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En máquinas da imprenta en general* especialmente, sin em­

bargo, en máquinas impresoras da offset se intenta llevar 

los distintos cilindros dentro de un mecanismo de impresión 

o también los cilindros de mecanismos impresores diferentes 

de máquinas de doa o varios colores a una sincronización lo 

más absoluta posible, si este objetivo no puede alcanzarse 

por completo, en la impresión se presenta un duplicado o un 

corrimiento de los puntos de retículo. Para evitar estos - 

fenómenos, que reducen considerablemente la calidad cíe la 

impreeión se imponen a la marcha sincronizada de los distin 

tos cilindros unas exigencias que son difíciles de cumplir 

incluso con los métodos más modernos de acabada, aunque se 

aproxima ya con la bondad de la endentación conseguida, a 

aquella da las ruedas de dientes calibrados. Por lo tanto, 

las consideraciones económicas ya no parecen tolerar un in­

cremento ulterior de la precisión da fabricación* En este 

sentido no solo perturban loa errores de endentación como 

los errores de dos flancos o de un flanco de rodadura, erro­

res de división da suma y de ángulo de oblicuidad, sino tam­

bién errores de marcha en redondo y marcha plana de la rue-

2 5

da impulsora montada definitivamente sobre la espiga del ci­

lindro. Por lo tanto, tiene poco sentido incrementar la bon 

dad dB la endentación por elevado gasto todavía más, en tan­

to que en el montaje, un desplazamiento mínima de la enden­

tación respecto al eje de giro del cilindro o deformaciones 

precedentes del montaje en el cuerpo de la rueda no pueda 

excluirás. Si bien ello todos los errores individuóles en 

sí todavía pueden estar situados en el alcance permisible

3 0
de tolerancia, sin embargo, su suma puede conducir a la dis-
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rainución del resultado de la Impresión, ya que a los cilin­

dros no se lea Impone una marcha síncrona. Se habla entónese 

da errores da rotación da loa cilindros entra sí.

El reconocimiento y la supresión d© estoa errores de rota­

ción ae dificulta, porque algunos errores individuales ya se 

demuestran en la rotación de pasa lenta de la máquina, es 

decir, que tienen efectos estáticos, mientras que otras fuan 

tes de errores solo se hacen notar en altas velocidades de 

impresión, es decir que tienen efectos dinámicos. El caso - 

Ultimamente mencionado tiene por consecuencia que las irre­

gularidades impuestas a las ruedas propulsoras conducen al 

levantamiento da loa flancos impulsores, < t

Especialmente en máquinas impresoras de Offset, rotativas,

da pliegos de varios colores can cilindros de media, un ter-
«  ,

cic o un cuarto de vuelta, por sjBraplo, tambores de entrega 

de pliegos, a causa del peligro de la duplicación, tienen -

que evitarse errores de rotación. La razón de alio reaide en. r *

que, por ejemplo, un error de marcha en redondo, de una rue­

da impulsora de doble tamaño, a un cilindro de una vuelta - 

puede imponerle un así llamado ritmo de dos. El pliego irnpre 

so por tal máquina primero, tercero, quinto, etc., presenta 

por ejemplo, febómenos da duplicación hacia delante, loa - 

pliegos impresos segundo, cuarto, secto, etc., presentan fe­

nómenos do duplicación hacia atrás. En el primer caso, por 

consiguiente, los puntos de retículo están impresos despla­

zados, por lo manos de uno de loa colores, de una impresión 

de varios coloras, en la dirección dd la marcha del pliego, 

y en el segundo caso, desplazados contrariamente a la direc­

ción de la marcha del pliego. Para empeorar notablemente la
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calidad de Xa impresión ya son suficientes errores de rota­

ción en el alcance de mieras.

Los esfuerzos para mejorar las condiciones de impulsión* ~ 

disponiéndose medios para la disminución de la holgura de 

los flancos de los dientes» par ejemplo» ruedas rouelleantes 

da marcha secundaria* no han conducido al deseado resultado > 

No pueda conseguirse una absoluta libertad de holgura ya 

qjia solo a causa de los errores de marcha en redondo muy - 

pequeños» pero igualmente siempre existentes, queda una - 

holgura residual do dientes.

El objeto del invento consiste en eliminar fenómenos de du­

plicación y corrimientos del retículo, producidos por des­

viaciones de endentecían* en sí todavía tolerables, así co­

mo por tolerancias da forma» posición y de marcha de ruedas 

impulsoras.

Según el invento se resuelve al problema porque coaxialmen- 

te con las ruedaa impulsoras de cilindros individuales» es­

tá previsto en cada caso, un dispositivo tensor» respectiva-• 

mente ajustador» pus rueda con este para la deformación con» 

cíente de la ruada impulsora coordinada o para la regula­

ción de la misma relativamente al eje del cilindro'.

La deformación» por ejemplo, de una rueda impulsora con en- 

dentación oblicua an dirección axial, es decir,.lateralmen­

te* ocasiona un pequeño desplazamiento de la corona de la 

rueda en dirección periférica por lo que se eliminan la - 

holgura de dientes y/o los errores da marcha en redondo.

Un ulterior desarrollo dspecialmente ventajoso del inventa 

consista en que en la misma rueda impulsora, constituida c o ­

mo rueda dentada frontal o sobre un disco tensor» dispuesto

________________________________ -  3 -
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coaxialmente* satán previstos medios tensores para la defor­

mación, predominantemente elástica de la corona de dientes. 

La deformación puado efectuaras en dirección radial o axial. 

Ea posible efectuar la deformación, respectivamente la ten­

sión, de modo que en ello la sujeción básica de la rueda im­

pulsora sobre la espiga del rsspactivo cilindro, ni tiena - 

que soltarse, ni modificarse. Por razón de la precisión al­

canzada con el dispositivo da tensión y la fina sensibili­

dad pueden totalmente eliminarse los fenómenos de duplica­

ción, procedentes da los errores arriba mencionados, a ni co­

mo al corrimiento de loa puntos de retículo.

En lo que sigue se explicará más detalladamente el invento 

por medio de varias formas de ejecución ilustradas en los 

dibujos. Muestrant

Las figs. 1-5, disposiciones de máquinas tía impresión’ de 0#f 

set en las que al invento puede encontrar aplicación ventajo 

sámente,

las figs. 6 y 7, una rueda impulsora con un disco tensor, 

la fig. 8, la ilustración esquemática de la deformación de 

una rueda impulsora según la fig. 6,

las flga. 9 y 10, variantes de la forma de ejecución según 

la fig. 6 para ruadas dentadas frontales, endentadas oblicua 

mente.

La fig, 11, una ruada impulsora endentada de modo oblicuo o
, 4

recto, en que en una pieza está previsto un anillo tensor, 

las figs. 12-15, ruadas impulsoras con endantación recta, coi 

mediaa tensores, que están previstos en cavidades del mismo 

cuarpo de la rueda dentada, y

la fig, 1S, una rueda dentada frontal con endantación ablí-
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cua dispuesta en una espiga de impulsión desplazablemenfce 

por medio da pernos aoportadorss.

La fig. 1 muestra esquemáticamente una máquina impresora de 

Offset* rotativa de pliegos* de un calor* con el cilindro 

impresor 1, el cilindro de goma 2* el cilindra de placa 3 

y el mecanismo 4 humectador da tinta» Desde una pila da a- 

plicacián 5 se aportan los pliegos* por medio da la mesa de 

aplicación 6 y el agarrador delantero 7* al cilindro de im­

presión contrario 1 y desde allí después de la imprs3tón po:> 

medio da un saliente 3 se colocan sobre la pila de exposi­

ción 9.

En el caso de que en esta máquina la rueda impulsora del ci­

lindro da goma 2 o la rueda impulsora del cilindro 3 tío pla­

cas adolezcan de un erro»* as manifiesta un corrimiento de 

los puntos de retículo. Para la eliminación da esta fuente
4

de errores tienen que efectuarse medidas según el invento* 

bien sea en la ruada impulsora del cilindro da goma 2 o en 

la rueda impulsora del cilindro da placas 3.

La máquina impresora da Offset* rotativa * da pliegos* de 

dos coloras* ilustrada esquemáticamente bo la fig. 2* se - 

compone de la pila de aplicación 5* mesa aplicadera 6* tam­

bor aplicadar 10* el contracilindro de impresión caftán, de 

dable taroafío 11* el cilindro de goma 2, el cilindro de pla­

cas 3* el mecanismo hemectader de tinta 4* el saliente 8 y 

la pila de exposición 9.

Ya un mínimo error de rotación en la rueda impulsora del - 

contracilindro da impresión 11, de doble tamafio, conduce a 

la marcha asincrona da ambos cilindros de goma 2* Las con­

secuencias son fenómenos de duplicación en el así llamado

-  5 -
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ritmo da dos, ss decir, que loe pliegos Iff, 3b, 5b, etc,, 

presentan fenómenos de duplicación hacia delante, mientras 

que loa pliegos 2fi, 4fi, SB, etc., impresos presentan fenóme­

nos da duplicación hacia atrae, Para la eliminación de estos 

fenómenos de duplicación, con ayuda de un dispositivo según 

el invento, en la rueda,impulsora del contracilindro de im­

pulsión ti, de doble tamafín, aa elimina la fuente da oreares 

de rotación.

Lae condiciones aon análogas con la máquina impresora du Üff 

set rotativa de pliegos de dos coloree según la fig, 3. En­

tre los dos raeeaniaraoe impresoras 12 y 13 se encuentran tres 

cilindros da entrsga de pliegos 14, 15 y 16. El cilindro 15 

ds entrega de pliegos central presenta un diámetro do dable 

tamafío. Loa mecanismos impresores 12, 13 se componen da nue­

vo, en cada ceso, de un contracilindro ds impresión 1, dsl 

cilindro de goma 2, dsl cilindro 3 de placas y del mecanis­

mo humectador da tinta 4. El pliego se aporta desde la pila 

de aplicación 5, a troves de la mesa aplicadera 6 y agarra­

dor delantero 10 al contrqcillndro de impresión 1 del primer 

mecanismo ds impresor 12 y después de la primera impresión 

se entrsga, a través ds tres cilindros ds entrega de pliegos 

14, 15 y 16, al contrácilindro de impresión del segundo me­

caniamo impresor 13, Después de la obtención de la segunda - 

impresión, el pliego, por el saliente 8, se aporta a la pila 

de exposición 9,

Si la rueda impulsora del cilindro de entrega de pliegos de

doble tamafío 15 presenta un error, esto tiene efsetoa cobre

las ruedas impulsoras dd los cilindros de ambos mecanismos
*

impresores 12 y 13 de modo qus, exactamente como en la máqui

_____________________________________________________________________________________-  6 -
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na impresora de Offset rotativa de pliegos de dos calores» 

según la fig. 2» puede comprobarse una duplicación al ritmo 

do dos en las impresiones. Este «efecto solo puede eliminar­

se porque en la rueda impulsora del cilindro impresor 15 de 

doble tamafio se preves un dispositivo tensor y ajustador se­

gún el Invento.

Una máquina impresora de Offset rotativa de pliegos de dos 

colorea según la fig, 4 se diferencia de la anteriormente - 

descrita» meramente porque los contracilinriros de impresión 

17» y 18 de ambos mecanismos impresores 12 y 13 presentan un 

diámetro de doble tamaño y porque entre ambos mecanismos im­

presores 12 y 13 está previstos meramente un cilindro da en­

trega áé pliegos 15 con dlám-eiro de dobla tamaño. Las res­

tantes partes» la pila de aplicación 5» la mesa aplicndora 

6, el tambor 10 de aplicación de pliego» los cilindros de 

goma 2, loa cilindras 3 de placa?» los mecanismos humectado­

res de tinta 4» el saliente 8 y la pila de exposición 9, se

asemejan en su misión y efectos según las cofrespondientes 

partes de construcción, a las formas de ejecución anterior­

mente tratadas.

Si una ds las ruedas impulsoras de ambos contracilindros da 

impresión 17 y 18 de doble tamaño o 4a rueda impulsora del 

cilindro de entrega de pliega de doble tamaRo 15, presentase 

un error, entonces se impone a las ruedas impulsoras, de los 

mecanismos impresores 12 y 13 una marcha asincrona» que tienje 

por consecuencia fenómenos de duplicación al ritmo de dos.

Con el fin de eliminar este error* tienen que preverse sobre 

Xa rueda dentada impulsora, que adolece del defecto de los 

tres cilindras de doblo tamaño 15* 17 y 18» un dispositivo
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tsnsor, respectivamente ajustador» según el invento*

Puede emplearse» da un modo especialmente ventajoso, un dis- 

positivo según el invento, en máquinas impresoras de Offeet, 

rotativas ds pliegos de 4 colores, porque la iniciación de 

la fuerza impulsora es más problemática que en máquinas im­

presoras de Offset rotativas de pliegos de dos colores, por 

lo que son más susceptibles de Brrores de rotación, mostran­

do la fig* 5 una de las posibles dispoabiones de cilindros 

de tal máquina impresora de Offset, rotativa de pliegos, de 

cuatro colorea» en construcción de seria* tos cuatro mecaniaf 

mos impresores 20» 21 y 24 están unidos en cada aaso, por - 

medio de un cilindro de entrega de pliegos 24, 25 y 26, con 

el vecino mecanismo impresor* El cilindro 25 central de en­

trega de pliegoa, que une loa mecanismos impresoras 21 y 22
*

aietre sí, presenta un diámetro de triple temario, mientras qu£ 

los dos restantes cilindros de entrega de pliegos 24 y 2t5 solo 

paseen un diámetro de doble tamaPfo. te designación da las - 

restantes partes ilustradas de la máquina impresora de Offaei 

rotativa de pliegos de cuatro coloras» corresponde a aquellap 

de las formas de ejecución anteriores.

Errores en las ruedas impulsoras» relativamente grandes, de
• * *

los cilindros da entrega de pliegoa» 24, 25 y 26, como ya se 

ha indicado anteriormente, imponen a los cilindros 1 hasta 

3 ds los mecanismos impresores limítrofes una marcha aaíncro» 

na lo que en el caso ds los cilindros de entrega de pliego
4 *

de doble tamaño 24 y 26» como ea conocido, produce el ritmo 

de dos dd un fenómeno de duplicación* mientras que el cilin­

dro central de entrega de pliegoa 25, con triple diámetro

produce un ritmo de tres, es decir que tres pliegos sucesí-

« 0 M
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vos presentan fenómenos diferentes da duplicación, en lo que 

cada fenómonoado duplicación individual sa repita en cada 

tercer pliego sucesivo. Por aplicación de dispositivos ten­

sores y ajustadores en las ruedas impulsoras de los cilin­

dros de entrega da pliego» 24» 25, 26 pueden eliminarse los 

fenómenos de duplicación.

La3 figs, 6 y 7 muestran esquemáticamente la aplicación de

un dispositivo tensor,según el invento» La espiga da eje 27
*

del lado de impulsión de un cilindro da Bntrega de pliegos,. /

no ilustrado» está apoyado en la pared lateral 28, giratoria 

menta en un cojinete 29 de rodamiento que» a eu vez, se alo­

ja en el cosquillo de cojinete 30, sujeto en la pared late­

ral 28, Sobra el extremo líbre de la espiga de eje 27 en el 

lado frontal, conjuntamente con una rueda dentada frontal 31 

da endsntación oblicua» está fijado centradamente un disco 

tensor 32» por medio de tornillos de fijación 34» atornilla­

dos en la superficie frontal 33 da la aapiga de eje 27, En 

la corona dentada da la rueda dentada frontal 31, en tala­

dros roscados 35, están enroscados pernos roscados 36 que, 

mediante contratuercas 3? están asegurados contra la salida 

de la rosca» El extremo libre de los pernos roscados 36 so­

bresale a través de un taladro coordinada, en cada caso, 38 

del disco tensor 32» En el lado del disco tensor 32, vuento 

hacia la rueda dentada frontal 31, está prevista una tuerca 

ajustadora 39 y en el lado opuesto del disco tensor 32, otra 

tuerca ajustadora 4o sobre cada perno de rosca 26. Por des­

plazamiento de las tuercas ajustadoras 39 y 40 en uno o va­

rios pernos roscados 36 la rueda frontal 31 de endentación

oblicua puede deformarse en dirección axial»
3 0
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En la fig. B se indica esquemáticamente qué efecto tiene una 

deformación de rueda dentada frontal 31 en dirección axial.

La rueda dentada frontal 31 as ilustra esquemáticamente por 

sectores en le vista desde arriba* en lo que* sin embargo* 

solo se ilustra la línea de flancos 41 de avance de un dien­

te. Al deformar la rueda dentada impulsora 31 a la posición 42 

42 rayada, emigra el punto 43 supuesto con la línea de fiar» 

coa 41 a la poaición superior 44. En ello se mueve el puntlt 

de ataque 43 en dirección periférica por el trayecto 4S, - 

hacia la izquierda.

Por el contrario* ai sobra la rueda dentada frontal 31 se ajar 

ce una fuerza que la deforma a la posición 46 de puntos y - 

rayas, entonces el punto 43 supuesto emigra, con la línea da 

flancos 41, a la posición inferior 47, lo que significa que 

el punto de ataque 43 ae desplaza hacia la derecha por el - 

trayecto 48 en dirección periférica. El tensado* respectiva­

mente la deformación de la rueda dentada impulaora 31* se - 

muevB en el alcance de centesimas. También es correspondien­

temente pequeño el desplazamiento de la línea de flancos #1

en dirección periférica. Este reducido desplazamiento, sin
✓ * *

embargo, es suficiente para eliminar, por ejemplo, un error 

compuesto de errores de encantación y da marcha en plano.

Una inversión de la disposición del dispositivo tensor asgun 

la fig« 6 se iluatra en la fig. 9. El disco tensor 32 está 

corrido sobre la espiga de eje 27 de cilindro mediante un -
, 4

asiento deslizante y* por medio de tornillos 50, sata fija­

mente unido con la rueda dentada frontal 31 de endantación 

oblicua. La ruada dentada frontal 31* de nueva, está fijada 

centradamente eradiante tomillos M  en la cara frontal de la
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espiga 27 do aja da cilindras. Las pamas roscadas 36 están 

atornilladas en taladros roscados 35* que están previstos 

carca del contorno dal disco tensor 32 simétricamente al con 

torno. Una contratuerca 37 asegura cada perno roscado 36 de 

nuevo contra el deaenroscamianto.

En la rueda dentada frontal 31 se encuentra para cada perno 

36 un taladro 38, % través del cual sobresale el extremo li­

bre dél perno roseado 36 coordinado. En ambos lados de rueda

dentada frontal dal nuevo sobra cada perno roscado 36 estén 

previstas las tuercas ajustadoras 39* respectivamente 40. Por 

ajuste de estas tuercas ajustadoras 39 y 40* de la misma mane 

ra que en la forma da ejecución anteriormente descrita, pue­

de ejercerse una fuerza da tracción o de presión actuante Bn 

dirección axial* 3obre b1 cuerpo da ruada dentada de la ruede 

dentada frontal 31 lo que tiene por consecuencia una deforma­

ción en la dirección correspondiente*

La forma de ejecución ilustrada en la fig. 10 se caracteriza 

porque el disco tensor 32 y una brida anular 51 están unidos

en una pieza para la recepción de una corona dentada 52 enden 

tada oblicuamente. La corona dentada S2 por medio de tornillo 3

53 esta fijada a la brida anular 51,El disco tensor 32*eonjur 

tamenta con la brida anular 5t*medianfce un muelle da ajuste

54 y un anillo de seguro 55 estén dispuestos fijamente sobre 

el extremo libre de la espiga de eje de cilindro 27,

La aplicación de los pernos roscados 36 corresponde plena y 

totalmente a aquella según la fig, 6* por lo tanto, aquí no 

necesita explicarse detalladamente.

En la forma de ejecución según la fig, 11, la ruBda dentada 

frontal 60 puede presentar, tanto endentación oblicua, como
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recta'. la ruada dentada frontal 60 de nuevo está unida fi­

jamente da modo centrado por raedlo de tornillos 34» con la 

superficie frontal dala espiga da eje 27. En su cara interna 

la corona dentada de la rueda dentada frontal 60 pasa en - 

transición a un anillo tenaor 61, que transcurre coaxialmen 

te al eje de rotación de la espiga de eje 27 y por lo tanto 

forma una pieza con la rueda dentada frontal 60,

En b! anillo tenaor 61 están labrados simétricamente al con 

torno» taladro» 38 que transcurran radialraente hacia fuera 

y a través dalos que da nuevo estén pasados pernos roscados 

36. El extremo inferior de loa pernos roscados 36 está en­

roscado en taladros roscados 35* que transcurren radialmentí 

que están previstos an Xa espiga de eje 27, Contra tuercas 

37 impiden ai desenroscado de loa pernos roscados 36 desde 

los taladros roscados 35.

Tanto en la superficie exterior, como en la superficie anu­

lar interior dal anillo tensor 61» estén previstas las tuer­

cas tensoraa 39 y 40, con cuya ayuda puede ejercerse sobre 

al anillo tenaor 61 una fuerza de tracción o de presión.
* 4

Un ajuste de los anillos tensares 39 y 40, por lo tanto» -

tiene por consecuencia que la carona dentada 53 da la rueda
*

dentada frontal 60 éa deforme alrededor de la regleta 64, 

bien sea hacia fuera o hacia dentro y en ello se deforma ha­

cia la dirección axial simultáneamente. Esta deformación 

en el caso da endantación oblicua, tendría el efecto ilus­

trado an la fig, 8. Un desplazamiento local de los flancos 

de dientas hacia fuera o hacia dentro traería consigo una 

correspondiente variación del círculo de rodadura de loa - 

dientes» por lo que igualmente puede eliminarse una marcha
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asincrona de ruedas dentadas frontales vecinas.' 

tas fias. 12 y 13 muestran un dispositivo tensor según el 

invento para ruedas frontales con sndentación recta. Sobre 

le espiga de eje 27 está dispuesto fijamente un cuerpo 65 

de rueda dentada mediante el muelle de ajuste 54 y el anilla 

55 de Seege. Una corona dentada 66 con ondentación recta - 

presenta simétricamente al contorno, regletas da brida di­

rigidas hacia dentro 67, por medio de las que la misma está 

fijamente unida, mediante tornillos 68, con el cuerpo 55 de 

rueda dentada* En las cavidades 69 entre las regletas 67 - 

de brida, se encuentra, en cada caso, un tornillo ajusta­

dor 70 que está enroscado en taladros roscados radiales 71 

del cuerpo 65 de rueda dentada y esta asegurado mediante 

contratuercas 72 contra un desplazamiento indBseado. La ca­

beza 73 de tornillo, de los tornillos 70 ajustadores, se - 

aplica contra la superficie interior anular de la corona 

dentada 66.

Por desplazamiento de ajuste da una o varios de estos torni­

llos ajustadores 70, la totalidad de la corona dentada 66 

puede deformarse en dirección radial de tal manera que ae 

compensas una marcha no redonda © un error de entíentación. 

En las ffigs. 14 y 15, se ilustra otro dispositivo tBnsor, 

según el invento, prevista para ruedas dentas frontales con 

endentación recta, con el que pueden suprimirse errores de 

rotación,

Un cuerpo de rueda dentada 75 de forma anular está fijado 

por mBdlo de tornillos 34 centradamente en el extremo libre 

da la espiga de eje 27» Sobre la misma está contraida una 

corona dentada 76, £1 cuerpo 75 de ruada dentada presenta
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cuatro cavidades 77 distribuidas simétricamente en el contar* 

no, en que, erwcada casa* está alojado un cerrojo tensor 78, 

El cerrojo tensor presenta en uno de sua extremos un taladro 

de roeca fina con rosca a la derecha y en su otro extremo un 

talairo de rosca fina, con rosca de izquierdas. En las pare* 

des laterales 79 y 80 de las cavidades 77 están labrados ta~ 

ladras roscados 81 y 82 cuya dirección de paso asta dirigida 

opuestamente. En el taládro roscado 81 está enroscado un per­

no de rosca 83 con rosca a derechas, en al taladro rascado «* 

82 opuesto está enroscado un perno roscado 84 con rosca a iz­

quierdas, Unas contratuercas 85 aseguran ambas espigas rosca­

das 83 y 84 contra un desenroscados. El cerrojo tensor 78, 

can sus taladros roscados a la izquierda y a la derecha, esf» 

tá enroscado sobre las extremos libres de ambos pernos rosca­

dos 83 y 84. Por ajuste del cerrojo tensor 78 puBdo ejercerse 

sobre las paredes laterales 79 y 80 de las cavidades 77, bien 

sea una fuerza de tracción o de presión. Tanto una cosa, come 

otra, tiene por consecuencia una deformación de la corona der 

tada 76 en diraceión radial* Por lo tanto, con estos cerrojos 

tensores 78 también puede suprimirse una marcha síncrona de 

ruedas dentadas frontales vecinas que se deba a errores de - 

las ruedas dentadas.

Finalmente existe también la posibilidad de eliminar, sin de­

formación, meramente por ajuste de una rueda dentada frontal
« *

errores de rotación de torneado. Para ella, sin embargo, es 

necesario, como ilustra Ja fig, 16, que una rueda dentada - 

frontal 86 que está dentada oblicuamente, ee una fijamente, 

por medio de fuertes pernos soportadores 87, con la espiga 

da eje 27, Puede estar previstos 3, 4 o varios de talee per-
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nos soportadores 8?» Los misinos se enroscan en taladros ros** 

Gados con seguro de rotación* que están labrados en la aupar- * 

Pide frontal do 1* espiga de eje 27í
, r

Los pernos soportadores 87 pasan con holgura, en cada caso, 

a través de un taladro 89 de la rueda dentad^frontal 86. En 

ambos lados de la rueda dentada frontal 86 se encuentra so*-
/ 4

bte cada perno soportadas 87, en cada caso, una tuerca do ren­

cura 90. Se centra la rueda frontal 86 por una espiga centra-• 

dora 88 de la espiga de eje 27, que penetra ajustadamente en 

al taladro centrador 91 de la rueda dentada frontal 86.

Cuando en la rueda dentada frontal 86 se comprueba un defecto 

entontes, por ajuste en las tuercas da ranura 90 da uno o va­

rios pernos de soparte 87, puede variarse la posición de la 

rueda dentada frontal 86 relativamente al eje de rotación de 

la espiga de eje 27. En ello se trata esencialmente de un - 

desplazamiento de la corona dentada en dirección axialú Por 

razón de la endentación oblicua tal desplazamiento de la rué 

da dentada frontal 86 condiciona un desplazamiento de la 1 %  

tíaa de flanco de diente, tal como se ilustra por medio de la 

fig. 8.

Por lo tanto, si una rueda dentada frontal se apoya despla- 

zablsmente en una espiga de eje de un cilindro en dirección
# 4

axial, entonces existe por ello la posibilidad igualmente, 

al utilizar endentación oblicua, de corregir errores de ro­

tación de torneo, meramente por ajuste de los medios da apo­

yo* Entonces no es necesario una deformación de la coroné - 

dentada.

En lugar da los tornillos de tracción y presión, empleados en

3 0
las fig. 1 a 16, pueden utilizarse también otros elementos
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REIVINDICACIONES

1v- Dispositivo para la impulsión o sincronización de cilin 

dros en maquinas impresoras da Offset» caracterizado porque 

sata previsto, coaxialmentS con la» repetías. propulsoras de 

cilindras individuales, sn cada casa, un dispositivo tensor,
t

respectivamente qjustador, que rueda con estas para la defor­

mación consciente de la rueda impulsora coordinada o para al 

desplazamiento da la misma relativamente al eje de cilindro»

2. - Dispositivo según la reivindicación 1, caracterizado por-*

que en la misma rueda impulsora, constituida como ruada den-
»

tada frontal o en un disco tensor, dispuesto coaxialmente es-' 

tan previstos medios tensores para la deformación de la coro­

na de la rueda dentada»

3. - Dispositivo según la reivindicación 2, caracterizado por 

una disposición tal de los medios tensores que los mismos da-- 

forman la corona de rueda dentada en dirección axial.

4v* Dispositivo según la reivindicación 2, caracterizado por 

una disposición tal de los medios tensores que los mismos de­

forman la corona dentada en dirección radial.

5*~ Dispositivo según las reivindicaciones 1 a 3, caracteri­

zado porque del lado de la impulsión, en la aBpIga de aje de., 

cilindra, esta fijada centradamente una rueda dentada fron­

tal, endentada oblicuamente» y un disco tensor» conjuntamentn 

por medio de tornillos, porque en la rueda dentada frontal, 

simétricamente al contorno estén previstos taladros de rosca 

en que están enroscados y asegurados pernos de roses» por loa 

extremos libres de los pernos roscados penetran, sn cada caso

a través de un taladro en el disco tensor y porque sobre ca#
3 0
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da perno roscado en ambos lados del dieco tensor está pre-
*

vista en cada caso, una tuerca tensora.

6*- Dispositivo según las reivindicacioneé 1 a 3* caracterj 

zado porque al disco tensor en el lado dele rueda dentada 

frontal, endentada oblicuamente, esta dispuesto sobre la es* 

piga de eje del cilindro que está vuelta hacia Ha pared del 

bastidor, porque el disco tensor presenta, simétricamente al. 

contorno, unos taladros roscados, en que están enroscados y 

asegurados los pernos de rosca, porque la rueda dentad a fronf* 

tal esta provista da taladros, a traveé de loa que penetran 

los pernos roscadas, y porque sobre cada perno roscado, en 

cada superficie lateral de la rueda dentada frontal, está 

prevista en cada caso una tuerca tensora*
é

7*~ Dispositivo según las reivindicaciones 1 a 3, caracteri­

zada porque el disco tensor por medio de un resorte de'ejus- 

te, está fijado con arrastra da forma sobre la espiga be eje 

del lado de impulsión del cilindro porque el disco tensor - 

presenta una brida anular, an la que está atornillada una 

corona dentada con andentsción oblicua mediante tornillos
t

porque en la corona dentada simétricamente al contorno, so­

tan previstos taladrostíde rosca, en que están enroscados perf 

nos de rosca y están asegurados, porque los extremos libres 

de loa pernos roscados penetran, an cada caso, a través de 

un taladro en el disco tensor y porque sobre cada perno ros­

cado a ambos lado# del disco tensor esté prevista en cada 

caso una tuerca ténsora.

8,<* Dispositivo según las reivindicaciones 1 a 4, caracteri­

zado porque Hebra la espiga de eje del lado de impulsión del

cilindro está fijada centradamente una rueda dentada frontal
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con endentación oblicua o recta» porque se extiende desde la 

corona dentada de la rueda dentada frontal en Xa dirección fie 

cia la pared del bastidor un anillo tensor en cada pieza con 

la rueda dentada frontal el que» simultáneamente al contorno, 

presenta taladros radiales, porque se entienden a través de 

estos taladros pernos roscados» que están enroscados y asegu­

rados contra giro en dirección radial en las espigas de eje 

y porque en ambos extremos de loa taladros del anillo ^tensor 

están enroscadas tuercas tensores sobre los pernos roscados* 

9,,- Dispositivo según las reivindicaciones 1, 2 y 4, caracte­

rizado porque sobre la espiga del eje del lado de impulsión 
0

del cilindro, está dispuesto da modo fijo a la rotación un 

cuerpo de rueda dentada, que presenta un anilla de brida, en 

el que está atornillada una corona dentada con endentación 

recta por medio de regletas de brida, distribuidas simétrica 

mente en el contorno* porque en las intersticios entre las 

regletas de brida están atornillados, asegurados contra ro­

tación tornillo» tensores radialmente en el cuerpo da rueda 

dentada* de tal manera que la cabeza del tornillo tensor cho­

que contra la superficie anular interna de la corona dentada* 

10*- Dispositivo según Isa reivindicaciones 1* 2 y 4, carac­

terizado porque un cuerpo de rueda dentada anular está fijado 

Centradamente sobre la espiga del ajo del cilindro del lado 

de la impulsión, porque sobre el cuerpo de ruada dentada es­

ta contraida una corona dentada con endentación recta» porque

3 0

el cuerpo de rueda dentada presenta cavidades» distribuidas
*

siraótricamente al contorno» en las que en cada caso está áUk- 

jado un cerrojo tensor con roscas finas a derechas e izquier4 

das* porque en las paredes laterales de las cavidades están
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previsto» taladro» de rosca en que están enroscados pernos 

de rosca y están asegurados mediante contratuercas y porque 

lea extremos libres de los perno» roscados están enroscados 

en los taladros de rosca fina del cerrojo tensor coordinado 

en lo que uno de los pernos roscados está provisto de rosca 

a derechas y el otro de rosca a izquierdas.

11. - Dispositivo según la reivindicación t, caracterizado 

porque an la superficie frontal de la espiga de eje satán 

atornillados pernos soportadores» que penetran a través da 

taladros de una de la» ruedas dentadas y porque a ambos lado(5 

de la rueda dentada frontal sobre cada perno soportador, es­

tá prevista en cada caso una tuerca con fatuira.

12. - Dispositivo según las reivindicaciones 1 a 11, caracte­

rizado porque el dispositivo tensor, respectivamente ajusta-
é

dar, está dispuesto en ruadas impulsoras de cilindros de me­

dia o un tercio de wielta.

13. - Qispositivc pera la impulsión o sincronización de cilla 

dros en máquina» impresora» de Offset,

Según se describe y reivindica en la presente memoria descrijj 

tiva. Consta de 20 hojas foliadas y escritas a máquina por 

una sola cara y de loe dibujos que a la misma se acompaRan*

fiad r Id, a 28 JL!" ">7g
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