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P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N

por VEINTE años

solicitada en EopaSa a favor de AUTOVOX S.p.A., de nacioaali 
dad italiana# díxaioiliada en 981 Via Salaria# 00193 Rom#

3. Italia# por "Perfeccionamientos en los mecanismos de acción̂  
miento para el avance de la cinta en los aparatos do graba- 
ció̂ /reproducción de ointa de tipo cassette"# coa prioridad 
de la solicitud italiana 50 036 á/73 de fecha 27 Junio 1978.

MEMORIA DESCRIPTIVA

10. La presante invención se refiere a un mecanismo ac
cionador para el avance de la cinta en loo aparatos de grat% 
cióa/reproducción de cintas tipo cassette# del tipo en el 
que la exploración o lectura de la cinta por el cabezal mag­
nético de grabacióq/reproduceión tiene lugar durante el ava& 

15. ce de la cinta tanto en un sentido como en el sentido opues­
to de avance de la cinta. - - - - - - - - - - - - - - - - -

M5s particularmente# la presente invención se re­
fiere a los aparatos de grabación/raproduoción de cintas de 
tipo cassette que comprenden dos volantes accionados por un
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motor, que giran en sentidos opuestos, teniendo cade uno de 
loa volantes un cabrestante que forma una sola piesa can di 
y está coaxialnenta respecto de di, regulando reepectivamen- 
te cada cabrestante la velocidad de avance de la cinta en uno 

5, u otro sentido por efecto de la presida ejercida por un res­
pectivo rodillo de presida contra la cinta que se empuja con 
tra el cabrestante por el rodillo de presida. - - - - - - -

la invonoida ea particularmente apta para su uso 
con los aparatos do grabaoió̂ reproduoción del tipo Aenomln& 

10. do "autoinversible", en el qua, cuando la cinta está total­
mente desbobinada del carrete, el aparato invierte automáti­
camente el sentido de avance de la cinta de modo gua el cab& 
sal magnático pueda explorar la segunda pista de la ointa, 
sin la necesidad de detener al aparato, sacar el eaaaetta y 

15. darle la vuelta respecto de su posición anterior. - - - - -

Por lo tanto, una finalidad de la invención ea la 
de proporcionar un mecaniamo aooionador para la inversión 
del avance de la ointa. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Otra finalidad de la invención es la de proporcio- 
20. nar un mecaniamo que permite modificar la velocidad de avan­

ce de la cinta, desde su velocidad normal a la velocidad de 
bobinado rápido, de una manera extremadamente sencilla y ea 
ambos sentidos, - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

La presente invención reallsa las finalidades arx&
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ba citadas por medio da un mecanismo que utiliza un minino 
Re partes componentes, dispuestas en una disposición extrema 
demente eocpacta* can alta fiabilidad y eficacia Re funciona

$# SogRn la prooonto invención* un mecanismo acciona-
dor para el avance Re la cinta en les aparatos Re grabación/ 
reproducción* ¿el tipo Re cassette* ¿el tipo que tiene un 
chasis* Res volantes que giran en sentido contrario acciona­
dos por un actor a través da una transmisión Re correa* dos 

10. cabrestantes cada uno Re los cuales forma una sola picea con
une Re los velantes y est& coexialmcnte respecto del miase* 
un rodillo Re preaiéa para cada uno Re los cabrestantes, Ros 
Riscos portacubos, cada une impulsado por una rueda Re fric­
ción, susceptibles de rotación alrededor de una clavija fij& 

13. da al chasis, está caracterizado porque comprendo* un ciernen 
to Re guía unido pivotantemeate al chasis, apto para adoptar 
una primera posición ajustada o una segunda posición ajusta­
da bajo el monde de un elemento basculante y apto para guiar 
dicho elemento basculante hacia una primera o una segunda p& 

20. sición de mando oegda dicha primera o segunda posición ajus­
tada de dicho elemento de guia* al final de regular el avan­
ce de la cinta magnética en un sentido o en el sentido opues
'te* — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — —

Scgán otro aspecto de esta invención, un mecanismo 
25. accionador comprende un chasis, dos volantes que giran en 

sentido contrario impulsados por una transmisión de correa



accionada por un actor olóctrico, catando dotado cada uno de 
dlchoa volantes do un cabrestante que forma una cola picea y 
está coaxlalognte con di, un rodillo de presión para cada c¿ 
brsstante, dos dieces portaouboe aptos para recibir loa ca­
rretes de los cassettes, impulsándose cada disco por una rtg, 
da de fricción susceptible de rotación alrededor de una cla­
vija fijada al ohaeio, estando dispuestos dichos elementos 
conocidos per se, en el plano del chaaia en un lado y el 
otro do un eje central equidistante de loe ejes de rotación 
de loa dos volantes y tambión equidistante de los ejes de ro 
tacidn de loe discos, caracterizándose el mecanismo Pegón la 
invención por el heoho de que comprende: una corredera limi­
tada en el chasis a fin de poder trasladarse de una manera 
paralela respecto del eje central a fin de adoptar altérnate 
vanante una posición operativa y una posición de reposo, y 
forzada por resortes de retomo hacia la posición de repose: 
unos medios de transmisión de movimiento unidireccional, que 
transmiten al movimiento de un volante a la corredera cuando 
está en la posición de reposo, para efectuar ea traslación 
hacia la posición operativa, contra la acción de dichos re­
sortes de retomo, un pestillo apto para retener dicha corrgt 
dera en la posición operativa y pava liberar dicha corredera 
bajo usa aeüal de mando de desbloqueo para hacer que dicha 
corredera vuelva a la posición de repeso bajo la acción de 
dichos resortes de retomo; dos palancas basculantes, cada 
una montada de modo abisagrado y libre sobre la clavija de 
cada disco, soportando rotativamente cada palanca basculante,



en una posición fija, espaciada dé dicha clavija, una polea 
que forma una sola pieza con una rueda catalina, siendo ca­
paz cada palanca basculante de efectuar un desplazamiento an 
guiar tal coma para acoplar, desacoplar en arrastra dicha po 
lea con respecto de dicho volante que está situado en su mis 
mo lado respecto del eje central para efectuar o interrumpir 
un contacto de arrastre con <31, estando dicha rueda catalina 
en cooperación de arrastre constante con dioha rueda de 
fricción, teniendo cada palanca basculante un resalte eldsti, 
co en el lado opuesto a dicha polea respecto de dicha clavi­
ja y estando forzada hacia la posición de desacoplamiento 
por medios elásticos; una guia oscilante apta para efectuar 
un desplazamiento angular entre dos posiciones ajustadas alrg, 
dador de un pivote que forma una sola pieza con ol chasis, 
situado sobre el eje central; basculando un elemento bascu­
lante alrededor de una clavija fijada a dicha corredera y t& 
niendo un extremo apto para seguir el perfil de dicha guía y 
para empujarla hacia su otra posición ajustada, y teniendo 
también dos dedos cada uno susceptible de cooperarse con 
cualquiera de dichos resaltes elásticos de dichas palancas 
basculantes, según la posición adoptada por dicha ¡guía, te­
niendo adicionalmente dicho elemento basculante dos brazos, 
cada uno susceptible de cooperación con cualquiera de los 
dos soportes de rodillo de presión, según la posición adopta 
da por dicha guía; un brazo de cabezal magnético conectado 
rotativamente a dicha corredera en un primer extremo y conec, 
tada elásticamente a la corredera en el otro extremo a fin



A* estar forzada elásticamante hacia una posición Aa coope^ 
cióa coa la cinta magnética, del cabezal magnético de graba- 
ciót̂ reprodueeión fijado a dicho brazo de cabezal magnético; 
doa soportes de rodillo de presión conectados rotativamente 
con dicha corredera, cada uno de loa cuales soporta rotativa 
mente un rodillo de presión, y forzado elásticamente hacia 
el respectivo cabrestante, teniendo dichos soportes ua extra 
mo perfilado que comprende un tope para uno de loa brazos 
del elemento basculante a fin de impedir, según la posición 
angular adoptada por el elemento basculante, la cooperación 
del rodillo de presión llevado por el respectivo soporte, 
con el respectivo cabrestante, con lo que, estando la guía 
dispuesta en una primera posición de sus dos posiciones ajua 
tedas, la traslación de la corredera hacia su posición oper& 
tiva hace que el elemente basculante se desplace angularmen­
te en el sentido que resulte de seguir el perfil de dicha 
guía y al mismo tiempo que ae empuja dicha guía a su aegunda 
posición ajustada, entrando en cooperación dicho elemento 
basculante con el resalte elástico de cualquiera de las pat- 
lanoaa basculantes, según didha primera posición ajustada de 
dicha guía, desplazando así angularmente dicha palanca, lle­
vando la respectiva polea en cooperación con el respectivo 
volante y efectuando la rotación de dicha rueda de fricción, 
mientras que al mismo tiempo dicha corredera en su trasla­
ción acciona el brazo de cabezal magnético llevando un rodi­
llo de presión en cooperación con el respectivo cabrestante 
y manteniendo el otro rodillo de presión separado de eu ca-
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brestante, aegda el sentido de rotación efectuado por dicho 
elemento basculante, a fin de arrastrar y bobinar la cinta 
en uno de sus dos sentidos de avance, mientras que una devo­
lución de la corredera a su posición de reposo y otra traala

5. ción de la corredera hacia la posición operativa, hace que
avance y se bobine la cinta magnética en el sentido opuesto 
al anterior, según dicha segunda posición ajustada de la 
guía, y se obtiene el bobinado de la cinta magnética a velo­
cidad rápida girando el braco de cabezal magnético contra la

10. acción de su resorte de retomo, en la posición operativa de
dicha corredera. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Por lo tanto, tal como se ha descrito arriba, para 
cada traslación de la corredera de la posición de reposo a la 
posición operativa, se obliga al elemento basculante a efec-

19. tuar un desplazamiento angular en un sentido determinado a 
causa de la posición ajustada adoptada por dicha guía, y el 
elemento basculante mismo efectúa el desplazamiento de dicha 
guía a la otra posición ajustada como resultado de dicho mo­
vimiento angular, de modo que una traslación sucesiva de la

20. corredera hacia su posición operativa pasando por su posición 
do reposo determina un desplazamiento angular del elemento 
basculante en un sentido opuesto al anterior, activando de 
esta forma los mecanismos que operan la inversión del senti­
do de avance de la cinta. - -- -- -- -- -- -- -- --

25. Se comprenderá mejor la presente invención median­
te referencia a los planos anexos, en los que: - - - - - - -



la Figura 1 es una vista desde debajo de un oacanig, 
mo aegda la invención; - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

la Figura 2 es una vista desde arriba del mecanis­
mo aegda la Figura i; - - - --- - - - - - - - - - - - - - -

5* la Figura 3 ilustra la corredera! - - - - - - - -

la Figura 4 es una sección irregular por la 'línea 
IV-IV de la Figura 2; - -- -- -- -- -- -- -- -- --

lo Figura 5 ilustra el elemento basculante; - - -

la Figura 6 ilustra el brazo de cabezal magnético;
10# y-- — - — — — — — — -

la Figura 7 ilustra un soporte de rodillo de pre­
sión. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Can referencia a laa Figuras 1 y 2, se indica' el 
chasis del aparato de grabació̂ /reproducción con la referen- 

13# cia 1. Bl j cocprende una parte substancialmente pla­
na cuya cara inferior puede verse en la Figura 1 y cuya cara 
superior puede verse en la Figura 2. En dicha parte plana 
del ahMHi* i, que en adelante se denominará "chasis" en aras 
da la sencillez* un eje central 2 ss equidistante de los 

20# ejes de rotación de loo volantes 3* 3' que giran en sentidos 
contrarios y de los discos portacubos 4* 4'# Se impulsen loa 
volantes 3* 3' rotativamente por una correa $ y una polea 6



por un motor eléctrica 7 a fin de efectuar su rotación en 
sentidos opuestos a la misma velocidad. Cada volante lleva 
un cabrestante, respectivamente 8, 8* que forma una sola pig 
za con el volante 10 está ccaxialmente con él, los cuales ca 
Prestantes giran, de una manera bien eenocida, a la misma ve, 
lecidad y en sentidos opuestos.

Segda la presente invención, una corredera 9 está 
limitada en el chasis para efectuar un movimiento de trasla­
ción paralelo al e je central 2 por medio de ranuras 10, 10', 
10" que actúan conjuntamente con clavijas respectivas 11, 
11', 11" fijadas al chasis. Se ilustra la forma preferida de 
la corredera en la Figura 3. La corredera 9 de esta forma 
puede adoptar dos posiciones, una posición operativa eogán 
se ilustra en las Figuras 1 y 2, y una posición de reposo 
(no ilustrada) en la que la corredera 9 está trasladada ha­
cia la izquierda, mirando a la Figura 1, y hacia la derecha, 
mirando a la Figura 2, respectivamente. Doe resortes 12 (só­
lo uno de loo cuales se ilustra en la Figura 2) fuerzan la 
corredera hacia la posición de reposo, de modo que, en la pg 
sición operativa, los resortes 12 están bajo tensión. Se man 
tiene la corredera en su posición operativa por un pestillo 
o dispositivo bloqueador 13 consistente en un electroimán 14 
de retención y una barra deslizante 15 que tiene un tope 16 
apto para cooperar con una púa 17 situada en la sección supg 
rior de una prolongación de la corredera 9. Mientras el olee 
troimáh 14 de retención está excitado, se mantiene la barra
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15 en cooperación de bloqueo con le corredera; cuando se 
desexcita el electroimán 14# ee hace que la barra 15 deslice 
axialmente bajo la acción de un resorte 18, ee desconecta la 
púa 17 de la oorvsdera 9 y ee impulsa la corredera hacia 

5. atrás a su posición ds reposo por los resortes pretensadoa

El mecanismo que efectúa la traslación de la corr& 
dera 9 de su posición de reposo a au poaioi&i operativa pue­
de ser de cualquier tipo de mecanismo unidireccional# siendo

10. el mecanismo preferido según la invección el siguiente; - -

una rueda catalina 19 está unida rígidamente a uno 
de loa volantes (volante 3* en el ejemplo ilustrado en la Pi 
gura 2) y así gira constantemente de modo integral con el vo 
lente 3' * Oha rueda dentada 20 está unida pivotanteneate a 

15- un árbol 21 fijado al chasis en el eje central y a dicha rugí 
da dentada 20 está conectada rígidamente una leva 22 que gi­
ra alrededor del oiamo árbol 21. - - - - - - - - - - - - - -

La rueda dentada 20 tiene una parte de su períme­
tro (indicado con 23) libre de dientes# de modo que la coop¿ 

20. ración de engrane entre la rueda dentada 20 y la rueda cata­
lina 19 queda interrumpida donde aquella parte 23# deaproYi& 
ta de dientes# se coloca delante de la rueda catalina 19. K¿ 
ta condición se produce cuando la corredera 9 se coloca en 
su posición operativa, cuando la corredera 9 vuelve a su po- 

25. aición de reposo, el lado superior 24 (Figura 3) de una rang



ra recortada en la corredera 9t entra en contacto con un te­
tón 25 que forma, una acia pieza con la rueda dentada 20, de 
modo que esta dltima efectúa, un movimiento rotativo alrede­
dor del árbol 2*! llevando su seEpenáo dentado nuevamente en 
cooperación con la rueda catalina 19 que gira continuamente. 
De esta forma el tetón 25 efectúa una vuelta de rotación y 
la leva perfilada 22 entra en contacto con dicho lado 24 de 
la ranura de la corredera 9# dando como resultado la trasla­
ción de la corredera 9 de su posición de reposo a su posi­
ción operativa, donde queda bloqueada por el pestillo 13. 
Realizada esta operación, la rueda dentada 20 se detiene 
cuando su tramo dentado pierde la cooperación de engrane con 
la rueda catalina 19. - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Oh elemento basculante 26 está conectado a la corrg, 
dora 9, de una manera susceptible de rotación libre alrede­
dor de un pivote 27. El elemento basculante 26 se ilustra 
con mejor detalle en la Figura 5. El elemento basculante 26 
por lo tanto es icpulsado por la corredera 9 durante su trag 
lación. - -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- -

Una guía 29 está conectada pivotaatemente al cha­
sis 1 por medio de un pivote 29. En particular, el pivote 29 
puede estar fijado a la sección inferior del chasis 1. La 
guía 28 puede oscilar alrededor del pivote 29 adoptando dos 
posiciones ajustadas extremas limitadas por llegar a tope 
con la clavija 11" fijada al chasis. - -- -- -- -- -- -
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La guía 28 está dótala de una punta perfilada 30 

que. en las dos posiciones ajustadas de la guía 28. se sitúa 
en un lado o el otro del eje central 2 respectivamente. La 
guía 28 está conectada preferentemente por medie de fricción 

3. o embregue el pivote 29. a fin de mantener la posición ajus­
tada adoptada mientras el elemente basculante 26 no la des­
place con fuerza, tal como se describirá más adelante. - - -

131 elemento basculante 26 tiene en su sección sup& 
rior un cabezal 31 seguidor de leva y dos dedos operativos 

10. 32, 32*# respectivamente, en un lado y en el otro lado de djL
cho cabezal 31 y, en la posición de reposo de la corredera 
9, dos topes (no ilustrados) fijados al chasis 1, mantiene 
el elemento basculante con su eje de simetría alineado con 
el eje central. Cuando se coloca la guía 28 en uno de sus 

15. dos posiciones ajustadas, por ejemplo con su punto perfilado 
30 en el lado inferior del eje oentral 2 (tal como se ve en 
la Figura 2). el elemento basculante 26. que inicialmenta eg 
taba con su eje de simetría alineado con el eje central 2, 
se impulsa hacia la izquierda per la traslación de la corre- 

20. dora 9* El cabezal 31 seguidor de leva entrará en contacto 
primero con la sección superior (todavía según se ve en la 
Figura 2) de la punta perfilada 30 y espesará a moverse si­
guiendo el perfil de dieba punta y luego inclinándose hacia 
arriba respecto del eje central 2. Además, al seguir el per- 

25. fil de la punta 30, el cabezal 31 ae desplana coa respecto 
al pivote 29, con lo que se hace que la guía 28 gire adoptâ



do su otra posición ajustada. Al mismo tiempo, el dedo ope­
rativo 32 del elemento basculante 26 entra en contacto con el 
resolte elástico 33 de la palanca basculante 34 (ver Figura 
1) obligando dicha palanca basculante 34 a efectuar un des­
plazamiento angular alrededor de su clavija 53 a fin de lle­
var una polea 35, susceptible de rotación libre sobre dicha 
palanca basculante 34, en contacto con el perímetro del vo­
lante 3, para el arrastre rotativo del disco portacuboe, que 
se describirá más adelante. -

US brazo do cabezal magnético indicado con 36 e 
ilustrado con detalle en la Figura 6 está montado pivotante- 
mente sobre una clavija 37 fijada a la corredera 9. El brazo 
del cabezal magnético está dotado de un asiento 38 de resorte 
en el lado opuesto respecto de la clavija 37, al cual asien­
to 38 de resorte está fijado un extremo de un resorte 39, cg 
#0 otro extremo está fijado en 40 a la corredera 9. En la po 
alción operativa de la corredera 9, ilustrada en la Figura 
2, el extremo 41 del brazo 36 de cabezal magnético descansa 
contra un tetón 42 fijado al chasis, mientras durante el des 
plazamiento de retomo a la posición de reposo de la corred̂  
ra 9, un tetón 43 fijado a la corredera 9 permite impulsar 
el brazo 36 de cabezal magnético durante la traslación de la 
corredera 9 hacia su posición de reposo. El brazo 36 de cabe 
sol magnético lleva, fijado a ól, un cabezal magnético 44 de 
grabación/reproducción de manera bien conocida, y también e& 
tá dotado de dos ganohoa 45, 45* cuyo propósito se describí-
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r& oda adelanta.

Pop lo tanto, el brazo 36 de cabezal magnético es­
tá forzado normalmente por el recorte 39 de tracción hacia 
el tetón 43 que forma ana cola pieza con la corredera, de tg 

5* do que el brazo de cabezal magnético puede moverse subetaa-
cialmente de modo integral con la corredera 9, pero puede h& 
cerae girar respecto de la miaña tirando hacia aha jo del 
aciento 38 contra la tención del recorte 39# a fin de sepa­
rar el cabezal magnético da la cinta, por la razón.que ce 

10. describiré mée adelante, - -- a . - * - -------*---

La corredera 9 lleva adicionalmeate, de manera Bug, 
ceptible da rotación libre, don brazos de soporte o soportee 
46, 46* para los rodillos 47, 47' de presión. Sn la realiza­
ción ilustrada, dichos brazos 46, 46' de soporta están ccsaeg¡ 

15. tados pivotantemente de modo recpectivo al pivote 37 del tr& 
so 38 de cabezal maeiético y a un pivota 37* y satén forza­
dos por recortes de tracción, respectivamente 48, 48' hacia 
la posición que pone loe rodillos 47, 47* de presión en con­
tacto con los respectivos cabrestantes 8, 8' .  Les soportes 

20. 46, 46' llevan prolongaciones 49, 49* qua pueden cooperar
con los ganchos 45, 45' del brazo 36 de cabezal magnético a 
fin de limitar su desplazamiento hacia la izquierda respecto 
del brazo 36 de cabezal magnético. -

Las prolongaciones 49, 49' de los soportes 46, 46' 
25. tienen forma de lava de modo que, en la posición de reposo de



la corredera 9$ catando el elemento basculante dispuesto si- 
métricamente respecto del eje central 2, los brasas 30# 30' 
del elemento basculante pueden descansar sobre la sección 
con forma de leva# indicada en 51# 31* de las prolongaciones 

5* 49# 49'*

Dursate el movimiento de traslación de la cerrado­
ra 9# con desplazamiento angelar simultáneo del elemento bao 
oblante 25# con referencia a la Figura 2# el brazo 90' del 
elemento basculante 26 cabalga sobro la parte 51' con forma

" 3 '
10. de leva basta que pasa por encima de una parte ascendente

52' de la prolongación 41' * la cooperación del brazo SO' so­
bro la parto ascendente 52' áspide que el resorte 48' empuje 
el rodillo 47' llevado por el brazo 46' contra el respectivo 
cabrestante 8'  mientras que, dado que el brazo 50 del ciernen 

15* to basculante perasneoe libre de cooperación con la sección
51 con forma de leva en la parte ascendente 52 de la prolon­
gación 49* el resorte 46 puede empujar el rodillo 47 de pre­
sión montado cobra el soporte 46 contra el respectivo cabr€¡s 
tente 8. -

20. Sa este estado# ilustrado en las Figuras 1 y 2# da
do que# de una. manera ya conocida# la cinta magnética pasa 
libreante entre el rodillo 47' de presión y el cabrestante 
8' *  delante de cabezal magnético 44 y on cooperación entre 
el cabrestante 8 y el rodillo 47 de presión, la velocidad de 

23. la cinta está controlada por la velocidad periférica firmo 
del cabrestante 8 y el sentido de avance de la cinta está

- 13 -
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controlado por el sentido constante de rotación del cabres­
tante 8.

En la Figura 7, se ilustra de una manera más clara 
uno de los soportes, por ejemplo, el soporte 46*# - - - - -

5# Abora se describirá la transmisión del movimiento
del volante al disco para el bobinado de la cinta, con refe­
rencia particular a las Figuras 1 y 4# - - - - - -  - - -

Tal como ya se ba dicho, una palanca basculante 34 
y vas palanca basculante correspondiente 34* están conecta" 

10# das de manera susceptible de rotación libre sobre lasr, clavi­
jas 53, 53* de loe discos portacubos 4, 4'#

De una manera ya conocida, cada disco está formado 
por una rueda 54 accionada por el mecanismo para el ¿binado 
de la cinta, un elemento 55 de fricción, un disco pcrtacuboa 

15# 56 y un sombrerete 57# 9a resorte 58 empuja el disco porteê ,
boa 56 contra el elemento 55 de fricción, de modo que el as% 
trerete 57, que está en contacto con el carrete de la cinta, 
puede girar a una velocidad diferente de la velocidad de la 
rueda 54# - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

20. En tma realización preferida de la presente inven­
ción, la rueda 54 as una rueda dentada que está en engrane 
constante con una rueda catalina 59 que está conectada rígi­
damente a un árbol 60 que puede girar libremente en 3a palsgi
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ca basculaste 34+ El árbol 66 tam&i&s está conectado rígida­
mente a la citada pelea 35# q̂ e puede entrar* en contacto pe­
riférico con la periferia del velante 3. -

BvMeateBKsate la misas, disposición ce de aplica- 
5. ción también al dieco 4̂ +

For lo tanto, cuando el dedo operativo 33 oepuja 
contra el reborde elástico 33 de la palanca basculante 34, 
se lleva la polea 35, contra la acción de un resorte 61 que 
trabaja bajo tensión entre la palanca basculante 34 y un 

10. asiento 62 fijado aL chasis, sobre la periferia del volante 
3 y es impulsado rotativamente por contacto fricciona! con 
el cismo* La rotación de la polca 35 se transmito ¿ través 
del árbol 60 a la rueda catalina 59, lo que da como resultar­
án la rotación de la rueda dentada 54 para efectué* el bobi- 

15* nado de la cinta.

El gUneioasBiente del aparato, que resulta eviden­
temente de la memoria que antecede, se resumirá en aras de 
claridad.

Cuando se desconecta el motor, se colocará la co- 
20. rredera en la posición do reposo, ya que el pestillo 13 está 

desbloqueado por dcsexcitacióa dol electroimán 14. la cone­
xión del motor produce la rotación de los volantes 3# 3* y 
asi produce también la rotación de la. rueda catalina 19, que 
acciona la rotación de la rueda dentada 20 y la leva 22, lo
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que da coma resultado la traslación de la corredera 9 hacia 
la posición operativa y al mismo tiempo la inclinación del 
elemento basculante 26 en m  sentido determinado segán la p& 
alción ajustada do la guia 28. Por lo tanto el movimiento 

5* del elemento basculante 26 efectuará las siguientes operacig,
nos.

1) desplazamiento de la guia 28 a su otra posición 
ajustada; - <.-.*<**..*.*....<*..-.*..-...****.<*1..*.-

2) desplazamiento de una palanca basculante a fin
10. de penar en rotación su respectivo disco; - «.---a.-.*..

3) engrane de un brazo del elemento basculante con 
el soporte dol rodillo de presión que esté situado en el la­
do opuesto al aje central respecto del disco puesto en rota­
ción, a fin de no poner dicho rodillo de presión en cooperá­

is. ci&i con el respectivo cabrestante; -

4) dasacoplaaieoto del soporte del rodillo de pre­
sión del otro brazo del elemento basculante que está situado 
en si adamo lado respecto del eje central que el disco impû  
aado por el volante, el cual rodillo de presióh puede así

20. ooqperar con el cabrestante respectivo y oontrolar la veloc¿ 
dad de la cinta bobinada por el disco. -

El otro disco simplemente está impulsado por la 
cinta que se desbobina de su carrete.



3a esta situación, el pestillo 13 siempre está re** 
tenido en una posicî t respecto de la pda 17 de la 
corredera* - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Cuando se desea invertir el sentido de avance de 
la cinta, o cuando el carrete está vacio y se desea invertir 
el sentido de avance de la cinta para explorar la otra pista 
de la cinta, una aaSaí eléctrica dcaoxcita el electroimán 14 
que retenía el pestillo 13 y se lleva la corredera nuevamen­
te a la posición de reposo por los resortes 12. - - - - - -

En esta situación, se coloca el elemento basculan­
te nuevamente en situación sioótr&cs respecto del eje central 
2 y el brazo de cabezal sagnótico es ¿aguisado por la corre­
dera junto con los soportes de rodillo de presión. - - - - -

La devolución de la corredora a la posición de re­
poso lleva la rueda dentada 20 en cooperación con la rueda 
catalina 1$ y las operaciones descritas arriba se repiten, 
salvo que el elemento basculante se mueve angularmente en un 
sentido opuesto al sentido anterior, dado que ahora encontré 
yg la guia 28 en su posición ajustada opuesta a la anterior.

Per lo tanto, se invierten las operaciones respec­
to del eje central 2 y se arrastra la cinta en oa otro seatj. 
do de gire.- - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

El mecanismo de la presente invcnci&a permito tas-



bi&i, do una manera extremadamente sencilla, variar el grado 
de velocidad de la cinta desde su velocidad normal de avance 
determinada por los cabrestantes 8, 8* a una velocidad de bo 
binado rápido, - -- -- -- -- -- i.----*.-.*---*.

A este efecto, cuando se coloca la corredera en su 
posición operativa, será suficiente una operación que provoca 
la rotación del brazo del cabezal magnático alrededor del pi 
vote 37 contra la acción de retomo del resorte 39, arras­
trando así en rotación loe soportes 46, 46* por la cocida 
de los ganchos 49 o 49* a fin de desconectar el rodillo de 
presión en cooperación con el cabrestante respectivo y dejar 
la cinta libre para alcanzar la velocidad de bobinado iapueg 
ts por la transmisión volante-polea-rueda catalina-rueda den 
teda-elemento de frioción, sin que la cinta quede retenida 
por el cabrestante.

Cuando el brazo 36 da cabezal magnótico vuelve a 
la posición normal, nuevamente se coge la cinta entre el ro­
dillo de presión y el cabrestante y recupera su velocidad 
normal de avance. ** — — <*******..**'***...****<«***.*.*.**.***

Si bien se ha descrito la presente invención con 
considerable detalle, queda entendido que pueden modificarse 
sin salirse, no obstante, del alcance de la misma. - - - - -

Por ejecplo, el movimiento de traslación de la co­
rredera puede efectuarse por medio da cualquier dispositivo
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que realice la traasoisiRn Re na movimiento unidireccional y 
laa conoxioneo da transoioión que ae han Rescrito como coop̂  
raciones Re engrane o por fricción, puedan realisarse Re dio 
tintas cañeras.

3# . A los efectos consiguientes se declaran de novedad
y prcpieM para SspaH s, sus territorios y placas d a sobera­
nía, las reivindicaciones que siguen. -

\1\
\

\

\
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1.- Perfeccionamientos en los mecanismoa de accio­
namiento para $1 avance de la cinta Mi loe aparatos de gra% 
ció̂ reprodueción de cinta de tipo cassette# y del tipo que 

5. tienen en chasis# doe volantes que giran en sentido contra­
rio iapulaadoa por un catar a través de una transmisión de 
carrea# dos cabrestantes# cada uno de los cuales formes una 
seda pieza con uno de loa volantes y está coaxialmante res­
pecto del mismo# un rodillo do presida para cada uno de loe 

10. cabrestantes# dos discos portaauboa# cada uno impulsado por 
una rueda de Brioción# susceptible de rotación alrededor de 
una clavija fijada al bastidor# caracterizados porque el me­
canismo comprende un elemento de guia conectado pivotantemeĝ  
te al chasis# apto para adoptar ima primera o una saetada p& 

1$. aioidn ajustada bajo el mando de un demento basculante y a& 
to para guiar diebo elemento basculante hacia una primera o 
una segunda posición de mando oegdn dicha primera o Aî hft sg, 
gunda posición ajustada de dicho demento de guia, a fin de 
regular d  avance de la cinta magnética en un sentido o en 

20# d  sentido opuesto# -

2#- Perfeccionamientos segda la reivindicación 1# 
en los mecanismos de accionamiento para el avance de la cin­
ta en loa aparatos de grahacióc/rsproducoián de cinta de ti­
po cassette dd tipo que ooepreade un chasis# dos volantes 

25# que giran en sentido contrario impulsados por un motor a tr& 
véa de una transmisión de correa# dos cabrestantes cada uno
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do loo cuales forma una sola piesa y está coaxialmcnte coa 
uno de los volantes# un rodillo de presida para cada uno do 
los caRrestímtea* dos discos pórtatelos, cada uno impulsado 
por usa rueda de fricción# susceptible de rotación alrededor 

3* de una clavija fijada al chasis# estando definido en el pla­
no del chasis un eje central equidistante da los ejes de ro­
tación de loa dea volantes y equidistante de los ejes de ro­
tación de los dos discos# caracterizados porque el mecanismo 
comprende! una corredera limitada en el chaeie a fin de po- 

10, der trasladarse de una manera, paralóla respecto del eje cen­
tral a fin de adoptar alternativamente una posición operati­
va y una posición de reposo# y forzada por resortes de retos 
no hacia la posición de reposo; unos medios de traasaiai&i 
de movimiento unidireccional# que transmitan el movimiento 

15. de un volante a la corredera cuando está en la posición de 
reposo# para efectuar su traslación hacia la posición opera­
tiva# contra la acción de dichos resortes de retomo# un pee 
tillo apto para retener dicha corredera en la posición oporgt 
tiva y para liberar dicha corredera bajo una seSal de mando 

20* de desbloqueo pora hacer que dicha corredera vuelva a la po­
sición do reposo bajo la acción de dichos resortes do retozó­
me; dos palancas basculantes# cada una montada de modo abiog- 
grado y libre oobre la clavija de cada disco, soportando ro­
tativamente cada palanca basculante# en una posición fija, 

2$. espaciada de dicha clavija# usa polea que forma una sola pig, 
sa con una rueda catalina# siendo capas cada palanca bascu­
lante de efectuar un desplazamiento angular tal como para
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acoplar o desacoplar en arrastra dicha polca con respecto 
del volante que está situado en su aiaao lado respocto del 
eje contra! para efectuar o interruspir un contacto de arrs& 
tro con di# vetando dicha rueda catalina en coopemcidn de 

3. arrastre constante con dicha rueda da Rriccidn, teniendo ca­
da peíanos Maculante un resalte elástico en el lado opuesto 
a dicha polea respecto de dicha clavija y estando forrada %  
cia la posición de dcsacoplaaiento por medios elásticos; una 
gMtn oscilante apta para efectuar un desplazamiento ungular 

10. entre dos posiciones ajustadas alrededor de un pivote que
forma una sola piesa con el chasis, situado sobre el eje ceg. 
tral; basculando un elemento basculante alrededor da una cl̂  
vi ja fijada a dicha corredera y teniendo un extreme apto pa­
ra segAir el perfil de dicha guia y para empujarla hacia, su 

15. otra posición ajustada, y teniendo taobión dos dedos cada
uno susceptible de cooperarse con cualquiera, de dichos reeâ  
tes elásticos de dichas palancas basculantes, según la posi­
ción adoptada por dicha guía, teniendo adioioaalmente dicho 
elemento basculante dos breaos, cada uno susceptible de ooo- 

20. perecida con cualquiera de loe dos soportes de rodillo do
presida, eegán la posición adoptada por dicha guía; un bravo 
de cebosa! aagaático conectado rotativamente a dicha cozved¿ 
ra en un primer extremo y conectada elásticamente a la corta 
dora en el otro extremo a fin de ostar forsada elásticamente 

23. hacia una posición de cooperación ccn la cinta aagaática,
del cabezal aagaático de grabaciÓM/rspredueoi&t fijado a di­
cho braso de cabesal aagaático; dos soportes de rodillo de
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presida coaactaá.03 rotativamente con dicha corredera? cada 
ana de loa cuales soporta rotativamente un rodillo de pre­
sida, y tersado elásticamente hacia el respectivo cabrestan­
te? teniendo dichos soportes un extremo perfilado que eoa- 

5# prende un topo para uno de los breaos del elemento basculan­
te a fin de ispedir? sogán la posición angular adoptada por 
el elemento basculante, la cooperación del rodillo de pre­
sión llevado por el respectivo soporto, con el respootivo c& 
brestaate? con lo que? estando la guía dispuesta en una pri- 

10* mera posición de sus dos posiciones aguatadas? la traslación 
de la corredera hacia su posición operativa hace que el ele­
mento basculante so desplace aagularmonta en el sentido que 
resulto de seguir el perfil de dicha guía y al miaño tiespo 
que se empuje dicha guía a su segunda posición ajustada? en- 

15* trando en cooperación dicho elemento basculante con el res^ 
te elástico do cualquiera de las palancas basculantes? segán 
dicha primera posición ajustada de dicha guía? desplazando 
así angularmente dicha palanca? llevando la respectiva polca 
en cooperación con el respectivo volante y efectuando la ro- 

20. tación de dicha rueda de fricción? mientras que al mismo
tiempo dicha corredera en su traslación acciona el brazo do 
cabezal magnótico llevando un rodillo de presión en coopera­
ción con el respectivo cabrestante y manteniendo el otro ro­
dillo de presión separado de su cabrestante? segdn el senti- 

25* do de rotación efectuado por dicho elemento basculante? a
fin de arrastrar y bobinar la cinta en uno de sus dos senti­
dos do avance? mientras que una devolución de la corredera a



su posición de reposo y otra traslación de la corredora ba­
cía la poaioióa operativa, hace que se avance y so bobine la, 
cinta Bagaátiea en el sentido <swato al anterior, aegdn di­
cha segunda posición ajustada de la guía, y se obtiene el bo 
binado de la cinta sagnótica a velocidad rápida girando el 
brazo do cabezal aagnático contra la acción de su resorte de 
retomo, en la posición operativa de dicha corredera* - - -

1#- Perfeccionamientos segdn la reivindicación 2, 
caracterizados porque dichos medios do transmisión do movi­
miento unidireccional coaga-endon* una rueda dentada suacep% 
ble do rotación alrededor de un pivote fijado al chasis y p& 
sicicoado sobre dicho eje central, teniendo dicha rueda den­
tada una parte de su per&aetro libro de dientes y un tope 
susceptible de cooperación con la corredera durante su movi­
miento de retomo hacia la posición de reposo; una leva que 
forma una sola pieza con dicha rueda dentada y está ooacán-. 
tricamonte respecto de ella; una rueda catalina que forma 
una sola pieza con uno de los volantes y está ccacóntricaaHgt 
te respecto del adame y en cooperación de accionamiento coa 
dicha rueda dentada, para transmitir la rotación del volante 
a dicha leva, con lo que dicha leva durante au rotación efe& 
tda la traslación de la corredera desde su posición de repo­
so a su posición operativa, hasta que la parte perifórica de 
dicha rueda dentxáa libre de dientes se desengrana de la ru& 
da catalina cuando la corredera está en la posición operati­
va, estando en cooperación dicho topo de la rueda dentada
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coa dicha corredera durante su movimiento de retomo hacia 
la posición de reposo# pava llevar el segmento dentado de la 
rueda dentada nuovaoente en cooperación con el segmento den­
tado de la rueda catalina. - - - - - - - - - - - - - - - - -

5* 4^  Perfeccionamientos según la reivindicación 2,
caracterizados porque dicha guía oscilante está conectada 
iTiceioaalsente con su pivote* - - - - - - - - - - - - - - -

5*- Perfeccionamientos según la reivindicación 2, 
caracterizados porque dicha corredera eotá restringida de 

10. modo traslacional en el chasis por tros puntos per medio do 
aniones de ranura y pivote* - - - - - - - - - - - - - - - -

6.- PsrfoccioaaRdeatos según la reivindicación 2, 
caracterizados porque el pestillo comprende un elemento do 
moquee controlado por un electroimán de retención* - - - -

13. 7*- Perfeccionamientos según lo reivindicación 2,
caracterizados porque la cooperación do accionamiento entre 
la polea llevada por la palanca bastaRante y el volante so 
efectúa por contacto de fricción* - - - - - - - - - - - - -

8.- Perfeccionamientos según la reivindicación 2, 
20* caracterizados porque el mecaaieao sccioaador comprende teto 

nes fijados el chasis# que# durante la traslación de retomo 
de la corredera devuelven el elemento basculante con su eje 
de simetría alineada con dicho eje central* - -- -- -- -
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9*-* Parfecclonaaientoa segdn la reivindicación 2, 
caracterizados porque el wcenismo comprende m  tetón fijado 
al chasis, que determina la poaicióh del brazo de cabezal 
magnético en la posición operativa de la corredera, y teto- 

5. nos fijados a la corredera que detsminan, en al retomo de 
la corredera hacia la posición de repeso, la pocicióh del 
brazo do cabezal aagiático.

10. - Perfeccionamientos segda la reivindicación 2, 
caracterizados porque dicho brazo de cabezal magnético está

10* dotado de ganchos sobre loa que pueden apoyarse los soportes 
de rodillo da presión y uno de dichos soportes de rodillo de 
presión está conectado pivotontemente al mismo pivote que el 
brazo del cabezal magnético ectd conéctalo pivotantemente. -

11. - Perfeccionamientos aceda cualquiera de las 
15* reivindicaciones anteriores, caracterizados porque dichos q&

portes de rodillo de presión estén dotados de prolongaciones 
perfiladas pera guiar los brazos ds dicho elemento basculan­
te.

12. - "PERFECCI0HAHIENS08 EN LOS MECANISMOS DE AC-
20. OIQMEBNTO PARA EL AVANCE DE LA CINTA EN LOS APARATOS PE

M3ACI0í̂ BBPS(SWCI0N DE CINTA DE TIPO CASSETTE". - - - - -

Todo ello conforme se describo y reivindica en la
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presente miasría {#e conato de veintinueve hojas, foliadas y 
mcancgrafiaáao por sola de sus caras, y de cuatro lámi­
nas de dibujos que la ilustran.
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