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PATENYE DB INVENCION

por VEINIE afios

solicitadn en Lopafia o favor do AUZOVOX S.p.d., de unacionali
dad italisgney domiciliada en 981 Via Salaria, 00199 Roma,
Italia, por “Perfeccionamientos en los mecanismos du acciong
nlento para €) avance e la cintn en los aparatos 3¢ grabaw
eidn/reproduceidn da ointa de tipo cassotte!, con prioridad
de la solicitud ivaliona 50 036 4/78 de fecha 27 Junio 1978,

1BIORIA DESCRIPIIVA

La presente invencidn as refiere a un mecenismo ag
cionador para sl avance de la ointa en J.ba aparatos de gravg
eidn/reproduceidn de cintas $ipo caasotis, del tipo en el
que la exploracifn o lectura de la cinta por pl cabesal mage
nético de grabacidn/reproduccidn tiene lugar durante el avap
ce de lo cinta tanto en un sentido como en ¢l sentido opusa-
todoavonce da lacitlge wmm o mem acmw o - ----

lids pavticularuente, la provente invoncidn se ro=
ficre a loz aparatos do grabacidn/reproduceidn do cintas ds
tipo casmette que comprenden dos volantes accionados por un
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motor, qua giran en sentidos cpusston, teniendo cada wno de
loa volantes un cabrestante que forma una mola plesa con 81
vy estd coaxiqlmente respecto de €1, regulsndo respectivamen=
te cada cabrestante la velooidad de avance de la vints en uno
u otro sentido por efecto de la presifn sjeroids por un res-
pective rodillo de presidn contra la cinta que e empujs cop
tra el pabtrestante por el rodillo de Pregiffi. = = = w « «

La invenoidn es pertioularmente apta pars su uso
con los sparates de grabaocidn/reproduccidn del tipu denoming
do "autoinversible”, en el que, cuando la cinty entd total-
mante desbobinada del carrete, sl aparatc invierte autondti-
caments el pentido de avanoe de la cinta de medo cua el cabg
sal magnético pueds oxplorar la seguris pists de la ointa,
gin ia necesidad de detener al aparatc, saoar el cassetie y
darle la vuelta reapecto de su posicidn antexior. « « » = -

Por lo tanto, una finalided de la invencidn es la
de proporcionar un meocaniamo accionador pera la inversién
del avaice dg lacintpy »w v e v a v w v v o v oo ew -

Otra finalidad de la invenocidn es 1z de proporcio-
nar un mecaniamo que permite modificar la velocidad de avane
ce de la cinta, dende ou velooidad normal a 1 veloocidad de
tobinado »&pido, de wng manera sxtremadsments sencille y en

QNDOB DONTIAON, ® o = « = o w w0 " - - - e

La presente invencifn realive las finalidsdes arri
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ba citadan por welic de ur moconismo que utiliza wr mfaino
de partes componentes, dispustbas en una disposiciln extrems
damente compecta, con 2lbtp fiabilidad y eficacia de funciong

TIENEDe ™ o o e e e e e o g W e e e e e e e e e

Sogln 1n prosente invencidn, un mecaniswo accionse
dor pars ¢1 avané.e de la cinta en los cparaton de g;ra_zbwién/
reproducciln, del ipo do cassetto, del tipo que tiene wn
chanis, des volantes quo givan en sentide contreric ascionge
dos por wn motor a través te win transmioidn de cozzen, dus
cabrestantes cada uno de low cusles forma ung Bcla',piezs-. eon
wio de los velantes y estf couxislmente reopecto del nisro,
un rodillo de prenidx pars cnde wno de los cabrestantes, dos
discos pordacubos, eada wno ispuliszdeo por una rucda de frice
cifn, suscepiibles de rotacidn alrededor de una clavija £ija
da al chasls, e8td caracterizado porgue comprendet un cleman
to de gufs unido pivotantomente sl chasis, apto para adoptar
ung primera pesicifn ajustada o wna seguwnda posicidn sjustow
dn bajo el mando de wn elemento basculante y apto para gular
dicho elemenito basculanie haéia una primora o una gepundn po
sir:_idn de mando gegin dicke primoro o segunds popicidn gjuse
tada de diche elemento de gufa, gl £inal de regular el avan=
ce de la cvinta mognétics en wn sentido o en el senkido opueg

ﬁn“ e e ok e SR R R SR M S W MR R R TR R W N R T S o e a S e

Segin otro sapecto de eota invencidn, wn mecanismo
aocionador comprende un chasie, dog volantes que giran en
aentido contrario impulsados por ung tronsmisitn de correa
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acciongds por un motor eldotrico, estando dotado cada uno de
dichos volanten deo wn cabrestante gue formm una sols pleza y
eatd coaxlalmente con 81, un rodillo de presidn para cada og
brestante, dos discos portaocubos aptos para recibir log ce-
rreten de los caspettos, impuladnuiose omdw 8isco por una rug
dn de fricoidn suscoptible de rotacidn mlrededor do una clo-
vije fijada sl chasin, estanio dispusoton dichos elemcntos
conocidod per se, en el plano del chavis en wn lado ¥ el
otro do un ¢je central equidistante de los ejes fle rotacidn
de los dow volantes y tambidn equidistante de los ejea de rg
tacidn de lop discos, caracterisdndoss ol mecanisme vegin la
invencidn por el hecho de que comprendes una corredersa limie
manelehaaisafmhpodarmde una. ZEners
paralela respecto del sje ceniral a fin de adoptax aliernati
vamente una pooicidn operativa y una poaicidu de rapumo, ¥
forsada por resoriss de retorno hacia la posicidn de reposg
unos medlios de tronsmisidn de movimiento unidirecciomal, gque
transmiton al moviniento de wa volante & la corredera cuando
estd en 1a posicidn de repogo, para sfectuar su traslacidn
hacia 1a posioién operativa, contra la acoiba de dichon re=
sortes de retormo, un pestillo apto para retener dicha corrg
ders on la posicidn cperativa y pare liberar dichs corredera
bajo una seflal de mando de desbloqued pars hacer que dichs
corredsra vuslva a la posiocidn de reposo bajo lx acciln de
dichos resories de retorno; dos palancae basculantes, cada
uns montada de modo abisagrado y libre sobre la clavija de
cada disco, soportando rotativamente coda palanca besculante,
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en una pogicidn f£ija, 'espaciada de diocha clavija, una polea
qua forma una sola pieza con una rueda cataling, siendo ca-
pa2 cada palanca basculante de efectuar un desplazauiento an
gular tal come para acoplary desacoplar en arrastre dicha pg
les con respecto de dicho volante que estd pituado en eu mig
0o lado respecto del sje central para efectuar o interrumpir
un contacto de arrastre con &1y estando dicha rueda eataling
en cooperacidn de avrastre constante con dicha ruedn de
friccidn, tenienic cala palanca basculante wn rasalte eldoti
¢0 en el lado .opua'sto a dicha polea respecto de dicha clavi-
j& y estando forsgada hacia la posicifn de desacoplamiento
por medios eldoticos; una gufs ogelilante apta para efectuar
un desplazamiento angular entrg dog posiciones ajustadas alrg
dedor de w1 pilvete que formn uns sola pleza con ol chasis,
gituado sobre ¢l oje central; basculando un slementc bascu-
lante alrededor de wna clavija ﬁjaaé a dicha corredera y tg
niendo un extromo spto para soguir el perfil de dicha gufa y
para empujarla hacia ou otra posicién ajustads, y teniendo
taubidén dos dedos cada uno susceptidle de cocperarse con
cualquiera de Gichos resaltes eldsticos de dichas palancas
basculantes, segin la posicién adoptada por diche gufa, to-
niendo adicionalmente diche elemento basculante dos brazos,
cada unc suscoptible de cooperasidén con cuzlouiera de los
dos soportes de rodillo de presidn, segin la posicién adopty
da por dicha gufa; un brago de cabemal magnético consctado
robativamente s dicha corredera en un primer extremo y coneg

tada gldstionnente a la corredera en gl otro extyremo a fin
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de estar forzada eldsticamente hacia wna pomicidn de cooperg
cidn con 1la cinia magnética, del cabesal megnético de graba-
cidn/reproduccidn £ijado a dicho braso de¢ cabesal magndtico;
dos soportes de rodillo de presidn consctados rotativamente
con dicha correderas, cada uno de los cuales moporta rotativa
mente un rodillo de presidn, y forsado sldsticamente hacia
el respectivo cabrestante, teniendo dichos soportes un extrg
mo perfilado que comprende wn tope para uno de 1os tragos
del slemento besculante a fin ds impedir, segin la posicidn
angular sdopteda por el elemento basculants, la coopstacidn
del rodillo de proéidn 1levado por el rempactivo soports,
con el respeoctivo cabrastante, con lo que, estando la gufa
dispuesta en una primera posicién de sus dos posicioacs ajus
tedas, la traslacidn de 1ls corredera hacia su posicidn operg
tiva hace que el elemento basculante se desplmce wigularmens
%e en ol sentido que resulte d¢ seguir el perfil de dicha
guia y al mismo tiempo que se empuje dicha guim a eu segunda
posicidn ajustada, entrando en cooperacidn dicho slemento
basculante con el resslis eldstico de cualquiera de las pa~
lances basculentes, segin dicha primera posioidn ajustada de
dioha gufa, desplasanio as{ angularmente dicha palanca, lle-
vando la respectiva polsa en vooperacidn con ¢l respectivo
volante y efectuanic la rotasidn de dicha rusds de fricoidnm,
mientras que a2l mismo tiempo dicha corredera en su trasla~
cidn acciona el braso de cabezal magnético llevando un rodie
1lo de presidn en cooperacién con el reppactive cabrestante
¥y manteniendo sl otro rodillo de presidn separado de su ca-
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brectante, soain el sentide de rotncifn efectuado por diche
slemento basculants, a fin de avrastrar y bobinar la cinta
en uno de sus dos sentidos do avance, mientras que wia Jevoe
Iucifn de la corredars a su posicidn de reposc y ofra traslay
¢ifn de lz corredera hools la posicidn operativa, hace que
avance y 2¢ bobine la cinfa magnética en el sentido opuesto
ol enterior, segdn dicha segunda pocicifn ajustada Ce la
gufa, y 8¢ cbtiene el bobinzlo da la cinta magnéticz & velow
cidad ripida girando sl brazo fe cabezal magnétice contra la
aceibn de su resorte de retermo, en la posicidn cperativa de

Aiohn COPTEiOrRe ™ = o o o wn e o0 "o = - W .-

Por lo tsnio, tal como e ha descrito arriba, para
onda traslacifn de la corredera de ls posicidn de reposo & la
posicifn operativa, ¢ obliga al clemento basculante a efec-
tuar un desplegamisnto angular en un saﬁtiao determinado a
causa de la posicidn ajustada sdoptads por dicha gufs, y el
selemgnto baseulonte mismo efcetda ol deoplagamiento de dicha
gufa a la obtra posicidén ajustada como resultado de dicho mow
vimiento angular, de modo que unz traslacidn sucesiva de la
corredera hacia su posicidn operativa pasendo por su posicidn
de reposo determina un desplazamiento angular del elemento
basculante on un sentido opueate al anterior, activando de
esta formn log mecanismoB que operan lo inversién del oentie

dodeavanco de la cintite ~ " v w m v v m v s wc o w e w - -

Se comprenders mejor la presente invencidn median=-

te reforencia a los planos anexcsy 6N 108 QUL & « = w « = =
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1a Figura 1 es wna vista desde debajo de un mecanig
moumhmmi&n; W e WS e W G B Gl WS KR Em G W S WE R A SR e

la Pigura 2 es uns vista dopde arridbe el mecanis-
mmhrm1; W e AR AR A B S W AR A OB W A W W W e W

la Figura 3 iluatra 1la corredera) -~ = = = o = = -

la Figure 4 es wg seccidn lrvegular porllatlmu
IV"IV&‘MFW“Q‘"""*""‘""'"""""“"“’;‘*”-

-

la FPigura 5 ilustra el elemento basculgnte; = « -

la Pigura 6 ilustra el brazo de cabesal magnético;

y--—--—u---uunu&nuuunndb-n-dbu&nn

la Figura 7 ilustra un soporte de rodillo de pre-

'i&“-uhnn-nuu--u-u-an--a-’-—-u-

Con reforencia a las Figuras 1 y 2, se indicn el
chasis del sparato de grabacilin/reproduccidn con la referen-
ciz 1+ Bl chasis 1 comprende uns parte substancialmente pla-
na cuya cars inferior puede verse en la Figurs 1 y cuys caera
superior puede verse st la Figura 2. En dicha parte plans
del chagis 1, que en adelante oe denominard "chasis® en arss
de lo sencilles, un sjo central 2 es equidistente de los
ejes de rotacidn de los volantes 3, 3' que glran en sentidos
contrarios y de los dimcos portacubos 4, 4', Se impulsan los
volanigs 3, 3" rotativamente por una correa 5 y una polea 6
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por un motex elfetrico 7 e fin de sfectunr eu rotacidn en
Bantidos opucstos o la misma velceidad. Cada volante lleva
un cabrestante, respectivamente 8, 8* que forma una sola pig
za con el volante 10 estd ccaxialmente con &1, los curles cg
brestantes giran, de una manera bien conocida, a la misma vg

Segin la presente invencidn, una correders 9 estd
limiteda en el thasis para efectuar un movimiento dc trasla-
cidn paralelo gl eje central 2 por medio de ranuras 10, 10°,
10" gue actdan conjuntamente con clavijas respectivas 11,
1%, 11" £ijadas al chagin, 3¢ jlugstra la forma preferida de
la corredera en la Figura 3. la correders 9 de spota forma
pueds adoptar dos posiciones, una posicifn operativa eegin
se ilustra on los Figwras 1 y 2, y wia posicidn de roposo
(no ilustrada) en 1z que la corregdera 9 eatd traslddada haw
¢ia la izquierda, mirando a la Figurn 1, y hacia la dorecha,
pivando a 1o Pigura 2, respectivamente. Dos resortes 12 (-
10 uno de lop cuales se ilustra en la Pigura 2) fuerzan la
corredera hacia la posicidén de roposo, dé medo que, en la po
gicién operativa, los resortes 12 estin bajo tensidn. Se map
tiene la corredera en su posiciln operativa por un pestillo
o dispositive tloquendor 13 conoiatente en un electroimin 14
de retenciln y wnn burra deslizante 15 que tiene un tope 16
apto para cooperar oon una pda 17 situsda en la seceidn supg
rior de una prolongacidn de la corredera 9. Hientras el cleg
troimdn 14 de retencidn satd excitedo, se mantiene la barra
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15 en covperaciin de bloqueo con la corredera; cuanio se
desexcita el electroimén 14, se hace que la barra 15 deslice
axialmente bajo 1z acclén de wn remsorts 18, se desconecta la
pla 17 de la corrsdera 9 y se inpulss la correders hacia
atris a su posicién de reposo por los resortes protensados

12. WE G R B GF WS A WS e W A MR W G W W W N e e R W e G W e e e

2 -

R mecanismo que efectda 1a traslacifn do la corrg
dera 9 de su posicidn de reposo a su posicidn operaiiva puew
de mer de ounlquier tipo de mecanismo tmidiracciomlz; aiendo
el mecanigmo preferido segin la invencidn el eiguientes - -

uwna rusda catalina 15 eetd unida rigidamante a wmo
de lom volanted (volante 3' en el ejemplo ilustrado en la 2§
gura 2) y asf gira constantemente de modo integral cdx el vo
lunte 3'. Una rueda dentada 20 estd wnida pivotandemente a
un 4rbol 21 fijado al chasis en sl eje central y a dichs rus
4o dentada 20 estd congsotada rigidapents una leva 22 que gi-
ra alvededor del miomo drbol 21y mw cw v e m v w o - o o

Ia rueds dentada 20 tlens wnw parte de su perime-
tro (indicedo con 23) libre de dicntes, de modo qus ls coope
racién de engrane entre la rusda dentada 20 y la ruedae cata~
lina 19 queds interrumpids donde aquells parte 23, desprovig
ta de dientes, se colocs delsnte de 1a rueda catalina 19. Bg
ta condicidn se produce cuando la corredera 9 se coloce em
su posicién opevativa, Cuandoc la corredera 9 vuelve a su po-
sicidn d¢ reposo, el lado superior 24 (Pigura 3) ds wna rany
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ra recortads en la corredera 9, entra en contgetc con un tew
win 25 qgue forma una scla pieza cont la rusda denteda 20, de
node gue esta Wltime sfectia wi moviniento votutive alrede-
dor del drbol 21 llevando su vegknie dentado nuevaniente el
cooperaclin con la meds catalina 19 que girs ecantinuamento.
De egha forma el tetdn 25 efectina uma vuelta de rotaciin y
la leva perfilada 22 entra en contacto con dicho lado 24 da
1la romvura Qe la corredera 9, dando como resultade le vraslaw
cidn o 1l correders 9 de su posicidn de reposo a B POSi=
cidn operativa, donde queda blogueada por el pestiiio 13e
Heglizada csta operacifn, la ruecda dentada 20 se detiene
cuando su tramo dentodo pierge la cooperacidn de engrane con
la rueda cataling 19 s e e o mmc v c e v m e - -~

U elemento basculante 26 catd consetado a la corrg
dera 9, do una munera susceptible de rotacitn libre dlrede=
dor da un pivote 27. El elemonto baoculante 26 se ilusira
con mejor detaile en la Figurn 5« EL elemento basculante 26
por 1o tanto ¢s impulsado por la corredera 9 durante su trag

Una gufa 28 estd coneciada pivotentemente al cha-
gis 1 por medio de um pivote 29. En particular, el pivote 29
vucde estar fijado a la seccidn inferior del chasis 1. Ia
euifn 28 puede oscilar alrededor del pivote 29 adoptando dos
pogiciones gjustadas extremas limitedas por lleger a tope
con'la clavija 11° fijada al chaBigs ww e v e c v o w e« «
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Ia gufa 280 estf dotoda de una punta perfilada 30
que, en las dos poslclones aqjustalas de la guls 28, ge sitda
en wn lado o 61 otro del eje central 2 respestivamente. La
guls 28 estd comsotada preforentements por wedio ds fricoilén
o ewbragus el vivote 29, a fin de mantener la posicifn agjup-
tada adoptada nientres el olemento basculante 26 no la des-
place con fuergn, tal ocomo se desoribird nds adelarita, w « =

Bl elemento basculante 26 tiene en su aeccidn supg,
rior un cabezal 31 seguldor de levs y dos dedos opé:;étivoe
32, 32', respectivamente, en un lado y en el otro lado de ai
cho cabesal 31 y, en la posicién de reposo de la omm
9, 40m topea {no ilustrados) fijados ol chasls 1, mntienc
el slemento basculante oon bu eje de asimetria alinewdo oon
el ojo central. Cuando ss coloca ln gufa 28 en uno de mus
dos pomiciones ajustadas, por ejomplo con su punto z;;artila.do
30 en ol lado inferior del eje ventral 2 (tal como me ve en
la Figura 2)y ol elemenic basoulante 26, que iniocialments eg
taba con su eje da simetria alineado con el eje central 2,
se impulsa hacia la isquiexda por la traslacidn de la corro-
dera 9. Bl cabesal 31 seguidor de leva entrard en contaoto
primero con 1a secoiln superior (todavia segin se ve on l1a
Pigwn 2) de la punta perfilsds 30 y empezard a moverss si-
gulenlo el perfil de dicha punta y luego inclindndose havis
arrida respecto el eje central 2. Adends, al seguir el pore
fil de la punta 30, el cabezal 31 se deeplasa con respecto
sl pivote 29, oo lo gue es hace qus le gufs 28 gire adopten
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do su otra posicidn ajuotada. Al mimmo tismpo, el dedo opo-
rative 32 del olemento beseulants 26 entra en contacto con ol
rescite clfstico 33 de ia palaaca baaculante 34 (ver Figura
1) obligando dicha polanca baveulonto 34 a efectunr wn dope
plazanianto angular alrededor de su clavija 53 a fin do lig~
var wa polea 35, ousceptible do rotnoidn libro sobre dicha
palancn bagewlente 34, on centacto con el parimetr; asl Vo=
lante 3, para ol arrastre rotativo del disco porbac’ubéa, que
ge descridird mis adolante. D

h brase de coboral magndtico indicado con 36 e
ilusirado con detalls on la Pigura 6 catd montado pivobante~
mants sobre wia glavija 37 fijada a la corrodera 9. EL trazo
del cnbezal magndtico estd dotade de un asiento 38 ;ie; rosortc
en ol lado opuento raspecto de la clavijs 37, ai cua_i'aeien-
¢ 38 de resorte estd £ijado un oxtremo de un reao;teh 35, cu
¥o otro extrens eptd £ijado en 40 & la corredera S. B la po
elciln operativa de la corredera 9, ilustrada on la Figura
2y el oxtremo 41 del brazo 36 4o cabezal magnético doseansa
contra un tetén 42 fijado gl chabis, misntras durante el deg
plazaniento de retormo a la posicidn de roposo de la corredg
ra 9y un totéa 43 £1jado a la corredera 9 pormite impulsar
ol bravo 36 de caobezal mogndtico dwrante la traslacibn do la
corredera 9 bacia su posicidn de 2eposo. EL brazo 36 de cabg
gal magnético 1leva, fijado a 61, un cabagal magmético 44 de
grabacidn/reproducoidn de manera bien conocids, y también eg
+4 dotado de doa ganchos 45, 45 cuyo propdsito sa decoribie
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Por 1o tanto, ol brasa 36 de cabesal megnético es-
t4 forsedo normalmente pox el reaorte 39 de traccidn hacis
81 tetén 43 que forma una pola piesa con la correders, de ng
do qus ¢l braso de cabdesal megndtico pusde moverse subetan
cialmente de mode integral con la corredera 9, pera puede hp
cerse girsr respecto de la nmisma tirando hacia abajo del
asiento 38 contra la tensidn del resorte 39, a fin da‘ Bapas
rar el cabesal magndtico de la ointn, por la rasfn aqus ve
desoribird ods adelante, s v m e v w o v e an o e v e o w -

La corredera 9 lleva adicionalmente, de munere sup
ceptible ds yotacidn libtre, dos bhrazos do soporte é.aaportos
46, 46' para los rodillos 47, 47' do presidn. Bn la realise-
tién {lustrads, dichom btrasos 46, 46' ds soporte estdn coneg
tados pivolentemente de modo respectivo al pivote 37 del Mg
20 36 de cabezal meagnétice y a un pivote 37' ¥ ent&x forage
dos por resortes de traccidn, reepectivaments 48, 48* hacias
im posiciln que pone los rodilloa 47, 47! de presiln en oon-
tacto con log respectivos cabwestantes 8, 8'. Lcs goportes
46, 46' llgvan prolongacionss 49, 49' que pusden coopersr
ocon log ganchos 45, 45° del bLya%o 36 4o caberal magndtico a
fin do limitar s desplasamiento havsis la isquierda respecto
del brasoc 36 de cabesal DAENETICO. ww m w w v - - " - - -

Las prolongacionss 43, 49° de los soportes 46, 46'
tiensn forma de leva 4s modo qua, en la posicidn de reposo de
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la correderns 9y ostando ol olomondo bosowlanto dispussto sie
néiricauente respocto del aje ocontral 2, log bragos 3, 5O¢
del plemenio basculante pucden descansar sobre la scccidn
con forrm de levay indicada an 51, 51 de las prolongacionecs

49’ 49‘*mn‘m»mn—nuumnuuuncanuwnn--

Durante el povimiento de traslacidn de la corvedee
ra 9¢ con desplasamiento anguiar gimulidneo del clemento bag |
culante 26, con referencia o i1s Figura 2, ¢l brazo 50% del
elonanto bosoulante 26 cobales sobre la parte 51' een forme
do leva hasts qus pass por onotm o wWha parte nscendento
52¢ de la prolongacifn 41t. Iz cooperacidn del hram; 150' 30w
bro lg parte ascendento 52° impide que el rosorto 48' empuje
gl rodillo 47* llevado por sl ago 46 condra el ;enpecﬁivo
cabrestante 8' mientras que, dndo oue ok brazo 50 4ol olemen
10 basculsmic permanece libre de codparacién con lu deccidn
51 oo forma de Jeva en la parte ascondente 52 de lag prolote
gooidn 49, ol resorte 48 puede empujar el rodille 47 de pro-
sidn moniado sohra el soporte 46 contra el respectivo cabres

PaNta Be P w w e B @ o T - -

In este ostalo, iluetrado en las Figwas 1y 2, da
do qua, de g maners yo conapida, in cinfin memmdtica pass
libremente eniyra ol rodills 47* de presiln y ¢l cabrostante
8', dglante de cabezal magnéiico 44 y on cooporacién m‘ére
ol cokrestante 8 y el rodillo 47 do presiln,s la volocided de
1a cinta eatd controlada por la veloeidad periférica firme
del colwrestante 8 y el sentido de avance de la cinta ecotd
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controlado par el sentido constante de rotacidn del cabros-

BANEe Do o o m w0 or v 00 0 - . e v e s

En la Plgura 7, ee {lustra e una manera nde clara
uno de 1lo8 soportes, por ejemplo, el S0pOrte 46%: w « =« -

Ahoya se desoribird la transmieidn del movimiento
el volante al disco para ol bobinmio de la cinta, con refe~
rmciapartioularammmiy‘;.--...............".;........

Tal como ya #@ ha dicho, une palanca basoulante 34
¥ una palanca basculante correspondicnte 34' estdn conecta~
Gas de mensra susceptible de rotacidn lidre sobre las, clavi-
jas 53, 53' de los 418008 POrtacUbOS 4, 4's = = = > = = = =

Dé una maners ya oonocids, ceda disco osbd Zormado
pwmnﬂn%mcimﬁapordmmimpmﬁ&bimlo
de 1a cinta, un clemento 55 de friceidn, wn disco portacubos
56 y un sombrerote 57. Un rescrie 56 empuis el dieco portacy
boa 56 ocntra ¢l eletento 55 de fricoiln, de modo que el sop
trexete ST, que egtd en contreto con el carrete de la cinte,
pucde girer & una velocidad diferente de ls velocidad de la

PUNAG By @ 0 v 0 v e e E e

En wna realisacidn preferida de la presente invenw
oifn, la rucda 54 es une rusds dentoda que ewtd en engrane
constante con wna rueda cataling 59 qus estd conectada rigi-
daments a un drbol 60 que pusie girar libremente en 1a palapn
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ca bagculante 34« Bl Arbol 60 tanbién ooid congctodo rigida-
mente o la citedn poleoa 35, quo pusde entrar en condacto pe-
riférico oon la poriferis dol volanto Je w = = w e w v = o -

Evidentomente la misma disponicidn oo de aplica-
0460 tanbiln ol Q1600 4V = = o = e w w -

.ror Yo tando, cuando ¢l dedo cperativo 32 ompuje
gontra el roborde oldotico 33 de iz palanca basoulontu 34,
g8 1lleva la poles 35, contra 1o aceidn de wan remorts 61 quo
trabaje bojo tensiln entre la palanca bageulamate 35y wt
asiento 62 £ijado gl chacio, gobre in periforia del volante
3 y es impuleado rototivamente por contacto £riceichal con
ol mismo. Ia rotaciéa de la polea 35 g tronsmito & travée
dol drbol 60 a 1o rueda cataling 59, lo gue da como rasulios
do 1a rotacitn de la rucds dantads 54 pave efoctusy o1 bobi~
ndddelacintay wo e emovscvemnensvsnncanew

El funcicnamionto del aporto, quo resultn eoviden~
tomente do la memorin cue antocede, se resumiyvd en aras de

Qmidaﬂ. AU G SN GW BE W YR WE R N n A ok W8 e MR AR R R G W e e e

Cuando se dpsconects el motor, o8 colocard la co-
rrodera on la pooicién de repopo, ya que el pestillo 13 cotd
deablogueniio por dopexcitaciln dol sleetroimdn 14« La oono~
xidn el motor produce le rotacidm de los volanten 3, 3' y
acf profuce tambidn la rofncidn dg la rucda cataline 19, que
accionn la roincidn de 1o rueds deatnds 20 y la leva 882, 1o
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que da como yesultado la traslacidn ds la carredera 9 hacia
la poeiocidn operative y sl mismo tismpo la inolinacifn del.
slemento basculsnte 26 en wn sentido determingdo sogin la pg
Bioidn ajustads de 1a guin 28. Por lo taunto ¢l movimiento
del elemento basculante 26 efectuard las siguientes opermcig

YI0 s o or a0 w00 v v e e A B e S W W W W W A S e e e

1) demplazamiento 4o la gufn 28 a su otra posicidn

BIUSTARL] o w0 o ov o - e

2) desplagamiento de unn palanca basculmite s fin
Qe ponsr en rotacidn ou respectivo Aineo] ww mw e w v w w o

3) engrane de un brage dol elemento basoulante con
el soporte dol rodilleo de presidn quo esté situsdo en el la-
do opuesto al oje central rempecto del disco puesto en rotg-
oidn, a f£in de no poner dicho rodilio de presidn an coopere~
cifn con el respective cRbrentante) w e w e v w w v ww e .

4) demacoplaxiento del soporte del rodillo de pree-
8idn del otro brazo del clemento besculante que estd situado
en el miamo lado respecto dal sje central que el disco impul
8ado por el volante, el cuagl rodillo de presidn puelts asl
cooperar oon ¢l calwestante respsotivo y comtrolar la veloci
dad de la cinta bobinada por ol 41800 w = s e w o ww ww .

Bl otro dimoo simplomente entd dwpulealdo por la
cints quo oo desbobing de U CAXTEEO. w w w v w o @ ™ =« w



104

20.

-9 -

I ente situseifa, 6L pestillo 13 simgpre eotd o=
tenide en wip posicidn Wiopueads respecto de la pds 17 do o

A omm, WA AT W U MR s NS G (e WS G R AR O W GR N UR O G G R W e e

Cupndo se desen invertir el sontide de avance de
ia cinta, o cuando el carrate oot vaclo y se desea invertir
2l sentide dg avancs de 1o cinta para explersy la atra pista
de la cinta, wn sefiol glictrica fosoueita ol eloctroimdn 14
e retonfa ol poetillo 13 y eo llova la corredeva nucvamene
to 8 1a posicidn &o reposo por 108 reoorien 12 = w.w = w «

& cota pituacids, se coloea el elemento hﬁaculm-
e nuevosenie en situccidn pimdtrics rospecto del gje coatral
2 y €l trazo do cabezal mgnfiico em impulsedo por le corro=
dera jundo con log sopovton do wodillo de preciliie « w = o -

La devolucidn de la porredora & la peplcidn do ro-
pogo Lieva la rueda dentadn 20 en cooporacién con la ruede
cataling 18 y las oporocicnes Goscriles arriba se yrepiten,
salve qus el slemento basoulaonie oo miove angularwents en un
gentido opuspto al sonbtido suboriory Godo quo ahora oncontrg
rd 1a guiz 28 on su posicidn njusiada opuoeta a le enterior.

Por lo tunto, oe invierton las operaclones regpece
to dol ¢je central 2 y 9e arragtra la cinte en ou otro senti

ao&egirc"‘ﬂﬂﬂ”ﬁ*““ﬂ““‘ﬁ”“h&*ﬁ*”-

&1 meenniane de 1o pregsonte invencddn permito Yome
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bidn, de una manere oxtremalmmente sencilla, varisr el gredo
de volocidad de lg cinta desde su velocldad normel de svance
detorninadn por los catrestantes §, 8' a wa velocidad de bo

wcmmo. s W Gh G M NS Y W U P W A D UR Ge Y AN AN A A e o

A este efecto, cundo se colocd la corredera ea su
posioidn operativa, eeri puficiente una operaciln (ue provocs
la rotacién del braso del cabegal magnétice alvededor del pi
vota 37 contra la acciln 4o retorno del resoris 39, arras-
trando ael en yotacidn low soportes 46, 46' por la cooiln
do loo ganchos 45 o 45' a fin de desconsciar el rodillo de
prosida en cooperanidn con el cabrustante respective y dejar
la cinta lidre para alcansar lg velooldad de bobinafo izpueg
ta por la transmisidn volante-polos~rusda oataling=rusda den
tode~elominto de fricoidn, sin que la cinta quede retenida
POr 6l cRlIYStaNtE, =~ m m w s - - -

Guando ¢l braso 36 de cadesal magnltics vuelve a
la posioidn normal, muevamente oo coge la cints entre el roe-
dillo de presién y el cabrestants y recupera su velocided

normal de avanoce. W e e h de SR AR ws e S R W AR AR A W W e e

84 bden ge ha descrito la presente invencidn con
gonslderable dotalle, queda entendido que pueden modificarse
8in salirse, no obstante, del alcance de 18 NIER, » w « w =

Por glomlo, ol movimiento de trasiacidn de 1a cow
rreders pusde efectuarse por medio de cuslguier dispositive



- -

gue realice la transminifn de wn movimiento unidireccional y
1aa conexiones de transminidn que oo han deserdto como Coopg
racicnes de engrane o por friceidn, pueden realizarse de dig

FINTAT DENDIAG. ™ » o5 v w W - . e

A Los ofoctos consignicuten oo doclarman dp novedad
¥ propiednd payra Sepails, ous territorios y plazas 3o soboros
nfa, lag reivindicacionen quUo BIRUOR. » » » m w o = = w - -

g

f/"’

e
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1e= Porfeccionamientos en los mecanismoa de mcolo-
nanjento para ¢l avence de la cinta on los sparatos de gradg
cibn/reproducciln 4s ointa do tipo cascette, y del tipo que
tienon un ohapin, doe volantes quo girem en pentido contre~
rio mewmmta@nmdeummgi@aa
carrea, os calwestantes, cola wo de los cusles forw: una
sola piesa oon wno de los volantos y estd coaxialm;bé ron-
poecto del mismo, wn rodillo do presiln para ocads wio &o los
calreotanted, dons discoa portacubog, oada uno Wo por
wk rueda do fricciln, susoeptible de rotacidn alrodeflor de
wa olavijo £ijada al dastidor, caracterissdos porque ol me-
canismo cooprends Wi olemento de gula congotado pzyot&:temp_
t8 al chasis, wtopamad.opturmprimmommgmdupg
Mctdnajmmbaaoelmndodemmtommyag
to para guiax dicho elemento basculante hacis una privera o
wa segunda posicidn de mando segin dicha primers ¢ dicha eg
gunda posicitn ajusteda de dicho elemento de guls, & fin de
regular ¢l avance d¢ la cinta magnétion en un sendido o en
0l 8antido PUIBLOY w W e v v B B R R B .- -

2.~ Perfocoionanientos segin la reivindicacidn 1,
on los meconiomon de accimmamiento pars el svance de la ain-
ta on los aparatos de grabacidn/reproduccidn de ointa de tie
po cassette del tipo que coxprende un chasis, dos volantes
que girsn gn sentido contrario impulsados por un motor a trg
vés do ung trenenisiin de oorres, dos cabrestantes cadm uno
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do log cusles forma we gola piess ¥y eotd comxialmente con
wmo de log volantes, wa rodillo de presidn para cofa wo deo
log cakrostanteyy doo discon portacubos, cads uno inpulsado
por una rucdn de fiedccidn, susceptidle do rotacidn alrededor
de wng clavija £ijofa ol chasis, estando definido en el plae
no dol chosis un ¢jo contwal equidistonte de log ejes do ro-
tacién de lon doo volanten y oynidintante de 1o ojcs de o
tacidn de ios dos discos, cavucterigadon porgue el mecanismo
conprendet waa corredors limitada en el chanis o fin 4o now
der trasladmroc de uns manera poarelola reppocto dol eje cens
tral o £in de adoptar alternntivaments una posleidn cperatie
va ¥ una posiciln de repomo, y forgada por rasortes de retor
no bacia la posicidn de reposo; wios medios de transuisidn
de moviniento wnidireccional, quo tronamiten ol movimiento
de wa volanta o la correders cumic entd en la posicidn de
Yopoao, pavn efectuar su traslacidn haein la posicifn opera-
$iva, contra 1a oeeidn de dichos yosortes de rotomo, un peg
1110 spto pava vetensr dicha correders en la posiciln opora
tiva y para liberar dicha corredera bajo una pefial de mendo
de desblogues para hacor que dichka corredera vuelva a 18 po-
sieidn de repooe bajo 1a aceiln de dichos resortos &o rotore
no; &dos palancas basculanbes, cads una nontada de modo abiog
grade y 1ikre gobre la clavija de cada disco, soportando ro=
totivamenta coda paloncs basculantes, en una posicidn f£ija, '
eppacisia de dicha clavija, wa polen qus forme wnm sols plg
ga con wia rucda eataling, eiendo capag cada palanocs bascue
lante dp efoctuar un dopplusamiento zngular tal comc para
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acoplar o desacoplar en srraghre dicha yolea con respeoto
4ol volante que estd situado en su nise lado reopooto del
oje contral para efectuar o intermupir un contacto de amag
tre con 41, estando diche rueds cataline en cocperncidn de
arragire constante con dicha rueda de fricoildn, teniendo cae
da palancs basculants un resalte eldatico en ol lado opuesto
s dichs poles respocio de dicha clavija y estanio Joreads hg
cia Ja posioldn de desacoplamiento por mediod eldstives; una
gufa cecilante apta para ofectuar un depplasamionto amgwlar
entre 4os posiciones ajustadns alrededor de wn pivute que
forme una ol plesa oon el chasis, situado eolke el eje ven
tral; besculande un elemento besoulants alrededor de una clg
vija fijado a dicha corredern y teniendo wn extremd spto pae-
ra segulr el perfil de dicha gula y para empujarils haoia su
otra posicidn ajusteds, y teniendo taobién dos dedos cada
w0 susceptible de cooperarse con cualquiera de diohos remal
tea eldoticos de dichas palancas basculantes, pegi la posie
oidn adoptadn por dicha guis, toniondo adicionalmente diocko
elemento basculante dos brogos, calds uno susceptible de coow
persoifn con cuslquiera de los dos soportes de rodillo de
presidn, segdh 1la posioién edoptads por dicha gufa; un raso
de cabesal magndtico cwmectsdo rotativaments a dicha corredg
ra on un primer extremo y ommoctada gldaticaminte & la corrg
ders en ol otro extramo a fin ds sotar forsads eldsticamente
hasia una pouicidn de cooperacidn eon la cints megnétice,
dal cudbesal megnético de grabacidn/reproducoidn fijeto a di-
cho brago de cabesal magnético; doe soportes de rodillo de
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presifn conpctaldos rotativanaate eon dicha corrsders, cads
wio de lop cunles soporta rotativamente wn yodillo de pre~
8idn, y forsado elfdsticamente heein ol ropecbivo cabrestgnw
to, tendondo dichos poportes wn oxbrono perfilado gque eome
prende un tope pars wno de los ton¥os del slemento basculane
to a £in de iupedir, soglin 1o ponicidn angulor adoptadn por
ol elengnto baoculanids, la cooperacidn del rodillo de vroe-
sifn liovado por el roopeotivo soporte, con gl respoetivo eg
broatante, can lo quo, eatanio la gufa dispunsta on wna priw=
oora posicidén de ous dos pooiciomes ajustadas, la trasiacidn
de ln corredera hunclia pu posicidn operativa haoco que el ole~
ronto btasculante so desplace angulayrmonte en el sentide que
raoulio Qo sogulr el parfil de dicha guia y ol misro tiempo
guo 56 apuje dicha gufn o su segunda posicién a:juataéa, o
#rando on coopergeiin dicho glonendo baseulante com el rosal
te cldotico do cualquiera de lns palances basculantes, segin
dicha privora posicidn ajuntada da dichs guls, domplasando
ael angulornenbe dicha palmncas Ylovando la respectiva polea
gn cooporacidn con ¢l rempective volanie y efectunndo la ro-
tacidn de dicha rueda de fricoidn, miontras quo al mismo
siompe dicha corredera on su troniacidn acciona el braszo de
cabagal mogndtico Ilevando un rodille de prosidn en goopera=
cifn con el réapeetivo cobrogtonte y manteniendo el otro ro=
dille de prooidn separade do su cobrostante, sogdn el sontiw
do de rotaciln ofectuado por dicho clemento basculante, o
fin do arrastrar y bobinar io cinbtn on uno Go ocus don sonbiw
dos do avance, michiras que una devolucidn de la corredera o
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su posicidn de reposc y otra troslacisn de le corredera ha=
cia la posioidn ¢perativa, hace que s avance y 8o bobing 1a
cints oegnética en el sentido opusmtc sl anteriors sogin Qiw
cha segunda posicidn ajustads de ia gufa, y se obtiens el bo
binado de la ointa magndtics a velocidad rdpida giranio el
braso do cabdbozal megnético contrn 1o accidén do su rosorts de
rotoruo, e la posicidn operativa de dicha Gorredori. = -

3e= Porfacoionamientos segin la reivindicacidn 2,
paracterieados porguo dichos modios Qo transmipidn 6.0 IOVie
mlento wnidirecoional comprondent uns ruods dentads mzaceptg..
Wlo do rotacidn alrededor de un pivote £ijedo al chasis y po
sicionado sobre dicho eje central, teniendo Gioba yuods dgne
tadn uns parte de au perimgtro libre de dimtanymtopn
suscoptible ds cocperacifn com la corredera amts 2 movie
mionto de retorno hacis la posicidn de reposo; una lava. que
forma wna @0la plosa con dicha rueda dentads y ostd owncédne
tricanmte respecto de ella; uni ruedn cataling que forma
wa 80la pioga con uno de los volantes y estd conoéntricamen
te respocto del mimwo y en cooperacidn de accicmamiento con
adcha ruods dentadn, pars transsditir la yotecidn del volante
6 dicha lova, con 1o qus dichs levs durante su rotscidn efeg
tda la traslacidn do la correders Gende su posicidn de repo-
g0 a su posicidn operativa, haste que la parte periférics de
dicha rusda dentada libre de diontes se dosengrans de la rup
da cataling cuando la correders estd en 1a posicidn operati~
vy eotando en cooperacidn diche tope de la rueds dentads
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con dicha cbm'eaera dursmte 5w movirdento de retorno hneia

1a posicifin de roposo, para llovay ol sopnento dentedo do la
rusda dentalde mucvanente en cooperacidn con el segmento done
tadode laupda calplivge v ww m e e e mn s we o oe-

4= Dorfoccionaniontos vogtn la relvindicacin 2,
caractarizados porque diche gufs osollante estd consotada
feiceiongimontc con gupivqtg, R I N R . N

5;- Porfeceionamionton gegin la reivindioncién 2,
cavacteriendos porque dichs ocorroders cotd yoptringida de
mado traslacionnl en el chasie por itres puntos por modio do
uniones do yanuwra y plvoligy m e w e m e m v v e mon v oo -

Ga= Porfoceionpmientos sogin la reivindicncibn 2,
carscterigados porque el pestille comprende un elenerio do
blogquet cemtrolade por un elootroimdn 0o YOtonoift. = = w =

Tee Perfoccimaniontos seglin ln relvindicocidn 2,
caracterizodos porque la cooperacidn do sccionamientc entre
la pulea llevada por la palanca bascuwlanie y el volande so
efectln por comtacto de £2IC0iRle w w m w ww e w - - - - -

84~ Porfocoionamientos bogfn ln velvindicacidn 2,
caractorigadon porgua el mecaniend secionndor comprende totg
nos fijalos £l chania, que, durante la troslacidn de rotormo
do ia corvedera dovuelven el elamcnto baseulunte con su eje
do pimatefn nlineadn con dicho ejo contrady w « w w = w w «
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g Parfeccionmaienton megls la reivindicacién 2,
caracterigados porque ol mecanismo comprende wn teti fijado
sl chasis, cue detorrting la posicifn del azo e cabezal
mgndtico en la posiciln operativa de la corredera, y tetoe
nos fijnion a la oorredera que determinan, en al retorno de
la corredexrs hacia la posicidn de reposo, la ponicidn ded
Wrazo do caboral MEENETLICo. = = w w o W w - - " o - .- --

10.~ Porfeccionamientos segln la roivindicacién 2,
vargoterisados porque dicho brago de cebesal magnStico emtd
dotado de ganchow sotre los que pusden upoyarse los noportes
de rodillo de preaidn y uno de dichos moportes de rodillo de
presidn cetd omnectado pivotantemente al misno pivote que el
teaxo del cabesal magndtico estd caeotado pivotantemento. -

11e= Porfoccionamientos soglin cualquisra 4g las
reivindicaciones anteriores, carecterisados porque dichos sg
portes de rodillo de presidn estén dotados de prolongaoiones
porfilodas pare guiar 1los brasos de dicho slemento desculanw

Ty o oo o o e 0 o e e e e e R W W G e e W W e W

12, "PERFECCTONAMIENGOS BT L0S MECANISHMOS DE ACe
OTONAMIENTO PARA BT AVANCE DE IA CIIA EN I08 APARATOS DE
GRABACION/EEPRODUCCION DE CINTA DB TIPO CASSEITEY, w e w « «

Todo ello oonforme pe desceribe ¥ reivindlcg en la
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pregonte musorls que consda do veintimieve hejan, 2oliadas y
mecanografiaiag por win sols de ous oeras, ¥ de cwabrs 18ndie

mag do dibujos gue 1o llusizan.
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AUTOVOX S.p.A. HOJA 4 (4 HOJAS)
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