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El presente invento se refiere a wn procedimiento -
para la obtencién de moldes de imprenta reticulados, con

reticulos de cualquier colocacién angular de reticulo y

amplitud de reticulo, por tenteo de muestra opto-electrd

nico, por lineas, psra la obtencibn de wna sefial de imé-

gen y por registro por liness, mediante un 6rgeno regis-
trador movido relativamente, por un medio registrader,en

que al medio registrasdor le estd coordinedo un sistema -

de coordenadas octogonal subdividido en elementos defsu—x

perficie y orientado en la direccién de lfneas, en que -
continuamente se determinan las coordenadas de 1oca}iza—
cibn de los elementos de superficie, recorridos momentf-
neesmente por el brgsmo registrador y en que continuamen-~
te, por comﬂaracién de la sefial de imagen con una sefial
de umbral de reticulo, se genera una sefizl de registro -
para el 6rgano registrador, en que la sefial de registro
maniobra ls inscripcibn de los distintos puntos de reti-

culo como configuracifn de elementos de superfricie en el

-sistema de coordenadas, y & wm dispositivo pars la ejecu

cibn del procedimiento.

El procedimiento segﬁn'el invento deberi encontrar
aplicacifn,por ejemplo, en wn barredor de color para la
obtencibn .de extractos de color corregios. En tal barre-
dor de color, cbnocido en si, se tantes una muestra de -
color por pumtos y por lineas por un 6rgano sensor opto-
electrbnico y en ello se obtienen tres sefiales de color
primariss que, en un calculador de color, se vuelven a -

calcular en las sefiales de extracto de color corregidas
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cromdticemente para la inscripcién de los extractos de -
color "magenta", "cysn" y "amarillo"”.

Organos registradores en forma de fuente de luz, que
se modulan en swtlaridad por las sefiales de extracto de -

color, efectfien la iluminacibén por puntos y lineas de los

extractos de color sobre un medio de registro sensible a

la luz. Los extracts de color pueden prepsrarse COwmO CX--
tractos de color de semi-tono para lafilterior elsboracibn

en méquinas grebadoras, o bien como extractos de coler re

ticulados si deben utilizerse como moldes de imprenta pe-- -

ra la impresidén de OFFSET de colores mlltiples.

En uneg méquina de imprenta se efectfia entonces la im
presifn superpuesta de los diferentes moldes de imprenta
reticulados, entintados, de wn juego de color, para la re
produccibn poli-cromética.

Como en la préctica no.se consigue imprimir exacta--—
mente superpuestos los puntos de reticulo de los distin--
tos colores de extracto, se produce una muestra de Moiré.
Tel muestra de Moiré se hace notar de modo molesto espe--
ciglmente sl observar la imégen de impresibn acsbada.

La visibilidad de efectos de Moiré, como es conocido,

se disminuye porque las redes de reticulo de los distintos

extractos de color de wn juego de cobr se imprimen super--

puestas de modo girado reciprocamente, Por la desviacibén -

angular del reticulo se alcenza que los‘periodos de Moirsé
producidos sean, o bien demasiasdo pequefios o demasiado --
grarides para percibirse como molestos por el ojo humano.

Para tal giro de reticulo se necesitan extractos de color,

g e e
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en los que las distintas redes de retficulo estén giradas
respedo a la direccifn de registro por fngulos de reticn
lo diferenciados.

~ Para los cuatro extractos de color, segin ello, se

necesitan cuatro diferentes fngulos de reticulo. Pars pro

ducir wn minimo de Moir8, en la impresién de custricromia
ha resultado ser ventajoso elegir para "MAGENTA" el ‘Ariqulo
de reticulo -152, pars "Cyan" el #&ngulo de reticulo +15%
ra 'amarillo" el éngulo de reticulo 02 y para "negro® el
dngulo de retfculo +452. Los #&ngulos de retfculo tiepeﬁ'-
que observarss muyy exactamente, ya que solo con pequefias
desviaciones angulares se menifiesten molestos efecfdé de
Moiré. '

Otres &ngulos de reticulo se necesitan adicionalmente
cuando se impriman otros colores, se utilicen otros sopor
tes de tinta o deben imprimirse superpuestas diferentes -
amplitudes de'reticulo. | .

La superposicifn directa de reticulos de muestras de
semitono en el barredor de color puede efectuarse, por —-
ejemplo, por unsa reticulabién de contacto, segfn se deno~
mina, en que la luz de registro se modula adicionslmente
por el curso de densidad de wna pelicula de retficulo de -
contacto, dispuests entre el érgano registrador y el me--
dio de registro.

De la memoria de patente del Reino Unido 1234975 se
conoce, por ejemplo, un procedimiento para ls asf llsmada
"reticulacibn electrénica" en que cads punto de reticulo

estéd constituido a modo de una muestra de imagen, de ele-
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mentos de imagen, respectivamente lineas de escritura indi
viduales., Las muestras de imagen de las diferentes magnitu
des de pwto de reficulo estén slmacenadss para todos los va
lores de tono y para direrentes éngulos de reticulo como -
datos de registro. Durante la reproduccién entonces conti- .
ﬁuamente se extraen squellos datos de registro y se vegis-
tra cuando corresponde s los wvalores de tono determipad;s
Qen el tanteo de la muestra. )

Mientras que le red de reticulo de escriturs, re%e:i—
da al garato, en que se registran los puntos de retiéulb,
esth orientads ortogonslmente en la direccién del regiétro
y en la direccidn de avance del sparsto, pars la posiéién
exacta de locslizacibn de los pumtos de reticulo sobre el
medio de registro, frente a la red de reticulo de escritu-
ra, son determinentes redes de retfculo de impresién dire- ;
rentemente giradas. ’

Ahors importa adsptsr las direrentes redes de rsticu-
lo de impresibn en el sistems de las lineas de escritura.
Esto es especialmente sencillo en la memoria de patente de
Reino Unido n2 1294363 si la tangente del &ngulo de reticu
lo es wn nfmero racional simple. En tales "rafculos raciona
les" resulta psra ambos sistemas de retficulos wn elemento
de superficie comflin, que presenta la estructura bésica de
la muestra de reticulo y que se repite sobre el medio de -
registro peribdicamente en la direccién de registro y de -

avence, por lo que el registro se hace maniobrable por sim

ples sistemas de compés, que estén acoplados con el mOvimiqi.

.to del medio registrador, respectivamente con el movimien-
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to de avance del érgano registrador.
Redes de reticulo, con &ngulos de reticulo, cuya --

tangente es irracional, no pueden registrarse segln el -

procedimiento descrito anteriormente, de modo que teampo-

c0 pueden realizarse los &ngulos de reticulo requeridos

'para wm minimo de Moiré de +159.

En le memoria de patente del Reino Unido no 1493924

se describe otro procedimiento, con el que pueden regis-

trarse también "reticulos irracionales". En este procedi

miento conocido se deriven del movimiento del tambor re-
gistredor y dei movimiento de avance ‘del brgano de régig
tro, series de impulsos XY, por cuys evaluacién se deter
mina la respectiva posiién local del 6rganc de registrb,
respecto al medio de registro, en wm sistema de coordeng
das orientado rectangularmente en la direccibn de regis-
tro y de svance.

'Para la produccién de una sefial de reticulo, la se-
rie de impulsos XY se trenscorma segim wa funcibn previa
mente dada. Este funcibn, que es peribdica y bidimensio-
nal, representa la muestra de reticulo girada por el de-
seado éngplo de reticulo.

En el registro se comparsn continuamente la sefial -
de reticulo y la sefial de imagen y de la comparacibn se
deriva ia decisibn de si en w lugar, camterizado por -
series de impulsos XY, se debe registrar o no w punto -
de reticulo.

Ls funcibn se reproduce eléctricamente en un genera

dor de funcidn, en el que, entre otras, primeramente se
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forman otras series de impulsos por multiplicacibn de las
frecuencias de las series de impulsos XY con determinados
factores, siendo los factores irracionales o casi irracio

nales y representando diferentes funciones del #ngulo de

reticulo elegido para la impresibn.

Ls multiplicacién se 2fectfia mediante circuito de re
gulecién de fase (conexibn de Phase-Locked-Loop) Que. se-
gn la experiencia, presenten conducta de oscilacién_ihi— ‘
cial y una estabilidad relativemente pequefia. E1 descado
&ngulo de reticulo, por lo tanto, solo puede‘observaisé -
con una limitads precisibn, de modo que, como ya se ﬁé.meg
cionado, en una determinads desviacidn angular pueden ma-
nifestarse molestog fendmenos.de Moiré,

Pera mejorar la nitidez de imégen y la capacided de -
impresibn de los puntos de reticulo, frecuentemente es de
seable, seglin la patente del Reino Unido 1448727 producir
diferentes formas de puntos de reticulo o dividir el pun-
to de reticulo en puntos parciales.

En el procedimiento conocido de la patente del Reino
Unido 1493924, si bien pueden producirse por diferentes -
funciones, puntos de reticulo en forma circular o rectan-
gular, sin embargo, son muy limitadas las posibilidades -
de variacién. A esto se afiade, que algunas de las funcic-
nes indicadss sblo pueden reproducirse dificilmente en un
generador de funcibn, lo que se consideta inconveniente.

AEn el dispositivo conocido se efectfia el registro —- '
por varios rays parciales, situsdos adyacentes, qe parten

de un bérgano de registro. Para la regulacidén de los rayos
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parciales, la seflal de imdgen tiene qﬁe compararse con -
seflales de reticulo diferenciadas. Ia obtencién de las 88
flales de ret{culo, que tienen que tomar en consideracién

los diferentes puntos de incidencia de los rayos parcia-

les sobre el medio de registro, no se describe en detalle.

Al invento indicado en la reivindicacién 1, por lo -
tanto, le sirve de base el problema de desarrollar un Pro

cedimiento para la obtencién de moldes de imprenta reti-

- culados, que elimine los inconvenientes descritos.

Ia ventaja del procedimiento indicado consiste wn -~
gue puede realizarse con una alta exactitud cualquier ég
gulo de reticulo deseado, es dascir, un dngulo de retf--
culo, cuya tangente sea racional o irracional. Por 1o --
tanto, pueden registrarss "reticulps racionales" y "reti
culos irracionales". Preferentemente, tambidn pueden pro
ducirse los requeridos dngulos de reticulo de +152 nece-
sarios para un minimo de Moird. En ello la amplitud de
reticulo es independiente del 4ngulo de retfculo ele--
gido.

Las caracterfsticas, indicadas en las reivindicacio
nes, y otras caracteristicas del invento se deducen de
los ejemplos de ejecucidn ventajosos, descritos en lo -
que sigue & ilustrados en las figuras l.a 5, Muestran:

Ia figura 1, una imdgen de esquema de blogue 4o ~=
principio de un barredor de color; !

Ia figura 2, un recorte aumentado del medio de re-~—
gistro;

>La figura 3, un ejemplo de ejecucidén para el grado de
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transformacién; en.esta figura significa 4: hacia los gene--
radores de retfcule -%7-, -38- y -39-;

La figura 4, otro ejemplo de ejescucidn para el grado de
transformacidn; en eéta figura significa 4: hacla los genera:
dores de retfculo -37-, -38- y =39-;

Ia figura 5, un ejemplo de ejecucidén para un brgano de
registro;

La figura 6, otro desarrollo ventajoso para el grads de
transforméﬁién; en esta Iigura significa A: hacla los genera
dores de reticulo -37-, -38- y -39-;

La figura 7, un ejemplo de ejecucién para un ggne;a@pf
de pseudo-casualidad;

La figura 8, una variante de un barredor de color;

La figura 9, un ejemplo de ejecucidén para un generédor
de compds de casualidad.

La figura 1 muestra una imagén de conexién de blogue de
principio de un barredor de color para la obtencidn de ex-—-
tractos de color electrénicamente reticulados y corregidos.

Un tambor sensor -l- y un tambor registrador -2- estdn
acoplados ravés de un 4rbol -3- y ss impulsan comunmen—-
te por un motor -4- en la direcoién de una flecha -5-.

Sobre el tambor sensor -l- estd tensada una muestra -
-6~ de color, que es palpada por puntos y por lineas por -
medio de un punto de luz, de una fuénte de luz, no ilustra-
da en detalle. En una muestra de examen llega la luz senso-
ra reflejada, y en una musstra de transparanéia la luz sen-~
sora modulada en claridad dejada pasar, con el contenido de
imagen de la muestra -6- dentro de un érgano sensor -7- .

En el érgano sensor -7-, por separacién de color mediante -

i
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filtros de color y conversidn opto-electrénica de la luz -
tanteadora se generan tpes sefiales de color R, G ¥y B, que
repraesentan las proporciones de color de los puntos de ima
gen palpados.

- Bl érgano sensor -7- es movido poi un motor -8- y un -
husillo ~9- paralelamente al tambor sensor -1- en la direc
cién de una flecha -10-.

Las sefilales de color andlogas R, G, B, llegan desde -
6l 6rganc sensor -7- a travds de un amplificador -1ll- o=~
naectado detrds, al convertidor 4/D -12-, =13- y -1l4- en —-
los que, mediante una sucesidén de compases da tanteo TA se
convierten en seftles de color digitales R', G' y B' con —--
una longitud de palabra de por ejemplo 8.bit, en lo qﬁé a -
cada compds de la sucesién de compases de tanteo TA gstd --
coordinado un punto de imagen palpado.

Ia sucésién de compases de tanteo TA se produce por di
visién de frecuencia en un grado divisor -15- desde una su-

cesién ds compases TO gue se genera en un gensrador de com-

" pds -16-, acoplado con el movimiento de rotacién de los tam

bores. La sucesién de compases de tantec se aporta a los con
vertidores 4/D -12-, —13- ¥ -1l4- a través de un conducto -17-.

Las seflales de color digitales R’, ¢’ y B’ se trans—-
forman en una conexidén de correcién digital -18- en las --
seflales de extracto de color corregidas Mg, Cy, Ye para --
8l registro-de los extractos de color "Magenta", "Cyan" y -
tamarillon,

En la conexién digital de correccién -18- se efectia -

segin las necesidades dsel proceso de reproduccidén, una co--
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rreccifn de color y/o de gradecibén. Tal conexién de correc
cién se describe detalladamente, por ejemplo, en la memo--—
ria de patente del Reino Unido no 1227766.

Detrés de la conexibn de correccibén -18- puede conec-

tarse todavia un almacenador digital, pera el slmacensje -

intermedio de las sefiales de extracto de color, para zfec—-

tuar, segln la patente del Reino Unido ne 1095452, una va-
riacién de escala entre la muestra y el registro o para al
macenar el contenido de imégen de toda la muestra y para -
reclamarle con desplazamiento de tiempo o eventualmente en
un lugar para el registro.

En el ejemplo de ejecucibn, las sefiales de extracto -
de color digitales Mg, Cy, Ye llegsn sobre wn conmutador -
de extracto de color -19-, con el que, en cada caso, se eli
ge una de les seflales digitales de extracto de color pars
el registro reticulado de wn extracto de color.

El invento, naturalmente que tambifn es aplicable cuan
do los extractos de color se registran en una fase de tra-
bajo, paralelamente adyacentes o en serie, en el contorno
del tambor registrador -2-.

Un brgeno -20- de registro se mueve con ayuda de otro
motor -21- y un husillo -22- axialmente en direccibn de la
flecha -10- & lo largo del tambor registrador -2- rotativo.
El brgeno de registro ~20- recibe la iluminacién por puntos
Y lineas de los puntos de reticulo sobre'wn medio de regis
tro foto-sensible -2%-, que esté dispuesto sobre el tambor
registrador -2-.

Los rayos de registro -24-, ‘enfocados por el 6rgano de
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registro -20- shre el medio de registro -23-, generan un
nimero de puntos de iluminacibn Py que iluminan por mo-
vimiento relativo entre el 6rgano registrador -20- y el
tembor de registro -2- en direccibn perirérica (direccibn

de registro) las liness de escritura -25-, que trenscu--

“rren también el medio de registro -23-,

Cada punto de reticulo -26- se compone de wn afimero
de taleg liness de escritura -25-, situadas wnas sl lado
de otras tensamente. La forms y la magnitud derun puto
de reticulo depende de la longitud delas lineas ds escri
tura -25-, respectivsmente de la correspondiente duracidn
de conexién de los distintos rayos -24- de registre. los
rayos de registro -24- son conectsbles y desconectables
por sentales de registro AN‘ que se gportan al Srgano re-
gistrador -204, a través de conductores -27-. Th ejemplo
de ejecucibn para el érgeno de registro -20-, se ilustra
en la figura 5.

Se encuentra dentro del alcance del invento superpo
ner por iluminacibn las lineas de escritura -25- del pun
to de reticulo -26- por un Gmico rayo -24- de registro -
desvieble treansversalmente a la direccién de registro.

- En este caso, el punto de reticulo -26- se compone
de lineas de escritura, que transcurren transversalmente
a la direccibn de registro. Le desviacién del rayo de re
gistro -24- puede efectuarse medisnte ura disposicibén de
desviacifn electro-sclistica, tal como se indica por ejem
plo, en la memorias derpatente del Reino Unido 1386651,

En 1o que sigue se explicarfn més detallazdemente —-
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los pasos de procedimiento para la obtencién de las sefia-
les de registro An.

La posicién local moménténea de los puntos de ilumi-
pacién En sobre el'medio de registro -2%- se fija por wn

sistenma -28- de coordenadas U-V referido al sparato, inde

pendiente del éngulo Pde reticulo sobre el tembor fegistpg ,

dor -2-, cuyo eje U esthd orientado en direccién pevirérica
del tambor registrador -2- y cuyo eje V esté orientado en
la direccibn de avance del 6rgano tantesdor y regisfﬁdpr.
El sistema de coordenadas U-V -28- esté subdividido en wna
plureslidad de elementos de superficie, de los que se cons-
tituyen los puntos de reticulo que deben registrerse.

La posicién locel de los puntos de reticulo —264750--
bre el medio de registro -23- que esté previamente deda por
e red de reticulo -29- en un sistema de coordenadas X-Y -

-30- que, frente al sisteme de coordemdas U-V -28-, esth -

-girado por el &ngulo de retfculo F.

La red de reticulo -29- se compone de wn gran nfimero
de malles de reticulo, cuya magnitud depende de la amplitud
de reticulo, que debe registrarse. Cads mallas de reticulo
estd constituide de elementos de superticie, a los que es--
tén coordinadas correspondientes coordenadss de local x5 yo

Para uwna malla de reticulo ficticia, independiente del
fngulo de reticulo y de 1a amplitud del retfculo, que deba
registrarse, esté previesmente dada una fimcién de espacio
R =g (x; y) con w1 alcance de valor limitedo & la malla de
reticulo ricticia,que definen la magnitud de los puntos de

reticulo en dependencis de diferentes amplitudes de sefial -
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de imegen (grados de valor de tono) y definen la forma del -
pumto de retfculo. En ésta funcibn es R el valor de umbral
de reticulo de wmn elemento de superficie ¥ X3y sus coorde-

nadas de local, coordinadas en €l sistema -30- de coordena

dzs X-Y.

El alcance de valores de las coordenadas locales X3Y,
pertenecientes a 1; funcibn previamente dada, estd lirita-
do frente al alcence de valor de las coordensdas loceles - -
x"37° de los puntos de iluminacién P determinados sl reco
rrer la totalidad de le superricie de registro.

La representacibén en el espacio de la funcién R = g
(x;y) tembibn se designe como "monte de retfculo" cuya su-
perficie de base rellena la malla.de reticulo ficticia y -
en que una superficie de seccibn transversal, situzds en -

la alturs de amplitud de sefial de imegen momentinea por el

monte de reticulo indice la magnitud del punto de reticulo

para el respectivo valor de tono.

Durente la reproduccién, las coordensdas locales x’;y”
continuss de los puntos de iluminacibn Pn se deferminan en
el sistems de coordenadss X-Y -30-, se convierten por cél-
culo al alcance de valor limitsdo de las coordenadas x;y -
de la malla de reticulo ricticia y se 1llama el vaior de um
bral de reticulo coordinado por la funcibn. El valor de um
bral de reticulo se compara con la sefial de imégen, y de -
la comparacién se deriva la decisibn de 3i el respectivo -
elemento de superficie se registra o no se registra en el

sistema de coordenadas U-V -28- como parte de wn punto de

reticulo.
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Para la determinacidén de las coordenadass locales u,
v, de los puntos de iluminaciébn Pn en el sistems de coor-

denadas U-V -28- los cjes Uy V estén divididos en pasos

bésicos Au y Av. La longitud de los pasos bésicos puede

ser diferente sobre los ejes.

Las coordenadas locales Wi Vy resulten como milti--
plos de los pasos bldcos Auy Av. -

En wn primer paso del procedimiento se determiran las
coordenadas locales momenténeas Ui de los puntéé‘de -
iluminacién Pn por cuenta continua o adicién sscendente de
los pasos bésicos Auy Av con syuda de &s sucesicnes de

compases Tu Yy Tv en yn grado de transformscibn -31-. La -

sucesifén de compases T, se obtiene por divisifm de frecuen

cia en un grado divisor -32- desde la sucesién ds compases
To del generador.de compases -16-, y se aporta sl grado de
tranSfofmacibn ~31- a través de wn conductor -33-. A cada

compés de la sucesibn de compases T, estéd coordinedo wn pa
s0 bésico Au. Ia longitud de paso blsico puede veriarse -
por la frecuencia de la sucesidn de compases T, v eventusl

mente puede sdaptarse & ls exactitud exigida.

Hoja 15 |

Un emisor -34- de impulsos periféricos; que también -

estd acoplado con el tembor registrador -2-, produce wna -

vez por cada revolucién, es decir despubs de cada paso de

avence del bdrgano sensor -7- y &l 6rgano registrador -20-,

un impulso periférico T,» al que en cadd caso esté coordi-

nado w paso bésico Av. Los impulsos periféricos T, 8¢ --

aporten al grado de trensformacibn -31-, a través de un -

conductor -35-,
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Las coordenadas locales Uy ; vy para ei‘primer punto -
de iluminacién P; resulten segfn la ecuacién: .

u = C,. 4y

(1)

vy = Cv' Dy

en que Au y Av significen los pasos bésicos en ol -
sistema de coordenadas U-V -28- y Cu ¥y C, significénrcl nfi .
mero de los compases T, respectivamente T ,f

Loé pares de coordenadas locales pars los otros pun-
tos de iluminecidén pueden calcularse ventajosamente é par
tir del par delcooydenadas locales de uno de los puﬁfos -
de iluminacibn, por ej=mplo, del primerrpunto de ilumine-
cibn Py. Ia poéicién de los puntos de iluminacibn PA EN=="
tre si puede ser cualquiera, Y en generasl los puntos ds -
iluminacién, sin embargo, estfn situados sobre wna recta.

Para la generacibn de un curso ds densidad homogéneo
shbre la superficie de puntos de reticylo, la recta seglin
la patente (solicitud de patente P 26 53 539,7) se encuen
tra en wn &ngulo respecto s la lines de envueltas del tam-
bor de registro -2-.

En este caso, las distencias u¥ ¥y v¥ de los pmtos
de iluminacién entre si son constantes y dependen sélo de
la estructura constructiva del érgano. registrador -20- ¥
de la escalas de reproduccibn. las coordenadas locales u, 3
v, de los otros puntos de iluminacién Ph;por lo tanto, --
pueden calcularse segin las ecuaciones W, = uy+ (n-1) w* ¥
vV, = vy + (n-1) v,

Frecuentemente los puntos de iluminacién, sin embargo,

estén situsdos directamente sobre la linea de envuelta del
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1

tambor de registro -2~ y entonces a8 = 0.
Como la funcidn R = (x;7) estd previamente dada inde -

pendlientemente del"éngulo der,etic,U1,°ﬁy de la amplitud

del retfculo, en el segundo paso del procedimiento, en el

gfado de transformacién -31- se transforman continuamente

las coordenadas locales Uy 5 ¥y del sistema de coordenadas
locales U~V -28-, teniendo en cuenta sl dngulo de retisulo
P y lag diferentes amplitudes de reticulo de la malla de

reticulo, que debe registrarse y de le malla de reticulo

~fict{cia en las correspondientes coordenadas localesvifn;

Y’y del sistema de coordenadas X-Y -30-.

En la transformacién al mismo tiempo se limita sl al
cance de valores mayor- de 1as'coordenadas locales x“ﬁ;y’n,
que se manifiestan en la iluminacidén de toda la superficie
del medio de registro -23-, al alcance de valores limita-
do de las coordenadas locales xj;y de la funcién previaﬁeg
fe dada R ; g (;;y). Este proceso’se explicard con mayor
detalle posteriormente, .

El cdlculo de transformacién'®d las coordenadas loca-
les, en el grado de transformacién -31- pe efectia segin

las ecuaciones:

5 ;Ku'un‘ ,GOSP"' K'vr"vn'“’n[3 - M
-Ku.gn.senP + Kv.vn.coap -

En las ecuaciones (2) toman en consideracidén los cog

(2)

In

ficientes Ku g Kv lag amplitudes de retfculo diferencia--
das de la malla de reticulo, que debe registrarse y de la

malla de reticﬁio ficticia y las expresiones M, y M&, la
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limitacién de las coordenadas locales continuas, x’;y° en
el alcance de valores de la funcién.
El fngulo de reticulo y los coericientes se ajusten

previamente en entradas de progremacifn -36- y -36°- en

el grado de trensformacién -3l-., Se indicen ejemplos de

ejecucibn para el gredo de transformscién -31- en ias fi

guras % y 4,

El grado de trensformacifn -31- determina en sus s8
lidas pra cada punto de iluminaciédn Pn’ correspondisntes
pares de coordenadss xn;ya. i

Los generadores de retfculo -37-, -38- Y -39~ predu
cen, a partir de los pares de coordensdas ofrecidos iV
después de ls funcibn prevismente dada R = g (x;5) corres

pondientes valores de umbral de reticulo R digitales --

que, como las sefiales de extracto de color digitales, tam

-bi&n presentan una longitud de palsbra de 8 bit.

Para la comparacién de los vslores de umbral de réti
culo R sobre los conductores -40- con la sefial de extrac
to de color seleccionada en el conmutedor ~19- de selec=
cibn de color sobre un condﬁcto -41~ estén previstés com-
paraciones digitales -42-, ~43-% 44—,

Estos comparsdores -42-, -43- y -44-, producen lgs -
sefiales de registro An sobre los conductores -27-, con —-
los que se meniobra la iluminacibn superpuests de los pun
tos de reticulo -26- sobre el medio de Pegistro -2%-.

Para la constitucibn de los generasdores de reticulo

-37-3 =38-; -39~ se ofrecen diferentes posibilidades venta

Jjosas.
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En el ejemplo de ejecucibédn consisten los genersdo--
res de reticulo de almacenadores de walores fijos en los

que‘esté almacenada, en cada caso, le misma funcién R=g

'(x;y).

El almacenagdor de wvalor fijo se compone de wna ma--

Atriz de slmacén, por ejemplo, con -22- x -32- celdas=de

glmacenaje para los walores de umbral de retfculo. Las -
celdas}almacenadoras pueden elegirse previamente pof'——
32-x direcciones (5 bit) y 32-y direcciones. En esﬁé fa-
so, el alcance de valores x;y pars la funcibn esté limi-
tado a "32" a5 decir, en cada caso0, a las direccioncs.o
hasta ~31-. -

También podria penserse en dirigir todos los almcce
nadores de valores fijos con los valores de coordenadns
loceles x;y de uno de los puntos de iluminacibn y obtener
los valores de umbral de retficulo R diferenciales para -~
los otros pmmtos de iluminacién, porque en ls programa--
cibn de los distintos slmacenadores de valores fijos sé -
toman en consideracidén las respectivas distancias W¥ y v*
transformadas al sistema de coordenadas X~Y -3%0-, de los
otros puntos de iluminacién.

Para economizaf elmacensdores de valores fijos, poO--
drien dirigir los diferentes pares de coordenadas locales
X3y pars los pﬁntos de iluminacibn sucesivemente w fmico -
almacenador de valores fijos en el funcionsmiento mﬁltipier

Los generadores de reticulo -37-, -38- y ~39- podrian
estar constituidos también como generadores de funcién,que

reproducen la funcibn R = g (x:;¥).
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En este caso, la funcién podria presentar preferente
mente lg forma R = g (D.x + E.y).

En el caso de que el penersdor de funcién trabaje di-
gitalmente, la funcibn R = g (x;y) podria estar deposite-

da en un almacenador, a cuyss entradas de direccibn se —-

aplica la suma (D.x + E.y). Igualmente podrian depositar-

se los productos (D.x) y (E.y) en uno o verios slmecenado
Tes, que entonces son dirigibles directamente por lus va-
lores de coordenadas x;y.

I la disposicién segfn la figura 1, el movimizato -

~de avance del érgenc sensor -7- y'del Srgano registredor

=20~ en la direccibn de la flecha -10- puede ser intermi-
tente o continuo. 7 |

En un avence intermitente se ‘efectlian el tanteo ¥y el
registro slrededor de los tambores sobre liness de imagen
circulares, cuya distancia mutua corresponde a un pasc de
avance., En un avence continuo, por el contraric, se efec-
then el tanteo y el registro sobre lineas de imagen, que
trenscurren en forma de lineas helicoidales slrededor de
los tambores. En este caso no resulten en el registro pe-
quefios errores, que se dejsn compensar, segin un ulterior
desarrollo Ventajoso de la ides del invento por factores
de correccidn (Sv.sen?)‘reSpectiVamente (Sv.cosf) en las
ecuaciones de transformacién (2) designfndose con "Sy" la
altura de ascenso de la lfnes helicoidal ycon " P " de --
nuevo el éngulo de reticulo. Las ecuaciohes de trensforma’

cibn entonces tienen la forma siguiente:

x = K .u.(cos P+ Sgesenf) + Igr.v.senp'- M,
' (3)
¥ = Ku.u.(—sen[?+ S, ecos g )+ Igr.v.cos/;f My
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Para la mejor comprensién del regiétro de punto de
retfculo, la figura 2 ilustra un recorte aumentado del

medio de registro -23%- con el sistema de coordenadas U;Y;'

-28~, referido al sparsto (direccibn U = direccibn de re

‘glstro) y con la red de reticulo -29- girada que debe -

registrarse, hacia la que esté orientado el sistema de

coordenadas X-Y -30-, en lo que los sistemss de ccorde-
nadss incluyen el éngulo de reticulo .

La malla de reficulo ~47- de la red de reticulﬁfgi
rads -29- con el punto de reticulo -26- representa'én -
cierto modo la estructura fundamental de la muestres ds
reticulo que se prolongs peribdicaménte en la direbciﬁn
de X e Y a través de la totalided de la superficie de Te
gistro.

El punto -de reticulo -26- se compone de un nf{imero
de lineas de escritura -25- situasdas sdyacentes y que -
transcurren en la direccibédn de registro. Cada linea de
escriturs ~25- esté constituide de distintos elementos
de superficie’~48-, 8 los que estén coordinadas coorde-
nadas locales continuas u;v, respectivemente x’;y’.

Ademés se indics una malla de retficulo ficticias —-
-49- de cuslquier snchura de retfculo, que también se -
compone de un nfimero de elementos de superficie -50- a
cada elemento de superficie -50- le estd coordinado un
Valor de umbral de reticulo R y un par 'de coordensdas 1o
cales x;y, cuyo alcence de valores, sin embargo, se 1li-
mita a la malla de reticulo ficticia ~490, .

Dursnte el registro, para cada elemento de superfi
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cie -48-, que se recorra momenténesmente por un punto de
iluminacién, segln las ecuaciones (2) indicadas en la fi

gura 1, se determina el valor de umbral de reticulo perte

neciente a un elemento de superficie -50- congruente en

la malla de retfculo ficticis -49- y se compara con la -

sefial de imagen para obtener las seflales de registro.

Para la obtencidn de sefial de imagen resultan dife-
rentes posibilidades.

En el ejemplo de ejecucibén seglin la figura l,’géne-
ra el érgano de registro -20-, que solo ests indicais en
lea figura 2, yarios rayos de registro -24-, por ejempio,
tres y por ello también varios puntos de iluminacibn.Pn
situados adyscentes que, simulténesmente dursnte una ro-
tacién del teambor de registro -2°-, iluminen por ercira
w nﬁmero correspondiente de lineas de escritura -25-.

Si existen tres puntos de iluminacién P1 hasta P3,
como ilustra la figura 2, y si consiste el punto de reti
culo -26- en seis lineas de escritura -25-, el punto de
reticulo -26- después de dos revoluciones de tambor, res
pectivamente pasos de avance, se ilumina por el brgeno -
tenteador -7- y por el brgano de registro -20-. En este
caso, estén disponibles para todes las lineas de escritu
ra -25~- del punto de reticulo -26-, solamente dos infor-
maciones de imagen tanteadas por dos lineas de imagen --
-51- situadas adyacentes entre s{, de 1& muestra -6-. Ia
exactitud del registro puede incrementarse si pera cads
1inea de lfinea de escritura -25- ésté disponible una in-

formacibn de imsgen, obtenida de una linea de iﬁagen -51-
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coordensda locelments,

Esto puede alcsnzarse de meners ventajosa segln la
patente de EE.UU. 4.149.195 porque en la muestra -6- se
tentea un gren nimero de puntos de imagen situados adya

centes en la direccién V del sistema de coordenadas UV

-28- simulténeamente, y porque en cads caso la sefial Ge

imegen de aquel punto de imagen se elige para la regula
cibn del brgeno de registro, cuya posicién local coirci
da con ls muestra ~6-, con la linea de escritura -25-,
que se debe registrar precisameﬁte.

El 6érgeno de registro -20-, sin embargo, puede ge.-
nerar solo un reyo de registro -24- y por ello tambifn -
solo simulténesmente un punto de iluminacién Pq éobre ol
medio de registro -23-. En este caso, respectivamente se
ilumina una linea de escrturas -25- por revolucién del —-
tambor registrador -2-, en lo que el 6rgano sensor -7-
vy el érgano registrado -20- después de cads revolucibn -
ejecuten un paso de avance glrededor de una snchura de -
linea de escritura. Por ello para cada linea de escritu- -
ra -25- del punto de reticulo -26- se obtiene una infor-
macibn de imsgen de una linea de imagen -51- coordinada
localmente en la direccién V de la muestra -6-. Este pro
cedimiento, si bien es muy exacto, sin embargo, trabaja
muj lentamentes

Las distancias de los puntos de imagen sobre unes 1i
nea de imsgen -51-, por ejemplo, estén elegidas de tal -

menera, que en la direccién U, por cada punto de reticu-
/

lo -26-, se tantea un punto de imegen. Como a cada compés
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de la sucesibn de compases de tanteo,TA estd oordinado -
un punto de imagen, puede ajustarse su distancia mutua -

por Vvariscién de frecuencia de la sucesién de compés de

tanteo Ty. En la escals -52- se indicen los compases co-

Be

Naturalmente que tsmbién es posible tantesr por ca-
de punto de reticulo -26-, Varios puntos de imagen on di
reccibn periférica. —

'La figura 3 muestra un ejemplo de ejecucibén del-g:g
do de transformecibn -31-, en gque se determinesn lasﬁééog :
denadas u;v continuas del sistema de coordensdas U-V -28-
por cuenta de los pesos bésicos Du y'ZSV'y-se'transfa:—-
men por chlculo seghn la ecuacibn (2) en las coordenadas
X,i¥, para inicisr la meniobra de los generadores de fét;'
culo -37-, =38~y -39-.

Los valores K . Au y K,. Av, asi como cos [& Y senli
estén depositados en registro de almacén -53%- hasta ;56—.

Los compases Tu y T, sobre los conductores -33-y -
-35~ se cuentan en contadores -57- y -58-., Los niveles -
de contador corresponden a los factores Cu Yy Cv' Corres-
pondiendo & las ecusciones (2) se multiplicsn los facto-
Tres en ios grados de multiplicacibn -59-62- y los produc
tos se sumen seguidamente en los grados de Qdicién ~63~
¥y -64—. El resultedo son las coordsnadas locales conti-
nuas x“{;y"; para el primer punto:de iliminacién P, co-
mo informacibdn de 32-bit.

Como las =32- direcciones X ¥ ~32- direcciones y -

del slmacenador de vdor fijo en los generadores de reti
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culo -37-, -38- y -39~ son elegibles en cada caso por -
ﬁnfofmaciones de 5-bit, las coordenadas locales calcula

das x°1;7"; (32 bit) se trensforman por célculo al al--
1a relacibn Xy = x'l mod. -32- respectivamente ¥y = y’l

formacibn se efect@ia desprendiendo los bit de valores -
mbs gltos. ' _

Las sefiales de salida.xl e yp de los grados -65- y
-66—-,. son el par de direcciones para'el punto de.iluﬁi—
nacién P, para la eleccién del almecenador de valor fijo
-37-.

Los otros pares de direcciones x para los otros

nin
puntos de iluminacibn Pn se determinan por sums de lous -
valores @-1) x* y (n-1) y* sumados & las coordenadas lo-
cales calculadas x’l e y'l en los grados de adicibén -67-
-70- y se determinen por desprendimiento de bits en los
grados -~71-74-, Los valores x¥ e y* se calculen de lgs - » E
distanciss previemente dadas u* y v¥ de los puntos de ilu ‘
minacibén P .

Naturalmente que los pares de direcciones Xni¥y Pa-
ra los otros puntos de iluminacién P, tembién pueden de-
terminarse por adicibn de los valores (n-1) * y (n-1) v

a las coordensdas locales Uy ¥ vy del primer punto de -
ilumingcitn P, y subsiguiente transformdcibn.

La figura 4 muestra otro ejemplo de ejecucibn de un

grado de trensformacién -31-, en que las coordenadas lo-

cales w ;V, de los puntos de iluminacién P, se obtienen -
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por adicibn de ascenso de los pasos bésicos u y V.

Los valores Ku' D, cosl%, Ku' Au.senf3 v Kge Av.sen[B
y Kv.[&v.cosf3 de la ecuacibn (2) esthn depositados en -

registros de almacén -75-78-. Para la adicién ascendente

de estos valores, los registros de slmacén -75-78- estén

unidos, en cada caso, con las primeras entradass de gra--
dos de adicibn -79-82-. Detrés de los grados de adiciba

~79-82- estén conectedos otros registros de almacéh'~83-
-86-, cuyas selidas, =n cads caso, estén retroconducidas
a las segundas entradss de los grados de adicién.coordi-
nados -79-82-. La recepcién de los resultados de adicién
en los registros slmacenadores -83-86~ se meniocbra por -
las sucesiones de compases Tu y Tv sobre los conductores
~33= 3 =35-. '

El modo de funcionamiento del grado de adcibn -79-,
conjuntamente con el registro almacenador -8%-, es como
sigue. Suponiendo que el contenido de registro de alma--
cén -83- sea cero, entonces también el sumando en la se-
gunda entrada del gradc de adicibn -79~ es cero. Con el
primer compés de la sucesidn de compases Tu sobre el con
ductor -33-, por lo tanto, se recibe el valor Ku.llu.pospl
en el registro slmacensdor -83-. Este valor se vuelve a -
conducir a las segunda entrada del gfado de sdicibén -79-
v allf se éuma hacia arriba, de modo que con el segundo
compés de la sucesibn de compases Tu se'recibe el vslor
2Ku.bu—cosi3 en el registro almscenador -83-.

Los contenidos de los registros de slmacén -83- y -

-84~ se suman hacia arriba en un grado sumador -87- y ==
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aquellos del registro slmacenador -85- y -86- en otro -
grado de sdicién -88-. Los resultados son las coordena-

das locales x'l e y°, para el primer punto de iluming--

cibn Pl’ que se transformsn por desprendimiento en los

grados -89- y -90- en el par de coordenadas locales --

La determinacidn de los pares de ccordenedas loca-

" les x,;y, para los otros puntos de iluminscién P, se --

efectlia como ya se ha descrito en la figurs 3, mediante
los grados de adicibn -91-94- y medisnte los grados 95—
~-98-. _ -

La determinacién de los pares de coordenadas 10Cea~
les para los otros puntos de iluminacién P puede efen~—-
tuarse tembién a pertir de los valores conocidos u* res
pectivamente v¥ o bien tambisn por un ajuste previc sde
cuedo de los registros aslmacenadores -83-86-.

La figura 5 muestrs un ejemplo de ejecucibén pars -
un Srgano de registro -20-. .

Un generador -101- de rayos Laser geners un Trayo -
de luz polsrizado -102-, que pesa sucesivamente por tres

espejos -10%- parcialmente permeables. En ellos se refle

jan desde el rayo de luz -102- los rayos de registro -24-

y por ajuste se dirige el espejo =103- sobre el medio de

registro -23-. En la entrada de rayos de los rayos de re

gistro -24- estén dispuestos, en cads chso, un cristal

de giro -105-, un filtro -106- de polarizacibn y un obje

tivo -107-. En el caso de cristales de giro -105- no‘ex-;'

citados, los planos de polarizecién de los filtros de po

. e e ae - - . e e me m ety v —a———— e’
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larizacibn -106- estén girados exactamente por 902 frente
al grado de polarizacibn de los rayos de registro -24-,de
modo que &stos estén desconectados.

Por una tensibn de regulacibén entre el electrodo de

maniobra -108- Y el contraelectrodo -109-, que esté situg

do a potencial de masa se produce en un cristsl de giro -
~105- un cempo eléetrico. E1l cempo éléctrico hace girar el -
plano de polarizacibn del rayo de registro -24- de éél:mg
do que éste ys no incide bsjo el &ngulo de bloqueo sobre
el filtro de polarizacibén -106-, conectado detrés, pdrzld
gue se conecta el rayo de registro -24-,

Tos cristales de giro -105-, por lo tento, se utili-
zan como conmutadores de luz, que se conectan y desconec-
tan por sefiales digitales de registro An sobre los conduc
tores -27-. Las seflales de registro An se transforman, a
través de amplificadores -110-, en las tensiones de manio
bra para los cristales de giro -105-,

En lugar del sistema de espejos, para cada rayo de -
registro -24- podria existir tembiln un generador -10l1- -
de rayos Laser separasdo. Los rayos de registro -24-, que
salen de los filtros -106- de polsrizecidn tembifn podrien
enfocarse a través de fibras conductoras de luz sobre el
medio de registro -23-, -

En una varisnte de ejecucibn, el Srgeno de registro
-20- tembién podria componerse de una 1fnea de diodos ilu
ﬁinadores, en lo que cada diocdo iluminador individual es _.
meniobreble inicislmente por una sefial de registro Ay

El procedimiento tembién es aplicable cusndo los pun
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tos de reticulo se registran mediante otra fuente de ra--
diacién sobre un correspondiente medio sensible a rédiacig'
nes.

Le generacibén de reticulo puede mejorarse todavia —-- -

nés porque se slmacena un nlimero mayor que 32 x 32 valo--

res de umbral de reticulo en los almacenadores de velores
fijos de los generador:s de reticulo -37-, -38- y -%9-,La
mejora, de manera Ventajosa se consigue tembién sin aumen-
to correspondiente de la capacidad de slmacenaje cuando -
se superponen a las coordensdss locales, no transformadas
o transformadas, de uno de los puntos de iluminacibén sn~-
tes de la repregunta de los almacenadores de Valores fi—-
Jos, unos valores suxiliares, cuyos importes se determinen
casua;mente.

En el ejemplo de ejecucibdn estos valores auxiliares,
elegidos por casuslidad e ¥y e afladen por suma & las -
coordensdas locales transformadas, continuas, x’y e vy -
del primer punto de iluminacibdn Py segln la relacibn
X" o= X7+ o3y

Ty =+

La figura 6 ilustra un ulterior dessrrollo preferen-
te del grado de transformacibn seghn la figura 3 para la -
ejecucibn de esta medida. Psra mej§r visibilided se reco-
gieron de la figura 3 solo aquellos grupgs de funcibn,que
contribuyen s la comprensidén. Los grados de sdicibn -63-
Yy -64- tienen conectados detrfs sumadores asdicionales -111-
y -112-, en los que se-suman 8 las coordenades locales ==

transformadas x'l e y’l los valores suxiliares Xy € Fp:P2

’
¢
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ra obtener las nuevas coordensdas locales x’, e ¥'pe De

" estas coordenadas locales entonces se derivan lss corres

pondientes coordenadas locsles de los otros puntos de -

ilumingcién. Tales vslores auxiliares pueden sumarse tsm

bién afiadiéndose a las coordenadas locsles calculadas de

los distintos puntos de ilumineacién. Los Valores auxilig
Tes xy e ¥y se obtienen en sepasrados generadores de pseu
do-casualidad ~113- y -114- y se aporten & través de sa-
lidas —115; y =116~ & los correspondientes sumadores. Las-”
entradas -117- y -118- de los generadores de pseudo;casué

lidad -113- y <114~ se tantesn por la sucesibn de compa-

-ses Tu sobre el conductor -33- (respectivamente por la -

sucesidn de compases T, sobre el conductor -%5-), La fi-
gura 7 muestra un ejemplo de ejecucién para un generador
de pseudo-casuslidad., Naturalmente que las medidas indi-
cadas también pueden sdoptarse en el grado de transforma
cibén seglin la figura 4.

La figura 7 muestra un ejemplo de ejecucién para un
generasdor de pseudo-casuslidad para les generacién de los -
valores suxiliares Xp € Tpe

El generador de pseudo-casualidad ~113-; =1l4- se -

compone esencislmente de un registro de correders de n-bit -

-120- y de un sistema de red -121~ exclusivo-o-de reaco-
plamiento. Las entradas -117-; =118~ del registro de co-~
rreders -120- ecstén solicitadas con las'sucesiones de —-

compases Tu respectivamente Tv' Dependiendo de que sali-

_das del registro de corredera -120- se vuelven a condu--

cir a través del sistems de red de reaccplamiento -121-,
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se produce en las salidas -115-; -116-~ una sucesién casi
casual de velores de salida, que solo se repite en un ==
gran intervalo de tiempo. Tal generador de pseudo-casua-

1ided se describe detalladamente en la revista Electronics,

27 de mayo, 1976 phgina 107.

Pera mejorar la generacibn de reticulo, en lugar de
una superposicidn de valores suxiliares podria encoutey
aplicac}bn tembién una sucesibn de compases T, cuysas dis
tencias de compls se generan por casuelidad.

La figura 8 muestra una variante de la disposicibn
segﬁﬁ le figura 1, en que entre el divisor de fiecuencia
-32- y el grado de trensformscibn -31- estd dispuesto un
generador de compés de casualidsd -119-.

La figura 9 iluestra un ejemplo de ejecucién para un
generador -119- de comphs de casualidad., La sucesibén de
compases Tu obtenida en el divisor de frecuencia -32-;Ase
entrega sobre n grados de retardo -122- con tiempos dife-
renciales de retardo J .

Los grados de reterdo ~122- estén unidos coh las en-
tradas -12%- de un multiplicsdor -124-~, a cuya salida -125-
se entrega la sucesidn de compases de casuslidad Tu’. A -
la entrada de maniobra -126- del multiplicador -124~ esté
conectado un generador de pseudo-casualidad -113-, respec
tivemente -114~, seglin la figura 7.

Ls presente Patente de Invencibén récaeré sobre las

reivindicaciones que se indican a continuacién,
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RETIVINDICACIONES.

18.- Procedimiento para la obtencién de moldes de im
prenta reticulados, con reticulos de cualquier clase de fn -
gulo de reticulo deseado y cualquier emplitud de reticulo
por tenteo de muestra por lineas opto-electrénico para la
;btencién de una sefial de imagen y por registro por 1li--
neas mediante un 8rgano regicstrador, movido relativamente
por encima de un medio de registro, en que esté coordiué—
do el medio de registro un sistema de coordensdss ortogo-
nal subdividido: en elementos de superficie y orientaéoren
direccibn de linea, en que se obtienen .continuamente las
cocrdenades locales de los elementos de superficie rzco--
rridos momenténeamente por el brgano registrédor Yy er que
continuamente por comparaciédn de la sefial de imagen con -
una sefial de umbral de reticulo se genera una sefial de re
gistro para el brgano registrador, en que la sefial de re-
gistro dirige el registro de los distintos puntos de reti
culo como configuracién de elementos de superficie en el
sistems de coordenadas, caracterigzado porque al reticulo
girado, que debe registfarse. est& coordinado un sistemsa
de coordenadss X-Y ortogonal, orientado en la direccibn
del reticulo, que incluye con el sistema de coordenadas -
U-V orientado en la direccién de liness, el éngulo {4 de -
reticulo, porque el reticulo se compone de mallas de reti
culoe ortogoneles, de tamafio correspondiente a la amplitud
de reticulo previemente deda y cads malls de reticulo se
compone de los elementos de superficie, 8 los que se coor

dinan correspondientes coordenadss locales Xi¥+ porque, -
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independientemente del éngulo’? de reticulo, se coordi-
na a los elementos de superficie de por lo menos uns mg

lla de reticulo ficticia de cualquier smplitud de retf-

culo en depencis de sus coordenadas locales x;y, en cada

‘caso, un valor de umbral de reticulo, porque las coordens

das locales u;v, de los elementos de superficie resuitag
tes en la determinacibn de coordensdas continuas, en ca
da caso, correspondientes a una malla de reticulo,'Que
deba registrarse éon amplitud de reticulo, prevismente -
dada, se transforman por cflculo en el alcance de valo-- .
res limitado de las correspondientestoordenadas locales
X;Y, de la malla de reticulo ficticia y porque con ayuda
de lae coordenades locales x;y convertidas por célculo,
se determina el valor de umbral de retfculo, coordinedo
a cada per de coordenadas, que en la comparacibén ccn la
sefial de imegen correspondiente determina, si el respec-
tivo elemento de éuperficie, en el sistema de'coordena--
das U-V, se registra o no se registra como parte de un -
punto de reticulo.

28.- Procedimiento segln la reivindicacién 12, cg--
ractérizado porque el célculo de transformaciébn de las -
coordenadas locales u;V, en el alcance de valores limitg
do para las coordensdas locesles x;y, de la malla de reti
culo ficticia, se efectfia digitalmente segln las relacip
nes: '

X = Ku.u.cos|3 + K&.v.aen’}

y'-—Ku.u.éenf3 + KV.V.cos/3

en que los coeficientes K, ¥ K, toman en consideracibn -
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la relacibn de la amplitud de retfculo dads previgmen--

te, en cada caso, respecto a la amplitud de reticulo de

la malla de reticulo ficticia y porque la limitacibn de

las coordenadss locales x“;y° en el alcance de valores,
e

iimitedo para las coordenadss locales x;y de la malla de

rreticulo ficticia, se efectfia suprimiendo los bit de va

lores mhs altos., 7

38.- Procedimiento segfn las reivindicaciones 18 §
28, caracterizado‘porque las coordenadas locales con%i-
nuas w;v, se deteﬁminan contendo los pasos bésicos ;;-
(Aus AV). ’

48,- Procedimiento segfn las reivindicaciones 18 6
28, caracterizado porque las coordenadas locales u;v, -
continuas, se determinan por adicién ascendente prose--
guida de pasos bésicos (Au; Av).

58.- Procedimiento seglin laé reivindicaciones 12 &
22, caracterizado porque las coordenadas locales u;v se
determinan en pasos bhsicos (Au; Av) y porque las co--
rrespondientes coordenadas locales k;y se calculan por
adicién ascendente, proseguida, de importes consteantes
D =K, B u.cos B+ KpA v.senﬂ (respectivamente Do=-K,- Q.
senp. +KV.A V.cosﬂ) a las coordenadas locales enterior-
mente determinadss segin la relacibn X(n+1) = X¥n*+Dy (res
pectivamente T(ns1) = yn+Dy).

68.- Procedimiento seghn una de led reivindicacio-
nes 12 a 5%, caracterizado porque las coordenadas loca-
les x;y de los elementos de superficie y los valores de

umbral de reticulo (R) de la mella de reticulo ficticia

FTITTIN P T TYY
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se coordinan seghn una funcibn R = g(x;y).
78.- Procedimiento seghn la reivindicacidn 62, ca--
racterizado porque la funcibn presenta la forma:

R = g(A.x + Bay)

en que A y B representan Valores de umbral parciales.

88,- Procedimiento segln la reivindicacibn 72, carac

terizado porque ls funcibn R = g(A.x + B.y) se produce -
digitalmente y porque los valores de umbral de reticuis

(R) se almacenan y la direccién coordinada respectivemen

te se forma por le suma (A.x + B.y).

98.- Procedimiento segln la reivindicacién 72, carac

terizado porque la funcibn R = g(A.x + B.y) se produce di

gitalmente y porque los sumendos (A.x) y (B.x) se slmace
nen bajo las direccion2s coordinsdas, en ceda caso, ¥ 2y
¥y se suman los valores seleccionados.

10&.~ Procedimiento segin la reivindicacibn 62, ca--
racterizado porque los Valores de umbral de reticulo (R)
de la malla de reticulo ficticia se depositan, almacenfn-
dose bajo aquellss direcciones,'qua corresponden a las --
coordenadas locales x;y coordenadss.

118.- Procedimiento seghn la reivindicecibn 102, ce-
racterizado porque los valores de umbral de reticulo (R)
se depositan en une matriz de almacéh bidimensional.

128,- Procedimiento segln una de las reivindicaciones
la g 112, caracterizado porque psra el registro simulté--
neo de varios elementos de superficie como partes de un -
punto de reticulo, en el brgasno de registro, se producen

varios rayos de registro meniobrables por sefiales de regis
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tro separadas. y porque para la obtencién de sefiales de -
registro para los pares de coordenadas loceles X 37~ de

los.distintos rayos de registro (n) se determinan valo--

res de umbral de retiCulo'(Rn) coordinados y se comparan = -

éoﬁ la sefisl de imagen.

138.~ Procedimiento segln la reivindicacibn 128, ca
racterizado porquerlos valores de umbral de reticulo,(Rn)
se dete?mina, segin el procedimiento de multiplicacidn -
de tieméo 8 partir de los pares dé coordenadas locales -
Xy 3V~ individuales. |

142 ,- Procedimiento segln las reivindicaciones 128
6 122, caracterizado porque continusmente se obtienenﬂg-
del par de coordensdas locsles u;V obtenido por algu;a -
sefial de registro, los psres de coordensdas locales un;vﬁ
de los otros rayos de registro por adicibn de las distan
cias'de los correspondientes rayos de registro de una‘sé
fial de registro en el sistema de coordensdas U-V, ¥ por-
que los distintos pares de coordenadas locales w3V, se
trensformen en correspondientes pares de coordenadss lo-
cales x 3y,

158, Procedimiento seghn las reivindicaciones 128
6 132, caractefizado porque continusmente a partir del -
par de coordenadas locales x;y, trensformasdo de un Trayo
de registro, se obtienen los pares de coordenadas loca--
les x,;y, de los otros reyos de registro por adicién de
las distancias transformedes en el sistema de coordenadas
X-Y de los correspondientes rayos de registro de uno de

los rayos de registro.

YL L0 e it it
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168,- Procedimiento segln las reivindicaciones 142

6 152, caracterizado porque psra el reglstro simulténeo

de varias lineas de registro se obtiene una sefial de ims

gen por tenteo de muestra a lo largo de una lines de tan

teo, que esth coordinada localmente s una de las lineas

de registro y porque la sefial de imagen se compara con -

los correspondientes vslores de umbral de reticulo.
178.- Procedimiento segin les reivindicaciones lh?
6 158, caracterizado porque para el registro simulténéo

de verias lineas de registro, pars cada una de las li"ﬁ

neas de registro se obtiene uns sefial de imagen por tan |

teo de muestra a 1o largo de lineas de tanteo coordina-
das localmente y porque las sefiales de imagen se compag"
ren con los correspondientes valores de umbral de reti-
culo.

182,- Procedimiento segln una de las reivindicacip
nes 12 g 178, caracterizado porque en el tanteo de la -
nuestra para cada punto de reticulo se tantean varios -
puntos de imagen alo large de una linea de tanteo.

198,.- Procedimiento seglin una de las reivindicacio
nes 18 a 188, caracterizado porque & las coordenadas lg
cales de los elementos de superficie entes de la deter-
mingcibén de los valores de umbral de reticulo se super-
ponen valores, ‘generados casuslmente, que son menores -
que los valores de las coordensdas locales.

208,~ Procedimiento segln la reivindicacién 198, -
caracterizado porque los Valores generados casualmente

se superponen aditivemente a las coordenadas locales --

LRI e 3 ok e e
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x’ 35" continusas.
212,~ Procedimiento seglin una de les reivindicacio-

nes 12 a 188, caracterizado porque los pasos bésicos (A u)

se cuentan en la direccibn periférica con ayuds de una -

sucesibn de compases (Tu) Y porque los compases de esta

sucesibn de compases se genersn casualmente,

222, Dispositivo para la obtencibn de moldes de im
prenta.yeticulados, consistente en un brgano sensor;opto-
electrébnico para la obtencibn de una sefial de iﬁagen;a -
partir de un Srgeno registrador mbévil por linees, relati
vamehte a un medio de registro y maniobrable por una. se-
figl de registro para la generacibén de los puntos de resi
culo dispuestos en el retfculo, en una instalecién pare
la determinacibn continus & las coordenadas locales de -
elementos de superficie recorridos momenténeamente por -
el brgano registrador, del medio de registro, en un éié-
tema de coordenadas ortogonal y orientesdo en direccibn -
de lineas, de un generador de reticulo pars la generacién
de umbral de reticulo y de un grado de cbmparaciﬁn solici
tado con la sefial de imagen yrcon la sefiel de umbral de
reticulo para la obtencibn de la sefial de registro, en lo
gue la sefial dé registro regula el registro de los puntos
de reticulo como configuracién de los elementos de super-

ficie en el sistema de coordenadss, caracterizado por un

generador de reticulo, en que, independlentemente del &n-
gulo de reticulo (ﬁ) est8 coordinado & los elementos de -
superficie por lo menos de una malls de reticulo ficticis
de cuélquier amplitud de reticulo, en cada caso, un valor

de umbrel de reticulo en dependencia de sus coordenesdss lo

-
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cales x;y en un sistema de coordenadas Y-X, en que el -
sistems de coordenadas X-Y est8 rectificado en la direc
cibébn del reticulo, se gira frente al sistema de coorde-

nadas U-V orientado en la direccién de lineas, por el &n

gulo de reticulo () y esth constituido de mallas de re

--ticulo de temsfio correspondiente a la amplitud de reticu

lo prevismente dads que, B su vez, estén subdivididcs‘en
elementos de superficie, y un grado de transformacién'dé
coordenadas, dispuesto entre le instalacibén pare la deter
mingcibén continua de las coordenadess locales ujv, y eiu—
generador de reticulo, pars transformar por chlculo les
coordensdas locales u;Vv de los elementos de superficie -
resultantes, en cada csso, é una malls de reticulo, que
deba registrarse, con smplitud de reticulo prevismentaz -
dsda, en un elcance de valores limitado de las correspen
dientes coordenadas locales x;y, de la malla de retfsulo
ficticis, '
238,~ Por filtimo se relvindica como objeto sobre el
que ha de recaer la presente Patente de Invencibn que por
veinte sfios se solicita registrér‘para Espafliay= = -« = = - .
P o r
"PROCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO PARA IA OBTENCION DE MOLDES
DE IMPRENTA RETICULADOS"

Todo conforme queda expresado en la presente Memoria -

Descriptiva que consta de treinta 'y nueve hojas foliadas y
escritas a méquina por una sols cera Y planos que se acom-
pafian. ‘ |

. Madrid, 22 de Junio de 1.979.

P.A.,

e
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