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En ia presente memoria descriptiva y en los dibujos
camplementarios que se acompafian, nos refaerirsmos a una maqui-
na pulidora universal automitica, due constituye una‘evidents
novedad en el mercado, realizando simultaneamsnte el pulido de
diversas piezas con la mdxima precisidn, presentandoc unas sspe
ciales caracteristicas de movedad y utilidad practica por las
qus sa sstima cén fundamento suficiente para obtaﬁsr el privi-
legio de exclusividad que ss solicita, en lo refersnta a su fa
bricacidn y venta por la Empresa titular en Espafia, como conse=-
cuancia de la presents Patents de Invencién a la que se acogen.

Esta maquina pulidora sstad destinada para efectuar
las opsraciones de pulido de forma completamente automitica,
de todo tipo de piszas de tamafio peguefio y medians; su composi
cidn se distingue en seis grupos principalses:

A.- Grupo base compuesto por una placa base a la nue
van sujetas dos columnas telescdépicas y un cilindro hidriulico.

B.~ Grupo de vaivenes compuasto por una placa base
sujeta sobre dos columnas y un cilindro hidriulico, sobre cuya
placa base van sujetas dos barras horizontales, cilindricas y
rectificadas y un cilindro hidraulico. Sobre dichas barras, va
montada otra placa con otras dos barras horizontales, igual-
manta cilindricas y rectificadas y otro cilindro hidrdulico.

A su vez, sobre dichas barras va montada otra placa soporte
de los husillos,

L.~ Grupo regulador de husilles que consiste en una
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J‘ﬂlrior va sujeta a la placa supsrior del grupe anterior’ B. SOer}T;

" dicha placa infarior, va montada la segunda, unidas entras s{ B

-3e

.+ mesa en cruz dobls, compuasta por tres placas méviles y los me=-

.. canismos de accionamisnto de dstas, Do las tras placas, la infe=- ;"-f

por una gufa en forma de cola de-milano. Sobre esta placa, va

montada la tercera, igualments unidas estas por una guia tam~

 bién en forma de cola de milano, dispussta psrpendicularmsnts

a la anterior,

D.- Grupo husillos compuesto por una caja alargads
de seccidén rectangular dentro de la cual van montados:cinco rg=
ductoras a los que van acoplados cinco sjes varticalss y un glec~
tromotor de accionamiento de los mismaos,

E.~ Grupo rsgulador giro husillos, consistenta an un
tambor, unido a uno de los reductores, sobre el cual van acopla-
dos una seris de topes, repartidos raspecto a la longitud del

tambor, ds posicién ragulable en cuanto al perimetro de dichu

'tambor. Hay también un grupo de interruptores de final de carre-

ra, una para cada tope, unidos a la caja de husillos,

F.- Grupos reguladores de los movimientos longitudi-
nales. '

€n la maquina hay tres de longitudes distintas, y to-
dos allos constan da un tambor giratorio, un mecanismo divisor
y da anclaje y una seris de topes ragulables sobre la longitud
del tambor, Dicho tambor dispone an su periferia, de una serie
de gufias longitudinales, dispusstas radialmente sobrs las que
se fijan los topes que determinan los limites da cada movimien

to.

oo/ v



10

13

20

25

Estos grupos reguladores, van unidos a la placa que
permanecs en reposa, con respecto al movimiento qus estos con-
trolan, mientras que en la placa que efectla dicho movimisnto,
van montados los interruptores de fin de carrera, los cuales
son accionados por los topes dispuasstos sobre el tambar,

Los tres grupos reguladorss que sncontramos en la
maquina, son:

F1.,~ Controla los movimientos verticalas..

F2.~- Controla los movimientos laterales.

F3.- Controla los movimientos frontales,

. En su funcionamiento, todos los ciclos de pulido
van cantrolados y accionados por un programader de levas,

Al iniciar el trabajo de pulido, la mdquina parte dal
raposo en la posicidn mas alsjada de los discos de pulido,

El programador acciona los contactos necesarios pa-
ra que la maquina se sitle en posicidn de trabajo, pasicidn qus
vigne determinada por la disposicidn de los topes qua actdan
sobre los fPinales de carrara correspondientes. Terminadd s:. pri-
mer ciclo de pulido, el programador activa otros contactos qus
hacen que la maquina se separe de los discos de pulido y los
tambores de topes, efsctlen una fraccién de giro con lo que los
topes que actlan sobre los finales de carrera con otros, y
varia por lo tanto su disposicidn, siendo otros los movimien-
tos que efectuara la mdquina y la disposicidn que adoptara res

pocto a los discos de pulido. Por el mismo sistema, se efactuarin

e/ oe
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todos los ciclos necsesarios para pulir una pieza determinada,
por complicada que esta sea; al final de los cuales, la maqui-
na vuelve a la posicién de reposo, en la que se efectda el cam-
bio de las piszas ya pulidas,

Por 8l aspscial diseffo del grupo de husillos, esta
miquina permite el pulido simultdneo de cinco piszas iguales,

Cada vez que ss cambie 8l tipo de piezas a pulir, l
la midquina deberd ssr reprogramada y debara cambiarse la posi=-
cién de los topes de los tambores o intsrcambiar ¢stos por otros
ya regulados de antemano, yando todos los tiempos de duracidn
de los ciclos da pulido, debidaments controlados por sus respec-
tivos temporizadores convencionales.

Toda la midquina as{ como el grupo generador de ener=-
gf{a hidrdulica o nsumdtica, estd controlado por un armario
programader con bancos de memoria, en el cual se hallan los
mandos de puesta en marcha, parada y maniobras manuales, asi
gomo los aparatos de control necesarios.

La miquina podrd llevar consigo una central hidrauli=-
ta qua suministra fluido a los cilindros y un aparellaje sléc-
trico de caracteristicas adecuadas para obtenmer un dptima fun-
cionamiento,

En lo que sigue, nos referiremos a las tres laminas
dégﬁibujos que sa& acompafian, en las cuales, sa8 ha representado
graficamente expuasto, un caso de realizacidn prdctica de la
maquina pulidora universal automdtica cbjeto de la invencidn,

hacisndo constar, qus dada la condicidn eminentemente informa=-

oo/ oo
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tiva ds los dibujos en cuestién, las figuras disefiadas en los

mismos, dsberdn ser sxaminadas con sl mis amplio criterio y
sin cagécter limitativo alguno,

Las figuras representadas en las tres laminas de di-
bujos gue se acompaffan, exponen como a continuacidn se especi=-
fica:

Figura 1.- Proyeccién genaral frontal en alzado de
la maquina que nos ocupa, observindoss las distintas partaes pa-
ra obtensr el pulido simultineo de varias piszas a través .
una programacion previa,

Figura 2.~ Planta de la m.. na desde la parts a: c.-
rior, viéndoss en primer términc lo ~2 215 sa.isntas sr los
que se acoplaran otras tantas piszaz sarz oatenér el pulido
simultaneo de todas sllas.

Figura 3.- Alzado lateral - la mdguina, observéndu-
se superpusstamente dispuestas la3 ¢ =t.rtas partes de la mig~
ma, tomo son A.~ Grupo base; B.~ G3r. ; vaivenss; C.- Grupo
regulador husillos y D.- Grupe "usi..as, para la ottencidn ds

las distintas fasses de trabajo.

Siempre refiriéndonscs # lcs . L.jcs asue se acompafan,
hay que hacer constar que en las fi.,rar -8 las tres léminas
de dibujos guas se acompafian, se rnan Ing-cperado acotacionss
numéricas rslacionadas con las cesc: ' -ic-8s cus ds sus carac-
ter{sticas y funcionamiento ss rsal:ss* a continuacidn, faci=-
litando cds este modo su inmadiats lccalizacidn, siendo A.- el
grupo basse, compuesto por une placa sass (1), a la que van 8su-

jetas dos columnas telescépicas (2) - un cilindro hidréulico

(3).
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El grupo de vaivenes B, esta compuesto por una pla-
ca (4), sujetada sobre las dos columnas (2) y el cilindro hidrau-
lico (3), sobre la que van sujetas dos barras horizontales, cie~
lindricas y rectificadas (5) y un cilindro hidraulico (6). So-
bre dichas barras, va montada otra placa (7), con otras dos
barras horizontales, igualmente cilindricas y rectificadas
(8) y con otro cilindro hidrdulico (9). A su vez, sobre las
mismas, va montada otra placa (10).

El grupo regulador de husillos C, consiste en una
mesa en cruz doble, compuesta por tres placas mdviles (11),
(12) y (13) y los mecanismos de accionamisnto de estas. De las
tres placas la inferior (11), va sujeta a la placa (10) del
grupo anterior. Sobre dicha placa (11), va montada la segunda
(12), unidas entre si{ por una guia en forma de cola de milano.
Sobre esta placa (12), va montada la tercera (13), igualmente
unidas estas por una gufa tambidn an forma ds cola de milano,
dispuesta perpendicularmente a la anterior.

El grupo de husillos D, estd compussto por una caja
alargada de seccidn rectangular (14), dentro des la cual, van
montados cinco reductores a los qus van acoplados cinco 8 jes
verticales (15) y un electromotor (16) de 1/2 Cv.aprox,

El grupo regulador para el gire ds los husillos E,
cansiste en un tambor (17), unido a uno de los reductores, so=-
bre el cual van acoplados una serie de topes (18), repartidos
respecto a la longitud del tambor, de posicién regulable an
cuanto al perimetro de dicho tambor. Hay tambidn un grupo ds
interruptores de final de carrera (19), uno para cada tope,

unidos a la caja de husillos.

ol
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Los grupos reguladores para movimientos longitudina-
les F1, F2 y F3, estan situados sn la mdquina y con tres longi-
tudes distintas, constando todo sllos des un tambor giratorio
(20), un mecanismo divisor y de anclaje (21) y una seris de
topes (22) regulables sobre la longitud del tambor. Dicho tam-
bor, dispone en su periferia, de una serie de guias longitudi-
nales, dispuestas radialmente sobre las qua ss fijan los topes
que determinan los limites de cada movimiento.

Estos grupos F1, F2, y F3, van unidos a la placa gua
permanecs en reposo, con raspecto al movimiento que estos con-

trolan, mientras que en la placa que sfsctla dicho movimiento,
van montados los interruptores de final de carrera (19), los

cuales son aécionados por los topes (22) dispusstos sobre el
tambor,

Los tres de estos grupos qus sncontramos en la mizui=-
na, son:

F1.- Controla los movimientos verticales, £std manta-
do sobre la placa (7).

F2.- Controla los movimientos laterales. Estd montado
sobre la placa (4).

F3.- Controla los movimientos frontales. Estd montado
sobre la placa (7).

Las placas (7) y (10), se deslizan sobrs las barras
cilindricas montadas sobre las placas (4) y (7) respectivaman-
te, mediants unos soportss provistos de rodamientos lingalss,
Dichas barras sstdn dispusstas paralelamente las de una misma
placa y perpendicularmente con respecto a las de la placa con-

tratia.

eof o
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Toda la mdquina as{ como el grupo generador da aner=-
ofa hidriulica 8 neumdtica, estd controlado por un armario
programader con bancos de megoria, en el cual se hallan los
mandos de pussta sn marcha, parada y maniobras manualeg, as{
como los aparatos de control necesarios.

Estimando Ampliamente descritas todas y cada una
da las partes que constituyen la maquina pulidora universal
automitica objeto de la invencidn, solamente nos resta manifes-
tar la posibilidad de que sus diferentes partes puasdan fzbr_.-
carse eh variedad des materiales, tamafios y formas, pudiendc
igualments introducirse en su constitucidn, aquellas variario-
nes de tipo constructivo que la practica aconssje, siesmpre y
cuando las mismas, no ssan capaces da alterar los puntos ecen=

cialss de que es objetn la presents Patents de Invancidn.

el ee
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REIVINDICACIONES

Los puntos nuevos y da propia invencidn que sa pra=-
sentan para su reivindicacidn en esta Patante des Invencidn,
son;

10,- Miquina pulidora universal automitica, essn-
cialmente caracterizada porque el grupo base ssta campuesto
por una placa base soporte del conjunto, de la qus parten dos
columnas verticales tslescdpicas y un cilindro hidrdulico A
neumatico asimismo en posicidn vertical, entre ambas dos colum=
nas, llevando en la parte superior de las columnas y. del énbo-
lo del cilindre, un grupo de vaivenes constituido por una pla-
ca bass unida a las columnas y cilindro, situandoss sobre es-
ta placa base, dos barras horizontalss, cilindricas y rectifi-
cadas y un cilindro hidraﬁlicoré neumatico entre ellas, las
tres piezas an posicidén horizontal, soportande dichas barras
supsrpuasstamante, otra placa provista de otras dos barras hori-
zontalaes, igualments cilindricas y rectificadas incorporindcsas
entrs sllas, un tercer cilindro hidrdulico & neumatica, llevan-
do a su vez superpuestamente estag dos (ltimas barras, otra pla-
ca que soportara los mecanismos miltiples de pulido, permitién
dose a través de las columnas y cilindro vertical asi como las
columnas y cilindros horizontales descritos y dispuestos per=-
pendicﬁlarmente unos respecto a los otros, todos los posibles

movimientos desplazatorios, organizados por unos conjuntos pre=

viamente programadaos,

ool
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20,~ Maquina pulidora universal automdtica segin la

precedente reivindicacidn, esencialmente caractarizada por com=-

- prender un grupo regulador de los husillos consistente en una

mesa en cruz doble, compuesta por tres placas moviles y los
mecanismos de accionamiento de dstas, de cuyas tres placas, la
inferior va sujeta a la placa superior del grupo de vaivenss
de la anterior reivindicacidn, yendo montada sobre dicha pla-
ca inferior, una segunda placa, unidas entre s{ por una guia
gn forma de cola de milano, y sobre esta sequnda placa, va mon-
tada la tercera, igualmente unidas estas por una gufa también
gn forma de cola de milano, encontrandose esta situada perpen-
dicularmente respscto a la anterior, aunque ambas en posicién
horizontal, soportando este conjunto superiormsnte, un grupo
de husillos compussto por una caja alargada de seccidn rectan-
gular, dentro de la cual, van montados cinco raductores a los
que van acoplados cinco e jes verticales salientss, accionadcs
por un grupoc electromotor aplicado en un lateral de la mdquina
y en forma saliente, disponiendo asimismo el conjunto de Jus
husillos, de un grupo regulador, consistente en un tambor en
forma colgante, unido a la parte inferior de la caja alargada
rectangular y a uno de los sjes de los reductorss, sobre cuyo
tambor van acoplados una sarie de topes regulables repartidos
respscto a la longitud del tambor, siendo su posicidn regula-
ble en cuanto al perimetro de dicho tambor, accionando en su
giro, a un grupo de interruptores de final de carrera, unc pa-
ra cada tope, unidos a la caja de husillos,

32,- Maquina pulidora universal automatica segin la

primera reivindicacidn, esencialmente caracterizada por la dis

el s



10

15

20

-12-

posicidn de tres grupos reguladores para los movimientos lon-
gitudinales, estando compuestos todos ellos, de un tambor gi~
ratorio, un mecanismo divisor y de anclaje, y una serie ds
topas regulables sobre la longitud del tambor, disponiendo el
propio tambor, de una serie de guias longitudinales en su pe-
riferia, dispusstas radialmente, sobre las que se fijan los to-
pes que determinan los 1{mites de cada movimiento, yendo uni=-
dos estos grupos, a la placa gque psrmanece 8n rsposo con res-
pecto al movimiento qus gstos controlan, mientras que en la
placa qus efactla dicho movimiento, van montados los interrup-
tores de final de carrera, los cuales son accionados par los
topes dispusstos sobre el tambor, controlando el primero da es-
tos grupos, los movimientos verticales, el ssgundo, los mouvi-
mientos laterales y finalmente el tercero, los movimientos {ron-
Ealas, yando todos los cicleos de pulido, debidamente controlia~-
dos y accionados por un programador de lsvas y a través az sus
respectivos temporizadores,

49 ,-"MAQUINA PULIDORA UNIVERSAL AUTOMATICA™,

De conformidad en uf todo en lo esencial y fines
industriales a lo descrito en la precedsnte memoria descrip~
tiva y graficamente representado en los adjuntos planos para

su mejor comprsnsidn,

Esta memoria consta de TRECE hojas aescritas o
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macahografiadas por una sola cara a doble espacio.

nagria, €1JUN193

Por autorizacidn de la interesada.-
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