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£l presents invento se refisrse a un soporte slasti-

co, flexible, constituido per lo menos por una cinta de un

"mateériad eldstico, sustancialmente no estirable an sentida

longitudinal o no comprimible, y un slemento de tracciﬁp-asa-

 gurado a la cinta y dispuesto mds o menos paralslo a la-misma,

én el cual, al ser tensado dicho slemento de traccién,’ié'
cinta sostenida en un extrsmo o en otro lugar as mds o menos
curvable o cargable, Una cinta de metal o material s;nféiico,
canocida dé la Patents Austriaca Ne 292,391, presanta uﬁé'
seccidén normal en forma de "y y en los bordes numerasaévihci-
sionas,'practicadas por estampado, y asimismo orejetas éétém-
padas del centro de la cinta y dobladas en angulo rect&'QUé
presentan ofificios, por los cuales estin guiados dos elefen-
tos de traccidn en forma de cables. Al ser tensados sstos sle=~
mentos de traccidn por medio de un dispositivo tensor, se pro-
duce una torsidn de la cinta que se extisnde o bien uniforme-
ments sobrs la longitud de la cinta o debido a los elemantos

de traccidn que gquedan suspendidos de los bordes de los orifi-

~

cios, causa sectores irrsgulares, esn forma de arcos, esn luga-

res indeseables.

Por otra parte, sl desgaste en el arsa de los orifi-

cios de los aelementos de traccidn, como son los cables, causa

dafios a los pismos, de modo que los elementos de traccidn deben

cambiarse,
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El objeto del presente invento reside en dar al
soporte mencionado al comienzo una configuracidn tal qus,
curvaturas de conformacidn especial y/o variables y/o dife=-
rentemente cargables, pusdan formarse en la cinta en lugares
huy definidos y an ciertas circunstancias puedan traslgdarsa.
Ademas, existe el propdsito de simplificar la fabricaé;ﬁﬁ?del

soporte, es decir, realizarlo con pocas y sencillas pfezds

‘constructivas. Finalments, una finalidad consiste en 1J§far

~"a
k)

que tal soporte permita también la formacidn de un: armazén

de respaldo, una plantilla de calzado, una estera o una” @Struc=-

tura de puente, y que en el mismo, en cualquisr lugar quaise

desee, puedan formarse curvaturas mis o menos grandes, sin- ne-

cesidad de emplear, en determinadas circunstancias, disposi—

tivos tensores adicionales.

La finalidad mencionada al comienzo sas logra median-

te sl presentes invento por cuanto estan provistas una o varias
cintas de traccidén y las cintas de traccidn y soporte, orien-
tadas una hacia la otra con sus lados anchog o yuxtapuestas,
estén mantenidas unidas mediante'uno o varios distanciadores
distribuidos sobre la longitud de la cinta o dispuestos en

uno o ambos axﬁramos. ﬁor eso, si los distanciadores sstan
dispuestos sobre las cintas de modo que entre dos distanciado-
res haya una méyur distancia en la direccidn longitudinal de
das cintas, que entre otrue distanciadores y la cinta de trac-

cidén es accionada, entonces, esn la cinta de soports, entre los

dostanciadores con mayor distancia, se crea una curvatura mayor
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que en otros lugarss, pero la misma pusde producirse ex pro-

feso en este lugar y sn su medida,

Otra ventaja del presenté inventa reside en que
las cintas de traccidn y soports pueden producirse por estam-
pado 0 inyeccidn, etc, de manera sencilla de chapa de acero
o metal, madera, material sintético o algo similar, y -qua:
pueden armarss con distanciadores igualmente sencillos’ de.
fabricar, de modo que el soports segln el presentes invento
puede fabricarse con bajos costos de material y de trabéjpz

€l invento reside también en que los digtanciéqures
estan dispusstos desplazablemente sobre las cintas, va}gi
decir algunos o todos los distanciadbres pueden dasplazgrsa,
mientras otros son fijos sobre las cintas, siendo posib}a;
gracias a los distanciadoress desplazables, decidir donds ss
producir5 la curvatura vy en qué medida y en qué configufééiénf

Seqgln el presente invento es posible, ademds, que
dos o mas distanciadores estén conectados entre si y sean des-
plazables en conjunto. Con ello no sélo se logra una curvatura
de configuracidn especial en la cinta de soports, sino que se
cresa también .la posibilidad de trasladar esta’ curvatura de un
lugar a otro. '

El invento reside también en que los distanciadores
para su traslado estén provistos de un mango o de un acciona-
miento hidrdulico, neumdtico, a motor u otro tipo de acciona-
miento, O una transmisidn Bowdsn, una palanca acodada, un tor-

nillo da ajuste, una palanca de cizallamisento o una exadntrica.
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Una vez terminado el armado o montaje del soporte seglin el

presante invento, los distanciadores cubisrtos por el mismo
pueden ser desplazados facilmente desde afuera con la ayuda
del mencionédo mango o0 algo similar y la curvatura pueds trasf
ladarsa.

Segln el presente invento los distanciadoreé“pbbden
ser simples sstribos que rodesan las cintas normalmanteféjsu
direccidn longitudinal, -

Pero, pog otro lado, segln sl presents invgn&g\tam-
bién es posible qus;lds distanciadores sean salisntes ;éb;a
la einta de apoyo ozcinta de traccidn, que engranan cen ;gco— '
taduras de la cinta de traccidn o cinta de soports o qL;;;tra—
viesan a la misma o la rodean. Con ssta sugerencia ss cEé; la
posibilidad de fabricar los distanciadores y las cintas’ﬁbzun
e6lo material inicial, por lo cual se svita asegurar dié%aﬁcia-
dorss hechos paor ssparado,

sin embargo, sn este contexto, el invento reside
también en que las escotaduras de la cinta de traccidn son
muescas y qué los salientes de la cinta de soports engranan
en las muescas con Jjuego. Con tal juego, se logra qua, al au-
mentar la fuerza de traceidn sobre la cinta de tracecidn, se
produzeca una creciente curvatura antes y despuds del respecti-
vo distanciador. Si el distanciador esta en adyacencia al sx~-
tremo de la muesca de la cinta de traccidn, entonces, al seguir
aumentando la fuerza de traccidn sobre la cinta de traccidn,

se produce solamente antes del distanciadeor un aumento de la

2= .y —
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curvatura., Desde luego, saegln la magnitud y laAposicién del
juego, es pusiﬁla una cargabilidad'de diferente magnitudvso—
bre la cinta de soporte antes y despuds de la muesca o sobre
tode el soportes Alargando o acortando las escotaduras pueden
lograrse curvaturas o cargabilidades muy diferentes, siendo
bosibla, ademds, trasladar las curvaturas, "

Un ejemplp de realizacidén préctica del inyeéto?sa
caracteriza porque los salientes arriba mencionados snn?rema—
chss‘o tornillos dobles, etc. con un distanciador centfél,o
varios distangiadores separadores ﬁ homogéneos, en adyaéencia
dd los cuales ;se hallan dos o mds cintas. De esta manera-es
posible emplear remaches, tornillos, vainas y arandelaéggu-
plementarias, tuercas, etc., de tipo comercial, por le cua?
se simplifica y sa torna aln mas econpmico el soporte sagén
el preesnte .invento, )

Una caractsristica fundamental del pressentes invento
raside en que uno o varios distanciadores son desplazables
y ajustables en su longitud eficaz mediante roscas, cizallas
de palanca, elementos de desplazamiento de orejeta doble o
mediante excéntricas, un dispositivo hidrdulico, un dispositi-
vo neumdtico, una transmisién Bowden, stc,

Por ende, los propios distanciadores pueden ser fi=
jos y el lugar donde se hallard la mayor curvatura puede so-
leccionarse con la ayuda de los medios arriba mencionados.,

Otra caractarfsﬁica del pressnte invento reside en

que el jusgo entrs luos distanciadores de la cinta des soports
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y las muescas de la cinta de traccién es de diferente magni- .
tud, En aste caso también pusde lograrse, segin la magnitud
del juago,.una carga médxima admisible de diferante magnitud
para la cinta de apoyo y la misma puede establecerse optati=-
vamente en difsrentes gitios de la cinta de soporte., Natural-

ments, también es posible prever un incremento lineal, progre-

sivo o regresivo de' la magnitud del juego en la cinta da-trac-

cidn, para establecer la carga mixima admisible del‘soparta

~ e
-

de manera lingal o de otra manera. AR
Segdn otra propuesta, el invento reside en qué, gn=-
tre 8l borde de la escotadura o el extrsmo de la muesca.v.la
saliente o el distanciador sngrana una cuifa, una excéntpiﬁa o
una palanca acodada de material comprimible o no comprimible
o dilatable o un elemsnto impulsor neumitico, hidrdulico 2 a

motor, con manejo directo o telemandado, cuya posicidn ajUsta-

da es, por ejsmplo, fijable., Con ello se tiene la posibilidad

dea iniciar, con medios relativamente sencillos, un desplazamien-

to entre si de las cintas de traccidn y de soporte en determi-
nados lugares, siendo entonces prescindible un dispositivo

tensor sspecial para la cinta de traccidn. En cambio, si se

emplea un dispositive tensor, sntonces sl mismo puede ser refor-

zado o reducido en su efecto con la ayuda de los mencionadds
medios esn diferentes iugaras de la cinta de soporte.

£l invento presenta, ademds, la caracter{stica fun=
damsntal de que sobre la saliente o el distanciador de la cin-
ta de soporte ataca un tornillo de ajuste, una cuffa, una Bx-
céntrica o algo similar, directamente o por intermedio de una

cinta de mando adicional, dispuesta adentro o afuera. Por eso,

T e e 8 € NN Fmencie Yt = —— g
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esta cinta de mando adicional llsva tornillos de ajuste,

cufias o excéntricas y pusde manipularse a partir de un lu-

gar, pudisndo prescindirse.de las musscas en la cinta de tra-

ceidn, pussto que los distanciadorses cooperan directaments

con los tornilles, las cuffas y las eXcéntricas que correspon-

dan y puéden ser influenciados por medio de la cinta te ‘mando.
. Una caraqteristicg fundamental del invento §es;da

en que dos o mas cfntas de éoporte-traccidn, yuxtapdaéf;é en

paralelo, estin unidas entre s{ mediante varios tirantes, trans-

versales, un enrejado o mediante un cuerps de nﬁcléo eldstico

¢

o ds 8spuma sintética y con ello forman una armazdn de respal-
do, una plantilla de calzado, una estera (un cochdn, dﬁ%-pieza
suplementaria bara camas), un slemento de soporte para-éncofrg
dos o un soporte de grandas dimensiones para una construccidn
de puente. Por ende, con sl soportes segln el pressnte inusnto
puede fabricarse estructuras similares a estsras de cualquier
ancho y longitud, en las cuales pueden provocarse una curvatu-
ra en cualquier lugar gue ss desee o cualquier carga maxima
admisible o elasticidad que se desasn,

~ El invento se caracteriza, ademas por el hecho de
gue un dispo;itiva tensor ataca, por un lado, en una o varias
cintas de traccién y, por el otro, en las cintas de soporte.
Con tal dispuositivo tensor puede producirse en algunas o to-
das las cintas de traccidn y soporte una curvatura mas o menos
grande, y 8so sobre toda la longitud o partes del soporte, El
dispositivo tensor serd conveniente cuando para ténsar el so-
poffe se necasiten grandss fusrzas o cuando en oposicidn a

los distanciadores y su mando debe dirigirse un combado en

contrasentido, complementario, pulsatorio o algo similar, to-

T T NCUFT TR 1] L memeyese e S
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tal o parcial, o una carga mixima admisible, una oscilacidn
o algo similar.

Otra caracter{stica del invento reside en que las
cintas de traccidén o una cinta da traccidn adicional atacan,

por ejemplo, sobre la mitad de la longitud de las ciqtas de

-
~ '~

soporte o algo similar, en estas o en otras partes. Gefﬁ%ta
manera, "partss" dé la cinta de soporte pueden permanbcpé

ne afectadas o pueéeh afectarss de otra manera que la'Pgrta
restante, siendo pésible, por el empleo de una o uari;sséintas
de traccidn adicionales ‘un traslado de la curvatura o Ugé modi-
ficacidn de la carga mixima admisible, de la slasticidad “del
soporte o de una parte del saporte, W

Dé acuerdo con el presente invento es posible,. ade-
més, que uno o varios dispositivos tensores ataquen sobre
una o varias cintas o grupos de cintas. La curvatura de un
soports de este tipo puede realizarse en cualquier variacidn
y combinacién que se deseen,

El invento reside también en que, como dispositivo
tensor, ataca en las cintas de soporte o traccidn una transmi-
sign Bowden,- una palanca acodada, una cuia, una excéntrica,
un husille roscado, un accionamiento hidriulico, neumdtico
o a motor, un mando automitico por presidn de aire, fotocélu-
la, fuerza de gravedad, fuerza centrifuga y otras influesncias
externas. De esta manera pusden emplearse medios sencillos,
scondmicos sn cuanto a espacioc y costos, pero eficaces, mien-
tras gn el caso ds grandes requerimiesntos de fuerza se utili-

zan los otros tipos de accionamiento, lograndose, por ajemplo,

a oy oy —n ot et e
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en el telamando de soportes incorbaféﬁﬁé a raespaldos de asien=-
tos un sustancial aumento del cenfort,

El invento se caracteriza también por el hecho
de gue entre las cintas de tracecidn y soporte inmediatamente

contiguas y dispusstas una por arriba o al lado de.la otra,

.88 emplean, de mansra pasante, distanciadoras ds igual o diFe~

rente longitud. Da esta manera pueden fijarses una a varlas

curvaturas ya duranta la fabricacidn y la termlnacion del s0=~

porte,

Un ejemplo de realizacidn especial del pﬁesénte in=-
vento se caracteriza pofqua, como distanciador, estd provis-
ta una manguera, que rodea las cintas de traccidn y soporte
Yy que comprende una.caviﬁad ensanchada sn uno o Varioé:iuga-
res, donde es esquivable un sactor de la cinta de soports
en astado tensado., Por el emplec ds ﬁna manguera Unica en lu-
gar de distanciadores individuales, ss logra una simplifica-
cidén adicional del soporte, pero pudiendo producirse, con igual
efecto, una curvatura en un determinado lugar, A este respec-
to, 88 particularments véntajoso,.sagﬁn el pressnte invento,
que la mangusra esté dispuesta sobre las cintas de traccidn
y soporte, dssplazable en direccidén lopgitudinal o giratoria
alrededor de su eje longitudinal, puss, con esta temperatura
puede lograrss fdcil y cdmodamente el trasiado de la curva-

tura de un lugar a otro.

Adenmds, de acuerde can el prasents invento es posi-
ble disponer entre los distanciadores y las cintas un material
de deslizamiento o rodillos, Esta forma de realizacidn del
invento se emplearé cuando, adn bajo carga,'as preciso efec-

tuar un traslado de la curgatura.
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" Otra caracteristica f;aa;ﬁéﬁéal del invento resi-
ds en que las cintas de soports y los puntales transversales
constituyen una unidad en forma de enrejado, estampadé de un
pedazo de material, o una placa o estera y que las cintas
de traccidn aventualmeﬁte 0 bien transpasan las salientess de
la unidad o estdn aseguradas a la unidad mediante distanciado-

res. De este modo .se logra un tipo de fabricacidn pa#bfqular-

Tawt

ments sancillo para los-sobortes de acusrdo con el prasente
invénto que ya no rsquieran ser unidos antre éi pop'seﬁqrado.
El invento reside también en el hecho de que las

cintas de traccidn atacan exclusivamente an los extremos o

gn otros lugares de la unidad en forma de enrejado y éEé&-

AT TN
v

tualments estén conectadas con un dispositivo tensor.
Segln el pregente invento es posible también&dua

una cinta de traccidn central estd contigua a dos cinfaéfde

soporte externas; que la cinta de traccidn y las cintas de so-

ports, por esjemplo, estdn interconectadas en un extremo; que

el otro extrsmo ds la cinta de traccidén esté conectado con

un dispositivo tensor qus, como los otros extremos de las cin=-

tas de soporte, estén dostenidos en el drea del dispositivo

tensor yvqué los distanciadorss sean, por ejemplo, estribos

en forma de "U", assgurados a las cintas de soporte que agarran

de abajo con tirantes la cinta de traccidn, estando provistos

los tirantes de rodillos y/o piezas de daslizamiento. Esta

realizacidn del invento es particularmente facil de ejecutar,

pues s6lo hay qus partir de un cuerpo com(n que comprends cine

tas de traccidn y de soporte y, por ajemplo, estd hecho por
inyeccidén de un material sintético. Son igualmente sencillos

los correspondientes componentes para el mecanismo de despla=-

a—r




10

15

20

25

zamiento. Esto se debe a que el invento prevé también que
los estribos en forma de "U" y las cintas de soporte consti-
tuyan una unidad estrﬁctural, que sntre los estribos indivi-
duales estén provistas muescas transversales, que soh, por

e jemplo, mas estrechas que el ancho de los estribos, y que,
por ejemplo, los estribos en el 4rea del dispositivo tencor

sean mds altos que los estribos que siguen a continyagidn del

extremo cémin para las cintas de tracecidn y las cintas de so-

porte y que 8l dispositivo tensor esté constituido por una

v o

pieza angular con muesca "longitudinal para el paso de la cin-

ta de traccidn y una corredera desplazgble transversa}ﬂqgta a
la cinta de traccidn, por medio de un husillo roscado-o. algo
similar y dispuesta en adyacencia a un lado de la batahdé la
pieza angular que presenta la muesca longitudinal que_&él otro

lado de la pata las cintas de soporte estén sustenidas;y quse

espigas sobre el extremo de la cinta de traccidn, que pasa poer
la muesca longitudinal de la pata, estén dispusstas en adya-
cencia a escotaduras cunsiformas dé la corredera, sngranando
el husillo roscado en una rosca ds la pata corta, doblada en

dngulo recto de la pieza angular o siendo accionable, par ejem

plo, por medio de una excéntrica.

Otra variante ain mds sencilla del invento se carac~
teriza porque Un cuerpo aproximadamente en forma de un respal-
do presenta una o varias incisiones que se extienden en su
direccidn longitudinal, por ejemplo,de abajo hacia arriba,
porque las incisiones sirven para la recepcidn de cintas de

traccién que, por sjemplo, en uno de sus extremos estdn asequ3

e T .
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radas al cuerpo de respaldo, y estdn fijas en sus otros ex-

- tremos a un dispositivo tensor y sobre toda su longitud es-

. tan sostenidas por distanciadores que tienen forma en "U",

y estdn asegurados, por ejemplo, a la cara posterior del cuer-
po de respalde ¢ fabricados en una sola pieza con el cuerpo

de respaldo a'la cinta de traccién. Por otro lado, segdn el
presente invento, es posible que el dispositivo tensd?gﬁgté
constituido por una corredera llsvada en el cuerpo dé‘f@%pal-
do, normalmente a su direccidn longitudinal, con escoﬁé&uras
cuneiformes Y, poOT ajemp;o, yn husillo-roscado que péséEpor

la rosca practicada en el cuarpo de respaldo y que en'édyacen-
cia a las escotaduras cunsiformes estén dispuestos pasadores
de cintas de traccidn, Finalmente, el invento puede raalizar-
s8 de una mansra aln mis sencilla y en tal caso consiste en
qus, un cusrpo aproximadamente sn forma de un respaldoi}tiena;
en su cara posterior rodillos dispuesstos a cierta distancia
entre si, que, por ejemplo, cables de traccidn estin assgura-
dos, por ejemplo, a uno de estos rodillos o al cusrpo y dis-
puestos en zig-zag alrededor de los rodillos ubicados, uno

por arriba de otro y convenientemsnte conducidos de un rodillo
en el borée infsrior del cuerpo en forma ﬁa respalkdo a un dis-

positivo tensor, Esto permite apreciar que, para asta varian=-

te del invento, ss requiers el mis pequefc consumo ds material,

El invento se ilustra en sl dibujo con referencia a
algunos ejemplos de realizacidén. En estos dibujos,

.La figura 1 es un gréfico de un soporte realizado de
acusrdo con el presente invento;

La figura 2 es una correspondiente vista lateral,

realizada esquemdticaments;

e
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,'en repressntacidn ?rafica y esquemitica; y

-l

‘La figura 3 ss una vista lateral de un socporte da
acuerdo con sl presante invento, con distanciadores provis-

tos de rodilles;

‘

Las figuras 4, 5, 6, 4A, SA a Cy 6R a E, ilustran

diferentes sjemplos de realizacionss sencillas de un disposi-

fivo tensor que ataca a las cintas de soporte y de traceidn,

l oo

Las flguras 7 a 19 ilustran, sin excepsion, ujem—
plos de raalizaclon de un dispositivo tansor gue esta asegura-
do a las cintas da,tracc;on y de soporte, en vistas desde arri-

i .
ba y laterales o en corte;

Las Flguras 20 a 24 ilustran, esquematlcamente y en
vista lateral, otros ejemplos de realizacidén des un suporte
segin el presente invento;

_ Las figuras 25 a 29 ilustran an perspectiVaioéras
variantes del soporte de acuerda con sl pressnts invento, en
formg de respaldos;

Las figuras 30 y la figura 31 ilustran sendo§ dis~-
positivos tensores sostenidos por resortes,

~La figura 1 permite apreciar que el soporte de acusr-

_do con sl presente invento esta constituido por dos cintas de

soporte superiores 1, 2 y>dos cintas de traccidn 3,4, dispues-
tas por debajo de aquellas, astands conectadas dichas cintas
de traccién entre si, en uno de los extremos, por uno ds va-
rios tirantes transversales 5 a 9 y estando mantenidas uni-

das en su otro sxtremo mediante un dispositivo tensor de ciza-

~lla.de palanca 10, mientras las cintas de soports 1, 2, estan

et Gl e B et Sl
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aseguradas a las porciones transversales superiores 11, 12,

y las cintas de traccidn 3,4, a las porciones transvesrsales
inferiores 13, 14. Al hacer girar el husillo 15 de sste dis-
positivo tensor, por ejemplo, en el sentide de rotacidn de la
flecha 16, mediants una manija no ilustrada o un mango, las
palancas de cizalla 18, 19, 20, 21, articuladas a una}p%rcién‘
de rosca 17, traspasada por el husillo, se colocan ah 53 posi~
cidén extendida, de modo que abran las porcicnes tranéﬂé}sales
11 a 14 articuladas con ellas, Egste movimiento se conviprte

en las cintas de traccidn 3,4, en una fuerza dé tracéigé que
causa que las cintas de soporte 1, 2 se curven en la pbéicién
ilustrada. | .

Las cintas de traccidn y de soparte 1 a 4 estdn
mantenidas juntas mediante varios distanciadores 22vé‘29 en
forma de estribos; los distanciadores centralss 24 a 27 estdn
anclados en una placa 30 coml(n, por ejemplo, dispuesta por de~
bajo ds las cintas de traccidn, y admiten una mayor distancia
entre las cintas de traccidn y de soports 1, 3y 2,4, respec-
tivamente, que los otros distanciadores 22, 23 y 28, 29, Ade-
mis, los distanciadores 24 a 27 estan prouistdg de rodillos
gue reposan sobre las cintas de soporte 1,2,

La placa 30 es atacada por una manija 31 de tipo
palanca, mis precisamente por medio de un buldén 33 que pasa
por una muesca langltudinal 32, teniendo la manija un punto
de rotacidn 34 en la cinta de traccidn 3, alrededor del cual
puede ser girada. Al bascular la manija 31 en diresccidn de la
flacha 35, se desplaza la placa 30 y con ella todos los distan-
ciadores 24 a 27 hacia arriba, pero al bascular la manija 31,

en. diraccidn de la flecha 36, se produce un desplazamiento
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de la placa 30 hacia abajo..

Como las cintas de soporte 1,2 y/o también las cin-
tas de traccidn 3,4 estidn hechas de un material eldstico,
que sustancialmenﬁe na puede-alaréarse~an direccidn longi-

tudinal o no pueds comprimifse, por sjemplo, hierro, chapa ds

acero o material siptético, las cintas de soporte 1,2}251 ser

atacadas las cintas de traccién 3,4 por una fuerza da‘?;accién,
sa Flexionanren su totalidaa, 88 decir sobre toda su lengitud,
Sin embargo, all{ donde la distancia entre los distanéiadores '
en direccidn longitudinal de las cintas es la mis graédé, pue=-
den curvarss con la mayor frecuencia las cintas de app%o,

de modo que en la disposicidn ilustrada en la figura:1, los
sectores 37, 38, presentan la mds grande curvatura qiffé los
distanciadores 24 a 26 y 25 a 27, respectivamente. |

Pero basculando, como ya se ha mencionado,:ia'mani-
ja 31 y desplazando los distanciadores 24 a 27, ss posible tam-
bién desplazar los sectorss curvados 37, 37 optativamente hacia
arriba o hacia abajo.

Los tirantes transversales 6 a 9 estdn asegurados a
las cintas de soporte mediante bulonss 39 a 46, ds modo que
gsten distanciados da.las cintas 1, 2 y permitan el paso de
los rodillos de los distanciadores desplazables 24.a 27,

Es facil imaginarse al soporte ilustrado en la figu~
ra 1 incorporado al respaldo de una silla o de un asiento en

un automdvil o algo similar, con la manija 31 sobresaliendo

ool os
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lateralmanté del respaldo, ds modoc gue se pueda, con sdlo des=-

plazar la manija 31, adecuar la curvatura del respaldo a la es-
palda de la persona sentada., La magnitud de la curvatura puede

ajustarse sin dificultad girando un puffo giratorio (no ilustra-
do) que estd también dispuesto lateralmente y colocado sobre

el husillo 15. o

Por la disposicidn de los rodillos sobre los distan-
ciadores 24 a 27 es posible efectuar un desplazamiento dé;la
curvatura 37, 38, también entonces, cuando las cintas ¢eztrac-
cidén 3, 4 sstén tensadas por al dispositiva 10, Ademds déllos
rodillos mostrados, también por debajo de las cintas de i:ac-
cidén pueden disponerse rodillos sobre la placa 30, permifiendo
el deslizamiento de la placa 30 sobre las cintas ds tra#bién
3, 4, sin provocar una excesiva friccidn, e

En lugar de los mencionados rodilles, pueden‘aISpo-
nerse también piezas de daslizamianto-en los extremos des los
distanciadoress 24 a 27 o entre las cintas de traccidn 3,4 y
la placa 30.

Naturalmente, la manija 31 pusde reemplazarse por un
accionamiento hidréulico, neumdtico o a motor, pudiendo dis-
ponerse los elementos de acciocnamiento de tal dispositivo acciow
nador préximos al soports o a una determinada distancia del
mismo. Sin embargo, éuede proveerse también una excéntrica
que ataca directamente a la placa 30 o a la manija, y cuya
rotacidn produce sl désplézamiento de la placa 30.

El ejemplo de realizacidén ilustrado en la figura 2

permite apreciar que los distanciadores 24 a 27, en la posicidn

ajustada sn la figura 1, forman una curvatura 47 que se halla

s
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aproximadamente por la mitad de la altura del soporte 48. Sin
embargo, si los distanciadores 24 a 27 han sido desplazados
hacia abajo, por basculamiento ds la manija 31, en dirsccidn
de la flecha 36 (figura 1), entonces se producirid la curvatura
47' indicada por lineas de rayas y puntos que, de esta manera,
ha sido desplazada a la zona inferior del soporte 48. .

En la forma de realizacidn ilustrada en la figura 3,
la placa 30! estd dispuesta entre las cintas de traccién‘z,
4 y las cintas de soporte 1, 2, y da esta manera los cqétno
distanciadores 49, 50, 51, 52, consctados con la misma,’éstén
sostenidos mediante rodillos, tanto sobrs las cintas'devsppor-
te, como también sobre las cintas de tracecidn 1 a 4, pudiendo
as{ deslizarse sobre estas al ser desplazada la placa 39;-Los
rodillos son'tén pequefios que al moverse sobre las cintas:
de soporte 1, 2 no estdn obstaculizados por los tirantés”trans-
varsales 7, 8,'9. A ssta placa 30' puade asegurarse una manija,
no ilustrada, que sobresale lateralmente de ﬁna manera similar
a lo ilustrado en la figura 1, parmitiendp efsctuar sl mencio~
nadeo desplazamiento de la curvatura.

En el soporte ilustrado esquemdticamente en la figura
4, los axtremos de cada dos cintas de traccién y de soporte
1 a 4, ataca un simple dispositivo tensor de palanca 53, que
esta constituldo por una cinta transversal 56 asegurada a las
cintas de soports 1, 2 mediante remaches 54, 55 o algo similar,

y por una cinta de mando 59, asegurada mediante remaches 57,

58, o algo similar, a las cintas de traccidn 3,4 y dispuesta

paralela a la cinta transversal 56 y, como esta, ubicada entre

eo/ee
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las cintas ds traccidn y de soporte 3, 10 4, 2, raspgctiva;
mente. Los remaches 54, 55 atraviesan las musscas 60, 61 en las
cintas de traccidn 3,4 y los remaches 57, 58 atraviesan las
muescas 62, 63 en las cintas de soporte 1,2. La cinta trans-
versal 56 y la cinta de mando 59, estan articuladas en uno de
sus extremos a una palanca manual 64, )

La cinta de mando 59 rodea a los remaches 57, 58 a
partir de un lado con escotaduras cuneiformes 65, 66, ;*sé
apoya en su otro lado en los rodillos 67, 68, que esténl?ée-
gurados a las cintas da séporte 1, 2y, euantualmanta,\p;éden
también atravesar las ciﬁtas de traceidn 3, 4 con pasadores
que sngranan en musscas longitudinales., Por eso, si la"ﬁaian-
ca manual 64 se bascula en direccidn de la flecha 69, éﬁfon-
ces, la cinta de mando 59 empuja a las cintas ds traccién:3,4
por medio de las escotaduras cunseiformes 65, 66, y los rgha-
ches 57, 58, en direccidn de las flechas 70, 71, deslizandose
los remaches 57, 58 en las muescas longitudinales 62, 63 de
las cintas de soports 1, 2, retenidas por la cinta transversal
56, y los remaches 54, 55, por su parte, en las muescas longi=
tudinales 60, 61 de las cintas de traccidn 3, 4 movidas.

. Para\facilitar este procsso de tensar, los remaches
57, 58 pueden asegurarse giratoriaments en las cintas de trac-
cién 3, 4 & proveerse de vainas giratorias.

En lugar del dispositivo tensor 53 puede proveerse
el dispositivo ilustrado en la figura 6, que esta constituido
por una cinta de base 73, por sjemplo, conactada de manera
fija con las cintas de soporte 1, 2, por medio de los rodillos

67,-68, y una cinta de mando 74 desplazable sobre aquella, pu-

i
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diendo dicha cinta de mando 74 tensr una configuracidn tal
como la dg la cinta de mando 59 da; dispositivo tensor 53 y
actuando de la misma mansra sobre las cintas de traccidn 3,4,
al ser arrastrada por totacidn de un husillo de tornillo de
traccién 75, 76 en direccidn de la flecha 77, como se indica
mediants la flecha 78. En el extremo 79 del husillo 7§Jy,del
husillo 76 pusds atacar un botdn giratorio no ilustradn;fparo

también es factibls un dispositivo tensor 80, como sl que se

ilustra en la figura 5. Este dispositiva B0 esta cons#i?gido
por una cinta de mando 81, dispussta sntre la cinta da'séporta
1y la cinta de traccidn 3y orientada transuersalmente:%espec-
to de ellas, estando ubicada dicha cinta de mando 81 cé&(sec-
tores cungiformes 82, 83 en adyacencia a sendos rndilibé}84,
85 de las cintas de soports y traccidn 1, 3y desplazaﬁd§
a estas dos cintas entrs si en el sentido ds las rlecﬁas5as, 87,
tan pronto como una traccidn actle sobre la cinta de mando 81
en direccidn de la flecha 88, E1 rodillo 84 atraviesa sntonces
convenigntements la cinta de traccidn 3 sn una muesca 89 y man=—
tiene a las cintas de'trgccién y de soporte 1,3 a cierta dis-
tancia ent;e gi. La cinta de apoyo 1 sobrepasa con uno de sus
extremas 90 a la cinta de mando 81 que, de ests modo, se mantie-
ne, por lo menos temporalmente, entre las cintas 1,3,

De una mansra similar a lo que suceds en sl disposi-

tivo segln la figura 4, es posible disponer una cinta de
mando doble $9!,:itransversalmente a la cinta de traccién 3°'

rodeands a la misma segdn la figura 4A, pero en ests caso,
estan dispuastos sobre una base>comin 73' cuatro rodillos guia
57', sa', 57", 58", con lo cual se logra que, tanto la cinta

de mando doble 59' y la cinta de traccidn 3' estén guiadas.

-~
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La cinta de mande doble 59' puede estar conectada con un hasi~
1lo de tornillo de traccidén 75', 76', en una forma similar a
lo ilustrado ah la figura 6, que estd anclado a la base 73!
y, al efectuarse una rotacién de su extremo 79' en direccidn
de la flecha 77', puede provocar un desplazamiento de la cinta
de mando doble 59 en direccién de la flecha 78'. De este modo,
la escotadura cunsiforme 65' desplaza a un pasador 57"f:&§ la
cinta de traccidn 3' en direccidn de la flecha 70°', siaﬁao
la consecuencia una curvatura en la correspondiente cirita,de
soporte no ilustrada, .
8i varias cintas de base 73', 73", stc., compw;?
ilustra en la figura 4A, se disponen en secuencia y, como: ya
se ha descritpo anteriormente, se conectan con una o Varlg% cin-
tas de traccidn 3', 1' por medio de distanciadores, antoﬁces
estas cintas de base 73', 73", puedsn hacsrse cargo ds-ié'fun~
cidn de las cintas ds soporte, an las cuales puede provocarse
la curvatura deseada.

Segdn la figura 5A, una palanca excéntrica 81' pusde
asequrarse giratoriamente sobre la cinta de traccidn 3" y dis-
ponerss en -adyacencia a up extremo 2' de la cinta de soporte
2" -adecuado a la excéntrica 81", y as{, al saer basculada la
palanca excéntrica 81' en direccidén de la flecha 86', la cin-
ta de traccidn 3" se mueve en direccidén de la flecha 86", das-

lizdndose con un pasador 84' an una muesca 89' de la cinta de

soporte 2",

oo/ ve
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Un efecto de desplaz;ﬁiento andlogo para la cinta
da soporte 2" ' en la figura 5B, ss logra al bascular en una
u otra direccidn de las flechas 86", 86"' una palanca 81""
que atraviesa con su excéntrica 81"8 la cinta de traccién
3", puesto gue entonces la excéntrica 81Y8 estd en adyacen~
cia forzada a uno u otro lado ds una escotadura 65" en.la cin-

ta de soporte 2"', D

e

Sgglin la figura 5C, una palanca basculante angrana
con una rueda dentada en los dientes de una cinta de traépi&n
y al ser girada en una u stra direccidn causa un dasplazgmien-
to de la cinta ds traccidn respecto de la cinta de soporfe
que, en este caso, ss8 encarga del pivotamiento de la p;lénca
basculants., -

Como alternativa para el husillo de tornillo de.trac-
cidn de la figura 6, puede emplearse, segln la figura 63;;una
transmisidn Bowden 64', cuya envuelta 64“ esti asegurada a una
base y cuyo cable 64"' pueds atacar a una cinta de mando, no
ilustrada, o directamente a la cinta de traccidn. Una palanca
de cizalla 53' pueds ser sostenida sventualmente por un husi-

1la 79" con asa.

Por el otro lado, segdn la figura 68, una transmisidn

“helicoidal 60% con un disco sxcéntrico 61' puede hallarse en

adyacencia a una cinta de traccidn 1" que, al ser accionada
1a transmisidén helicoidal en direccidn de la flecha 77"' se des~

plaza en direccidn de la flecha 70". La cinta de traccidn 1

‘estd guiada sobre una base 73" por medio de una espiga que en-

‘grana en una muesca y causara una curvatura en la cinta de so-

portae 49, cbn la cual puede estar consectada en los axtremos

eelee
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no ilustrados.
Las figuras 6 C, D y E ilustran esquemdticamente que,

en una posicidn de desplazamiento central de las cintas de so-

porte y de tracgién, hay una curvatura que se extiende sobre

la longitud de la cinta y qua, al aumantar la tensidn de la

cinta de traccidn, puede formarse en la cinta de soporte una

segunda y mds fuarte curvatura entre el punto de sopoé%h:y

RN

el distanciador, BN

Dtro dispositi&o tensor 91 puede verse en la-?igura
7. .Las cintas de traccidn y ds soporté 92 a 95, dispuééias
una al lado o por arriba de las otras, son atacadas porfdos
articulaciones ds palancé de cizalla 96 a 99 que, a su vsz,
en sus punto§ de articulacidn 100; 101, estan conectadas con
un husillo roscado 102 y una tuerca llevada sobre este;‘que
lleva la referencia 103, de tal modo gue al efectuar el botdn
de husillo 104 un movimisnto giratorio en direccién da'ié fle-
cha 105, las articulaciones 100, 101 se separan y, en conse-
cuencia, las cintas de traceidn 93, 95 se desplazan también
en dirsccidn de las flachas 106, 10?. Pero con slloc se forman
en las cintas de soporte 92, 94, las curvaturas deseadas, las
cuélas, por medio de la rotacidn del husillo, no sdlo pueden
determinarse exactamente en cuante a su magnitud, sino también
pueden fijarse en la posicidn seleccionada,

&€n lugar del husdéllo 102, ilustrado en la figqura 2,
puede emplearse también una transmisidn Bowden 108, 109, que
ataca en las articulaciones 100, 1Q1, como se ilustra-en la

figura 9, y que tiene un retén de trinquete 111, 112, dispuas-

to sobre unma palanca de desplazamiento 110, con ebjetoc de Fijar

eo/ee
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1a posibién seleccionada,

La figura B ilustra un diépositivo tensor 113, simi-~
lar al de la figura 7, que posse también cuatro palancas arti-
culadas 114 a 117, pero en sste caso en las articulaciones de
conexidn en forma de tuercas 118, 119, engranan roscas contra-
rias del husillo 120 y, de este modo, un movimiento rotativo

del botdn 121, en direccidn de la flecha 122, tiens cémbuéonse-

NCICEN

cuencia un movimiento de las tuercas 118, 119 una hacia .l otra

y un movimiento de desplazamiento sn sentido contrario”;e las
cintas de traccidn y de soporte 123, 124 y 125, 126, Eé;ﬁecti-
vaments.

Otro dispositive tensor 127, de construccidn sencilla,
pero particularmente eficaz, se ilustra en la figura 1iC. El
husillo 128 pasa entonces a través de un cuerpo de extreno
129 de una cinta des traccidn 130 y engrana en una tuerca 131
que estd en conexidn articulada por medio de orejeta 132 con
la cinta de soporte 133. Entre el cuerpo de extremo 129 y la
orejeta 132 estd provista otra orejeta articulada 134. Al gi-
rar sl botdn 135 y el husillo 128 en direccién de la flecha
136, la tuerca 131 se acerca al cuerpo de sxtremo 129 de la
cinta de traccidn 130, de modo que se produzca un movimiento
de desplazamiento de la cinta de soporte 133 en direccidn de
la flecha 137, puesto gus la orejeta 132, debido a su articu-
lacidn a la orejeta articulada 134, transmite el movimienta
de la tuerca 131 a la cinta des soporte 133, en forma de un
desplazamiento en direccidn 137. Péra con ello, caomo en los

otros ejemplos de realizacidn explicados, pueden determinarse

inobjetablements la magnitud y la fijacién de la curvatura

eof oo
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deseada en la cinta de soporte 133:
“ 5i el husillo 128 estd assgurado de manera no gira-
toria con otro husillo 138, pasa a través de un cuerpo de ex-
tramo 139 de otra cinta de traccidn 140 y engrana con una tuer-
ca 140' que, a su vez, sstd conectada por medic de una aorejeta
141 con otra cinta de soporte 142 en relacidn articulada, ata-
cando aqui también entre la orejeta 1471 y el cuerpo déxaﬁtre-
mo 139 una orejeta articulada 143, entonces para la pé%?é del
dispositivo que estd a la deracha en la figura 10 se pﬁpducen
los mismos movimientos que para la parte izquierda al ser gira-
do el botdn giratorio 135, Por ende, al girar el botdn gira=-
torio 135 puede provocarse y fijarss la curvatura.desgapa,
tanto en la cinta de soporte.133, como también en la cinta de
soporte 142,

En lugar del husilla 128, 138, puade ample;;sé; se-
gln la figura 11, una biela 144 ds un pistén 145 soliéi¥édo
en un cilindro hidrdulico 146 de uno u otre lado, causando
as{ los movimisntos de mando arriba descritos de lascéintas
de soporte 133, 142, con el fin de formar curvaturas.

.En la forma de realizacidén de un dispositivo tensor
i47, ilustrada en las figuras 12 y 13, una palanca ds excén-
trica 148 estd conactada articuladamentas, por un lado con una
cinta de traceidn 149 y, por el otro, con un husillo 150, que
se apoya en una pisza ds extremo 151 de una placa angular 132,
cuya una pata 153 sirve para el apoyo de la palanca de excén-
trica 148, Al girar el husillo 50, por medio de su botdn manual
154, el buldn de husillo 156, que sngrana en una muesca 133,

causa también la rotacidén de la palanca excéntrica 148, de

oo/ oo
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modo que esta mueva a la cinta de traceién 149, en direccidn
de la flecha 157, en relacidn con la cinta de soporte 158 en
forma de placa, pudiendo asi Formérse en la cinta de sopor-
te 158 una curvatura, ya que la misma 88 apoya con uno de sus
extremos también en la pata 153 y en el otro extremo esta
conectada con la cinta de traccidn 148 (no ilustrada). Una
pieza intercalada flexible 159 mantiene una distanciéiéﬁﬁre
las cintas 158, 149, pudiendo entonces proveerse snbféﬂlé
pieza intercalada 159 una guia 160 que rodea la cintavae‘trac-
cidn 149, ' '

81, como se ilustra en las figuras 14 y 15, las cin-
tas 149, 158 estin rodeadas por envolturas anchas 161 a 163,
que tienen, por lo menos en parte, superficies de chdqﬁé:cu-
neiformes, entonces, la curvatura sn la cinta de sopbfta 158,
al moverse en direccidn de la flecha 164, podra seguipiéumen-
tando hasta que las envueltas 161 a 163 queden con sus supser-
ficies de choque cuneiformes en adyacencia una a la otra.

Por eso, gracias a ssta configuracién, se tiens la posibilidad
de determinar la magnitud y la posicidn de la curvatura que

ha de ser fofmada en las envueltas anchas 161 a 163, All{
donde una envuelta 163 tiene solamente superficies de choque
rectangulares, la curvatura tendré, de todos modos, debido al
gran radio de curvatura, una forma mis o menos extendida.

Sin embargo, es posible, sin problema, dar una con-
figuracidn variable a las superficiss de choque cuneiformss,
de modo que en este aspecto también pusde determinarse el gra-
do de la curvatura deseada.

En el dispositivo tensor 165, ilustrado en la figura

oo
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16, dos palancas de excéntrica 167, 168, conectadas entre

s{ mediants una orejeta 166, se apoyan en la pata 169 de una
placa angular 170 y estdn conectadas articuladaments con dos
cintas de traccidén 171, 172, que pasan a través de la pata
169 y de esta manera estdn guiadas. La cinta de soporte que
estd dispuesta abajo y forma una sola placa 169°, se apoya,
por el contrario, solamsnte en la pata 169 y segdn ai‘ﬁr;do
de basculamiento de la palanca de sxcéntrica 167 fnrh&nﬁha
curvatura mas d menos grands., En lugar de la placa 169' pueden
emplearse también cintas en las cuales se causa la curvatura
dessada.

aAs{ como cooperan las palancas de excéntrica 167,
168, es posible, naturalmente también, una conexidn érﬁftula -
da entre si de las palancas de excéntrica de los dispositivos
seqln las figuras 12 y 14.

Segin otra forma de realizacidn del invento ilus—
trada en la figura 17, un dispositivo tensor 173 estd consti-
tuido por Qna palanca de excéntrica 174 con una muesca 175
practicada excéntricamente, en la cual engrana un pasador
176 de la cinta de traccidn 177 que, al girar la palanca de
excéntrica 174 en direccidn de la flecha 178, se musve en la
muaéca arqueada 175 y también a lo largo de la mussca longitu-
dinal 179 de la cinta de soporte 180, y asi se produce entre
las cintas de traccidn y de soporte 177 y 180 un desplazamien-
to reciproco, puesto que la cinta de soporte 180 esti fija an
el punto de rotacidén de la palanca 174, Este desplazamiento
de la cinta de traccidn 177 conduce también a una curvatura

mds o menos grands de la:dinta de soporte 180.segdn la magni-

oo/ os
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tud del basculamiento de la palanca 174.

Otro dispositivo tensor 181, ilustrado en las figu-
ras 18 y 19, presenta también qna palanca excéntrica 182, que
engrana con Qn disco circular 183 en una corrsspondiente esco-
tadura de la cinta de soporte 184. Saobre el dis&o 183 estd
asentado excéntricamente un pasador 185 que, a su vez, engra-
na en una muesca transversal 186 de la cinta de tracéﬂéﬁ 187
Al efectuarse un movimiento basculante de la palancai1§é en

direccidn de la flecha 188, el pasador 185 se deslizaléh la

muesca transversal 186 arrastrando al mismo tismpo a-la cinta
de traccidn 187 en direccidn de la flecha 189 y de este. modo,

la cinta de soporte 184, en este caso sn forma de placs, se
curvard en la misma medida en gue se bascula la palanca 182,

‘ Una curvatura particularmente fdcil de desplazar

de un soporte segln el presents invento, puede aprecizrse en

la figura 20, Las cintas de soporte y de traccidn 19d; 191,
estdn consctadas firmemente entre si, en un extremo, mediante
un remache *192 o algo similar. Dos o mas -distanciadores 193,
194, pueden rodear, suelta o firmemente, las cintas 190, 191.
Otros distanciadores en forma de pares de rodillos mantsnidos
juntos, 195, 196, 197, 198, son desplazables sobre las cintas _
190, 191, por medio de una cinta de mando 199 rigida, adicional,
que ataca en ambos pares de rodillos 195,3 198 y puede estar
dispuesta entre las cintas de soporte y de traceidn 190, 191,
Por sso, si por meﬁio de la cinta de traccidn 191 se ejerce
sobre el soporte una traccidn en direccidn de la flecha 200,
antonces, en la cinta de soporte 190, se Formé entre los pares

de rodilles una curvatura 201, la cual, sin embargo, por medio

ke an g
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de la cinta de mando 199, segin el movimiento de la misma,
puede desplazarse en una u otra direccidn (flecha 202). Las
curvaturas que han sido causadas por desplazamiento y se ha-~

llan a mayor distancia entre sf, sa indican mediante una 1i-

nea llena (201) y una linea de rayas (203). La cinta de mando

199 pueds estar conectada con una manija o puede estar accio=-

nada por motor, hidrdulicamente, electromagnéticamen&e‘g de

- »a

alguna manera similar. Como los pares de rodillos 195" a 198,

T an?

en su desplazamiento sobre las cintas 190, 191, tienanﬂ una

resistencia a la rodadura tan sdlo insignificante, QU~Qespla-‘

N >

zamiento es posibls también si la curvatura 201 en l;idinta
de soporte 190 es muy pronunciada, —\:

Otro tipo de desplazamiento de tal curvatﬁfg:dentro
de la cinta des soporte se ilustra en la figura 21. éﬁiéste
casg, sntre las cintas de soporte y de traceidn 204 9”205
estdn asequrados pares de palancas acodadas 206, 20%5;émo
distanciadores y estan conectados entre sf{ mediante brazos
2088, 209 y 210, de tal modo, que, mediante una manija 210°
basculable,_que ataca #cbre los brazos 208, 209, una de las
palancas pueda ssr extendida y la otra doblada.

En la posicién ilustrada, la palanca acodada 206
estd extendida de modo que la curvatura 211 se forma del lado
izquiardo de la cinta de soporte 204 (segdn se mira en la
figura 21), después de que sobre la cinta de traceidn 205
empisce a actuar una fuerza en direccidn de la flacha 212,

Basculando la manija 210' en direccién de la fle-
cha 213, la palanca acodada 206 se dobla y la otra palanca
acodada 207 se extiende, como se indica mediants trazos de

rayas. As{ se efectla un desplazamiento de la curvatura 211

oo/ oo
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hacia el lado derecho de la cinta de soporte 204 (segln se
mira en la figura 21), lo cual se indica tambidn mediante
una linea de rayas.

El distanciador 214, qus ss halla en el extremo
fijo de las cintas 204, 205, puede estar asegurado ds manera
inmdvil sobre este. El otro distanciador 215 estd convenien-
temente conectado de manera firme 5610 con la cintazaeléopor~

a

te 204, mientras la cinta de traécién 205, por el contrario
‘puade deslizarse en el distanciador 215. ‘

Una palanca acodada 206 estd aseqgurada soﬁiéfla
cinta de soports 204 mediante una orejeta 216. Pero en. la
cara inferior de la cinta de traccidn 205 atacan las.palan=
cas acodadas 206, 207, con los rodillos 217, 218, qug’ crean
una compensacidn de movimientos al ser desplazadas‘lag;cin~
tés de traccidn y de soporte una hacia la otra.

Pero an la palanca acodada 207 pueds atacéf'también
una cinta de mando 219 manejable desde afuera, la quas puede
manipularse como la cinta de mando 199 en la figura 20.

En las cintas de soports y de traccidn 222, 223,
mantenidas .juntas mediante los distanciadores 220, 221 e
ilustradas en la figura 22, atac;n con sus extremos las
palancas de cizalla 224, 225, que estdn conectadas entre si
de manera articulada en 226. En la palanca 224, fijada me-
diante una orejeta 227 a la cinta de soporte222, ataca una
transmisidn Bowden 228, cuya envuelta 229 se apoya en la otra
palanca 225, Accionando la transmisidn Bowden 228, es posible,
come se indica con la linea de rayas, desplazar la curvatura

230 provocada en la cinta de soporte 22 hacia la derecha

oo/
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en la figura 22, ﬁuasto gque las palancas de zicalla 224, 225

de un lado se acercan una a la otra y del ot:olsa alejan una

de la otra. En lugar de la transmisidn Bowden pusds actuar so-
bre los respectivos extremos de palanca, naturalmente también, -
un tornilleo, una excéntrica o algo similar.

Se logra una forma de realizacién particularmante
sencilla del presente invento si segln la figura Zﬁijﬁﬁtre las
cintas de traccién y de soporte 231, 232 que, como eréescribié
arriba, satédn conectadas en un extremo entre si y mg5¥enidas
juntos mediante los distanciadores 233, 234, se disbah; una
cinta de mando 235 rigida, que ataca en la cinta de’;ﬁporte
231 y cuya traccidén o presidn en una u otra direccf&ﬁ‘bSﬁ,

237 pusde causar el desplazamiento de una curvaturﬁzééé produ=-"
cida en la cinta de soporte 231 por la cinta de trécciﬁn 232,
€l desplazamisnto de la curvatura hacia la darecha"eﬁ:la
figura 23 se indica con linsas de rayas. 3

De acuerdo con la forma de realizacidn saeqln la figu~
ra 24, las cintas de traccidn y ds soporte 239, 240 estin Pire-
memante conactadas en sus axtremss eson sendas bisagras 241,
242, manteniéndose juntas las partes superiores de las bisa-
gras mediante un brazo articulado 243, €n una de las bisagras,
242 ataca un husillo de tornillo 244 con el asa 245, que, al
girar en una dirsccidn, permite incrementar el éngulof31 entre

las partes de bisagra y por ende los extremos de las cintas ds,

traccidn y de soporte 239, 240 a un valor més alto, por ejemple, .

/32. Al efectuarse tal modificacidn, cambia también el 4ngulo

oo/
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; entre las partes de la otra bisagra 241 a un valor mas
bajo, es deciro[é, desplazdndose as{ la curvatura 246 ante-
riormente formada en la cinta de soporte 240 a3l otro lado del
soporte segin sl presents invento, como se indica con lineas

de rayas 247. Es evidenite que segdn la rotacidn del husillo

de tornillo 244 puede lograrse cualquier posicidn inte;we@ia,
que se desee y, por ende, cualquier ubicacidn para la bJﬁ?atura
antre las dos posiciones dé gxtremo ilustradas. e

En la forma de realizacion del presents inveﬁfﬁ ilus=-

trada en la figura 25, una cinta de traccidn ancha, central

248 es solidaria, en cuanto a material, en sl extremo superior

mo inferior que pasa por una muasca 251 de una pieza ahguiar
252 presenta espigas 253, 254, dispuestas en adyacancia'ales-
cotaduras cuneiformes 255, 256 de una corredsra 257 qde:sé apo-
ya de ‘abajo en la pata larga de la pieza angular 252 y sngrana,
con un husillo de tornillo 258, en una rosca da la pata corta
de la pieza angular 252, Sobre la cara superior de la pata lar-
ga de la pieza angular 252 se apoyan los extremos libres de
las cintas de "soporte 249, 250. Sobre su cara posterior estan
provistos estribos en forma de "U" 259 con rodillos 260 o pie-
zas de deslizamiento 261 y en su adyacencia se halla la cinta
de traccidn 248 (figura 26).

De acuerdo .con la figura 27, los estribos 265 pusden
formar con las cintas de soporte 266, 267 una unidad y entre si
muescas 268 que son tan anchas qus ée cierran al tensarse la

cinta de traccidn 248 que se desliza sobre los estribos 265,
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. 88 decir, al alcanzarse la mayor curvatura posible de las cin-

tas de spporte 266, 267. Entonces, los tirantes de estos estri-
bos 265 se apoyan unos en los otros sn la posicidén de curvatura
mixima del soporte.

El soporte segin el presente invento, ilustrado en

la figura 28, estd constituide por un cuerpo 269 en forma de

respaldo, hecho de madera terciada, metal, :material bfﬁiético
0 algo similar, y puede ser fabricado por inyeccidn, éﬁf&rado

o estampado. Presenta incisiones 270, 271, oriantadasﬁé; aba jo
hacia arriba, en las cuales estan dispuestas cintas déféfaccién
272, 273, que estén aseguradas con sus axtremos supsricres al
cuerpo 268 y en sus extremos libres inferiorss tienah‘éébigas
274, 278, que, como en la Forﬁa de realizaciénrilustréaéfen

la Pigura 25, se hallan en adyacencia a escotaduras ddneifor-
mes 276, 277 de una corredera que se apoya en las porbféhas
inferiores del cuarpo 269 y estd gufada en las mismas.

Sobre la cara posterior del cuerpo 269 estan provis-
tos estribos 279 que sirven para el apoyo de las cintas de
traceidn 272, 273, Por eso, si el husillo de tornillo 280,
que esta conectado con la corredara 278 y engrana en una ros=-
ca del cuerpo 269, se hace girar y se mueve en direccidn de la
flecha 281, se produce en las espigas 274, 275 y las escotadu-
ras 276, 277 de la corrsdera 278 un movimiento de las cintas
de traccidn 272, 273 en direccidn de las flechas 262, de modo
que se tensan estas cintas de traccidn 272, 273 sostenidas por
los estribos 279, La tensidn de las mismas causa una flexidn
adicional del cusrpo 269, el cual de entrada ya puede presen=-

tar una curvatura,

oo/co
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Una realizacidn aln mis sencilla del invento ss ilus-
tra en la figura 29. Un soporte 283, de entrada ya curve, pre-
senta sobre su cara posterior rodillos 284 a 291, dispuestos en
una o varias filas verticales, alrededor de los cuales estan
dispuestas cintas de traceidn 292, 293, de tal modo que unos
extremos de las mismas estén asegurédos é los rodilles 286 y
290, respectivamente, estando dispuestas dichas cintasfaaktrac-

cw <

cidn en zig-zag~« por encima de los otros rodillos 285,7.285, 284

y 287, y 289, 290, 288 y 291, respectivamente, para se® guia-

das en la zona inferior del soports 283 mds o menos hoiiipntal—

mente hacia un dispositive tensor no dibujado. : 7
Todos o algunos sbbortes pueden presentar tembién en

su totalidad o solamente por algunos o todos los slemsntos

de soporte, presién o traccidn, ilistanciadores, mecanismos de

tensidn o de mando o por resortes o elementos elésticqs:édicio-

nalss, de entrada una o varias "curvaturas propias", avlés cua-

les el soporte quiere volver de por si solo tan pronto como
ge interrumpe la influencia ejercida por un dispositivo ten=

sor, De esta manera, la modificacidn y/o el desplazamiento de
uno o varigs pandecs pueds provocarss ﬁcadiando" en vez de por
fuerzas de tensidn, traccidén o presidn, o pdede cambiarse. por
factores de influencia externos (por ejemplo, apoyandose) y

de esta manera hay que efectuar sclaments una ﬁfijacién" del
respectivo pandeo, por ejemploc mediante mordazas, manqos o apre-
tando o aflojando levemente sl dispositivo de mando o disposi=
tivo tensor. Tpdas las caracteristicas aqui detalladas del pre=-

sente invento pusdsn combinarse o sustituirse, tanto antre si,

. como con cualesquiera otros slementos estructurales o elementos

oo/ as
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de construécién, como quisra se desee (@irectamente o por me-
dio de amortiguadores u otros medios auxiliarass),

En ia figura 30 se ilustra un dispositivo tsnsor
295 que es suystancialmesnte similar al de la figura 1, con ex-
cepcidn de los rssortes de lamina 296, 297, que pressntan una
curva caracteristica degresiva. Esto se dsbe a que los resor-
tes 296, 297 tienen una curvatura previa hacia adentrofflfnea
de rayas), a la cual, sin embargo, no pusden volver nuﬁé%}por
golpes o por impedimento externo, La posicidn inicial pa%a la
carga'longitudinal a@s una. leve curvatura opuesta. Al pé%é}stir
la carba de presién en su direccién longitudinal, los resor-
tes pueden siempre paﬁdearsa solamente en oposicidén a su.cur-
vatura propia (linea de puntos y rayas). Seglin las férmulas
de paneo resulta, pues, una curva caracter{stica inuertiqa

de los resorges. Al estar los resortes 296, 297, por medio de

S

sus elementos da conexidn 298, 299, en adyacencia a las orsje-
tas del dispoéitivo tensor 295, entonces el efacto surtide

por éste (ltimo se intensifica. El mismec efecto 'se logra con
el resorte en forma de "S" 300 que ataca en las distintas .
porciones del dispositivo tensor 295.

Segdn 8l ejemplo de realizacidn de la figura 31, un
resorte similar en forma de "S" 301 ataca en las palancas
acodadas de un dispositivo tensor 302 similar, ayudéndolo a
surtir sfecto. Naturalmente esta ayuda puede actuar en una u

otra dirsccidn,
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1.~ Soporte eldstico flexible, constituido por lo
menos por una cinta de un material eldstico, sustancialments
no estirable en sentido longitudinal o no comprimible, y un

elemsnto de traccidn asegurado a la cinta y dispuesto mds o

~menos paralelo a la misma, en el cual, al ser tensado dibhb

elemento de traccidn, la cinta sostsnida en un extremo 'o-en
otro lugar es mis o menos curvable o cargable, caractsrizado
porque estan provistas una o varias cintas ds traccién:y;las
cintas de traccién y soporte orientadas una hacia la otr; con
sus lados anchos o yuxtapuestasé estan mantenidas unidas me-
diante uno o varios distanciadores distribuidos sobre ka~lon-
gitud de la cinta o dispusstos en uno o ambos extremos.,

2.~ Soporte de acuerdo con la raivindicacién?!,-
caracterizado porque los distanciadoras estan dispyestas1des-
plazablemente sobre las cintas.

3.~Soporte de acuerde con la reivindicacidn 1 @
2, caracterizado porque dos o mds distanciadores estan conec-
tados entre si y son conjuntamente desplazables,

bom Sopdrte de acuerdo con una de las reivindicacio=-
nes 1 a 3, caracterizado porque los distanciadores estén provis-
tos para su desplazamiento de una manija o un accionamiento
hidrdulico, neumdtico o a motor o una transmisidn Bowden, una
palanca acodada, un £ornillo de ajusts, una palanca de cizalla
0 una excéntrica.

5.~ Soporte de acuerdo con una de las reivindicacio-

nes 1 a 4, caracterizado parque las distanciadores son sstri-
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bos que rodean las cintas transversalmente a su direccién
longitudinal,
6.~ Sgporte de acuerdo con la reivindicacidn 1,
caracterizado porque los distanciadores son salientes sobre
la cinta de soports o la cinta de traccidn, que engranan en
escotaduras de la cinta de traccidn o la cinta de soporte:
o la traspasan o la rodean, 3 ;f
7.~ Soporte de acuerdo con la reivindicacién»?,
caracterizado porque las .sscotaduras de la cinta de tgaéciéﬂ

son muascas y los salientes de la cinta de soporte engranan

en las muescas con jusgo,.

8.- Soporte de acusrdo con la reivindicacién &6 7,
caracterizado porque los salientes son remaches dobles o tor-
nillos, vainas, discos o algo similar con un elemento digtan-
ciador central o varios slementos distanciadores sepa;;dns o
solidarios, que se hallan en adyacencia a dos o mas cintas,

9.~ Soporte de acuerdo con una de las reivindicacioe-
nes 1 a 8, caracterizado porque uno o varios distanciadores
son dssplazables y ajustables en su longitud eficaz por ros-
ca, cizalla de palanca, elemsnto de desplazamisnto de orejeta
doble o mediante una excéntrica, un mecanismo hidrdulico, un
mecanismo neumatico, una transmisidn Bowden,

10.~ Soports de acuerde con una de las reivindica-
ciones 1 a 9, caracterizado porque el jusgo entre los distan-
ciadores de la cinta de soporte y las muescas de la cinta de

traccidén es de magnitud variable.

11.~ Soporte de acuerda con una ds las reivindica-

ool oo
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ciones 6 a 10, caracterizado porque entre el borde ds la es-
cotadura o el extremo ds la muesca, respectivamente y el sa-
liente o el distanciador, respectivamente, engrana o ataca
una cufia, una excéntrica o una palanca acodada de un material
comprimible o no comprimible o estirable, respectivamente, o
un elemento impulsor neumdtico, hidrdulico o a motor con ma-
nija directa o telemandada, siendo su posicidn ajustada capaz
de ser gobernada o fijada directa o indirsctamente (péf.hedios

externos),

.

12.~ Soporte d¢ acuerdo con una de las reivin?ica-
ciones 6 a 10, caracterizado porque. sobre el saliente.ﬁ}gi dis-
tanciador , respectivamente, de la cinta de traccidn ataca un
torﬁillo de ajuste dispuesto sobre la cinta de soporte, una cu-
fia, una excéntrica o algo similar, directamente o por macdio
de una cinta de mando adicional, dispuesta intériormente o 8X-
teriormante. h

13.~ Soports da acuerdo con una de las reivindica-
ciones 1 a 12, caracterizado porque dos o mds cintas des sopor-
te~-traccidn, dispuestas en paralelo una al lado de otra, astin
conectadas entre si mediante varios tirantes transversales,
un enrsjado o un cuerpo de material en espuma o de resorte,
constituyendo asl una armazdén de respaldo, tna plantilla ds
calzado, una estera (colchdn, pisza complsmentaria para la
cama), un elemento Qe soporte para encofrados o un soporte
de grandes dimensiones para una construccidn de puente.

14.~ Soporte de acuerdo con la reivindicacidn 13,

caracterizado porque un dispositivo tensor engrana, por un la-

do, con una o varias cintas de traccidn y, por el otro, con

.‘/..
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las cintas-de soporte,

15.= Soporte de acusrdo con la reivindicacidn 14,
caractsrizado porque las cintas de traccidn o una cinta de
traccidn adicional engranan aproximadamente a la mitad de la
léngitud de las cintas de soporte con estas o con la cinta de
traccidn, los distanciadorss o un tapizado ciréundante o con'

un material de relleno qus se halla en el soporte,
16.- Soporte de acuerdo con una de las reivindica-
ciones 1 a 15, caracterizado porque unc o varios dispbgiti-

vos tensores atacan snh una o varias cintas o grupos d§°p£ntas.

17.~ Soporte d; acuerdo con una de las reivibﬁica-
ciones 14 a 16, caracterizado perque como dispositirothsor
ataca en las cintas de soporte o de traccidn una transmisidn
Bowdan, Qna palanca acodada, una cufia, una excéntfica,”uh husi«
llo roscado o un resorte de compresidn o traccidn, un:sééiona-
miento hidrdulico, neumdtico o a motor, un mando autohético por
presidn de aire, por una fotocélula, fuerza centriFug@{jfuer—
za de gravedad, esfuerzo ascensional, ondas o rayos aléctri&os
o magnéticos, sonido, productos guimicos liguidos, gaseosos o
sﬁlidos 0 sustancias liquidas, gaseosas o sdélidas,

‘18.2 Soporte de acusrdo con una de las reivindica--
ciones 1 a 17, caracterizado porque entre las cintas de trac-
cidn y de soporte inmediatamente caontiguas, dispusstas una por
arriba o al lado de otra, estan dispuestos, en forma pasante

en dirsccidn de los .sspaciamientos, distanciadores de igual

o diferente longitud.

-o/oo
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'19.- Soporte ds acuerdo con la reivindicacidn 1,
caracterizado porque comoc distanciador estd provista una
manguera que rodea las cintas de traccidn y de scperte con
una cavidad ampliada en uno o varios lugarses, en la cual
engrana un sector de la cinta de soporte en estado tensado,.

20.~ Saporte de acuerdo con la reiv;ndicacién 19,
caracterizado porque la manguera estd dispuasta.sobra las
cintas de traccidn y de soporte desplazablemente en QLgécc‘én
longitudinal o giratoriaments alrededor de su gjs lon?f?udinal.

21.- Soporte de acuerdo con una de las reivindi-
cgacionas 1 a 5, 19 6 20, caractsrizado porqua entre Lo%:ﬁis-
tanciadores y las cintas estdn dispuestos un matarialiaé deg-
lizamiento o rodillos,

22.~ Séporte de acuerdo con la reivindicacidn. 13,
caracterizado porque las cintas des soporte y los tirapées
transversales constituyen una estera, una placa o unq‘gntdad
fabricada por estampado a partir de un trozo de materiai‘p
las cintas de traccidn o bisn pasan a través ds salisntes
de la unidad o estdn retenidas sobre la unidad por medio
de distanciadores.,

23,.= Soporte de acuerdo con la reivindicacidn 22,
caracterizado porque las cintas de traccidn atacan exclusi-
vaments en unos extremos o en un punto o un salientes, o una
escotadura de la unidad en forma de enrejado y estan conecta-.
das 0 bien con un dispositivo tsnsor o con un mecanismo tensor
mecinico, hidrdulico, neumatico.

24,.- Soporte de acuerdo con la reivindicacidn 1,

caracterizado porque una cinta de traccidn intermedia es

contigua a dos cintas de soporte exteriores; la cinta de

oo/ oo
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traceidn y las cintas de soporte estdn conectadas entre si,

por ejemplo, en un extremo; el otro extremo ds la cinta de
traccién est4 conectado con un dispositivo tensor yrasimis-
mo los otros extremos de las cintas de soporte estdn sostéa-
nidos en la zona del dispositivo tensor y los distanciadores
soh, por ejemplo, estribos en forma de "U" asequrados a las
cintas de soporte que con sus tirantes sujetan por ab;jq la

cinta da traccidn, estando provistos los tirantes de fd&fllqs

y/o piezas de deslizamisnto. : R
25.- Soporte de acuerdo con la raivindicaci6hL24,
caracterizado porque los estribos sn forma de "U" y léé?bin-
tas de soporte constituyen una unidad estructural, esténdo
provistos entre los distintos sstribos muescas transversalses
que son mis estrechas, mds anchas, mis largas, o mas cortas
quas los estribos o ifuales a estos y los estribos en la»?ona

del dispositivo tensor son mids altos, mis bajos, o de igual

altura que los estribos que siguen al extremo comin para cin-

tas de traccidn y cintas de soporte,

26,~ Scporte de acuerdo con la reivindicacidn 24
é 25, caractérizado porque sl dispositivo tensor estd cons-
tituido por una pisza angular con una muesca longitudinal
para el paso de la cinta de.traccidn y una corredera despla=
zable transversalmente a la cinta de traccidn por medio de
un husillo de tornillo o algo similar, halldndose dicha co-
rredera en adyacencia a un lado de la pata de la pieza angu=-
lar que presenta la muesca longitudinal, porque en el otro

lado de la pata se apoyan las cintas des soporte y porque

eafoe
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espigas en el extremo de la cinta de trabcién gue pasa por
la muesca longitudinal de la pata estdn en adyacencia a
escotaduras cuneiformss de la corredera, engranando el husis
llo de tornillo en una rosca de la pata corta, doblada en 4n-

gulo recto, de la pieza angular o siendo accionable gl mismo

.por medio de una excédntrica.

23.- Soporte de acuerdo con la reivindicacidn 1,

caracterizado porque un cuerpo aproximadamente en forma,de
ke 2

M
v v

respaldo presenta una o varias incisiones que se extignden
®

en su direccidn longitudinal, por ajemplo de abajo hadia arri-

ba, sirviendo las incisiones para la recepcidn de cintas de
traccidn que, por ejemplo, en sus extremos, estidn aséguradas
al cuerpo del respaldo, con sus otros extremos estédn Fljas a
un dispositivo tensor y estdn sostenidas por distanciédéres,
que tienen configuracidn en forma de "Uv, trapazoidal{frac-
tangular, circular, abierta, cerrada, hueca y estédn éseéura-
dos o guiados sobre la cara anterior o posterior o an;él nlano
del cuerpo de respaldo o estan fabricados en una sola pieza
con el cuerpo de respaldo o la cinta de traccidn.

28.~ Soporte de acuerdo con la reivindicacidn 27,

-~

caracterizado porque el dispositivo tensor estd constituido

-

por una corredera guiada en el cusrpo de respaldo transver-
salments a su direcciéﬁ longitudinal, con escotaduras cunei-
formes y uno o varios husillos de tornillo que pasan por una
rosca del cuerpo de respaldo y porque en adyacencia a las es-
cotaduras cuneiformes se hallan los pasadoréﬁ de las cintas

de traccidn.

e




29,~ Soporte de acuerde con la reivindicacidn 1,
caracterizado porque un cuerpo aproximadamente an forma de
un respaldo tiene sobre su cara posterior rodillos espacia-

dos entre sf, y porque cables de traccidn o cintas de trac-
cidn estdn fijos cada uno a uno de estos rodillos o al cuerpo,

y estin dispuestos - : "~2 en zig-zag alrededor de los
rodillos dispuestos uno arriba del otro y convanientaments

son gufados por el rodilloc sobre sl borde inferior dﬁl:éuer-

po de respaldo a un dispositivo tensor.

e

30.- Soporte He acuerdo con la reivindicacién 21,

" caracterizado porque sobre los rodillos de los distaﬁﬁf?do-
res, en lugar de una cinta, hay Hispuesto o lleVadoiéqq rodi-
llos un cable, una cadéna o un elemento de traccién‘gép}lar.

31.~ Soporte de acuerde con una de las reivindica- |
ciones 1, 11, 12, 14, 16, 17, 23, 24, 25, 26, 27, 28 6 29,

18 .
caracterizado porque dentro o fusra de los dispositivos ten-

.
R

sores o elementos de accionamiento o mando atacan resdrtes

de traccidn, compresidn, torsidn u otros resortss, amortigua- °

dofes de choquss, atacando un resorte sinusoidal o un resor-

te de limina, un resorte helicoidal, un resorte de torsidn,
20 un resorte de gas, un dispositivo hidréulico,vun dispositivo
neumitico directamente o por medio da medios auxiliares en
las palancas acodadas del dispositivo tansor o del elemanto
de tensidén, accionamiento o mando.

32,-"SO0PORTE ELASTICO FLEXIBLE",

25
De conformidad sn un todo en lo esencial y fines
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industriales a lo descrito
tiva y grdficamente representado en los adjuntos planos para
su mejor comprensidn. '-

Esta memoria consta de CUARENTA y CUATRO hajas
sescritas o mecanografiadas por una sola cara a doble espacio.

Madridy g JUN. 1979

Por autorizacidn del, interesada.
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