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" permite vigilar una linea de alta tensidn en estado normal

.medida extremos, por ejemplo, durante procesos de conexidn

-2 _  REF.: 16472

El invento se refiere a un dispositivo para la me-
dicién a distancia de datos de transmisidon de una linea de
alta tensidn, con varios palpadores destinados a la %oma de
los datos, de los que al menos élggnos son sefiales analégi-.
cas, a8l menos un conversor analégié:o/digiﬁal para transfor-
mar las seﬁaies analdgicas en una seilal digital de salida,
una parte emisora de alta frecuencia para la emisidn de las
sefiales digitales de salida, un multiplekor montado;enfre
los palpadores y el conversor analdgico/digital, y ung par-
te de suministro de corriente para él dispositivo, acciona-
da por la lines de alta tensidm.

Un dispositivo del tipo mencionado més arriha es
conocido por la solicitud de patente alemdna publicada ne
2.546.694 del solicitante. ”

El dispositivo de medicidén & distancia conocido

de servicio, si bien en la determinacibén de los divérsos

datos de la linea de alta tensién pueden presentarse difi-
\

cultades cuando hay que explorar y transmitir valores de

0 al estar la linea sobrecargada.

Fl invento se ha propuesto configurar un dlspos1t1-
Yo de medicion a distancia del tipo mencionado al principid
de tal modo que para todos los estados de servicio de la.
linea, inclusive procesos de conexidn y sobrecargas, puedan
ser transmitidos todos log datos que interesen, resultando :
posible con ello abarcar continuameﬁte todos los valores
que interesen. ) ‘

Este problema se resuelve en el dispositivo de me-

dicién a distancia en cuestidn, por el hecho de que el con
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" ben las sefialeg de mando de un dispositivo de mando, que

. trando:

el dispositivo de medida conforme a la fig. 2;

versor analdgico/digital y el multiplexor unido a &1 reci-

contiene sendos programas de mando para distintos modos de
funcionamiento de la linea de alta tensidn, tales como pro
ceso de coﬁexién, servicio normalto sobrecarga, por el que
en cada caso son seleccionados Gniceamente determinados da-
tos de la linea para su transmisién, ¥ porque una meiuoria
de datos acoge los datos producidos por'el conversoi”aﬁa—
1églco/digital, asi como por estar previsto un dispoditivo
digital, conectado a la memoria de datos, que genersa.las
geiiales diéitales de salida.

\ Gracias al dispositivo de medicidn a distancia
de acuerdo con el invento resulta posible, inclusc -en; caso
de gobrecarga repentina o en procesos de cone&ién y{desco-
nexibén, abarcar todas la magnitudes inferesantes, sin meno:
cabar con ello la exactitud de log valores de medida abar-
cados en el servicio normal. |

El invento serd descrito a continuacién a base

\
del ejemplo de realizacidn ilustrado en los dibujos, mos-

La fig. 1, un diagrama de bloques del dispositi-
vo de medicidn a distancia; ‘
f&' la fig. 2, una disposicidn de circulto més deta-
llado del dispositivo de medida en la disposicidn segin la
fig. 1;
la fig. 3, detalles del circuito de mando para

la fig. 4, una disposicidn de circuito individual
de una memoria digital de salida, que forma parte del dls-

positivo de medida de acuerdo con la fig. 2; 3y
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" los datos en cuestidn.

la fig. 5, un elemqﬁto perceptor de tensibn.

Por medio del dispositivo de acuerdo con el inven-
to se pﬁeden determinar el flujo de corriente y la tensidn
de la lineea de alta ténsién, la temperatura de los conduc-
tores, la ionizacidn del ambieﬁfe, la temperatura del am-
biente, asi como la velocidad del viento, ademds de otras
magnitudes que puedan tener influencia en una lines de altg
tensidn. 4 |

Un registro del tiempo real de los pardmetros in-
teresantes en combinacién con un tratamiento digital de los
valores de'medicién, por ejemplo, mediante un microordena-
dor que tenga los correspondientes dispositivos de nenoria
en combinacidn con un circuito de mando, hacen posiblc en
especial una transmisidén inaldmbrica de datos a un ceatro
receptor alejado. Los datos treansmitidos representan.-en su
totalidad una imdgen del régimen de funcionamientc de la
14inea de alta tensién, conteniendo, entre otros, datos y/o
combinaciones de datos, que goi el resultado de célculos
llevados a cabo en el eircuito. El disﬁositivo contiene a
este respecto todas las disposiciones precisas para la re-
cepcidén de datos, el tratamiento de los datos y la trans-
misidén de los mismos y para la alimentacién de corriente,

Yy pérmite,una nueva forma de abarcar los tlempos reales de

El dispositivo de transmisidn de datos puede es-
tar conformado a este respecto de tal modo con una parte
emisora ¥ una parte receptora, que ?esulte posible una
transmisidén de datos, mando y control selectivos desde el
dispositivo de medicidn a distancia a un centro receptor

alejado, y en sentido. contrario.

&

Vo~
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La medicibn de corriente y velores de tensibn en -
una linea de alta tensibén es conocida ya por la patente es-
tadounidense no 5.488.591, si bien la disposicién conocida
tiene lugar la mediciéq:en'qombinapién con un soporte fija-
dor para la linea de alta tensién,‘puesto que la medicidn
de la tensién tiene lugar de manera proporcional al campo -
existente, por 1o que, a diferencia del dlspos1t1vo de me-
dicibén a distancia de acuerdo con el invento, en la dlspo—
sicibén conocida no se puede proceder a abarcar la alta ten~
gibén en un punto cualquiera, elegible libremente, de 1a 1i-
nea de alta tenulén. -

La medicién de los datos en los dlSpOSltlvos 6e me-
dida usuales para el control de una linea de alta tensién
esti limitada generalmente a la corriente y la tenéi%ﬁ, y
se refiére usualmente a los valores efectivos, a peSaf de -
que es deseable en alto grado determinar también ot os valol
res relacionados con el parémet?o correspondiente.

Asi, por ejemplo, es deseable en la medicién del 1y

Jo de corriente en una linea aerea de alta tensidén obtener

‘no s86lo datos exactos respecto al valor efectivo de la co-

rriente o0 del valor cresta, sine también con relacibn al -

momento de paso por cero de la corriente y con relacibén a

" la composieidén de los armbénicos, asi como datos con respec~

to a procesos de estabilizacibén o de sobrecarga.

, Con ayuda del dispositivo de medicibén a distancia -
de acuerdo con el.invento es posible obtener una informacié
sobre el tiempo real de los datos de linea no sélo durante
el régimen normal, sino también durante procesos de cone-
xi6n, sobrecargas y procesos de desconexibén, diferenciindo-

se los datos registrados en los diversos estados unos de -

3
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‘ca y/u otra naturaleza, asi como finalmente un transmisor

. sefiales en valores digitales, que son introducidos en un -

‘otros, j siendo predeterminados aubtomiticamente por un pro+
grama de mando.

El dispositivo de medicién a distancia de acuerdo -
con el invento estd dispuesto directamente sobre un condueH
tor de la linea de alta tensidn y funcional al potencial =
de dicho conductor. EL dispositivo de medicidn a distancia.
contiene un dispositivo de medida de tiempo real, qgéfébn~
siéte en un dispositivo explorador y u@ diﬁpositivo;ﬁr;hs—
ductor, dispositivo digital de salida y wn circuito de man-
do, aéi'COmo‘un detector o Vap?os detectores, que eshan dis-
puestos Junto al.conductor de la linea de alta tensiéﬂ; pad

ra controlar los parémetros deseados de naturaleza eléctri-

de datos y una fuente de corriente para el suministro de -
la energia precisa de servicio.

De acuerdo con una caracteristica especial‘deildispo—
sitivo de medicibén a distancia conforme al invento, contie-
ne el dispositivo de medida al menos un conversor analégi-
co/digital, que eventualmente estd dotado de un circuito -
"gample~hold", que estid conmectado a un multiplexor, que -
contiene las sefiales del dispositivo de detectores.

El multiplexor elige.entre sus sefiales de entrada, - |
dur;nte un 1apsb de tiempo, una sefial en el orden de suce-~
sibn predeterminado por‘el circuito de méndo, siendo gober-
nados el multiplexor, asi como también el conversor anald-
gico/digital, al mismo tiempo por el circuito de mando. El |

conversor ansglégico/digital transforma a continuacidén las -

registro existente dentro del conversor y-que, dentro del -

dispositivo. de medida, trabaja como registro tampbn.
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-echo multiplexor comunicados al mismo tiempo con el registro

Gracias a la forma de :éalizacién conforme al invento
es posible determinar los distintos parémetros alimentados
a las enﬁradas del multiplexor, con densidad diferente, por
ejemplo, con mayor’densidad en la exploracidn de la corrien
te, y menor densidad en la determinacidén de la femperatura.
ElL dispositivo de medida contiene convenientemente diversos
detectores, de los que algunos ceden seflales analégi@ésf y
otros valores numéricos o digitales. El dispositivo ﬁé ée—
tectores contigné un multiplexor analégico, un multiﬁiéxor
de canélés, un conversor analdgico/digital, un registro tam
pbén y un circuito de mando, gobernando el chﬁuito de.m&ndo
al mismo tiempo todos los dispositivos cuyo funcionamﬁento
requiera un mando. El registro tempdén estd asignadc-a la sa

1ida del multiplexor de canales, estando los canales dp di-

que estéd dispuesto en el conversor analdgico/digital. 5/0 -
en los detectores digitales. El'conversor analbgico/digital
estd unido al multiplexor anszldgico, mientras que detecto-
res analbgicos estin unidos a las entradas analégicas del -
multiplexor. El multiplexor de canales sirve para trasladar
los datos desde su punto de salida, hasta el registro tam-
pén. |

“ El circuito tampén del lado de salida contiene un dis-
positivo digital para la transformacidén paralela en serie -
de los datos contenidos en el registro tampbn, mientras que,
de acuerdo con una forma de realizacién, el circuito contie-
ne un dispositivo digitel para el almacenamiento temporal, -
tratamiento, manejo y codificacidn de datos, con objeto de
obtener una sucesibn de datos, que se corresponda con el es-

tado complejo de la linea &erea de alta tensibén. Los datos -

2
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- asi como un circuito légico. Estos elementos constructivos

| estén constituidos de tal modo que resulta posiblé'generar

~ potencial. El dispositivo de medicidén a distancia contiene

" tensibén. El dispositivo detector 40 cede las sefiales medi-

son cedidos, a continuacidn en serie a través del canal pa-
ra enisibén en serie. V

El dispositivo de emisién para los datos contiene un
generador de sefiales de alta frecuencia, un dispositivo dig
creto de modulacién de sefiales, y un dispositivo emisor de |
alta frecuencia. El dispositivo de modulacidn, que esta co-
nectado g la salida del dispositivo de medicidn, lleva a -
cabo la modulacién de la sefial de alta frecuencia con los o
datos digitales transmitidos por el dispositiﬁo tféﬁsmisor
de datos. ‘

El circuito de mando contiene un generador de caden-
cia‘'sincronizable con 1a.frecuencia de trabajo de la'linea,

un contador o varios contadores, dispositivos de meworia, -

seflales predeterminadas, que son precisas para los*procesos
de servicio fijados por una vez del dispositivo de medida.
La figura 1 muestra la estructura fundamental del dig|
positivo de medicibén a distsncia para una linea aérea de -
alta tenéién, que estid montado sobre el ;onductor 1 de la -

linea 4erea de alta tensibén, siendo hecho funcionar a su -

un dispositivo detector 40, que estd dispuesto junto al con
ductor 1, ¥ que controla al menos uno de los parametros -

que se presentan en el servicio de la linea &erea de alta =~

das a un dispositivo de medida 20, que realiza la medicién
¥ confecciona los datos referentes al estado de servicio -
de la linea &erea de alta tensidn. .Estos datos son de natu-

raleza distinta, dependiendo del estado de servicio de la -
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linea éerea de alta tensién, tales como, por ejemplo, régi~
‘men normal, proceso de estabilizacién o sobrecarga, etc.
Los datos se codifican como sefigles digitsles en se-

rie, y son alimentados a un dispositivo de transmisiénVSO,

lida 51 de sefiales contiene la sefial modulada de alta fre-
cuencia. La clase de modulacidn preferente es una modula-
cidn de fase o de frecuencia, si bien pueden ser enpleadas
también otras clases de modulaciones. La sefial de é}%é fre-
cuencia es recibida por un receptor situwado en un lﬁgar ale
jado, que lleva.a cabo la modulacidn de la sefial recibida -
y recupera lds datos transmitidos. Para la transmisiéﬁ de -
datos se pﬁede utiliiar también una sefial luminosa"ﬁddular—
da. >':

El suministro de energia para el dispositivo'de:medi~
cibén a distancia tiene lugar por medio de una fuente de co-
rriente 70 que, partiendo del conductor 1 de la liﬁéa;de al
ta ténsién, es abastecida con corriente. El dispositivo de
medida 20, el dispositivo transmisor de qatos 50y lps de~
tectores que han de ser alimentados con energia, estén co-
nectados a la fuente de energia a través de un circuito de
alimentacién 80. .

" Ta figura 2 representa un debector de tensibén 40a, un
detector de corriente 40b y un detector de temperatura 40c,
asl como un deteétor de ionizacidén 40d.

Con estos detectores estén unidos elementos para los -

terminar el velor efectivo de la tensidn, el elemento 42 pa-
ra hacerse cargo de una sefial correspondiente al factor de =~

potencia (cos.g), a efectos de indicar conforme a magnitud -

>

que utiliza las seflales digitales para la modulacién. La sa|.

datos obtenidos, por ejemplo, el elemento 41 destinado a de-

azd
2
z
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- que cede las sefiales en intervalos de tiempo correspondien-

ria digital y un circuito digital de tratamiento 241, que -

-10 —~

y direccidn el desfasaje entre tensidn y corriente, el ele-
mento 43 para la determinacidn del valor efectivo de la co-
rriente. Las sefiales procedentes de los detectores y sus -

elementos adicionales son alimentadas a un multiplexor 21,'

tes a un conversor analégico/digital 22. La duracidn de es-
tos intervalos de tiempo y su relacibén con respecto a las -
sefiales de entrada se determina por un dispositivojdé-mando
23, a través de la conexidn 23a. De este modo es p3sible -

seleccionar las sefiales que son alimentadas al conversor —

analégico/digital-Ea de ﬁanera correspondiente gl estado de
servicio existente en cada caso. Asi,'pof ejeﬁplo,*ﬁurante

un proceso de conexidén se elige para el control {nicamente

la seflal de tensidén. El conversor analdgico/digital 22, que
puede eventualmente estar dotado de un circuito "sample-hold",
golicita laé seflales y las transforma en valores digitales

que, al final de la transformacidn, son introducidos en un

registro existente dentro del; conversor analdgico/digital.

Todo el proceso es gobernado por el diqusiti&o de mando, -
a través de la conexidn 25b.

Los valores digitales obténidos en la transformacidn
analbgica/digital son alimentsdos a la memoria digital de =~
saliéa 24. En el caso més sencillo, la memoria de salida 24
procede Gnicamente a unaﬁtransformacién ¥y codificacidén en -
serie de los datos. En lé forma de realizacidn representada

en la figura 4, la memoria de salida 24 contiene una memo-

sirve para el almacenamiento temporal, el tratamiento la ma-
nipulacibén y codificacién de los datos, de acuerdo con las -

necesidades de cada caso para el suministro de los datos so-
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"basadas en los datos almacenados en la memoria digital.

\ - -

bre el estado correspondiente de la linea de transmisibén -~
de alta tensién. Los datos se encuentran en forma digital -
Yy son ceaidos por el canal serial de salida 242 al disposi-
tivo transmisor de datos 50, artrayés>de la cqnexién 24D,
El dispositivo de mando 23 suministra ademis sefiales
de mando para la memoria digital de salida, lo que tiene -
lugar a través de la conexibén 23¢. El mando de todo el tra-
tamiento hasta el establecimiento de los datos deﬁé#dé de -
la informacidn almacenada en los datos, que a su vez depen-
de del estado de servicio de la linea &erea de alta tensién
Una de las funciones del circuito digital de almacengmiento
y tratemiento de datos 241 de la figura 4, consiste en tras
mitir a través de la conexién 24a instrucciones de mando -

al circuito de mando 23. Estas instrucciones de mando estan

La figura 3 muestra el dispositivo de mando 2% para -
gobernar el funcionamiento de todos los elementosldéﬁstruc-
tivos 21, 22, 24 de la figura 2, que comprenden un disposi-
tivo de cadencia 231, un contador o varios contadores 232,
dispositivos de memoria 23% 'y un circuito l6gico 234. En -
dependencia del estado de servicio de la linea aerea de al-
taﬂtensién, la instruccidn de mando que llega a través de -
la conexién 24a y almacenada en los dispositivos de memoria
es empleada para generar todas las sefiales de mando preci-
sag para confeccionar los datos, inclusive la parte carac-
terizante de los datos. Gracias al dispositivo de cadencia,
loé contadores y el circuito 16gico{ es posible obtener -
cualquier clase de muestras de impulsos. Todo el dispbsiti—
vo de medida, inclusive la disposicibébn de medida 20, puede

montarse utilizando un microprocesador obtenible en el mer-

14
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cado.

En la memoria de salida 24 se almacenan los datos de
un semiciclo de la corriente o de la tensidén de la linea -~
de alta tensidén controlada. La exp}oracién de corriente y
tensibén tiene lugar a este respecté tan rapidsmente, es de-
| cir, con una frecuencia tan alta debimpulsos de exploracibn
que se puede determinar todavia el arménico méximo que inte
rese, por ejemplo, el decimotercero. Los arménicosf§e_detern
~minan con circuito digital de tratamiento o con mi@:@proce—
sador, siendo cedidas Unicamente las magnitudes supé;iores
a un valor minimo de un arménico a la conexidn 245 éﬁé con-
duce a la central. o

En el régimen normal de la linea se detefminén y -
transmiten, ademds del valor efective de la corriente o res
pectivamente de la tensién, los armbnicos, asi como el -
cos-{ . En caso de sobrecarga se considera adicionaimente -
la temperatura de la linea, asi como eventualmente io8 va-
lores cresta de corriente y tgnsién que aparecen en el régid
men de sobrecargs. Las magnitudes sucesivas de la corriente
by/o de la tensidén se miden y slmacenan en la memoria dé’sa—
lida 24. Mediante la extraccién de algunos valores consecu-
tivos y la comparacidén de los mismos, se puede determinar -
si se esth ante un régimen normsl o ante un proceso de cone-
_xién, en el caso de que estos valores se diferencien en mis
de una cuantia predeterminada. En esta comparacidén tiene lu-
gar la formacidn de un gradiente, y en él’caso de que este -
gradiente esté fuera de una tolerancia détefminada,_es ele~
gido por el dispositivo de mando 23 otro programa, conforme
al cusl se almacenan todos los valores, hasfa que o0 bien se

produce de nuevo un estado normal de servic¢io, incluida so-




10

18

20

25

30

-13 -

brecarga, o bien hasta que tiene lugar un retroceso a cero
de la tensién o de la corriente. A continuacién se retrans
miten los datos almescenados, lo que en determinadas circuns
tancias se lleva a cabo con una frecuencia de cesidn mis -
alta.

En caso de falta de corriente ﬁo'existen yé pasos -
por cero de la corriente, con lo que entra en accidn un -
circuito econémico, cuya alimentacidn tiene lugar u-través
de una bateria. | o

El dispositivo de acuerdo con el invento trébgdg con
’dos planos de programas, correspondiendo el primer plano -
de pfograma al control y mando en procesos de conexigﬁ o -
respectivamente falta de corriente, mientras gue el épgundo
plano de programs contiene los programas propiamentéféichos
para el caso de régimen de cada caso. '

El dispositivo de mando 23 contiene preferentemente
un microprocesador con una parte agregada de memofiﬁ’de &a;'
lores fijos (ROM) para el almacenamiento de los brogramas -
de mando y tratamiento,por ejemplo, para la determinacibn -
de los armbénicos, y una parte de memoria con acceso de li-
bre eleccidén (RAM) para el almacenamiento de datos del dis-
poéipivo de mando .23, asi como también para el almacenamien
to de dafos de la memoria de salida 24, que estd conectada -
a través de un carril de datos a un transmisor de emisiones.
ssincrono y universal (UART).

La apreciaciéﬁ de los pasos por céro de la corriente
o de la tensidn actlia sobre etapas biestéblés, a efectos de
asegurar una exploracidén sincrédnica dependiente del semipe-
riodo Unicamente dentro de lapsos de tiempo predeterminados.

La,figura 5 muestra la estructura de un detector de =
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401, 402, etec, estén sustituldas por condensadores apropia-

~dos.

corriente 40g. Dentro de los aisladores de la cadena de -
aisladores que sustenta el conductor 1 que conduce alta -
tensién,'estén~dispuestas resistencias 401, 402, ete. Estas
resistencias forman un divisor de tensidén. EL Oltimo aisla-
dor, que esté unido con el condﬁctor 1, contiene el divisor
de tensién 410. La tensibén derivada estd a disposicibn en -
un borne especial 411 en la base del aislador. El borns 411|
representa la salida del detector de tensidén 40a conforme -
a la figura 2. En lﬁgar de un divisor de tensionés g§hsti—
tuido por resistencias, es posible también emplear un divi-|

sor de tensiones capacitivo, en el que las resistencias -

En resumen, La Patente de Invencién que se solicita |

deberd recaer sobre las siguienmbes: . .- ;;f{_
- BEIVINDICACIONES - o

1. Un dispositivo para la medicién a distanéiéféé da~
tos de transmisidén de una linea de alta tensidnm, con varios
palpadores destinados a la toma de datos, de los que al me-
nos algunos son sefiales snaldgicas, por lo menos un conver-
sor analdgico/digital para transformar las sefiales analbgi-
cds en una seiial digital de salida, una parfe~emisora de al-
ta frecuencia para la emisidén de las sefiales digitales de -|
salida y un multiplexor conectado entre los palpadores y el
conversor analdgico/digital, y una parte de suministro de -
corriente para el dispositivo; accionada a través de la li-
nea de alta tensién, caracterizado porque el conversor ana-
légico/digital y el multiplexor.unido con &l reciben ias se-
fiales de mando de un dispositivo de mando (23) que contiene

sendos propramas de mendo para distintos medos de funciona~
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miento de la linea de alta tensibén, tales como proceso de
transicién,.régimen normal o sobrecarga, por el que en .ca-
da caso son seleccionados (nicamente determinados datos de
la linea para su transmisién, y porque una memoria de da-
tos acoge los datos producidos ﬁor el conversor analbdgi-
co/digital, asi como.por estar previsto un dispositivo di-~
gital, conectado a la memoria de datos, que genera las se-
fiales digitales de salida. |
2. Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacién 1,
caracterizado porque el dispositivo de mando esté‘dotado -
de un generador de cadencia sincronizable con la frecuencig
de trabajo de la linea, uno o varios contadores, elémentos
de memoria y elementos légicos, que estin unidos de tal mo-
do entre si, que para clase de servicio previstavdél(dispo-
sitivo, se obtiene un programs cableado de maneravfija.
| 3. Un dispositivo de acuerdo con la reivindicgcién 1,
caracterizado porque el dispositivo de mando conéiéte en -
un microprocesador, en el que son glmacenados los programas

de mando, y porque los programas de mando estén constitui-

dos en dos planos, siendo controlado por el programa de man
do de un primer plano el estado de funcionamiento del dis~
positivo y llevada a cabo la seleccidén de los programas de
manéo del segundo plano, y gobernando los programas de maen-
do del segundo plano elzabarcamiento de los datos corres—
pondientes al programs de mando seleccionado.

4. Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacidn 1,
cafacterizado porque el dispositivo de mando contiene_un -
circuito econbmico que enfra en accidén en el caso.de paro -
de servicio de la linea, y por el que se lleva a cabo el -

control minimo de la linea, teniendo lugar su alimentacién
>
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a través de una bateria recargable.

5. Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacidn 1,
caracterizado porque el programa de mando comprende una me-
dicibén de la tensidn, teniendo lugar esta medicién de la -
tensidn con ayuda de un divisor'de tensidn, que se encuen-
tra dentro dg los aisladores que sustentan el conductor - .
que conduce la alta tensidn. -

6. Un dispositivo de acuerﬁo con la reivindiéacién -
4, caracterizado pofqng la medicién de la tensidn tiene 1lu-
gar por medio de un divisor de tensidn de resisfenbias, -
que consiste en un ramal de resistencia de plastico, que -
estd pegado sobre la superficie del aislador que sustenta
el conductor de alta tensidn.

e

7. Se reivindica por @ltimo como objeto sobre el que

_ha de recaer la Patente de Invencidbn que se sollclta. L1}

DISPOSITIVO PARA LA MEDICION A DISTANCIA DE DATOS DE .TRANS-

MISION DE UNA LINEA DE ALTA TENSION. 7
Todo conforme queda descrito y reivindioado en la -

presente memoria descriptiva que consta de dieciseis pagi-

nas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 18 Junio 1.979
BERNARDO UNGRIA
D+Ds
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