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La ﬁresente invencién se refiere a un interrup-
tor de circuito eléetrico y de gobierno manual, provisto de
un dispositivo de temporizacidn capaz de asegurar automdti-
camente el basculamiento del interruptor al final de un cier-
to lapso predeterminado, pudiendo efectuarse la interrupcién
manual, en cualquier instante, dentro de dicho lapso de tiem-—
po.

Una utilizacién preferente pero no limitativa
de este inferruptor, es el gobierno de la puesta en mafcha
y del paro del calentamiento de la luneta posterior de un vehi-
culo automévil. En efecto, las resistencias utilizadas para
asegurar dicho calentamiento, tienen una potencia relativa-
mente elevada (del orden de ios 100 vatios) y no es aconseja-—
ble prolongar su utilizacidén mds alld de una decena de minu-
tos. Los interruptores manuales actuales necesitan que el
usuario realice por si mismo el cierre del interruptor al fi-
nel de un lapso razonable. La presente invencién tiene por
finaglidad liberar al usuario de esta obligacidn, proponiendo
un dispositivo interrzptor capaz de efectuar automdticamente
la interrupecién, al final de un lapso predeterminado.

A tal fin, se utiliza, de forma cldsice, un dis-
positivo seguidor que circula en un camino de guia apropiado pa-
ra asegurar las dos posiciones del’ interruptor, estando dicho dis-
positivo unido 2 una 14mina bimetdlica cuye deformacién, bajo
el efecto de un calentamiento, libera al dispositivo al término

de un tiempo predeterminado, para hacerlo pasar directamente




10

15

de su posicién de trabajo a su posicidén de reposo.

En los dibujos adjuntos se ilustran, en relacidn
a la deseripcién que sigue, unos ejemplos de realimcidn dados
a titulo no limitativo y que hardn resaltar otras particula-
ridades de la invencidn.

La Fig. 1 es una vista en seccidn de un disposi-
tivo segin la invencidn;

la Fig. 2 muestra una vista del perfil del camino
de gufa;

la Fig. 3 ilustra un diagrama de funcionamiento de
la palanca de enclavamiento;

las Figs. 4 a 12 son respectivas variantes del dis-
positivoy y

la Fig. 1 es un esquemadel circuito electrdnico
de gobierno.

El interruptor comprende (Fig. 1) una caja | enla

que se desliza un botén de maniobra 2. Una de las paredes de

la caja estd constituida por un circuito impreso 3, solidariza-
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do de dicha caja y portador del dispositivo electrdnico de go-
bierno, y un soporte de ldmpara 4 sobre el que estd montada una
ldmpare 5 de iluminacién'de la cara frontal del botén. Sobre la
cara posterior de la caja 1 y sobre la del'botdn 2, se apoya

un muelle 6 adaptado para asegurar la extraccién del botén. So-
bre una de dichas caras del botén 2, estd practicado un perfil
de camino de gufa 7 (Fig. 2) por el que circula la extremidad

libre 8 de una palanca de enclavamiento 9. Dicha palanca estd



articulada sobre la cara posterior de la caja: estd encajada
en el soporte 10 y su extremidad viene guiada por el sopor-
te 11. Sobre la cara 13 de la caja estd dispuesta una ldmi-
na 12 basculante, directamente por encima de la posicidn de
5 la palanca de enclavamiento, de.modo gue se mueva en el pla-
no perpendicular a dicha cara, la éual lleva practicada una
abertura de forma apropiada para permitir el apoyo del cuer-
po de la ldmina 12 sobre la palanca 9 y de su extremo libre
sobre la parte externa de la cara 13. En dicha cara 13, por
10 encima del punto de basculamiento de la ldmina 12, estd fi-
“»:Z’ jado un estribo 14 que sirve de soporte a una ldmina bimetd-
= lica 15, una de cuyas extremidades estd fijada a dicho estri-
bo, en tanto que la otra esté'apoyada sobre la extremidad 1li-
bre de la lamina 12. Alrededor de dicha ldmina bimetdlica 15,
{5 estd arrollado un hilo conductor 16 de calentamiento.

*TL} Cuando el interruptor estd en posicidn de "reposo",
» el muelle 6 estd extendidé y la extremidad 8 de la palanca de
enclavamiento 9 se encuentra en la embocadura de entrada 17

del camino de guia 7, :s decir, en la posicidn indicada en 8a en
20 la Fig. 2; ejerciendo sobre el botdén 2 una presién dirigida segin
F, la extremidad 8 es conducida por la rampa 18, luego sigue
el camino Cq hasta la posicidén 8b, hasta el fondo de la.gar-
ganta 19. Cuando cesa la presidén ejercida sobre el botén 2,
la extremidad 8 de la palanca 9, que no se mantiene en la gar-
25 ganta 19, vuelve hacia atrds por el camino C; y, guiada por

el tope 20, llega a apoyarse sobre el tope 21 en la conca-
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vidad 22, adoptando la posicidn 8¢ que corresponde a la posi-
cidn de "trabajo" del interruptor. Para devolver manualmente
al ierruptor a su posicién de reposo, se vuelve a ejercer
una presidén sobre el botdn 2, siguiéndo la flecha F, con lo
que la extremidad 8 de la palanca 9 es expulsada fuera de la
concavidad 22 y, guiada por la rampa 23 del tope 20, sigue
el camino O3 para encontrarse en la posicidén 8d,en el fondo
de la garganta 24;;cuando cesa la presidn ejercida sobre el
botén 2, dicha extremidad liberada vuelve por el camino C4 a
la posicién de reposo 8a, al fondo de la embocadura de entra-
da 17.

El condensandor 27 (Fig. 13) ha sido cargado
por el cierre del contacto 30 de arranque, cuando tiene lugar
la puesta en marcha del vehiculo. La colocacién en posicidn
"trabajo" &l interruptor, cierra el contacto 25 conectando
as{ la alimentacidn de la resistencia 26 de calentamiento de
la luneta posterior y de la ldmpara 5, al tiempo que el con-
densador 27 se descargﬁ a través de la resistencia 28 hasta
que se alcanza el umbral de disparode la bdscula 29, al cabo
de un tiempo t4, en cuyo momento dicha bdscula gobierna la
alimentacidn del hilo caientador 16, enrollado alrededor de
la ldmina bimetdlica 15. Esta comienza a deformarse y, al cabo
de un tiempo ty, libera a la lémina'12, basculando entonces
la palanca de endavamiento 9 alrededor de su punto de unidn 10
y su extremidad 8, que se encontraba en la posicién 8c (Fig. 2)

correspondiente a la posicidn "trabajo" del interruptor, sala



10

15

20

25

por encima del tope 21, para volver a su posicidn 8a "reposo",
arrastrando con ella el botdn 2 de maniobra, encontrdndose
asi abierto el contacto 25. Para permitir el salto por enci-
ma del tope 21, la extremidad 8 de la palanca 9 forma (Fig. 3)
un 4ngulo dbtuso con su cuerpo. De esta manera la fuerza E que
ejerce sobre dicha extremidad el tope 21, estd dividida se-
gin un“dngulo que permite obtener una componente vertical Ey
suficiente para provocar el escape de la extremidad 8 del ca-
mino de guia 7.

El tiempo t de temporizacidn del dispositivo es
pues igual a la suma de los tiempos de calentamiento de la 14-
mina bimetdlica, ty, y del tiempo ty de descarga del condensa--
dor 27; siendo el tiempo t, uﬁa constante del sistema y ademds
muy inferior a ty, el ajuste del tiempo t de temporizacidn es
pues funcidn del valor R C dado por-la resistencia 28 y por
el condensador 27.

Sobre el diséositivo que acaba de describirse,

pueden realizarse algunas variamnes: por ejemplo (Fig. 4),la

<

palanca de enclavamiento 9 puede realizarse en un material elds-

tico. En este caso,no es necesar io ya que el cuerpo de la pa-
lanca 9 forﬁe un éngulo'obtuso con su extremidad 8, siendo la
elasticidad suficiente por si sola para provocar el escape

de dicha extremidad por encima delltope 21. En esta versidn,
puede disponerse una palanca 9 que tenga una fiexibilidad par-
cial, y en este dltimo caso dicha palanca es solamente guiada

en el punto 10 y mantenida en el punto 11.
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Otra variante (PFig. 5), consiste en suprimir la
palanca de enclavamiento y la ldmina asociada a ella, fijando
directamente sobre la extremidad de la ldmina bimetdlica 15
una espiga 31, cuya extremidad libfe circula en el interior
del camino 7. La 14mina bimetdlica est4 dispuesta basculante
y arrastra pues, sin intermediario, dicha espiga por encima
del tope 21. El lugar de¢fla extremidad d& una palanca o de una
espiga, puede concebirse una solucidén en la que el seguimien-
to de las posiciones del botén de maniobra venga asegurado por
un borne 32 (Fig. 7) que circula por el camino 7 y cuya ca-
beza se apoya sobre la cara 13 de la caja. Una ldmina elds-
tica 33 ejerce sobre la cabezg de dicho borne una fuerza su-
ficiente para mantenerla en el camino; por encima de la ld-
mina eldstica estd dispuesto un tope 34 solidario de la cabeza
del borne 32, estando practicada en dicha ldmina eldstica una
abertura 36 (Fig. 8) de forma y dimensién suficientes para
permitir el desplazamiento del tope 34, arrastrado por el
borne 32. Una ldmina Eimetélica 35 tiene su extremidad apoyada
sobre la cabeza de dicho tope, deteniéndose dicha extremidad
ante el pie del tope (Fig. 9) 6 llevando prdcticada una aber-
tura 37 (Fig. 10), semejante a la abertura 36 de la 1ldmina 33.
En ambos casos, la ldmina bimetdlica, al d;formarse, eleva
el tope 34 que arrastra el borne Bé fuera de su camino 7 por
encima del tope 21, Una variante de este sistema consiste en
concebir un borne 30 (Fig. 11) provisto de un pie troncocdnico.

En este caso, es la propia ldmina bimetdlica 38 la que sirve
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de ldmina eléstica de apoyo sobre la cabeza de dicho borne,

bastando la forma troncocdnica del pie para separar el bor~

ne 37 del camino 7, cuando la deformacién de la ldmina bime-
tdlica hace cesar la accidn ejercid; sobre su cabeza.

Es igualmente posible, para obtener una accidn
todavia més neta sobre el borne,combinar (Fig. 12) los dos
dispositivos expuestos mds arriba,dotando a un borne 39 de
un pie troncocdnico sobre el que se ejerce la accién de una
1dmina eldstica 41 y provisto de un tope 40 que coopera con
una ldmina bimetdlica 42. En cualquier caso, es posible uti-
lizar una ldmina bimetdlica 43 (Fig. 6) en U, uno de cuyos
brazos 44 estd destinado a eliminar la influencia de la tempe-
ratura ambiente en la deformacidn de la ldmina bimetdlica. En
este caso, es el brazo 45 el portador del arrollamiento de ca-
kntamiento, estando situado el punto de fijacidn 46 sobre
el brazo 44 de compensacién.

NOTA

Descrita fuficientemente la naturaleza &l inven-
to, asi como la manera de ponerlo en prdctica,se hace constar
que todo cuanto no altere, cambie o modifique su principio
fundamental, puede quedar sometido a variaciones de detalle.
También se hace constar que la presente in;encién corresponde
a la descrita en la solicitud de Pa:bente Ne 78/15761, deposi-
tada en Francia en 26 de Mayo de 1978, .cuya prioridad se rei-
vindica de acuerdo con los Convenios Internacionales en vigor,
siendo lo esencial y por lo que se solicita Patente de Inven—
cidn, por veinte afios, lo que queda resumido en las sigukntes

reivindicaciones:
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REIVINDICACIONES

12.~ Interruptor de circuito eléctrico y de go-
bierno manual, provisto de un dispositivo de temporizacién ca-
paz de asegurar automdticamente, al.final de un lapso prede-
terminado, el basculamiento del interruptor desde la posicidn
"trabajo" a la posicién "reposo", del tipo en el que un botén
de maniobra estd dotado de un movimiento de traslacién en el
interior de una caja y comprende un caminode guia en el que
circula un medio seguidor unido a dicha caja, caracterizado
porque estd dotado de una l4mina bimetdlica dispuesta apoyada
sobre dicho medio seguidor mévil, por deformacidn debida al ca-
lentamiento, en un plano perpendicular al planodel camino de
guia,

28,~ Interruptor seguin la reivindicacidn 1%, carac-
terizado porque el medio seguidor estd constituido por una
palanca de enclavamiento, articulada sobre la cara posterior
de la caja, sobre la que estd apoyada una ldmina basculante en
la cara de la caja, %pe lleva practicada una abertura apropia-
da, estando apoyada en la extremidad de dicha lémina la ex-
tremidad activa de la ldmina bimetdlica.

38, - Interrﬁptor segin la reivindicacidn 2%, carac-
terizado porque la extremidad doblada de la palanca de encla-
vamiento que circula por el interidr del camino de gula, for-
ma un dngulo obtuso con el cuerpo de dicha palanca.

428,~ Interruptor segin la reivindicacidn 28 6 38,

caracterizado porque lea palanca de enclavamiento estd realizada
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de un material eldstico.

58,- Interruptor segin la reivindicacién 12, ca-
racterizado porque en la extremidad activa de la ldmina bime-—
tdlica estd dispuesta solidaria una espiga seguidora que cir-
cula por el interior del camino de guia.

62.- Interruptor segin la reivindicacidn 12, ca~-
racterizado porque el medio seguidor estd constituido por un
borne que circula por el interior del camino de guia,solidario
de un tope cuya cabeza estd apoyada sobre la eitremidad acti~
va de la ldmina bimetdlica.

72.~ Interruptor segdn la reivindicacidén 6%, ca-
racterizado porque la ldmina eldstica que mantiene el borne se-
guidor en el interior del camino de guia, estd dotada de una
abertura de ‘forma apropiada para permitir el movimiento del to-
pe arrastrado por dicho borne.

88,~ Interruptor segin la reiviml icacidn 72, ca-—
racterizado porque la ldmina bimetdlica estd provista de una
abertura semejante a la de la lédmina eldstica.

&, ~ Interruptor segin la reivindicacidn 7% § 8%,
caracterizado porque el pie del borne seguidor tiemne una for-
ma troncocdnica.

108, ~ Interruptor segin la reivindicacién 12, ca~
racterizado porque el medio seguido£ consiste en un borne pro-
visto de un pie de forma troncocénica, sobre la cabeza del
cual estd situada,en posicidn de apoyo, la ldmina bimetdlica.

11%.~ INTERRUPTOR DE CIRCUITO ELECTRICO Y DE
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GOBIERNO MANUAL,
tal y como queda descrito y reivindicado en la presente me-
moria que consta de diez hojas mecanografiadas por una sola
cara y de cuatro ldminas de dibujos..

BARCELONA, 25 de Mayo de 1979.

JAEGER
P.P.
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