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tipo reversible", con prioridad da la solicitud italiana 
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MEMORIA DE8CRIPTIVA

10. La preaente invención se refiere a un eietema de
control electrónico para un aparato de grabación y/o repro­
ducción del tipo reversible, o sea como un aparato capaz de 
funcionar en ambos sentidos de avance de la cinta, en el 
que pueden efectuarse las operaciones de grabación o repro- 

15. ducoión mientras la cinta avanza en cualquiera de sus doa
sentidos de avance, da modo que aa poaible grabar o repro­
ducir ambos programas sin tener que dar la vuelta a loa ca 
rretes de cinta. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

En particular el presente sistema es apropiado para 
20. su uso en loa denominados grabadores reversibles de tipo ca



****** an loa que puados grabara* o reproduoiree loa doa pŷ  
graaaa dieponibles en un cassette da cinta ain tener que dar 
la vû Lta al caaaatta Bizmo. - - - - - - - - - - - - - - -

Bo general, an loa grabadores revareiblea, al acolo 
namiaato mecánico da la inversión dal aantido da avance da 
la cinta está controlado por medio da un raid. - - - - - -

Bt aquellos grabadoraa ravaraiblaa da caaaatta an 
loa que aa diapone que el caeaatte ae llave automáticamente 
a. una poaicida operativa y luego se expulaa de esta poaioiAa, 
aiampre automáticamente, el final de la operación da grabar- 
ción o reproducción, al accionamiento mecánico dal diapoaiti
vo expulsor dal caaaatta temblón eatá controlado por lo gen¿^val por medio de un raid. - - - - - - - - - - - - - - - - -

Una finalidad de la preaente invención ea eliminar 
loa oontrolea mecánicos necesarios para la inversión del seĝ 
tido de avance da la cinta y para la eventual expulsión del 
caeeette, subatituyóndoloe por un sietema de control electyá 
nico, al cugi sistema resulta eer más sencillo y, por lo tag, 
to, de producción máe económica. - - - - - - - - - - - - -

Un aiatmoa de oontrol electrónico según la inven­
ción comprenda un detector del movimiento del dieco, tenien 
do como au salida un nivel de lógica de 0 ó 1 según el eeta 
do de reposo o de movimiento del dieco; un primer bloque de 
lógioa que responde a la salida de dicho detector de moví-
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miento del dieco y que tiene como en salida un nivel de ló­
gico do 1 6 0 oegdn ai ál dieco está parado pero antea gira 
ba o sagdn ai está parado pero antee ya cataba parado; y un 
multivibrador monoestable que responda a la salida de dicho 

$. primer bloque do lógica y ea apto para proporcionar como eu
aalida, en una tranaición de eu entrada de 1 a 0,; un,impulso 
de control para dicho relé de inversión del sentido .,de avan­
ce de la cinta, siendo tal la diapoeición que ee obtiene una 
inversión del sentido de avance de la cinta cada vjaz que el 

10. dieco se detiene porque la cinta ha alcanzado el final de su
recorrido. -

Sagdn otro aspecto de la presente invención, un 
sistema de control electrónico comprende además un contador 
binario de don bits que responde a la salida de dicho primer 

1$. bloque de lógica y es apto para proporcionar como eu salida 
un impulse de control para dicho relé de expulsión del cáese 
tta en cada dos transiciones 1 a 0 de su entrada, siendo tal 
la dispoaición que, después de dos inversiones del sentido 
de avance de la cinta, ae expulsa el cassette# - - - - —

80. Ahora ee describirá un ejemplo de realización de
un sistema electrónico segdn la invención, no a titulo de 
limitación, con referencia a loe planos anexos en los que: -

la Figura 1 ea un diagrama de recuadros del presen 
te sistema electrónico;--- --------- ----------
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las Figuras a y 3 con diagramas da circuito del 
sistema da la Figura 1; - - - - - - - - - - - - - - - - - -

la Figura 4 a* un diagrama da tiempos a ilustra 
las formas da onda da circuito de la invención! - - - - - -

5. Con referencia a loa dibujos, y en particular a la
Figura 1, el sistema electrónico de la presente invención 
comprende un detector 1 del movimiento de un disco 20 que 11̂  
va el carrete que recibe la cinta, el cual detectar 1 del 
vimiento del disco 20 proporciona como su salida un nivel de 

10. lógica de O ó 1 eegdn el estado de reposo o movimiento del
disco 20* Un primer bloque de lÓgics 2 proporciona como su 
salida un nivel da lógica de 1 ó O aegdn si el disco está 
parado pero antee giraba o aegdn si está parado paro ya an­
tes estaba parado* Un multivibrador monos atabla 3, que res- 

1?. ponda a la salida del primer bloque de lógica 2 proporciona 
como su salida, en cada transición de su entrada de 1 a 0, 
un impulso que controla, a través de un transistor tampón 21, 
un relé R] de inversión del sentido de avance de la cinta*
B1 relá R, reacciona a cada impulso de control provocando la 

20* inversión del sentido de avance de la cinta* - - - - - - -

Un primer bloque 4 de interruptor, un segundo blo­
que $ de interruptor y un bloque 6 de conmutador sirvan para 
Moquear o para transmitir o para conmutar la ssHal de adi­
da del primer bloque de lógica 2, bajo el control de un pro- 

2$. gramsdor 7 de funciones. - - - - - - - - - - - - - - - - -



Un contador binario 8 de dea bita proporciona eomo 
su salida un impulso da control para cada dos transiciones 
da 1 a O de su entrada* - - - - - - - - - - - - - - - - - -

El impulso da salida dal contador 8 ea utiliza, a 
travóa da un transistor tampón 22, para desexcitar un rali 
Rg da expulsión del cassette, de modo que para cada impulso 
de salida dal contador 8 se produce la expulsión del casse­
tte*

El impulso de salida del contador 8 puede, utilizar 
ae adicionalmente para desconectar un motor 23 a través de 
un transistor 24 acoionador da motor. ------------ - -

Dos interruptoras 83 y 86 están entreclavados con 
la posición dal cassette y más precisamente el interruptor 
35 se cierra y excita loe relia R̂  y Rg tan pronto como se 
inicia la introducción del cassette, mientras que el inte­
rruptor S6 se cierra cuando el cassette apenas ha mitrado en 
su posición operativa, excitando el motor 23* - - - - - - -

Una lámpara 25, conectada a la salida del detector 
i, señala el avance correcto de la cinta. - - - - - - - - -

El funcionamiento del sistema electrónico es el sí 
guiante* - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

estando el programador 7 de funciones en su posi­
ción de "Inversión automática", el interruptor del bloque 4



aatá cerrado, el interruptor del bloque 5 está abierto y el 
conmutador del bloque 6 está en la posición I. En estas con­
diciones, tan pronto como se inicia la introducción del ca­
ssette, el interruptor 55 se cierra y se excitan el reíd 
de inversión ds la marcha y el roló Rg de expulsión. La salí 
da del detectar 1 es O mientras qus la salida del bloque 2 
ee 0, dado que el interruptor S6 está abierto; el motor no gi 
ra y el dieco SO aatá parado y eataba parado, de modo que la 
salida del nultivlbrador monoeatable 3 es 0 y la salida del 
contador 6 es 0. Asi los raída R] y Rg permanecen excitados.

Man pronto como el csesette alcanza su posición 
operativa, el interruptor 86 también se cierra y el actor 23 
empieza a girar; la salida dal detactor 1 ss convierte en 1 
mientras qus la salida del bloque 2 permanece en 0, dado que 
ahora 86 está cerrado. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Corriente abajo del bloque 2 todo permaná os como an 
tes y se reproduce el programa I del oaasette. Al final dal 
programa I la cinta alcanza el extremo de su recorrido y el 
disco 20 se detiene; la salida del detector 1 se convierte en 
O y, dado que el interruptor 86 está cerrado y asi la tsnaión 
VB2 / 0, también la salida del bloque 2 ee convierte en 1.
Rilo produce el inicio del impulso da salida dal multivibra- 
dor monoeatable 3, que desexcita él relé de inversión y aei
produce la inversión del aentido del avance de la cinta. - -

La salida dal contador 8 todavía as 0 y por lo ta&



to el motor 23 sigue girando y el relé Rg de expulsión con tí 
nua estando excitado. - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Al final del programa II, el disco 20 se detiene 
por segunda vez y el multivlbrador monoeetable 3 suministra 
un impulso de deeexoitaeión al relé R̂  de inversión. Seta 
vez# dado que la salida del contador 8 cambia a 1# el motor 
23 se detiene y el relé Rg de expulsión se desexcita, provo­
cando la expulsión del cassette. - - - - - -  —

Ha el oaso da estar el programador 7 de funciones 
posicionado en "programa único", el interruptor del bloque 4 
esté abierto, el interruptor del bloque 5 está cerrado y el 
conmutador del bloque Ó está en la poaición II. Ba esta confi 
guraeión si contador 8 está agotado y por lo tanto se expul­
sa el caseette al final de cada programa. - - - - - - - - -

Finalmente, en el caso de estar pl programador 7 
de funciones poaicionado en "programa continuo", el interrug 
tor del bloque 4 está abierto, el interruptor del bloque 5 
eetá abierto y el conmutador del bloque 6 está en la poaición 
II. Reta configuración así determina la reproducción conti­
nua del cassette, alternamente del programa 1 y del programa 
2, ad infinitum. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

SI diagrama de rocuadroe, ilustrado esquemáticaman 
te en la Figura 1, se ha realizado en la práctica según se 
ilustra en las Figuras 3 y 3. - - - - - - - - - - - - - - -
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En las Figuras 2 y 3, todos los recuadros funciona 
les ilustrados en la Figura 1 se han encerrado por medio de 
líneas de traeos y se han indicado con lae miomas referen­
cias. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

5. En la Figura 4 se ilustran unas formas de onda en
correspondencia con algunos puntos del circuito de las Figu­
ras 2 y 3 y satas formas de ondas servirán para clarificar 
mejor el funcionamiento del circuito. - - - - - -

Tal como se ilustra en la Figura 2, su el detector 
10. 1 del movimiento del disco 20, como palpador del ponimiento

del disco 20 se utiliza un palpador 25 del tipo capacitivo, 
tal como el que se describe en la patente eapaRola no. 
478.20$ (presentada el 1 mareo de 1979). El circuito compren 
do un oacilador 26 en la frecuencia de aproximadamente 100 

15# KHz, rsalisado con tres puertas ÑOR del tipo ONOS, un primer
circuito detector 27 apto para detectar la modulación impar­
tida per d  palpador oapacitivo 25 y un segundo circuito de­
tector 28 apto para proporcionar en la salida un nivel de 16 
gica 1 (salida igual a la tensión V32) si hay prseente la 

20# modulación y un nivel de lógica de O (ealida de masa), en
aueeneiai.de modulación. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

El multivibrador mcnoeetable 3 se realiza con un 
circuito integrado lineal 29 del tipo 555, capaz de euminis 
trar en la ealida un impulso positivo cuadrado, cuya dura- 

23. ción viene determinada por la capacitancia del condensador



conectado a la clavija 6 del circuito $55, si ea la entra 
da hay presente un impulso negativo de cualquier duración.
Se obtiene dicho impulso por un circuito difereneiador forma 
do por una puerta NANB 31 y por una red de resistencia y car 
pacitancia formada por un condensador 32 y por una resisten­
cia 33- Como entrada a la NAND 31 ee manda una etapa de ten­
sión positiva.

Con referenoia a la Figura 3# el contador binario 
8 do dos bits comprende dos puertas ÑOR 34 y 35 colectadas 
como flip-flop SR y una puerta ÑOR 36 habilitante de salida.

Un impulso da tipo 101, que llega a la entrada del 
contador 8 (clavija C) ee diferenciado; luego se elimina el 
primor impulao negativo difereneiador mientras que el segun­
do impulso difereneiador positivo provoca que la salida (cía 
vi ja H) del flip-flop 34-35 cambia de 1 a O. - - - - - - -

Bn aata punto, la salida da la puarta ÑOR 36, que 
era 1, permanece en 1; se convierte en 0 únicamente cuando 
en la entrada (clavija 0) se recibe nuevamente un impuleo de 
control 101. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Ni programador 7 de funcicnea comprende un interrun 
tor de trae vías S1, cuyo árbol puede deaplazarae axialmente 
contra un recorte para cerrar un interruptor S2. Pe modo pa­
recido un interruptor S3 eatá controlado deaplazando axial- 
menta al mando de control de los movimientos rápidos de la



cinta.

SR interruptor 31, en su poaioión ilustrada an la 
Figura 3, programa la funoión "inversión automátioa"; an au 
posición central programa la función "programa owtinuo" y 
en au posición izquierda programa la función "programa óni­
ce". Tal oomo ae ha lndioaóo ya# empujando el árbol del in­
terruptor 81, puede cerrara# el interruptor 82, en cuyo os­
eo e# obtiene una inversión manual del eentido do apenca de 
la cinta, dado que de esta forma ae deaexcita el roló R̂ . HL 
cierre del interruptor 83 palmita la deaexcitaoiÓt <*,el relé 
Sg y asi provoca una expulsión manual del oaasette. - - - -

Ahora ae describirá la temporisación y el función̂  
miento del oirouito con referencia a laa formas de onda de 
la Figura 4.

En el funcionamî to "inversión automática", an al 
momento de introducir el cassette, ae cierra el interruptor 
83 (tiempo tO, Figura 4). En esta situación, la salida dd 
dstector 1 todavía as 0, la salida del bloque 2 es 0, la en 
trada dal circuito integrado 29 (clsvgm 2) as 1 y asi as ex­
cita el reíd de inversión. - - - - - - - - - - - - - - -

La salida dal flip-flop 34-35 as 1 a causa da la 
preferenoislidad deseada en la conexión̂  la salida dal ooa- 
tador 8 as 0 y así sí punto I as 1; por lo tanto al relé Rg 
da expulsión está excitado. El motor 23 está detenido dado
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qu$ el interruptor S6 ootá abierto y por lo tanto falta la 
tención VB2.

Cuando (A oaaaette alcanza au posición operativa, 
(tiempo ti), ee oierra el interruptor S6; la calida del de- 

g. tactor 1 paca a 1, la calida del bloque 2 permanece en 0, y
consiguientemente todo el circuito corriente abajo del blo­
que 2 permanece cerne antee* salvo que el motor 23, que empie 
za a girar, dado que abora existe la tensión VB2v

De esta forma se lee el programa I. - - - -

10, Al final de la cinta (tiempo t2), la salida del d¿
tactor 1 paca a 0, llevando a 1 la salida del bloque 2, La 
transición da 0 a t de la salida del bloque 2 provoca el Ini 
cic del impulso de desexcitación (hasta el tiempo t3) del 
relé Rj de inversión, tal como ya ae ha dicho, y el cambio 

1$, de estado de la salida del bloque 4 (punto C) que, no obstan
te, todavía no impulsa el flip-flop 34-35; por lo tanto el 
motor 23 sigue girando y el relé B% de expulsión permanece 
excitado,

La deeexcitación del relé de inversión provoca 
20, la pradlposición mecánica para el mecanismo de arrastre de

la cinta en el sentido opuesto. Cuando esta predisposición 
se produce (tiempo t4), el disco empieza a girar nuevamente 
y la salida del detector 1 vuelve a 1, la salida del bloque 
2 vuelve a O y por lo tanto la salida del bloque 4 vuelve a



1, iniciando *1 impulao do control paro flip-flop 34-35# que 
cambio do eetodo, pooando o 0. Dado que lo calido dol bloque 
4 oo Ü, lo oolido do lo puerto 36 del contador 8 permanece 
en 1# y por lo tonto el punto I ee 1 con el reeultodo de que 
el motor 23 y ol reíd Rg de expuleión pemaneoei excitodoe.-

De eeto formo oe lee el programo IIí

Al final de la cinto (tiempo t5), lo eolito dd 
detector 1 vuelve o O# llevando o 1 lo molido del bloque 2 
(punto D); oaí oe provoco un impuleo de control poro el muí 
tivibrodor moaoeetable 3 con lo deeexcitooldh resultante 
del reíd R̂  de invereidn (hoeto el tiempo t6) y lo tronai- 
cidn de 1 o O de la calida dol bloque 4 (punto „ con lo 
tronoioldn reeultante o 1 de lo aalida del contador 8 y lo 
tronoioidn o O del punto I. Seto tranaicidn, o ou vez, prov̂  
co lo detencidn del motor 23 y lo predeepoeicidn o lo libe- 
rocidn del reíd Rg de oxpuleidn, que no obetante permanece 
excitado dado que el interruptor 84 eetA abierto. - - - - -

m  interruptor 84 ea un pelpodor regulado por lo 
poeicidn del oobeael magnético; eotA abierto cuando el ca­
be zel magnético eetd dentro del caozette y eetd cerrado 
cuando el cabezal magndtico eat& totalmente fuero dd oaaoe- 
tte. lo dcecxeitocidn del rdd R̂  de invereidn y lo detencidn 
dd motor 23 provoco lo adido del aoporte que llevo d  Ba­
bead magnético y el cierre del interruptor 84 (tiempo t7).

Si cierre del interruptor 84 deaexcito d  relé Rg
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de expulsión y el casaette se deeplaza de su posición opera­
tiva, abriendo el interruptor 86 (tiempo t8). - - - - - -  -

í La apertura del interruptor 86 provoca la transi-
eidu a 0 de la calida del bloque 2 (punto O), la traneioidn 
a 1 de la calida del bloque 4 (punto C) con la traneioidn 
resultante a 1 del punto 1 y la reexcitación del uslá Rg de 
expulsión, pero no la reexcitacidn del motor 23, d&do que el 
interruptor S6 satá abierto y asi la tenaidn V32 ce 0. Beta 
reexcitacidn parásita del reíd Rg expulsión no provoca 
ninguna dificultad, dado que en ente punto el oaat-otte ya 
ha calido de au pocioidn operativa* El reíd Bg ŷ
to de eata forma para una nueva introducción del eapsette.-

Por otra parte, ai ce retira el caccette de la 
abertura del grabador, entonces el interruptor 85 ce abre 
(tiempo t9) y todo vuelve al estado de reposo* - - - - - -

Bn el funcionamiento de "programa continuo", el in 
terruptor 81 está en la pocioidn central y en dicha posición 
fuerza a 0 tentó una primera entrada del bloque 5 (q¡ue tam- 
bidn era 0 en al oaso de "inversión automática") como una 
primera entrada de la puerta NAND 37 del bloque 6. - - - -

Todo ello provoca la retención continua del relé 
Rg de expulsión y el funcionamiento continuo del motor 23, 
en razón de lo cual en cada parada del disco 20, se efectda 
sólo la desexcitación del reíd R̂  de inversión. - - - - - -



Bn <1 funcionamiento con "programo único", al intje 
rruptor S1 está en eu posición da la izquierda, según ee ve 
en la Figura 3, y en dicha posición la primera entrada de la 
puerta NAND 37, del bloque 6 ee forzada a 0 y la primara en- 

5. trada del bloque $ ee forzada a 1, en razón de lo cual 01 ija
puleo de control llega al bloque 6 edlo a través del bloque 
3 y ello ocurre cada vez que el dieco SO ee detiene. Por lo 
tanto, al final de cada programa, el motor S3 ee detiene y ee 
expulsa el caeeette. - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

10. XI oierre del interruptor 8S provoca un control de
desexcitaoión Únicamente para el relé de inversión y así 
permite que ee efectúe una inversión manual del sentido de 
avance de la cinta. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

XI cierre del interruptor 33 provoca la detención 
15. del motor 23, con la expulsión subsiguiente del caeeette da&

pude de que el cabezal magnóticc ha salido del caaeette y 
ha provocado el cierre del interruptor 34. - - - - - - - -

Azi queda entendido como el circuito electrónico 
de lee Figuran S y 3 realiza todas las funciones de control 

SO. de un apérate del tipo reversible en su versión múa completa;
pero, con simplificaciones apropiadas, Si presente circuito 
electrónico podría adaptarse a cualquier tipo de aparato, in 
eluwo loe que no son del tipo reversible siempre que loe ag, 
oionsaientoa ee produzcan por medio de relúe. - - - - - - -
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5a avilanta qne pueden realizare# nusaroaae varia 
cianea y modifioacionea por loa tócnicoo an la matariala la 
forma arriba demerita do realización da la praaanta inven­
ción, ain aepararae dal eapiritu da la mioma! queda entendi- 

3. do que todaa dichao variacionao caen dentro dal campo da la
invención.

A loo afactoe conaiguienteo ea dallaran de novedad 
y propiedad para Sopada, ano tarritorioa y plazao de oobara- 
nia loa reivindicaeionee que oiguan. - - - - - - - - - - -
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n,*,X MJUL&<LA,M K M

1+- PonfeccioneniaKtoe an loa aiatemac A# control 
alactn^hiooc para cpcnatoc Aa gnahecidn y/o nepnoduccidn Aal 
tipo nevaneihla# anloaqua un raid oonwola al accioaamiaR 

5# to mecánico Aa la  invenaidh del cutido da avaaoa da la  el& 
ta* caraoterieedoa porque al alaterna coqpraHdat ^ ^ ^ ^ -

w  detector dal moviaiento Aal diaco, tapiando q& 
ao au calida na nivel de Idgioa da 0 d 1  aagdn al catado da 
napoaoodamovimiantodaldiacoinnppiBanhloqaadalddi— 

10* ea* quanawonda alaaalidadadiohodatactonddmovimia& 
toda dicho Alaco, y w t ia n a  como anaalida na nivel da 
Idgica da 1 A Oaag&tal al diaooaatá panado paro antea a i  
rAba* oaagdaei al diacoaatá parado paro antea ya aataha 
panado! ynaadtivihnadonmonoaatahlaqnenaoqMadaalaoai 

13* lida da Aido pniaan hloqna Aa Idgica y aa apto pana propog 
clonan ooaoan adida an cada traaaioidhdaan entrada de 1 
a O nn iapnlao da control pana dicho raid da iaverai&i Aal 
oantido da avance da la  cintas alando ta l la  Aiwocieidn 
qc¡a aa obtiene wa ünwcidh Aal cantido da avance da la  

20* cinta cada vea qne al Aicco ca Aatiana porque la  cinta lie -  
dh a l f inal de en recomido* <*********<-********<*<*.****'*

2*- PerfeccionamiMitoa cagdn la  ndvindicacldn 1# 
para nn aparato da grabaoidny/onapnodncciáíí* a n d q p a u n  
eaanado nal# ocntnola al accionamiento mecánico da la  aaqn& 

23* ci&i dal oaaaatta# canaetanicadoc porque el ciateca cocpna&
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da adatada* un acatador ideario da doc bits, que raapoade a 
la aalida da dicho primer bloque da ldgica y ea apto para 
proporcionar como su salida un iaŝ dso da centro! para dicho 
raid da expulaidh da! cassette, aa cada dea tranaioioces da 

3* 1a 0 da au entrada, siendo tai !a dispoaicidh apa, deapuda 
de doa invaraionas de! aentido da arenca da !a cinta, aa â  
pulsa al cassette.

3^ Perfecoionamiantos aagdn !a reiviadioacidn 2, 
caracterizadoa porque a! aiatama oompreade adaaás* un tron­

ío. aiater aocioaador para el motor, cuya haca está coneptaRa a 
la salida da dicho contador Mnwio y cuyo recorrido emi­
sor-colector aatd conectado en aaria con al motor, siendo 
tai la diapoaicidn que al motor del aparato aa dessxcita 
cuando aa expulsa al caaaatte. - - - - -

1$, 4.*- Perfeccionamientos seĝ * la reiviadicacidn 3,
caractariaadoa porque al aiatama comprenda además* tn pro­
gramador da funcionas; un primer bloque da interruptor ac­
cionado por dicho programador de ilaciones y situado entre 
la de dicho primer da y lat enlapada de

20. dicho contador binario; y un bloque da conmutador accionado 
por dicho programador de funcionas y que tiene un primar 
contacto de sus doa contactos üjoa conectado a la salida 
da dicho primar bloque de ldgica y un segundo contacto da 
aua doa contactos figos conectado a la salida da dicho oon- 

25. tador binario, regulando su contacto advil dicho raid de e& 
pulsión del cassette y la basa da dicho tranaiator acciona-



dor para ai motor# siendo tal la disposioi&t que cuando di- 
cha primer Moque do interruptor está abierto y dicho Mo­
que da conmutador conecta su contacto móvil con la *attd*4 
da dicho primer Moque de lógica# oa producá una egpulsida 
dal caaaatta an correspondencia con cada inversión del sen­
tido da avance de la cinta.

$.<* Perfeocionamientoe segda la reivindioecidn 4# 
caractarieedw  porque el e*<"'*ws"t¡ comprende adandas un eegpgj 
do M -oqwe de interruptor accionado por <?jchh progresador de 
funciones# y entre la ssalida de dicho primar Moque
de lógica y el segundo contacto fijo de dicho bloque de 
conmutador* pierdo tal la disposición que cuando dicho se­
gundo Moque da interruptor eat& abierto y dicho Moque de 
conmutador conecta su contacto móvil a la salida da dicho 
segundo Moque de interruptor# se obtiene la raprodwcoióh 
continua de sebos programas grabados. - - - - - - - - - - -

6.- Perfeccionamientos segdn la reivindicación 2# 
caraateriaados porque dioho contador binario de dos Mte 
comprenda* dos puertas NON conectadas como flip-flop SR, 
una' puerta ROR habilitante de salida que tiene una primera 
entrada conectada a la entrada de dicho contador y una se­
gunda conectada a la vaMda invertida da dicho
üip-ílop Hí; y un circuito difersaciador que elimina ed ig 
pulso diferenciador negativo# conectado entre la entrada de 
dicho contador y la entrada S de dicho flip-flop SR; reci­
biendo la entrada R de dicho flip-flop SR un impulso de reg
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juste en el aumento de conectado del sistema.

7+<* "PE8PECCI0NAKCENT0S EN LOS SISTEMAS BE CONTROL 
ELECTRONICOS PARA APARATOS BE tBABMKON Y/O REPRODUCCION 
BEL TIPO REVERSIBLE**# o* — — .*******̂ *'********t*** — **** —

Todo ello conforme se describe y reivindica en la 
presente memoria que consta de diecinueve hojas# foliadas y 
mecanografiadas por una sola de sus caras y de cuatro lámi­
nas de dibujos que la ilustren#

MADRID - 9 JUN. 1979 
RA Ai comí suRoí
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