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Esta invencidn ge refiere a un dispositivo para la
regulacién de la velocidad de un érgano de entraga o de enrollado de
hiio, en funcidén de la velocidad de enrollado u de entrega de dicho hj
lo. Se refiere mis particularmente a un disbositivo para la regulacién
de la velocidad de un dispositivo de enrollado con cilindro piloto parh

hilo textil en funcidn de la velocidad de entrega positiva del hilo.

En la industria textil, es conveniente la utilizacié

1=}

de dispositives de enrollamiento (bobinadores) constando de un cilin-
dro piloto en contacto tangencial con el enrollamiento cuya funcidén es|
de determinar la velocidad periférica de rotacidén de.dicho enrollamien|
to y procurar toda o parte del momento necesario para su arrastre,.ge-
neralmente como la velocidad de enrollamiento debe ser mantenida sons-
tante durante todo el proceso de formacidén del enfoll#miento, se arrag|
tra el cilindro piloto a velocidad nominal constante, por ejemplo por
medio de un motor eléctrico..Pero cuando se entrega el hilo a la bobi~
nadora por medio de un dispositivo de entrega positiva; es necesario
adaptar perfectamente y a cada momentq la velocidad de enrollamiento I
a la velocidad de devanade. La velocidad de enrollamiento debe seguir
las eventuales fluctuaciones (accidentales o no) de la velocidad de
entrega a fin de absorber constantemente la cantidad exacta de hilo
entregado vy a fin de evitar los riesgos de incidentes tales, como rotu-|
ras, tensiones irregulares, etc.

Segfin la patente inglesa No. 109865 se conoce un dis|
positivo de regulacién de la velocidad de un cilindro piloto en funcidéh
de la velocidad de un cilindro piloto en funcién de la velocidad de en
trega del hilo entregado positivamente. Se arrastra el cilindro piloto
por un motor mediante un acoplador a friccidn permitiendo un desliza-

miento. La velocidad dada al cilindro piloto es superior a la velocidag

de entrega del hilo y se adopta y regula en funcidén de la velocidad de|

entrega per medio de un dispositivo de frenaje actuando por friceidn
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directamente sobre el cilindro piloto. Se manda el dispositivo de fre-
naje por un sistema a presidn neumatica controlada a partir de una pa-
lanca determina un bucle de hilo de longitud variable en funcién de la
veiocidad de entrega. Este dispositivo pone en obra medios mecénicos y
medios neumdticos simultaneamente. Es bastante complejo.

Seglin la patente francesa 1497243, se conoce un dis-
positivo de reglaje de la tensién de enrollamiento de un hilo por con-
trol de la velcoidad de enrollamiento, segin el cual la bobina de re-
cepcidn es arrastrada axialmente, por medio de un conjunto‘electromag-
nético & enbrague y de frenaje. Se obtiene la variacidn de las fuerzas

de frenaje y de arrastré haciendo variar la corriente de excitacién

de los electroimanes segQn un montaje electronico a partir de un po:enf

ciometro mandado por un brazo pivotante pulsador de bucle cuya posicioén

es funcifn de la tensién del hilo.

. Tambien se conocen medios mas sencillos, funcionando
segiin el principio del frenaje por corrientes de "Foucault" para con-
trolar la tensidén de un hilo entre medios entregadores y un disposits-
vo enrollador.

Asi, segGn la solicitud publicada DT-0S 2139 420, paj
mantener constante la tensién entre un cilindro de entrega y un cilin-
dro de enrollamiento, el cilindro de entrega es solidario de un freno
a corriente de foucault. Pero este dispositivo no permite la regulaciér
automdtica de la velocidad de entrega en funcién de la velocidad de en
rollado.

En la patente rusa 178712, se describe un dispositi-
vo para la regulacién automatica de la tensidn de un hilo procediendo
de un enrollamiento fijo. Se entrega el hilo por un rodillo arrastra-
do en rotacidn directamente por el hilo, siendo arrastrado este hilo

aguas abajo. El rodillo de entrega es solidario de un disco de frenaje

K

de corrientes de foucault, de efecto variable, por introduccidn mas o
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menos profunda en el contrahierro de un imén fijo. Se registran las

variaciones de tensién por medio de una palanca provista de una guia
sobre la cual pasa el hilo, la palanca pre-cargada dando la tensién no-
miﬁal. La palanca esta reunida mecanicamente con el disco y manda su

desplazamiento enel contrahierro del iman haciendo asi variar el fre-
naje del rodillo de entrega..Esta patente describe la utilizacién gel
frenaj; por corrientes de foucault para la regulacidén de una tensién

de devaﬁado. Sin embargo, no se refiere a la regulacién de la veloocidad
de medios positivos de entrega o de medios enrolladoreé en funcidn de

la velocidad de enrollado o de entrega del hilo.

La patente alemana 534 277 describe un dispositive
de enrollamiénto constando de un conjunto de frenaje por‘corrientes de
Foucault, de efecto variable en funcién de la tensién del hilo. A par-
tir de un pulsador, el conjunto de frenaje actﬁa sobre un huso ioco
arrastrado en rotaci6n por el hilo, siendo arrastrade este hilo por una
aleta coax al al huso. Esta patente, como la patente anterior, no se
refiere a la regulacién de velocidad de un organo arrastrade positiva-
meﬂte.

La presente invencifn propone nuefos me&ios sencilloF
y fiables para la regulacifin de la velooidad de enrollade de un hilo
en funcién de la velocidad de entrega y reciprocamente se refiere a un
dispositivo para la regulacidén de un drgano de entrega o de enrollado

de hilo en funcidén de la velocidad de enrollado u de entrega del hilo,

[1

segin el cual un pulsador de bucle registra las variaciones de longitw
de un bucle de hilo, variaciones traduciendo una diferencia entre la

velocidad del hile y la del organo de entraga o de enrollado, caracte-
rizado porque compreade un medio de arrastre con dssiizamiento del &r-
gano de enrollado u de entrega, provisfo de un conjunto de frenaje ponr

corrientes de Foucault, constando dicho conjunto de por lo menos un imén

un elemento de frenaje a base de un metal anti-magnetico, solidaric en
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rotacién del arbol de salida del medio de arrastre y situado en perma-

nencia, por lo menos en parte, en el campo del iman, y medios de varia

cién de la importancia del campo magnético atravesando el elemento de
frenaje, sin funcidén de la longtud del bucle de hilo, siendo reunidos

dichos medios con el pulsador de bucle,

Las corrientes de Foucault producidas en permanencia

por la rotacién del elemento de frenaje en el campo magnético provocan

un momento de frenaje sobre el arbol de salida del medio de arrastre

con deslizamiento. La velocidad de este medio de arrastre es funcidn

de la carga, es decir funcidén del valor del momento de frenaje aplica1o.

Una diferencia de velocidad entre el hilo y el organo de enrollado ¢

de entwga es registrada por el pulsador de bucle, el cual a su turns

manda los medios de variacién de la magnitud del campo atravesando el
elemento de frenaje, de donde resulta una modificacién de la dimensiédrn
del momento de frenaje y. una correccién de la velocidad del arbol de
salida del medio de arrastre con deslizamiento. El medio de arrastre ¢
deslizamiento puede ser constituido por un motor electrico asincrono,

una turbina de fluido liquido o gaseoso. Puede ser constituide por un

motor electrico de velocidad constante reunido con un acoplador de des

lizamiento magnetico o hidraulico. Puede ser constituido por un arbol
de transmisidn comun a varios organos de enrollado o de entrega y por
un acoplador hidraulico o magnetico para cada organo de enrollado o
de entrega. Se utiliza preferentemente un motor electrico asinerono
para organoc de enrollado o de entrega.

El pulsador de bucle es de cualquier tipo conocido,
mecénico, neumdtico, etc. El pulsador mecanico es el pulsador mas ge-
neralmente utilizado.

El iman del conjuntd de frenaje es preferentemente

un iman permanente, pero puede ser un electro-iman cuando se trata de

T

.

potencias importantes o cuando no es posible alojar un elemento de
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.y la parte movil del iman puede realizarse por cualquier medio comoci-

frenaje de diametro suficiente para obtener el efecto de frenaje desea
do.

El elemenﬁo de frenaje puede ser un disco o presenta
toda forma apropiada, por ejemplo la forma de campana, cilindro, etc.
Sus dimensiones,en particular son diametros sin funcién de la magni-
tud deseada del momento de frenaje; teniendo en cuenta el espacio dis-
ponible para su alojamiento.

Una parte del elemento de frenaje esta situado en el
campo magnético. En el caso de un disco y de un iman en forma de herral
dura, siendo el iman y las piezas polares mantenidas fijas. El iman,
las piezas polares, puede; moverse en traslacién, en rotacidén o segun
una combinacién de estos movimientos. .

En el caso a), se utiliza un pulsader de bucle me-
canico y ventajosamente, se provoca el desplazamiento de la parte mo-

vil directamente por los movimientos del pulsador, siendo constituido

el mando por una unién mecanica, La unidén mecénica entre el pulsador

do segtn los casos= palanca, bielas, biela motriz, cables, engranajes,
levas, y por combinaciongs de estos medios;

En el cago b) el iman es un electro-iman y la varia-
cibn del campo atravesando el elemento de frenaje es obtenida ventajo-
samente por variacibén de la corriente de excitacidén. Si se utiliza un
palpador mecanico, la variacién de la corriente podra efectuarse por
ejemplo por cualquier montaje electronico apropiade a partir de un
transductor mandado por el pulsador.

La invencién se refiere en particular a la regulacid
de la velocidad de un cilindro piloto de una bobinadora de arrastre pe
ferica para hilo textil, en funcidén de la velocidad de entrega del hi~

lo.

Pero la invencién se entendera mejor con el ejemplo



10

15

20

25

y las figuras dadas a continuacién para ilustrar la invencidn sin li-
mitarla. El ejemplo se refiere a un dispositivo de enrollamiento de hi|

los textiles.

~La figura 1 es una visidn de frente de un modo de

realizacidn.

-La figura 2 es una vista simplificada segin la fle=

cha F de la figura 1.

~-La figura 3 es una vista parcial en perspectiva

del modo de realizacién segin la figura l.

EJEMPLO

El dispositivo de enrollado de tipo clﬁsico, compren
de un cilindro piloto 1l gue arrastra por friccidénm un enrollamiento =2
determinando su velocidad periferica, y una guia 3 de distribucién dal
hilo en forma de-vaiven a lo largo del enrollamiento. El cilindro pi-
loto 1 es arrastrado en rotacién por un motor electrico asincrono M (y
eventualmente un reductor no representado) por medio de las poleas 4 y
5 y de una correa 6 (el conjunto se puede ver solo en la figura 1). El
hilo Y es alimentado positivamente por medio de dos rodillos de entrej
ga 7 v 8. Un disco metalico antimagnetico 9 es solidario del arbél 10
del motor M y gira entre los poles de un iman permanente 11, solida-
rio de un eje giratorio 12. Por pivotamiento, el iman puede recubrir
més o menos superficies del disco 8 (este ultimo penetrando mas o me-
nos en el entrehierro) provocando asi una variacién del campo magnetid
co atravesando el disco 9 (vease figura 2).

El hilo procediendo de los dos rodillos 7 - 8 es
guiado sobre poleas de retorno 13, 1k y 15, describiendo un bucle B
alrededor de la polea 15 y es recibido por la guia de vaiven 3, luego

enrollado en forma del enrollamiento 2. Las poleas 13 y 14 son fijas,

la polea l4& puede tambien actuar como una guia de triangulacién, la
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polea 15 es montada a una extremidad dei'brazo pivotante 16. lLa otra

extremidad del brazo lleva una masa corrediza 17 destinada a compensar

parcialmente el peso del brazo 16 y de la polea 15 v permite un regla«-|

Jje de la tensidén aplicada sobre el hilo por medio &e la polea 15. El
brazo 16 es solidario del eje 12 y pivota con este ultimo, Asi, por me
del eje 12, el brazo 16 y el iman 11 son solidarios en rotacibdn.

El dispositivo funciona como sigue:

Las caracteristicas del motor M asi como de sus me-
dios de unién con el cilindro piltote se determinan de tal modo que, si
frenaje, el cilindro piloto es arrastrado a una velocidad V 1 ligera-
mente superior a la velocidad nominal V de entrega del hilo. Una vez
el hilo puesto en su sitio, se'posiciona la masa 17-de modo a aplicar
al hilo una tensién predeterminada siendo el hilo enrollado a una-velo
cidad V 1 superior a V, el bucle B tiende a disminuir la longitud arra
trando la polea 15 vy provogcando. la pivotacién del brazo 16y del iman
1l. Los polos del iman 11 encuadran entonces al discov9,”produciendc
asi cérriente de Foucault que frenan el disco 9, por consiguiente el w
tor M y el cilindro piloto 1. Producese un.equilibrio entre las do§
velocidades.si la velocidad de entrega aumenta, el bucle B se alarga,
el brazo 16 pivota en direccidn de la flecha a (figuras 2 y 3) arras-
trando el iman ll. La zona de recubrimiento (polos del iman-disco)
disminuye, el campo atravesando el disco 9 disminuye conduciendo é una
disminucién de la fuerza de frenaje y a un aumento de la velocidad del
motor y del cilindro piloto 1., Si la velocidad de entrega disminuve,
la longitud del bucle B esta reducida, y el brazo 16 y el iman 11 pi-.
votan en el sentido de la flecha b. La zona e recubrimiento {polos del
igan-disco)-aumenta, el momento de frenaje aumenta y la velocidad del
motor y del cilindro pilote 1 disminuye. Asi, segun las variaciones

de V el brazo 16 y el iman 11l oscilan alrededor de una posicién de equ

i

2

dio

librio E entre dos posicliones extremas representadas respectivamente
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en trazos punteados y en trazos llenos en la figura 2.
El dispositivo seglin la invencién es simple y fiable}
Presenta poca inercia y es sensible y reacciona inmediatamente a toda
variacién de velocidad. Permite correcciones cuya amplitud puede ser
del orden del 20 % y mas en relacidn con el valor nominal, o sea de
unos cien metros por minuto a unos 6000-7000 metros por minuto y mas.
Su precio de costo es bajo. Por consiguiente, este dispositive parece
ger partieularmente bien adaptado al material de bobinaje simple utia
lizado para enrollado de baja o media velocidad (inferior a 1000 me -
tros/minuto), material para el cual las soluciones complejas estan ax=
cluidas porque son demasiado costosas en relacibédn con el valor de la bpbi
nadora. Por esta mismarazén, su utilizacién conviene bien en una inge
talacién constando de un gran nimero de diséositivos dé regulacién.

En el ejemplo, el regleje del dispositivo puede ha-

cerse modificando la posicidén angular del iman 11 sobre el eje 12, haw|
ciendo variar el entrehierro empleando imanes 11 de diferentes fuerzas
varias formas, etc.

Cuando se emplea un shunt magnético, el reglaje pue~
de también obtenerse hacieﬁdo variar el entrehierro, empleando imanes
de diferentes fuerzas y modificando el diagrama del moviniento del shunt,

La realizacién més arriba-mencionada puede natural-
mente presentar variantes de ejecuciédn.

El cilindro piloto 1 y su motor de arrastre pueden

constituir un organo unico en forma de un motor -tambor- El motor elec
trico asincrono pued% ser reemplazado por una turbina de fluido gaseoso,
una turbina hidraulica o por un motor electrico de velocidad constan-

te asociado con un acoplador de deslizamiento como ya mencinnado. La

unién entre el brazo pivotante 16 y el iman, o el shunt, puede ser indj
rectamente, por medio de palancas, bielas, engranajes, cables, etc.

En caso de grandes velocidades y/o de hilos finos, 1
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poleg 15 gera ventajosamente reemplazada por un guia-hilo neumidtico
del tipo descrito en la patente francesa 1516639, o la patente america
na 3534922, este guia neumatico, también montado en la extremidad del
brazo 16 permitira ewitar las variaciones de tensidén que puede crear
la polea.

Pero la invencién no se limita al ejemplo de reali-
zacidén-~ Como ya mencionado se aplica tambien a la regulacidn de la ve-
locidad de entrega de un hilo en relacidn con su velocidad.de enrollae
do, pudiendo ser el 4rgano de arrastre un dispositivo de tratamiento

del Rhilo sometido a variaciones de velocidad.

El dispositive seglin la invencidn es aplicable a la

regulacién del brgano de enrollado o de entrega de hilos; en particula
de hilos textiles de cualguier titulo o de cualquier naturaleza pudien
do estos hilos desplazarse a velocidades del orden de 6000-7C00 metros
minutos y mas.

Descrita sufigientemente la naturaleza del inventc,
asi como la manera de realizarse en la practica, debe hacerse constar
que las disposiciones anteriormenie indicadas son susceptibles de mo-

dificaciones de detalle, en cuanto no alteren su principioc findamental.
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10

REIVINDICACIONES

1.~ Perfeccionamientos en dispositivos para la regu-
lacidén de la velocidad de un organc de enrollado o de entrega del hilo,
para bobinadores segun el cual un pulsador de bucle registra las variad
ciones de longitud de un bucle de hilo, cuyas variaciones traducen una
diferencia entre la velocidad del hilo y la del érgano de entrega o de
enrollado, caracterizados porque comprende cada dispositivo un medio dg
arrastre con deslizamiento del organc de enrollado o de entrega provis
to de un conjunto de frenaje por corriente, de foucault constando dichﬁ
conjunto & por lo menos un iman, de por lo menos un elemento de frenc e
de metal auto-magnetico, solidario en rotacién.del arbol de salida del
medio de arrastre y gituado en permenencia por lo menos ;n parte en
el campo del iman y de los medios de variacién de la magnitud del campJ
magnético atravesando el elemento de frenaje en funcién de la longitad
del bucle de hilo, siendo mandados dichos medios por el pulsador de bns
cle.

2.~ Perfeccionamientos segfin la reivindicacidén 1, cé
racterizados porque cuando el pulsador de bucle es un ogano mecanico mg_
vil cuyo desplazamiento sigue las variaciones de longitud del bucle,
el conjunto de frenaje consta de un iman permanente comprendiendo por
lo menos una parte movil unida mecanicamente con el pulsador de bucle
pare el mando de su desplazamiento, haciendo variar el desplazamiento de
dicha parte movil la magnitud del campo magnetico atravesando el ele~
mento & frenaje.

3.~ Perfeccionamientos segln la reivindicacién 2, carac
terizados porque el desplazamiento de la parte movil hace variar la
superficie de la parte del elemento de frenaje situado en el campo mag-
netico.

L.. Perfeccionamientos seglin la reivindicacidén 3, cad

racterizados porque el iman es movil en su integralidad.
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. 5.= Perfeccinnamientos segln la reivindicacién &,
caracterizados porque el iman es §ivotante.

6.- Perfeccionamientos segfin la reivindicacién 3, cap
racterizados porque la parte movil del iman es constituida por las piem
zas polares.

7.~ Perfeccionamientos segun la reivindicacién 2,
caracterizados porque la parte movil del iman es un shunt magnetico
constituido por una pieza metalica movil en el entrehierfo y derivando
a través de ella una parte del campo magnetico cuya magnitud es funcidh
de su posicién.

8.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, ca-
racterizados porque cuando el pulsador de bucle es ﬁn elemento mecéniJ
co del bucle, el conjunto de frenaje comprende un electroiman y medics
de variacidén de la corriente de excitaciédn en funcidén de la posicidn -
del pulsador.

9.~ Perfeccionamientos segin nna de las reivindica-
ciones 1 a 8, caracterizados porque el elemento de frenaje es un dis-
COo.

10.= Perfeccionamientos segin una de las reivindica-
ciones 1 a 9, caracterizados porque ¢l medio de arrastre con desliza~
miento del organo de enrollado o de entrega es un motor electrico asip
crono.

1l.~ Perfeccionamientos segOn una de las reivindi-
caciones 1 a 10, caracterizados porque el organc de enrollado es el
cilindro piloto de una bobinadora de enrollamiento por arrastre peri-
férico.

12,~ Perfeccionamientos en dispositives para la

regulacidn de la velocidad de un 8rgano de enrollado o de entrega del
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