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5» Saint-Maur-dea-Posees» Francia, por "Perfeccionamientos en los
aparatos para la osear!fioacidn de la pasta do pan*** * - - - -

w m m k jm m im

Xa presente invención se refiere a un aparato para 
la escariflcacida del pan» y más precisamente de les pedazos 

10» de pasta» destinado tanto a las panaderías industriales o se-
«iindustrlales» como a las panaderías artesanales»

Las estrías» o escarificaciones» son necesarias pa­
ra permitir a loa podases de pasta desarrollarse regularmente 
cuando tiene lugar su cocción* ---------------

19» En el momento actual» esta operaoida de escarifica-
oída se efeetda manualmente» La misma es por tanto larga» de­
licada y exige una mano de otra cualificada» La repetieldn de 
un mismo geste manual en cantidades importantes de podases de 
pasta ss en realidad incompatible con los cuidados y la preci­

so» aidn requeridos*



Menta» loa patasca ta pasta que se someten a sata 
operacita ta eaosriflseolta presentan a asenta en relieve 
irregular* y ta particular una superficie superior ata s as­
eos uniforme» por lo «as la rápitas ta loe gestos ta esoari- 
fioaoita tal ponedero osnduos a mea estríes que son a asan­
do oís decorativas que talles. -

la presente iareneita previ por tanto proponer m  

aparato pora la esoarifioaoita «atóntalas de loe pedazos ta 
poeta» penal tiendo al alano tirapo efectuar correctamente eg 
tea escarificaciones Intapeadlenteoente del relieve ta los 
pedasoe de paste. •

A, sote efecto, la presente invanelta se reitere a 
un eperato pera la escarlflcaelta ta la pasta ta pmx, o peda 
sos ta pasta» caracterizado porque cooptando un oabazal ta 
corte» por lo asnos una unidad ta oorte montada en el cábe­
se! de corte» per lo asnos una herraedenta de oorte acatada 
«a la unidad ta corte» aedios para hacer tasllaar el cábese! 
ta oorte por enojos de los pedazos ta pasta» aedios para arreg 
trar la unidad ta corte en traslacita aegdn un movimiento al­
ternativo perpendicular a ladireccita del taslizaaiento del 
cabezal» y aedios para arrastrar» paralelamente a la dire celta 
tal taslizaaiento del cabezal de oorte» la berrasdenta de oo£ 
te altemativnaaate en un primer movimiento vertical descen­
dente basta el contacto de los pedazos ta pasta y» después ta 
un tiempo determinado» en un segundo movimiento vertical as­
cendente» permitiendo el desplazamiento simultáneo tal cabezal



de corte y de Xa unidad de corte a la herromienta de corte* 
cuando está en poetoida baja» realisar una fiscorifieaoida en 
un de pasta* — — — — —— — — — —— — —— — —— — — — —

SI aparato de Xa invención permite* por tanto* re¿ 
Üsar una eseariíloaoldh automática de loe pedasos de pasta* 
Además* y gradas a los movimientos simultáneos porpendicula- 
res del eabesal de corta y de la unidad de corte* la «soari- 
fioaoidh se efeotda segdn una curva sinusoidal que a la efi­
cacia asado un aspecto estático interesante* --------

En una forma de realización preferida del aparato 
do la invención# la herramienta de corte está montada sobre 
un palpador* montado a au ves sobro la unidad de corte* - - -

En este caso* y de manera ventajosa* el palpador 
está matado pivotante bajo la nocida de un resorte* estando 
dispuestos unos medios de tope en la unidad de corte para im­
pedir el pivotead ento del palpador* -------------

Es por tanto este resorte y estos medios do tope 
q.ue constituyen los medios de arrastre de la herramienta de 
corto tn sus movimientos verticales* ------------

En otra forma de realisadón# el palpador puede 
estar mentado pivotante bajo la acdóh de su propio peso*- -

Oraoias al palpador de la invend&J atraído en con 
taoto con los pedasos de pasta por si resorte* o su propio pe
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•o» la «•6ttrlíleft«l& 4* lo* pedaso* 4* P«t» P*»4e síeetuq* 
«• oerrastaasate independientemente 4*1 relieve 4* lo* poda­
se* 4o posta* permitiendo el montaje oon pivotaatento 4*1 pa& 
pudor encajar 4© forma permanente lao irre&ilarldades 4* lo*

% tronos 4* pasta* lo que ***** »& difícil «i estiwlera
de eoo deslisaaiento vertical*

la invenoián. so oooprenderá mejor oto la saru4a 4o 
la, descripción siguiente 4* toa fon* 4* walisaolén ppifMl 
da 4*1 aparato 4* la iwwneiAa, con referencia al pleno anexo,

10* en ol eaali

- la fijara 1 representa un pedas* 4o pasta despula 
da esonrlfleaeldttj -

- la figura 2 iluetra la ¡repartición de la* estría» 
«a la susmrficie d* un padaso 4a pastal

jgt - la figura 3 representa una aleta esquemática, en
perspectiva, 4* una unidad da aorta del aparato da la invan-
oi<fo|

- la figura 4 representa una vista lateral da un 
palpador 4al aparato de la iavencifol

2q# - la figura 5 representa una vista posterior del
palpador de la figura 4|

• la figura 6 representa una vista por snoiaa del 
palpador de la figura 4f



- la figura 7 representa una vista lateral de una 
unidad de serte del aparato de la invención* «<••••••

- la figura 6 representa una vista en perspectiva 
del aparato de la invención*

3* «la figura 9 representa una vista en seooi&i trang
versal del cabezal de corte del aparato de la figura 8|---

- la figura 10 representa una vista análoga a la de 
la figura 9» oon una disposición diferente de les unidades de 
corte» y

j0  ̂ * la figura 11 representa una vista en sección, por
encima» del cabesal de corte de la figura 10*

las figuras 1 y 2 representan las escarificaciones 
3 realisades sobre un pedazo de pasta O con el aparato de la 
invención. En el ejemplo representado» les escarificaciones 

19* estás repartidas en dos grupos de escarificaciones idénticas
que» segán la vista por encima de la figura 2, aetán diapue¿ 
tas respectivamente a lo largo de dos curvas sinusoidales 101, 
102* En estas miomas figuras» C representa la distancia entre 
los extremes de una misma escarificación, P la distancia de 
un extremo de una escarificación y el extremo próximo de la eg, 
«orificación adyacente del mismo grupo y 3 representa la dis­
tancia entre dos extremo» correspondientes de dos eeoerificacig 
nes próximas que pertenecen, respectivamente* a los dos grupos 
de escarificaciones* Así» 0 + 7 representa el paso de las eec&
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rificacioaee, «1 «isas pera las 400 sinusoides» y S represen­
ta «3. intarvalo entre la» 4«» herramientas 4» corta utiliza­
das» «a el caso presente» para la taoariíloaetfo a lo largo 
A* perdones suossivas A» la» do» sinusoide» 101» 102» dsfl- 

5* nidas anteriormente. Sata» eeoarifi cadenee «a sfeatáan por

tanto segdn ano alerta profundidad,

3» preciso notar que la iarendán no está limitada 
a la utilizad#* da do» herramienta* da corta» y «u* la caca* 
rifioaci&a da loa pedazo» da pacta oegdn la invendfo podría 

10* taabián. radicarse aegán. tra» o más da astas sinusoides* - «

Paro rolver al ejemplo iluatradot a cada sinusoide 
corresponde una herramienta da corte* que será descrita a oqg 
tinuadda* con su fundenamiento • Cada herramienta do aorta 
efeotda» sen rsspacto a un pedaco da pasta» los deaplaaamien- 

15* tos ralatiroa slguientee* estando la herramienta en contacto
oon ai pedazo da pasta» realiza una primara eacarifiaaoidn* 
por ajenólo 103» a lo largo da la sinusoide 101» después as 
separada del pedaso da pasta prosiguiendo al alano tiempo su 
carrera per encima da asta ainusoida 101» astas da roltsr en 

20* contacto oon al pedaso da pasta para reallsar una segunda es- 
carificadán 104 y así sueasirsaents» en toda la longitud del 
pedazo da pasta*

Se notará que las escarificación es de los dos grupos 
da asoarifloaoionas» o estrían, aa cabalgan dos a dos en una 

29* distancia
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EX desplazamiento relativo de lae herramientas de 
norte oon respecto a un podase de pasta se compone de un pr¿ 
mar movimiento longitudinal segdn el eje X*3C de la herramiê  
ta de corte, de un segundo movimiento transversal altemati- 

5. vo según el eje Y'T, combinándose estos dos movimientos para
definir los trayectos sinusoidales de las herramientas, y de 
un temer movimiento vertical Z*Z pora, alternativamente, e£ 
triar el pedazo de pasta en profundidad y elevar las herra­
mientas de corte fuera de la superficie del pedazo de pasta.

10# las estrías relativas a las dos sinusoides se efectúan simul­
táneamente. - *-*--**---*^~

De manera que estas escarificaciones sean efectiva­
mente realisadas, y cualquiera que sea la estructura de los 
pedazos de pasta que presentan siempre irregularidades de re- 

tS# Heve, las herramientas de oorte del aparato de 1a invencida
están asociadas a unos paipadores que serán descritos a con- 
tinuaoidn.

gftdB. palpo&or X so compone de una placa 103 curvada 
hacia arriba en IOS, en la direeeidn de ataque opuesta a la 

20, del desplazamiento relativo de la herramienta asociada con
respecto al pedazo de pasta, y restirada por delante en 107 pa­
ra el paso de la herramienta# Esta ranura 107 se extiendo pa­
ralelamente a la dirección de desplazamiento# los paipadores 
presentan por tanto sensiblemente la forma de una espátula. — —

25* la herramienta de corte en cuestiáh, acodada a un
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palpado?» está constituida» «a el ejemplo eonsi««rada, por 
una hoja do corto «X fijada a Xa porto superior do Xa pXaoa 
109» por nidio do toa tuerca de fijac&én 2» ootoo un oséalo* 
nado inclinado 108, fijado a su vos do foros oonvsnelenal*

5* por ejemplo por pegado» a Xa parto superior do sota placa 109*
Xa hoja oX está dispuesta sotos oX escalonado 108 do manera 
inclinada» y «n un ángulo A determinado para que un vértice 
109' do esta hoja pao# a través do Xa ranura 107 7 foxtae ree»£ 
te fuera do Xa superficie Inferior do la placa 105. Oradas a 

10» esta dispooÍdéaf las estrías en Xa superficie del podase do
pasta «o realisan al Mée# La parto plena do las placas 109 
do loa palpadoros X oemprenda» dispusotos lateralmente» des 
toasos do suspensiva 109 7 110» solidario» do esta placa 7 
que pueden incluso» eooo en el ejemplo representado» formar 

15, parte integrante de la placa constituyendo doe partee plaga-
dea en ángulo reoto* A estos dos toasos 109 7 110 estén arti­
culados dos mareos de suspensiva 111 7 112 pora el doaplasa- 
mionto vertical del palpador»< Oada uno de estos mareos está 
constituido por dos montantes 113 7 114 verticales paralelos

2o« unidos por una traviesa 115» provista de una parta de tope 118*»
■> **

Con referencia a la figura 7»- que representa una 
unidad» o un soporte* de palpadores»- loa mareos do suspensión 
111» 112 satán montados pivotsntea, a nivel de ou traviesa 119» 
eotoe un chasis J del soporto* Pos véstagoa 3 y 6 están menta*» 

25. dos en el chasis J para desusar horlsentolosnte longitudinal­
mente sobre las paradas extremas 117 y 118 del chasis J (figu­
ra 7)* Soto* 4 váatago 3* que se extiende a nivel da las par-



tes de tope 107 de lee sarcos de auspensidn, están montados 
dos topes 4a y 4b dispuestos por delante de las partes de to­
pe correspondientes 116 de los aéreos posteriores 112 de los 
palpadores, de manera, como m la pósicida de la figura 7 re­
presentada a trazos seguidos, que impiden el plvotaoiento, en 
el sentido de las agujas del reloj, de los mareos y para Impe­
dir así el descenso de los palpaderes Zj e I2 hacia la superfi­
cie de los pedazos de pasta* Loa dos partes de tope 116 de loe 
saraos de suspensldn anterior 111 están unidas al vástago 6 
por medio» respectivamente, de dos resortes 7a y 7b que tien­
den a hacerles pivotar en el sentido inverso de las agujas del 
reloj y por consiguiente hacer descender los palpadores, con 
su hoja de oorte, haoia los pedazos de pasta* Está cloro que 
si el peso de los palpadores es suficiente, datos pueden pivo­
tar bajo la aooidn de su propio peso substituyéndose por la 
fueres de les resortes 7a» 7b* - -

El conjunto da 1c» dos marcos de auspensián 111» 112 
de un palpador 105 y del chasis J constituye por tanto el equ¿. 
valents de un parslelogramo articulado dispuesto para arras­
trar, bajo la aoeián de un tope 4a, 4b, de un resorte 7a» 7b 
y de los dos vástagos 3 y 6, el palpador en sus movimientos 
ascendente y desoen&eate* Es la tensidn de los resortes 7a» 7b 
que comunica la presida a loe palpadores, según la pósicida 
del vástago 6 en el chasis J. Esta pósicida es regulable por 
medio de un dispositivo 8 que actúa sobre uno de los extremos 
del vástago 6, por medio de un juego de vástagos»' para hacerle 
deslisar en el chasis*— - -- -- -- -- -- -- -- -- —



51 funcionamiento del aletea» es esquemáticamente 
el siguiente* - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Cuando el váBtago 3» atraído en posición de reposo 
por un resorte 5» deslía» hada la derecha de la figura 7, en 
el sentido del avance relativo de los pedasos de pasta con 
respecto al chasis J, bajo la acción de un dispositivo que oj| 
rá descrito más adelante» los topes 4a y 4b son alejados de 
las partes 116 correspondientes de los marco» de suspensión 
posterior de los palpadores» y los marco», bajo la accidn do 
los resorte» 7a, 7b pueden bascular alrededor de las traviesa» 
115 para hacer descender los palpadores y las hojas de corte 
en dirección a los pedasos de pastas 0» en la posición de los 
palpadores representados en 1‘j e I*2 en la figura 7. Oradas 
a los resortes 7a y 7b se asegura que la eeoarificacidh es «¡a 
rreotaaente efectuada y que oada estría, independientemente 
del relieve de loe pedasos de pasta 0, se extenderá bien en 
la longitud deseada. Cuando los palpadores están en potioión 
baja» un resalte puede muy bien elevarlos, estando el retorno 
de los palpadores a los huesos de los pedasos de pasta asegu­
rado por los resortes de deacenso 7a» 7b» Cuando la hoja de 
corte debe ser «levada para dejar una porción no estriada a 
continuación de una «eoarifioaoión, ee hace desusar el vásta- 
gü 3 en sentido inverso, y los topes 4a, y 4b, contra la ac­
ción do los resortes 7a y 7b, hacen bascular los maroos de sqg, 
pensión en el sentido inverso de las agujas del reloj, lo que 
hace subir los palpadores» - - - - - - - - - - - - - - - - - -



S* destacará que la distancia entre todos los ele­
mento* correspondientes de los peleadores Ij e I2, así cono 
entre los topes 4a y 4b es igual a la distancia £ evocada 
más arriba* Así, dos estrías son simultáneamente efectuadas 
por las doB hojas de corte asociadas a los p&lpadores e I2 
que son arrastrados el mismo tiempo en ios mismos movimientos*

Otros medios equivalentes a los mareos de suspen­
siva de los paleadores pueden también estar previstos, unas 
bielas, por ejemplo, que pueden estar dispuestas para reali­
sar la misma funcián.

Gradas a los palpadoree de la invención, las ho­
jas de ecarte pueden encajar perfectamente las irregularida­
des de los podases de pasta»

Sabiendo descrito al principio de funcionamiento 
del aparato de la invenoián, se examinaré ahora la estructu­
ra más en detalle» - - - - - - -

£1 escarificador de la invención, representado en 
la figura 8, comprende una mesa L, provista de pies 120, y 
un osbesal de corte 1 montado desusante horizoatalaente por 
encima de la mesa 1, sobre dos tubos 9 dispuestos lateralmen­
te a una y otra parte de la mesa 1* La mesa X> está dispuesta 
para recibir unas placas H sobre las ouales han sido previa­
mente depositados unos podases de posta CF* Estas placas poseen 
unos alveolos de recepción de los pedazos de pasta y pueden



presatarse ta forma de una placa £l con seis A# pasta
(tifiar* 10) que corresponden a unos panes* o de una placa K2 
ooq ocho pedazos de pasta (figure 9) que corresponden a unos 
bastoncillos*

El cabezal de corte 1 coaprenda un bastidor 10 y 
una deslizadera 11. El bastidor 10 eoporta dos ¡juegos de dos 
rodillos de rodadura 130 y 131 sentados libras en rotaciáa 
alrededor de su eje y dispuestos para rodar sobra los tubos 
9 cuando tiene lugar el deslisaaiento del cabezal de oorte X» 
con la ayuda de una empuñadura 150 solidaria del cabezal» por 
encima de la «esa L. •

o , ^

la deslizadera 11 está guiada en dos cojinetes 14a 
y 14b realizados en si bastidor, para poder desplazarse trena 
rersalaente a la direeciáa de deslizamiento del cabezal de 
corte X« la deslizadera comprende un Juego de bástagos 12 so­
bre los cuales están fijados uno» soportes de oorte J del ti­
po descrito anteriormente.

El salimiento transversal de la deslizadera 11 se
* * , 9

obtiene por un mecen! sao que transforma el movimiento longitu­
dinal del cabezal X en un movimiento transversal* Este meca­
nismo comprende un rodillo 16 montado rotativo alrededor de un 
eje vertical 140 por medio de una rueda libre 22. El eje 140 
comprende» en su extremo opuesto al rodillo 16, una manivela 
15 que coopera» de forma conocida» con un vástago 141 en resq& 
te hacia abajo en la deslizadera 11,. El rodillo 16 está apogr§



do contra uno de loe doe tubos 9 y coopera con friccián con 
¿6te, de numera que cuando el cabezal de corte K es despla­
zado por encima de la mesa L sobre loe tubos 9# el rodillo 
15 es arrastrado en rotación, siendo transformado este movi­
miento en un movimiento de traslación alternativo de la des­
lizadera 11 por medio de la manivela 15 7 del vástalo 141*
£0 este movimiento alternativo transversal que constituye el 
movimiento segán el eje X*X evocado más arriba* ------

la deslizadera comprende, además, dos electroima­
nes 13a 7 13b dispuestos en los dos lados de la deslizadera, 
asá ootso dispositivo de regulación 3 mencionado anteriormen­
te. Un vástago 17 (figura 9), que se extiende trensvoraalaen- 
te seneiblementa en toda la anchura del cabezal de corte, es 
sostenido para poder deslizar longitudinalmente en la >*ireo- 
oida del movimiento del cabezal E* bajo la acción de los ná­
deos móviles de loe electroimanes 13a y 13b* Asá, cuando loe 
electroimanes son puestos bajo tención, el vástago 17 es atrâ, 
do por los nádeos de eetos electroimanes en dirección: a la 
parte posterior del cabead de corte, empujando el vástago 17 
entonces loe váetagoe 3, de los soportes de corte, también 
lyaftia esta parto posterior, es decir en la dirección de avance 
de los pedazos de pasta con respecto d  cabezal de corte, pro­
vocando el movimiento de descenso de las láminas de corte, co­
mo ha sido ya explicado* - - - - - - - - ---------- -

Asf, y de forma global, el desplazamiento longitudi­
nal del cabezal de corte por encima de los pedazos de pasta,
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provooa el movimiento alternativo transversal de la deeliaade- 
ra 11 y por consiguiente de las hojas de corte neniados sobre 
esta deelisadera» siendo el movimiento vertical alternativo 
de las hojas de corte provocado por loo eleetroinaneo. - - * -

g, Tara que el sincronismo entre loa tres novinientoa
de las hojas da corte sea respetados» el diámetro del rodillo 
16 es tal que su período de rotación corresponde a un período 
de escarificación a lo largo de una de las sinusoides» y un 
oontaoter eláotrioo 20 está fijado sobre el oabeaal de oorte 

10. para poner bajo tensión los electroimanes por medio de una le­
va 21 fijada sobre la rueda libre 22* Son loa electroimanes 
13a y 13b los que determinan las distancias de trabajoso y de 
repOSO F* -- - - - -

Se destacará que» gracias a la presencia de la rué- 
15* da libre 22» las hojas de corte no pueden efectuar su Inci­

sión más que en un solo sentido» en el ejemplo en el sentido 
X*X, Desde luego que los electroimanes 13a y 13b podrían ser 
reemplazados por un dispositivo meoÓoioo equivalente.

El intervalo que separa los soportes da oorte es fu& 
20* ción del misero de pedamos da pasta a escarificar, segón a#

trate» por ejemplo» de panes o de bastoncillos• la disposición 
de las figuras 10 y 11 corresponde a unos panes» la de la fi­
gura 9 a unos bastoncillos* En esta áltima posición» los sopojj 
tes de oorte del oabeaal de oorte» que lleva ocho de ellos»

25, son todos activos* Por el contrario, en la posición «pan*» los
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10*

19.

20*.

dos soportes extremos Ja y Jb permanecen inactivos* A esta efeg 
to, el vdatago 17 de mando del movimiento vertical de las ho­
jas de corte presenta dos vaciados 18a» 18b (figura 11) que 
permiten» cuando tiene lugar el deeliaemiento longitudinal del 
váetago» recibir loe váetagos 3 de los soportee correspondien­
tes sin que el vástego 17 ios arrastre en translúcida* La re­
gulación de la distancia entre los diferentes soportes de co£ 
te se efeotda» en la forma de realiaaoión eonsiderada» por unoB 
cableo 19 mandados a dietanoia por una empuñadura 138 montada 
en el cabezal de oorto K« ------------- - -- --

Desde luego» los palpadoree» así como las hojas de 
corte» están realizados en un material de calidad alimenticia, 
por razones evidentes de higiene** --------------

finalmente» la invención puede también referirse a 
un aparato cuyo oabesal de corte es fijo» y destinado .c eer ut¿ 

en unión son usa cinta de introducción en el .borne o a 
la entrada de un homo de ttSnol* En estos oasos, son, loa peda­
zos do pasta los que posan bajo el oabesal do corte. - - - - -

A loa efectos consiguientes es declaran de novedad 
y propiedad para España» sus territorios y piusas de sobera­
nía» las reivindicaciones que siguen* - -- -- -- -- -- -
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B s z v i H o t c a o  torra

1* *  P*rf«coioaaaiento8 «n lo e  aparates par» Xa « a *  
oarificaoidn de Xa pasta de pea# o pedasos de pasta* carao** 
torteados porque el aparato comprende un eabesal de corte (X)# 

5# por lo acoca una unidad de corte (J) acotada en el eabesal de 
corte» per lo aenoe una herramienta de oorte (oí) acatada en 
la unidad de corte U ), medios (9» 136) pera hacer dteliaar el 
eabesal de corte (X) por encima do lee pedasee de pacta (<*)»

. unce aedioe (11# 15» 16) para arrastrar la unidad de corte en 
10* traslación eegdn un movimiento alternativo perpendicular a la 

direccidn del deeliaamiento del oabesal* y aedioe (3# 7# 13* 
17) para arrastrar» paralelamente a la direccidn del deelisâ  
miante del eabesal de corte* la herramienta da corte {oí) al­
ternativamente en un primer movimiento vertical descendente

9

15* basta el contacto con los pedasos ds pasta (0) y» despude de 
un tiempo determinado* en un segundo movimiento vertical as­
cendente, permitiendo el deepleusaaiento simultáneo del cabezal 
de oorte (X) y de la unidad de corte (J) a la herramienta de 
ecarte (oí)# cuando está en poeioión baja* are alicer úna esoa- 

20* rlfieadán en un podase ds pasta (0). - - - - - - - - - - -  -

2.- Perfeccionamientos eegdn la reivindicad éfa 1# 0| 
araoteriaados porque la herramienta de oorte (o!) está montada 
sobra un palpador (X)* montado a su ve* cobre la unidad da oo|* 
te.

25, 3.- Perfeccionamientos aegdn la reivindioaddn 2»
raeterisados porque el palpador (X) está montado pivoteóte ba-



je la acción de «a resorte (7a# 7b), estando dispuestos unos 
medios de tope (4a, 4b) en la «saldad de corte (J) para impe­
dir el pivotamiento del palpador. -

4*- Perfeccionamientos segáa la reivindicación 2, 
oaracterlsados porgue el palpador (I) está montado pilotante 
bajo la acción de su propio peso, estando dispuestos unos m£ 
dios ds tope (4a, 4b) en la unidad de corte (4) para impedir 
el pivotamiento del palpador (I).--------------

5*- Perfeccionamientos eegtSa cualquiera de las rol, 
vindicaciones 3 y 4, earactoriaados porque el palpador (1) 
está suspendido do un paralelegrmno articulado (111, 112), 
montado pivotante sobre la unidad ds corte* - - - - - - - - -

6*- Perfeccionamientos aegda la reivindicación 5, 
oaraeterisados porque el paralelograso articulado comprendo 
dos marcos da suspensión (111, 112) articulados con el palpa­
dor (I) y montados pivotantee sobra la unidad de corte (4) ba 
jo la acción del resorte (7a, 7b) fijado a uno (112) de los 
mareos, comprendiendo la unidad de corte (4) un vástago (3) 
montado desligante y sobre el cual están fijados los medios de 
tope (4a, 4b) dispuestos para poder cooperar con ol otro (111) 
de los dos marcos e impedir asi el pivotamiento del palpador 
(XK ........... ...... ...................

7*- Perfeccionamientos segda cualquiera de las rei­
vindicaciones 2 a 6, caracterisa&oa porque la parte posterior 
(106) del palpador tiene la forma de una espátula y la parto (%



terler (105) prseenta una mure (107) pera si paso de le fe*» 
rraaienta de corte (©I).

8. - Perfeccionamiento# segdn cualquiera de lee rei­
vindicaciones 1 a 7» caracterizados porque el oebeeel de cor* 
te (I) está acatado dtelieente por «ácima de una mesa (!) so» 
Ore des tubos (9) dispuestos lateralmente a una y otra parto 
de la mesa (L).

9. * Perfeccionamientos eegdn la reivindicaolín 8t 
caracterizados porque el cabezal de corte (X) comprende una 
deslizadera (11) sobre la cual está montada la unidad de ooj 
te (J), estando un rodillo (16) montado libre en rotaeifo pg 
ra rodar a lo largo de uno de loe tubos (9) y arrastrar» por 
medio de una manivela (15)» la deslizadera (11) en desplaza» 
miento alternativo transversal perpendicular a loe tubos (9)» 
cuando tiene lugar el deslizamiento del cabezal de oorte (X) 
a lo largo de los tubos (9)»

10. » Perfeccionamientos aegdn cualquiera de las re¿ 
vindicaciones 6 a 9» caracterizados porque los medios para 
arrastrar la herramienta de oorte en desplazamiento vertical 
comprenden dos electroimanes (13a* 13b) y un vástago (17) que 
se extiende en toda la anchura del cabezal de oorte y dispueg 
to para str arrastrado» por la acolín de los electroimanes
jo tenelín, en oooperaolfc coa el vástase deslizante 3 sobre 
el cual satín montados los «odios de tope (4a* 4b). - * - - -

11,- Perfeccionamientos eegán cualquiera de las re¿
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vindicaciones 2 a 10, caracterizados porque el oabcsel de 
oorto (£1) comprende varias unidades de serte (J), y cada un¿ 
dad ds oerte (J) comprendo varias herramientas de corte (oí) 
asociadas con sos pclpadorea (I). **««•**•.•*..

5. 12*- «̂ SSOCIOMÍSSSOS ES IOS ¿BARATOS PARA LA
ESCARIFICACION SE LA PASTA PE PAN*,

Todo ello conforme se describe y reivindica en la 
presente memoria que consta de diecinueve hojas, foliados y 
mecanografiadas por una sola de sus oaras, y de seis láminas 

10* de dibujos que la ilustran.
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