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1 El invento se refiere a un procedimiento ra­
ra la fabricación cc tm género trie otado o de punto dotado 
do dibujo en una, máquina tricotosa o Be hacer punto con Bis 
positivo de forjación de dibujo, asi cono a un. dispositivo 

5 de formación de dibujo para la puesta en práctica del proce 
dimiento.

10

Se conocen ya dispositivos de dibujo para má 
quinas textiles destinadas a producir género dotado de dibu 
jo dé colpr o de dibujo de ligamento. Están muy difundidos 
unos dispositivos mecánicos de dibujo on los que la informa
ción para una repetición de dibujo está almacenada sobre es.*;

15

20

25

tones Jacquard o tambores de clavijas. Se conocen también 
dispositivos de dibujo que trabajan por vía electromecánica 
en los que la información dé formación de dibujo está conte
nida en memorias mecánicas o electrónicas. En todos les ca-!
sos, la formación.de dibujo que se puede lograr está limita 
da a una relación que se repite. Esto rige también para los 
dispositivos de formación de dibujo conocidos hasta ahora 
destinados a la obtención de un dibujo de crespón. En este 
caso, se elige, con un gasto correspondiente en lugares de 
memoria, una relación de repetición grande a fin de desper­
tar la impresión de un dibujo exento de repetición.

El invento se basa en el problema de crear un 
procedimiento y un dispositivo con los cuales se puede con­
ferir a un género un dibujo completamente exento de repeti­
ción.

30

El problema planteado se resuelve de acuerdo 
con el invento por el hecho de que se seleccionan unas seña 
les de dibujo generadas irre gularmente a la cadencia de tra 
bajo de la máquina y, para lograr un género dotado de dibu-
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jo exento de repetición, se entregan dichas sefíales de dibu 
jo en calidad de señales de mando.a los órganos de selección 
del dispositivo de dibujo para los útiles formadoros de ma­
llas.

j Este procedimiento puede utilizarse en prin­
cipio también para producir un dibujo exento de repetición 
en un género de telar, pero su aplicación allí se encuentra 
fuertemente restringida a causa del número limitado de-li- 
zos del telar y otras propiedades mecánicas de estas máqui­
nas, mieútras que este procedimiento se puede llevar a cabo 
de una manera especialmente ventajosa en máquinas formcdoraj3 
de mallas con una nluralidad de nuestos de trabajo. Por, con 
siguiente, este procedimiento es de importancia en particu­
lar para tricotosas y máquinas de hacer punto de varios, sis 
temas, incluyendo máquinas de hacer punto de urdimbre.

El procedimiento se puede poner en práctica 
de acuerdo coñ el invento con un dispositivo de dibujo que 
se caracteriza por el hecho de que presenta, para cada fila 
de mallas dotada d'e dibujo a formar o cada varilla de malla 
dotada de dibujo, un disnositivo de mando con un generador 
de acción aleatoria que suministra imnulsos eléctricos. Es 
tos generadores de acción aleatoria pueden presentar venta­
josamente al menos un contador de anillo o al menos un re­
gistro de desplazamiento cerrado, el cual va controlado por 
un generador de cadencia que trabaja con independencia de 
la velocidad de funcionamiento de la máquina, es decir, de 
la cadencia de la máquina. Convenientemente, cada generador 
de acción aleatoria está equipado con dos contadores de ani 
lio o dos registros de desplazamiento cerrados, los cuales 
van controlados por generadores de cadencia separados con
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frecuencia ce cadencia diferente y cuyas calidas están 
cadas a una Malí!*:! común rt travús de un c:!rc)yt.to de nnerta. 
Los don cont:'.dorcs do anillo o registr^a de do o nl̂  ¡.ysarn iont o 
pueden estar ajuntados a valores de cónnuto diferentes o 
bien pueden presentar contenidos de información diferentes. 
Suministran en la salida, del generador de acción aleatoria 
impulsos que se presentan irrogularaente y cuya frecuencia 
puede ser influenciada por la densidad de información-solee 
cionnble de las memorias de anillo.

Los generadores de acción aleatoria suminis­
tran secuencias de' imnulsos completamente aleatorias y -que 
no se repiten con regularidad, las cuales se emplean rara 
controlar un dispositivo de selección para los útiles forma 
dores de mallas y, por tanto, para la formación de un'.rone­
ro de mallas con un dibujo absolutamente exento de repeti­
ción. 81 dibujo puede ser un dibujo de colorido mediante la 
utilización de hilos de diferente color; pero puede ser tan 
bión un dibujo '"o ligamento puro, por ejemplo, dibujo en re­
lieve, de un género de mallas.

Con ayuda de perfeccionamientos ventajosos 
del dispositivo de dibujo mediante características que es­
tán expuestas en las reivindicaciones subordinadas, se pue­
de influir sobre las señales de mando seleccionadas a la ca 
dencia de la máquina, a partir de las señales de los genera­
dores de -acción aleatoria, por cuanto que se suprime una pa 
te de las seiia3.es de mando en función de señales de mando 
nreccdentes o sefialos de mando * de lugares de selección con­
tiguos. De este modo, se puede determinar, por ejemolo, que 
en la dirección de las filas de mallas y/o de la,s varillas 
de mallas se presentan- efectos de dibujo a lo sumo en tres,
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dos o en ninTRC, le 3ro ne.13.as contirvas.* "or cor.?i"'*icnte, 
*.e rucie influir en rr-.lio "rrdo rolare 1c. Ic.'ici'e.'''. y le. es­
tructura del dibujo ?X'Ui.to le reretic.ión. futo constit'.'.ye 
une. ventaja. cecncie.l ti nto en. 3.o que reelecta e. le. cenfe **ur̂.; 
ción estética del ranero textil ceno tumbión e. le. confiare 
ción técnica leí nirmo.

Mediante le. erdencia lo les informaciones b^ 
rices que circulen continuamente y n partir le las cáeles 
se forren les señales aleatorias, cuya creencia se *'3.iye con 
indenendencia de le velocidad de funcionamiento de una ,^- 
quina do trabajo, es decir, la llenada cadencia le lanú.qu.i 
na, se ase.mura el. que se rueda conservar una estructure, bú- 
sica seleccionada exenta de repetición con independencia de 
una "carada de la maquino. o un eventual cambio del número, de 
revoluciones de una adquina.

A continuación so explica con mús detalle un 
ejemplo de ejecución del objeto del invento con ayuda de.lo 
dibujos adjuntos, cuyo ejemplo ce ha proyectado para una tr̂ . 
cotosa de varios sistemas destinada a. la. fabricación de un 
-yúnero tricotado con el denominado dibujo en doble relieve. 

Muestran on particular: - 
la Fi.yura 1, un esquema de conexiones por 

bloques de un dispositivo de señales de mando del dispositjL 
vo de dibujo para la generación de señales de mando para di 
positivos electores de ayujas;

la Fi,?ura 2, el esquema de conexiones por bl 
ques del generador de acción aleatoria de un dispositivo do 
mando;

la Fif?ura 3, el esquema de conexiones de un 
circuito limitador de señales de mando (supresión horizon-
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tal) dc-1 dispositivo do mando;
la Fi,'pira 4, varias Fccur;Ycis,s 3e impulsos 

en su. asociación reciproca que ce presentan en lugares di 
ferentes y con un ajuste diferente del oircuito limitador 
de señales de mando de la Figura 3;

la Hgjura 5 y emplazamientos y croquis esque 
máticos de las distintas partes constructivas del circuito 
limitador de señales de mando ae¿?án la Figura 3; y

la Figura 6, el conexionado de un segundo c: r 
cuito limitador de señales de mando (supresión vertical) ddl 
dispositivo de mando según la Figura 1.

.La Figura 1 muestra, del dispositivo de dibi 
jo para una tricotosa circular, uno de los dispositivos de 
mando y su enlace con los dispositivos de mando contiguos.
El dispositivo de dibujo está proyectado para la formación 
de un género de punto de crespón exento de repetición me­
diante la formación de un denominado dibujo en doble relie 
ve. En este caso, se trabaja cada vez una fila de mallas cAn 
tres sistemas de tricotado, en los que se forman maíllas ad: 
clónales, con respecto a, un hilo básico, por selección ale*, 
toria de agujas con hilos de relieve separados. Las señale 
de mando entregadas por el dispositivo de mando son trans­
mitidas a los dispositivos selectores de aguja.s de los tro 
sisteman de tricotado respectivos de la máquina, dispositij- 
vos selectores que no se han representado debido a que no 
interesan aquí en lo que respecta a su constitución. Estas 
señales de mando, que aparecen en secuencia irregular, de­
terminan si en el sistema de tricotado correspondiente de­
berá formarse o no una malla a partir de un hilo de relie­
ve. A cada fila de mallas dotada de dibujos está asociado
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1 un dispositivo de mando. Dado ruó crxr. m:.13.a deberá sor íom 
!X.dr. con tros niatonas do tr:'otado, ?3. *'i"uo3itivo de <"i- 
Piiío presenta doce d-ionoc?tivos de rp-ndo on uno, tricotosa, 
con, por cjemnlo, tro inte, y seis ris teres de tricotado. Lor 

5 doce dispositivos 6c rondo están unidos entre si, tal coro 
se oxálica todavía a continuación.

Cada dispositivo de nardo presenta un gene­
rador 10 de acción aleatoria. Los irruíaos suministrados

10

lo

20

25

ñor el generador 10 de acción aleatoria Hoyan a un primer 
circuito limitador de refales de rondo 11 para la denomina 
da. supresión horizontal de 'cíalos de mando. continuación 
de este primer circuito limitador de refales 6e mando 11 
está conectado un "segundo circuito limitador de se;..ales de 
mando 12, el cual sirve para la denominad?, su.nresión vertí 
cal de señales de mando. Los impulsos de mando selecciona­
dos Hernán desde el segundo circuito limitador de sedales 
de mando 3.2, pasando por un inversor 13, al primer sistema 
de tricotado 31 de la tricotosa, o dicho más exactamente a!, 
dispositivo selector de agujas electromecánico del primer 
sistema de tricotado de la máquina. Los impulsos seleccio­
nados por el segundo circuito limitador de señales de man­
do 12 llegan además, a travós de un registro de desplaza­
miento abierto 14/1, al sistema, de tricotado S2 de la má­
quina, a travós de un registro de desplazamiento abierto 
posconectado 14/2 al sistema de tricotado S3 y a travós de 
un registro de desplazamiento abierto posconectado 14/3 al 
segundo circuito 3.imitador de señales do mando 12' del se­
gundo dispositivo de mando contiguo del dispositivo de di­
bujo.

30 Del segundo dispositivo de mando contiguo
11069
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se han representado en la Finura 1 , agemás, el generador 
10' tie acción aleatoria, el primer circuito limitador de 
señales de mando 11', el inversor 13', situado en la línea 
de salida que va al sistema de tricotado S4, y el registro 
de desplazamiento 14/4 dispuesto entro el sistema de tri- 
cotado S4 y el quinto sistema de tricotado subsiguiente de 
la máquina. Además, en-la Figura 1 se ha representado el 
registro de desplazamiento 14/36 unido con el secunde cir­
cuito limitador de señales de mando 12 y situado entro el 
sistema de tricotado número 36 (836) de la máquina y el 
primer sistema de tricotado SI de la máquina.

En los dibujos se ha representado el flujo 
de información en el dispositivo de mando, en cada caso* 
por medio de líneas de flecha anchas. Además, se han repre 
sentado uniones de maniobra o uniones de mando con lincas 
de flecha delgadas. Tales uniones de manáo conducen óesde 
un teclado 15, común a todos los dispositivos de mando del 
dispositivo de dibujo, $.1 generador 10 de acción aleatoria 
y a los dos circuitos limitadores de señales de mando 11 y 
12 de cada dispositivo de mando. Las líneas de conexión se 
han designado con los números de referencia 16, 17 y 13.
La Figura 1 muestra además un generador de sincronismo 19) 
común a todos los dispositivos de mando de la máquina, el 
cual suministra impulsos de sincronismo a la cadencia de 
la máquina, es decir, en dependencia de la velocidad de 
funcionamiento de*la tricotosa. En el primer dispositivo 
de mando representado del dispositivo de dibujo, una línea 
de conexión 20 conduce desde este generador de sincronismo

30
19 al primer circuito limitador de señales de mando 11. 
Además, unas lineas de conexión 21, 22 y 23 conducen a lo:;

!4
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registros de dcsplaso<miento.l4/l, 14/^ y 14/3.
Las -nartes 10, 11 y 12 del dispositivo de 

mondo se describen con'más detalle a continuación haciendo 
referencia a otras figuras. El teclado común 15 del dispOj 
sitivo de dibujo está constituido por varios interruptores 
selectores, por medio de los cuales se pueden introducir , 
diferentes valores de ajuste en las partes de los circui­
tos de mando que van unidas con el. teclado y que se mehcio, 
nan todavía en detalle a continuación.

10 El generador de sincronismo puede ser un ge
nerador de cadencia de agujas en si conocido, el cu?,l está 
dispuesto en la zona ranurada del cilindro de acujas de ! 
una tricotosa y genera un impulso de sincronismo al pasar 
por delante de cada ranura del cilindro de agujas que con- 

15 tiene una aguja.
Los registros de desplazamiento abiertos 1¿ 

dispuestos entro los distintos sistemas de tricotado SI... 
S36 de la máquina tienen el cometido de transmitir un im­
pulso de mando aplicado a la cadencia de las agujas al res 

20 pectivo sistema inmediato siguiente. Cada uno de los re­
gistros de desplazamiento abiertos 14/1 ... tiene un núme 
ro de pasos que corresponde al número de agujas que están 
dispuestas en la periferia de la máquina entre dos sistemab 
de tricotado consecutivos. Por consiguiente, dado que la 

25 distancia recíproca entre los sistemas de tricotado en la 
periferia de la máquina puede ser diferente, los registros 
de desplazamiento 14 pueden tener tambión un número de pa 
sos que difiera de uno a otro. Una señal de mondo que par 
te del segundo circuito limitador de señales de mando 12 

30 y que llega directamente al sistema de tricotado SI a tra'
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10

v-3 del inversor 13 es introducida al mismo tiempo en el 
registro Ae desplazamiento abierto 14/1 y se desplana a la 
cadencia de la.máquina, igual a la cadencia de amias de 
'la máquina, hasta el final del registro de desplazamiento 
14/1, de modo que esta señal entra en acción en el sistema 
de trie otado S2 cobre la misma ñau ja que ha sido ya influejk 
ciada por esta señal de mando en el sistema de tricotado S'L 
De la misma manera, mediante el siguiente registro de despí.azr 
miento abierto 14/2 se origina una transferencia de la se­
ñal de mando al sistema de tricotado S3.

La Figura 2 muestra la constitución del ge-

15

25

30

nerador 10 de acción aleatoria. Este está integrado per do 3 
registros de desplazamiento 24 y 25 con, por ejemplo, och) 
pasos cada uno. Cada registro de desplazamiento es contro­
lado por un emisor de cadencia propio 26 y 27, trabajando 
estos emisores con frecuencia diferente y con independen­
cia del generador de sincronismo 19 del dispositivo de di­
bujo. Los dos registros de desplazamiento son registros ce 
rrados, es decir, que una información contenida en el re­
gistro de desplazamiento es hecha volver desde el último 
paso al primer paso, tal como se ha puesto de manifiesto 
por medio de las lineas de flecha de información de la Fi­
gura 2. Los distintos pasos de los dos registros de desoía 
zumiento 24 y 25 están unidos con el teclado común 15 del 
dispositivo de dibujo a través de las uniones de mando 16 
indicadas ya en la Figura 1. Por intermedio de estas unio­
nes 16 se pueden introducir informaciones (bitios) en los 
distintos pasos de los registros de desplazamiento 24 y 25. 
Los pasos de los registros de desplazamiento cardados con 
informaciones se han rellenado por medio de un punteado.

11069
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Por consistiente, el registro de desplazamiento 24 contie­
ne en el estado momentáneo representado un bitio en los pa 
sos primero, séptimo y' octavo, mientras que el registro do 
desplazamiento 25 contiene un bitio solamente en los pasos 
séptimo y octavo. ¡

Como ya se ha mencionado, esta información 
introducida circula con velocidad diferente en los dos re­
gistros de desplazamiento 24 y 25. El último paso de los 
registros de desplazamiento está unido, por un lado, con 

10 el primer paso y, por otro lado, con una puerta Y 28. Por 
consiguiente, en la salida de la puerta Y 28, sobre lá li­
nea de salida 291 que conduce según la Figura 1 al primer 
circuito limitador de señales de mando 11, aparecen impul 
sos únicamente cuando aparece simultáneamente una señal de 

15 información sobre las salidas de ambos registros de despla 
zamiento 24 y 25. La Figura 2 muestra este momento.

La Figura 3 muestra la constitución del pr; 
mer circuito limitador de señales de mando 11 del disposi 
tivo de mando. Su sentido y su funcionamiento se explican 

20 a continuación ayudóndose de las Figuras 4 y 5. El circui­
to limitador de señales de mando presenta un registro de 
desplazamiento abierto 30 con cuatro pasos A, B, C y D. La 
linea de salida 29 del generador 10 de acción aleatoria es 
tú aplicada a la entrada del primer paso A, el cual está 

25 unido también con el generador de sincronismo 19 de la md 
quina a través de la línea de maniobra 20 indicada ya en 1 
Figura 1. Por consiguiente, el registro de desplazamiento 
30 no es conectado por un emisor de cadencia propia, sino 
en sincronismo con la cadencia de la máquina o la cadencia 

30 de las agujas de la tricotosa. Cada uno de los cuatro pa-
11069
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nos A, B, C, D del registro.ce desnlaz^ionto 30 está unid( 
con uno- entrada separada de un descodi fioador 31. Las en­
tradas d.cl deocodifica&or so han designado con las ñiscas 
letras que los nasos do! registro do dosnlase^icnto 30, m¡if 
tras que diez salidas dibujadas ^el 6oseodificador se han 
designado con las cifras arábicas 0-9.

Entre los cuatro pasos del registro de dec- 
nlana.í'íiento abierto 30 se ha creado todavía un acodo de 
reposición que está femado por una puerta 0 32 cuya salí-

i

10 da está, unida con entradas de reposición do los tres pasos 
3, 0 y D del registro de desplazamiento a través de uña!i 
nea de unión 33, mientras que una primera entrada, de la i 
puerta 0 32 esta unida o. través de un inversor 34 con la. 
calida del paso A del registro do desplazamiento que condu 

15 ce al descodificador. Una secunda entrada, de la puerta 0' 3$ 
está unida a través de una línea'35 con la salida de un re 
gistro de desplazamiento cerrado 36.

El registro de desplazamiento 36 del. circuí 
to limitador de sedales de mando suministra una. inform?.ció'[i 

20 aleatoria adicional y presenta, por ejemplo, ocho pasos y, 
si igual que los registros <"e desplazamiento 24 y 25 del g 
nerador 10 de acción aleatorio., va controlado por medio de 
un emisor de cadencia propio independiente 37 con frecuen­
cia prefijada. líos pasos individuales del registro de des- 

.25 plazaniento 36 estén unidos con el teclado conán 15 del di 
positivo de dibujo o. través de líneas de conexión 17 indi 
cadas ya en la -Figura 1. El teclado, no representado, con 
detallo, presenta un interruptor con el cual se pueden ocu 
par a elección con un bitio de información algunos pasos 

3C'.' individuales o bien todos los pasos del registro de desoía

11069
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samionto 36. '.iogún le, .'ipara 3, en el momento fe circula­
ción representado están ocupados con un bitio fe inforr'a- 
ción loe nasos r.'c."unfo, tercero, ci-arto y quinto fel regís 
trp fe desplazamiento* La inf er:̂ a.ción introducida está fe; 
nuevo en circulación, es decir, un litio fe información 
retorna desde el paso octavo al nrimr ar.so fel rc-istro ¡ 
fe fcsrlazamionto 3ó y al mismo tiempo a travós fe la lino:]. 
33, llega a una fe las entradas fe la puerta 0 32.

Las salidas 1, 3 y 7 fel dcscodif icader*- 31 
10 están unidas a travós do un circuito do enlace lógico 33 

con la línea, fe salida fe cefalea fe mando 39 fel circuito 
limitador fe aciales de mando 1 1 , la cual conduce serán la 
Filtra 1  al secundo circu.ito limitador fe señales fe mando 
12. El circuito fe enlace lógico 33 presenta un primer.pa- 

15 so con tros puertas 0 40, 41 y 42, un segundo naso poac'onejh 
tafo con''tres puertas Y 43) 44 y 45 y un paso final con una 
puerta 0 46. Sin embargo, este circuito de enlace lógico 
puede estar estructurado tambión a base de otros miembros 
de puerta para dar como resultado la acción explicada a cô i 

20 tinuación con ayuda de las Figuras 4 y 5. Con la muerta 0 40 
del primor paso del circuito de enlace lógico 33 catón uni 
das las salidas 1 y 7 del doscedificador 31. Las entradas 
de la puerta 0 41 están unidas con las salidas primera y 
tercera del descodificador, mientras que las salidas 1 , 3 

25 y 7 del descodificador conducen a tres entradas dé la pucr 
ta 0 42. Las tres puertas Y del segundo paso del circuito 
de enlace lógico 33 están unidas en cada caso con una de 
sus entradas a la salida de una de las puertas O 40, 41 o 
42, mientras que su otra entrada está unida con una linea 

30 de conexión respectiva 17a, 17b o 17c que conduce al tecle
11069
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ño 15. *31 tocia?o 15, no representado, contiene un inte- 
rruntor con el cua.l se -nuede activar a elección una ñe las 
tres i.íncas 17a., 171? o 17c.

La salida ño las tres puertas Y 43, 4-4 y 4 
están unidas con las tres entrañas de la puerta. 0 4-6, cuya 
calida Yerna, la línea. 39 de señales ño mando.

Con el crrcuito limitador de señales de man 
do 11 se ruede influir cobre la secuencia aleatoria de se­
ñales de mando del generador 10 de acción aleatoria sin cu.̂<
se altere el carácter aleatorio de la secuencia, de señales 
de mando. Sin cihargo, se puede originar una denominada su 
"'rasión horizontal do señales de nv'ndo cue se presenten, ^
T!í!.ra cuo no más de tres, dos o incl o solo una malla en
relieve ven**an a euedar situó.cas un al lodo de otra.. Las
señales de n"nño que lie^an érregulármente del generador
10 d C S.ceión s.lcat.orja a tra*.:ós de la línea 20 v cuy?. f-e-
cuencía PU.3? e ser ir.flúencia"a cor el número de los bitios
*"e inf ormaciÓn íutrodueidos ?n 1os registros de Respisca­
miento 24 y 25 del -rnerador 10 d.e acción alcatoria., ren
recocidas a. la cadencia, de la. máquina tricotosa y son he­
chas despi.asa.rse a travós de los cuatro pasos 1, P, C, 3 
del registro de desplasaaiento abierto 30. Por consi-auien- 
te, se recogen señales de mando suministradas por el gene­
rador de a.cción aleatoria únicamente durante la marcha de 
la máquina, y se captan solo aquellas señales de mando cuc 
se presentan al aparecer un impulso del generador de siney 
nismo 19* La información suministrada por el generador d.e 
a.cción aleatoria en forma de impulsos pasa desde los paso 
A, B, C y D del registro de desplazamiento 30 al Rosco?if 
cador 31, y desde las- calidas 1, 3 y 7 del descodificadoy
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Ir. j.n'o'vr.ción llify, al circuito fe mil"ce lógico 33.
La rciocición ?"o lor L', 0 y D lol re­

gistro Pe -io C"<1 r.zamíen t o 30 time lu"ar, por un lado, a 
través del paro A y del inversor 34, y por otro lado, a 
través Rol emisor de cadencia 37 y del contenido de info*: 
nación ^el registro de desplazamiento 3$* Ambas sedales llĵ  
gan a través de la. nu-erta 0 32 a la linea de reposición. 33 
de los pasos 3, C y D. Si en el registro de desulnsrmjento 
30 aparece en el raso A una sede! de mando (litio), no. se 
reponen loe pasos D, C y D. Una reposición tiene lu-var so­
lamente cuando no' está aplicado litio alyuno en el paso A, 
ya que- el inversor 34 aplica la señal en estado invertido 
a la entrada del paso 0 32. Puede conseguirse una "reposi­
ción permanente cuando en el registro de desplazamiento 36 
están ocupados con un litio los ocho pasos. En este caso, 
las señales que llegan sobre la línea 29 rasan únicamente 
a través del paso A del registro de desplazamiento 30 has

20

25

30

ta la entrada A del descfodificador 31' Esto significa que 
no tiene lugar limitación alguna, de las señales de mando.
Se consigue un escalonamiento porcentual de la limitación 
de las señales de mando cuando solamente están ocupados 
con un bitio algunos pasos individuales del registro de de 2 
plazamiento 36. Si no está ocupado absolutamente ningún pa 
so, tiene lugar una supresión completa de las señales de 
mando suministradas por el generador 10 de acción aleato­
ria en 1, 2 o  3 mallas, tal como se describe a continuación.

En el circuito'de enlace lógico 33 se deter 
mina ahora el número posible de señales de mando inmediata - 
mente consecutivas. En este caso, es de importancia decisi 
va cuáles de las lincas de conexión l?a, 17b y 17c son acti
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vaAas en el teclado común 1$ del dispositivo de dibujo. Si 
se encuentra activada la línea l?a, en el secundo naso del 
circuito de enlace lógico 38 está preparada únicamente la 
puerta Y 43* Se suprime entonces una secuencia inmediata ' 
de señales de mando y, por tanto, una acumulación de mallas 
de relieve en sucesión directa, puesto que la otra entrada 
de la puerta Y 43 está activada solamente cuando hay apli­
cada una señal de mando a la salida 1 o a la salida 7 del 
descodificador 31* t

Si está activada la linea de conexión 17b, 
en el secundo paso del circuito de enlace lógico 33 está 
preparada únicamente la puerta Y 44* La otra entrada de 
esta puerta se encuentra activada cuando hay aplicada ..una

15
señal de mando a la salida 1 o a la salida 3 del descodifi 
cador. Por consiguiente, en este caso se pueden dejar pasa:
dos señales de mando consecutivas y, por tanto, existe la 
posibilidad de que se puedan formar dos mallas en relieve 
una al lado de otra.

En caso de que sea activada la- línea de co- 
20 nexión 17c, se hace posible también una acumulación de un 

máximo de tres mallas en relieve una al lado de otra.
En las Figuras 4 y 5 se ha representado el 

funcionamiento del circuito limitador de señales de mando 
11 en sus diferentes ajustes. En primer lugar, la Figura 5 

25 muestra el contenido posible de los cuatro pasos A, B, 0,
D del registro de desplazamiento 30. Un bitio está desig-

30

nado con "H", mientras que la falta de un bitio ce ha de­
signado por medio de la letra "L". La Figura 5 muestra tam 
bión las salidas 1, 3, 7 y 15 del descodificador, si bien 
aquí no se utiliza la salida 15 del descodificador. En la
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Fifpj.ra 5 se han representado además las salidas del '"éneo 
dificador por las cuales so dejan pasar señales hacia la 
salida 39 se,̂ n̂ qué lineas de conexión 17a, 17b o 3.7c es­
tén activadas.

La Figura 4 muestra en la curva (a) una se 
cucncia de impulsos aleatoria (secuencia de señales de man 
do), tal como la que suministra el venerador 10 de acción 
aleatoria a la línea de salida 29 y, por tanto, al circui­
to limitador de señales de mando 11. Sn la curva'(b) se.han 

10 representado los impulsos de sincronismo que suministra el 
generador de sincronismo 19 en función de la tricotosa" en 
marcha.

La curva (c) muestra ahora el caso en que 
estén ajustados todos los pasos en el registro de desplana 

15 miento 36, es decir, no está prevista supresión horizontal 
alguna de señales de mando. En la linea 39 aparece una se 
ñal de mando en tanto en la entrada del registro de despla 
zamiento 30 una señal de mando cel generador 10 de acción 
aleatoria coincida con un impulso de sincronismo. Resultan 

20 dos trenes de impulsos de larga duración que manifiestan, 
con respecto a la cadencia de sincronismo, que se tricotan 
sucesivamente cinco o seis mallas en relieve. Sin embargo, 
una acumulación semejante de mallas de relieve apenas es 
deseable, en parte por motivos ópticos y en parte por moti 

25 vos técnicos.
La curva (d) de la Figura 4 muestra ahora e 

caso en que en el registro de desplazamiento 36 no está 
ocupado absolutamente ningán paso, es decir, se aspira a o¡3 
tener una limitación completa, y cuando está activada la 

30 linea de conexión l?a. En la salida 39 aparecen ahora im-
11069
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pulsos que son efectivos en cada caso únicamente para una 
cadencia de arijas de la tricotosa. Por conniviente, se 
producen solamente impulsos individuales siempre y cuando 
en la salida del registro de desplazamiento 30 una señal de 
mando suministrada, por el generador 10 de acción aleatoria 
coincida con un impulso de sincronismo.

La curva (e) de la Figura 4 muestra el caso 
en que está prevista de nuevo una limitación al cien por 
cien, es decir, no está prevista ninguna ocupp.ción del"re­
gistro de desplazamiento 36, pero se encuentra activada la 
linea, de conexión' 17b. En este caso entran en.acción las 
salidas 1 y 3 del descodificador, y se pueden producir so­
bre la línea de salida 39 unos impulsos que se extienden 
en cada caso sobre dos cadencias de agujas y permiten así 
dos mallas en relieve consecutivas.

La curva (f) muestra ahora el caso en que 
se encuentra activada la linea de conexión 17c, mientras 
que el registro de desplazamiento 36 está completamente 
desocupado. Dado que ahora, pueden entrar en acción tres sa 
lidas 1, 3 y 7 del descodificador ocurre que para la secuei 
cia de impulsos representada según las curvas (a) y (b) se 
presentan sobre la línea 39 impulsos que se extienden sobr<js 
tres cadencias de agujas y que originan un tricotado de tres 
mallas en relieve yuxtapuestas. Mientras que el circuito 
limitador de señales de mando 11 origina una supresión ho­
rizontal de.señales de mando y, por tanto, una limitación 
del número de mallas en relieve consecutivas en la fila de 
mallas, el segundo circuito de limitación de señales de meA 
do posconectado 12 origina una limitación de las mallas en 
relieve consecutivas inmediatamente en las varillas de ma-

i1
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lias por efecto de una denominada supresión vertical de ma­
llas. Para ello se han de tener en cuenta simultáneamente 
los estados de señal respectivos en el sistema, de tricota- 
do precedente, y a este fin se ha colocado según 3.a Figura 
1 el segundo circuito limitador de señales de mando 12 en 
la cadena de unión formada por los registros de desplaza­
miento 14 entre los distintos sistemas de tricotado S1...S2Í6 
de la máquina tricotosa. La constitución individual del cii 
cuito limitador de señales de mando 12 se ha mostrado en. le 
Figura 6. Está constituido por una puerta Y 46 con tres en­
tradas. Una de las entradas está unida, a travós de la uniqn 
de información 47 dibujada tambión en la Figura 1, con el 
registro de desplazamiento 14/36 dispuesto entre el sisteme 
de tricotado S36 y el sistema de tricotado SI de la máquinr 
Una segunda entrada está unida a travós de una línea de co­
nexión 13 con el teclado común 15 del dispositivo de dibu­
jo, mientras que una tercera entrada está unida a través, 
de una línea de conexión,43 con el último paso de un regis­
tro de desplazamiento 49 que es a su vez de ocho pasos y 
que está controlado por un emisor de cadencia propio 50. I< 
ocho pasos del registro de desplazamiento 49 están unidos 
de nuevo a travós de lineas de conexión 51 con el teclado 
común 15, desde donde se puede ocupar un número cualquiera 
de pasos. En el estado momentáneo representado del registre 
de desplazamiento 49 están ocupados, de los ocho pasos, lo; 
pasos primero, segundo, quinto, sexto, séptimo y octavo.

La salida do la, puerta Y 46 está unida a tr? 
vós de un inversor 52 con una de las entradas de mía puertr 
Y 53, sobre cuya otra entrada, está conducida la línea de sr. 
lida. 39 del primor circuito limitador de renales de mando
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11. 1-r rrüdn- lol *c i'iV.o c^rcito 3J.rital.or le re l.lr'̂
ffs r**""^o 12 " c t á  o *úu 3.a l 'V " ''  1 *'i"'*'*o eeiT '-'t̂ —

"ir't*'"o c fes"*3.a.*^."i*'Uto 3.4/3. ci'.'.o o, t y r  **'c3

inverso?' 3..1, con o í ^í;"r*or?tivo o el" '*T 'o a-ujr.c n§ --p- 

u rcscn ta lo  1 e l  prj :cy r-jetena. lo  tri-catado 21 le  3.am ácui- 

n.r..

Ion contenentes Iónicos leí circuito están
estructurados le rolo que cobre 3,a línea /.? nrarace T.wa ¡*¡c 
nal Y cuando en ol cintera lo tricotr.lo 36 se'ha tricoí'.do 

10 w a  ma!3.a en relieve en. la fila 1 c mallas continua le la 
misma. varilla lo mallas. 3i están actívalas también las 
otras los éntralas, acareee en 3.a salida le 3.a puerta.Y.. 46 
una ceHal H que origina un bloqueo lo 3.a puerta Y  -$3 a tya 
vós leí inversor 32. Cobre la línea le salida 54 aparece 

15 entonces una se***.nl L, lo que simplifica que no se tricota, 
ninume. mall.a. en. r oj.ieve. Por couri'"uien.te, con j.n** oren'en 
cia le la situación le las señales le mando cobre la lima 
le salida 39 se tricota celo una malla básica, en el siste­
ma le trie otado SI, el cual se une con 3.a 3.ínea. 54 a travó: 

20 leí inversor 13.. Seta salla básica viene a. quedar sitúala 
en 3.a vari3.3.a. le mall.a sobre la ma3.1a en re3.iovc tricotala 
en el sistema. 36 fe la máquina. Por consi.-pílente, con el 
circuito 3.imitador 12 se suprime una acumu3.ación le mallas 
en re3.ieve en dirección vertical es decir, en la dirección 

25 le las varillas le mallas.
Para lograr también aquí una .graduación noy 

centual le esta supresión, el registro le desplazamiento 49 
está conectado con su emisor le cadencie, propio 50. Si nin 
gMR ps-so Reí registro le desplazamiento 49 está ocupado co)̂  

30 un bitio, la puerta Y 46 no está preparada. Ahora bien, po:



medio del inversor 52 se dá. lugar a que estó preparada le. 
'Tuerta Y rnsconcetaña 53) de moao ere se transmiten a la 
línea de salida 54 todos los impulsos que vendan sobre la 
línea 39* ?or conniviente, no tiene lugar ninvna d en ori­
nada supresión vertical de señales do mando y, por tanto,, 
de mallas en relieve. ,

La información de dibujo es transmitida des 
de la línea de salida 54, a travós del inversor 13, visi­
ble *on la Figura 1, al sistema de trie otado SI y, a travós 
de los registros de desrlasaniento 14/1 y 14/2, a los sis­
temas de trie otado su.br iV-isntec 32 y 33, esta ves a lá-da
d.cncia do las avjas y en forma correspondientemente rntr̂ r 
dada ñor el número de pasos. Sn el caso del diseño de cir­
cuito, en ol ejemplo de ejecución elepido, para tricotar 
un relieve doble, se tricota siempre igual en el sistéma 
de tricotado 32 y en el sistema de tricotado 33.

La información de dibujo llega finalmente, 
a travós del registro de desplazamiento 14/3 al se.vndo 
circuito limitador de se.ales de mando 12" del dispositivo 
de mando siguisntc del dispositivo de dibujo. Allí tiene 
lugar, en la fila de mallas situada encima en la mioma va­
rilla de mallas, una supresión de una malla en relieve cua 
do c! circuito limitador 12" ha sido activado por el ajust 
del teclado 15 y del registro de desplazamiento 49 que ac 
tda como generador de acción aleatoria, tal como se ha dos 
crito anteriormente.

.Para tricotar un relieve sencillo so ostruc
tura el dispositivo de dibujo de modo quo el segundo d.ispo 
sitivo de mando entre on acción ya. en el torcer sistema de 
tricotado S3 do la máquina, es decir, el segundo circuito
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Lo? puntos lo invención propjr. y nueva qu,c
r.̂-. ene sean objeto le esta solicitud de la- re uresentar pc-t*-- ^

. . - „-i&i en luna-la, pon Í53ir53 años, son los quetente de Inve;ic3-t"- - ' - .
i-̂ u reivindicaciones ai.qui entes:

. )-
i(!,- Dispositivo para la fabricación de- un

, . .  ̂„/!„ o de punto dotr.do do dibujo, currctCrisa-yóncro tr3.cots.ao  ̂  ̂  ̂ ...
do norcue -enera céñales de dibujo irregulares y entrega!
estas se/lales, seleccionadas a la cadencia de trabajo de í
,  ̂ ^-""on de colección rara loe útiles fomadorec

de mallas.
ga,*- Dispositivo sentón la reivind.ice.ci0n ir 

caracterizado porque Ronera las séllales de dibujo con in- 
^ o - - - p ñ  ̂ .i-íúncro do revoluciones de la mú.quira.

3a.- Dispositivo coyún la reivindicación 1" 
v/o la reivindicación 2 ,̂ caracterizado porque presenta, 
rara cada sistema destinado a formar una fila de mallas do 
tada de dibujo o una varilla de mallas dotada de dibujo, 
un dispositivo de mando con un generador de acción aloato 
ria oue suministra impulsos elóctricos.

43.- Dispositivo se^ún la reivindicación 3- 
caracterizado porque cada venerador de acción aleatoria 
nresenta al menos un contador de anillo o al menos un re 
gistro de desp1 azamicnto cerrado, el cual va controlado pe 
un venerador de cadencia que trabaja con independencia de 
3.a velocidad de funcionamiento de la máquina.
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'58.- Dispositivo se.gún las r eívindicacionog 
33 y 48, cnracterinado porque cada .generador de acción ale? 
toria prosenta dos contadores de. anillo o registros de <̂ cs 
nl.azanicnto cerrados, los cuales van controlados ñor gene­
radores de cadencia separados con frecuencia de cadencia d 
fórente y cuyas salidas están aplicadas a una salida común 
a través de un paso de puerta, lógica,.

63.- Dispositivo según la reivindicación 5 

caracterizado porque los dos contadores de anillo o rerls- 
10 tros de^desplazamiento cerrados están aguatados a valores 

de cómputo diferentes o presentan contenidos de in.forma.3i6: 
diferentes.

78.- Dispositivo según una de las .reivindi^ 
caciones 3a a 63, caracterizado porque a. continuación del 

15 generador de acción aleatoria está conectado un circuito' 
limitador de señales de mando ajústable que traba.ja en de­
pendencia de un generador de cadencia de la máquina.

83.- Dispositivo según 3.a. reivindicación 7 
caracterizado porque el circuito limitador de señales de 

20 mando contiene un registro de desplazamiento aliento que 
trabaja a la cadencia de.la máquina y cuyos pasos están co 
nectados a través de un descodificador a primeras entradas 
de un circuito de enlace lógico que presenta segundas en­
tradas unidas con un interruptor selector de supresión.

25 98.- Dispositivo según una de las reivindi
caciones 33 a 8a, caracterizado porque el circuito limita­
dor de señales de mando presenta un registro de desplaza­
miento cerrado adicional o un contador de anillo, cuyo con 
'tenido de información puede ser influenciado a voluntad po 

30 medio de un interruptor, un teclado o similar, y el cual
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va cintrolado por un generador ve cadencia reparado y cuya 
'salida está unida a trav's do un no.no do 'monta lógica con 
entradas de reposición del rc-*ictro '̂o despingan!cnto abie^ 
to.

103.- Dispositivo se-'.*ón una de las yeivirdi 
cacionos 3B a 9a, caracterizado porque presento, entre los 
distintos generadores de acción aleatorio- y los luyanos de 
selección asociados a ellos para los útiles formadorss de 
nallas al menos un registro de desplazamiento abierto y coá 
trolado o. la cadencia de la máquina, cuyo número de pasos 
depende del número de útiles domadores de mallas entre yl.o¡j: 
lugares de selección (sistemas de tricotado), y a travos 
del cual se conducen las solíales de mando seleccionadas.

lis.- Dispositivo*según una de las reivin­
dicaciones 3& a 108, caracterizado porque los dispositivos 
eléctricos de señales de mando del dispositivo de dibujo 
para cada lugar de selección de la máquina están acoplados 
en cada caso a travós de un segundo circuito limitador de 
señales de mando, con el dispositivo de mando del respecti 
vo lugar de selección subsiguiente.

128.- Dispositivo según la reivindicación 
lis, caracterizado porque el segundo circuito limitador de 
señales de mando presenta un registro de desplazamiento prj) 
gramable y cerrado, provisto de un generador de cadencia 
propio, o un contador de anillo cuya salida está unida con 
una entrada de un circuito de puerta lógica, a cuyas otras 
entradas están conectados un interruptor selector y una sa 
lida de mando del dispositivo de mando precedente.

13§.- "DISPOSITIVO PARA LA FABRICACION DE 
UN GENERO TRICOTADO 0 DE PUNTO DOTADO DE DIBUJO".
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1 Tal y como se ha Rescrito en la Memoria que 
antecede, representado en los dibujos ene se acompañan y 
para los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de veinticinco hojas es
5 critas a máquina por una sola. cara.

Madrid, 18JUHn?9 
P.A. . _

10

A!bert(¡/d¿ Hzabur^
for PodtrM/ / f / yy /

15

. 2C
-

2̂
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