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Hojn aim, 1

- El presente invento se refiere g w conjunto o
equipo para el tratemiento, principslmente limpiezs, de su
perficies subacuiticas de construcciones fijas o flotantes
por ejemplos cascos de barco, teniendo el conjunto un Has—
tidor que soporta al meunos un dispositivo de tratemiento
giratorio asccionado por motor, el cusl puede ser movido a
contacto a tore contra las superficies de construceidn.

Teles conjuntos se utilizsn normalmente para la
ellmlnuclon de vegetacidén marinz, por ejemplo maleza marl-;
na, couchss, etc., en cascos de barcos, plataformas'de'pqg’
foracién, etc., estando los conjuntos normelmente o bien
-controlados a distancia o eccionados por buzos.

En los conjuntos controlados a distancia, un-
gran problema es que el operador tiene pocs supervision s0
bre el trabajo que se estd realizendo. Para supervisar el
trabajo que se esté reslizazndo es necesario enviar un-buzo
para la verificacidén visusl del trabajo y, en tal CE80,
frecuertemente comprueba el trabajo en las superficigs en
que ha sido omitido o han sido insuficientemente limpiadas.
En consecuencia, el tratamiento total serd engorroso y ca-
o,

- " En la mayoris de los intentos para- resolver este
problems, la préctices normazl ha sido, por lo tanto, enviar
wio o més buzos durante toda la operacidn pars seguirla

continuamente y, en cierto grado, guiar el donjunto duran-
te su trabajo. Esto lleve consigo, & su ves, que 105 buzos,
gl estar en pequefio nimero, deben estar sumergidos durante
largos periodos de tiempo. Si hay varios buzos, estos pue-
den turnarse en el luger de trabgjo, pero tan gran nimero

de buzos hace la operacidn bastante cara,
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 buzo poseen, debido a su facilided de movimiento y a su

Hojs nim, 2

Como alternztiva a tener los buzos simplemelite
siguiendo y supervisando el conjunto, los conjuntos puedery
ser de dimensiones tales que los buzos puedan accionarlos
directamente, estando mostrado y descrito un ejemplo de
dicho conjunto operado por buzos en lu memoria de la pe-

tente espaliola n? 463,852, Estos conjuntos operzdos por

simplicidad de funcionamieﬁto, ventajes obvias con respec-
to a ls limpieza de superficies relativemente péqueﬁas que
pueden ser frecuentemente de forms y contorno complejos.

Sin embergo, con dichos conjuntos aceionsdos por buzb{;ée
consume un tiempo bastente lergo en le limpieza de supér~
ficies grandes como pueden ser las que poseen 1os modernos
petroleros con wn peso muerto de varios cientos de miies

de -toneladas,

El objeto del presente invento es realizarvaﬁ
conjunto que sea eficsz en la limpiezs de 2zonas de supef—
ficie relativemente grandes y que, pera esta operacidn, no
requiera supefvisién de buzos, sino que opera més o.menos

de manera completemente automética,

Este objeto se consigue, de scuerdo con el inven

to, por el hecho de que el bEstidor estéd conectado a un’eéx
treme de un miembro_alargado, el cual, en su otro extremo,
estd conectado a pivotemiento & una junts que es sensible-
mente estacionaria con respecto al bastidor y la construc-
cidén y esth conectsda a uns unided movible que soportaAel
bastidor y el miembro, tratendo manualmente el dispositiﬁo
de tratemiento subsiguientes pertes de lo congtiruceidn co-

mo consecuencia del pivotamiento del miembro y del movimieg

to de la unidad.

=
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ILa nsturzlesa del rresente invento vy sus sspec-—
tos se comprenderén més ficilmente de la siguiente breve
descripeidn de los dibujos que se scompafien, ¥y la explics |
cibn relacionada cor los mismos.

En los dibuwjos que se acompafisn:

La figurs 1 ilustra esqueméticsmente, vists des-
de el exterior en direccidn necia el casco del barco, una
primerg reelizacidn preferida del invento y su usoj

La figura 2 ilustra esqueméticemente, parcial-
mente en seccidn, una csrscteristica del conjunﬁo seglm la
figura 1; | ,“' |

H
’ La figwra 3 muestra, en una proyeceidn corrgqug
diente 2 la figura 1, una segunda realizscidn preferidsa
del conjunto seghn el invento y su uso; :

Ta figurs 4 rwuestra, en uns proyeceidn doryequg
diente 2 la figurs 1, una tercers realizacidn preferids
del conjunﬁo segin el invento § su uso;

’ La figura 5 muestra el conjunto de la figura 4,
pero & mayor detslle; '

La figura 6 muestra una realizacién de un dispo-
sitivo de tratamiento incluido en el conjunto seghn el in- |
vénto, vista désde el lado de ls misma que ésté vuelto pa-
ra enfrentarse a lz parte o superficie que se ha de tra-
tar; y

La figura 7 es una seccidn tomada a lo largo de
la 1ines VII-VII de la figura 6,

El conjunto mostrado en los dibujos y designado
generalmente por 1 estd prircipslmente previsto para ls lim
pieze de cascos 2 de bugues por debajo de la lines del agu

y esté previsto, més precisemente, en particuler, parz la
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_eliminacidn de vegetacidn merina, como maleza marina, con-
chas, etc., en dichos cescos. Una parte del lado vertical
del casco 2 esté mostrada en los dibujos, pero el conjun-
to 1 puede ser usado, sin modificacidén (o con mencres mo-
dificeciones) pars limpisr ls csra inferior del csasco.

El conjunto 1 tiene un bestidor 3 en el que es-
v tén montados dos cerillos circulares 4 que tienen preferi-
blemente trayectoriss de moviniento debsolape mutuo, sien~
do geccionsdos los cepillos 4 por su motor 5 accionado.hi—
drédulics, eléctrica o neundticamente. Los motores 5 éé%én
conectédos por intermedio de manguerss apropiadas 6 & wn
manantial de;enerzgis 8 dispuesto por encima de la linéa
del ague o de‘flotacién. Los cepillos 4 pueden estaﬂ;ﬁfo~
vistos, de uns manera usual, de una sujecidn de cepil@a;
do -duro que es movible a apoyo & tore con el casco R.péra
lg limpieze del mismo. Alternativemente, uno o ambos,p%pi-'
llos 4 del conjunto 1 puede estur diseilzdo de la manere
ilustreda en las figurasg 6 y 7, siendo descrita esta ;éa—
lizeeidn en 1o que sigue. | o

En las resliszaciones sezln las figures 1 a 3, ell
bastidor 3 esté conectudo a un extremo de un miembro eler~
gtdo en forma de un brazo 9, el cual, en la realizacidn
ilustrbda en las figuras 1 y 2, puede ser de loungitud vé—
risble, por el hecho de ser, ror ejemplo, telescdpico,
siendo el brazo 9 de longitud tipicemente varieble desde
5 a 20 m. aproximademente., En su otro extremo, el brezo 9
esté conectado & pivotemlento a unz junta 10, la cuel, en
la reglizecidn ilustreds en las figuras 1 y 2, estd dis-
puests en el extremo inferior, situedo debsjo de la linea

del ague. 7, de una berrs 11 dirigida eun egencio vertical-
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J|pastidor 3, el brazo 9, la junta 10 y la barra 11, siendo

|4 soportados por el mismo, pivoteble hacia arribs y hscia

l~l.nj nonin. 5
fnente. La barra 11 s¢ puede fijar de manera desplazable’

plo un tornillo 12 (véase la figura 2), ‘en una guia 13, aqu
en forma de un mangulto que rodea la barra 11. La guia 13
puede ser cargada elésticamente, con la finalidsd que se
descrivira mbs abajo, por medio de muelles 14 hacia wna po~
_sicién centrada. La guia 13 estd conectada, por intermedic
de los muelles 14, a uns wnidad movible 15 que soporta el
esta unidad un bote en la realizscidn mostrada en las figu—
ras 1 y 2. La barra 51 es movible en la direccién de 14 flel
cina 17 por medio de cables 16 (que estén anclados de wua
maners apropizda, no mostrada, en puntos apropiszdos dél;ca&
co 2 o por medio de alguna otra éyuda apropiada. El brézo

9 se extiende en esencia horizontalmente en direccidu hecis
delante desde 1la junta 10, visto en la direccidn de movi-

miento 17 y es, juntemente con el bastidor 3 y los cepillos

sbajo en la direccién de la doble flechs 18. Los cepillos
4, después de un ciclo de funcionsmiento desde arriba

al nivel de la linea del agua 7 (véase ls posicidn en la
figura 1 indicada por 1iness de “trazos y puntos, hacia
abajo hasta un nivel con el pantoque 19 del barco, y hacia
arriba de nuevo hasta la posicidn indicada por lineas de _
trazos y pun’os, son movidos, por el movimiento del bote

15 en 1la direccidn de ia flecha 17, hacia delante en uné
distancia correspondiente, por ejemplo, a la anchura opers—
tiva comin de los dos cepillos 4. De esta manera, los cepi-
1los 4 tratarén mutuamente partes o superficies arqueadas

subsiguientes del casco 2, estando mostrada la linea de

axialmente, pror medio de un dispositivo apropiado, por ejen

]
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-da por encima de 1l linea de flotacidn o de sgua 7, eﬁ\

Hoju nim,

demarcuacidn entre las partes tratada y no tratada del cas-
co por medio de une lines en arco 20. El &rea superficial
2 la izquierda de la lines en arco 20 estd asi tratada,
mientras gque el &res superficial a la derecha de esta lined
esth toduvia sin tretur. Alternztivamente, los cepillos 4,
durante su mpvimiento descendente y ascendente, pueden ser
movidos lentamente de manera continua en la direccidn de
avance siguiendo la flecna 17, siguiendo el cepillo izguier-

do segiu la figura 1 la trayectoria mostrada por flechas

T

21 dirigide hscia arriba y hscia sbajo. Fuesto que el cepif
11lo 4 seghn 1la figura 1 sobresale algo vor encima de ia
1inea del agua 7, es posible mantener uua supervisidn -con-

tinua del trabajo del conjunto 1 desde uua posicidn 53, tua-

otres palabras, es posible comprobur continuamente que. los
cepillos no omiten el tratemiento de una parte del casco 2

»

0 yue no trstan ls misms 4rea verias veces.:

Con el fin de reslizar los movimientos sscinden-
te y deucendente de los cepillos 4 entre las posiciones ex-
tremss, los cepillos 4 son nechos girar e tal manera gue,
ea las posiciones extremas, el sentido de rotecidn de los
cepillos se invierte-de tal modo que los mismos, por su
apoyo @ tope conira el cusco 2, accionuran el bastidor 3

:
y, con &1, el brazo 9 hacia erriba y hacis sbajo, Como com-
plemeuto o alternativa a ello, el é&ngulo de iaclinscidn de
los cepillos 4 con respecto al plsno del casco 2 se puede
ajustar de tal manera yue se spoyan mis intimemente contra
el casco con unza parte de su periferis y de tal manera que
cresn ung fuerze de sccioansniento dirigide hscla erribe y'

hacia ebajo.
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| brago 9. La razdn de esto es gue los cepillos 4, en la po-

damente, como se ha meucionzdo antes, la observeeidn del

| por deteccidn de ls presidn méxima (posicidn extrema infe- |

{

1o adm.

Una 1livea concehible de conexidn entre los cen-
tros de roteeidn de los dos cepillos 4 forma apropiszdamen—
te un Sngulo del orden de maéditud de 30¢ con respecto al

idn extrems inferior, operarén efectivamente jusio por

sie
debajy del pantogue 19 y no dejen drea de superficie slzung

j
in frotur. Como consecuencia de este <ngulo, se obterdrd

[

tambiéu la ventajs de yue el cepillo derecao 4 segln la Fi-
/4 . a 7 . " .
gurz 1 sobressldré slgo, en la posicidn extrema superior,

por eucima de la lines de amgua 7, facilitendo esto apropied

frea de superficie tratads desde un lugsr situado por;énci—
ma de la 1ines de flotecidn o de agua. .

Con el [in de determinar lss posiclones extremss
supérior e inferior del conjunto 1, estd apropiadamente
previsto en el bastidor 3 un detector (no mostrado) ﬁue,

2 rd

rior) y de la presidn minima (posicidn extrema superior) ir

i

4

vierte el sentido de rotacidn de los cepillos 4 y/o su po-

sicidn angulsr con respecto sl plano gdel c¢ssco 2. Sin embad

i

go, las posiciones extreamas superibr e inferior se pueden
determinar de otros muchos’m dés, por'ejéﬁbib por medio-ﬁé
conmutadores de limitacidn que chocan con errajes fijos del
casco 2. |

Puesto que los cepillos 4 se suje tan por si mis-
mos por sspirscidn al casco 2 con una fuerzs que depende
del suministro de aire comprimido Jde "lubricseidén", los di-
versog componentes inclwidos en el conjunto 1 podrian ser
defizdos si este conjunto estuviers rigidsmente unido al bod

te 15, yu que el bote debe seguir, como resultado natural
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|"de las Tiguras 1 y 2 ea que la junta 10 no esté conectads,

Hojfn nGm. 8

—de su flotacidn sobre la superficie 7 del agua, los movi-
mientos de las olas. Bs priucipalmente por esta razdn por

lo que el conjunto 1, y més precisamente la barra 11, esté

unido 8l bote 15 por intermedio de los muelles 14. Alterng
ttivemente, la barra 11 puede, pars este fin, ser en si misk
ma deformable elésticamente. '

En la realizacidu segﬁn'la figura 3 se han de
encontrar los componentes del conjunto‘que consisten en el
bastidor 3, los cepillos 4, los motores 5, las mangueras o
tubos flexibles 6, el manantizl de energis 8, ei brézdi9
'y la junta 10. Esta realizszcidn difiere de la realiéééi%n;
SO
por intermedio de 1a barra 11, & un bote que flota éd%fe
ia superficie del agua, sino que esti conectada a dos- cam-
panas de aspiracidn 22 que estin situsdas en releéiéh'&e
sepafécién_y'estén interconectedas por medio de una VQPi—
1le 23 o similer. Después de cada ciclo operativo de 1as
cepillos 4 hacia ebajo y hacia erciba, les campanasidé;as-
piracidn 22 son maniobradas vor medio de vAlvulas y motore
aprépiaios (no mostrados) de tsel manera que son movibles T
alternativamente en la direccidn de movimiento 17 a una
nueva posicidn corvespondiente a la anchura de trabajo to-
tal de los cepillos. Esta nueva posicibn esté mosiradas por
medio de 1ineaa de trszos en la figura 3., En lugar de uti-
lizar las csmpanss de aspiracidn 22, es posible usar elec-
troimanes movibles slternativamente, pero en la préctica
lag campanss de aspirscidn han demostrado ser superiores,
ya que efecthan una adherencia mejor y mhs segura gl casco
2.

En la realizscidn del conjuato 1 seghn el inventq
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-

mostrads en lsg figurss 4 v 5, los componentes correspon—

dientes a 165 de las reulizsciones seghn las figuras 1 s 3
tienen 1os misﬁos nimeros de feferencié. Asl, esta realizsd
cidn incluye el bestidor 3, los cepillos 4, los motores 5,
los tubos flexibles 6 y el manantial de energis 8. 5in em-
bargo, esta reslizacidu carece del brazo 9, la junta 10 y

- 1la burra 11 y, e lugar de ello, el bastidor 3 con partes

ssocisdas estd suspendido en péndulo en ls propis manguera
6, sierdo esta suficientewmente robusta pars resistir esta

suspensidn. Alternstivamente, o como complemento, un;ééble
(no mostralo) puede sopurisr el bastidor 3. Las mangﬁefas

0 tubos flexibles 6 esténconectedos, en su extremo dipjan»
te del bastidor 3, e uns wnidad 30 que es movible ‘& 1o leri
go de la regala 29 del berco en la direccién 17. Esta uni-|
dad puede llevar tambiéu apropiedamente el manantisl de
energia 8. Es realizado un movimiento de péndulo del hésﬁ'h
dor 3 en vaivén entre las posiciones limites mos tradas. por
lineas de tra;os en la figurs 4, como en lss realizaci?nes
anteriormente descrites, por medio gdel acoplamiento de ac—
cionaviento de los cepillos 4 con el casco 2, siendo ¢l sef-
tido del péndulo depeudieate de 1la rotacidn de los cepillo@
.§76 su inclinscidn con respecto ai\piand‘del casco 2. Puest}io
que las maaguerss 6 son flexibles, es necesario asegurar,

duranie los moﬁimientos de péndulo del bastidor‘3, que las
manguerss seén mantenidas tensas, ya que, si se les permi-

tiera cierto grado de flojedad, esto daris lugar a que par

0

tes del casco 2 permanecieran posiblemente sin tratar. Con
el fin de msuntener las masguerss 6 tensss, es posible, por
pivotaﬁiento del vastidor 3 con respecto a las mangueras

6, crear una fuerza de accionamiento hecia fuera, como se
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_bastidor 3 mostrada por medio de linesas llenas en la Pi- .

caccionan el bastidor 3 hacis la izquierda.

trado ) én cade emsquina del basstidor 3, en cuyo caso estos

.. X
do del casco 2. El voltaje secundario a través de los trang—

Hojo nam. 1 O

muestra por medio de ls flecha 31 en la figura 5. Este pi-
votamiento es realizao porgue une tvberia 32 o similar
forma un paso para las mangueras 6 y estd, a este fin, co-
nectada a pivotamiento por medio de una junta 33 al basti-
dor 3 en un punto del mismo que esté situado apropiadamenr
te centrado con respecto a su lado corto (véase la figura
5), estando conectado a pivotamiento wn cilindro hidréuli- -

co o neundtico 34 conectado por sus extremos al bastidor

3y ala tuberia 32. Por ectuscidn del cilindro 34, el -hag

-
N

tidor 3 es plvotado con respecto a la tuberia 32 y, por 10
tsnto, la seccidn de manguera 6 entre la tuberis 32 y la
unided 30, sscendiendo el fngulo total de pivotamiento.a

602, aproximsdamente. En la posicidn de pivotamiento”dél.
gura 5, los cepillos 4 accionsn el bastidor hacia la dere-
cha, mientras que, en le posicidn de pivotamiento mos trada

por medio de lineas de trezos y puntos en la misma figura,

Con el fin de detectsr pertes trstadas/limpisdas

del casco 2, puede estar previsto un transductor (no mos-

transduc tores pueden consistir . en una realizacidn, en

transformadores cuyo nicleo esté suplementado por el chapes

formedores veria con la distancia al chapsdo, pudiendo ser

T

medido dicho voltaje. Alternativemente, puede estar previss
to un circuito de oscilescidén psra la operacidn de deteccilby
anteriormente descrita, en el cual el desplszemiento de fat
se o frecuencia entre dos oscilaciones veria con dependen-

cia de la distancia &l chapado del casco.




10

15

20

25

30

27069

‘ cdnﬁra un sororte 28 que sobresale del soporte o portaa&r

de lineas llenas en lz misma figure. El rascador seghn lss

Y . ‘.
Llojn nam, | 1

En las realizaciones ilustradss y descritas, el
coujunto 1 tiene dos cepillos 4, pero, naturalmente, no
Hhay nzds que impida aumentar el nimero de cepillos seghn
los deseos y la necesidad.

Como se ha mencionado anteriorménte, los cepillos
4 son apropizdumente de la coustruccidn que se muestra y
deseribe ecn la memoris de la patente espafiola 463852, pero
si la vegetacidn del casco del barco es tan extensa y du-
T'a, por ejemplo conches, que estos cepillos no son capaces
de limpiar el cascv eficasmente, uno o ambos cepillos 4
del conjunto 1 puedentener la construceidn que se mues bra
en las figurss 6 y 7. ELl cepillo (o quizés néds precig%@en~
te rascaior 4) mostrado en estas figuras estéa forhaﬂo-de
un soporte o portador 25 que esté montado sin rotacién en
el &rbol de sceionamiento del mokor 5. El1 soporte 25 mon ta
cuatro psletas rascadoras 26 dirigidas radislmente hucis
fuers que estén febricadas de materiasl deformable eiésticau
mente, spropiadsmente acero de muelles. Las paletas;rééca-
doras 26 estén csdz una, en su extremo interior, montaiss -
libersgblemente en une méusula 27 fijsmente dispuesta en el

.

soporte 25, y cada una se apoya a tope, entre sus exiremos

25. De esta menera, las paletazs rascadoras 26 se deformsn
elésticamente, con el soporte 28 como un fulero cuando son‘
comprimidas eontra el casco 2 del barco. En la parte infe-
rior izquierda de la figura S, les lineas de trazos y punti
muestran ¢l curso de una paleta rascadora en el estado no
cargado, es decir, cuando no estad comprimides contra el caud

co, un estado que, por otra psrte, estd mosirado por medio
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"figuraé 6 y 7 ha sido ilustrzdo con custro psletas rascado-
ras 25, pero no hay, neturalmente, nada que impids que sea
variado el nfmers de sletss hscia erciba o hucia gbajo. .
Naturalmente, el invento no se ha de congiderar
%estringido a las reslizaciones descritas anteriormente y
mogstrando en los dibujos, siendo posibles muches modifica-~
ciones del invento dentro del espiritu y alcauce de las rei
vindicsciones que se scompefien. Por ejemplo, se pueden veri
opcionalmente no sélo el nbmero de cepillos.4 sino también
su construoéién y pueden ser, bor ejemplo, cilindricqa éh

lugsr de cireculares. ' )

PRO
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junto un bastidor gue soporta .al menos un dispositivo de

- do a pivotamiento e una junta, la cusl, en el tratemientc,

' esté sensiblemente esiacionaria con respecto al bastidor
' soporta el bastidor'y el mieémbro, tfatando dicho disposi-

| construceidn como consecuencia del pivotamiento del miembrp

H.njn nam. | 3

REIVINDICACIONES

Los puntos de inverncidn propla y nueve que se
presentan para que sesn objeto de esta solicitud de Paten~
. = r - o T o
te de Invencion en Espafia, por VEINTE afios, son los que se

recogen on las reivindicsciones siguientes:

18.- Un conjunto para tratsr, principalmente lim

pisr, surerficies subacuadticas o construcciones fijaé;o
flotsntes, por ejemplo cascos de bugues, teniendo ‘el con-
tratemiento giratorio, accionsgdo por motor, el cual ez mo-

vible a apoyo a tore contrs las superficies de la construes

eibn, en el que el bastidor esté conectado a un extrenc de

wi miembro elargado que, por su otro extremo, esté conec s

y le construccidn y esth conectadsd a una unidad movible qu?
tivo de tratamiento mutusmente partes subsiguientes de la

y el movianiento de la unidad.

28,- Bl conjunto segln ls reivindicacidn 12, en
el gue dicho miembro alargadd estd formado por un brazq
que se extiende en esencla norizontalmente hacia delante
desde dicha junta, visto en la direceidn de movimieanto de

dicha unidad, y es preferiblemente de 1ongitqd variable.
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ta el menos dos dispositivos de tratamiento, ceda uno accid

‘table para accionamiento alternativo de dicho bastidor en

) Hojn nam. 11’

38,~ Bl conjunto segln las reivindicaciones 1@
y 28, en el que dicha unidad movidle es un bzrco que flota
en la superficie del agus y en el que dicha junta estd si-
tueda por debajo de la linea del sgua y esté conectada a
dicho barco por medio de un anclaje.

48.- Bl conjunto segin la reivindicacidn 32, en

el que dicho anclzaje es una bsrrs dirigida en esencia ver-

>

ticalme ke que esta guisda en una guia montada en dicho ha
co y se puede fijar en dicha guia de manera desplaZdble
axialmente » e

58,- El conjunto segln las reivindicaciones: 18

y 28, en el que dicha unidad movible esté formada nrafnr1~

bhlemente de dos dispositivos gue son movibles a acoplamlem
to de retencidn libersole con la construccidn y son alter-
netivemente movibles en dicha direccidn de mov:.mlen;t;g;~
68.~ El conjunto segln la reivindicacidn §Q;Cen
el que dichos dispositivos consisten en campsenas de ésﬁiraw

78.- E1 conjunto segln una cualquiera de las reit

vindicaciones precedentes, en el que dicho bastidor sopor-

nado por su motor e inclinazdo algo con respecto al plano
de la construcclon, de tal manera que dichos dispositivos
producen unsa fuerég pars su propio acclonamlpnto en vaivén
a 1o'largo de las partes mutuamente subsiguientes de la
construccidn. '

8a8,- El conjunto segia la reivindicacién 74, en
el que el sentido de rotacidn de dichos dispositivos es

reversidle y/o en el que el &ngulo de inclinscidn es ajus-
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- vaivén .

98.~ El conjunto segln una cualquiers de las rei
vindicaciones precedentes, en el que al menos uno de dicho
dispositivos de trutamiento esté formado por un portedor
que estd montado sin rotacidn en el Arbol de aécionamiento
del motor y soporta uns plﬁralidad de.paletas rascadoras
dirigidas radislmente hacia fuers, que se pueden comprimir
contra les partes de la construceidn que han de ser trata-

das.

s
.

108.~ E1 conjunto segln la reivindicaciénféQ, en
el que dichss paletss rascadoras estén hechss de matefial
elésticamente deformsble y estén cads unz, en su extramo
interior, montsdas en una ménsula dispuests en didhéié&r-
tador y apoyéndose cads -una en posicidn intermedia a-éus
extremos, contra un soporte que sobreszle de dicho poria-
dor,-deforméndose elisticamente dichas paletas, en 1s com~
presidn contra las partes de la construccidn que se kan de
tratar, sctusndo el soporte como fulcro.
| 112.~ Un conjunto pera tratsr, principalmen%e
limpisr, superficies subacuiticas de construcciones fijas
o flotantes,
Tal y como se ha descrito eu lg Memoria que au-
‘tecede, representado en los dibujos que se acompafian y pe-

ra los fines que st han especificado.

(2]
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Esta Memoria consta de dieciseis hojas escritas

a méquina por una sola cara.

Medrid, 21,A60.1979
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