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La presente invencidn se refiere a alimentadores o tran
portadores vibratorios. De un modo més especifico, se refiere al
dispositivo de muelles de ldmina flexible que se dirigen hacia.
arriba desde un conjunto de base para sostener un conjunto de
batea para el movimiento vibratorio.

Los asimentadores vibratorios conocidos tienen un con-

junto de base alargada que se sostiene sobre una fundacién por

aisladores de vibraciones separados longitudinalmente. Una plurg

lidad de muelles de ldmina flexible, que se dirigen hacia arribg

en relacién paralela desde el conjunto de la base, en lugares sg

parados longitudinalmente, sostienen en sus partes superiores uy
conjunto de batea. Ambos conjuntos tienen masas, cuyos ceniros
estdn separzdos a lo largoe de un eje geométrico dirigido en sens
tido ascendente. ELl conjuntoc de batea es impulsado en sentido
transversal a este eje por un acciocnador. Las masas del conjuntd
crean fuerzas de inercia, que actdan en sus centros, para formax
un par de fuerzas, que induce un movimiento de rotacidn en el
alimentador como un todo. Este movimiento de rotacidn tiende a
nacer cabecear al alimentador longitudinalmente sobre los aisla-
dores de vibracicnes y, por lo tanto, crea un @fbblema. Es con-
veniente que el conjunto de ftolva se mueva con un movimiento de
traslacibdn en todo el ciclo de las vibraciones y con una amplity
y direccidn de vibracidn préciticamente uniforme para facilitar
1z alimentacidn entre las estructuras:adyacenﬁes de entrada y de
descarga.
Ia finalidad de esta invencidn es compensar el movimier
to de rotacibén de un alimentador vibratorio, resultante de las
fuerzas de inércia, de modo que el conjunito de batea alimentado-
ra se mueve con un movimiento de traslacidn con relacidn z una

fundgcidn o base en todo el ciclo de las vibraciones. Esto se
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~tido ascendente. Cuando un accionador impulsa al conjunto de ba-
‘masas de los conjuntos crean fuerzas de inercia que actia sobre
-el centro de masa de cada conjunto, para formar un par de fuer-

ipomo un todo, incluyendo el conjunto de la hase, que tiende ha

inclinar o hacer cabecear al alimentador longitudinalmente sobre
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consigue utilizando los muelles de ldmina flexible, que se ex~
tienden entre la base y los conjuntos de batea, para que se sSo=
metan a deflexidn a lo largo de trayectos no paralelos con el
fin de guiar el conjunto de batea en un movimiento curvilineo
de traslacidén y de rotacidn con relacidn al conjunto de base. Eg
ta rotacidn del conjunto de batea con relacién al conjunto de la
base tiene lugar en direccidn opuesta al mo&imiento de rotacidén
del alimentador como un todo sobre la fundacidn creado por las
fuerzas de inercia., Un alimenftador vibhratorio tiene un conjunto
de base alargado con una pluralidad de zisladores de vibraciones
que sostienen al conjunto de la base sobre una fundacidén en lu=~
gares separados longitudinalmente, Una pluralidad de muelles de
ldminas flexibles proyectan hacia arriba desde el conjunto de la
base en lugares separados longitudinalmente, y un conjunto de
batea queda sostenido por las paries superiores de los muelles
de lémina flexible. Ambos conjuntos tienen masas, cuyos centro

estdn separados a 1o largo de un eje geométrico dirigido en sen+

tea con relacidn al conjunto de la base, en direccidén transver-

sal al eje dirigido hacia arriba entre los centros de masa, las

zas que impone un movimiento de rotacidn sobre el alimentador

los aisladores de vibraciones, Ios muelles de l4dmina flexible se
disponen entre los conjuntos para someterse a deflexidén a lo lax
go de trayectos no paralelos con el fin de guiar el conjunto de

batea en traglacidn curvilinea y en rotacidn, con relacidn al

conjunto de la base., Esta rotacidn del conjunto de la batea con
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relacidn al conjunto de la base tiene lugar en direccidn ovnues-
tz al movimiento de rotacidn del alimentador completo creado por
el par de fuerzas de inércia, eliminando por lo tanto la rota-
cidn de la batea con relacidn a la fundacidén, por lo que la batea
5. se mueve con relacidn a la fundacidn solemente en una traslacidn
curvilinea.

La figura 1 es una vista tomada a lo largo de la linea
de corte longitudinal vertical 1-1 de la figura 2, de un alimen
tador vibratorio que incorpora la presente invencidn.

10. La figura 2 es una vista tomada a lo largo de la linea
de corte horizontal 2-2 de la figura 1, con partes coriadas pa-
ra indicer la esirucitura subyacente.

La figura 3 es una vista tomada a lo largo de la linea
de corte itransversal 3-3 de laz figura 1, con partes cortadas,
15. - La figura 4 es un diagrama esquemdtico que ilustra el
movimiento mecdnico del alimentador, ilustrado en la figura 1,
cuando los muelles de ldmina flexible son paralelos y las fuer-
zas de inercia no se consideran.

La figura 5 es un diagrama esquemdtico que ilustra el
20. movimiento mecdnico del slimentador cuando los muelles de lémi-
_na flexiblé son paralelos y se consideran las fuerzas de inérciz,

La figura 6 es un diagrama esquemébico queilustra el mo

o

vimiento mecdnico del alimentador, cuando los muelles de ldmina
flexible se digponen en una relacidn no paralels y cuando Bo se
25. consideran las fuerzas de inércia,

Iz figura 7 es un diagramz esquemédtico que ilustra el
movimiento mecédniico del alimentador, cuando los muelles de ldmi
na flexible se disponen en una relacidn no paralela y cuando se

consideran las fuerzas de inercia.

30, La figura 8 es un diagrama esquemético de un alimenta-
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dor vibratorio que incorpora una forma modificada de la inven-
cidn.

Observando ahora las figuras 1 y 3, un alimentador vi-
bratorio 10 se monta en una fundsciomll por aisladores de vibra-
ciones 12, La fundacién comprende una losa de hormigdén 13, al
que se sujetan un par de dngulos de montaje 14 y 15 por torni-
llos de anclaje 16. Los aisladores de vibraciones tienen en ge-
neral forma cilindrica. Estos aisladores se unen a las patas al
zadas de los dngulos de montaje por medio de espdrragos 17 que
se proyectan axialmente hacia fuera de un extremo de los aisla-

dores.,

Los manguitos de rosca interna 18 se empoiran coaxialme;

|15

te dentro de los aisladores en extremos 0puesfos a los espédrra-
gos., Los aisladores de vibraciones se fabrican de un material
elastémero, por ejemplo cauchko que se somete a deflexidn bajo
cargs. Los aisladores se separan en el sentido longitudinal de
los dngulos de montaje.

El alimentador vibratorio 10 tiene un conjunto de base
alargado 20 que se sostiene por los aisladores de vibraciones
12, El conjunto de la base comprende un par de placas laterales
21 y 22. Unos tornillos con cabeza 23 se adaptan en las placas

laterales introduciendose en los manguitos 18 para unir el con-

junto de la base a los aisladores de vibraciones. Un par de blo
ques de peso 24 y 25 se sueldan transversalmente entre las pla-
cas laterales, Cerca de la parte superior de las placas latera-
les estos bloques de peso se indentan lateralmente hacia dentro)

segliin se ilustra en la figura 3. De este modo, las partes de lopg

bloques de peso que se dirigen hacia arriba desde las placas la

terales son mds estrechas que la dimensidén transversal de las

placas laterales., La finzlidad de los bloques de peso es elevar



56

10.

15.

20.

25.

30.

. 0 .
~aproximadamente 10 . As{, estos soportes de montaje se pueden
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el centro de masa del conjunio de lz base, indicado como CiiB.
Una pluralidad de muelles de lémina flexible 27 y 28 se
proyectan hacia arriba desde los exiremos opuestos del conjunto
de la base, seglin se ilustran en lz figura 1. Cada muelle de 1£
mina flexible comprenden un conjunto de hojas 29 separadas por
separadores 30, En ambos lados del alimentador, las paries infe
riores de las hojas se mantienen en su sitio entre abrazaderas
31 y soportes de montaje 32 por tornillos con cabeza 33 dirigi-
dos transversalmente. Los soportes de montaje se sujetan a las
placas laterales 21 y 22 por tornillos de cabeza 34. Estos tor-
nillos se adaptan en una de una serie de aberturas 35 en las
placas laterales. Las aberturas se alinean en lugares separados
a lo largo de arcos 5 que se definirdn mds adelante. Existen
preferiblemente cuatro aberturas en cada serie y cada par de

aberturas adyacentes estdn separadas por un dngulo en arco de

colocar de una forma selectiva. En ambos lados del alimentador,
las partes superiores de las hojas se mantienen en su sitio en-
tre abrazaderas 36 y soportes de montaje 37 por tornillos de ca
beza dirigidos transversalmente 38. Los soportes de montaje 37
se sujetan por tornillos de cabeza 40 2 un par de soportes de
montaje de batea 41 y 42, que forman parte de un conjunto de bg
tea 43. Los soportes de montaje 37 pueden pivotar alrededor de
tornillos de cabeza 40 para ajustar los muelles de ldmina flexi
ble 27 y 28 con la inclinacidn que se desee, cuando los sopor=-
tes de montaje 32 gue se pueden colocar de una forma selectiva
se alinean con una abertura deseada 35. Los arcos S a lo largo
de los cuales se sitda la serie de aberturas, estdn definidos

por la distancia entre los centros de las aberturas del soporte

del montaje para los tornillos de cabeza 40 y 34, puesto que los
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que de peso 24 por un par de tornillos 53, ilustrados en la fi~

-de un par de aberturas alargadas 60 en el soporte de montaje 41
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nmuelles de ldmina flexible pivotan alrededor de los ftornillos
de cabeza 40, Los soportes de montaje de la batea tienen patas
que se extienden vertical y horizontalmente. El1 conjunto de ba-
tea tiene una batea 44, que se sujeta a las patas extendidas hoj
rigontalmente de. los soportes de montaje de la batea por torni-
1llos de cabeza plana 45, que se avellanan dentro del fondo de 1
batea. Ia batea se podria sujetar también a los soportes de mon
taje por medio de soldadura. De éste modo, el conjunto de ba-
%ea queda sostenido por las partes superiores de los muelles de
1dmina flexible. El conjunto de batea tiene un centro de masa
CMT, que se separa del centro de masa CMB del conjunto de la bg
se a lo largo de un eje A extendido hacia arriba, que puede o
no ser vertical.

Un accionador 48 se acopla al conjunto de batea 43 par
impulsar al conjunto de batea con relacién al conjunto de la ba
se en direccidn transversal al eje extendido hacia arriba A. El
accionador tiene un conjunio de nucleo 50 y una armadura 51. EL

éonjunto de nidcleo se une a un soporte 52, que e acopla al blg

gura 2, Estos tornillos atraviesan aberturas ranuradas 54 en el
soporte. La armadura se une a un par de dngulos dirigidos verti
calmente 55 y 56, que tienen bloques de montaje 57 y 58 unidos
a sus extremos superiores., El bloque de montaje 57 se sostienen

por un par de tornillos de cabeza 59, que se proyectan a través

El blogue de montaje 58 se sostiene por un par de tornillos de
cabeza 61 que se proyectan a través de aberturas alargadas 62
en el soporte de montaje 42, Con relacién a las figuras 4-7, s¢

discribe a continuzcién el funcionamiento del alimentador vibra

®

dor 10, Estas figuras son diagramas esquemdticos que ilustran
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‘la forma ilustrada en la figura 4 porque hay presentes fuerzas

la base 20 tiene centros CET y CMB, segin se ilustra en la figy

—_T -
el alimentador en posicidn de nunto muerto, como un paraleldgrs
mo o un trapezdide representado por lineas sélidas. La direceidn
de alimentacidén estd indicada por la flecha F, La linea de pun-
tos ¥y rayas ilustra la posicidn desviada del alimentador al fid
nal de una carrera de alimentacidn, y la linea de rayas ilustrg
la posicidn desviada del alimentador al final de una carrera dd
recuperacién. El alimentador se monta sobre aisladores de vibrg
ciones l2a que se ilusiran como muelles espirales para mayor
simplificacién., Dichos aisladores funcionarian del mismo modo
que los aisladores de vibraciones 12 gue se fabrican de mate~
rial elastémeroc. .

La figura 4 ilustra el movimiento mecdnico del alimen-
tador 10-cuando el dngulo I del muelle del extremo de entrzda 3
el dngulo D del muelle del extremc de descarga son’iguales, y
si no existieran fuerzas de inércia ejercida sobre el conjunto
de la base o el conjunto de batea., El conjunto de batea 43 y el
conjunto de la base 20 se moverian en una traglacidn curvilinea
con relacién a la fundacidén 1l. Dicho movimiento del conjunto
de batea es conveniente para obtener una accidn de alimentacidn
virtualmente uniforme sobre la batea desde el extremo de entra-

da hasta el extremo de descarge, pero no se puede conseguir en

de inércia en el conjunito de la base y el conjunto de la bateal

Ias masas del conjunto de la batea 43 y el conjunto de

ra 5, que se separan a lo largo del eje dirigido en sentido as-
cendente A. Seglin vibran los conjuntos, sus masas crean fuerzas
de inercia que actian sobre los ceniros en direcciones opuesias

para formar un par de fuerzas oscilantes (compuestas por las

fuerszas FT’ gue actien sobre el ceniro de la masa del conjunto
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de la batea CHT, y la fuerza FB, que actia sobre el centro de lz
masa del conjunto de la base) que impone un momento alrededor dell
eje de rotacién BA en el alimentador como un todo. E1 momento
tiende a hacer cabecear el conjunto alimentador como un todo in-
5. cluyendo la batea como un cuerpo rigido longitudinalmente con rg
lacidn a la fundacidn sobre los aisladores de vibraciones 12a.
Si los dngulos de resorte I y D son iguales, no se produciréd ca-
beceo del conjunto de la batea con relacidn al conjunto de la bg
se. El conjunto de la batea 43, por lo tanto, no se moverd con
10, 1a traglacidn curvilinea deseada con relacidn a la fundacidén en
“todo el ciclo de la vibracidn. Por el contrario, el conjunto de
la batea se moverd con relacién a la fundacién con un movimientd
combinado de rotacidn vy traslacidédn curvilinea. .
Cuando los muelles de ldmina flexible 27 y 28 se dispo-
15, nen en una relacién no paralela (o sea, con édngulo desiguales)
v cuando no se consideran las fuerzas de inercia, segin se ilus-
tra en la figura 6, el conjunto de la batea 43 se mueve con relg
cidn a2l conjunto de la base con un movimiento mecdnico que es wija
combinacidn de traslacidn curvilinea y rotacidn., El dngulo I de
20, resorte del extremo de entrada es menor que el dngulo D de resoxn
te del extremo de descarga. Estos dngulo de resorte son dngulos
- verticales entre los muelles de ldmina flexible y una linea que
se extiende longitudinal al conjunto de la base. Los dngulos se
encaran en direccién opuesta & la direccién de alimentacién F y
25, ' en sentido ascendente hacia el conjunto de batea., Si no se tie-
nen encuenta las fuerzas de inercie, el conjunto de la base se
mueve con relacién a la fundacidn con un movimiento mecdnico que
es una combinacidn de traslzcidén curvilinea y rotacidn, sesun

se ilustra en la figura 6.

30. Cuando, segin se ilustra en la figura 7, el conjunto d?
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batea tiene un movimiento mecdnico con relacidn al conjunto de
1la base (debido a la diferencia en los dngulos de resorte I ¥ D)
y el conjunto alimentador como un todo tiene un movimiento de rg
tacidn con relacidn a la fundacidn (debido 2 las fuerzas de iner
5e cia), el movimiento de rotacidén del conjunto de batea con rela-
cidn al conjunto de base que han creado los muelles de ldmina
flexible, dispuestos en una relacidén no paralela, es de igual
magnitud v de direccidn opuesta al movimiento de rotacidn del
conjunto alimentador como un todo con relacidn a la fundacidn,
10. cuyo movimiento ha sido creado por el par de fuerzas de inercia.
De este modo, los movimientos de rotacidn del conjunto de la ba-
tea se cancela. El conjunto de la batea se mueve con relacidn a
la fundacién en una traslacidn précticamente curvilinea en todo
el ciclo de cade vibracidén y tiene una amplitud y direccidn de
15. vibracidn virtualmente uniforme.

Ios muelles de ldmina flexible 27 y 28 se mueven de una
forma ajustable de modo que los Zngulos de resorte apropiados I
vy D se puedan establecer para diversas masas de conjuntos de ba-
teas 43. Para ajustar los muelles de ldmina flexible, observandg
20. de nuevo la figura 1, se quita un tornillo de cabeza 34 de una
abertura 35. El soporte de montaje 37 pivota alrededor del torni
1lo de cabeza 40, cuando el muelle de ldmina flexible bascula
recorriendo un arco, para situar el soporte de montaje 32 con el
fin de introducir el tornillo de cabeza en la abertura deseada
25. 35.

ILa figura 8 ilustra esquemdticamente una forma modifica
da de la invencidn. Un alimenisador TO tiene un conjunto de base
Tl gue se monta sobre aisladores de vibraciones 72. Los muelles

de lédmina flexible T4, 75, 76 y 77 se proyectan en sentido ascen

30. dente del conjunto de la base y sostienen en sus extremos supe-—



riores un conjunto de batea continua 79. Los accionadores 81 y
82 se utilizan para mover el conjunto de batea 1ongitudinalmenté
con relacidén al conjunto de la base. Los muelles de lémina fle-
xibles se dispone de una relacidén no paralela entre los conjun~
5 tos. Las lineas de prolonsacién a,b,c y d desde cada muelle de

lémina‘flexible, convergen para unirse en un punto comin CT, Eg
te punto es el centro de vibracién torsional, los muelles de 1g
mina flexible se someten a deflexidén a lo largo de trayectos no
paralelos pa, pb, pc, y pd para guiar el conjunto de tolva hasta
10. la posicién de linea de puntos y rayas. Ssta disposicidn de los
muelles de lém?na flexibles permite gue el conjunto de batea se
mueva con traslacidn curvilinea y rotacién sin que se doble el

conjunto de la tolva. Dicha rotacidn tiende & cancelar la rota-
cidn causada por fuerza de inercia gque actlan sobre los conjun-
15, tos de batea y de la base. Asf, el conjunto de la batea se mueve

con relacidn a la fundacidn con traslzcidn curvilinez en todos

su ciclo de vibracidén y tiene una amnlitud y direccidn de vibra-

¢ién virtualmente uniforme.

Por la descripcidn anterior se verd gue los alimentado
20, reg vibratorios 10 y 70 tienen conjuntos de batea 43 y 79 que s
sostienen por muelles de lé4mina flexible 27-28 y 74-77. Estos mie
lles de ldmina flexible se disponen entre el conjunto de la bas
¥y el conjunto de la batea para someterse a deflexidn a lo largo
de trayectos no paralelos para guiar al conjunto de la batea

25, | con relacidn al conjunto de la base en traslacidn curvilinea y
en rotacién, Dicha rotacién se opone al impulso de rotacidén cread

do por un par de fuerzas de inercia sobre el alimentador como

e

un todo. Por lo tanto, los movimientos de rotacidn de los conjuy

tos de batea se cancelan y los conjuntos de bhatea se mueven con

30. traslacidn curvilinea tan solo con relacidn a la fundacidén en
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todos sus ciclos de vibracidn.

Aunque se ha ilustrado y descrito el mejor modo conten
plado para poner en préctica la presente invencidn, es evidente
que se nueden efectuar modificaciones y variaciones sin desviar
5e se delo que se considera la ﬁateria objeto de la invencidn.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,asi
como la manera de realizarlo en la prédctica, debe hacerse cons-
tar que las disposiciones anteriormente indicadas son suscenti-
bles de modificaciones de detalle en cuanic no alteren su prin=-

10. cipio fundamental.
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lugares separados en el sentido longitudinal del mismo; un con-

- gido en sentido ascendente entre los centros de masa, creando

‘nes; caracterizados porque los muelles de ldmina flexible se
' disponen entre el conjunto de la base y el conjunto de la batea

para que los muelles de ldmina flexible se someten a deflexidén
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REIVINDICACIOIES

1.~ Perfeccionamientos en alimentadores vibratorios
del tipo que tienen un conjunto de base alargado, una plurali-
dad de alsladores de vibraciones que sostienen el conjunto de
1la base en lugares separados en direccidn longitudinal al con-
junto de la base; una pluralidad de muelles de ldmina flexible

gque se proyectan hacia arriba desde el conjunto de la base en

junto de betea que se sostiene por las partes superiores de los
muelles de ldmina flexible, teniendo el conjunto de la base y
el conjunto de la batea masas cuyos centros estdn separados a
lo largo de un eje geométrico dirigidos en sentido ascendente;
y un impulsos para impulsar al conjunto de batea con relacién

al conjunto de la base en la direccidén transversal al eje diri-

las masas fuerzas de inercia que actdan sobre los conjuntos de
la base y de la batea para formar un par de fuerzas que imponen
un movimiento de rotacidn sobre el alimentador como un todo in-
cluyendo el conjunto de la base que tiende ha hacer cabecear al

alimentador longitudinalmente sobre los aisladores de vibracio-

a lo largo de trayectos no paralelos para guiar al conjunto de

la batea en traslacidn curvilinea y en rotacidn con relacidn al
conjunto de la base, teniendo lugar la rotacidn del conjunto de
la batea en dirececidn opuesta al movimiento de rotacidn del con

junto alimentador como un todo creado por el par de fuerzas,

e

2.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, cara
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terizados porque los muelles de ldmina flexible se disponen en~
tre el conjunto de la base y el conjunto de la batea en relaciéh
no paralela para que los muelles de lédmina flexible se sometan
a deflexidn a lo largo de trayectos no paralelos con el fin de
guiar el conjunto de la babtea en traslacidén curvilinea y en ro-
tacidn, siendo la rotacidn de direccidn opuesta al movimiento
de rotacidn creado por el par de fuerzas de inercia,

3.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 2, carag
terizados porque presenta un extremo de entrada y un extremo de
descarga, transportande el alimentador material en la direccién
de zlimentacidn hacia el extremo de descarga, situandose los mug
lles de ldmina flexible en dngulos verticales desiguales con una
linea que se extiende longitudinal al conjunto de la base, encg
randose los dngulos verticales en gsentidos opuestos a la direc-
cidn de alimentacidn y en sentido ascendente hacia el conjunto
de la batea, siendo el dngulo vertical del muelle de lémina flg
xible en el extremo de entrada menor gue el &ngulo vertical que
el nuelle de lénmina fiexible en el extremo de descarga.

4.~ Perfeccionamientos seglin la reivindicacidn 3, carag
terizados porque comprende medios que montan los muelles de 14
mina flexible para poder ajustar los éngulos verticzles en los
extremos de entrada y de descarge del alimentador.

5.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 4, caigg
terizados porque los medios de montaje de los muelles de lémins
flexible comprenden soportes de montaje en cada extremo de ca-
da muelle de lémina flexible, montandose el soporie de montaje
en un extremo de cada muelle de lémina flexible para efectuar
un moviniento vivotal pudiendose situar el soporte de montaje
en el extremo opussto de cada muelle de ldmina flexible de una

Torma selectiva a lo largo de un arco zlrededor del centro de




10.

15.

20.

254

30.
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giro del soporte de montaje pivotal.
6.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 5, caragq
terizados porque los soportes de montaje pivotal se conectan al
conjunto de la batea y los soportes &e montaje que se pueden co
locar de una forma selectiva se conectan al conjunto de la base,
7.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 6, carag
terizados porgue los medios de montaje de muelles de ldmina fled
xible comprenden ademds una serie de aberturas en la base opues-
tas a cada soporte de montaje de colocacidn selectiva, y un dis
positivo de sujecidn que se proyecta desde cada soporte de montg
je de colocacidn selectiva en una de las aberturas.
8.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 7, carag
terizados porque cada serie de aberturas comprenden cuatro aber-
turas, separandose cada par de aberturas adyacentes en un dngulc
en arco de aproximadamente 10°.
9.~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones 1 a 8,
caracterizados porque comprende medios ajustables que montan los
muelles de ldnmina flexible para su colocacién en una relacidn ndg
paralela, por lo que los muelles de lémina flexible se someten
a deflexidn a lo largo de trayectos no paralelos para gular al
gonjunto de batea en traslacién curvilinea y en rotacidn con re-
lacién al conjunto de la base, teniendo lugar la rotzcidn del
conjunto de la batea en direccidn opuesta al movimiento de rotad
¢ién del conjunto alimentador como un todo creado por el par de
fuergzas de inercia,
10,- Perfeccionamientos segin lasg reivindicaciones 1 a
9, caracterizados porque cuando el alimentador tiene, un conjun-
to de base alargada unz plureslidad de aisladores de vibraciones

que sostienen el conjunto de base en lugares separados longitudi

nalmente, por lo menos tres muelles de lémina flexible que se px
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yectan en sentido ascendente desde el conjunto de la base en lu+
gares separados longitudinalmente, un conjunto de batea gue se
sostiene por las partes superiores de los muelles de lédnina fle+
xible, teniendo los conjuntos masas cuyos centros se separan a
5e lo larso de un eje geométrico dirigido en sentido ascendente, ¥
un impulso para impulsar al conjunto de la batea con relacidn sl
conjunto de la base en direccidn transversal al eje dirigido en
sentido ascendente, creando las masas fuerzas de inercia que acs
$dan sobre los centros de masa de los conjuntos parz formar un
10. par de fuerzas que impone un movimiento de rotacidn en el alimen-
tador como un todo, incluyendo el conjunto de la base, gue tiens
de & hacer cabecear al alimentador longitudinalmente por los aig
ladores de vibraciones, se le dota de medios que montan los mue-
1les de ldmina flexible para extenderse en una relacién no para—
15. lela en los conjuntos, convergiendo las lineas de prolengacidn
de cada muelle de lémina flexible para unirse en un punto comin
por lo que los muelles de léminas flexibles se svmeten a defle-
xidn a lo largo de trayectos no paralelos para guiar al conjunt
de la batea en traslacidn curvilinea y en rotacidn con relacidn
20, 2l conjunto de la base, teniendo lugar la rotacién del conjunto
de batea en direccidn onuesta al movimiento de rotacién del con+
| junto alimentador como un todo creado por el par de fuerza de
inercia.

11l.- Perfeccionamientos en alimentadores vibratorios, tal
25. y como queda sustancialmente descrito en la presente Hemoria y

en los dibujos adjuntos.
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Esta Memoria consta de dieciseis hojas escritas a mdqui
na por una sola cara.
Madrid,

FMC CORPORATIION,

4. M. GOMEZ AGEBO Y POM
o p. Flrmador J. Suarez Plax

29 M 1979
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