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= Memoria Descriptiva =

La invencién se refiere a un soporte de placas de
altura regulable, para placas que se instalan con junturas
abiertas, Se compone preferentemente de dos tacos provistos
de biseles en los que ge encuentran roscados interiores, -
por lo menos un perno roscado que puede atornillarse en los
tacos anteriormente mencionados, y se constituyen de tal mg
nera que por efecto de la rotacién del perno roscado en tor
no al eje longitudinal, pueden moverse simutténeamente los
tacos anteriormente mencionados en direcciones contrspues==
tas, por lo menos un elemento de maniobra, aplicado con pre
ferencia en un extremo del perno roscado, de tal marerc qu
el perno roscado puede girarse en torno 2 un eje longitudi~-
nal, una base de cojinete, preferentemente con dos planos -
oblfcuos sobre la que se asientan los tacos anteriormente =
mencionados y pueden dirigirse, una placa de soporte sobre
la que se aplica al menos una de tales bases de soporte, ==
asentado con preferencia sobre los tacos anteriormerte men=
cionados, lo cual puede conseguirse mediante el repaso de =
planos oblfcuos adecuados, y en cuya guperficie se practica
una concabidad a modo de calota esférica, asi como un apoyo
que consiste preferentemente en una seccibn esférica con sa
liente, de manera que se asienta en la calota anteriormente
mencionada y puede inclinarse respecto del suplemento.

En los soportes convencionales de esta clase, de
los cuales se parte (patente alemana nfime 21 57 750) se con
figura el soporte en el que descansa la placa de apoyo, co=
mo casquillo de cojinete con rosca interior, en el que para
la regulacibn en altura se arrosca un perno roscado con un
elemento de maniobra colocado en forma aproximadamente cen=
tral.
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Este casquillo de cojinete establece para la pla=-
ca que ha de soportarse una superfice de apoyo cuya inclina
cidn es fija en relacién con el plano del suplemento, La ==
placa que ha de sustentarse, no se asienta por ello en for-
ma generalmente plana, sino que grava el casquillo de cojle
nete anteriormente mencionado en el punto en que descansa =
el casquillo de cojinete, de forma que en caso de vibracio-
nes, como las que se din forzosamente al pisar lag placas,-
se desliza muy f&cilmente desde su posicién prevista en un
principio, y deforma el cruce de las junturas.

Otro inconveniente del soporte descrito del cual
se ha partido, consiste en que en general solamente se arros
ca una fraceidn de la rosca que se encuentra exteriormente -
en el perno roscado, en el roscado interfor del casquillo de
cojinete, de forma que una veducida parte de la rosca Jebe =
sopertar todo el peso de la placa, lo que puede ponducir a -
una destruccién de los pasos de rosca, resultando sin eabar-
go en cualquier caso ungravsmen irregular del cojinete en ==
dependencle de la separacién entre el suplemento y el casqui
llo de cojinete, Otro inconveniente de este cojinete consis~
te finalmente en que el punto de apoyoc en que la placa es sg
portada por el cojinete, se desplaza durante la regulacién =
en altura del mismo, de manera que la placa por su parte re-
sulta cargada mfs en el borde, y por otro lado, se carga mfs
en el sentido del centro de placa.

Por ello la invencién ee plantea la finalidad de =
configurar nuevemente el cojinete anteriormente descrito, en
el sentido de que la plaaca que debe apoyarse se adienta ==
slempre sobre el cojinete plana, para impedir el deeplazami-
ento de las junturas, toda vez que la capacidad de carga =~
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permancce constante por todo el &mbito de ajuste en altura
del cojinete, y porque el punto de apoyo de la placa no se
desplaza, si se modifica el ajuste de altura de la placa.

Este objetivo se consigue mediante diversas medi-
das relacionadas entre sf:

El apoyo plano de la placa de soporte se asegura
porque el apoyo en el que se asienta la placa de soporte,=-
est4 formado por unsaliente al que se adosa una seccibn es-
férica, que se superpone con posibilidad de girc en nc ca=
lota esférica que posee el mismo radio de curvatura gue la
seccién esférica.

Caso de que la inclinacién de la placa respscto =
del suplemento mo sobrepase un valor méximo predeterminado,
puede realizarse también el apoyo mfs fécilmente como sec~
cién csférica sin saliente.

¥na capacidad de carga uniforme del cojinete so=—
bre todo el &mbito de regulacién en altura se congigue, gra
clas a que, indistintamente sobee la placa de cojinete exis
te una base de apoyo en forma de cufias contrapuestas en las
que se asientan en forma plana dos tacos con los biseles co
rrespondientes, que sistentan un cojinete. De la misma mane
ra podrfan aplicarse los planos oblfcuos sobre el cojincte.
En consonancia se adopta le inclinacién de las superficies
de apoyo sobre los tacos y planos oblicuos igualmente, de -
manera que el cojinete de apoye plano sobre los tacos.

Convenientemente se establece el zbcalo de coji——
nete en forma de plano oblfcuo, sobre el que se asientan de
forma plana los tacos, y pueden desplazarse, asf como tam=-
bién la parte inferfor del cojinete a modo de dos plamos -=
oblicuos que se aslentan de plano sobre los lados correspon
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dientesente inclinados de los tacos. El ajuste de altura =
del soporte de placa se realiza de manera que los tacos se
desplazan con auxilio de un perno roscado en direcciones «
contrapuestas, de forma que por una parte resbalan hacia ==
arriba gobre el z8calo ed cojinete, y por otra parte los co,
Jinetes sos desplazados simulténeamente por los tacos hacia
arriba.

Una constitucidn simétrica especular del soporte
de placa respectivamente con dos tacos o cuatro planvs obl{
cuos, se ocupa de que la fuerza resultante se ejerza sobre
la placa siempre sobre el mismo punto de apoyo. la ventaja
del cojinute anteriormente descrito, del cual se ha nartido
concretamente la posibilidad de la regulacifn progresiva en
altura del cojinete incluso despufs de la colocacidn de =
las placas, se asegura plenamente también con arreglo a la
invencién, puesto que el perno roscado giratorio, que Cegs—~
plaza los tacos en direcciones contrapuessas, puede llevar
a través de lag junturas entre las placas.

El apoyo en forma de una seccién esférica, puede
aplicarse también inmediatamente del montaje sobre las plaw
cas, Entoncés se combinan cuatro cojinetes del tipo anterio
mente descrito con una cruz de centrado, de tal manera, que
no se produzcan desviaciones de junturas, atn cuando lag =
placas dispuestas de esta manera, puedan levantarse en todo
momento de los cojlnetes, como las placas comvencionales.

los dibujos presentan una forma posible de reali-
zacidn del cojinete anteriormente descrito.

Las figuras 1 y 2, presentan logs cojinetes en ==
planta y en vista lateral, parclalmente en seccidn.

La figura 3 presenta la placa de base y un z8calo
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de cojinete cortado en vista lateral.

la figura 4 presenta pernos roscados, tacos y =
elementos de maniobra en una vista lateral.

La figurs 5 ruestra el cojinete en secciln por
el lateral, y la figurs 6, finalmente el apoyo en vista 1lg
teral.

El cojinete representado en las figuras 1 y 2 es~
t4 constitufdo por una placa de base =-i-, que presenta en -
éu centro una cruz de centrade =2= y cuatro zbcalos de coji
nete, compuestos respectivemente por dos cufias encajadas rg
cfprocamente =3= y =4=, En los planos oblfcuos asf vesultan
tes, pueden converger en direcciones contrapuestas respecti
vanente dos tacos =5- y =b6=-, dotados de roscas intericres -
contrapuestas, con auxilio del perno roscado =7=, que tiene
dos secciones de rosca contrapuestas =8« y -9~ y se mueven
en direcciones opuestas entre sf. E1 perno roscedo <7« pue-
de girar con el elemento de maniobra =16-, que se coafigura
como botén con ranuras radiales, en torno a su eje longitu-
dinal, cuando el elemento de maniobra, se glra por obra de
lae juntursas, por ejemplo con un pasador que encaje en 1la
ramura. En los tacos anteriormente mencloaados =5~ y =6= se
apoya el cojinete -1i=-, cuya parte inferiocr asfnismo presen
ta la forma de dos plancs oblfcuos $8~- que se asientan pla=
nog sobre los tacos. Si se afirman los tacos con los pernos
roseados, se levanta ia superficie del cojinete ~1il=,

En la superficie del cojinete ~il= se ha repasado
una calota esflrica =12~, asf como un orificio de sncaje —
«~13~= mediance el cual el saliente en forma de hongo ~lf= -
del saliente, que sc¢ compone de apoyo cilindrico =15=, secw
cidn esférica ~16~ y sallente en forma de hongo «14-, enca=
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Ja en el espacic hueco de tal manera, que el apoyo se asien
ta por una patte en la calota, y durante el transporte no =
se desprende de la calota esfética, y por otra parte puede
inclinarse en el &ngulo necesario respecto del suplemento.

Log z6calos de cojinete se disponen en los cuatro
cuadrantes de la placa de base de manera que los elementos
de manfobra =10= pueden ser atendidos a través de las juntu
tas, con lo cual se determina también la longitud de log ==
pernos roscados. En la placa de base =1=, cuyo espesor pue-
de adaptarse adiclonafmente a una compensacién en altura ne
cesariamente mayor, se colocan para aumentar la estabiiidad
tablas de refuerzo «17-, Los cantos inferiores de la plca =
de base =1~ ge redondean en los 4ngulos =18~, para evitar =
eventuales deterloros de suplementos més blanlos =por e jem~
plo, de revestinientos de rechos.

Como gse superponen tanto %£8calos de cojinete como
cojinetes desde planos oblfcuos, la elevacidn es doble que
si solamente se hubiesen colocado indastintamente cojinetes
o zbcalos de cojinete sobre planos oblicuos.

Tanto en la superficie del z8calo de cojinete «3=
como en las superficles de apoyo de los cojinetes -11=, se
practican pascs para pernos roscados de tal manera que los
pernos roscados pueden glrarse en torno a su eje longitudie
nal hasta que las caras inferiores de los cojinetes «1l- vy
las superficies de cojinete se tocan en el centro,

En la figora -~1i~ se representa cémo puede aplica
se el sallente sin apoyo en forma de sete directamente gow=
bre 1la placa de apoyoe. En este caso puede prescindirge de =
un sallente especial.

La corona de centrado sirve por una perte para =



formar junturas entre las placas que deben soportarse, y
por otra parte para disponer recfprocamentz las junturas

en &ngulo recto.
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« REIVINDICACIONES =
12,- Perfeccionamientog en los soportes regulables de altu-
ra para placas de techumbres planas o analogos, colocadas -
con juntas ablertas entre otros, con una placa de base que
se asienta sobre la construccidn de base con dos tecos al =

menos provistos respectivamente de un roscado interior, al

menog con un perno roscado que se introduce en estos tacos,
el cual posee dos secciones de rosca contrapuestas, y en ==
uno de cuyos extremos se aplica un elemento de maniobra, al
menos con un zécalo de cojinete sobre el que pueden deglie~-
zarse en resbalamiento los tacos antes mencionados, com un
cojinete que se asienta sobre los tacos entedichos y un sa-
liente, caracterizados porque el z6calo de cojinete o cara

inferior de los cojinetes convergen en los puntos donde co-
inciden don los mencionados, se configuran como pance oblf-
cuos, y porque el saliente abarca tambidn una seccién csfé-
rica que encaja con rotacifn en la parte superior de las cg
lotas esféricas del cojinete.

28 ,~ Perfeccionamientos segfin la reivindicacidn 18, caracte
rizados porque en el saliente y cojinete se aplican disposi
tivos que impiden un desprendimiento del saliente de la ca=-
lota esférica =por ejemplo en el transporte.

38,~ Perfeccionamientos seglin la reivindicacién 12, caracte
rizados porque el saliente se une fijamente con la placa de
soporte.

48,~ Perfeccionamientos segfin la reivindicacibn 18, caractg
rizados porque el elemento de maniobra es un botén con ramu
ras u orificios radiales.

54, Perfeccionamientos segfin la reivindicacién 18, caracte
rizados porque la placa de base se dispone centraimente una
cruz de centradoe
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Censta la presente memoria descripfifva de diez -
ho jas mmweradas y necanografiadas por una sola cara a las

quc se acompaiien tres de planos para su mejor comprensibn,

MABRID,
£

2 MEY 1979
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