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En máquinas de escribir que tienen la aptitud 
de colocar el punto de impresión en una cualquiera de va­
rias posiciones diferentes dentro de un esquema de escape 
normal, tal como, por ejemplo, en las que utilizan un tipc 
de disposición de escape por tornillo de ajuste convencio­
nal, es posible crear intencionada o inadvertidamente una 
desalineación con el esquema de escape normal. Una dispo­
sición de escape por tornillo de ajuste es utilizada ccmúi 
mente, ya que dicho sistema da lugar a la ejecución de.un 
espaciamiento proporcional. Particularmente en máquinas de 
escribir de espaciamiento proporcional, es difícil volver 
a colocar el punto de impresión sobre un carácter impreso 
con anterioridad, a causa de variaciones en la anchura de 
los caracteres. Este cambio de posición puede también ser 
difícil cuando el punto de impresión en algún punto de la 
línea ha sido desalineado intencionada o inadvertidamente, 
tal como por ejemplo cuando un carácter ha sido machacado 
en el papel o cuando se han retirado caracteres y luego 
subsiguientes caracteres impresos han sido expandidos pa­
ra llenar el espacio. En situaciones tales como las que 
se han descrito inmediatamente más arriba,es difícil vol­
ver a alinear el punto de impresión con las posiciones pa­
ra la eliminación y corrección de caracteres erróneamente 
mecanografiados. Cuando el operario intenta alinear el ca­
rácter, esto depende de la aptitud del operario para visi- 
bilizar intersecciones de marcas de guía con bordes o cen­
tros de caracteres y esto no conduce a una colocación dig­
na de confianza y exacta. Así, cuando el operario intenta 
retirar el carácter de la página por borrado mediante la 
utilización del mecanismo de correcciones en tal máquina



de escribir los caracteres no son alineados apropiadamente 
y quedan imágenes confusas o de sombra sobre el papel o 
son necesarias correcciones repetidas con pequeños incre­
mentos de escape, desgarrando de este modo potencialmente 
la página.

En algunas máquinas de escribir ha sido ne­
cesario disponer un miembro de guía extensible que puede 
ser extendido dentro de la zona de los puntos de impre­
sión con el fin de facilitar la nueva colocación o cambio 
de posición. Este miembro debe necesariamente ser retrai- 
ble con el fin de no interferir con subsiguientes opera­
ciones de impresión. Otras soluciones han incluido marcas 
de guía en el portafichas u otras marcas de referencia, 
que el operario debe observar e intentar alinear con la 
posición de impresión deseada. Debido a la necesidad de 
una separación entre el elemento de impresión golpeador 
y el portafichas u otra estructura en esta zona, es nece­
sario muchas veces desplazar estas marcas de referencia 
en alguna distancia desde el punto de impresión real, 
aumentando de este modo la posibilidad de malas evalua­
ciones. Esto ocurre en particular cuando la máquina de es­
cribir es capaz de colocar el carro impresor en incremen­
tos muy pequeños de un pleno incremento de escape.

Por lo tanto, un objeto de este invento es 
facilitar la alineación del punto de impresión de la má­
quina de escfibir con un lugar deseado sobre la página im­
presa.

Un objeto adicional de este invento es faci­
litar la tarea del operario para volver a colocaf el pun­
to de impresión sobre una posición deseada en una página
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impresa.
Un objeto adicional de este invento es mover 

electrónicamente el carro desde una posición de alinea­
ción preliminar a una posición de alineación final, ase­
gurando de esta manera la nueva colocación del punto de 
impresión sobre una posición particular en una página.

Resumen del invento
El modo de funcionamiento de cambio de posi­

ción en la máquina de escribir electrónica se logra colo­
cando el carro de la máquina de escribir de manera tal 
que una marca de referencia sobre el portafichas u otra 
estructura del carro de soporte esté colocada inmediata­
mente a la izquierda de ese carácter sobre el que se de­
sea volver a colocar el punto de impresión del soporte. 
Esto puede lograrse utilizando la operación de retroceso 
de la máquina de escrbir por sí misma o en unión con una 
operación de retroceso en una unidad que permite el movi­
miento del soporte y del punto de impresión por una uni­
dad de escape cuando los incrementos de escape normales 
para los caracteres mecanografiados son unidades unifor­
mes o múltiples o cuando éstos varían y están compuestos 
de unidades de escape múltiples. Después de la colocación 
de la marca de guía en la posición deseada, es posible 
entonces que el operario introduzca a través del teclado, 
por medio de una tecla de función alternada o una tecla 
de código y una tecla alfanumérica en el teclado, una 
instrucción para hacer que el punto de impresión se mueva 
en dirección hacia la izquierda en una distancia previa­
mente determinada cuando la máquina de escribir está en 
el modo de espaciamiento proporcional. Esta distancia pre­

viamente determinada corresponde con exactitud a la dis-
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-tancia entre la marca de referencia sobre el soporte o por 
tafichas y el punto de impresión. Cuando la máquina de es­
cribir está en los modos de espaciamiento de 10 ó 12 pasos 
normalizados, esta distancia es exactamente la distancia 
entre la marca de referencia sobre el soporte o portafichas, 
y el punto de impresión del soporte o la distancia entre 
la marca de referencia y una posición de carácter previa­
mente definida. Por estos medios, se efectúa una compensa­
ción automática de una desalineación inicial de la marca 
de referencia junto al borde izquierdo de caracteres de 
espaciamiento normalizados. Así, cuando se introduce una 
orden de cambio de posición a partir del teclado, si la 
marca de referencia sobre el portafichas ha sido colocada 
apropiadamente con respecto al nuevo lugar deseado de pun­
to de impresión, el carro o soporte se colocará de nuevo 
por sí mismo sobre ese punto de manera tal que el punto 
de impresión previamente golpeado en ese lugar y el punto 
de impresión escogido coincidan con exactitud.

Después de que el punto de impresión ha sido 
alineado de nuevo siguiendo la secuencia de sucesos ante­
dicha, la máquina de escribir puede ser acondicionada en­
tonces para borrar, de manera que pueda ser eliminado un 
carácter, que no esté en la memoria o cuando la memoria 
no coincida con la de la página impresa. Esto se logra apru 
tando la tecla de borrado en el teclado, que a través de 
los circuitos electrónicos da lugar a que la máquina de 
escribir introduzca un estado de borrado y se acondicionen 
los circuitos electrónicos de manera tal que después del 
apriete del siguiente botón de tecla alfanumérica la má­
quina de escribir no escape y sean colocados los medios de
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corrección entre el elemento de tipos y el carácter en la 
página impresa. Después de haber apretado la tecla de bo­
rrado, se aprieta la tecla de carácter correspondiente al 
carácter erróneo que ha de ser eliminado de la página y la 
máquina de escribir realiza un ciclo de impresión con dos 
excepciones, siendo éstas la inserción de los medios corree 
tores entre el elemento de tipos y la página con el fin de 
efectuar la corrección y el no escape del soporte después 
de haberse completado el ciclo de impresión. Esto deja al 
punto de impresión alineado con esa posición de la página 
en donde se puede mecanografiar un nuevo carácter si así 
se desea.

Así, puede verse que con la aptitud de cambial 
de posición el punto de impresión mediante utilización de 
una marca indicadora de posición falsa, y con la aptitud 
de hacer retroceder luego el carro en una distancia definí 
da con exactitud, previamente determinada, se eliminará 
una gran parte de la posibilidad de cometer error al vol­
ver a colocar el elemento de impresión sobre el punto de­
seado en la página. Esto acrecentará también la aptitud y 
habilidad del operario para hacer funcionar la máquina de 
una manera rápida y eficaz, y de producir una copia mecano­
grafiada de calidad.

Descripción de los dibujos
La figura 1 es un diagrama por bloques que 

representa el sistema y los controles electrónicos que 
hacen funcionar la máquina de escribir.

La figura 2 ilustra el mecanismo propulsor y 
entradas apropiadas en el sistema electrónico y en los 
equipos lógicos del impresor propiamente dicho, incluyen­
do el portafichas de soporte de impresión y la marca de
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_ referencia.
Las figuras 3 hasta 6 son esquemas de flujo 

de las secuencias lógicas que desarrollan los circuitos 
electrónicos de la figura 1 para mandar apropiadamente a 
los mecanismos de propulsión e impresión de la máquina de 
escribir.

Descripción del invento
Para fines descriptivos, se supone que la má­

quina de escribir 10 de la figura 1 está funcionando y que 
se ha producido el mecanografiado de una manera normal y 
convencional, y que los caracteres, según son mecanogra­
fiados, son almacenados en una memoria de línea 34, que 
después de un retorno de carro es borrada para proporcio­
nar la capacidad de almacenar caracteres de la siguiente 
línea. El operario, de tiempo en tiempo, puede desear 
hacer correcciones en el texto que ha sido mecanografiado 
con anterioridad al último retorno de carro y no será ca­
paz de obtener acceso a los caracteres de la memoria de 
línea. Cuando existe este estado, el operario necesita so­
lamente hacer rodar el rodillo portapapel de retorno a la 
línea apropiada y asegurarse de que la línea de impresión 
esté alineada verticalmente de modo apropiado con las mar­
cas de guía horizontales 9 sobre el portafichas 11 de la 
máquina de escribir. Cuando el operario ha completado la 
realineación de la línea de impresión en que se produjo el 
error con las marcas de guía 9 sobre el portafichas 11, 
entonces, mediante utilización de una orden de avance, de 
una orden de tabulación o de una orden de retroceso o una 
combinación de cualquiera de éstas es posible colocar el 
carro en proximidad a la letra errónea. La colocación fi-

2 3 .0 5 .9
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-nal de la marca de referencia 8 sobre la posición de la le­
tra errónea se puede lograr mediante retroceso (R), avance 
y utilización del retroceso en una unidad (RU). La utiliza­
ción del retroceso en una unidad es particularmente benefi­
ciosa en mecanografiado con espaciamiento proporcional, de­
bido a la variación de anchuras de las letras mecanografia­
das .

Refiriéndose a la figura 1, las órdenes de ta­
bulación y de avance o espaciamiento son encaminadas áí des 
codificador de funciones 38 y se determina que sean órdenes 
de tabulación y/o espaciamientos y de este modo pasa el 
control al sistema lógico de escape 22. El sistema lógico 
de escape 22, para una orden de tabulación, accederá a la 
memoria de tabulación 40 y determinará la siguiente posi­
ción de tabulación más a la derecha. Esta información es 
almacenada luego en el registro de escape 24 y el contador 
de escape 26 es cargado con la diferencia entre la posi­
ción presente del carro 13 y la posición representada por 
el tope de tabulador. Luego el contador de escape 26, des­
pués de haber sido cargado, afecta a los impulsores magné­
ticos 30 para dar lugar al escape hacia delante. Cuando 
son activados los imanes de escape hacia delante, de pro­
pulsión y de dirección 30 esto crea un movimiento en el 
tornillo de ajuste 15 de la máquina de escribir 10. Cuando 
gira el tornillo de ajuste 15 y se desplaza el carro 13, 
el fotoemisor/perceptor 1? juntamente con el interruptor 
19 de selección de paso proporcionará entradas al integra- 
dor 28 que a su vez descontará el contador de escape 26 
hasta que el valor allí existente sea igual a cero. En es­
te punto, son desconectados los propulsores magnéticos 3030

23 .05 .9
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_que dan lugar al espaciamiento hacia delante y efectúan la 
tabulación.

Una rutina similar se realiza para las órde­
nes de avance o espaciamiento normal con la excepción de 
que el valor introducido en el contador de escape 26 re­
presenta el escape normal para un avance o espaciamiento. 
Este valor dependerá de la configuración de la máquina de 
escribir 10, pero típicamente puede ser de seis unidades 
para un modo de 10 pasos, de cinco unidades para un modo 
de 12 pasos o de cuatro unidades para espaciamiento pro­
porcional.

Si después de la colocación de la marca de 
referencia 8 sobre el portafichas 9 en la proximidad de la 
posición en donde se desea volver a colocar el punto de 
impresión, la marca de referencia 8 no está alineada exac­
tamente con el borde izquierdo del carácter que ocupa esa 
posición sobre la página impresa, entonces la marca de re­
ferencia deberá estar preferiblemente a la derecha del bor­
de izquierdo de ese carácter, de manera tal que mediante 
utilización del retroceso en una unidad el carro puede ser 
espaciado a la inversa en una unidad de escape después de 
cada apriete de esa tecla y se puede mover de esa manera la 
marca de referencia 8 hacia la izquierda, hasta que ella se 
alinee con el borde izquierdo del carácter esa posición en 
la página.

El retroceso en una unidad se logra mediante 
la utilización del botón alternado o de código y de un bo­
tón alfanumérico sobre el teclado 10. Esta señal combinada 
es hecha pasar a través del descodificador"44de funciones 
codificadas, para determinar cual de las funciones está
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siendo codificada desde el teclado 12. Después de que esa 
áeñal ha sido descodificada, la salida es alimentada al sis-- 
tema lógico de escape 22, el sistema lógico de escape da lu 
gar a la puesta a punto del registro de escape 24 a un valor 
de una unidad de escape menos que la ocupada en este momen­
to por el carro y el contador de escape 26 tiene un valor 
de uno insertado en él. Después de que el contador de esca­
pe 26 ha sido cargado,los impulsores magnéticos 30 son,afec­
tados para dar lugar a un espaciamiento y propulsión a la 
inversa. Después de recibir el primer impulso del emisor, 
el integrador 28 descontará entonces hasta cero el contador 
de escape 26, el cual cuando tenga un valor cero parará-los 
propulsores magnéticos 30.

Después de la colocación de la marca de refe­
rencia sobre el portafichas o carro con exactitud junto al 
borde izquierdo del carácter que ocupa el punto de impre­
sión deseado en la página, el botón alternado o de código 
es apretado juntamente con otra tecla alfanumérica designa­
da como la tecla de cambio de posición. Esta función es 
hecha pasar similarmente a través del bloque 44 descodifi­
cador de funciones codificadas que determina que la señal 
recibida del teclado 12 sea un orden de cambio de posición. 
El sistema lógico de escape 22 reconoce la entrada del sis­
tema lógico 44 descodificador de funciones codificadas como 
una orden de cambio de posición y hace pasar el control al 
sistema lógico 42 de cambio de posición y borrado. El sis­
tema lógico 42 de cambio de posición y de borrado determina 
la distancia necesaria para el escape inverso del carro con 
el fin de colocar el carro sobre la posición de impresión 
deseada por el operario. En el caso de que la máquina de es--30

23.05.9
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-cribir 10 esté en un modo de espaciamiento proporcional, 
la distancia determinada es de sesenta unidades de escape. 
Si la máquina de escribir 10 está en el modo de espacia­
miento normalizado de 10 ó 12 pasos, el sistema lógico 42 
de cambio de posición y borrado determinará entonces si el 
punto hasta el que el carro será espaciado a la inversa uti 
lizando el sistema de escape inverso de sesenta unidades, 
normal, llevará al carro a una posición de carácter previa­
mente definida. Si la determinación consiste en que no so 
corresponderán la posición del carácter y la posición del 
carro en ese punto, el sistema lógico 42 de cambio de posi­
ción y de borrado determina el número adicional de unidades 
de espaciamiento necesarias para hacer que el carro sea co­
locado directamente sobre la posición de impresión fijas 
previamente definida, en el paso seleccionado. Después de 
esta determinación, el valor apropiado es transmitido al 
sistema lógico de escape 22 juntamente con una indicación 
de que el valor deberá ser restado de la posición presente 
del carro sobre la línea y del registro de escape 24 car­
gado con los resultados. El sistema lógico de escape 22 
bajo el control del sistema lógico 42 de cambio de posi­
ción y de borrado cargará entonces el contador deescape 26 
con sesenta o con el valor corregido determinado por el sis­
tema lógico 42 de cambio de posición y borrado, necesario 
para la colocación apropiada del carro 13.

Cuando los propulsores magnéticos 30 están co­
nectados y está realizándose el escape inverso, el fotoemi- 
sor/perceptor 17 emite impulsos y el interruptor de selec­
ción de paso 19 proporciona las señales de entrada necesa­
rias que pasan a través del integrador 28 y actúan para des 
contar el contador de escape 26. Cuando el contador de esca-
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-pe 26 ha sido descontado hasta cero esto llevará a cabo la 
desconexión de los propulsores magnéticos 30. El valor de 
sesenta unidades de escape corresponde a 25 mm, que es si­
milarmente la distancia entre el borde izquierdo del punto 
de impresión del carro 13 y la marca de referencia 8 sobre 
el portafichas 11. Así, después del escape inverso de sesen 
ta unidades, o del valor corregido de unidades de escape 
determinado por el sistema lógico 42 de cambio de posición 
y borrado en lo que sea necesario para efectuar la coloca­
ción apropiada del carro 13, el punto de impresión del ca­
rro 13 es colocado de manera tal que su borde izquierdo se 
corresponda exactamente con el punto que ocupaba la marca 
de referencia antes de que se accionase del teclado la or­
den de cambio de posición, o el punto de impresión es colo­
cado en una posición de carácter previamente definidas se­
gún se determina por el sistema lógico 42 de cambio de po­
sición y de escape y se efectúa cargando el contador de 
escape 26 con el valor de escape corregido. Tal como puede 
verse, esto coloca de modo eficaz y exacto el punto de im­
presión del carro sobre el punto designado por el operario 
cuando la marca de referencia estaba alineada según se de­
sea en la página.

Tras haber recibido la orden de cambio de po­
sición descodificada a través del sistema lógico de escape 
22, el sistema lógico 42 de cambio de posición y borrado 
ajusta unas señales en la memoria del sistema electrónico 
para indicar que la siguiente función de borrado selecciona 
da del teclado 12 no será un borrado automático del tipo 
descrito en la patente de los Estados Unidos 3*780.846 con­
cedida a Robert Kolpeck y cedida a la International Busi-30

2 3 .0 5 .9
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_ ness Machines Corporation, sino que en lugar de ello será 
un borrado que debe ser controlado a partir de las teclas 
alfanuméricas del teclado.

Después de que se ha efectuado el cambio de 
posición, habiendo sido ajustadas las señales tal como se 
ha dicho anteriormente, la orden de borrado puede ser se­
leccionada del teclado 12. De la sección de funciones es­

10

peciales del teclado el apriete de la tecla de borrado,da­
rá lugar a que sea enviada una señal al sistema lógico-44 
descodificador de funciones. La señal dará como resultado 
que el sistema lógico 44 descodificador de funciones expi­
da una señal descodificada el sistema lógico de escape. 22. 
El sistema lógico 22 es controlado como resultado de la 
secuencia de cambio de posición antes descrita, para acon­

15 dicionar el propulsor magnético de borrado 30 y no efec­
tuar un escape. Toda vez que el punto de impresión del ca­
rro ha sido colocado directamente sobre el punto de impre­
sión en el papel en el cual ha de tener lugar la correc­
ción, el sistema lógico de escape 22 reconocerá este esta­

20 do ya que el sistema lógico 42 de cambio de posición y 
borrado le habrá ordenado,a través del ajuste de las seña­
les en la memoria, no efectuar el escape sino sólo dar lu­
gar a la conexión del imán de borrado 30 en el siguiente 
ciclo. Subsiguientemente a que la tecla de borrado se uti­

25 lice en la máquina de escribir 10, se puede apretar cual­
quier tecla del teclado 12. La tecla alfanumérica apretada 
deberá ser desde luego el carácter que se desee eliminar 
de la página impresa. Si es apretado ese carácter las se­
ñales emanarán del teclado principal 14 y pasarán a través

30 de la unidad 16 de control de teclado al sistema lógico 18

23.05.9
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- descodificador de caracteres y de velocidad y al mismo 
tiempo pasará al sistema lógico de escape 22. Habiendo si­
do entonces previamente el sistema lógico de escape 22 

acondicionado por la orden de borrado y las anteriores se­
ñales de cambio de posición no efectuará ningún escape en 
este ciclo. El sistema lógico 18 descodificador de carac­
teres y de velocidad 18 descodificará entonces las seña­
les recibidas de la unidad 16 de control de teclado y co­
nectará los apropiados propulsores magnéticos 30 para la 
selección de la rotación, la inclinación y la velocidad.- 
De esta manera, la máquina realizará su ciclo, y el carác­
ter apropiado, según se selecciona del teclado 12, será 
seleccionado en el elemento de impresión 22 y golpeado 
sobre la página. Toda vez que el propulsor magnético de 
borrado 30 ha sido previamente acondicionado en el ciclo 
anterior, los medios de borrado serán entonces interpues­
tos entre el elemento de impresión y la página y de esta 
manera efectuarán el borrado. No se producirá ningún esca­
pe debido al control procedente del sistema lógico 42 de 
cambio de posición y borrado y, por lo tanto, el carro 
permanecerá sobre el punto de impresión para imprimir sub­
siguientemente caracteres corregidos.

Para segundos y terceros borrados de caracte­
res, el sistema lógico 42 de cambio de posición y borrado 
todavía está en control. Para borrar el siguiente caráctei 
inmediatamente precedente y otros caracteres impresos con 
anterioridad, la secuencia de operaciones es el apriete 
de la tecla de borrado y luego el apriete de la tecla de 
carácter del teclado 12 que corresponda al carácter que 
ha de ser eliminado del papel. Tras haber apretado la te-
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cía de borrado, el sistema descodificador de funciones co­
dificadas descodificará las señales recibidas del teclado 
12 y las hará pasar el sistema lógico de escape el cual, 
bajo el control del sistema lógico 42 de cambio de posi­
ción y borrado dará lugar a que el sistema lógico de esca­
pe 22 sea preparado para una tecla de carácter en subsi­
guientes ciclos de funcionamiento del teclado. El sistema 
lógico de cambio de posición y borrado 42 acondicionará 
similarmente los impulsores magnéticos 30 para borrar des­
pués de una subsiguiente operación, en la secuencia pro­
piada. El griete de una tecla de carácter en el teclado 
principal 12 dará como resultado que emanen selectivamen­
te códigos de afianzamiento B1 hasta B7 del teclado prin­
cipal a la unidad 16 de control de teclado, en donde estas 
señales serán transmitidas luego a un sistema lógico 18 
descodificador de caracteres y de velocidad, apropiado 
para los caracteres. Al mismo tiempo esta información se­
rá enviada similarmente al bloque lógico de escape 22.
Por haber sido acondicionado el sistema lógico de escape 
22 por el sistema lógico de cambio de posición y borrado 
42 recibirá entonces el carácter de la unidad 16 de con­
trol de teclado y dará lugar a un escape inverso por la 
distancia apropiada, necesaria para ese carácter.

En funcionamiento de impresión de paso fijo, 
la distancia apropiada será determinada entonces por el 
paso, mientras que en el modo de espaciamiento proporcio­
nal esa distancia será determinada por el carácter pro­
piamente dicho. Entonces, el sistema lógico de escape 22 
pondrá a punto el registro de escape 24 con el valor de 
destino para el carro e insertará la distancia que ha de
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_ ser retornada en el contador de escape 26. Después de que 
haya sido cargado el contador de escape 26 los propulsores 
magnéticos 30 para escape, dirección y propulsión serán co­
nectados afectando al escape inverso. Después de completar­
se ese movimiento de escape inverso del carro 13, el siste­
ma lógico de escape 22 a través del registro de escape 24 
dará lugar a que el sistema lógico 18 descodificador de 
caracteres y de velocidad efectúe la rotación y la inclina­
ción apropiadas del elemento de tipo 21 juntamente con la 
selección de velocidad apropiada. Adicionalmente, bajo el 
control del sistema lógico 42 de cambio de posición y bo­
rrado, el sistema lógico de escape 22 conectará el propul­
sor magnético 30 para que el imán de borrado efectúe la co­
locación de los medios correctores entre el elemento de 
tipo 21 y el rodillo portapapel, dando lugar de esta mane­
ra a la corrección del carácter después de la rotación, in­
clinación e impacto apropiados del elemento de tipo 21 con­
tra los medios correctores 21.

Después de la eliminación de todos los carac­
teres incorrectos, según se controle por el operario en 
una secuencia como la arriba descrita, se puede reanudar 
el mecanografiado normal para insertar los caracteres apro­
piados, si se desea.

Los controles necesarios para controlar la má­
quina de escribir 10 que han sido arriba explicados en for­
ma de diagrama por bloques, se realizan preferiblemente en 
secuencias operativas del sistema lógico electrónico y de 
los dispositivos de la figura 1, que se pueden representar 
por los esquemas de flujo en las figuras 3 hasta 7 *

Para comprender mejor y más completamente las 
secuencias operativas y los sistemas de control lógicos
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- que son una parte del diagrama por bloques ilustrado en 
la figura 1, se hace referencia a las figuras 3 hasta 7. 
Refiriéndose a la figura 3s se ilustra el flujo del sis­
tema lógico necesario para iniciar una secuencia de cam­
bio de posición.

Refiriéndose a la figura 3) el flujo principal 
del sistema lógico contenido en el bloque lógico 42 de 
cambio de posición y borrado de la figura 1 , es ilustra­
do en forma de esquema de flujo convencional. Refiriéndo­

10 se a la figura 3, avanzando desde el punto de iniciación 
al primer bloque de decisión 60, cualesquiera señales que 
sean generadas por las funciones de código 46, las fun­
ciones especiales, 0 el teclado principal 14, son hechas 
pasar a través de bloques de decisión 60 para determinar

15 si hay una entrada de teclado. Si la señal introducida en 
el sistema lógico no es una entrada de teclado entonces 
la trayectoria de flujo se deriva de retorno para efec­
tuar la iniciación y el descodificador 60 de entradas de 
teclado continúa esperando hasta que se reciba otra señal

20 Si la señal recibida es efectivamente una entrada de te­
clado entonces se sigue la trayectoria "si" y una segunda 
decisión 62 determina si dicha entrada representa un ca­
rácter. Si la entrada es un carácter el flujo hace seguir 
el ramal "si" hasta la rutina de caracteres 64. La rutina

25 de caracteres 64 será discutida y descrita posteriormente 
de modo más completo.

Si la entrada no es representativa de un ca­
rácter, entonces se sigue el ramal "no" hasta el bloque 
66 de decisión de órdenes de cambio de posición. Si la

30 entrada representa una orden de cambio de posición enton-
23.05.9
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_ ces la trayectoria de flujo se ramifica hacia la rutina 
de alineación 68 a través de la trayectoria "si" y la ru­
tina de alineación 68 realiza un control. La rutina de ali 
neación 68 será discutida más abajo de modo más completo. 
Si la entrada no es una orden de cambio de posición se si­
gue la trayectoria "no" para determinar si la entrada es 
una orden de retroceso de una unidad 70.

Si la entrada representa una orden de retro­
ceso de una unidad se sigue la trayectoria "si" hasta una 
rutina de retroceso de una unidad 72, que será descrita 
abajo con mayor detalle.

Si la respuesta a la pregunta "¿es la entra­
da un retroceso de una unidad?" 70 da como resultado una 
respuesta "no", entonces la entrada es interrogada para 
determinar si es una orden de borrado 74. Si efectivamente 
la entrada es una orden de borrado, entonces el sistema 
lógico se derivará a la rutina de borrado 76 que se va a 
describir adicionalmente más abajo. Si la entrada no es 
una orden de borrado, entonces se obtiene la conclusión 
de que hay alguna otra orden procedente del teclado que 
no es pertinente con respecto a este invento y por consi­
guiente no necesita ser descrita aquí. El flujo lógico se 
derivará entonces a otras rutinas que controlan otras fun­
ciones no esenciales.

La rutina de alineación 68 que es mandada a 
partir del teclado por el apriete del botón de código o 
de función alternada y el botón de teclas alfanuméricas 
designado como cambio de posición es iniciado sin tener en 
cuenta el control mecánico de la posición del carro. Este 
es controlado totalmente por teclado a .opción del opera-
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Tío. La realización apropiada de la secuencia está basada 
en la suposición de que el operario ha colocado la marca de 
guía 8 o la marca de--referencia 8, situada sobre el carro 
13 y/o sobre el portafichas 11 de la máquina de escribir 10 

sobre un punto situado inmediatamente junto al borde izquier 
do de un carácter que el operario desea corregir o eliminar 
del papel.

Tras la determinación en la figura 3 de que 
la orden recibida por el sistema lógico del teclado es una 
orden de cambio de posición 66 y la derivación de ese flujo 
lógico a la rutina de alineación 68, entonces el sistema 
lógico colocará un valor, que es igual al número de unida­
des de escape en veinticinco milímetros 80, dentro del con­
tador de escape 26. Después del almacenamiento de esta in­
formación se detecta el paso, para determinar si el carro 
sobre la máquina de escribir está en un modo de funciona­
miento 82 de paso fijo. Si el carro está en un modo de pa­
so fijo se sigue la trayectoria "si" hasta el bloque de de­
cisión 84 que determina si el carro en el momento de la or­
den de teclado de cambio de posición está colocado sobre 
una posición de carácter. Si la respuesta a la determinación 
es "si", el flujo se deriva de retorno a la linea designada 
por Al. Si el carro 13 no está colocado sobre una posición 
de carácter tal como se define por el respectivo paso, el 
sistema lógico se derivará entonces a lo largo de la tra­
yectoria "no".-Después da la derivación a través de la tra­
yectoria "no" se determina la distancia entre la posición 
presente del carro y la siguiente posición del carácter 
bacía la izquierda y se suma en 86 al contador de escape 
26. Esto dará como resultado que el contador de escape 26
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-contenga un valor que corresponda a veinticinco milímetros 
de unidades de escape más el valor incremental adicional 
sumado para hacer que el carro sea movido a la posición de 
carácter izquierda siguiente.

Después de haberse completado el ajuste del 
valor en el contador de escape 26, el sistema lógico se 
derivará de retorno a la trayectoria designada por Al. Si 
la determinación de paso da como resultado la conclusión 
de que la máquina de escribir está funcionando en un modo

10 de espaciamiento proporcional en donde el escape para cada 
carácter no está fijo entonces se sigue la trayectoria "no* 
(Al). Entonces el sistema lógico da lugar a la conexión 
de una señal de borrado manual 88 en la memoria y que se 
ajuste también en la memoria una primera señal de tiempo.

15 El efecto de conectar la señal de borrado manual es la de 
proporcionar una indicación al sistema ¡Lógico de que el 
carácter que ha ¿Le ser borrado en una siguiente rutina de 
borrado ha de ser seleccionado del teclado 12 de la máqui­
na de escribir en lugar de ser seleccionado a partir de un

20 carácter almacenado en la memoria.
La primera señal de tiempo es utilizada de 

manera tal que subsiguientes rutinas lógicas no efectuarán 
el retroceso después de haber apretado la tecla de carac­
teres en el primer ciclo de corrección que sigue al movi­

25 miento de cambio de posición del carro.
Después de haber ajustado las señales, se co­

loca un código especial en la memoria 90 que es utilizado 
subsiguientemente para determinar cuando han cesado los 
ciclos de borrado y se reanuda el ciclo de impresión nor­

30 mal mediante la eliminación 0 cancelación de ese código es
24.05.9
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-pecial después de haber apretado la tecla de caracteres en 
un modo de impresión.

Después de haberse completado la colocación de 
este código en la memoria, el sistema lógico efectúa en­
tonces el escape inverso en una magnitud igual al número 
de unidades que corresponden al valor cargado 92 en el con­
tador de escape 26,habiendo sido determinado ese valor con 
anterioridad en esa rutina.

Refiriéndose a la figura 5, se'describirá la 
rutina de caracteres. La rutina de caracteres es introduci­
da como un resultado de la decisión hecha con respecto a 
la señal recibida del teclado que indica que la señal re­
presenta un carácter 62, tal como se describe anteriormen­
te con respecto a la figura 3.

Refiriéndose de nuevo a la figura 3, la tra­
yectoria si del bloque de decisión 62 con respecto a "¿es 
la entrada procedente del teclado un carácter?" hará pasar 
el flujo lógico al bloque de decisión 94 para la determi­
nación "¿está conectada la señal de borrado manual?". Si 
la señal de borrado manual no está conectada, entonces ese 
código de caracteres es colocado en la memoria de línea 
96. La salida procedente de la memoria da como resultado 
entonces que sean enviadas señales a secciones de la má­
quina de escribir que alinean el carácter, para la secuen­
cia de borrado normal e impriman el carácter de una manera 
normal.

Si la señal de borrado manual está conectada 
tal como se describió con respecto a la figura 4 el siste­
ma lógico puede preguntar si la primera señal de tiempo se' 
encuentra similarmente conectada 98. Si la primera señal

de tiempo no está conectada el flujo lógico da como resul-
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_ tado el escape inverso del carro en una distancia que co­
rresponda al valor de escape del carácter o al valor de 
escape asignado al paso particular de 10 ó 12 caracteres 
por cada 25 mm, en que está funcionando la máquina de es­
cribir.

Entonces el carácter puede ser borrado, en 
102, por la recepción de una señal de código de caracte­
res a partir de un registro de almacenamiento temporal 
según que se descodifica por el sistema 18 descodificador 
de caracteres y de velocidad en unión con el control de 
los propulsores magnéticos apropiados 30 para efectuar la 
colocación de la máquina de escribir en un modo de con­
trol que corresponda a la corrección.

Volviendo al bloque de decisión 98 "¿está 
conectada la primera señal de tiempo?" si esta decisión 
es "si", el flujo lógico se ramifica para desconectar la 
primera señal de tiempo 104 y entonces fluye para el bo­
rrado del carácter 102, tal como se acaba de describir 
con anterioridad. El efecto de esto es orillar el escape 
inverso del primer ciclo de corrección desde el teclado, 
después de que se haya desarrollado una rutina de cambio 
de posición, ya que el carro está colocado apropiadamen­
te para el primer ciclo de corrección.

Después de que el carácter ha sido borrado, 
la señal de borrado manual 106 es desconectada y la ruti­
na vuelve al punto de iniciación tal como se ilustra en 
la figura 3.

Refiriéndose a la figura 6, después de la 
derivación a la rutina de borrado 76 se interroga a la 
memoria para determinar si ésta contiene el código espe-
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- cial 110 que se describió con anterioridad. Si no hay 
código especial, entonces se sigue la trayectoria "no" a 
otras funciones, por ejemplo la rutina de borrado automá­
tico convencional de la máquina de escribir, que no tiene 
ninguna relación con este invento y por lo tanto no se 
describe con detalle.

Si después de interrogación de la memoria 
está presente un código especial que había sido inserta­
do como un resultado de una rutina descrita con anterio­
ridad 90, se sigue la trayectoria "si" y ésta efectúa la 
conexión de la señal de borrado manuel 112 para indicar 
al sistema electrónico que debe ser seleccionado del te­
clado el siguiente carácter que ha de ser borrado.

En este punto el sistema lógico vuelve a la 
iniciación de toda la rutina en la figura 3 en la siguien­
te entrada de teclado.

Si se ha determinado que la entrada de te­
clado es una señal de retroceso en una unidad 72, el sis­
tema lógico se deriva para determinar si está conectada 
en 114 la señal de borrado manual. Si la señal de borra­
do manual no está conectada, entonces la derivación de 
lugar a que el sistema lógico fluya a otras rutinas.

Si la señal de borrado manual está conecta­
da, se sigue la trayectoria de circulación "si" y la pri­
mera señal de tiempo es conectada entonces. Después de 
la conexión de la primera señal de tiempo se hace pasar 
el control al sistema lógico, que a su vez causa el es­
cape inverso en una unidad de escape. Tras haberse com­
pletado el escape inverso de una unidad de escape el flu­
jo se ramifica de retorno a la iniciación de la rutina en
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-la figura 3.
La rutina de retroceso en una unidad 72 se­

ría introducida por el operario, si el operario observase 
que la alineación del carro se desviaba en una unidad de 
la del carácter que había de ser borrado tal como ocurre 
en la situación en que se había efectuado un intento de bo ­
rrar el carácter y debido a una desalineación de una o más 
unidades de escape el carácter no hubiera sido eliminado 
apropiadamente. Así, utilizando la rutina de retroceso en 
una unidad 72, el carro es vuelto a colocar para crear una 
alineación apropiada y al mismo tiempo impide el escape 
inverso adicional después de la siguiente entrada de carac 
teres procedente del teclado tras una orden de borrado.

Tras haberse completado el escape inverso en 
una unidad, el sistema lógico vuelve entonces a la inicia­
ción tal como se muestra en la figura 3.

La forma de realización que puede adoptar 
este invento puede ser según una de varias formas alter­
nativas. La forma arriba descrita en unión con los dia­
gramas por bloques y los esquemas de flujo ilustra una 
forma de realización. Una forma de realización alternati­
va puede ser mediante un control de elaborador electróni­
co que puede funcionar en unión con una memoria solo de 
lectura permanentemente configurada, en que se han de al­
macenar una serie de instrucciones y de códigos. Este apa­
rato electrónico correspondería al aparato que se descri­
be en unión con las figuras 3 hasta 7-

En dicho caso, como una alternativa a los 
diagramas de flujo ilustrados en las figuras 3 hasta 7 se 
pueden almacenar códigos u órdenes en la memoria de solo
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lectura para hacer que el sistema electrónico elabore la 
información procedente del teclado y controle el impresor 
en una secuencia de operaciones previamente determinada.

Descripción de los dibujos 
Fia. 1: Es - escape; DI <= dirección; IM a impulsión;

B =- borrado; CP * cambio de posición; TAB = tabú 
lación; E = espaciamiento; FE = fotoemisor; P =- 
paso.

Fia. 5: C = comienzo; S = si; N= no; OT " otros; CP ''.
tiene el mismo significado al dado en la figura
1.

Fia. 4: RA = rutina de alineación; N, S y C tienen los
mismos significados a los dados en la figura 3*

Fia. 5: N, S, OT y C tienen los mismos significados a lo:
dados en la figura 3*

Fia. 6: N, S, OT y C tienen los mismos significados a
los dados en la figura 3*

Fia. 7: N, S, OT y C tienen los mismos significados a
los dados en la fig. 3.
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invención propia y nueva que 
se presentan para que sean objeto de esta solicitud de 
Patente de Invención en España, por VEINTE años, son los 
que se recogen en las reivindicaciones siguientes:

la.- Método para cambiar de posición el ele­
mento de tipo en máquinas de escribir que tienen un tecla 
do, un soporte de papel y un mecanismo de escape, carac­
terizado porque una marca movible con el carro de elemen­
tos de tipo es ajustada con esa posición sobre el medio 
de registro sobre el cual la posición de impresión ha de 
ser cambiada de posición, y porque el elemento de tipo, 
después de haber recibido una orden apropiada del tecla­
do, es cambiada de posición a lo largo de la línea de im­
presión en una distancia previamente determinada corres­
pondiente a la distancia entre la marca y la posición de 
impresión.

23.- Método de acuerdo con la reivindicación 
13, caracterizado porque el mecanismo de escape durante 
el ajuste de la marca detecta automáticamente una desali­
neación y altera correspondientemente la distancia previa­
mente determinada para el cambio de posición del elemento 
de tipo.

3&.- Método de acuerdo con la reivindicación 
1&, caracterizado porque durante el cambio de posición del 
elemento de tipo, el mecanismo de escape considera automá­
ticamente el paso de escape al que es ajustada la máquina 
de escribir.
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4a.- Método para cambiar de posición el 
elemento de tipo en máquinas de escribir.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que 
antecede, representado en los dibujos que se acompañan, 
y con los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de veintiséis hojas es­
critas a máquina por una sola cara.

Madrid, 04.JM79 
F.A.
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