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EXTRACTO DE LA DESCRIPCION

Se describe un aparato para determinar y transmitir
a distancia una presidh de fluido, del tipo que incluye una
membrana flexible (11) que es deformada por dicho fluido y es
td dispuesta para accionar, por medio de un mecanismo amplifi
cador, el cursor (44) de una resistencia variable (61) conecta
da en el cirxcuito de alimentacidén de un instrumento indicador
(106) .

La caracteristica brincipal de este aparatofconsiste
en gque dicha resistencia (6l) es del tipo de peliculé:éruesa.

DESCRIPCION GENERAL DE LA INVENCION

La presente invencifn se refiere a un aparato para
determinar y transmitir a distanéia una presidén de fluido, por
ejemplo la presidn del aceite de lubricaéién en un motor de
vehiculo.

En particular, la presente invencién se refiere a un
aparato que incluye una membrana flexible montada de tal mane
ra que pueda ser deformada por un fluido bajo presién y dis
puesta para accionar el cursor de una resistencia variable por
medio de un mecanismo amplificador de una manera proporcional
a la presidén de dicho fluido. A continﬁacién, se determinan
los diversos valores de dicha resistencia por medio de un cir
cﬁito de medicién elé&ctrico, el cual proporciona, por :tanto,
una indicacién proporcional a la presibn del fluido en cues

tién.
%

Los aparatos conocidos de este tipo presentan ciertos

inconvenientes que resultan, principalmente, de las condiciones

en las cuales funcionan.
A este respecto, puesto qgue estén generalmente monta

dos en el blogue motor del vehfculo, estdn sometidos a todas

N 4
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las vibraciones inherentes al motor, y ademds a todas las vi

braciones generadas por la carrocerfa, que resultan principal
f
mente de las desigualdades de la carretera y del tipo de neu

mético utilizado. Estas vibraciones actfian, en particular, so

bre dicho mecanismo amplificador, el cual, teniendo generalmen

te una masa bastante Importante, produce un fendmeno de reso
[
nancla a una frecuencia de vibracién particular, y con.el trang

| . ' .
curso del tiempo, alguna pieza componente de este mecanismo
|
t .
puede llegar a romperse. -
i ' *

Estas vibraciones son igualmente transmitidas. a una

o varias escobillas, que constituyen el cursor de la resisten
cia varibale, la cual consiste, generalmente, en un alambre
resistivo enrollado alrededor de un soporte aislante..la pre

sifn de estas escobillas sobre el alambre resistivo debe ser

-bastante importante para impedir que puedan separarse del alam

bre en razbn de las vibraciones a las cuales estin sometidas,

. pero, al mismo tiempo, la presibn debe ser bastante reducida

para impedir cualquier desgaste répido de las escobillas debi

do a la presién sobre el hilo.resistivo y también para impedif

" cualquier histéresis excesiva que podrfa impedir la determina

cién de pequefias variaciones de la presifén del f£luido.

Por consiguiente, la eleccifn de la presibn que las
escobillas deben ejercer sobre el hilo resistivo, no es nunca
satisfactoria, porque debe tener en cuenta requisitos opuestos.

Las escobillas mencionadas mis arriba estdn general
menéz hechas de metal y, por tanto, pueden oxidarse ficilmente.
Si el vehiculo no se utiliza durante un cierto perfodo de tiem
po, la sehal proporcionada por dichos aparatos no es muy pre

cisa, porque el valor resistivo de la resistencia es incremen

tado por la resistencia de la pelicula de Oxido sobre las es

L4
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cobillas. Para obtener una indicacidn fiable es, a menudo, ne,
cesario.hacer arrancar el motor un cierto nlmero de veces, de
tal manera que las variaciones de la presidn de aceite de lu

bricacifn den lugar a un movimiento repetido de las escobillas

eliminando asi dicha pelicula de &xido. %

Finalmente, con relacifn al circuito de medicidni
eléctrica, cada vez que la escobilla se separa de la-resisten
cia variable se produce, generalmente, una interrupcié% de la
corriente aplicada a un indicador asociado, y por tanto, la
aguja de este Gltimo vibra de manera molesta a predeterminadas
velocidades de rotacién del motor a 1a§ cuales se produce esta
separacidn,

v

El objeto de la presente invencifn consiste en pro

. porcionar un aparato para determinar y transmitir a distancia

una presibén de fluido, que esté& exento de los inconvenientes
de los aparatos conocides del tipo indicado més arriba.

La presente invencién proporciona un aparato para de
terminar y transmitir a distancia una presién de fluido, que
incluye una membrana flexible que es deformada por dicho flui
do y que est&‘dispuesta de manera que accione, por medio de un
mecanismo amplificador, el cursor de una resistencia variable
conectada en el circuito de alimentacidn de un indicador, es
téndo dicho aparato caracterizado porque dicha resistencia es
del tipo de pelicula gruesa.

La presente invencidén podrd entenderse mis claramen

~

te leyendo la descripcifén que sigue de un modo de realizacidn

preferido de la misma que se da a titulo de ejemplo no limita

tivo, haciendo referencia a los dibujos adjuntos, en los cuales:

la figura 1 es una vista en seccibn y en alzado de

un aparato de acuerdo con la presente invencifn;
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la figura 2 es una vista en seccibn tomada a lo lar
go de la lfnea II-II de la figura 1;

la figura 3 es una vista laterél parcialmente en sec
¢ibn del aparato de la figura 1;

la figura 4 es una vista en alzado de la parte pos
terior del aparato de-la figura 1;

la figura 5 es una vista ampliédﬁ de un detalle de
la figura 1;
‘ la figura 6 es una vista ampliada de un detalle de
la figura 2; y

la figura 7 representa un circuito eléectricc utili
zando el aparato de acuerdo con la invencién. |
\ Haciendo referencia a la figura 1 se ve que el nﬁmg
ro de referencia 10 indica un aparato para determinaf y trans
mitir a distancia una presifn de fluido. Este apara;o‘ihcluye
sustancialmente una membrana 11 de forma ondulada querpuede
deformarse eldsticamente en sentido axial y que estd sujeta a
lo largo de su borde periférico entre una placa de soporte

perfilada 12 y una base 13, entre las cuales esti igualmente

. dispuesta una junta de estanqueidad ahular 14. Una primera ex

tremidad de un acoplamiento 16 esté unida, preferentemente,
mediante soldadura, a la base 13 y se prolonga en su otra ex
tremidad bajo la forma de un vistago de conexidn roscado 17.
El acoplamiento 16 incluye un conducto axial pasante 18, a tra
vés del cual un fluido bajo presidn (no representado) puede en
tra%‘en contacto con la superficie de la membrana 1l.

En el lado situado frente a la placa 12, la membrana
11 coopera con una membrana de soporte 21 que presenta sustan

cialmente la forma de un elemento anular hecho de material

eldsticamente deformable, y que estd dotada de una barra de em
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puje cilindrica 22 con una base ensanchada 23 provista de pes
tafia, que descansa sobre la superficierde la membrana 11. Conw
resultado de las fuerzhs axiales recibidas por la membrana 11,
esta barra de empuje se desplaza axialmente en el interior de
un agujero (no representado) formado enAla placa 12. Un disco
perfilado 26 déscansa sobre la placa 12, en el otro lado de la
membrana 1ll, y estd acoplado rigidamente con la placad 12 por
medio de una pestaifia formada en la base 13.

Dicha presién del fluido se mantiene asi en el inte
rior del conducto 18 y en el interior de una cémara- 28 sustan
cialmente limitada'por superficies opuestas internas de la
membrana 11 y de la base 13, Y. por tanto, gctﬁa sobre la mem
brana 11 para producir el desplaiamiento axial de la barra de
empuje 22,

Haciendo referencia a las figuras 1 a 4, aguella ex
tremidad de la barra de empuje 22 gue esté& alejada de la base
23 provista de pestana se prolonga encima de la superficie su
perior de la placa 12 para accionar un brazo acodado 30 de una
palanca 31, bajo la forma de un alambre met&lico perfilado. El
brazo de manivela 30 tiene sus dos extremidades montadas de
manera pivotante en unos asientos correspondientes, no repre
sentados, formados en las prolongaciones 32 y 33 que se extien
déﬁ_a partir de la placa 12, Cualguier movimiento radial del
brazo 30 hacia la placa 12 es impedido por las prolongaciones
32 ¥‘33, y en la direccifn opuesta por las porciones curvas
34 y 35 del disco 26 que cooperan con dichas prolongacicnes pa
ra definir dichos asientos. Cualquier movimiento axial del bra
zo 30 es impedido por los salientes 36 y 37 que se extienden
a partir de la placa 12y que estén dispuestos en un punto ad

yacente a las prolongaciones 32 y 33, respectivamente. De esta

¢
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manera, el brazo 30 puede efectuar solamente un movimiento
rotativa alrededor de su propio eje.

La palanca 31 estd igualmente dotada de un segundo
brazo 40 dispuesto en &ngulo recto respecto al brazo 30, y
gue estd provisto de una extremidad doblada en forma de gancho
para cooperar con una extremidad de una varilla de conexibn
41, hecha de alambre metilico en forma de U. En su otra extre
midad, la varilla de conexifn 41 est& conectada con élmﬁrazo de
una manivela 42 que acciona un elemento mévil 43 en el -cual es
t&n montadas las escobillas conductoras 44 y 45. R

Haciendo referencia a la figura 3, se ve que el ele
mento m6vil 43 incluye un cilindro 47 montado de manera gira
toria alrededpr de su eje en unaé porciones de soporte 418 y
49 del disco perfilado 26, estando estas filtimas porciones do
bladas en &ngulo recto respecto a la superficie del disco. Un
muelle cilindrico 51 estd enrollaéo en la superficie lateral
del cilindro 47, y tiene una primera extremidad 52 que se apo
ya sobre la superficie del disco 26, mientras que su segunda
extremidad 53 (figuras 3 y 4) cooperan con un saliente 54 que
ge extiende a partir de la manivela 42. El muelle 51 estd pre-
cargado para transmitir un par a la palanca 31 por medio de la
manivela 42 y de la varilla de conexién 41, manteniendo asi
ei‘brazo 30 de la palanca 31 constantemente en contacto con la
extremidad enfrentada del cilindro 22. El apéndice 54 de la ma
nivg}a 42 estd dispuesto para cooperar con un apéndice 55 que
sobresale del disco perfilado 26, con el fin de detemer cual
quier rotacibén del cilindro 47, y por tanto de las escobillas
44 y 45, m&s alld de un liImite angular predeterminado.

Haciendo referencia a las figuras 1, 5 y 6, se ve

que la escobilla 44 consiste en una tira metdlica dotada de
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una primera extremidad acoplada a torsidn con la superficie de

" base del cilindro 47,‘y que-soporta en su otra extremidad un

elemento de contacto eléctrico 57. BEste Gltimo, hecho preferen

temente de grafito, estd formado a partir de una porcién seu

docbnica 58 int;oducida a presidén en un asiento circular (no
representado) formado en la escobilla 44 y tiene una base de
mayo; difmetro que presenta la forma de una superficie de cas
queté esférico 59.

é El elemento 57 estﬁ dispuesto de modo que puada des
lizarsefsobre una pista resistiva de una resistencia de pelicu
la gruesa 61, la cual se presenta bajo la forma de un sector
circular y esti depositada sobre una base de soporte de cerd
mica.62. Antes de depositar la resistencia él, se depositan

en la base 62 unas primera y segunda zonas conductoras indica
das respectivamente por 63 y 64, conjuntamente con una serie
de tiras conductoras 65, las cuales, cuando dicha pista resis
tiva ha sido depositada, se extienden parcialmente hacia el ex
terior de dicha pista para permitir la medicidn de los valores
de resistencia cdrrespondientes tomados por dicha pista.

La pase 62 estd sujeta por un remache 68 en un ele
mento de soporte en forma de L 69, que estd sujeto en el dis
co 26 por unos remaches de conexifn 71 y 72,

Haciendo referencia a la figura 4, se ve gue una pla
ca conductora 74 est& conectada con el elemento de soporte 69
en e} lado alejado de lahbase de cer&mica 62, y a partir de
esté placa se extiende un épéndice 75 dispuesto para cooperar
con la escobilla 45 cuando esta Gltima estd cerca de su posi
¢ifn angular limite. De la misma manera que la escobilla 44,
la escobilla 45 estd igualmente acoplada angularmente con el

cilindro 47 y estd dispuesta entre el brazo de la manivela 42

<
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i
y una bhase ensanchada y provista de pestafia 76 del cilindro
47. ‘ —

Haciendo refbrencia a las figuras 1 y 5, se ve que
las zonas conductoras 63 y 64 estdn conectadas en su parte in
~terna con las extremidades opuestas de la pista resistiva 61,
y estln conectadas en su parte externa con las placas conducto
ras 78 y 79. Ademds, la placa 78 estd conectada con la porcibn
doblada 49 por medio dé un alambre conductor 80 y, por Eanto,
estd conectada con tierra a través de la caja del aparato 10.

Las placas conductoras 74 y 79, incluyen tamﬁién un
apéndice respectivo 82, 83 (figura 1) éue coopera con unos ele
mentos de contacto eléctrico correspondientes 84, 85. Fstos
ﬁltiﬁos, preferentemente en forma de tiras éonductoras flexi
bles, estln conectados con las clavijas planas 87, ealée un
conector 89 de tipo conocido, por medio de remaches de conexi6n
90 y 91. El conector 89 estd soportado por una caja protectora
85, con la cual esté& conectado de manera conocida utilizando
una placa aislante 96 y juntas de estanqueidad 97, 98. La caja
95 estd unida a la base 13 por medio de una junta de estanquei
dad anular 99.

La junta de estanqueidad 14 impide la salida del acel
te contenido en la cémara 28 y, ademés, en cooperacién con las
jﬁntas de estanqueidad 97, 98 y 99 impide la penetracidn de.
aceite, agua, polvo u otra materia extraiia en la cémara supe
rioghloo definida por la caja 95. Esto impide cualguier oxida
¢ibn de los varios componentes metdlicos descritos hasta aqui
o0 cualquier cambio de las caracteristicas eléctricas de la pis
ta resistiva de la resistencia 61, asegurando asi que el apa

rato 10 dard, en toda la medida de lo posible, una indicacidn

independiente de los agentes externos.
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Haciendo referencia a la figura 7, se ve que una ba
terfa de alimentacién 104 tiene su pole negativo conectado
con tierra y su polo positivo conectado con un primer termi
nal de una limpara indicadora 105 y de un instrumento indica
dor de corriente 106, respectivamente. El segundo terminal%
del instrumento 106 estd conectado con tierra a través de ia
resistencia 61 (figuras 1 y 5), la cual presenta las dos tiras
conductoras 65 que permiten la medicifn precisa del vzlor de
la resistencia 61 y las escobillas 44 y 45 que tiener una ex
tremidad comfin conectada con tierra. En particular, la escobi
1la 45 estd destinada de modo que coopere con la plaég conduc
tora 74, la cual estd conectada con el segundo term;qél de la
léméara 105. oo -

Bl funcionamiento del aparato 10 de acuerdo con la
presente invencifn es el siguiente.

‘Se supondri que el aparato estd montado en el motor
de un vehiculo, de tal manera que el aceite de lubricacién del
motor esté contenido en el conducto axial 18 del acoplamiento
16 y en la cémara 28. i

En condiciones de no funcionamiento del motor, cuan
do este Gltimo estd parado, el aceite contenido en la cémara
28 no pioduce ninguna presidn sobre la superficie enfrentada
de .la membrana 11, la cual, por tanto, no transmite ninguna
fuerza a la barra de empuje cilindrica 22. En el interior de
la gémara 100, las escobillas 44 y 45 est&n dispuestas de la
manéra que se ilustra respectivamente en las figuras 1 y 4,
estando el muelle cilindrico 51 pre-cargado para transmitir un
par a estas escobillas, por medio del cilindro 47, lo que las
mantiene en descanso en.,dicha posicidn,

Haciendo referencia a la figura 7, en esta posicidn

¢
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de descanso, la escobilla 45 est& en contacto con la placa

enfrentada 74, y, por tanto, la lampara 105 se ilumina para _

»
indicar que la presibén de aceite es inferior al valor minimo

admitido.

i
]

ximo,de la resistencia 61 en serie con el indicador 106, en
{

Por otra parte, la escobilla 44 aplica el valor mi

el cﬁal, por tanto, la corriente tiene un valor minimo iIndi
| -
cando en la escala graduada que no hay ninguna presifn en el

1 .

interio; de la céamara 28. )

5i se pone ahora en marcha el motor, la présibn del
aceite en el conducto 18 y en la cdmara 28 aumenta pregresiva
mehtg hasta alcanzar su valor de funcionamiento normal.-.En es

tag condiciones, la membrana 11 transmite una fuerza pngresi

vamente creciente a la barra de empuje cilindrica 22, la cual

actfia sobre el brazo 30 de la palanca 31 (figufa 1) haciendo

que esta Gltima gire en la direccidn horaria. Esta rotacién
es transmitida al brazo de la manivela 42 por medio de la va

rilla de conexién 41 y, por consiguiente, a las escobillas 44

y 45 del elemento mévil 43 por medio del cilindro 47.

La escobilla 45 interrumpe su conexifn eléctrica con
la placa 74 y, por tanto, la lémpara 105 se apaga indicando
que se ha rebasado dicha presidn minima de aceite.

.' De la misma manera, la escobilla 44 (figura'l) gira
en la direccidn horaria en un &ngulo proporcional al desplaza
miento axial de la barra de empuje 22 y, por tanto, de manera
proporcional a la presibn del aceite en la cfmara 28. Por tan
to, una parte de la resistencia 61 estéd cortocircuitada a tierra
y la corriente que atraviesa el instrumento 106 aumenta propor
cionalmente para indicar la presién alcanzada por el aceite en

la cémara 28.
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La transformacifn de estos valores de presidn en in
dicacioﬂes correspondientes del instruhento 106 se efectfia
por medio de una cadena transductora que incluye, en el siguien
te orden, la membrana 11, la barra de empuje 22, la palanca
31, la varilla de conexidn 41, la manivela 42, el cilindro:47,
la escobilla 44, la resistencia 61 y el instrumento indicadbr
106. Esta cadena da, generalmente, una respuesta no lineal en
tre la entrada y la salida, tanto en razbn de la membrana 11
cuya deformacifn axial no es estrictamente proporcionrl a la
presién recibida, como al instrumento 106, el cual, pnede, por
ejemplo, ser del tipo de Bobina cruzadﬁ con respuest& cuadrf
tica.

Es ventajoso gue el instrumento 166 tenga una escala
lineal y, por tanto, durante la calibracidén del aparato 10, se
efectfia una compensacidn de no-linealidad de dicha cadena
transductora eligiendo adecuadamente los valores de resisten
cia de la resistencia 61. A este efecto, la pista de esta re
sistencia se deposita previamente para obtener un valor resig
tivo inferior al que se necesita. A continuacién, se da la la
resistencia 6; el valor de resistencia necesario para obtener
una indicacibn lineal en el instrumento 106, midiendo su re
sistencia entre cada tira 65 préxima a la zona conductora 64
ytla tira correspondiente 65 prOGxima a la zona conductora 63.

Si la pista resistiva tiene un valor de resistencia
infgfior a un valor de célibracién predeterminado, se efectfia
una.correccién eliminando una parte de esta pista resistiva
sobre la porcidn que estd debajo del valor requerido. Ya que
la regifn de funcionamiento correcto del aparato 10 correspon
de a una posicién de’la:escobilla 44 préxima a la zona 64 (fi

gura 5), el nidmero de tiras conductoras 65 ha sido concentrado

[
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deliberadamente en la proximidad de dicha regifn, para que sea
posible“gomprobar con precisién la exactitud de distribucién
de la peiiéula gruesa de la resistencia 61 y, pof tanto, asgr
guraxy qué la indicacién obtenida en el instrumento 106 en con
diciénes de funcionamientb normales es correcta.

? Examinando las caracterfsticas de la presente inven
cidn, se ve claramente que subsana los inconvenientes.de los
aparatos conocidos para determinar la presidn del tipoAindicg
do mﬁs érriba. '

La pista resistiva de pelicula gruesa de la.resisten
cia 61'es sustancialmente uniforme desde el punto dei§§sta me
cénico y, por tanto, soporta una presién de contactqiﬁis ele
vad;’por parte de la escobilla 44, producidé totalmente. por
su elasticidad y sin producir, al mismo tiempo, dichos fenbme
nos de fricecibén y/o histéresis.

En estas condiciones, es extremadamente dificil que
la escobilla 44 pueda separarse de la base 62 y, por tanto,

es muy improbable cualquier interrupcién de la conexibn eléc

trica entre el elemento de contacto 57 y la pista de la resis

. tencia 61.

Por tanto, en términoc medio, el nfimero de variacio
nes bruscas de la posicién de la aguja del instrumento 76 es
inferior al nfimerc de variaciones bruscas de la posicién de la

aguja en los instrumentos conectados con aparatos de determina

.cién de presibn de tipo conocido, y en cualquier caso, estas
e

variaciones estén incluidas en un valor angular mfnimo puesto
gue la corriente que atraviesa el instrumento 106 varia sola
mente entre el valor del trabajo, antes de la separacifn de la
escobilla 44, y un valor minimo no igual a 0 gue corresponde

a la conexidn completa de la resistencia 61, lo que impide tam

¢
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bién cualquier formacidn de chispa perjudicial entre la esco
billa 44 y la resistencia 61.

La facilidad'de calibracifn de los valores resisti
vos de la resistencia 61 permite la compensacibén de cualquiex
defecto de uniformidad en dicha cadena transductora entre la
membrana 11 y el indicador 106, lo gue pefmite obtener una es
cala de lectura lineal cuando se .utiliza cualquier tipo de in
dicador. »

| La utilizaci6n de un elemento de contacto de érafi
to 57 impide su oxidacibn cuando no se utiliza el aparato 10
durante un cierto perfiodo de tiempo, Ademds, aungue ggte con
tacto es un contacto destinado a conducir una corriente eléc
tricg, no es tan fuerte que llegﬁe a mellar'la pista resisti
va de la resistencia 61, ni tan blando hasta el punto de depo
sitarse sobre la misma pista cambiando asi los valores resis
tivos iniciales con el transcurso del tiempo.

El aparato segfin la invencidén indica también por se

parado cufndo dicho fluido alcanza una presién minima pre-ajus

tada debido a la cooperacidn éentre la escobilla 45 y el apén

dice 75 de la placa conductora 74. Esta indicacién puede pre-

ajustarse en una amplia gama de valores situando la inclinacidn

del apéndice 75 de tal manera que entre en contacto con la es

cdbilla 45 en una posicibén angular predeterminada de esta @il

tima, es decir a una presién requerida correspondiente del flui

do en la cémara 28.
Finalmente, puesto que las piezas constitutivas md

viles del aparato 10, contenidas en la cdmara 100 del aparato,

tienen una masa extremadamente reducida, tienen una frecuencia
de resonancia correspondiente mucho més elevada que la frecuen

cia de la mayoria de las fuerzas de energia elevada producidasg

¢
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principalmente por el motor. Por tanto, estas piezas son poco
propens$s1a averias y/o roturas.

Finalmente, se ve claramente que pueden efectuarse
modificaciones en la presente invencifn sin salirse del alcan

i . . .
ce de la idea inventiva,

[ . - .
: En particular, aunque la presente invencifén ha sido

descrita con referencia a la medicidn de la presidn de aceite
|

i
en e; circuito de lubricacifn de un motor de vehiculo, el apa

! .
rato en cuestidn puede utilizarse para determinar y transmitir

i

a distﬁhcia la presidn de cualguier fluido, sin salirse del

alcance de la invencidn.

En resumen, la presente patente de invencién que se

\

solicita deberd recaer en las siguientes
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REIVINDICACIONES

1. Aparato para determinar y transmitir a distan
cia una ﬁresién de fluwido, del tipo que incluye una membrana
elidstica que es deformada por dicho fluido y estéd dispuesta de
modo que accione, por medio de un mecanismo amplificador, el
cursor de una resistencia variable conectada en el circuito de
alim&ntacién de un instrumento indicador, caracterizado porque
dicha resistencia es del tipo de pelicula gruesa.

P 2, Aparato seglin la reivindicacibn 1, caracteriza
do borqﬁe dicha resistencia incluye unas regiones en:ias cuales
la conéxi&n.eléctrica puede hacerse con el exterior para medir
con precisifn la resistencia entre cada regidén y una extremidad
terminal de dicha resisténcia.

3. Aparato segfin la reivindicaci6n 2, caracteriza
do porque dicha resistencia de pelicula gruesa se deposita ba
jo la forma de una pista resistiva sobre una base de suporte
aislante, y cada una de dichas regiones estd& formada por una
tira conductora que se extiende transversalmente respecto a di

cha pista resistiva de tal manera que esté parcialmente cubieg

" ta por la pista resistiva.

4, Aparato seglin la reivindicacién 3, caracteriza
do porque dicha base es plana, y dicha pista resistiva esté
formada en ella bajo la forma de un sector anular, y dichas ti
ras‘de material conductor estén dispuestas en direccibn radial
respecto a dicha pista résistiva.

" 5. Aparato segfin una cualquiera de las anteriores
reivindicaciones, y en el cual dicho cursor consiste en una
primera escobilla metdlica que se desliza sobre dicha resisten

cia, caracterizado porque dicha primera escobilla se apoya so

bre dicha primera resistencia por medic de un elemento de con

¢
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tacto sustancialmente hecho de grafito.

. 6. Aparato segfin la reivindicacién 5, caracteriza
do porque dicho elemento de contacto es una estructura sustan
cialmente frustocbnica encima de la'cual se halla una cubierta
esférica, v esté& introducido a la fuerza en un asiento cir%g
lar formado en dicha primera escobilla.

7. Aparato segfin la reivindicacifn 5 o 6, caracte
rizado porque dicha primera escobilla estd conectada a. tierra.

8. Aparato segin una cualguiera de las antériores
reivindicaciones, caracterizado porque incluye una sé@pnda es
cobilla accionada por dicﬁo mecanismo amplificador; eféctuando
dicha segunda escobilla, cuando realiza un movimiento predeter
minado que corresponde a un valor de presidén minima predetermi
nado de dicho fluido, el cierre de un contacto eléctrico para
indicar dicho valor minimo por un dispositivo 1ndicado£,

9. Aparato segln la reivindicacién 8, caracteriza
do porque dicha segunda escobilla esti conectada con tierra.

10. Aparato seglin una cualquiera de las reivindica
ciones 6 a 9, y que depende de la reivindicacibn 5, caracteri
zado porgue dicha resistencia y dicho contacto eléctrico estén
alojados en superficies opuestas de un elemento de soporte de
materiél aislante, y dichas primera y segunda escobillas coo
péran respectivamente con dicha fesistencia y dicho contacto
eléctrico, y estén ademis montadas de manera pivotante en un
ele@@nto de soporte que puede girar bajo el efecto de dicho me
canismo amplificador, en contra de la accibn de una fuerza
eléstica.

11. Aparato segln una éualquiera de las anteriores
reivindicaciones, caracterizado porque un terminal de dicha re

sistencia estd conectado a tierra.

o e e

St ey
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12. Aparato seglin una cualquiera de las anteriores
reivindicaciones, caracterizado porque se utiliza para medir
la presifn de aceite eh el circuite de lubricacibn de un motor

de vehiculo.
!
e reivindica por ultimo como objelo scbre !

13%. !

el gue ha de recacr la Patenbte de Invencidn que se solicitar

™

APLRLTO PaRi DECERNINAR Y TRANSHITIR £ DISTANCLA UNA FIESION
DE FLULIDO.

Todo conforme queda descrito y reivindicade en la
rresente nenoria descriptiva que consta de Aleclocho pigi-
nas mecanograflafas y ﬁibﬁjos que se acompafian.

Madrid, 16 Mayo 1.979 *°

BERIWARDO UNGRIA
DeDe
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Fig.1

ESCALA VARIABLE
Madrid 16 de mayo %Z 1979
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Fig.2

ESCALA VARIABLE
Madrid 16 de agosto de 1979
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