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El objeto de la presente invencidn es un aparato apli~
cable a les wdquinas de recoleccifn, el cual controla la ope
racién de las cosechadoras para mejorar el rendimicnto de
las mismas y reducir las pérdidas de grano que se produzcan
por velocidad incorrecta de la cosechadora.

Por tanto, se trata de un gparzto que se puédenacoplar

dentro de una cosechadora, de cualquier clase, pera cortro-

lar la velocidad de =vance de la misma en relacidn a varios
L4

parémetros operativos de la méquina, y particularmente consi
dera#do las pérdidas de productos recolectados, las cuales
ocurren en ciertas partes dentro de la cosechadora.

EL invento es de particular splicacibén a ocosechadoras
autopropulsades, pero no estéd limitado a dichas méguinas, y
puede aplicarse igualmente a consechadorss remolcadog. Este
Gltimo tipo de miquinas suele llevar un motor acgplado, pero
su misién es dar movimiento a la maquineris de la cosechadora,
pero no desrlazarla hacia delante o hacia atrés. Una cosecha-
dora autopropulseda lleva.un motor que la desplazs en dichzs
direccicnes.

Normalmente suelen llevar un solo motor gue sirve fanto

para desplazer lz cosechadora, o sea, pars mover sus ruedas,
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como para dar movimiento al aperato de recoleccidn.
Sin embargo, existen modelos de cosechadoras que llevan
dos motores, uno para el movimiento de +traslacién de lg
cosechedora y otro para mover la maquinaria de recoleccidn.
La cosechadora que lleva solamente un motor es muy raro que
vaya dotade de medios que permiten variar la velocidac de
las ruvedas y/o la maquinaria de recoleccién, inaepenéiénte—
mente la una de la otra, -

Una cosechadora clésica, suele llevar un aspa cue
gira delante de una barra cortanie, haciendo que la eépiga
del maiz, o del cultivo que se estd recolectando, sea cor-
tada casi g ras del suelo, y los troncos cortados lo3 recoge
una cuchara que los hace llegar a una cinta transportgdora
que log eleva, y después de pasar por un alimentador bafidor,
los troncos son molidos por un cilindro que gira contra una
bande ja curvada, y los tallos conteniendo las mazorcas de
maiz o grano son llevados a la bandeja. El maiz trillado ¥
las mezorcas sin triller caen a través de la concevidad en el
suelo preparado. Las pajas ¥y el grano que queden junio a las
rajas en suspensidén son llevados alrededor del cilindro ¥y
cargados por un molino de tiras pera su separacién. El maiz
0 grano separado de la mazorca, sale a travéds de une sbertura
de la bandeja dentro de una serie de cribas y agitadores, y
luego es recogldo por un elevador y trasladado a un depésito
de grano situado en la parte superior de la méquina, desde el
cual los granos caen por su propio peso dentro de un saco o
cualquier otro recipiente que normalmente lleva la miquina.

La separecién del grano y de los tellos por la accidn
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del cilindro y la bandeja es imperfec%a 7 algunas cantide-
des de pajs y partes de mazorce pueden llegar a los agite~
dores y eribas. Para eliminer esta paja, que tiende & ser
menos densa que log granos, se envia hacis arriba un chorro
de aire a través de las crives, y cuando se clfectla en forma
correcta, la paja es erpulsada de las cribas, mientras los
granos permanecen en las mismas y pasan a través de Los ori-
ficios para ser recogldos por un elevador en la parf§<paja
de la méquina. 8i el chorro de aire es demasiado fuerte,
entonces el grano ienderd a ser elevado junbo con la paja,
y por el contrario, si el sire es insuficiente, considera-
bles cantidades de paje permanecerdn mezcladas con el grano.

_Algunos de los granos existentes en las mazqr@as v
tallos que son cargados por el molino de tiras y quedan dentro
de los agitzdores de paja, llegan al exterior de la méquina.
Estos granos, que iienden a ser removidos cde las mazorcas,
pueden ser recuperados efgctuando agujeros en los agitadores
de tallos, = través de los cuales ceerén los granos a une
bandeja de recuperacibn, que dirige estos granos hacia ia
parie superior de las cribas, para que dichos granos recupe-~
rados se mezclen con los separados originalmente en este
momento del proceso, y cualquier paja que pudilers haber liega
do dentro de las cribadoras, desde los agitedores de tallos,
gerd expulsada dé la misma forms que las que lleguen del
proceso principal. “ -

Ta velocidad hacia delsnte de una cosechadora del $1:0
descrito es usualmente tal que les pajas, en los portadores

de la misma, Zorman un manto, y el grano no cae 2 su trevés,
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como debia hacerlo, deniro del suelo ue prepacacibn,
Igualmente, si el chorro de aire estd ajustedo incorieciao—
mente, el grano saldrd degpedido de las cribas y se perderé.
Viendo la frecueunciz con que los granos inciden en los sen-—
sores, se obtiene la indicacién de cuando es demasiada la
cantidad de grano despedido de las qribas.

Hormalmente las cribae se agitan de forma que el
grano avance desde su frente al finsl de las mismas,;y exiate

una bandeja de recoleccién al final de elles que recoge el

B

grano sobrante que no ha caido a través'de laeg eribas y Lo
devuelve al separador principal para ser reprocesado.

Si la salida de grano es demesiado elevada, entonces
gse lleva al elevador de vuelta, el cual recogze y devueive
el grano sin crivar al paso sepevador principel, gue zstaréd
sobrecargado y se producird la indicacibdn de que demaéiada i
éantidad de greno estd pasando por el elevedor de vuelta al
paso principal de separacidn, lo que serd indicado para hacer
notar que la méquina estd avanzando hecia delente con veloci-~
dad demesiado alta para el sparato de recolecciédn.

En este momento, el aparato objeto de este invento,
efectia el control correspondiente, necesario pars incremen—
tar o deerecer la velocidad, por lo que va provisto de un sis-—
tema de sensibilided de la densidad de salida de la cosechadora
¥y produce una primera sefial eléctrica, uno de cuyos parémetros
varia el modificarse la dencidad de salida del zrano recolec—
tado, estando provisto de los medios suficientes para produ~
cir una segunda seiial eléctrica del mismo varémetro, la cual

varia con relacidn a la velocldad de overacidn del aparato de
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recoleccibn, teniendo medios de comparacidn de lag dos
seriales eléctrices para producir una seiisl diferencial,

la magnitud y polaridad de la cual indica la relacidn entre
las dos wilales eléetricas producidas v estando provisio de
medios para controlar la velocidad de avance de la cosecha—
dorz, con lo que la sefial diferenciel se reduce al ninimo.

La funcién del aparato, es por tanto, controlar la velocim
ded de avence de la cosechadora, de forma tal que las'péfdi&as
de grano resultantes de una incompleia separaciép dé'iés ) G
zorces sea mantenida en un valor constante, el cual puede ser
seleccionado por el operario antes de poner en marcha la cose
chadora.

Preferentemente se utilizan medios de comprobar visual
mente el grado de pérdidas, fanto en un valor numéricé dentro
de una escala de valores, como en un porcentaje del grano re-
colectado. '

Lleva un indicador que marca cuando la velocidad de
avance de la cosechadora es correcta, o por el contrario,
demegiado grande o pequefia, en relacidén con la que seria nece
sarle para una pérdide de grano prefijada, y asimismo, se ha
previsto un control menual, manejable por el operario, para
aumenter o diszinuir lz velocidsd de avence de la cosechadora’
de acuerdo con el control visual que indican los instrumenios.
Normalmente lleva tres lémparas de distinto color, que sirven,
uﬁa de ellas sara seiieler que la velocidad de avance de la
cosecngdora es demasiado al%a; otre que seiiala que dicha
velocidad es insuficien%e, ¥ la Ultima que rarca qué la velo~

(&)

cidad de avance c¢s la correcta, con una pérdida de grano acep
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Asimismo, el aparato va provisto de una tercers
sefial eléctrica proporcional & la velocidad de la méquina
de rccolecéién, que tiene una representacién visual y pro-
porcional;

Normalmente, un aparacb de medide calibrado, indica
mediante la posiciébn de su aguja, la velocidad de rgﬁaoién
del recolector en cualquier momenioe.

ios gensores estén situados para detectar 1? Gensd-
ded de ls salida de los agitadores de tallos, lg salida“de
la parte superior de la cribadora, como ocurre en el chorro
de aire, y la salida de la oribadora principal de la méquina
de recoleccidn.

El aparato va provisto de un interruptor con t;es
posiciones, mediante el cual laé geiiales eldciricas derive~
das de cada uno de los sensores localizados en las selides
ya descritas, pueden llegar por sevarado al circuito de
control, lo cual permite que la pérdide de grano de cada uns
de las tres salides de ia miquina puéda ser controlgds sepa-
rademente, asi{ como una indicacién del nivel de pérdida de
grano de cade una de dichas salidas. E1 interruptor citado
tiene una cuarta posicién, en la cual las tres seilales eldc-
tricas son llevadas al circuito de control simul téneamente.
Cuando esfo ocurre, el circuito opera produciendo una sedal
diferente, para que ge sepa si la pérdida de grano es nayor
0 menor que la derivada de la seiiel que indica la velocidad
de recoleccidén, elterando con estas sefiales la velocidad de

evence de la cosechadora con el £in de reducir la sefial
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dlferencizl yroducida.

Pers uns mejor comprensidn del objeto de esta
patente, gce acompaiian unos planos en log que se han repre-
gentado las diferentes partes que se han descrito.

La figura 12 es una seccién transversal de una cose
chadora normal, en la que se he grafiado el flujo de gzrano
8 través de la misnma.

Ta figura 22 es una vista del panel frontal éel apa~
rato a que se refiere este invento, el cual indica el,iéndg
miento de la cosechadora con referencia a la pérdida de granc.

La figura 3% es un diazgrama del circuito del zistema

o

electrdénico el cual recibe las seiiales que le llegan desde
los sensores y con el que la velocidad de avance de la cose-
chzioreg se puede conbtrolar.

Refiriéndonos'a le figura 12 que represeata uné cCog—
chadora para recolectar waiz, puede verse en el dibujo dicho
naiz -10-. La cosechadora lleve un carrete rotativo trans-
versal =12~ el cual tiene unas faldillas que enganchan el maiz
y hacen que los tallos sean cortados por la barra cortante
~14-. Dichos tallos son cargados por una cuchars -16~ a una
cinta transportadors -13- la cual eleva los ftallos cortados
e un cargedor batidor -20- cue va situado dentro de la seccidn
de trillaje de la cosecnadora. Ia cosecha&ora lleva un cilin-
dro -22- que tiene diferentes abultamienios transversales en
su periferia, los cuales encajan con parie de la superficie
curvada -24- parzs desmenuzar los tallos. Esta aceidn origina

que los granod seen frotzdos o golpeados contra la wmazoresa
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pasando dichos granos z través de la bandeja -24-~ a una
cinta tranzportadora -26- agitadora y cribadira.

Tos tellos que han sido trillzdos abandonan ei
cilindro -24- y pasan bajo un molino de +tiras -28- y pos—
teriormente llegan & una cinta -30- transportadorsa batidora.
Esta Ultima incluye gperturas o perforaciones y casc d2 que
queden grenos en las mazorcas, la accibn de vibraciln hace
desprender cualquier grano remanente y dichos granos'pasah
a travéa de las aperfuras o periforaciones a una bandbjé‘—32-,
gue vé inclinads para que los granos rueden hecia la parte
superior de la cribadora y agitadora -26-, “

Considerando que las acciones de trillaje y vibracién
son satisfactorias, quedardn muy pocos granos en las mazorcas
de loz tallos que lleguen al finel de la cinta transpdr%adora
~30- desde donde los citados tallos trillados o pajz, son
arrojados pér una salida situada en la porie final de la
maquine.

Los granos que han caido en el agitedor y cribador
-26~ pasan a través de la criva, y de ofra segunda criba
final -34- a una cémara de recoleccidn -35;. Une cinta ~38-
eleva los granos desde dicha cémara -36- al depbsito de alma
cenaje -40- y un cargador -44- los gula hasta el mismo. Este
depdsito normalmente se vacia en un remolguie, no representedo
en la figura, situado al lado.

Existe un ventilador ~42- que envia un chorro de aire
hacla arribe, e través de las cribadoras ~26- y =34-, con el
fin de expulsar le paja -44-~ que puede existir en dichas

cribadoras y enviarla al exterior por una shertura que lleve
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la méauina al final.

Guioowe gue le sglids sea demasiado grande, grano,
praja, etec. y las mazorcas heyan sido sélo parcialmente
trilladas, llegavrén el final de la cribadora —26-. Una
cribadore de amplia trama en forma de extensibn -48- va
situada detréds de la cribadora -26—~, y permite que el £1ano
parcialmente trillado pueda caer a un tubo para ser r3c0gi-

do por un elevador de vuelia ~50-, el cual fransporta dicho

grano & un taladro -52- que lo envia 2 la entreda del oili

=

dro -22- y bandeja ~24- que son Los que forman el Paso sep

{5

rador principal dentro de la méquina. El grano retornado es

asi reprocesado. Ia paja es separadaren la extensidn -43-

en una wercers salida de la m&guina, y si la carga que llegzs
a las crivadoras, o ei chorro de 2ire que enviz el ventila-

dor son incorrectos, a la salida -46- de 1lg paja, existiréd -
también grano.

El aparsio objeto de esite invento requiere sensores
localizados en las posiciones marcadss con los nfmeros ~54~,
56— y ~58~ a fin de controler lg densidad del sovreflujo de
los agitadores de %ellos -30y el chorro de aire ~56- y la
saelide ~4G-. Los sensores zpropiados son sensores de liming
plana, facilmente adguiribles. Dichos sensores se pueden
adeptar para que pgroduzcan un incremento en la conduchiividad
cuando la densidad del sobreflujo del material que csgisga en
ellos auwtenta. Egte varizeidn de conduciividad puede ser
usada pcora producir una sefdal eléeirica de velor variable
relacionada con lg densidad del sobreflujo de material

cayendo en el scnsor,
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Ls figure 2% nuwestra los varios controlea y apara-
to3 de medida que pueden ser accesibles al operario -60-
(figura 1%), ¥ la figura 32 es el esquema del circuito elée
triqo de los aparatos requeridoa para converiir las seilales
eléctricas de log tres monitores situados en los puntos -54—,
=56~ y =53~ de 1la figura 18, en sefiales de conirol de la ve-
locidad de avance de lm cosechadora y para producir una infox
mecidn visual del rendimiento de la cosechadora en cuaiquier
momento.

Tos nimeros de referencia que aparecen en la figura
22 corresponden 2 las partes apropiadas del esquema eléctrico
representado en la figura 38, y serén detalledos al drgcribir
dicho esquena.

Los tres sensores son indicados por la caja de cir-
cuito =62- ~64- y —-66- de la figura 32, En esta misme figura
se marca con -68~ un interruptor de tres polos y cuatro posi_
ciones, que permite a cada uno de los sensores —=62-, —~64~ y
~66— ser conectados al equipo electrdnico uno a uno, quedando
los tres sensores conectados simulténeamenie en la cuarta
posicidn del interruptor.

Los sensores —62-} 64— y =66~ e3tén situados, segin
se ha indicado, en las posiclones =54-, =50~ y -58- respecti-
vamente, segin sc seilala en la figura 12, y las sefiales en
linea ~70-, =72~ y =T4=, de la Lfigura 32 corresponden de esta
forma gl material de sglida de los agitadores de paja, chorro
de aire y sobreflujo de cribas.

Los transistores TR1, TR2 y TR3 suministren la ampli

Tficacién de seial a leg liness -70- -T72- y -T4-. FPara cada



10

15

20

25

L
uro de lou amplificadores el estado en revoso del sensor

es calibrado para que induzca al transisior asociado T,
TR2 y TR a actu=zr haciendo que c¢l voltaje del colector

del transistor sea bajo. En ¢l caso de que las particulas
de grano choquen, con el sensor, producirin una reduccién
momenténea en la corriente de base del transistor asoc;ado
con el mismo, originando un incremento momenténco del roten
dal del colector, el cual es transmitido a travéé de losg ’
diodos D1, D2 6 D3, al condensador C5. 3i un chorro de gra~-
nos incide en el sensor, se produce un tren continuo de
impulsos al condensador C5, causando un incremento Ge la
corrienie de base del transistor TR4, la cuel causa un in- -
cremenso en‘el flujo de corriente a través la unidn del
transistor, y un voliaje mayor se¢ desarrollard a travds

del potencidmetro VR4.

La ﬁosicién de VR4, determins la corriente de base
obtenible para TR5, y el valor de la corriente de base,
determinard la corriente a través de la unién del transis—
for 2l sex ﬁedida por el monitor de corriente -76-.

La sefial en el brazo de VR4 es tambidn suninisirada
via D4 g una de las entradas del amplificador diferencial
~78~, tenieﬁdo une ganancia muy alta ¥ es reslimentada por
una resistencia ajustable en cadena, cuyo valor estid deter-
minado por la posicidn de VR3 en la otra entrada. En esis
ségunda entreda el voltaje suninistrsdo se deriva de VR2,
Lo aque constifuye en parte voliaje de corriente coniinua
obtenido por un puente rectificador -8C-, al cual se le

suninistra una corriente alierna de un sliernador conducido
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por un motor (no representado), montado en la cosechadors
que aparece en la figura 1%, y adaptado para mover 1los meca
nismos de la rccoleccidén, como wuede ser el tambor, etc.

Un segundo puentc rectificador -82-, también pro-
duce un voliaje de corriente continua, equivalente z la ampli
tud de la seflal de la corriente alterna entrante,'y Wi gegun
do medidor -84~ se conccta en paralelo a este segundo buente
rectificador —82-, para producir una indicacibn visual. de la
velocidad del motor.

E1l alternador estd diseliado v actda en un luéaf en
el que incrementando le velocidad se produce un aumenﬁp
lineal y proporcional en la amplitud del voltaje de gslida,
el cual en camblo eparece como un aumento de voliaje pdr la
galide del puente rectificador =-82-. EL contador —84- pﬁede
de esta forma comprender un voltimetro de corriente calibrado
para indicar r.v.m. del motor,

La salida del amplificador diferencial 78~ es facl
litada medianie la resistencia R21 a las bases de los transis
tores TR6 y TR7. Si la salida es positiva, TR6 aciua y TR7 no
lo hace y el relé RLA1 es activado cerréindose sus contectos
con lo que laAlémpara color rojo ~90- se encendcri.

Si la selida es negativa TR7 actuari y el reld RTLA2
cerrard sus contactos con lo que la lémpara -92-, color amber,
se encenceri.

Si la salide del amplificador diferencial es cero
TR6 y IRT no actuardn y la limpara -88- color verde, se encen

derd.

EL ejuste del potencidmetro VR2, determina el vorcen
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taje de voltajc de corriente continua desarrollada por el
genercdor, la cual e¢s aplicada & la enirada sugerior del

- ] -

amplificador diferencisl =78-.

ELl potencidmetro VR4, determina el porcentaje de
sefial desarrollada a través del condensador ¢5, por Llos £ranos
caeyence en los sensores, Los cuales actuan en le entrada
inferior del amplificedor diferencial -78-, a traﬂés-éei
diodo 14,

"La resistencia del paso de realimentacidn nega{i7a
de VR3 determina desde lg salida del amplificador difefencial
~78~ a la entrada superior, y por tanto, ajustando VR3 a 1
magnitud de voliaje difervente, producird suficiente cambio
en el voltaje de salida, en uno w oiro sentido, como §ara
disparar TR6 o TRT7. De esta forma, la llamada zona nusrta,
éue se produce cuando la variacién de velocidad del moﬁor °
el incremento de pérdidas de grano ocurre anies de que se
digparen TR6 ¢ TR7, puede ser incrementada o disminuida,

Los contactos efectuados con los relés RLAT y RIA2
estdn hechos para crear un flujo de corriente a través de los
solenoides -94- 0 -96-, respectivamente, los cuales controlan
las vélvulas del fljo de fluido hidradlico a uno u otro lado
del aparato de control de velocided de acclonemiento hidrai-
lico. Este control de velocidad'OQera sobre las ruedas -98~.
Opeclonalmente podria controlar la velocidad de las ruedas en
un tractor u otro vehiculo de arrasire que moviese unas cose-
chadora no autopropulsada,

El aparato puede ser puesto en funcicnamicnio cuando
la velocided de avance ez demasiado zlta o baja, desconectando

el solenoide de la viélvula, o eliminando el suministro hicrad
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lico, obteniendo de esta forme un control menuel de le
velocidad hecia delante de la cosechadora. E1 operario
simplenente tiene que mirar las luces =88-, =90~ y ~92- ¥y
hacer los sjustes apropiados a la magquinaris en el ceaso de
que ure de estas dos lémpares, la roja o ambar, se ilumi-
nen.

Cuando funciona de forna automética, los solcnoides
de las vélvulas hacen automdticamcnte los ajustes de velo-
cidad y el aparato ajusia automdticamentc la velocidaa Jel
vehiculo haste que sea lo suficientemente glta y la hagé
compatible con el nivel de pérdida deseado. ELl egparato-se
ajusta de esta forma por medio de VR2, estando la aguja
del monitor de pérdidas -76~ centrada, y el nivel acepteble
de pérdidas se ajusta con VR4, de Torma que le aguje —=[5-
se situe en el lugar apropiado.

Una vez que la cosechadora estéd en marcha avanzando,
las pérdides de grano son corntroladas por los tres sensores
y én el caso de que la setial de pérdida obtenida a iravés
de C5 sea suficientemente grande, la sefial suministrade desde
VR4 a le entrada inferior -78-~ serd suriciente para queWTRG
se dispare, lo cue daréd lugar a que se encienda la luz roja
=90~ indicando que la velocidad de avance de la cosechadora
es demasiedo alta. El solenoide ~94~ se activard y cocmo el
control de ajuste de Qelocidad de la coscchadora es operati-
vo, reducivd dicha velocidad hasia que la seilal de pérdida
de grano seilalada por (5 vuelve a un nivel scepteble, que
sers indicado por la diferente sesial de la salide -78-, redu

ciendola & cero, originandc asi que TR6 se desactive ¥ la
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lémpare de aviso —-00- se epague. Bl solenoide ~94- se desac—
tive en comsecuencia ¥y la cosechedora contirua marchando a
la nueva velocided.

Si la pérdida de granc estuviese causada por un pro-
blema femporal, la seiial oblenida a través de C5 bgjaré Yy
ello daré iugar a una caida correspondiente en el voliaje

VR4, v el ser la diferencie suficientemente grande entre les

\.-

dos selisles de enireda —78-, la salida hard que TRT sctue y
que el relé RLA2 =e active. El solenoide -96-, se activard,
con le lémpara émbar -92-, lo que indicae que la velocidad de
avance derla cosechadora cs menor de la deblde, ya que las
pvérdidas de grano son nés pequefias gque las previsias, y con
la sctuscidn del solenoide -96- la velocidad de avence se
incrementard hesta cue las pérdidas de granc sefizladas por

C5 se hayan incrementado otra vez a un valor tal que.la geiigl
de enirvada al emplificador -78- sea igual a la seilal Co dife
rencia Ge sslida, reduciendo ofra vez a cero y haciendo que
MR7 deje de actuar ¥y que la luz fmbar -92- y el solenoide -9&-
sc desachiven. Le mardm correcta de la cosechadora quedard in
dicadsa ‘

F

por cncenderse la luz verde —88-.

En caso do cue el control automético de velocidad
haga que la marcha de la méquina aparentemente sea béja, es
indicscibén de gue les pérdidag de grano por cualguicra de
las salidas eg demasiado grande y que serd necesario realiszar
un ajuste apropiadc para compensar diche pérdida. For medio
del in%erruptor —65-, cambidndolo de una posicidn a la siguien
te, de los trcs sensores, se pueden controlar fodos ellog,

viendo en el monitor ~76- cual es la pérdid

B

s 2lta,que pusdc

ger conirolads v sjuctada para reducirla,segln indica dicho
| Ak 1
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sensor, Unz.vez gjustada esta péruida en particular, vuelve
a ponerse el interruptor -68- en su posicibh original, con
1o gue los tres sensores quedan coneciados a los circuitos

de entrada TR1, TR2 y TR3, y la méquina puede continuar en

fundiconamiento. Habiendo solucionado la deficiencisa del

paso de la méquina que funcionaba mal, lo que se comprobaré
por kL circuito sutondtico de contirrol, puede la cosschadora
inmediatemenie tomar velocidad y avanzar més répidanente,
estando limitade esta velocidad vor el éontrol de pérdida
de grano.

Una pérdida de velocidad debida = las condiciones
del cultivo y a la carga oue la méquina recibe, hara que

ajuste automdticamente su velocidad hacia adelante, para

reducir la carga en el motor. Esto prermite al motor generar

las mAximas revoluciones, haciendo que la velocidad de ope-
racidn del cilindro de trillaje, ventilador, caja de nriba-
doras y cintas transportadcras actiden de acuerdo con lag
caracteristicas creadas por el consiructor de la naquina,
obteniendo asi el méximo de cada funcién, lo que reduée
pérdidas y permite operar a la méguina con una alta gfi?ieg
cia bajo cualquier condicién. A
Descrito en mode suficiente el objeto de la ﬁfééeﬁte
patente de invencién, como para poder ser realizado por téc—

nico en la materis se declaran la novedad de las siguientes:
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REIVIXDICACIONES

1%,- Aparato para el confrol del funcionamiento de
méquines cosechadoras, que se caracteriza por ser gensible
& la densidad de selida de grano de la cosechadora, produ-
ciendo une sefial eléctrica primaria, varlaendo su parzmetro
en relacilén con la densidad de la salida, y prodvciendo
una.segunda sefial eléctrica con el mismo pardmetro, que
varia en relacién con la velocidad de operacibén de la ins-
talecibn de recoleccidén de la cosechadors, existiendo me-
dios de comparacién de las dos sefiales eléetricas, pare
producir una seiial difgrencial, cuya magnitud y polaridad
indique la relzcibn entre las dos seliales geﬁeradas, y asi
mismo va provisto de un control de velocidad de lw maguing
ria que impulsa la cosechadors de tal forma que ese sefial

diferencial se reduzca e un minmimo.

28,.- Aparato para el control del funcicnamiento de
méquinas cosechadoras, segin la anterior reivindicacién y
porque puede visualizarse el grado de pérdida de grano ira
duciéndose a un valor en una escala numérica, © como un
porcentaje del grano recolectadc.

38,~ Aparasto para el control del funcionamiento de
méquinas cosechadoras, segdin las anteriores reivindicacio-
pes y por ir provisto de un indicador que marca gi la velo

cldad dc merche de la cosechadora hacia delante es correcta,
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demasiado répida, o lenta, que la que convendria sostener

para una pérdida de grano prevista.

48.= Aperato para el control del funcionamiento de
miquinas cosechadoras, seglin las anteriores reivindicacip
nes y porque puede anularse el control de velocidad auto-
nético permitiendo al operario que maneje la cosechadora,
incrementer o disminuir la velocidad de avance de la cose
chadora manuslmente de acuerdo con la indicacién visual
indicada.

58.=- Aparato para el control del funcionamiento~de
méquinas cosechédoras, seglin las enteriores reivindicacio-
nes y porque ve provisto de tres lémparas de colores dife- .
rentes que sirven para indicar'si la velocidad de gvance
de la cosechadora es demasiado grande, que es menor de la
que deberia ser, o que dicha velocidad es exactamente la
suficiente para producir una pérdida de grano aceptable, -

6%.~ Aparato para el control del funcionemiento de-
méquinas éosechadoras, segin las anteriores reivindicacib-
hes y por producir una terceras sedal eléctrica, proporcio-
nal a la velocidad de la instalmcién de recolesecién de la
cosechadora, visible por medio de la indicacién del valor
de dicha seflal, la cual es proporciomal & la velocidad del
mecanismo conducior,

T2.~ Aparato para el conmtrol del funcionamiento de
méquinas cosechadoras, segtn las anteriores reivindicaéio-
nes y por llevar un medidor calibrado con una sguja que

indica la velocidad de rotacién del mecanismo recolector
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en cualauler momento.
88, Aparato pera el control del funcionamiento de
méquinas cosechadoras, segin las anteriores reivindicacip

nes y por ir provisto de tres sensores localizados para

detecter la densidad de sglida de los tallos, la salida

=~ -impulseda por el chorro de aire por:la parie superior de
la cribadora y la salida de grano de la cribadora princi-
pal del zparsto de recoleccidne.

98.- Aparato para el control del funcionamiento de
méquinas cosechadoras, segin las anteriores reivindicacip
nes y por llevar un interruptor con tres posiciones, que
sirve para que las sefiales eléctricas derivadas de los
tres sensores situados en las salidas ciftadas en la reivin
dicacién 82 puedan ser gplicadas sepersdamente al circuitfo
de control, de forma que las pérdidas de grano que tenga
cada una de estas tres salidas de la miquina, se puedan
controlar por seperado, con indicacidn del nivel de pérdida
de grano de cada salidsa.

108,~ Aparato para el control del funcionamiento de
miquinas cosechadoras, segun las anteriores reivindicacio-
nes y porque el interrﬁptor mencionade tiene una cuartas
posicién en la cual las tres sefiales eléctricas son envia-
das simulténeamente al circuito de control, el cuesl produce
una cuarta sefial diferencigl en el caso de que larpérdida
de grano total sea més grande o menor que la sefial derivada
de la velocidad del eperato de recoleccidén y esta cuaria

sefial diferenciel sirve pars salterar la veloclidad hacia
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edelante de la cosechadora, hasta que dicha seflal desgpa=

rezcas

118,~ APARATO PARA EL CONTROL DEL FUNCIONAMIENTO

DE MAQUINAS COSECHADORAS.

La presente memoria consta de veinte hojas foliam
das y mecanografiedas por una sola de sus caras y se

ilustra en los planos que 2 la mlsma se acompafian,

Madrid, 12 de Mayo de 1.979,

PASCUAL (IVANTO
P. P

Firmado: Miguel A, $antos Gironés
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