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La presente invencién se refiere a una méguinz batea-
dora de vias méviles sobre ruedas con un dispositivo para levand
tar y/o para alinear lateralmente la via especialmente en las
zonas de agujas, cruces y similares, que presenta un bastidor

‘de herramientas regulables transversalmente al eje de la via y

perpendicularménte al plano de la via a2 través de accionamiento
hidratlico, que estid unido con accionamiento de elevacidn y ali
neacidén hidraidlicos y presenta para trasladarse sobre la via
‘ruedas de pestafia que sirven como rodillos alineadores, y tiene-
previstas en cada caso una herramienta elevadora, especialmente
un gancho elevador, dispuesta en el lado del carril contrario
tal de la rueda de pestafia, que estédn desarrolladas regulables
fmediante accionamientos accionables por fuerza para cue ataguen
‘por debajo de la czbeza o del pie de los carriles.

El levantamiento y la alineacidén lateral de una via

posteriormente mediante pateado en esta situacién corregida, de
seada, proporciona dificultades en lo referente a una ripida y
'sencilla aplicacidn de las herremientas accionables por fuerze,
en especial al tratarse de desvios con consftrucciones suplemen-
tarias, tales como carriles gula, piezas de agujas y corazones
de cruce, espadines de agujas, etc. Una conocida méquina batea-
.dora de vias seglin la DE-ES 1 534 088 del mismo solicitante,
presenta ya un dispositivo elevador cuyas herramientas son regu-
lables independiente unas de otras para agarrar en cada caso un
Carrii, de gﬁl denera gue tienen cue detensrse individualmentse
en el proceso e elevacidn sobre tales componentes dificiles de
-lé viay Al uwismo tiempo pueden regularse tambien las herraﬁien—

t25 bsteadoras de vias transversales al eje lengitudinal de la

via, con el fin de poder eludir corresvondientemente estos obs-
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t4culos en las zonas‘de las agujas. En el ampbito del dispositi-
vo elevador de vias no ests previstas sin embargo en estd mdgui-
na herramientas de alineacidén lateral.

Otro conocido dispositivo para méquinas bateadoras de
este tipo, segin la DE-PS 2 007 951 del mismo solicitante, pre-
senta 6rganos de alineacién lateral regulables en altura que es-
t4n dispuestos frente a la rueda de pestafia unida.con un basti-
dor de herramienta y que rueda sobre el carril. Este Sérgano de
alineacién lateral puede ponerse independientemente de la xuzda
de pestafla en una posicién de trabajo y en una posicidn de fepg
s0 en la que se encuentra por encima del plano de la via deter-
minado por los lados superiores de la cabeza de los carrilee,
Este dispositivo de elineacidn lateral utilizable en zonas de
agujas estd dotado al mismo tiempo de un gancho elevador dis-
puesto entre dos ruedas de pestafia de este tipo, de manera oue
es ya posible rédpida y sencillamente una glineacién lateral y
un levantamiento en las zonas de agujas. Este dispositivo se ha
acreditado mucho en la préctica, ya que especialmente el ataque

de las herramientas de alineacidén lateral se efectua simultenea
mente en dos lugares contigues de un carril, de manera cue se
evitan sobre solicitaciones unilaterales de los componentes de
la via (torceduras de los carriles p similares).

Es ademés conocido por la DE-0S 2 255 092 un disposi-
tivo para el desplazamiento vertical y lateral de una seccidn
de la via, el cuzl presenta un vastiGor de herramientas portan-
te en el cua} estén alojadas las herramientas de alineacién la-
teral desplézables aproximadamente parelelamente al plano.de la

via y las herramientas elevadoras desplazables aproximadamente

verticalmente respecto al pleno ¢e la via, en corresponiientes

gulas previstas para ello o bien en otros portazherrasientas adi
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cionales. Sin tener en cuentz lz construccién complicada y pro-
pensz a2 averias de los portaherramientas desplazables en gulas,
con los accionamientos previsto para ello, en especial acciona-
mientos Ge cilindro y émbolo hidrafdlico por separado para cada
portaherramientas, que estén alojados en cada caso méviles en
gulas propias, la construccidn total de este dispositivo es afi-
ligranada y no es suficiente resistente al desgaste, condiciona-
da por la gran cantidad de gufas y elementos de movimiento adi-
cionales. Por lo tanto este dispositivo a la larga no esti a la
alfura de las solicitaciones debidas al peso ée los componentes
de la via, esencialmente mis elevado en zonas de agujas, de ma-
ners que tiene una duracién muy corta con muchas averias. AGemds
este dispositivo tiene para cada carril solo una rueda de pésta—
fia que sirve como drgano de alineacidn lateral, la cual estéd a-
sociada directamente frente el gancho elevador, de manera que
el agarre del carril mismo puede efectuarse solo en un lugar, 1o
cual es asi mismo desventajoso en lo referente a eventuales cur-
#aturas, en especlal al tratarse dée estos componentes de las a-
gujas pesados. Para hacer posible un atacue de estas herramien-
tas, las ruedas de pestafia en este dispositivo son regulables
lateralmente en el plano de la via respecto al bastidor de herrs
mientas, mediznte otros accionamientos hidradlicos cilindro y
émbolo adicionales, con lo cual se hace todavia mds complicada
la constiruccidén total y se dan también desventajas en lo referen
te al manejo, ¥ a las condiciones de visibilidad.

Fidalmente es también conocido por la DE-0S 2 529 630
del mismo solicitante un disvositivo elevador y de zlineacidn
lateral para méquinas bateadoras de vias de esta clase, en el

cval el moviniento de aproximacidn del gancho elevador se efecw

tua verticalmente respecto al plano de la via y las ruedes de |
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pestafia cue sirven como drganos de alineacidén lateral estdn pre-
vistas en un portaherramientas en forma de bastidor, mévil sobre
1a via, cue a través de un accionamiento presiona separando una
de otra telescopicamente contra los dos lados interiores de los
carriles, las dos ruedas de pestafia asociadas en cada caso a un
lado interior de carril, respecto a las otras ruedas de pestafiag
Rsta configuracibn es algo m4s robusta y podria acreditarse en
1la préctica a causa de la doble disposicién de las ruedas de
pestafia que sirven como drganos de alineacidn lateral. Loé-dis—
positivos de esta clase son utilizados predominantemente %anto
en zonas de agujas como también en tréyecto de vias normales,

El cometido de la invencién consiste en crear una mé-
quina bateadora de vias méviles sobre ruedas con un dispositivo
de la clase citada al principio que estd desarrollado muy;robus-
to con el fin de poder coger con seguridad tamﬁién todos los com
ponentes de la via en zonas de agujas, que presentan casi el do-
ble del peso que una via de trayecto normal. Ademéds el disposi-
tivo debe ser de construccidn relativamente sin complicaciones
o bien funcionar esencialmente sin averias.

La invencién consiste en que cada wna de las herramiey
tas elevadoras previstas para atacar en el lado exterior de los
carriles y en cada caso entre dos ruedas de pestafia dispuestas
en los laedos interiores de los carriles, estd alojada girable en
el bastidor de herramientas alrededor de un eje que transcurre

en esencia paralelamente a la direccidn longitudinal de la mé-

1Y
quina, en w) rlano que transcurre transversalmente al eje de la
viz y perpendicularmente al plano de la misma, en especial para
realizdr un movimiento de trabajo y aproximadacidn aproximadane:

te rectilineo con su extremo de gencho, y estd éesarrollada pars

realizar un movimiento adicional relativamente a la rueda de pes
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tafia, por lo menos con su zZonz ¢e gancho cue mira a2l componente
de la agujz, para agarrar opcionalmente la cabeza de los carri-

les o bien el pie de los carriles, o también un carril o bien

una gila del desvic. Con esto se crea por primerz vez un dispo-|

lsitivo para mécuinas bateadoras néviles sobre ruedas, de tal ti

po que sale adelante con un minimo de movimiento de las herramier
tas alineadoras necesario para coger los componentes de la via
en zonas de agujas, y al mismo tiempo puede desarrollarse tan
robusto gue puede absorver las fuerzas esencialmente mds altas
gue surgen en las zonas de agujas, en 1o referente al peso de
1la via como también =z fuerzas de alineacidn. Esta configuracidn
se basa esencialmente en la girabilidad de las herramientas zle
vadoras propuesta ya al comienzo del desarrollo de tales dispo-|
sitivos, dado que una construccidn de este %tipo con alojamiento
de giro sélido de las herramientas elevadoras posibilita una
ejecucién sene jantemente robusta. Ademds de esto la configura-
cibn segin la invencidn crea esgencialmente mds libvertad de es-
pacio y por tanto también libertad de perfil, ya que no tienen
que preveerse costosas gufas de desplazamiento lateral'que S50~
bresalen hasta las zonas laterales del perfil, y una mejor visid
’bilidad ya que el portsherramientas proplamente dicho es de cons
truccidén esencialmente més baja y tampoco es necesaria ninguna
lconstruceidn para el alojamiento de las guias de desplazamiento
Resultan otras ventzjas en especial para la estructu~
racidén del garcho elevador propianenrte dicho‘que ya que es po-
Sidble una exéensidn longitudinal relativamente grande en altura
mediante el alojamiento de giro, puede estiructurarse esencial-
nente A&s macizo. Resulta debido 2 ello ianbién une més fécil

y mejor adaptecién de la parte inferior del gancho 2l transcur-

so de los carriles, ya cue e5 necesario solo un movimiento de
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giro casi rectilineo para el atacue a los diversos componentes
de la vi{a, con lo cual se da incluso una autoretencién del gan-
cho y con ello también un seguro agarre de estos componentes
(ya no patina el gancho).

Finalmente.resulta en conjunto una mejor adaptacidn
de las herramientas en toda la zona de las agujas, dado que ya
no es necesaria una construccidn voladiza latéralmente con un
bastidor de herramientas relativamente.voluminoso, ¥y las fuer-
zas se han de dirigir més hacia el centro de la mdquina unica-
mente mediante una pequefla posicién oblicua de la herramienﬁa
elevadora en forma de gancho, desarrollada mis maciza. También
se eleva la seguridad al utilizarse dispositivos de este tipo
segin la invencién, dado que por los motivos expuestos en la 204
na del galibo no hay ya disposiciones y similares sobresalien-
tes, que dificultan la visidén. Convenientemente en la configurf

cidén de la invencidén se crea la ventzja de una girabilidad de

la herramienta elevadora con movimiento de trabajo y aproxime-
¢idn aproximadamente rectilineo, mediante la eleccidn de un ra-
dio correspondientemente grande, pudiendo fijarse las condicio-
nes de medida wds favorables en cada caso mediznte referencia
a dimensiones caracteristices, por ejemplo las componentes de
la via mismos (altura de los carriles separaciones entre travie-
'sas 0 similares) o bien de la mAquina (grueso de los ganchos,
altura del bastidor o bien separacidén de ambas ruedas de pesta-
fia asociadas a un carril.

Sggﬁn una caracteristica especizlmente preferente de
la invencidn cada herramienta elevadora, adicionalmente a su
disvosdeidn girable, estéd unida con un accionamiento de cilin-

éro y émbolo especialmente hidrallico, para atacar en la zona

de su eje de giro, para un movimiento adicicnal diri.ido aproxi
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madamente perpendicular al moviniento de giro y esencialmente
rectilineoc. Esta sorprendente solucidn de la posibilidad de mo-
vimiento combinada, o sea un movimiento de giro casi rectilineo
con radio relativamente grande y un movimiento dirigido aproxi-
madamente perpendicular a este y esencialmente rectilineo, abre]
posibilidades de construccidn muy ventajosas que producen espe-
cialmente la mayoria de las ventajas anteriormente citadas en
medida ampliada. Mediante la disposicién de direcciones de movi-
miento de este tipo de la herramienta elevadora, esta herramiend
ta elevadora puede estar desarrollada de forma especialmente ven!
tajosa seglin la invencién variasble en longitud por si misma, es-
'tando unido el gancho elevador propiasmente dicho inferior con
una disposicién hidraidlica de cilindro y émbolo guiada en el
traﬁscurso longitﬁdinal de la herramienta elevadora o estd de-
sarrollada como palanca acodada rigida cuyo brazo de palance
que transcurre aproximadamente paralelo al plano de la via estd
unido en su extremo que mira al centro de la via con el eje de
lgiro alojado en el bastidor de herramientas y cuyo otro brazo
lde palanca gque transcurre verticalmente respecto al plano de la
via estd desarrollado para un movimiento de giro casi rectilined
con el gancho elevador propiamente dicho.

Ambas configuraciones segin la invencidn preferentes
posibilitan una construceidn especialmente robusta de las herra-
mientas elevadoras, teniendose en cuenta los recorrides de movi-
miento minimos necesarios en la zona de las complicadas cons-
trucciones %éaagujas, tanto para laz alineacidn lateral como tam-
bién para el elevacién, en unién con 1os necesarios movimientos
de apraximacidén pequefios haciz un lado y en aliura, para pocer

coger e¢stos componentes sin cue tenga cue levantarse de la via

el vastidor Ge herramientas con su accionamiento principal.
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Segin otra caracteristica de la invencidn o bien es-
tructuracién de la herramienta elevadora desarrollada de longi-
tud variable, esta herramienta elevadora estéd dispuesta esencial
mente en el plano vertical de los carriles o bien en un plano
que transcurre paralelo a estos, aproximadamente perpendicular-
mente al plano de la via, y estéd alojada con extremo superior
en el bastidor de herramientas a través del eje de giro, Esta
configuracién es apropiada muy especialmente para zona de agujasg
dado que la absorcién de las fuerzas de elevacidn se halle en

unz direccidén de movimiento y asi pues pueden elevarse con se-

guridad también los componentes de agujas més pesados con las
traviesas de ambas vias que cuelgan de ellos. Ademés de esto .
se mejoran también las condiciones de visibilidad para el opera-
rio, ya que la zong central dentro de ambos tramos de carriies
se mantiene esencialmente exenta de gufas de desplazamiento pere
los érganos de alineacidn lateral, usuales y que generalmente
obstaculizan la visién. Esta posibilidad da lugar también a una
me jor adaptacién constructiva al bastidor principal de la méqui-
ne misma, dade gue la parte superior de la herramienta elevadora
que transcurre ya en la zona del bastidor principal, puede ubi-
carse sin esfuerzo y muy sencillamente en esta zona 0 bien puede
incluso guiarse en este bastidor.

Bs aqui conveniente si la herramienta elevadora estd
desarrollada como marco estrecho alargado, dentro del cual estéd
guiado el gancho elevador propiamente dicho con la disposicidn
hidradlics dé cilindro y émbolo. Todo el otro unico movimiento
adicional para la herramienta elevadora estd agui previsto en
ella misma con su accionamiento, de manera cue se mejoran toda-

via mds las condiciones de vigibilidad para el operario, redre-

isentzdo esta construccidn una solucidn muy ventajosa también
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para el transcurso de fuerzas.
Seglin otra ventajosa caracteristica de la invencidén
cada brazo de palanca que transcurre paralelo al plano de la via
) ’

de ambas palancas acodadas dispuestas simetricas entre sf, estd

ca de cilindro y émbolo alojados preferentemente conjuntamente,
para el desplazamiento lateral independiente, aproximadamente
transversalmente a2l movimiento de giro. Esta ejecucidn crea una
herramienta elevadora especialmente robusta, con la posibiiidad
de que mediante la configuracidén en forma de palanca acodada qug
da libre la visién & ambos lados, transversaimente a2 la direccim
1ongitudinal de la via, a las herramientas de cdorreccidén propia-
mente dichas. Esta configuracién se caracterize también por una
construceidn especialmente compacta de todo el eguipo elevador

y alineador para ambos tramos de carril, sobresaliendo a las zo~

mnas laterales las partes de codo de ambas herramientas elevado-

ras. De modo ventajoso cada herramlenta eslevadora puede estar
desarrollada como viga de bastidor robusta, construida de fundi-
cién o acero, que estid dimensionada por lo menos paré absorber
un peso gue corresponda al doble del pmeso en las zZonas de agujas
| Segfin la invencién, para la fabricacién constructiva
opcional de una robusta construccién de la herramienta elevadors
el recorrido de giro y/o el recorrido de desﬁlazamiento de cada

herramienta elevadora puede elegirse por lo menos tan grande gue

‘ltodos los componentes de la aguja con cubre juntas, o bien carri

: 5 .

les guia qug.ﬁranscurre junto a ellas, puedan cogerse tanto ba-
jo la cabeza como también bajo el pie, y adicionalmente el espe-
sor de vlos ganchos suponga sin embargo como.minimo 30 cm.

Ademds el dugulo de movimiento de giro de la sarte de

unido articulademente en cada caso con una disposiciédn hidratli-

agarre del gencho elevalcer puede dimensionarse resszecto & la in-
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clinacidn Gel lado inferior ée la cabeza de los carriles de ma-
nera que se de un ataque autofrenante en unidén con la inclina-
cién de la punta del gancho correspondiente a este Adngulo, sien-
do el movimiento de eproximacidén del gancho elevador un movimieE
to giro esencialmente rectilineo.

Con el fin de obtener un correcto dimensionamiento de
la extensién longitudinal de la herramienta elevadora en el sen-
tido de la invencién, son posibles varias posibilidades. Puede
ser conveniente gue la separacidn desde la parte de agarre éel
gancho elevador hasta el eje de giro de la herramienta elevadora
o bien el tamafio del radio de giro, con el fin de crear un'ﬁovi-
miento de giro aproximadamente rectilineo, corresponda por 1o
menocs al triple de la altura de los carriles o aproximadamenfe
a la mitad del ancho de via, o preferentemente suponga por lo
menos aproximadamente el doble de la distangia entre ejes de lés
dos ruedas de pestafia del 6rgano alineador asociadas a un carri%
|[Estas relaciones de medida aseguran favorables condiciones de
ataque de la parte de agarre del gancho elevador en el carril,
0 bien en otro componente de la via a coger aun-con desviaciones
laterales relativamente grandes de la herramienta elevadora.

La invencién se aclara con detalle seguidamente a be-
se de ejemplos de ejecucidén preferentes representados en el di-
bujo.

La figura 1, muestra una vista lateral de un primer
ejemplo de ejecucién de una migquina bateadors de vias segin la
invencidn, :f
La figure 2, muestra una vista lateral del equipo ele-

vedor ¥ alineador de la mdquina de la figura 1, a escala amplia-

-G8

La figura 3, muestraz una vista delantera del equipo



10.

15.

20,

251

30.

lque consta de carriles 3, 4 y atraviesa 5. La miquina 1 va equis

imecanismos de traslacién 2, puede subirse y bajarse con consoleg

lcién longitudinal de la méquina, a través de elementos de trac-

- 1] -

elevador v alineador de la figura 2, visto en la direccidén de
trabajo de la miquina y

La figura 4, nuestra una vista delantera muy esguemd-
tica de un segundo ejemplo de ejecucidn del dispositivo eleva-
dor y =zlineador segin la invencidn,

La miquina bateadora de vias 1 de las figuras 1 a 3,
tiene un bastidor de méquina T apoysdo sobre dos mecanismos de

translacidn sobre carriles 2, mévil sobre ruedas por la via 6

pada con un accionamiento de traslacidén 8 propio, el cual actua
sobre el mecanismo de traslacidn 2 trasero en relacién al senti<
do de trabajo 9 de la méquina l. En la parte delantera del bas-
tidor de miquina 7 hay una construccidn 10 en forma de caja, la

cual contiene los dispositivos de accionamiento y abastecimien-|

to de energia e la miquina. El equipo elevador y alineador 11

dispuesto aproximsdamente en el centro longitudinal entre ambos

13 mediante los accionamientos de regulzcidn en altura 12 que
testén articulados en estas consolas 13 voladizas de este basti-

dor de miquinas 7, y estd unido regulable también en la direc-

cibn 14 regulables en longitud. Los accionamientos de regulacién
len altura 12 y los elementos de traccibn 14 estdn desarrollados
especialmente como accionazmientos hidrafilicos de cilindro y ém-
‘bolo. EL bastidor de méquina 7 presenta detrids del equipo eleva-
Ldor y'aline@aar 11 una seccibn 15 acodada hacia arriba, en cuya

zona estén dispuestas las herrsnientas bateadoras de la méquina,

respecialmente dos equipos bateadores 16 asociados en cada caso

s un carril 3 y 4 respectivamente, cue pueden subirse y bajarse

imediante accionamientos de regulacidén en a2ltura. En &l extrexo |
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trasero del bastidor de méquinas 7 se encuentra la cabina de man
do 18 con los dispositives de gobiernc y control usuzles para
los accionamientos de traslacidn y de trabajo.

La méguina estd equipada con un sistems de referencia
19 indicado solo esqueméticamente, el cual puede estar constitui
do por ejemplo por un cable de alambre tensado o un haz de ali-
neacién éptico, cuyos extremos se encuentran en la zona gque hay
por encima de ambos mecanismos de traslacidén 2. Inmediatamente
\detrds del equipo elevador y elevacién 1l esti previsto por ca-
da carril 3, 4 un organo palpador 20 que sbarca la situacidn-.
lreal en altura Qe los carriles y cuyo extremo inferior estéd de-
sarrollado como rueda guiada a lo largo del tramo de carri;ly
cuyo extremo 21 superior desarrollado por ejemple como contagto
‘placa de desconexidén o similares, actua en cooperacidn con el
sistemas de referencia 19 de modo conocido, como organo de coie-
xién que gobierna el proceso de elevacidn.
La estructuracidén esencial para la invencién, del e-
‘quipo alineador y elevador 11, se ve esencialmente en las fig.
2y 3. El bastidor de herramientas 22 del eguipo 11 esté provis

to de un mecanismo de traslacidén propio, el cual consta de dos

ruedas de pestafia 23 dispuestas una tras otra en direccidn lon-
Leitudinal de la mAguina, guiadas en el carril izquierdo y en el
lcarril derecho 3 y 4 respectivamente. El bastidor de herramien-
tas 22 presenta por encima de cada carril 3 y 4 dos brazos de
sujeccibdn que se destacan hacia arriba, aproximadamente parale-
los entre si: en los cuales estd articulado en cada caso el ex-
-tremo de véstago'25 inferior de uno de ambos accionamientos de
regulaeidn en altura 12.

Tl equipo elevador y alineador 11 esta provisto jpor

.cada carril de una herramienta elevadora 26, la cual esté de-
4
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sarrollada como marco estrecho alargado y de longitud variavle
¥y estd alojada girable en cada caso alrededor de un eje 27 que
transcurre paralelamente a la direccidn longitudinal de la wé-
quina, en un plano que trascurre transversalmente el eje ée la
via y perpendicularmente al plano de la via. El gancho elevador
30 desarrollado para atacar por debajo de la cabeza 28 o del
pie 29 de los carriles, estd alojado en unz gufa longitudinal
k31 de la herrémienta elevadora 26 a modo de marco y estd desarxo
1lado regulable en altura respecto a la herramienta elevadora
26, mediante una disposicién hidralilica de cilindro y émbolo 33
articulada en €1 asi como en‘el extremo 32 superior de la herra
mienta elevadora 26. Para fijar la correcta situacibn en altara
del gancho elevador 30 para el ataque por debajo de la cabeea
28 o bien el pie 29 de los carriles, para el respectivo perfil,
‘cada herramienta elevadora 26 presentz un dispositivo de bloques
34 ajustable que consta de una corredera 37 articulada en un
brazo voladizo 35 de la herramienta elevadora 26 y regulable en
la direccidn longitudinal de la méquina mediante accionémiento
hidradlico de cilindro y émbolo 36, la cual es encajable entre
un tope de limitacidén 38 unido rigidamente con el gancho eleva~
dor 30 y un contratope 40 regulable mediante tornillo de ajuste
39.

Para el giro de la herramients elevadora 26 alrededor
del eje 27, estd previeto en cada caso un accionamiento hidrad-
lico de cilindro y émbolo aque transcurre en esencia transversal+
-mentela la ﬁzreccidn longitudinal de la miquina, que por una par
te estd articulado aproximadamente en el centro transversal da;
bastidor de herramientas 22 ¥ por otrs parte en la herramienta

elevadora 26, cerca de su extremo inferior. A consecuencis de

(=8

lla gran separacidn que hay desde el gancho elevador 30 prosia-

ey

&
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mente dicho hasta el eje de giro 27 de la herramienta elevadora
26, el movimiento de trabajo y aproximacidén del gancho elevador
30 transcurre casi rectilineo. lNediante esto se garantiza la ri
pida y segura cogida de los respectivos componentes de la via

en el proceso de elevacidn, para diferentes posiciones de giro

de la herramienta elevadora 26, BEn la figura 3, se ven tres di-
ferentes posiciones de la herramienta elevadora 26. En la mitad
izquierda de la figura se representa el gancho elevador 30 en -
su situacién final superior (situacibén de reposo o bien posicidn

de transporte). La mitad derecha de la figura muestra con_iinea§

llenas el ataque del gancho elevador 30 bajo la cabeza 28 del
carril 4 derecho. En accidn conjunta con las dos ruedas de pes-
tafla 23 que atacan en el lado interior del carril 4, se coge el
rcarril a modo de tenazas y se une en esencia rigidamente con el
tastidor de herramientas 22, Considerando la configuracién muy
maciza y rigida a la flexidén de la herramienta elevadora 26, la
via pﬁede levantarse a la necesaria altura teoricz sin proble-
mas mediante el accionamiento de regulacién en altura 12, éun
‘en las zonas de desvios, tales como agujas o cruces, donde el
peso por metro de loé componentes de la via es aproximadamente
el doble que en el trayecto libre. La figura 3, muestra ademés
Lque el gancho.elevador 30 aun al ser muy pequefia la separacién
lateral del carril 4 desde un componeﬁte contiguo de la via, pox

ejemplo el carril 42 de la via del desvio, puede introducirse
entre estos componentes., La representacidn de trazos muestra la
'herramientagglevadora 26 en una posicidén girada lateralmente ha
‘cia afuera en el éngulo‘{ respecto a la posicidén dibujada con

[lineas‘llenas. Para el gancho elevador 30 propiamente cdicho se

‘hen divujado dos posiciones. #n la posicidn superior el gancho

.elevador 30 estd en atacue con lz cabeza de un carril 42 del



10.

15.

20.

25,

. - 15 -

desvio, situado a la separacién lateral x del carril 4. En la
situacidn inferior el gancho elevador 30 agarra por debajo el
pie de este carril 42. Gracias al gran radio del movimiento de
giro de la herramienta elevadora 26, las condiciones de atague
del gzncho elevador 30 propiamente dicho en el carril 42 son ex-
traordinariamente favorable a pesar de su gran separacidn x del
carril 4. Ia figura 3, muestra ademis el ancho de construccién
muy pequefio del eguipo glevador ¥ alineador 11, atn al estar
completamente girada hacia fuera la herramienta elevadora 26, ys
que no existe ninguna clase de elementos de gufa o similares en
voladizo lateralmente sobre la herramienta elevadora 26.

- Para la produccibén y transmisidén de las fuerzas de
alineacién lateral del bastidor de miquina 7 a la via, el bastid
dor de méquina 7 presenta dos brazos 43 voladizos en cada caso
hacia un lado de la miquina, desplazados entre si en la direccim
longitudinal de la miguina, en los cuales estd articulado en ca-
da casd uno de ambos acciopamientos de alineacifn lateral de-~
sarrollados como accionamiento hidraﬁlicq de cilindro y émbolo
44, El extremo de véastago de cada accionamiento de alineacidn
lateral estd alojado articulado en el lado opuesto del bastidor
de herramientas 22,

La figura 4, muestra otra forma de ejecucidn del equi-
po elevador y alineador, empleandose para los componentes del
mismo tipo las mismas cifras de referencia que en las figuras 1
a 3. En esta ejecucidn las dos herramientas elevadoras estén
desarfolladag,en cada c2so como palanca acodada 45 cuyo brazo
46 gue transcurre aproximadamente paralelo al plano de la via
estd unido en su extremo 47 que mira al centro de la via, con

el eje de gire 27 alojsdo en el tastidor de herramientas 22. Z1

otro brazo de palanca 43 que transcurre aproximadamsnte nsrpen—
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dicular al plano de la via, estd desarrollado en su extremo in-
ferior como gancho elevador 49 propiamente dicho. Para el des-

plazamiento lateral indepenliente de la palanca acodada 45 trans
versalmente a su movimiento de giro, estéd alojada apropiadamen-
te en el centro transversal del bastidor de herramientas 22 una
disposicidén hidradlica de cilindro y émbolo 50 comin para ambas
palancas acodadas 45, la cual comprende dos cilindros de doble

efecto en cuyos extremos de véstago se encuentra en cada caso el
eje de giro 27 de la perteneciente palanca acodada 45. Comovgc-
cionamiento de giro esté asociada a cada palanca acodada 45 una
disposicién hidrafilica de cilindro y émbolo propia que por.uﬁa

parte estéd articulada en una consola 52 unida rigidamente cén el

bastidor de herramientas 22 y por otra parte estd articulada en

la palanca acodads 45 en la zona de su esquina exterior. También
en esta construccidn se produce un movimiento de trebajo ¥y apro
ximacién aproximadamente rectilineo del gancho elevador 49 pro-
pia mente dicho. La herramienta elevadora desarrollada como pa-
lanca acodada puede ejecutarse muy maciza, de manera gue tambidh)
con esta disposicidén pueden ejecutarse sin problema todos los
trabajos de elevacidén y alineacidn en la zona de cruces y agu-
jas, a pesar del alto peso de la via.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
as{ como la manera de realizarlo en la préctica, debe hacerse
constar gue las disposiciones anteriormente indicadas son sus-

ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su

principio fumdamental.

-
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RAIVISDICACICNES

1.- Ferfeccionanientos en mdguinas bateadoras de vias
méviles sobre ruedas, del tipo que comprende un dispositivo para
levantar y/o para alinear lateralmente la via especialmente en
las zonas de agujas, cruces y similares, que presenta un basti-
dor de herramientas regulable transversalmente 2l eje de la via
Yy perpendicularmente al plano de la via a través de acciomamien-
mientos hidradlicas, que estd unido con el accionamiento da ele-
vacidén y alineacidén hidradlico y presenta pars tresladarse sobre
la via ruedas de pestafia que sirven como rodillos alineadores, y
tiene previsftas en cada caso una herramienta elevadora, especia}
mente un gancho elevador, dispuesta en el lado del carril cun-
trario al de la rueda de pestafia, que estén desarrolladas regu-—
lables mediante accionanmientos accionables por fuerza para gue
atagquen por cebajo de la cabeza o del pie de los carriles, carag)
terizados porque cada una de las herramientas elevadoras previs—
tas para atacar en el lado exterior de los carriles, y en cada
caso, entre dos ruedas de pestafias dispuestas en los lados in-
teriores de los carriles,resté alojada girable en el bastidor
de herramientas de un eje que transcurre en esencia paralelamen-
te a la direccién longitudinal de la méquina, en un plano que
transcurre transversalmente al eje de la via y perpendicularmen-
te 21 plano de la misma, en especial para realizar un movimien-

to de trabajo ¥y aproximacidén aproximadamente rectilineo con su
L]

i 5 . -
extreno de gancho, y estd desarrollada para realizar un movimien
to adicional relativamente a la rueda de pestafia, por lo menos
con su eona Ge gancho que mira al conponente de la aguja, para :

egarrar opcionalmente la csbeza de los carriles o bien el pie

. N . o a . 1
Ce los carriles, o también un carril o biea una gula del desvio.
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2.~ Perfeccionamientos segin reivindicacidén 1, carac-
terizados porque cada herramienta elevsdora estd unida adicio-
nalmente, formando una disposicién girable, con un accionamien-
to de cilindro y émbolo especialmente hidradlico para atacar en
1la zona de su eje de giro, para un movimiento adicional dirigi-
do aproximadamente perpendicular al movimiento de giro y esen-
cialmente rectilineo.
. 3.~ Perfeccionamientos segin reivindicacién 1 o 2,
caragterizados porque la herramienta elevadora estéd desarrclla-
da de longitud variagble, estando unido el gancho elevador prc-
piemente dicho inferior con una disposicidn hidradlica de cilin
dro y émbolo gulada en el tramscurso longitudinal de la herra-
miente elevadora.
- 4.~ Perfeccionemientos segin reivindicacién 3, carec-
terizados porque la herramienta elevadora estid dispuesta esan-
cialmente en el plano vertical de los carriles, o bien en un
plano que transcurre paralelo a este, aproXimadamente perpendi-
cular al plano de la via, y estd alojada con su extremo superioy
en el bastidor de herramientas a través de un eje de giro.

5.~ Perfeccionamientos segin reivindicacidén 3 o 4,
caracterizados porque la herranienta elevadora estéd desarrolla-
da como marco estrecho y alargado, dentro del cual estd guiado
el gancho elevador propiamente dicho con la éisposicidn hidraﬁ-
1ica de cilindro y émbolo.
- 6.~ Perfeccionamientos segin reivindicacién 1 o 2,
caracteriZa@JE porque la herramiente elevadora estd desarrolla-
da como palanca acodada rigida cuyo brazo cue transcurre aproxi-
hodamente paralelo al plano de la viz estéd unido en su extremo

cue nira al centro de la via, con ¢l eje de giro alojado en el

bastidor de herramientas, y cuyo otro brazo cue transcurre apro-
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ximadamente vertical al plano de la via estd desarrollado vara
ejecutar un movimiento de giro aproximadamente rectilineo con
el gancho elevador propiamente dicho.

T+=- Perfeccionamientos segln reivindicacién 6, carac-
terizados porgque cada brazo de palanca que transcurre aproxima- |
damente paralelo al plano de la via, de ambas palancas acodadas
dipuestas simetricas entre si, estd unido articuladamente con
su eje de giro, en cada caso con una disposicién hidradlica de
lcilindro y émbolo, preferentemente alojadas conjuntamente, para
el desplazamiento lateral independiente aproximadamente trazns-
-versal al movimiento de giro.

- 8.~ Perfeccionamientos segin una de las reivindicacio
‘nes 1 a 7, caracterizados porgue cada herramienta elevadora'es-
4 desarrollada como viga de marco robusta, construida de fundi
‘¢cidn o acero, que estéd dimensionada por lo menos para absorber
un peso gue corresponde al doble del peso de la via én las zo-
nas de agujas.,

g 9.~ Perfeccionamientos segin una de las reivindicacio
ines 1 a 8, caracterizados porque el movimiento de giro y/o de
‘desPiazamiento de cada herramienta elevadora es por lo menos
Ftan grande que pueden cogerse tanto bajo la cabeza como bhajo el
pie todos los componentes de la aguja con cubrejuntas o bien
-carriles de guis que transcurré junto 2 ellas, y adicionalmente
el espesor del gancho supone sin embargo por menos 30 cm.

- 10.-~ FPerfeccionamientos segin una de las reivindicacig
nes 1 a g, gﬁracterizados porque el éngulon( del movimiento de

‘ciro de la parte de agarre del gancho elevador respecto 2 la

“inclinacidn del lado inferior de la cabeza de los carriles, es-

t4 dimensionado para un atacue aubtofrenante, siendo preferente-

1

f

mente un movimiento de giro esencialmente restilineo 21 movimien



10.

corresponde por lo menos gl triple de la altura de los carriles

asociadas a un carril,

presente Memoria y en los dibujos adjuntos.

- 20 -

to de aproximacidn del gancho elevador.

11.~- Perfeccionamientos segin una de las reivinﬁicacii
nes anteriores, caracterizados porque la separacién que hLay desd
de la parte de agarre {del gancho elevador hasta el eje de giro
de la herramienta elevadora, o hien el tamafio del radio de giro,

para crear un movimiento de giro aproximadamente rectilineo,

o aproximadamente a la mitad del ancho de via, o supone preferey

temente por lo menos aproximadamente el doble de la separacidén

entre ejes de las dos ruedas de pestafia del 6rgano alineacdor

12. Perfeccionamientos en méquinas bateadoras de vias

sobre ruedas, tal y como queda sustancialmente descrito en la

Esta Memoria consta de veinte hojas escritas & méqui-
na por una sola cara. - ‘
L 0N 1978

Madrid,

FRANZ PLASSER BAHNBAUNASCHINEN-INDUSIRIEGE-
SELLSCHAFT.

n. p. Firmado: | Suacer
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