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La presente invención se refiere a una máquina batea­
dora de vías móviles sobre ruedas con un dispositivo para levan­
tar y/o para alinear lateralmente la vía especialmente en las 
zonas de agujas, cruces y similares, que presenta un bastidor 
-de herramientas regulables transversalmente al eje de la vía y 
-perpendicularménte al plano de la vía a través de accionamiento
hidraúlico, que está unido con accionamiento de elevación y ali 
-neación hidraúlicos y presenta para trasladarse sobre la vía 
-ruedas de pestaña que sirven como rodillos alineadores, y tiene 
previstas en cada caso una herramienta elevadora, especialmente 
-un gancho elevador, dispuesta en el lado del carril contrario 
al de la rueda de pestaña, que están desarrolladas regulables 
mediante accionamientos accionables por fuerza para que ataquen 
por debajo de la cabeza o del pie de los carriles.

El levantamiento y la alineación lateral de una vía 
-con el fin de compactar o bien sujetar ésta simultáneamente o 
posteriormente mediante pateado en esta situación corregida, de 
seada, proporciona dificultades en lo referente a una rápida y 
sencilla aplicación de las herramientas accionables por fuerza, 
en especial al tratarse de desvies con construcciones suplemen­
tarias, tales como carriles guia, piezas de agujas y corazones 
de cruce, espadines de agujas, etc. Una conocida máquina batea­
dora de vías según la DE-ES 1 534 088 del mismo solicitante, 
presenta ya un dispositivo elevador cuyas- herramientas son regu­
lables independiente unas de otras para agarrar en cada caso un 
carril, de tal manera que tienen que detenerse individualmente 
en el proceso de elevación sobre tales componentes difíciles de
la via^ Al mismo tiempo pueden regularse también las herramien­
tas bateadoras de vías transversales al eje longitudinal de la 
vía, con el fin de poder eludir correspondientemente estos obs-
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jáculos en las zonas de las agujas. En el ámbito del dispositi­
vo elevador de vías no está previstas sin embargo en está máqui­
na herramientas de alineación lateral.

Otro conocido dispositivo para máquinas bateadoras de 
este tipo, según la DE-PS 2 007 951 del mismo solicitante, pre­
senta órganos de alineación lateral regulables en altura que es­
tán dispuestos frente a la rueda de pestaña unida con un basti­
dor de herramienta y que rueda sobre el carril. Este órgano de 
alineación lateral puede ponerse independientemente de la rueda 
de pestaña en una posición de trabajo y en una posición de repo 
so en la que se encuentra por encima del plano de la vía deter­
minado por los lados superiores de la cabeza de los carriles. 
Este dispositivo de alineación lateral utilizable en zonas de 
agujas está dotado al mismo tiempo de un gancho elevador dis­
puesto entre dos ruedas de pestaña de este tipo, de manera que 
es ya posible rápida y sencillamente una alineación lateral y
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un levantamiento en las zonas de agujas. Este dispositivo se ha 
acreditado mucho en la práctica, ya que especialmente el ataque
de las herramientas de alineación lateral se efectúa simultanea 
mente en dos lugares contiguos de un carril, de manera que se 
evitan sobre solicitaciones unilaterales de los componentes de 
la vía (torceduras de los carriles p similares).

Es además conocido por la DE-OS 2 255 092 un disposi­
tivo para el desplazamiento vertical y lateral de una sección 
de la vía, el cual presenta un bastidor de herramientas portan­
te en el cual están alojadas las herramientas de alineación la­
teral desplazadles aproximadamente paralelamente al plano de la 
vía y T,as herramientas elevadoras desplazables aproximadamente 
verticalmente respecto al plano de la vía, en correspondientes 
guías previstas para ello o bien en otros portaherramientas adi
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.dónales. Sin tener en cuenta la construcción complicada y pro- ¡ 
pensa a averias de los portaherramientas desplasables en guías, 
con los accionamientos previsto para ello, en especial acciona­
mientos de cilindro y émbolo hidraúlico por separado para cada 
portaherramientas, que están alojados en cada caso móviles en 
guías propias, la construcción total de este dispositivo es afi­
ligranada y no es suficiente resistente al desgaste, condiciona­
da por la gran cantidad de guias y elementos de movimiento adi­
cionales. Por lo tanto este dispositivo a la larga no está a la 
altura de las solicitaciones debidas al peso de los componentes 
de la vía, esencialmente más elevado en zonas de agujas, de ma­
nera que tiene una duración muy corta con muchas averias. Además 
este dispositivo tiene para cada carril solo una rueda de pesta­
ña que sirve como órgano de alineación lateral, la cual está a- 
sociada directamente frente el gancho elevador, de manera que 
el agarre del carril mismo puede efectuarse solo en un lugar, 1c 
cual es asi mismo desventajoso en lo referente a eventuales cur­
vaturas, en especial al tratarse de estos componentes de las a- 
gujas pesados. Para hacer posible un ataque de estas herramien­
tas, las ruedas de pestaña en este dispositivo son regulables 
lateralmente en el plano de la vía respecto al bastidor de hería 
mientas, mediante otros accionamientos hidraálicos cilindro y 
émbolo adicionales, con lo cual se hace todavía más complicada
la construcción total y se dan también desventajas en lo referee.

1te al manejo, y a las condiciones de visibilidad. i
Finalmente es también conocido por la DE-OS 2 529 630 

del mismo solicitante un dispositivo elevador y de alineación 
lateral para máquinas bateadoras de vías de esta clase, en el 
cual el movimiento de aproximación del gancho elevador se efec-j 
tua verticalmente respecto al plano de la vía y las ruedas de !



.pestaña cue sirven como órganos de alineación lateral están pre-. 
vistas en un portaherramientas en forma de bastidor, móvil sobre 
la vía, cue a través de un accionamiento presiona separando una 
de otra telescópicamente contra los dos lados interiores de los 
carriles, las dos ruedas de pestaña asociadas en cada caso a un 
lado interior de carril, respecto a las otras ruedas de pestaña. 
Esta configuración es algo más robusta y podría acreditarse en 
la práctica a causa de la doble disposición de las ruedas de 
pestaña que sirven como órganos de alineación lateral. L03 dis­
positivos de esta clase son utilizados predominantemente tanto 
en zonas de agujas como también en trayecto de vías normales.

El cometido de la invención consiste en crear una má­
quina bateadora de vías móviles sobre ruedas con un dispositivo 
de la clase citada al principio que está desarrollado muy robus­
to con el fin de poder coger con seguridad también todos los com 
ponentes de la vía en zonas de agujas, que presentan casi el do­
ble del peso que una vía de trayecto normal. Además el disposi­
tivo debe ser de construcción relativamente sin complicaciones 
o bien funcionar esencialmente sin averias.

La invención consiste en que cada una de las herramier. 
tas elevadoras previstas para atacar en el lado exterior de los 
.carriles y en cada caso entre dos ruedas de pestaña dispuestas 
en los lados interiores de los carriles, está alojada girable ex. 
el bastidor de herramientas alrededor de un eje que transcurre 
en esencia paralelamente a la dirección longitudinal de la má- 

quina, en un plano que transcurre transversalmente al eje de la 
vía y perpendicularmente al plano de la misma, en especial para 
realizar un movimiento de trabajo y aproximadación aproximadamer 
te rectilineo con su extremo de gancho, y está desarrollada oars 
realizar un movimiento adicional relativamente a la rueda de pes
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taña, por lo menos con su. zona de gancho que mira al componente
de la aguja, para agarrar opcionalmente la cabeza de los carri­
les o bien el pie de los carriles, o también un carril o bien 
una guia del desvio. Con esto se crea por primera vez un dispo­
sitivo para máquinas bateadoras móviles sobre ruedas, de tal ti 
po que sale adelante con un mínimo de movimiento de Tas. herramier 
tas alineadoras necesario para coger los componentes de la vía 
en zonas de agujas, y al mismo tiempo puede desarrollarse tan 
robusto que puede absorver las fuerzas esencialmente más altas 
que surgen en las zonas de agujas, en lo referente al peso de 
la vía como también a fuerzas de alineación. Esta configuración 
se basa esencialmente en la girabilidad de las herramientas ele 
vadoras propuesta ya al comienzo del desarrollo de tales dispo­
sitivos, dado que una construcción de este tipo con alojamiento 
de giro sólido de las herramientas elevadoras posibilita una 
ejecución semejantemente robusta. Además de esto la configura­
ción según la invención crea esencialmente más libertad de es­
pacio y por tanto también libertad de perfil, ya que no tienen 
que preveerse costosas guías de desplazamiento lateral que so­
bresalen hasta las zonas laterales del perfil, y una me.jor visi­
bilidad ya que el portaherramientas propiamente dicho es de coix 
trucción esencialmente más baja y tampoco es necesaria ninguna
construcción para el alojamiento de las guías de desplazamiento 

Resultan otras ventajas en especial para la estructu­
ración del gancho elevador propiamente dicho que ya que es po­

sible una extensión longitudinal relativamente grande en altura 
mediante el alojamiento de giro, puede estructurarse esencial­
mente üás macizo. Resulta debido a ello también una más fácil

ty mejor adaptación de la parte inferior del gancho al transcur-i 
so de los carriles, ya que es necesario solo un movimiento de '
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giro casi rectilíneo para el ataque a los diversos componentes 
de la vía, con lo cual se da incluso una autoretención del gan­
cho y con ello también un seguro agarre de estos componentes 
(ya no patina el gancho).

Finalmente resulta en conjunto una mejor adaptación 
de las herramientas en toda la zona de las agujas, dado que ya 
no es necesaria una construcción voladiza lateralmente con un 
bastidor de herramientas relativamente voluminoso, y las fuer­
zas se han de dirigir más hacia el centro de la máquina unlca-
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mente mediante una pequeña posición oblicua de la herramienta 
elevadora en forma de gancho, desarrollada más maciza. También 
se eleva la seguridad al utilizarse dispositivos de este tipo 
según la invención, dado que por los motivos expuestos en la zo­
na del gálibo no hay ya disposiciones y similares sobresalien­
tes, que dificultan la visión. Convenientemente en la configura 
ción de la invención se crea la ventaja de una girabilidad de 
la herramienta elevadora con movimiento de trabajo y aproxima­
ción aproximadamente rectilíneo, mediante la elección de un ra­
dio correspondientemente grande, pudiendo fijarse las condicio­
nes de medida más favorables en cada caso mediante referencia 
a dimensiones características, por ejemplo las componentes de 
la vía mismos (altura de los carriles separaciones entre travie­
sas o similares) o bien de la máquina (grueso de los ganchos, 
altura del bastidor o bien separación de ambas ruedas de pesta­
ña asociadas a un carril.

S§gún una característica especialmente preferente de 
la invención cada herramienta elevadora, adicionalmente a su 
disposición girable, está unida con un accionamiento de cilin­
dro y émbolo especialmente hidráulico, para atacar en la zona 
de su eje de giro, para un movimiento adicional dirigido aproxi-
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ladamente perpendicular al movimiento de giro y esencialmente 
rectilíneo. Esta sorprendente solución de la posibilidad de mo- 
rimiento combinada, o sea un movimiento de giro casi rectilíneo 
:on radio relativamente grande y un movimiento dirigido aproxi- 
ladamente perpendicular a este y esencialmente rectilíneo, abre 
30sibilidades de construcción muy ventajosas que producen espe- 
:ialmente la mayoría de las ventajas anteriormente citadas en 
íedida ampliada. Mediante la disposición de direcciones de movi- 
aiento de este tipo de la herramienta elevadora, esta herramien- 
;a elevadora puede estar desarrollada de forma especialmente ven 
:ajosa según la invención variable en longitud por si misma, es- 
;ando unido el gancho elevador propiamente dicho inferior con 
m a  disposición hidráulica de cilindro y émbolo guiada en el

transcurso longitudinal de la herramienta elevadora o está de- 
3arrollada como palanca acodada rígida cuyo brazo de palanca 
^ e  transcurre aproximadamente paralelo al plano de la vía está 
mido en su extremo que mira al centro de la vía con el eje de 
giro alojado en el bastidor de herramientas y cuyo otro brazo 
ie palanca que transcurre verticalmente respecto al plano de la 
¡ría está desarrollado para un movimiento de giro casi rectilinec 
2on el gancho elevador propiamente dicho.

Ambas configuraciones según la invención preferentes 
posibilitan una construcción especialmente robusta de las herra­
mientas elevadoras, teniéndose en cuenta los recorridos de moví- 
miento mínimos necesarios en la zona de las complicadas cons­
trucciones dé agujas, tanto para la alineación lateral como tam­
bién para el elevación, en unión con los necesarios movimientos 
de aproximación pequeños hacia un lado y en altura, para poder 
coger estos componentes sin cue tenga cue levantarse de la vía 
el bastidor de herramientas con su accionamiento principal.
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Según otra característica de la invención o bien es­
tructuración de la herramienta elevadora desarrollada de longi­
tud variable, esta herramienta elevadora está dispuesta esencial 
mente en el plano vertical de los carriles o bien en un plano 
que transcurre paralelo a estos, aproximadamente perpendicular­
mente al plano de la vía, y está alojada con extremo superior 
-en el bastidor de herramientas a través del eje de giro. Esta 
configuración es apropiada muy especialmente para zona de agujas 
dado que la absorción de las fuerzas de elevación se halla en
una dirección de movimiento y asi pues pueden elevarse con se­
guridad también los componentes de agujas más pesados con las
.traviesas de ambas vías que cuelgan de ellos. Además de esto 
se mejoran también las condiciones de visibilidad para el opera­
rio, ya que la zona central dentro de ambos tramos de carriles
se mantiene esencialmente exenta de guias de desplazamiento para 
los órganos de alineación lateral, usuales y que generalmente 
obstaculizan la visión. Esta posibilidad da lugar también a una 
mejor adaptación constructiva al bastidor principal de la máqui­
na misma, dado que la parte superior de la herramienta elevadora 
que transcurre ya en la zona del bastidor principal, puede ubi­
carse sin esfuerzo y muy sencillamente en esta zona o bien puede 
incluso guiarse en este bastidor.

Es aquí conveniente si la herramienta elevadora está 
desarrollada como marco estrecho alargado, dentro del cual está

25. guiado el gancho elevador propiamente dicho con la disposición 
hidraúlica cilindro y émbolo. Todo el otro único movimiento 
adicional para la herramienta elevadora está aquí previsto en 
ella misma con su accionamiento, de manera que se mejoran toda­
vía más las condiciones de visibilidad para el operario, repre­

so. [sentado esta construcción una solución muy ventajosa también
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?ara el transcurso de fuerzas.
Según otra ventajosa característica de la invención 

:ada brazo de palanca que transcurre paralelo al plano de la vía 
le ambas palancas acodadas dispuestas simétricas entre sí,, está 
mido articuladamente en cada caso con una disposición hidraúli- 
ía de cilindro y émbolo alojados preferentemente conjuntamente, 
?ara el desplazamiento lateral independiente, aproximadamente 
:ransversalmente al movimiento de giro. Esta ejecución crea una 
íerramienta elevadora especialmente robusta, con la posibilidad 
le que mediante la configuración en forma de palanca acodada que 
la libre la visión á*ambos lados, transversalmente a la direccim 
Longitudinal de la vía, a las herramientas de corrección propia- 
nente dichas. Esta configuración se caracteriza también por una 
construcción especialmente compacta de todo el equipo elevador 
í alineador para ambos tramos de carril, sobresaliendo a las zo- 
las laterales las partes de codo de ambas herramientas elevado­
ras. De modo ventajoso cada herramienta elevadora puede estar 
lesarrollada como viga de bastidor robusta, construida de fundi­
ción o acero, que está dimensionada por lo menos para absorber 
un peso que corresponda al doble del paso en las zonas de agujas

Según la invención, para la fabricación constructiva 
opcional de una robusta construcción de la herramienta elevadora 
el recorrido de giro y/o el recorrido de desplazamiento de cada 
herramienta elevadora puede elegirse por lo menos tan grande que 
todos los componentes de la aguja con cubre juntas, o bien carri 

les guía qua/transcurre junto a ellas, puedan cogerse tanto ba­
jo la cabeza como también bajo el pie, y adicionalmente el espe­
sor de dos ganchos suponga sin embargo coso ..mínimo 3.0 cm.

Además el ángulo de movimiento de giro de la parte de 
agarre del gancho elevador puede dimensionarse respecto a la in-
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nera que se de un ataque autofrenante en unión con la inclina­
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ción de la punta del gancho correspondiente a este ángulo, sien­
do el movimiento de aproximación del gancho elevador un movimier 
to giro esencialmente rectilíneo.

Con el fin de obtener un correcto dimensionamiento de 
la extensión longitudinal de la herramienta elevadora en el sen­
tido de la invención, son posibles varias posibilidades. Puede 
ser conveniente que la separación desde la parte de agarre del 
gancho elevador hasta el eje de giro de la herramienta elevadora, 
o bien el tamaño del radio de giro, con el fin de crear un movi­
miento de giro aproximadamente rectilíneo, corresponda por lo 
menos al triple de la altura de los carriles o aproximadamente 
a la mitad del ancho de vía, o preferentemente suponga por lo 
menos aproximadamente el doble de la distancia entre ejes de las 
dos ruedas de pestaña del órgano alineador asociadas a un carril 
Estas relaciones de medida aseguran favorables condiciones de 
.ataque de la parte de agarre del gancho elevador en el carril, 
o bien en otro componente de la vía a coger aun con desviaciones 
laterales relativamente grandes de la herramienta elevadora.

La invención se aclara con detalle seguidamente a ba­
se de ejemplos de ejecución preferentes representados en el di­
bujo .

La figura 1, muestra una vista lateral de un primer 
ejemplo de ejecución de una máquina bateadora de vías según la 
-invención. , ̂

La figura 2 , muestra una vista lateral del equipo ele­
vador y alineador de la máquina de la figura 1 , a escala amplia-

30. La figura 3) muestra una vista delantera del equipo
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:levador y alineador de la figura 2 , visto en la dirección de 
írabajo de la máquina y

La figura 4, muestra una vista delantera muy esquemá­
tica de un segundo ejemplo de ejecución del dispositivo eleva- 
ior y alineador según la invención.

La máquina bateadora de vías 1 de las figuras 1 a 3, 
;iene un bastidor de máquina 7 apoyado sobre dos mecanismos de 
translación sobre carriles 2 , móvil sobre ruedas por la vía 6 

iue consta de carriles 3, 4 y atraviesa 5. La máquina 1 va equi­
pada con un accionamiento de traslación 8 propio, el cual actúa 
sobre el mecanismo de traslación 2 trasero en relación al sentí- 
3.o de trabajo 9 de la máquina 1. En la parte delantera del bas­
tidor de máquina 7 hay una construcción 10 en forma de caja, la 
cual contiene los dispositivos de accionamiento y abastecimien­
to de energía de la máquina. El equipo elevador y alineador 11 
lispuesto aproximadamente en el centro longitudinal entre ambos 

necanismos de traslación 2, puede subirse y bajarse con consoles 
13 mediante los accionamientos de regulación en altura 12 cue 
están articulados en estas consolas 13 voladizas de este basti­
dor de máquinas 7 , y está unido regulable también en la direc­
ción longitudinal de la máquina, a través de elementos de trac­
ción 14 regulables en longitud. Los accionamientos de regulación 
en altura 12 y los elementos de tracción 14 están desarrollados 
especialmente como accionamientos hidraúlicos de cilindro y ém­
bolo. El bastidor de máquina 7 presenta detrás del equipo eleva 
dor y alineador 11 una sección 15 acodada hacia arriba, en cuya 
zona están dispuestas las herramientas bateadoras de la máquina, 
especialmente dos equipos bateadores 16 asociados en cada caso 
a un carril 3 y 4 respectivamente, que pueden subirse y bajarse 
mediante accionamientos de regulación en altura. En el extremo
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^trasero del bastidor de máquinas 7 se encuentra la cabina de mar 
do 18 con los dispositivos de gobierno y control usuales para 
los accionamientos de traslación y de trabajo.

La máquina está equipada con un sistema de referencia 
.19 indicado solo esquemáticamente, el cual puede estar constituí 
do por ejemplo por un cable de alambre tensado o un haz de ali­
neación óptico, cuyos extremos se encuentran en la zona que hay 
-por encima de ambos mecanismos de traslación 2. Inmediatamente 
-detrás del equipo elevador y elevación 11 está previsto por ca- 
-da carril 3 , 4 un organo palpador 20 que abarca la situación", 
-real en altura de los carriles y cuyo extremo inferior está,de­
sarrollado como rueda guiada a lo largo del tramo de carril y 
cuyo extremo 21 superior desarrollado por ejemplo como contacto, 
placa de desconexión o similares, actúa en cooperación con el 
sistema de referencia 19 de modo conocido, como organo de cone­
xión que gobierna el proceso de elevación.

La estructuración esencial para la invención, del e- 
quipo alineador y elevador 1 1, se ve esencialmente en las fig.
2 y 3. El bastidor de herramientas 22 del equipo 11 está provis 
to de un mecanismo de traslación propio, el cual consta de dos 
-ruedas de pestaña 23 dispuestas una tras otra en dirección lon­
gitudinal de la máquina, guiadas en el carril izquierdo y en el 
carril derecho 3 y 4 respectivamente. El bastidor de herramien- 
-tas 22 presenta por encima de cada carril 3 y 4 dos brazos de 
sujección que se destacan hacia arriba, aproximadamente parale­
los entre s%., en los cuales está articulado en cada caso el ex- 
-tremo de vastago 25 inferior de uno de ambos accionamientos de 
-regulación en altura 1 2.

El equipo elevador y alineador 11 está provisto por 
-cada carril de una herramienta elevadora 26, la cual está de-
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^arrollada como marco estrecho alargado y de longitud variable 
y está alojada girable en cada caso alrededor de un eje 27 que 
transcurre paralelamente a la dirección longitudinal de la má­
quina, en un plano que trascurre transversalmente el eje de la 
vía y perpendicularmente al plano de la via. El gancho elevador
30 desarrollado para atacar por debajo de la cabeza 28 o del 
pie 29 de los carriles, está alojado en una guia longitudinal
31 de la herramienta elevadora 26 a modo de marco y está desarro 
Liado regulable en altura respecto a la herramienta elevadora 
26, mediante una disposición hidraúlica de cilindro y ómbolo 33 

articulada en él asi como en el extremo 32 superior de la herra 
nienta elevadora 26. Para fijar la correcta situación en altura 
del gancho elevador 30 para el ataque por debajo de la cabeza 
28 o bien el pie 29 de los carriles, para el respectivo perfil, 
cada herramienta elevadora 26 presenta un dispositivo de bloque: 
34 ajustable que consta de una corredera 37 articulada en un 
brazo voladizo 35 de la herramienta elevadora 26 y regulable en 
la dirección longitudinal de la máquina mediante accionamiento 
hidraúlico de cilindro y émbolo 36, la cual es encajable entre 
un tope de limitación 33 unido rígidamente con el gancho eleva­
dor 30 y un contratope 40 regulable mediante tornillo de ajuste
39 *

Para el giro de la herramienta elevadora 26 alrededor 
del eje 2 7y está previsto en cada caso un. accionamiento hidraú­
lico de cilindro y émbolo que transcurre en esencia transversal-^

mente a la d i r e c c i ó n  longitudinal de la máquina, que por una par 
te está articulado aproximadamente en el centro transversal del 
bastidór de herramientas 22 y por otra parte en la herramienta 
elevadora 26, cerca de su extremo inferior. A consecuencia de 
la gran separación que hay desde el gancho elevador 30 propia-
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mente dicho hasta el eje de giro 27 de la herramienta elevadora 
'26, el movimiento de trabajo y aproximación del gancho elevador

5.

10.

15.

20.

30 transcurre casi rectilíneo. Mediante esto se garantiza la rá 
pida y segura cogida de los respectivos componentes de la vía 
en el proceso de elevación, para diferentes posiciones de giro 
-de la herramienta elevadora 26. En la figura 3 , se ven tres di­
ferentes posiciones de la herramienta elevadora 26. En la mitad 
-izquierda de la figura se representa el gancho elevador 30 en 
-su situación final superior (situación de reposo o bien posición 
-de transporte). La mitad derecha de la figura muestra con lineas 
.llenas el ataque del gancho elevador 30 bajo la cabeza 28 del
carril 4 derecho. En acción conjunta con las dos ruedas de pes­
taña 23 que atacan en el lado interior del carril 4, se coge el 
carril a modo de tenazas y se une en esencia rígidamente con el 
bastidor de herramientas 22. Considerando la configuración muy 
maciza y rígida a la flexión de la herramienta elevadora 26, la 
vía puede levantarse a la necesaria altura teórica sin proble­
mas mediante el accionamiento de regulación en altura 1 2, aun 
-en las zonas de desvíos, tales como agujas o cruces, donde el 
peso por metro de los componentes de la vía es aproximadamente 
-el doble que en el trayecto libre. La figura 3, muestra además 
-que el gancho elevador 30 aun al ser muy pequeña la separación 
-lateral del carril 4 desde un componente contiguo de la vía, por 
ejemplo el carril 42 de la vía del desvio, puede introducirse

25. entre estos componentes. La representación de trazos muestra la 
herramienta;elevadora 26 en una posición girada lateralmente ha 
cía afuera en el ángulo ^  respecto a la posición dibujada con 
'lineas'llenas. Para el gancho elevador 30 propiamente dicho se 
-han dibujado dos posiciones. En la posición superior el gancho 
-elevador 30 está en ataque con la cabeza de un carril 42 del
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Lesvio, situado a la separación lateral x del carril 4. En la 
situación inferior el gancho elevador 30 agarra por debajo el 
3ie de este carril 42. Gracias al gran radio del movimiento de 
liro de la herramienta elevadora 26, las condiciones de ataque 
Leí gancho elevador 30 propiamente dicho en el carril 42 son ex 
sraordinariamente favorable a pesar de su gran separación x del 
sarril 4. La figura 3) muestra además el ancho de construcción 
auy pequeño del equipo elevador y alineador 11, aún al estar 
sompletamente girada hacia fuera la herramienta elevadora 26, ys 
iue no existe ninguna clase de elementos de guía o similares en 
coladizo lateralmente sobre la herramienta elevadora 26.

Para la producción y transmisión de las fuerzas de 
alineación lateral del bastidor de máquina 7 a la vía, el basti- 
lor de máquina 7 presenta dos brazos 43 voladizos en cada caso 
lacia un lado de la máquina, desplazados entre si en la direccin 
Longitudinal de la máquina, en los cuales está articulado en ca­
la casó uno de ambos accionamientos de alineación lateral de­
sarrollados como accionamiento hidráulico de cilindro y émbolo 
14. El extremo de vástago de qada accionamiento de alineación 
Lateral está alojado articulado en el lado opuesto del bastidor 
le herramientas 22.

La figura 4, muestra otra forma de ejecución del equi 
po elevador y alineador, empleándose para los componentes del 
nismo tipo las mismas cifras de referencia que en las figuras 1 
a 3. En esta ejecución las dos-herramientas elevadoras están
lesarrolladas, en cada caso como,palanca acodada 45 cuyo brazo 
46 que transcurre aproximadamente paralelo al plano de la vía 
está unido en su extremo 47 que mira al centro de la vía, con 
el eje de giro 27 alojado en el bastidor de herramientas 22. El 
otro brazo de palanca 48 que transcurre aproximadamente parpen-
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dicular al plano de la vía, está desarrollado en su extremo in­
ferior como gancho elevador 49 propiamente dicho. Para el des­
plazamiento lateral independiente de la palanca acodada 45 trans 
versalmente a su movimiento de giro,.está alojada apropiadamen­
te en el centro transversal del bastidor de herramientas 22 una 
disposición hidraúlica de cilindro y émbolo 50 común para ambas 
palancas acodadas 4 5, la cual comprende dos cilindros de doble 
efecto en cuyos extremos de vástago se encuentra en cada caso el 
eje de giro 27 de la perteneciente palanca acodada 45* Como ac- 
:ionamiento de giro está asociada a cada palanca acodada 45 una 
iisposición hidraúlica de cilindro y émbolo propia que por una 
parte está articulada en una consola 52 unida rígidamente ccn el 
eastidor de 'herramientas 22 y por otra parte está articulada en 
La palanca acodada 45 en la zona de su esquina exterior. Tambiár 
sn esta construcción se produce un movimiento de trabajo y apro 
íimación aproximadamente rectilíneo del gancho elevador 49 pro­
pia mente dicho. La herramienta elevadora desarrollada como pa- 
.anca acodada puede ejecutarse piuy maciza, de manera que también 
:on esta disposición pueden ejecutarse sin problema todos los 
;rabajos de elevación y alineación en la zona de cruces y. agu­
jas, a pesar del alto peso de la vía.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
íSÍ como la manera de realizarlo en la práctica, debe hacerse 
¡onstar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus- 
¡eptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su 
¡rincipio fundamental.
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1 .- Perfeccionamientos en máquinas bateadoras de vías 
tóviles sobre ruedas, del tipo que comprende un dispositivo par 
.evantar y/o para alinear lateralmente la vía especialmente en 
.as zonas de agujas, cruces y similares, que presenta un basti- 
Lor de herramientas regulable transversalmente al eje de la vía 
' perpendicularmente al plano de la vía a través de accionamien- 
íientos* hidraúlicas, que está unido con el accionamiento de ele 
ración y alineación hidráulico y presenta para trasladarse sobre 
.a vía ruedas de pestaña que sirven como rodillos alineadores, y 
;iene previstas en cada caso una herramienta elevadora, especiad 
lente un gancho elevador, dispuesta en el lado del carril con­
tarlo al de la rueda de pestaña, que están desarrolladas regu- 
.ables mediante accionamientos accionables por fuerza para que 
itaquen por debajo de la cabeza o del pie de los carriles, carac 
terizados porque cada una de las herramientas elevadoras previs­
tas para atacar en el lado exterior de los carriles, y en cada 
:aso, entre dos ruedas de pestañas dispuestas en los lados in­
teriores de los carriles, está alojada girable en el bastidor 
íe herramientas de un'eje que transcurre en esencia paralelamen­
te a la dirección longitudinal de la máquina, en un plano que 
transcurre transversalmente al eje de la vía y perpendicularmen­
te al plano de la misma, en especial para realizar un movimien­
to de trabajo y aproximación aproximadamente rectilíneo con su *
extremo de gancho, y está desarrollada para realizar un movimieg 
to adicional relativamente a la rueda de pestaña, por lo menos
con su *eona de gancho que mira al componente de la aguja, para
agarra 
de los

opcionalmcnte la cabeza de los carriles o bien el pie } 
carriles, o también un carril o bien una guía del desvio.!
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5.

2.- Perfeccionamientos según reivindicación 1, carac­
terizados porque cada herramienta elevadora está unida adicio­
nalmente, formando una disposición girable, con un accionamien­
to de cilindro y émbolo especialmente hidraúlico para atacar en 
-la zona de su eje de giro, para un movimiento adicional dirigi­

10.

15.

2 0 .

25.

do aproximadamente perpendicular al movimiento de giro y esen­
cialmente rectilíneo.

3. - Perfeccionamientos según reivindicación 1 o 2, 
caracterizados porque la herramienta elevadora está desarrolla­
da de longitud variable, estando unido el gancho elevador pro­
piamente dicho inferior con una disposición hidraúlica de cilín 
dro y émbolo guiada en el transcurso longitudinal de la herra­
mienta- elevadora.

4. - Perfeccionamientos según reivindicación 3, carac­
terizados porque la herramienta elevadora está dispuesta esen­
cialmente en el plano vertical de los carriles, o bien en un 
plano que transcurre paralelo a este, aproximadamente perpendi­
cular al plano de la vía, y está alojada con su extremo superioi 
en el bastidor de herramientas a través de un eje de giro.

5. - Perfeccionamientos según reivindicación 3 o 4, 
caracterizados porque la herramienta elevadora está desarrolla­
da como marco estrecho y alargado, dentro del cual está guiado 
el gancho elevador propiamente dicho con la disposición hidraú­
lica de cilindro y émbolo.

6. - Perfeccionamientos según reivindicación 1 o 2,
s.caracterizados porque la herramienta elevadora está desarrolla­

da como palanca acodada rígida cuyo brazo cue transcurre aproxi­
madamente paralelo al plano de la vía está unido en cu extremo 
que mira al centro de la vía, con el eje de giro alojado en el 
bastidor de herramientas, y cuyo otro brazo que transcurre apro-t30.
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fXimadamente vertical al plano de la vía está desarrollado para . 
ejecutar un movimiento de giro aproximadamente rectilíneo con 
el gancho elevador propiamente dicho.

7'- Perfeccionamientos según reivindicación 6 , carac­
terizados porque cada brazo de palanca que transcurre aproxima-. 
damente paralelo al plano de la vía, de ambas palancas acodadas 
.dipuestas simétricas entre si, está unido articuladamente con 
su eje de giro, en cada caso con una disposición hidráulica de 
-cilindro y émbolo, preferentemente alojadas conjuntamente, para 
el desplazamiento lateral independiente aproximadamente trans­
versal al movimiento de giro.

8 .- Perfeccionamientos según una de las reivindicacio 
-nes 1 a 7 , caracterizados porque cada herramienta elevadora es- 
*tá desarrollada como viga de marco robusta, construida de fundí 
ción o acero, que está dimensionada por lo menos para absorber 
'un peso que corresponde al doble del peso de la vía én las zo­
nas de agujas.
' 9.- Perfeccionamientos según una de las reivindicacio
nes 1 a 8 , caracterizados porque el movimiento de giro y/o de 
desplazamiento de cada herramienta elevadora es por lo menos 
tan grande que pueden cogerse tanto bajo la cabeza como bajo el 
*pie todos los componentes de la aguja con cubrejuntas o bien 
-carriles de guia que transcurre junto a ellas, y adicionalmente 
êl espesor del gancho supone sin embargo por menos 30 cm.

10.- Perfeccionamientos según una de las reivindicacic

nes 1 a 9 , caracterizados porque el ángulo^ del movimiento de 
-giro de la parte de agarre del gancho elevador respecto a. la 
'inclinación del lado inferior de la cabeza de los carriles, es-
'tá dimensionado para un ataque autofrenante, siendo preferente-; 
-mente un movimiento de giro esencialmente restilineo al movimien
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5.

10.

to áe aproximación áel gancho elevador.
11. - Perfeccionamientos según una de las reivindicad 

nes anteriores, caracterizados porque la separación que hay des­
de la parte de agarre del gancho elevador hasta el eje de giro 
de la herramienta elevadora, o bien el tamaRo del radio de giro, 
para crear un movimiento de giro aproximadamente rectilíneo, 
.corresponde por lo menos al triple de la altura de los carriles 
o aproximadamente a la mitad del ancho de vía, o supone preferer 
temente por lo menos aproximadamente el doble de la separación 
entre ejes de las dos ruedas de pestaña del órgano alineador 
.asociadas a un carril.

12. Perfeccionamientos en máquinas bateadoras de vías 
sobre ruedas, tal y como queda sustancialmente descrito en la 
presente Memoria y en los dibujos adjuntos.

Esta Memoria consta de veinte hojas escritas a máqui­
na por una sola cara.

Madrid,
FRANZ PLASSER BAHNBAUMASCHINEN-INDUSTRIEGE- 
SELLSCHAFT.
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