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cidn del equipo excavador sobre la mdquina, disminuyendc de

modo correspondiente la profundidad de trabajo.

vernientes, que son: la noca eficacia de los equinos, la ne-

tlojn nam. 1

31 sresenic inyeato se.rellere, fc una aonera -

LRI T

neral, a las md uinés a8 akplana&idniﬁ de seninulacién.

has excavadoras méviies estdn constitufdas, en
general, por un chasis portador equipadoAcon cuatro ruedas
con cubisrtas neumdticas sencillas o dobles ¥y nor una torre
ta montad% sobre egtle caasis y que lleva los equipos ds tra
bajo y la cabina. |

Esta solueidn es, sin embargo, volumindsq; daap:
que la forreta gira vor encima de las cubisrias neundticas
y lleva la cabina, resulita pera la méquina una altura mini-
me poco cohpatible con las dizensiones y las funciones de

gsta. Ademds, esto eleva imitilmente el punto de articula-

Existen igualuente otras adguinas que forman ex-
eavadoras~car3adoras, denoninadas corrientemente "hackhoe

loadere", que estdn constiiuidas por un chasis andlogo a -

los de los jrectores agricolas, gue llevan en la parte dsley

tera un equipo carzador y en la zarte trasera un equipo ex~
cavador, Tzl solucidn estd muy ampliamente adoptada, pero

da, sin embargo, resulizado mediocre y tiene numerosos incon

cesidad de nrever dos eguipos para funciones semejantes, -
una pequelia altura de carsa, ung rotacidn limitada del eguid
po excavador, la imposibilidad de prever en la mdguina un

equipo de grda, y le aplicacidn de una carga demasiado izpoj

tante sobre el eje director, cuando la méquina urabaaa cono |

cargadora,

Te firalidad del-invento es cresr uns mdquina vo-

livalente yue wo zzsscnte los irconvenicnses 3¢ las mdauinas
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cargadora, como excavadora y como gria, estando estudiada,

.

" Hojn nim. 2

4

existentes y que p“ono"c*o“e, para un desayy ollo alaino en
altvura y en lonbluud un sdximo e pOuJDlll des, incluyen—
do al mismo ulemoo un solo equino que puede trabajor coio
1
la disposicidn, ademds, de manera que permita una roiacidn

total de los equipos de excavedora y de gria y que pronor—

. : N adans . ) !
cione uvna buena distribucidn de la carga sobre las ruedas

moirices en el curso del trabajo como cargadora y como trang

po;be de cargwu.

EL invento estd materializado, a este efecto, en
una mdquina polivalente de explanacidn y de man1:alae1d“,
due comprende un chasis gue 1leva, hacia un extremo, un grﬁ
po motor que arrastra un eje mctor equipa&p'con ruedas nio-
trices, por las cuales este chasis reposa-sobre el suelo po
este extreno, estando provisto dicho chasis, hacia su otro
extremo, de apoyos escamoteables, por los cuales puede repo
sar sobre el sucio por cste otro extremo, llevando dicho -
extr eno wna torreta montada ob¢c el ciasis por una corona
de orlenta016n, soportando esta borfeta la eablna, un egui-
po de trabajo y un par de ruedas directrices elevables,

Segdn una particularidad del invento, el grupo -
notor estd desplagado létaralmente con relacidn al eje lon-
gitudinal mediano del chasis, y el equipo de trabajo estd
a su vez, desplazado lateralmente con relacidén al centro de
la corona de orientacidén de la torreta, pero en oposicidn
al desplazamiento del grupo motor cuando éste equipo de tra
bajo estd dirigido hacia este grupo motor, de modo que para
el transpdrte, cl equipo de trabajo.puede éer bajado con -~
relacidn al chasis,'viniéndose a colocar junto al grupo mo-
tor, La cavidad prsvista SObfc lz torreta estd entonces jui

ciosamente desplazada lateralmente con relacidn al eje de

K]
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~ roiacidn de esda terretd,”al misao,lhéo awe’ el grupo modor,

...,,. -

Ge aanera Jue se'encuennié en aling c*dn con éste narn el
ransnorts ¥ quc no estorbe la elevacidn del” cquino de tro-
bajo, qus pasa entonces junto a la canina. '
Segin otra particularidad del invento, el ejuino
de trabajo estd ariticulado sobre la narte inferior de la
corre%a,linmediatamente nor encing de la corona de orieania-
“eidn que reyosa sobre el chasis .. ;
' Seain otra narticularidad todavie, la torrste es

del tipo de- rotac:én total, de manera que el equipo de Ir

__E

tajo, que puede recibir g voluatad, vor ejeaplo, una cucha~
ra de ¢z rsador; un efquino exeavador o un eguipo de grﬁa,
puede ser orizntado de la manera apropiada sn cada ocasién
con relaecidn al chasis,

Seglin otra particularidad que parece adecuada, /
las ruedas directrices elcvooles del chasis estdn montadas
sobre brazos a“tlculﬂdos sobré la torrsta y que pueden ser
posicionados por medio de getos hidrdulicos, siendo estos
brazos despla zables entre una posieibn de transvorie, en la
cuzl estas ruedas direcirices se apoyan sobre el.suelo, y
una posicidn elevada, 3n esta Yltima condicidn, las ruedas
directrices ocupan entonces adecuadamente una posicidn que
no inferfiere con el resto de la mdquina, en el.curs de lg‘

rotacidn tofal de la forreta y de los equinos que la misme

soporta.
De manera que parece ventajosa, los gatos hidrdu-
licos de mando de los brazos gue soporiton las rusdas porta-

doras, commican entre si, con ¢l fin de realizer una conpest
sacidn de movimiento en el curso dsl desplazzaiento de la

2 Dt

adquiag sobre un terrsno des igual, a la monera Gs ¢jes 08
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uedas slevables

Segin otra particularidad; estas
estdn méntadas de mansra orientaﬁle sobre su'sqporte, con 
el fin de sexrvir de ruedas directrices para la ndquina, eﬁ
el curso del transporte.

La descripeidn que sigue, hecha a la vista de ldg
dibu.jo.s ancjos, dados a t{tulo no limitativo, permitird -‘
comprender mejor el invento, |

La figura 1 es una vista en alzado de un modo de
realizacidn de mdquina polivalente de explanacién y de me-
nipulécién seagin el inyento, estandd represeatada aqui:la
'méquina en su condicién de trabajo como:cargadora.

La figura 2 es una vista en plaﬁté correspondicn~
te a la figura 1. -

La figura 3 e5 una éis?a de detalle que muestra
la‘COmunicacién entre los gatos‘de mando de los brazos que
llevan las rucdss elevables.

La figura 4 es una vista andloza. a la figura 1,
pero que nuestire la zdgquins en ib] condicién‘de trabajo como

excavadora o como gria.

La mdquina representada en los dibujos comnrende

1, formado agul simplemente por dos largueros 2 unidos en-
tre si para formar un conjunto rigido.

Bl chasis 1 lleva, en su extremo delantero, un
conjunto motor—céja de velocidades'que puede ser de tipo -
cldsico, esignado aqui'con lz referencia 3. Bste conjunto
estd desplazado laterélhente con relacién al eje longitudi-
nal del'chasis 1, como resulta bien visible en la figura 2.

<1l ciasis 1 lleva, nccis el aisuo extremo, un cje motor 4,

un chasis designado de una manera general con la referencia}

-
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lag Jiguras 1, 2y 4, zue el ﬁesarrollo an longitud del con
Juato motor-caja de velocidades 3, corresnonde aprovimaia~
nente al ds las ruedas motrices 5,

' En su extrexno trasero, el chasis 1 estd provisto

de wna traviesa 6 (Lfigura 2) gque tiene una longitud supe~

" rior a la-anchura del chasis y que corresponde, sensiblemen

te, al desarrollo iotal en anchura de la adquina, para au-

mentar la estabilidad, llevando esta traviesa 6, en svs ex-
tPem0s, apoyos escamoteables o clevables 7 (figura 4) que!
pueden ser de éﬁalquier tipo aprogiado; |

Bl chasis 1 lleva igualmente, en sﬁ extreno trase

ro, por medio de una corona de orienitacibn 8, una torreta

designada, en su conjunto, con lz referencia 9. Ssta torre-

%A lleva el equipo de trabajo 10 y la cabina 11.

Conmo es bien visible en l £izura 2, la cabina -
11 es%d desplazada lateralnente con relacidn al eje de ro-
tacidn de la corona de o rigntacidn 8, con objeto de gue se
encuentrs, en posicidn ds mareihz; en alinezeidén con el mo-
tor, y el couipo de trabajo 10 csitd articulado sobre la to-
rreta 9 en un punto 12 gue estd situado junto a la cabina,
que estd, en consecusncia, desplazado laiteralmente con -
relacibn al sje-de rotacidn de la corona 8 y, gor coasiguisp
te, con relacidfn al plano longiﬁudinal mediano de la 85 Ul
na, en oposicién al conjunto motor-caja de velocidades 3,
cuando este equino de urabaao estd dirigido hacia delante.
Se comprende que eata disposicibn wnernite, eh no-
sieidn de transporte, la bajada del ejuino de trabaio 10 -

me DA B - oy

£ L on . " 5
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— al conjunto motor ., de .ianeru guc

de gria,

$o del eyuipo de trabajo en el nlano vertical, Zste siste-

O

* Hojn niim.

w cadorba asi la visi-

fet eew g Y

bilidad del condueto de “lz mdquiha arant;:un desplazanien-
to vor carretera, y peraite el trabajo como cargadora. iSde-
mds, debido al dssplazamiento de la cabina y del equipo’ de
trabajo, ésie puede ser elevado, on el curso del irabaio,

junto a2 la cabina, disponizndo asi de un desplazaziento 24—

ximo en el plano vertical util, especialmente en posicidn

Se.ve, en perticular, en las figuras 1y 4, que
el punto de articulacidn 12 del euuipo de vrabajo 10 sobr#
1a torreta 9 estd bajado al mdximo sobre esta torreta, lo!
que permite aléanzar, con uvn equino de trabajo dado; una
profundidad de excavacidn mdxima, Se ha indicado esguendii-
cazente en 13 el sistema de palancas articuladas con gato

de mando que estd nrevisto para el mando del desplagenien~

ma, constituido por dos palancas articuladas y »or un zato
de mando, es wn si sencillo y no tiene necesidad de ser -
descrito aqui con més detalle.

A uno y ofro lado de la torreta 9 estdn articula-
dos, eh los planos verticales paralelos al plano de simew-
tria de esta torreta, brazos 14 que llevan en sus extremos
soportes 15 qﬁe reciben ruedas directrices 16, Gatos 17,
montados entrs los brazos 14 y lavforreta, peraiten cl po».
sicionamiento hacia arriba o hacia abajo de estos brazos y,
en conssccuencia, de la ruede 16,

Segin una particularidad del invenrto, y coio 6s
visible en.la figura 3, los gatos 17, que son del tipo de
doble efecto, omtdn unidos entre sf.

-

En esta fizure 3, se lian indicado en 18 los aun-
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‘de las ruedas traseras 15, siendo recaliza da la coanens

tiojn nom. 7

tos de unién inferiorss &n "los cuerpos-de los gatos 17 sobry

la torreta 9, y en 19, lOu nvntoq ag’ unién de los vdstzzoz

de pistones de estos

s

atos sobra los Lrazos 14, Las cdasras
de los gatos comunican entre ellas pdr conductos 20 y 21 J
que estdn unidos por conductos 22, 23 a una fuente hidrdu-
lica apropiagda, Se 00131Lnﬂc Téoilmenic que, en el curso !
del dcéplazamlenﬁo de la mdduina sobre un terrcno desiy bai
resulta de esta comunicacidn entre los gatos de DOSiClOﬂa
miento de loé brazos 14 una compensacidn que peraite la ad-
herencia de las cuatro ruedas al suelo, a la manera de un

cje oscilantea,

{
Bl funcionanmiento y el modo de utlllz1016n 35 la

ndquine que consiituye el objete del invento son los siguiei

En posicién baja (fizvras 1 y 2), las rusdas di-
rectrices 16 rgposan sobre cl suelo,'&e maners que la ndouid
na estd sonortada por estas rusias divecirices 16, y por -
las ruedas delanteras motrices 5. En‘esta condicibn, la ca-
bira 11 y &l eguipo 10 cstdn dirigidos hacia delants, cstand
do la torreta 9 enclavade sn stz posiagén nor cualesquiera'
medios degeados.

Para el dcesplazamienio, cspecialmente por carre-
tera, el eguino 10 »puede ser hajado, como se indica, junio
al coajunto motor 3, con el fin de no estorbar la visibili-
dad del conductor, y el tamafio en dssarrollo de la mdguina

es entonces minimo, La direccidn estd ascgurada vor medio

de las desigualdades del suelo por la comunicacidn entre -

los gotos 17, como se ha Gescrito anterior.snie.

S B oved e qnd . - - .
<noeoia condicida do lg desuing, oosued:s aontar,

S POOR
QUALITY
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.jot o uha’ tuchara carzasio-

-n».}

ra 24 (fizaras 1y 2) ﬂé wdouing §ﬁedé'eﬁfénces trabajar
coxo carzadora en condiciones muy buenas. 3n ofecto, la cu-
chare pusde ser llenada por oxfensidén del brazmo 25 del equi
po de¢ trahajo, para venir a ocupar, por ejemplo, la posi-~
cibn 24a. Por oiro ludo, debido a la concepeidn del ejyuino
de trabajo parva la funcidn como excavadora y como grda, la
altura de descarga y el alcance son mucho aayores que e@;
los "'acmnoc loaders" clésicos, Finalmente, contrariamenf?
a3 lo iue es cl caso en cstas mdquinas couoc1das, la carge
estd sonoruala enfoncces por las ruedas mo’mlceo de grandss
- dimensiones, y no por las pequeiins ruedas dlrectflces, 1o
-que pronsorciona un mejor asiento y aumenta, »or oiro lado,
la édherencia de las ruedas motrices sotre un sal ferrenoc.

Se comnrende gue se puede, por oiro lado, en la
misma nosicidn ael equipo de trabajo, colOﬂar en el extre—
mo de este equipo, un gancho para el transporte y la mani-
pulacidn de cargas pesadas, con la ventaja de que estas car
aeés son sopofﬁadas siempre por las rusedas moirices de gran-
des dimsnsiones.

Se ha mostrado en la figura 4 la mdquina en posi-

'cidn con las ruedas directrices elevadas, en la cuasl puede
trabajar como e: xcavadora 0 como grda.

En esta condicidn, el extremo trasero del chasis
reposza sobre el suslo por medio de los apoyos 7 y los bra-
zos 14 han sido elevados, en principio, hasta la vertical,
por medio de los galos 17, lo gue asesura el escanoteo de

- las ruedszs 16 de ﬁna manera que yermite una rotacidn total
de la torreta 9 con la cabina del gyuipo de trabajo.

Se haz indicado sn esta figura 4, a la vez, un -
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Hoja nam, O

s’

~exuino aue actda evro excavzdora-y un sgulnd gue . ccila conol

c oA - .

gréa. Sc ve gue lé-buﬁtd“de;artiéulabiéh situada my baja
del cquipo ds trabajo 10 sobré la torrecta 9, neraite, cuan-
do la @druina tral
didad de irabajo mdzinma,

Se comprende, por la lectura ds la dsscripeibn
que preceds, que la mdguina que constituye. el objsto del in
vaento, aue es de una rgalizacién sencilla, asezura con efi-
cacia las diferentes funcioses para su whilizacidn en ex—

planecidn y en manipulacidn. Cuando esta mdyuine trabajes [

£0.10 cérgadora, ofrece. zrandss posibilidedes de carga y Qe!
alcancs en altu;a, vy una buena mansjabilidad en todos los
terrenovs. Para una utilizzcidn como excavadora, la bajads
de la torrete al amdxinmo, asl como sl punto de articulacidn
del equipo situado muy bajo, proporcionan una nrofundidad
de trabajo médxima, El trabajo es facilitado entonces igual-
mcnie por lz rotscidn total d¢ la torreta. Para la manipu-
lacidg o el trabajo como zria, se puede realizer una adap-
tacidn fdeil del equipo de %rabajo, y el trabajo es facili-
tado nor la rotacidn, total de la torreta. Zstos resultados
se obtienen con un desarrollo minimo{ a la vez en altura,
debido 2 que la di;ensidn'inoompresible de la cabina no es
aunentada 2ds que en la albura del chasis, y en longitud,
debido a la posibilidad de bajada del eguipo de trabajo jun
to 2l motor.

BsVos resuliados son izvalaente obtenidos con una
méguina sencilla, que comprende un solo eluijo que susde,

nor una sinple adaptacidn, on ¢l extrexno de €ste, del til

boje cono excavadora, alcanzar una srofun-|

CoRLALors, °0.50 suioualors 0 coud Lydo goro lg smanipulecifn,
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realizacidn descrito, exvel dabito e as

nicas, sin apartarse del invento,
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Los puntos de invencibn propia y nueva gue se nre
/
Invencidn en Espafia, por V3IifNE =fios, son 10s que se¢ reco-
zen en las reivindicacioses siguieates: _ ‘3;
fﬂ.— Iidquine polivalenté de explanacidn y de ma-
nipulacién, darac+ rizeda norque comofcnde vn chasis que -
lleva,'hacia un extremo, un srupo motor Jue arrastra un ¢je
aotor equipado con rusdas moirices, por las cuales este cha
-81s renosa sobre el suelo npor este ¢xtreao, sstando este
| chasis provisto, hacia su oiro extromo, de apoyes escanotea
bles,.por los cuales puede reposar sobre el suelo por cste
otro extreno, lievando dicho extremo una torreta aontada
sobre e1 chasis nor una corona de orientacidn, sonortando
esta torreta la Eabina, un epuino de trabajo y un jpar de -
ruedes Girsctirices elevables
28,~ MAtvnina de exslanacidn y de menisulacidn se~|

aun la reivindicacidn 12, caracterizada porive el Zruno 00—

tudinal mediano del chasis y el equipno de trabajo estd des-
plazado, a su vez, lateralmente con relacidn al ceantro ds
la corona de orientaci&n de la torreta, pero en Oposiéién
al desplazamiento del zrupo motor, cuando csﬁe equipo ds -~
trabajo estd dirigido hacia este zrupo wotor,

3§.; :ééuina de explanacidn y ds maniyulaci&n SC—
vg&n la reivindicacidn 28, _caracterizada » fwue la cabine

- N e ae te o oo e EON PR A . . - S 1
previciea sobre lu torret:s sstd desplesalds latora

sentan nara que sean objeto ds esta golicitud de Patjente del

tor estfd desplazado lateralicnte con relacidn al sje longi-|

POOH
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| relacién al eje de rotacidén de esta torreta, en oposicidn

© 1loyn ntim. 12

al equipo de trakajo, v al fismo lédo que el grupe motor,
8,~ Migquina de explanacién y de manipulacién se-
gn la reivindicacidn 32, caracterizada porgue el equipo de

trabajo estd montado a pivotamiento sobre la torreta, con

objeto de poder sufrir un desplazamiento en el plano verti-|

cal, pasando junto a la cabina.
2.~ Maguina de explanacién y de manipulacidén se-

gﬁn una cualquiera de las reivindicaciones precedehtes, ca~-
racterizada porque el equipo de trabajo estd articulado so-
bré la parte inferior de la torreta, inmediatamente por en-
cima de la corona de orientacidn que reposa sobre el chasis

68,~ Miquina de explanacién y de manipulacién se-
gln una cualquiera de las reivindicaciones precedentes, ca-
racterizada porque la torreta es del tipo de rotacidn total

78,= Méquina de explanacidn y de manipulacién se-
gin la reivindicacién 68, caracterizada porque las ruedas
directrices elevables del chasis estédn montadés sobre bra-~
zos articulados sobre la torreta y Que pueden ser posicio-
nados por medio de gatos hidrdulicos, siendo estos brazos
desplazables entre la posicidn de transporte, en la cual
estas ruedas directrices se apoyan sobre el suelo, y una
posicién elevada.

88,~ Miquina de explanacidn y de manipulacidn se=-
glin la reivindicacidén 78, caracterizada porque la posicidn
de elevacidn de los brazos es tal, que la torreta puede su~
frir una rotacidn total sin interferencia entre los brazos'
y las otras partes fijas de la miquina, especialmente el
grupo motor, !

98,~ Miquina de explanacidn y de manipulacidn se-
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- otn la reivindicecién. 72y coractsrizaca porque los zatos

hidrdulicos da mﬁn&o de"10s brazos que-SOportan las ruedes
dlrectr ces, comunican entre si, con el fin ds replizar ung
conpensacidn de movimientos 6n el curso del dssplazamiento

de la mdguina sobrs un torreno desigual,

/ 108.~ IHdquine de explanacidn y de menipulacién
seslin una cualgquiera de las reivindicocioses 78 g 98, ca-
racterigada porgue las rmuedas clovables estdn montadasiaq
nanexra oriénﬁable sobre los brazos, con sl fin de servir
de rucdas difeqtrices para la 2dgvina en el curso dsl trang|
porﬁe;

112,- "UZA LAQUINA
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Tal y como se ha deserito en la Yemoria que ante-
cede,‘rapresen 2d0 en 108 dibujos que se acosparien y para
los Fines que se han esyecificndo,

Bsta idemorie consia de trece hojas sscritas a mé-l
guina por una sola cara

Jadria, 08 MY 1879
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