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golicitada an Tspefla a fevor de AUTOVOX S.p.3., de hacionelj
dad italiana, domiciliapds en 981 Vie Salaria, 00199 Roma,
Italia, por "Perfeccionamientos en los mecanismos de nagnetd
fono", con prioridad de la solicitud iteliana 49 214 4/78 de
focha 5 Hayo 1978, = w v s v e c s v cecoaereca=--

MEMOEIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a un mecanismo pa
ra el control programsdo de mecuencias operativas, particu-

larmente apropiado pera los mognetéfonos del tipo que utili-

2aca’aattes. W G WR WE W N GR Gm N W e W% e e o ok e e S e W e e

P un magnetéfonn del tipo que utiliza cassettes,
pPara colocar anutomdticamente un casgette en su posicién ope-
rativa y expulsarle del magnetéfono, es necesario Vutilizar
un mecsnismo que puede almacenar 0 mamorizar las secuencias
operativas que se refieren a algunos o a todos los controles

siguientes que se han de efectusr en la secuencia temporal

eorr‘ctag - En G AP M WD W W W W YR W L EN W e G G W e W e W W W
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introduceidn del cassetts hacia el interior del

traccién hacia abajo el casmette 2 la posicién
operativa, donde los carretes del cassette entran en contag

to ¢on un mecanismo de transporte de cinta; = = = = = « « «

la penetracidn dsl cabezsl magnédtico y del rodillo
ds presién, situadoe en un eoporte apropiado, en loo sguje~

ros enfrentndon del caseatte] « = w «w o = o w - - o - - -

la figacidn en la posicién operativa de la tecla
de mando pers los movimientos de avance répido y rabobinado

1 blen le secuencia de contrel debe realizarss en
1a sucesidn arriba citadm, o san, directs, cusndo se prepara
el magnetéfono pare su uso, debe reslizarse la misma secuen-
cia en orden inverso cuando se detiene el funcionamiento del

negnetéfono y se retira sl casmatie, = « = « = » @ -« = .

En general, es de desear que una de las dos sscuen
cias overativas, o sen, lu secuencia realizala en orden di-
rectd a la secuencia realizada en orden inverso, se produzca
bajo el mando de un slemento slédstico, mientras que la otra
gecuencis puede reamlizarse por medio de ung tecla menual o

porm”.womotor. W W MM e MR me Ne MR W WR s e MmN W M me e W
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Tn el disello de tales mecanismos pars el control
programedo de las pacuenciae operativas, se han encontrado

dos problemas princivnlen, « o = = - - v v - " w o - o -~

¥l primer problema sa refiere a ls eentralizacién
del control de los necanismos accionadores de los mandos en

un 80lo slemento para asegurar la deseads secuencia Gperati-

Ya. - ew wh de My W BE W e we wv WY G AD G e W WS AN N W NP W U W W en W

Dicha centralizacidn entd obstaculizaﬂa>en primer
lugar por el hecho de que slgunoe de los movimientos deseados
jeben mer lineales mientras que otros deben eer angulares; ¥y
en gegundo lugex por el hecho de qua los mecanismos acciona-
dorss astin diepuestos por lo general en vplanos diferentes y
estfn dispuestos an general, unos respecto de loe otros, en
poericiones anguleres diferentes. Un obatdculo adicional con-
tra la centralizecidn viene dado por las distanciae mituns de

loe 4istintos meceniemos fue accionan los movimienton, « - -

Otro oronlema es el de reducir en lo poeible la di
ferencia entre el porcentaje de zlargamiento del slemsnto
eldstico al principlo y al fingl del movimiento operativo pa
ra tener una fuerza substancizlmente constante durante toda
la ececuencis operativa que reguln. En otras pelabras, la fuer
za final ejercida por 8l elemento eldetico casi mgotado dabe
sy nflo ligeremente menor cque la fuerza iniecinl ejercida

por ol elemento eléstico ftotalmente cargrio. = = « = = « «
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La reduccifn de la difersncia entre los porcentajes
de alargamiento del slemento eldmtico emtd obstaculizada por
1la limitacidn de las dimensiones del magnetdfono, dimenaiones
gue deban respetarse alempre, en contraste con el hecho de
que los glementos eldsticos deben tener dimensiones suficien
tes para proporcionar la fuerza necesaria pars el funciona-

miantadelaparﬂtOQ WD e e W e e WS ED R WE AW A A T W MR W e WA e

n lss patentes italisnas nos. 848,887 v 1.004.253,
ge hen deserito dos mecanismos de este tipo, en la vrimera
do las cualas se realisen manuslmente tanto la operacidn en
orden directo como la operacidn en orden inverso. ¥l mecanis
mo descrito en la patente no. 1.004,2%3 comprende un alemen-
to eldstico que efectia la oparacidn de fijacidn directa de
mnanera automitica en el momento de introduccidén del cussette
nmisntras que un mando manuel provee a la realizacién de la
gperacidn en orden inverso para expulsar el caesette gl fi-
nal del ciclo de repreoduccién. En loe dos mecanismoe conoci-
dos, un elsmento programador se dassnleza lineglmente para

realizar la secusncie operativa aproplada. « = = = « « « =

DNe la patente alemana 27 04 154, se conoce también
un mecanismo del tipo d» que se trata, en el que el elemanto
programador se deaplaza lineslmente por un tren de ruedss cg
nactado al motor del magnetdfono, durante 1la realigacidén de
la sgouencia directa. Dursnte eata fase, el motor cargs tam-
bién un elemento elfetico linesl, utilizéndose despuds la

descargs de dicho elemento elfetico para sfectuar la secuen
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cia inverss de lae operacionss cuendo se desea interrumpir
el funcionamiento del magnetéfono o simplements cuando hay
un corte de snergia. o obstante, tales mecanismos conoci-
dos adolecen de los inconvenientes de una pébre centraliza-

eifn y una gran diferencia entre loe porcentajes de alarga-

’

Pars sliminar los inconvenientes de los mecaniemos
conocidos, sepin la presente invencidn, se proporcinna un me
canismo para el contrel programade Je las secuencias opers-
tivae que comprende: un Arbol que puede moverse rotativamen-
te en un sentido predeterminedo por un traen de rusdas conec~
tado sl motor del magnetdéfono; un resorte que tiende a provo
ocar la rotacién de dicho £rbol en el sentido opuesto; unce
medios de control primeros, segundos, terceros y cuartos dig
pusatos en dicho drbol; unos medioe de introduccidn y de ex-
pulsién dal cassette sensibles a dichos orimeros medioe 3o
control; unos medios para bajer y subir el cassette sensivles
n dichos ssgundos medios de control; unos medios de aproxima
eidn del soporte de los cabezales magndticos y del rodillo
de presién hacia sl cessette y de su separacidn 3el miemo,
sensibles a dichos terceros medios de control; y unoe medios
de conexidén y desconexidén del tren de rusdae, sensibles a di

chos cuartos medios de control, = = - = w @ = = « =« = - -

Por medio del uso 4dal #rbol de control, o ses, por
madio del uso de un elemento da control que es sumceptible

de movimiento angular en vez de movimiento lineal, ahora as
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posible una mejor centrgligacién, en un solo elemento, ds
loer controles de loe movimientos tanto lineales como sngula-

rea, sntando dispusstos los accionedores en plancs diferen—~

teﬁo W G ww G s W an AR N W W WD e Ee A6 WX e W Wm e e W an e A

™. uso de un resorte para cargar angularmente dicho
érb§1 permite mantenor dentro de unos pocos tantoe por ciene
t0, 1la diferencia entre log porcentajes de alargamiento del
resorte y asl mantener una fuergza substancialmente cbnstante
durante todas las fases operativas realizadas bajo el con-

trol del remsorte migno, o« = « = = - = v e 0 - - " "= - -

Ahors se desoribird una realigacién dsl mgcuniemo
segin 1lm invencién, a tftulo de ejemplo y no de limitacidn,

con referencia a 10s planoe snexos en 10s quet = ~ = = = =

la Figura 1 es un esquema bAsico del mecanismo se~

la Pigura 2 es una vists en planta de un nagnetéfo

no que incorpora el mecanismo de la invencidn; = - = « = ~

la Pigura 3 es una vista en planta deede debajo

del magnetéfono de la FIgQUIR 2§ §F ~ = = = = = = = = = = = =

las Piguras 4 y 5 son vistas latersles, parcialmen
te en seccién por la linea IV-IV de la Pigura 3, e ilustran
respectivements el magnetéfono en la poeicid: de descanec y
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en la nosioidn operativa., = = = = = = w v = - v v ww oo

Con refgrencia al esquema bdsico dao la Pigurs 1,
el mecanismo de mande programado de la invencidn comorende
un &rbol 1, sumoeptible 4e girar sn cojinetes (no ilustra-
doe) que formen una sola pleze con el chasis del megnetéfono,

"1 4rbel 1 pusde givar por medio de¢ una ruedas den-
tada 2 y tiene montado en €1 dimtintos medios de maado o con
troel gque pueden actuar sobre los distintos dispositives aceig
nadores, azi como un elemento eldstico, con forma de un re-
sorte helicolidal, accionado en torsida, y que tiens un pri-
zer gxtremo 4 fijado al chasis y su otro extreme 5 fijado al
grbol 1, ¥l rasorte 3 actis como elemento de almacenamiento

de la fuerza de trabajs requarids, « « v = = v « = = = = -

Los medios 4e mando que actisn sobre los distintos
nccionsdores se representan, en sstaw rselizaciones, por dos
levas 6 y 7 y vor dos clavijas 8 y 9 que, con sus formes ¥,
respsctivamente, con sus disposiciones angulares, fijsn al

programs overativo o la secuancis operativa, = = = « ~ « -

T grupo gue vone el motor del megnetdfono y la in
troduceifn y expulsidn 2el caossette en marcha comprenis una
palanca 10, uwnida abisagradamente al chasie en 11, y una se-
gunde palanca 17, temdién unida abissgradaments al chasie en
11 y que tiens una ranura 1) dentro de la que ge mueve la

clavijs 8. Las dos palencas 10 y 12 ee mantienen unas préxims
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a la otra por 1a accidn de un resorte 14, = = = = = = = = =

La palanca 10 tembién presenta un apéndice 15 en
un primey extremo y un gancho 16 en el otro extremo. Fl gan-
cho 16 estd unido a la palanca 10 rotativamente alradedor de

un pivote 17 y tiene un apéndice 18 y un extremo ganchiforme

19. WM MR W AR e Be we W A SR W e B Gy B A G W BN W R e e M W e S ey

FlL gancho 16 presenta tambidn un saliente 20, mien
tras un oursor 21 ea susceptible de movimiento en vaivén reg
pecto del chasis desde una posicidn inoperativa y una posi~
cién operativa axterior, en la que una tecla, (no iiuatrada),
susceptible s wovimiento transversal respecto del cursor
21, sobrasale del megnetSfono y puede accionarse manualmente
para la realizacidn de los movimientos vripidos de 1s cinta.
Fl1 cursor 21 prementa una entslladura 22 que puede coopersar
con ¢l saliente 20, tal como se explicard mejor en la si-

guiente desoripeifn, « e v v o c v v v e v c e w oo e o

Fl conjunto detmjada y eudlda del cazsetis compren
de una palanca 23 de pivotsmiento, susceptible 4s rotacidén
alredsdor de un eje geométrico 24, y dotada de un brazo 25.
£l extremo del brazo 25 coopera coun la leva € para provoosr
1s rotacién de la palence 23 de pivotamiento y de asia forma
subir o bajer el extremo 26 de un segundo braro 27 que forma

una sola piezs con dicha palanca. = = = « = = = @ = = « = =

Un resorte, no ilustrado, sirve para maatener el
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extremo del brazo 25 en contacto con la leva 6 =« == = = =~

Tl grupo que regula el soporte de los cabezales mag
néticos y del rodillo de presidn comprende une palesnea acoda
ds 28 cuyo primer drazo 29 coopera con la levae T y cuyo otro
braze 1leva ung clavija 31 destinada a cooperar con el,eopog

te que lleva loe cabegales magnétices, no ilustrads en aras

delaﬂlﬂridadl W mn W G AR WM BE we R R e W N TR W BN W e N A e e

La clavija 3 entonces regula, de acuerdo con su pg

sicidn, u trevée de un mecnniamo conocids, ol engrare y el

desengrana ds la transmisidn entre el motor del magnetéfone

%l mecayilemo de la presente invenecidn funciona co-
mo sigues introducliendo el cassette en una abertura eproviada
en la parte delantera del magnetdfono, entra en contacto con
el apéndice 18 del gancho 19 provocands primero la rotacién,
hacia ln igzquierde megin se ve en la Figura 1, del gancho 16,
el cual toma contacto con el cassetie mediante su extramo
ganchiforme 19, y luego la rotacidn, contra la aceidén del rg
porte 14, en un sentido contrario al Je las agujas del relo}
segin se ve en la Pigurs 1, de la palanca 10, cuyo spéndice
15 provoea el clerre de un microrruptor (no ilustrade). Di-
cho microrruptor cierra de esta maneras el circulto eléetrico

del motor del magnetéfone, orovocends su funcionamiento., - -

Dado que la transmisidn entre el motor y la rueds
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denteds 2 shors estd engranada, sl drbol 1 empezard a girar
en el sentido de las agujas del reloj, cargando de ssta ma-

Durante ls rotacidn 2al drbol 1, la clavija 8 se
mueve dentro de la ranura 13 y provoca el movimiento de la
palanca 12 que primero recupere, s través del resorte 14, la
flojedad hacip 12 phlancs 10 y a continuacidn desplagae dicha
palancen 10 en ¢l santido contrario al de lme agujers el re-
loj haciendo que el extremo 19 del gancho 16 arrastre sl ca-

De esta menara, se entra sl caesettse en &l uagnetd
fono, hasts que el apéndice 18 del gancho 16 llega contra un
tope (no ilustrado en la Figura 1) que forme una scla pieza
con el chasis. Al producirse dicho coniacto, el gancho 16 gi
ra alrededor del pivote 17 en el santido contrario al de las
pgujar del reloj y lidbera el cassette, gue a continuacidén se
hace bajar en la posicién operativa nor la cooperacidén de la
leva 6 con 8l brago 25 durante la rotacién gubgiguiente dal

51‘!’011. T A ww e W N Gw mp Y E A W AN G R WE MR SE B WA W W T e

AL mismo tismpo, al saliente 20 del gancho 16 ha
tomado contaeto con la entalledurs 22 del cursor 1, empezan-
d0 a deeplagarlo hacis el exterior ya que la clavijs 8 alora
obliga a que la palamnca 10 gire en el sentido de las agujas

dalralo:.---u—-ou—n—o—«-m«-nmu-n‘bu
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Cusndo el caseette ha gleanzads eu posicidn infe-
rior, lg leva 7 empleza n actuar zobre el brazo 25 de la pa-

lance 28 gue hace gque log cabeznles magnéticos me acerquen

Cusndo lox cabezsles magnéticos hacan contaeto con
la cinta contenida en el cassebte, termina la operacién de cg
locar el cassette en 1z posicidn operativa y 1a clavija §
eirve ghora para desconectar la transmisidn entre sl motor
del magnetéfonc y la ruedn denteda 2. Un eistems epropiado
de bloqueo actin en ests punto sobre el Arhol 1 y wflc la 1i
beracidn del sistems de blogueo permite la rotacién del 4r-
b0l 1 en el gentido confrario al de las agujas del reloj ba-
jo la accidn del resorte 3, provocendo la realizacién de la
pacusneie inversa o la expuleién del cassette, de unn manera

oxaotanente opuesta 8 la que 86 acaba de deseribir, - -~ « -

Al final de ls rotacién en el sentido contrario ol
de lae agujas de) reloj el 4rdol 1, ls clavija 9 finalmente

afectia el engrane de la tranemisidn entre el motor y la rug

Con referencia a las Figuras 2 a 5, ahora se descri
bird una realizacidn préctics determinada del mecanismo ilug
trado esquemdticamente en la Figura 1, incorparads en un mag
netéfono que tiene un chasis 50 gue govorta un motor 51. El

motor 51 astiva, vor medio de unz corresa 52, un volante 53 y
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¥) chasis 50 tambidu soporta un Arbdol 55 que co-
rresponds al drbol 1 de la Tigura 1, y al arbol 55 puede hge
cerse girar en al sentido contraric a las agujae del reloj
(segin me ve an la Figura 3) por sl motor 51 s través de un
tren de rusdss gue tormina con la rusda dentada 56, que co-
rreuponide 8 la rueda dentada 2 de la Figura 1y estd mecani
gada en la periferia de una rueda 57 que forma una sola pig
za con gl drbol 5%. Una transmisidn de este tipo se desoribe
mejor en lg solicitud de patente slemana NE~08 28 2é 740, -

Un resorte 58 que corresponde al resorte 3 de la
Figura 1, eirve nara provocar la rotacidn dal frbol 55 en el
sentido de lne agujas del reloj, tal como se ve en la Figura

3.”“““ﬂ“‘.*““-ﬁﬂ‘----_*ﬂ-‘—‘-h_

n lg rueda 57 tombién hay mecanizadas dom levss
59 y 60, correspondientes respectivemente a las levas 6 y 7
de 1la Figura 1. Una manivela 61 que tiens una clavije 62 que
corresponde s la clavija 8 de la Figura 1 estd fijeda sobre
el &rbol 55, mientras que una clavija €3, correspondiente a

la clavije 9 de 1a Figura 1, forma uns solas pleza con la rug

daS‘?‘ WS G RR S SR B WK A MR Mm Gm wh Y AR e e e R A e R AR W e me W

Tal como se describe mejor en la citada solicitud
de patents alemena DE~-0S 28 22 740, la clavija 63 activa, a
través de un elemento biestable 64, un soporte 65 de un tren
de ruedag dentadas, B fin de iniociar o interrumpir una tra:g

migifn de movimiento a la rueda dentads 56 = = = = = = = =
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Nae paléncaa €€ y 67 que corrasponden respectiva-
mante n las palancas 10 y 12 de la Figurs 1, estén montadas
abisegradamente a un pivote €0 que forma una sola pieza con
sl chasis 50 y las dos palancas forman una respectd de las
otra un perfil 69, 70 que ecorresponde a la ranura 13 de la
Pigura 1, en la que coopera la clavija €2. Un resorte Ty
que corresponds dl resorte 14, sirve psra forzar las dos pe~

1ancﬁa §E y 67 en contacto ung oo 1o Ofra. = = = = « = = =

In palanca 66 presents ademée un apéndice 72, que
corregponde al apdndice 15 de la Plgura 1, disefiado para el
aceiongmiento de un sderorruptor, no ilustrado en arss de 1la

claridade = m o = w = s e e m e m e e mmm— - - -

Un gancho 73, que correeponde sl gancho 16 de la
Pigura 1, entf consctade a la palanca €€ a fin de ser suscep
tible de rotacién alrededor de un pivote 74 y tiene ua apén-
dice 75, un extremo ganchiforme 76 y un saliente 77. « « =

Un cursor 78 es susceptible de movimiento en vai-
vén respecto del ciasis 50, al igual que el cursor 21 de la
Pigura 1, astando conectado por dos clavijas 79, 30, libres
de dsalizamientc en dos ranuras 31, 82. Fn su posieidén inte-
rior, ilustrsds por una linea continua en la Pigura 2, el
cursor 78 toca por medio de su extremo puntiagudo 83 una len
gueta 84, cerrande de esta forma el contacto eléctrico ponién
dolo a masa, ﬁicntras que en su poslicidn exterior, iluastrada

por las 1lingae de puntoe y trazos en lg Figurg 2, el cursor
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78 saporta en el exterior del chasis 50 un pulsador 85, que
estd articulado respecto de dicho cursor y que de esta forma
sdopta una posicidén en la que pusde besculsarse wanuslmente

para la realizacién de los movimientos rdvidos de la cinta.-

Se mueve el cursor 78 por el gencho 73, tal como e
explicard mojor en la siguiente descripcién, ye que el salien

te 77 toma contmeto con una entalladura 8€ dsl cursor 78, =

Una pelanca 87 de pivotsmiento, que corrvesponde a
la palance 23 de la Figura 1, es susceptible de rotucién al
rededor des un eje ds pivotamisnto que atraviess let runuras
de las dos clavijas de pivotamiento 82 donde la palanca 87
¢std mantenida por un resorte 82. La palanca 87 tiene dos
brazos 90 y 91 adaptados para cooperar con el cassatir para
bajarlo, mientras qua el extiremo de otro brazo 92 de 1s palan
cn 87 coopera con la leva 53 para provocar ls rotacidn de la
palance 87 alrededor de su eje de pivotsmiento. ¥l rasorte
89 sirve también para mantener el brazo 92 en contacto con

lale‘vasg. W e s OB MR MY e A e T W wmn e WA B N WD G W W am ey we am

Una palsnce acodada 93, correspondiente a la palan
ca 23 de la Figura 1, eatd montada abisagradamente sn 94 al
chasis 50 y presenta un primer brazo 95 que coopera con la
leva 60 y un segundo brazo 96 que coopera com le clavija 97
de. pivotamiento fijade nl soporte 98 de las cebezales magné

ticos y ol rodillo de presmifi. « = « v v« = w v v - - .

En cusnto al esquema bdeico de la Figura 1, el fun
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cionamiento se produce con la introduccidn del cmesatte, que
entra en contacto con ol apéndice 75 del gancho 73 y as{ pro
voca la rotacidn en el sentido de las egujae del reloj (se-
&in me ve en la Figura 2?) del gencho 73, que coopera con el
cagsette mediante su extramo ganchiforme 76. Emoujando més
el casastte, provoca la rotacidn en ol sentido contrario al

de lag ngujas del velo] (segin se ve en la Pigura 2) de la pz

lancs 66 contra la nccidn del resorts 71 = = = « « « « = =

La palansa 76 asf sctiva el microrruptor sara poner
al motor en marcha. La operacié: ashora procede autométicamqg
ta dando lugar a la introduccién del cassette hasta un punto
donde ol anéndice 75 golpea contra el chasis 50 y el gaucho
73 livera el cassette, al mismo tiampo que engancha con el
salimnte 77 la entalladurs 26 del cursor 78, hasta &L punto

de provocar su movimiento hacin afuera. « = = = = = - - - -

¥ientras tanto, sz baja el cassette por la palaenca
87 de pivotamiento y se ncerocan los cabazales magnéticos a

1a cinta por la palance geodadn 93 = = = o v e o v w = w -

Cuands loe caberales magnéticos y el rodillo Je
presidn ;atén en eu posicidn operntiva, la clavija 63 nprovo-
ca la deeconexién de la transmieidn. ML érbol 55 permanece
blogueado todo el tiempo gue una palanca 99 del tren de Tue-

das permanegzca bloquerda. = = = = « = = % - « - - - -

Cuando el usuario empujs axialmente ) pulsador
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85 haoia adentro y de esta forma se desplaza el cursor 73
hasta que o1 extremo 83 toca la lenglletn 84, haciendo contag
to eléctrico con ella, entonces se libara la palanca 99 y el
grvol 55 gira bajo la accién del resorte 58, sfectuando la

reglizocidn de la secusncio & la inversa, =« « « @ = w w - -

Dobe observarse que el resorts biesteble 49 pirve
para forzar el cureor 70 a cuslquiera de sus pomiciones de

introduceién o expuleidn, - =« « = @ « = v . - - "o w -

Te svidente gque pueden reslizarse nuverosss varis-
cloner diferentes por los téenicos en la materia en ia reall
gacidn arribe descrita de la presente invencifn, sin esparer
e de esw alcance} queda entendide que todas dichas vnriacio-

nes caen dentro del alcence de la invencidn, - ~ = ~ « =«

A los efectos consigulentas se declaran de novedad
y propisdad para Depafia, sue territorios y plazae de sobera-

nis, las reivindicaclones qua siguen, « « « = = @ = « = = =
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REIVINDICACIONTES

1.~ Perfeccionamientoe en los mecanismos de magne-
t8fono, y més particularmente para el control programads de
las secusncias operativas de un magnetdéfono del tipo que uti
liza caseottes dotado de un mecanismo de transporte de ocinta
movido por un motor y de un sdporte para los cabagales magng
ticor y para el rodillo de presidn, carscterizados porque el
mecanisno comprande: un 4rbol que puede moversa rotavivamen~
te en un sentido predeterminads por un tren de ruadac conec-
tado a dicho motor; un resorte que tiende a provocar. la rotg
cidn de dieho Arbol en ol sentido opuesto; unos medios de
control primeros, segundos, terceroe y cuartos dispuestos en
dicho #rbol; unos medios de introduceidn y expulsidn del ca-
ssstte sengibles s dichos primeros medios de control; unos
madios para bajer y subir el cassette sensibles a dichos se-
gundos medios ds control; unos medios de aproximacidn del =g
porte de los cabesales magnéticoe y del rodillo de presidn
hacia el canesette y de su separacidn del mismo, senzibles a
dichos terceros medios de controli y unos medios de conexién
y desconexidén del tren de ruedsms, seneibles n dichos cuartos

mediog de ¢OntYOLy ~ = * = = w W wC - . ... .-~

2.~ Perfooccicnamientos megdn la reivindieacién 1,
gcaracterizados porgue dicho resorte ss un resorte helicoidal

qua trabaja en floxifne =~ « « c v v w e " v w w .- -
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3.~ Porfeccionamientos segin la reivindicacién 14
2, cavacterizados porque dichoe mediocs de control vrimercs y

suartos conpisten en dos clavijps: = = = o o « w = @ w - «

§.~ Perfeccionemientos segdn ouslquiera de las rel
vindicaciones anteriores, caracterizados porqus dichos medios

de control segundos ¥y tsrceras congisten en dos loves., = =

5.~ Parfecclonemientoe segin cualquiera de las rei
vindiocaciones anteriores, caracteripados porque dichop medios
de introduccidn y expulsién del cmssette comprenden g pri-
mers palanca montada abisegradamente en el chesis T sensibdble
& dichos primeros madios de control; una segunds pelanca for
zads eldsticavente contras dicha primera palance y dotasda de
un primer extremo montade plvotantemente en el charis; y un
gancho montado sbissgradaments en ¢l otro extremo de dicha

Segilnd&palmca. s an e A s G W w em A W e e e e we Ym W e

6.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacifn 5,
caracteripgados porqus también hay un cursor movido en vatvén

respecto del chasis por dicho ganchos = « = =« w = v w - «

7.« Perfeocionamientos segin cualquiera de las rel
vindicaciones anteriores, caracterizados porque dichos medios
parg bajar y subly al cassette compranden una palenca piveta
da, susceptible de rotacidén alrededor de un eje geomdtrico y
datada de un primer bBrago para cooperar con gl cassette y un

gsegunds brazo sensidvle a dichos segundos medios de coatrol.-
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8.~ Perfeccionamiantor semin cualquiera de lae rei
vindicaciones anteriorss, caracterigados porque dichoe me~
3dioe de aproximscidn y separacidn ds dicho soporie compren-
den ung palenca acodada montala pivotantsmente an el chasis
y dotada de un primer hbrazo da cooperacidén del soporte y un

segundo brazo sencible a dichos terceros medios de control.-

Ge= "PERFECCIONAKIENTOR BN LOT NECANISHGD DB MAG

N?}TOFONO"- W A i P e R N AW A e NS W OB A W W e D S W Y A A o

Todo ello conforme se degeridbe y reivindica en la
presente memoria que conata de dieginueve hojas foliudas y
necanografiades por uns sola de sus caras y de tres léiminas
de dioujoe que la ilustran.

~.
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