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MEMORYA DESCRIPTIVA

Bl objeto del presente invento, ¢s una variante
en lss conocidaz méquinas para tojer cintas, en que partien-
do del procediniento de insereidn de tirams en la calada me-
diante un movimiento de vaiven rectilineo, se ha conseguide
que por sinples mecanismos, perfectamsnte disefiados, permita
aleanzar veloeidades muy superiores a las consoguldas por
obros mecanisnos gonogcidos, dotando & la MAQUINA DE TEJER
CINTAS AUFOMATICA, de una superioridad comprobable, con un
inerenento considerablemente en el rendimiento con relacidn
a otros sistemas existentesn,

La insorcidn del, o de los hilos de trasa en la
calada ¥y la introduceidn de, por lo monos, un hilo auxiliar,
pormite efectuar una serie de liganentos necesarios para
cubrir la gama de tejido gque exige el mercade acktual, Con
la miquina de fejer eintas automiticas efectuandose la in-
gercidn de trama mediante movimiento rectilineo de 1a piew
za espocial, se consiguen oubsir las uaqesidadeﬁ desoritas
con una serie de¢ drgancs, los cuales permiten el logro de
elevadas velocidades ¢on un ninimo de mecanismes, tdotando
al telar de un minimo wantenimiento tanto en la meecdnica
del mismo, ecomo en la sincronizacidn de sus elementos, al
requepirse un vamnbio do nmateria yfo del atado del, o de los,
hilos de troma.

A fin de conseguir velcocidades aceptables en los



10

15

20

25

‘telares ain lanzadors, con inseraidn de trama mediante mo-

vimiento de vaivén rectilineoa, se doté a estam miquinas de
dos Oprganos en forma de varille que se nueven, con movimien-
to de valvén rectilineo y deade anbos lados, de tal manera
que uno de estos drganoce inmerta por medio de una pinsa, el
hilode trama en la calada, hasta ligeramente por encima del
centro del tejido, y que el otro drgasno recoge alli el hilo
de trama, al mismo tiempo que durante ei retroceso de los
dos drganos, el hilo de trama es pasado e insertado en la
totalidad de la calada.

Tambidn son conocidos sistemas de insercién de
trama, que atraviesan la calwda nediahte dos drganos movi-
dos el uno contra el otro, y que cooperan entre si descri-
biendo curva. O bien el sistema de insercidn de trama que
atraviesa la totalidad de la calada tambien en movimiento
de curvatura,

lLa nueva cohcepoién de mlquina de tejer cintas
automdtica objeto de la presente patente, es la de conseguir
mediante un movimlento de vaivén rectilinec, la inseroidn
del, o de los hilos de trama en la calada, mediante una agu-
Jja especial de forwa que el; o los hilos de trama sean pew
sados e insertados en la totalidad de la calada, simplifi.
cando en gran manera los mecanismos,

Por otra parte el movimiento rectilineo permite

que la aguja de insercién ds la trama, requiera un minimo
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de desplazamiento del peine del batido, y por sonsiguiente
una calada mds baja evitando dngulos y tensiones excasivas.,
AL mismo tiempo, con el movimlento rectilineo de la aguja

de insercifn de la trama, el hile puede nmantenerse siempre

a la misma tensidn, por no verse obiigade a efectuar una

_ trayectoria cuprva,

E1l hilo de trama es introducido a travds de un
alimentador que 1o egbrega a tensidn uniforme, con dotector
de roturas, y conducide a través de un teasor regulable has-
ta un mecaniamo compensador equipado con detactor de rotue
rag, y recuperador, a fin de que él hilo de trama sea teji-
dn siempre a la misma tensidn.: _

Cabe destacar las caracteristicas de la aguga de
insercidn de la trame, 1la cual estd disefiada formando un
dngulo a fin de que la separacién dg 1a urdimbre, sea efec~
tuada de forma progresiva, trabajande siempre sobre la linea
de mayor apertura de la calada, consiguiendo con ello evitar
posibles roturas de los hilos de urdimbre; en caso de que
alguno de ellos sareciera de la tanaién necesaria.

A contimuaecidn v a la viata de unos dibujos es~
quemdticoes se desuéiban nis detalladameqta éjemélos de rea-
lizaeidn, objeto del invento, .

Figura 1.~ Bsquemdticamente un dispositivo de in-
sereidn de trama para telar de cintas una por lo menes agu-

ja, ¥y sus mecanismos de accionamiento,
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Figura 2.~ Esquem&ticamente un dispositivo con
por 1o menos una agujs de introduceddn de trams en la que
puadi efsctuarss la formacidn del canto de punto, por me-
dio deiun hilo auxiliar, Siendo powible tambien squiparle
oon dos agujas da introduceidn de trama, usar dos agujas
de gancho y dos hilos auxilisres,

Todas ent;ﬁ variantes pueden efectuarse con un
minimo de regulacidn en los mecanissios correspondientes,
ubicados de forma aoaeiibla a fin de¢ simplificar la opera~-

oién.

Bn la figura 1 gqueds representado esquemiéticamente
el telar para vintas automético, sin lanzsdora, en sl gue

para mis sencillez de representacidn unicamente se grafia

‘un Srgano de introduceidn de {rama,

Con -l~ se representa la odnta tejida, con «2-
los hilos de urdisbre forsando aalada,

Bl dispositivo de insercidn de trama -9- es des-
plazado en forma do movimiento de vaivén reotilinso, con
oportunas gulas fijas «4-~, mediante las palancas articuladas
wfu, =fo y =~¥=, las cusles reciben novimiento de la excén-
trioa -8~ que a su vex, es acclonada desde el eje motris,
no mostrado,

Bl extremo libre del drgano de inaercién de trama
~Q« posea en su extremo un ojo «10~, por el que se hace pa-

mar 1 hilo de trasa -11l-, este organc ee cavacteriza, pore
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que presenta una forma en &ngulo agudo progresivo, a fin
de facilitar su introduceidn en la calada y aseguramndo la

tranaferencia del hile auxiliar y de trams a 1a aguja de

" gancho =12-,

Al mer introducide e) drganc da insercidn de tra-
na hasta el horde_ del tejido, el hile de trama es acompafae-
do hacia ¢l campo de activacidn de la sguja de gancho ~12-,
el cual mediante el gincronisme de movimiento de las palane
cas «ll=, =1l4=, «li=~, <lle, «l7« y =18« y la excéntrica =1i9-,
1a cual recibe la fuerza del eje motrdz, no mostrado, nos
acompafia ¢l hile de trama <li- para gr formande el tejido;
agimismo el peine ~20- mediente las manivaiaS'-zl-, ~2l= ¥y
1la excéntrica «23-, {la cual es aceionada desde el eje mo-
triz, no mostrade), golpea loa diferentes hilos de trama.

| A continuacidn se aclara brovemente el modo de
funﬁionamientg de 1a MAQUINA DB TEJIER CINTAS AUTOMATICA,
a-la vista de la figura 1, cuando ol 6rgaﬁq deo introduccidn
de trama -3« ha ajustado el hilo de trama =11~ ¢én las cala-
dap de tejido «2-, monento en qﬁe ¢l peine =20« se halla a
1a mayor distancin del canto de batanado del tejido.

Al etar el hilo de trama dentro del campo de acti-
vagidn de la aguja de gancho -12-, esta perfectamente sincro-
nizada, y al inijciar su regreso, recoge ol hile de trama de
mado conogido y lo acompafis para asi}ir formande el tejido.

Al migmo tiempo el drgano de introduccidn mediante movimiento
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rectilinec, vuslve a su posicidén inieial, el peine de ba-
tanado golpes los diferentes hilos de trama y se efaectua
sl cambio de calada, repitiendose a continusoidn el nueve
aiclo, )

Para facilikhy y asogursr la precisa trsnsferen-
oia del hilo de $rams » la aguja de gancho, s¢ han previste
unos puntos regulables ~34«, =25 y «26«, los cusles con
un minimo desplasamiento poriitcn adelantar o retrasar 1a
operanida.

Para lograr las altas velovidades comssguidas por
medio de las simples plaxas que componen los principales we-
canissos, se han estudiade datemidansnte los materiasles s~
pleados, ssf como el equilibrio de masas en movimiento pa-
ra evitar oualquier vibracidn.

En 1a figura 2 queda reprssentada en forma esqué-
matica la mdquina de tejer cintas, 3 l& que pusde formarse
#) canto de punto gon por lo menos un hilo auxiliar, y con
por lo menos un drgano de introduccidn de trama, el cusl es
desplaxado iguslmente que en al caso de la figura 1 wedian-
te moviniento de vaivén restiline sobre las gulas -4- a
través de las paluncas artiouladas wfe, =fe y «7=, las euaw
les reciben movimiento de la exaéntrica -8+ que 2 su ves es
aceionada desde el eje wotriz (no sostrado).

| Bl drgano de insercidn de trama -U-, psrmite ser
desplasado longitudinalmente sobre el dispositive «3-, a fin
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cecario para 1a introduccidn del hilo auxiliar -27,

El hilo auxiliar =27~ introducide correspondien-
temente on la aguja de gancho, estd sujetc con el nismo de
manera conoedda.

Bl érgano de insercién de trama ~9- ha side ade~
laantado unos jom. en relacidn a 1s aguja de gancho «12-; a
fin de atrapar el hilo auxiliar -27-, que. es inbroducido
mediante una heaobra =28+ ubicada an 1la pleza ~29-, que ge
desplaza hacia el campo de a&tivaeién de 1la aguja de gancho
~12«, gobre el eje -30-, mediante un iﬁpulaa ne mostrado,

La aguje de ganche =-12- pecoge el hilo auxiliar
~27-, pasandolo entre ol hilo de trama =ll- parasei formar
el ligamento, tode ello mediante la precisa sincronizacidn
de movimlentos, por lo que el mdtode de Euncionémiento con=
pleto queda esencialwente igual al wosbrade en la figura 1.

L0 A
So declara de novedad el contenido de las &l guien-

tes relvindicaciones,
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18,4 Mégquina de tejer cintaw automiticap que se
saracterisa por un dispomitive de inseroidén de trama oon
per 1o manos un drganc de insereidn sediante ¢l movimiento
de vaivén reotilineo de la aguia eapecial-Oy que as des«
plasa sobre las guias fljas «4-, anf comc eon poy lo mencs
una agujs de sntrelasamiento -1, garacterisado por el
heaho de que ol dispositivoe de insercidn de trama -9, poe
so® en »u extremo 1ibre un ojo «10«, formande a partir de
41, un fngulo a fin de que la introducaidn de 1§ caleda -2«
sex do Fforma progresiva,

3%, Néquina de tejer cintas automition, segin la
reivindioacidn prisera, carscterisada por el hegho de que
el movimisnto del soporte -3, del dispositivo de inseraién
de trame o8 mediante desplazaniunto rectilines con vpertunas
gulas 21jas «dw.

3% .~ Hémina de tejer sintas sutomitica, segin las
reivindicaciones & y 2, earsatorixada por el hesho de que el
desplasamisnto del soporte ~3-, se efectus mediante las ple-
san arblouladas «3e, =6~ y =7- y la excdntrica -8,

42, « Hiquina de tejer alntas sutométioa, segin las
raivindioacionas 1 a 3 carsgterivada por la forss del Srganc
de inssrcidn de trams -0-, que permite su desplazasiento lon-
gﬁtudinux anbre ol dispouiﬂivo.~j~, a fin de sineronisarse,
en 1a operacién de vevogida del hilo suxiliar y de trama por
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la aguje de geanche <12~, asegurando una transferenuia pre-
cisa,

58,~ Miquins de tajer cintas antomdtica, segin las
reivindicaciones 12 a 48, caracterizada por el hecho de que
el movimlents de la aguja de gancho «1l-, es sfectuado me-
diante plezas articuladas =13=,; =ld=; =lj=y =16~; =17=, =18~
y 1la excéntrica ~19-, |

68,- Miquina de tejer eintas aumaaética,_gegﬂérlaa
relvindicaciones 1¢ a Eﬁ,_§aracteéizada por 1; foona de ase~
garar la precisa transforoncia de la trama y/o del hilo au-
xiliar, mediante los puntos regulables -2§-; ~25« y -206-,
los cuales con un minimo desplasaniento permite adelantar o
retrasar la operaaidn, |

748, - Miquina de tejer cintas aubondtica, segin las
reivindigacionos 12 a 62, ¢ aractorizada por el hecho de que
el desplazamiento del peine -20- ae afactdn a través de tas
manivelaa «21-, «22- y 1a excdntrica 23,

B8,- Miquina de sajer cin@as-autoaéyiéa, segin las
rejvindicaciones 18 a 78, caractepdzada por que el hile o los
hilos de trama, mediante un desplazamiento dal érgeno de in-
sercidn -9~ permite que la aguja de'ganahd ~12~, atrape ok
hiin auxiliar -27-, 81 oudl es eondncién al canpo de activie
¢ién mediante uns hembra ~28~ ubicada en una pieza =29, qué
es impulsada a través del aje usﬁk;, ) :

98, MAQUINA DI ERJER CINTAS AUROMATICA.
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Todo wllo tal como se desoribe y velvindica en las
pressnte memoris, que consta de 11 hojss mecanografiadas por
una sola de sus caras y se ilustrs con las figuras de las

dos hojas de dibujos adjuntas.

‘Barcelona para Madrdd 24 de abril de 1.979.
AUROFIL,B A |
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