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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

El atóete del presenta invente, es una variante 

en las conocidas Máquinas para tejer cintas, en que partien­

do del procedimiento de inserción de trama en la calada ma- 

5 diante un Movimiento de vaivén rectilíneo, se ha conseguido 

que por simples mecanismos, perfectamente disedados, permita 

alcanzar velocidades muy superiores a las conseguidas por 

otros mecanismos conocidos, dotando a la MAQUINA SE TEJER 

CINTAS AUTOMATICA, de una superioridad comprobable, con un 

10 incremento considerablemente en el rendimiento con relación 

a otros sistemas existentes.

ha inserción del, o de los hilos de trama en la 

Calada y la introducción de, por lo menos, un hilo auxiliar, 

permite efectuar una serie de ligamentos necesarios para 

15 cubrir la gama de tejido que exige el mercado actual. Con 

la máquina de tejer cintas automática? efectuándose la in­

serción de trama mediante movimiento rectilíneo de la pie­

za especial, se consiguen cubrir las necesidades descritas 

con una serie de órganos, los cuales permiten el logre de 

20 elevadas velocidades con un minino de mecanismos, dotando 

al telar de un minimo mantenimiento tanto en la mecánica 

del mismo, como en la sincronización de sus elementes, al 

requerirse un cambio de materia y/o del atado del, o de los, 

hilos de trama.

25 A fin de conseguir velocidades aceptables en los
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talares sin lanzadora, con inseroián de trama mediante mo­

vimiento de vaivén rectilíneo, ae dotó a eataa máquinas de 

dos árganos en forma de varilla que ae mueven, con movimien­

to de vaiván rectilíneo y desde ambos lados, de tal manera 

5 que uno de estos árganos inserta por medio de una pinza, el 

hilo de trama en la calada, hasta ligeramente por encima del 

centro del tejido, y que el otro árgano recoge allí el hilo 

de trama, al mismo tierna que durante el retroceso de los 

dos árganos, el hilo de trama es pasado e insertado en la 

10 totalidad de la calada.

También son conocidos sistemas de insercián de 

trama, que atraviesan la calada mediante dos árganos movi­

dos al uno contra el otro, y que cooperan entre si descri­

biendo curva. 0 bien el sistema de insercián de trama que 

15 atraviesa la totalidad de la calada también en movimiento 

de curvatura.

La nueva concepción de máquina de tejer cintas 

automática objeto de la presente patente, es la de conseguir 

asediante un movimiento de vaivén rectilíneo, la insercián 

20 del, o de loa hilos de trama en la calada, mediante una agu­

ja especial de forma que el, o los hilos de trama sean pe­

sados e insertados en la totalidad de la calada, simplifi­

cando en gran manera los mecanismos.

Por otra parte el movimiento rectilíneo permite 

25 que la aguja de insercián de la trama, requiera un mínimo
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de desplazamiento del peine del batido, y por consiguiente 

una calada más baja evitando ángulos y tensiones excesivas. 

Al mismo tiempo, con el movimiento rectilíneo do la aguja 

de inserción de la trama, el hilo puede mantenerse siempre 

5 a la misma tensión, por no verse obligado a efectuar una 

trayectoria curva.

El hilo de trama es introducido a través de un 

alimentador que 1c entrega a tensión uniformo, con detector 

de roturas, y conducido a través de un tensor regulable has- 

1$ ta un mecanismo compensador equipado con detector de rotu­

ras, y recuperador, a fin de que el hilo de trama sea teji­

do siempre a la misma tensión.

Cabe destacar las características de la aguja de 

inserción de la trama, la cual está disedada formando un 

1$ ángulo a fin do que la separación de la urdimbre, sea efec­

tuada de forma progresiva, trabajando siempre sobre la linea 

de mayor apertura de la calada, consiguiendo con ello evitar 

posibles roturas do los hilos de urdimbre, en caso de que 

alguno de ellos careciera de la tensión necesaria.

20 A continuación y a la vista de unos dibujos es­

quemáticos se describen más detalladamente ejemplos de rea­

lización, objeto del invento.

Figura 1.- Esquemáticamente un dispositivo de in­

serción de trama para telar de cintas una por lo menos agu- 

2g ja, y sus mecanismos de accionamiento^



Figura 2.- Esquemáticamente un diapositivo con 
par lo atenea una aguja de introduocián de trama en la que 
pueda efectúarae la formación del cante de punte, per na­
die detun hilo auxiliar. Siendo poaible también equiparle 

5 con dea aguja# de introducción de trama, uear dea agujad 
de gancho y dea hiloa auxiliaren.

Todas eataa variantes pueden efectúame coa un 
minino de regulación en lea aeaaniaaoa eorreapondientaa, 
ubicadoa de forna aceeaible e fin de simplificar le opéra­

lo cióa.
Bn la figura 1 queda representado eaquemátieamenta 

el telar para cintaa automático, ain lanzadora, en el que 
para más sencillez de representación únicamente ae grafía 
un órgano de introducción de trama. 

lg Con -1- se representa la cinta tejida, con -2-
loa hilos de urdimbre formando oalada.

B1 dispositivo de inserción de trame -9- es des­
plazado en forma de movimiento de vaivón rectilíneo, con 
oportunas guias fijas -4-# mediante las palancas articuladas 

10 -S-, -4- y -y-, isa cuales reciben movimiento de la excén­
trica -8- que a su vez, es accionada desde el eje motriz, 
no mostrado.

B1 extremo libre del órgano de ineeroión de trema 
-9- posee en eu extremo un ojo -10-, por el que ae beca pa- 

2g aar el hile de trama -11-, este Organo ae caracteriza, por-
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que presenta una forma en ángulo agudo progresivo, a fin 

de facilitar su introducción en la calada y asegurando la 

transferencia del hilo auxiliar y de traca a la aguja de 
gancho -12-.

5 Al ser introducido el órgano de inserción de tra­

ma hasta el borde del tejido, el hilo de trama es acompasa­

do hacia el campo de activación de la aguja de gancho -12-, 

el cual mediante el sincronismo de movimiento de las palan­

cas -13-, -14-, -13-, -16-, -17- y -18- y la excéntrica -19-, 

10 la cual recibo la fuerza del eje motriz, no mostrado, nos 

acompasa ol hilo de trama -11- para ir formando el tejido; 

asimismo el peine -20- mediante laa manivelas -21-, -22- y 

la excéntrica -23-, (la cual es accionada desde el eje mo­

triz, no mostrado^, golpea los diferentes M í o s  de trama.

13 A continuación ae aclara brevemente el modo de

funcionamiento de la MACHIMA DE TEJER CINTAS AUTOMATICA, 

a la vista de la figura 1, cuando el órgano do introducción 

de trama -3- ha ajustado el hilo de trama -11- en las cala­

das de tejido -2-, momento en que el peine ^20- se halla a 

20 la mayor distancia del canto de batanado del tejido.

Al estar el hilo de trama dentro del campo de acti­

vación de la aguja de gancho -12-, esta perfectamente sincro­

nizada, y al iniciar su regreso, recoge el hilo de trama de 

modo conocido y lo acompaña para asi ir formando el tejido.

25 Al mismo tiempo el órgano de introducción mediante movimiento
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rectilínea, vuelve a eu poeieión inicial, el peine de ba­
tanada golpea loe diferente# hilo# de trama y ae efectúa 
el cambio de calada, repitiendo## a continuación el nuevo 
ciclo.

3 Para facilitar y aaegurar la precia# traneferen-
cia del hilo de prana a la aguja de gancho, ae han previeto 
uno# punto# regulable# -34*-, -35** y -36-, lo# cuele# con 
un minie# deeplaaamiento permiten adelantar o retraear la 
operación.

10 Para lograr laa altaa velocidad## coneeguida# por
medio de la# eimple# piara# que compenen loe prinoipalee me- 
caniemoa, ae han eatudiado detenidamente lo# material## em­
pleado#, a*i como ol equilibrio da maca# en movimiento pe­
ra evitar cualquier vibración.

15 En la figura 2 queda reprementada en forma eaquó-
matiea la mótptina de tejer cinta#, a la que puede formare# 
el canto de punto con por lo menoa un hilo auxiliar, y con 
por lo mono# un órgano de introducción de trama, el cual e# 
daeplaxado igualmente que en elcaeo de la figura 1 median- 

30 te movimiento de vaivón rectilíneo cobre laa guiaa -4- a 
travóa de laa palanca# articulada# -5-, -ó- y -7-, la# cna- 
le# reciban movimiento de la exoóntrica -8- que a au vea e# 
accionada deade el eje motria (no moetrado).

El órgano d e iaaerción de trama permita eer 
25 deaplaaado longitudinalmente cobre el diapoeitivo -3-, a fin
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de adelantar su posición para obtener el sincronismo ne­

cesario papa la introducción del hila auxiliar -27.

El hila auxilia*? -27- introducida correspondien­

temente en la aguja da gancho, está sujeto can al aiamo da 

5 manara conocida.
El árgana da inserción da trama -9- ha sida ade­

lantada unas jmm. en relación a la aguja da gancho -12-, a 

fin de atrapar el hila auxiliar -27-, que es introducido 

mediante una hembra -28- chicada en la pierna -29-, que se 

10 desplaza hacia el campa de activación de la aguja de gancho 

-12-, sobre el eje -30-, mediante un impulsa no mostrado.

la aguja de gancho -12- recoge el hilo auxiliar 

-37-, pesándolo entre el hila de trama -11- para asi formar 

el ligamento, toda ello mediante la precisa sincronización 

15 de movimientos, por lo que el mótodo de funcionamiento com­

pleto queda esencialmente igual al mostrado en la figura 1 .

N O T A

Se declara de novedad el contenido de las si guien- 

tes reivindicaciones.
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i*.* Máquina do tojor ointao outcmátioap quo a# 

earaotoriza por un diepoeitivo da inaorcián de trama con 
par lo menoe un árgano de inoerciáa mediante el movimiento 

3 do rolada reet ilineo do lo agujo ezpeeial-9y que oo dee- 
plaoo oobro loo guian fijan -4-# aoi ooao ooa por lo meneo 
nao agujo do entrélaoamlento -12-, caracterizado por ol 
hecho do que ol diopooitivc do inooroián do trama -9-, po­
mo# #a ou' oxtromo libro un ojo -1P-, formando a partir do 

10 di, un ángulo a fia do quo lo intredueoián do la colada -2-
000 do forma progresiva.

30.- Máquina do tojor oiatoa outomátioa, oogda la 
roirindioacián primara, oarootorioada por ol hacho do quo
01 movimiento dol ooporto -3-, dol diopoeitivo do inooroidn 

13 do trama oo mediante desplazamiento rectilíneo coa oportuna#
guiao fijan -4-<

3 * Máquina do tojor ointao automática, eogán lac 
roivindicaeionoo 1 y 2, caracterizada por ol bocho de que el 
dccplazamicnto del ooporto -3-y oo ofootua modionto loo pie- 

20 zoo artieuladaz -3-, -6- y -7- y la exoántrica -8-.
á<4- Máquina do tojor ointao automática, aegán laa 

reivindieaoioaea 1 a 3 caracterizada por la forma del árgano 
de inoereián de trama -9-, que permite ou doovlazamionto lon­
gitudinal cobro ol dispositivo -3**, a fin do oineronioaroo,

33 en la operaeián do recogida dol hilo auxiliar y do trama por
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la aguja de gancho -12-, asegurando una transferencia pre­

cisa.
$3.- Maquina de tejer cintas automática, según las 

reivindicaciones la a 43* caracterizada por el hecho de que 

$ el Movimiento de la aguja de gancho -13-, es efectuado me­

diante piezas articuladas -13-* -14-* -15-* -16-* -17-* -18- 

y la excéntrica -19-,

6a.- Máquina de tejer cintas automática* según las 

reivindicaciones 13 a 5&* caracterizada por la forma de áse­

lo gurar la precisa transferencia de la trama y/o del hilo au­

xiliar* mediante los puntos regulables -34-* -25- y -36-, 

los cuales con un mínimo desplazamiento permite adelantar o 

retrasar la operación.

?a.- Máquina de tejer cintas automática* según las 

15 reivindicaciones la a 63, caracterizada por el hecho de que 

el desplazamiento del peine -30- se efectúa a travás de las 

manivelas -31-, -23- y la excéntrica -33-.

83.- Máquina de tejer cintas automática* según las 

reivindicaciones la a ?a* caracterizada por que el hilo o loa 

30 hilos de trama* mediante un desplazamiento del árgano de in­

serción -9- permite que la aguja de gancho -12.-* atrape el 

hilo auxiliar -37-* Si cual es conducido al campo de activa­

ción mediante una hembra -28- ubicada en úna pieza -29-, que 

es impulsada a travás del eje -30-.

25 9a.- M&SU3EA RE TEJER C3NTRS AUTOMATICA.
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Todo alio tal eo*o aa doaoriba y rairicdica ao la 
praaanta aaacria^ qua cantata da 11 hoja* macanogrsfiada* pac 
ata aala da aua cara* y aa iluatra can laa figura* da laa 
dea ha ja* da dibuja* adjunta*.

Barcelona para Hadrid 24 da abril da 1.979 *
AUR0FIL,B A
P A '
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