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. tlrada por los apsrestos y pars hacer variar correctlﬁan ..

nivelsdor del tipo antes mencionado es el fabricado y ven |

_crlto en su publicscidn de titulo “IN&TRUCTION MANUAL~V“R

no funcionan satisfsctorismente durante periodos de pues-~

Hoja wam. ]
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Fundaméétos del invento

Este invento se refiere o lo regulacidn de la
u@&fordﬁdad de mecha o cintas fextil estirsde medisnte apa
ratos estiradores de meche, y se refiere més especifics-
mente 2 13 regulacidén de la uniformidad de ls mecha esti- ;
rads dursute ciertos periodos del trabsjo, incluyendo psr
ticularmente periodos de pueste en marcha, de los spsra-
tos estirsdores. — ‘

i Es sabido proveer a apsrsetos estiradores de me
cha con mecanismos denominados "niveladores" adaptadpsgpgzui‘

‘:_ 3

: . o N
ra detectar variaciones en la uniformldad de la mecha esf}d°_

mente el estlramlento conferido a la mechs en proporclén }:.

2 lss vsriaciones detectadas de uniformidad. Un mecanlsmo .

dido hasta shora por Platt Saco Lowell Gorporatlon y des~ -
A

sauarzc @ NODEL OF DRAING FRAME'. Otrs técnics an'cemqr', ’
conocida de posible implicscidn com el presente inveﬁtq}d"’
incluye las patentes de los Estados Unidos nlmeros
2.812.553, 3. 435 673, 3.673.591, 3. 744 093, 3.822. 590 y
3.869.759. ’
Mecanismos niveladores del tipo arriba descri-
to funcionsn generalmente bastante bien‘duranté el funcio~

namiento regulsr de los aparatos estiradores con los que

estin asocisdos. No obstente, sl menos slgunos de ellos

ta en _mgrcha de los aparatos,. debido a queventonces exis-
te inestsbilidad de los medios que ellos emplesn para de—

tecter varisciones en la unlformldad de ls mecha. Por egem
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| plo, los medios detectores del mecenismo nivelador srri-
liza principios neuméticos pera su deteccidn de vsriscio-

de sproximedamente custro a cinco segundos de funciona-

" miento del mecsnismo nivelador durante cads periodo de

- desvien o plieguen sobre si mismes une o més de las hebras

Hojn nium. 2

ba mencionados de Platt Saco. Lowell Corporstion, que uti-
nes de uniformidsd de mechss, se estabilizs sblo después

miento de puesta en marcha del spsrsto estirsdor. Dicho
mecanismo nivelsdor puede provocer cembids impropios en
elevsdo grsdo envel estirsmiento conferido & ls mechs du~
rante ls puésta en msrche de un sparsto estiradér, si se
le permite funcionar entonces. Al recbnocer el hecho. que f‘

sntecede, se hs propuesto hasts shora snulsr el funcions-p.'

puests en msrchs del épareto estirador. Ests soluéiénvdel\f'
problems no es entersmente sstisfactoris. No prOporoibhé
ningqnaAcorreccién de cualesquiers vsrisciones de unif6r~
nided presentes dentro de ls mechs estirasda por el apars-

to dursnte cads periodo-de puesta eﬁ marcha: con 1as"ve;‘ h
locidsdes de produccidén sctusles, més de 30 netros dé'me{ 3f
chs pueden passr & través del sparato durante cadg uﬁb'dé“
dichos periodos de tiempo de cinco segundos. Una solucibn
alternstive que en uns primeré impresién podris psrecer
factible seris lalde someter a ls meche estirsdas dursnte
la puests en marcha del spsrsto al mismofestiramientb
corrector que habias sido splicsdo 8 ls mechs en el momen- |
to en que el'aparéfo habia sido psrado. No obstante, esto
toubién es insetisfsctorio. Lo psrada de un sparsto esti-

rador es causads cominmente por el hecho de que se rompsn,

de la agrupscién de mechs alrededor de un rodillo estirs-~

dor del sparato. El mecanismo niveledor puede detectar el
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_marcado cambio de uniformidsd que resulte de la susencia

con el apsrato estirador. En ests situscién el estiromien-

‘sdaptpda pars compensar el estado de peso inferior en al-

ompsen

Hojn ndun. 3
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de una o veriss de las hebras de ls mechs, sntes de que
sea parado el spsrsto estirasdor, bien ses manualmente bien
sea mediante accionamiento de uno de los dispositivos de-

tenedores de movimiento que normslmente estdn asocizdos

to corrector producldo por el mecanlumo nivelador en el

momento de ls parada serd de una gran magnltud positiva

to grado de la mecha atribuible a la nasturaleza inccmple-f

!
v

ta de su agrupaclon. Mientras que el aparato estlradcr es—f‘

P

P

t4 parado, uns maqulne servidora deberd restaursr y nor- l

malmente restaurara la agrupaclon de mecha 8 su estado s

completo. Despues de que sub31gu1entemente siga la puesta

en masrcha del aparato, seria por lo tanto inspropisdo’y }

peraudlclal aplicar 3 la sgrupscidn de mecha restaurada~

~

N

LX TR

el mismo estirsmiento corrector que habia sido apllcado

g la agrup3016n de mezcla 1ncompleta en el momento de la

.7

parada del apasrato : si asi se efectuase, esto. provocaria
que la mechs elaborade por el aparato durante el perlodo
de puests en marcha rebasase gravemente de ‘su peso.

‘ Las perftes inicisl y terminsl de cade periodo
de pueste en marchs del sparsto estirador presentsn £o~
dsvia otrss considerasciones. Dursnte aproximadsmente el
primer segundo de cads périodo de puests en maréha.del
aparato estirador, éste se séélera répi&amente hasta la
plens velocided de funcionamiento. Si el meconismo nive—
lador logrs 1ls correccion de estirsmiento provocsndo cam-
bios de valor absoluto en la velocidad de ciertos de los

rodillos estiradores, un cambio de velocidad de Eualquiér

>
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-~ valor sbsoluto establecido qo producird el migmo estlre-
miento corrector mientres que el spsrato se estd ecelereg
dﬁ'que,bl-que produciris si el spsrsto estuviers funcio-
nando 8 plens velocided. Ls perte terminal de cads perio-
do de puests en marchs del aperato es importante ya que
es une psrte de tronsicidn : el mecsnigmo nivelador, al
que durante la puesta en marchs no se le hs permitido
funcionsr de su manefa normsl, shors 1o hord de nuevo. Le
reanu@scién del funcionsmiento normsl del mecsnismo ni-

velador deberd efectusrse preferiblemente, en este momen—~1

nivelador spllcar répida pero susvemente a ls mechs, que

pass entonces 8 través del sparsto estlrador, estlramlen—
tos correctores proporcionsles 8 cualesqulera varlaclones
de uniformidsd que reslmente se presenten dentro de dichs

R

mecha.

Objetos del invento

Teniendo en cuents 1o que sntecede, el objeb6 v
ﬁrincipal del presente invento es el de regulsr mejor ls
uniformidad de mechs estirads por un spsrato estiredor
’de'mecha'durénte‘periodos de puests en maréha o'périodos
domparables'de fuﬁcionamiento del mismo. |

Un objeto més especifico es el de crear un mé- |
todé»y medios medisnte los cuasles uns mechs estirsds por
un abarato estirsdor duranté la puesta en marchas del mig-
mo ses sometids 8 un estiramiento corrector estimedo adsp
tedo pesrs acrecentsr ls uniformidsd de dichs mechs.

Otro objeto es el de controler la magnitud o

tiempo de splicacibén del estirsmiento corrector estimedo

to deitransicién, de una menera qQue permits sl mecanismo ‘__
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| antedicho de memers tal que permits le aceleraciém del

sparato estirador que se produzca durante la primera psr—-
te de cads periodo de puesta en marcha.

Todavia otro objeto es el de logrsr una reanu~

dacidén répids pero suave, después de la transicidn desde

el funcionsmiento de puests en msrchs al funcionsmiento
regular del apsrato estirador, de la aplicacidn a la mechs
de estiramientoscorrectores proporcionales & variaciones

de uniformidsd reslmente existentes dentro de la mechs.

-

Resumen del invento : AR

De scuerdo con el presente invento, la mechs

>

estirads durente ciertos periodos de funcionamiento de

un aparato estirador de mechas, incluyendo en particulaf

los periodos de puests en msrchs del aparato, es sometida |

a un estiramiento corrector estimasdo. El estiramiento co=-

rrector estimedo se bssa en y es aproximadsmente igusl..-

a un promedio de los estiramientos correctores en plazo..

relativamente breve couferidos a 1s mechs estirada dursn-

’fe.un intervalo de tiempo relativemente largo por el aéa-

rato dursnté su inmedistemente anterior periodo de funcip

namiento regulsr. Le duracién felativamente larga del

" intervsalo de tiempo promedisdo hace minimo el efect0~de

cualquier estirsmiento corrector promédiedo de magnitud
desussdamente grande que pueds hsber sido,aplicado~sé}o
brevemente a 1a mechs inmediztemente antes de la psrads
del aparato o, por ests cuestidn, en algﬁn_otré momento
durente su funcionsmiento regulsr inmediatemente snte-
rior, |

-t

¥ Cuando se utiliza durante périodos de puesta

¥ o v
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|_ en msrcha del spsrsto estirsdor, el estirsmiento correc-

1o tras hsber trenscurrido el breve interﬁalo de tiempo

rante cade trensicidén desde la puests en marcha hasta el

fo)n niun, 6

: -\

tor estimado antedicho puede .ser aplicado & ls mechs sé-

inicisl, de-éprdximadamente un segundo de durscidn, que
se requmere durante cada periodo de puests en merchs pars
que el aparato estlrador que entonces se estd scelerando
alcance sustancmalmente ls velocided plena. En uns forms
8lternative de re811z3016n, el estlramlento corrector es-

I

tlma%o es spllcado 8 la mecha durente ls totalidsd de ca—

da periodo de puesta en marcha del spsrato, pero prﬁmera— :

mente es "gradusdo a escala" en propor016n a la veloc1dad\f”~

R

del spsrsto de msnera que produzcs una correccidén de eqtl-
ramiento aproplads incluso dursnte el intervalo de tiem- B
po inicial de aceler3016n del eparato.

De‘ééuerdo con otro aspecto del invento, se

hace que el estirsmiento corrector aplicado s ls -mechs dwk
funcionsmiento regular del sparsto estirsdor se iguaié'ég
ls sums del'eétifaﬁiento;corfector estimado aplicedo.s 1a |
mecha durente. el perfodo inmedistomente precedente de
puests en marcha,ly al estiramiento cofrector requerido
pafa pompensér veriaciones entonces detectsdes en ls uni-
formidsd de ls mecha: Si dursnte ls paite fiﬁsl del perio
do de.puestaien marchs se esté‘apliéando a la mechs un
estirsmiento corrector eétimado de, por ejemplo, mds cin-
co, ¥y las verisciones que entonces reslmente se estén de~
tectando én la mechs produjesen un estiramiento corrector
de menos dos, se hace de este modo que el estirsmiento co-
rrector splicado s ls mechs después de transicién de ls

puests en mercha al funcionamiento regulsr del apérato ses
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_mds tres, a2 diferencis del Jslor menos dos que en otro
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caso tendris éste. Is resnudscién de la regulacién de 1la
'uqﬁformﬁdad de la mechs de scuerdo con vaeriasciones detec-
tadss se efectlia asi de meners susve y répids.

Todavia otras carscteristicss del invento re~-
sultarén evidentes a psrtir de ls siguiente descripeién
de formas ilustrativss de reslizacidn del mismo, que de~

berén ser leidss en unién con los dibujos anejos.

| Descripeidn de los dibujos '

Ls figurs 1 es una representscidén esquemétics -|

>

de unlsparsto estirador de mechas textiles que tiene-sso~.
ciado con &l un mecsnismo nivelador construido y suscep-

tible de funcionar de scuerdo con el invento;

la figure 2 es uns representécién esqueméticé
de un sistems adicionsl de circuitos de control asociado
con componentes mostrados en la figurs 1l; ) )
ls figura 3 es una representscidn gréficalde:.;
estirsmientos correctores que pueden ser aplicadés 8 una-,
mecha, dursnte diferentes periodos de tiempo, de acuéfic;‘
con el invento; y |
. ls fig@ra 4 es una representacidn algo més de-
tallada pero.todavia esduemética_de un compdnente‘mostrau

do en forma de bloque en la figurs 1.

Descripcidn de les formss preferidas de realizscidn

En ls figurs 1 de los dibujos, el nfmero 107
designa generalmente un sparato estirsdor de mechss adapé
tado para estirar mechs textil S que pass a traevés del
spsreto, dursnte el funcionsmiento del mismo, en la direg)

cibén de izquierds a derechs indicads por lss fléchas.di—
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| réccionales sdyscentes 8 la mecha. El spsrsto 10 incluye

Jjuegos de rodillos estirsdores traseros girstorios 12,
rodillos estiradores delanteros 14, y rodillos de suminig

tro 16. Los sntedichos rodillos estdn adsptsdos todos

~ellos psra ser propulssdos medisnte un mecanismo de engrg

naje asociado 18 conectado funcionalmente, a través de
un miembro de embrague 20, con un motor de propulsidn
principsl 22 del apé;ato 10. Los rodillos estiradores de-
1enteros 14 ¥y los rodillos de summnlstro 16 son propulsa-
dos a3 lguales velocidades. Los juegos de rodillos est1ra~ '
dores treseros 12 son propulsados con relsciones de velo-E:'

cidsdes prevismente determinadss unos con relscibn a lqs

otros, y & velocidsdes mds lentas que la velocidad def;osﬁ{'.

rodillos estirsdores delsnteros 14, de msners que se con-|

fiere un estirsmiento s uns mechs S dentro de gl menos

1s zona de estirsmiento situade'entre los rodillos 14 y S

el guego mds delantero de rodillos treseros 12.

El aparato 10 incluye ademds un mecenlsmo nlw.

velsdor, designsdo generslmente en la figurs 1 por el nu—ﬁ

mero 24, psra detectar verisciones respecto de una norme
deseads en ls uniformidad de peso de la meﬁha S elsbora-
ds por el aparaﬁd loﬁly pars hacer varisr correctamente

el estiramientdAconférido & uns mecha S por rodillos>es-

tiradores 12, 14 del spasrsto ld. En su forme ilustrstivs

‘mostrads en le figurs 1, los medios detectores del mecs-

nismo nivelsdor 24 inciuyen un miémbro de trompets 26
constructors de mecha, a'trsvés del cusl psss le mechs S
durente su desplszemiento entre los rodillos estirsdores

delsnteros 14 y los rodillos de suministro 16, Un con-

ducto 28 comunice con 1la trompets 26 y estd adéptado pa-
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. ra conducir desde é1 dstos de sefisles neumdtices repre-

-de engranaje planetarlo 18 asoclado con la parte del me-

- nando, el estlramlento conferido a la mechs S en ia zona R

" partir del motor de propulsmén prlnclpal 22 del aparato

| uns disminucién o un sumento proporcionsl del estirsmien-

- Hoja nam, 9

i

sentativos de las cantidades de aire expﬁlsados de ls me-
cha S, y por lo fanto indicstivos del peso de la mechs,
dursnte su paso estrechador a tfavés:de_;a'trompeta 26.
Los medios veriasdores de estiramieﬁtp.dei mecanismo nivels
dop‘24 ineluyen ilustrativemente un servomotor 29 reversi~
ble y de veloci&ad varisble, conectado funcionalmente con
un enFranaJe de control (no mostrado) de un dispositivo

2,

canismo de engrsnaje 18 que propulsa: a los rOdlllOS"ESL1~ ‘

rsdores traseros 12 del aparato 10. La disposicién de en—’l'

granaje es tal que cuasndo el servomotor 29 no estd furclo

de estirsmiento entre los rodillos estlradores tﬂaseroé
12 'y los rodillos estirsdores delanteros 14 tlene la mag—
nitud o valor normallzado que se determlna por la entraaa__'

de propulsidn conferlda 8l mecsnismo de engranaje 18 &

10. E1 funcionasmiento del servomotor 29 en una prlmera
direccién o en uns segunda dlrec016n provocs ung corres-
pondiente rotacidn del engranaje de control (no mosfrado)
del dlSpOSltlvo 18', Qque 8 su vez produce un correspon~ )
diente aumento o} dlsmlnuClon, cuya magnltud es proporcio-
nsl 3 1s velocidsd del motor 29, en la velocmdad de los

rodillos estirsdores traseros 12. Esto a .su vez provocs

to conferido s la mechs S dentro de le zons de estirsmien
to delante de los rodillos 12. Dursnte el funcionamiento
regulsf del sparsto estirador 10, el funcionamiento'del

servomotor 29 es hecho varisr de scuerdo con cuslesquiers
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t-varisciones de uniformidad existentes en ls mechs S que

poss 8 través de 15 frompéta 26 sntes descrite. En el 01~
timq respecto, lqs dstos de sefiales neuméficas producidos
en la trompets 25 son transmitidos s trovés del conducto
28 8 un transductor de puente 32, que convierte los dstos
| de neuméticos en electrlcos. En une subsiguiente seccidn
34 elaboradora de senales del 51stema de circuitos del
mecanismo nlvelador, los precedentes datos de sefisles eléc
trlca? de corrlenfe alterns experlmentan smplificacidn,

acondlclonamlento Yy rectificscidn, produc”endo apropleOSa’

borscibn 34, Con el fin 'de eliminar variaciones de senales i

‘que pueden ser causadas por cambios en la velocldad del

ls mecha S, gl sumsdor 34' sums su sntedichs entrads ébh
'otra entreds de sefial de corriente continus reéibida.pbr 
81 s partir de un tacdmetro 56 que. perclbe e 1nd1ca la r
velocided de fun01onamlento del aparato 10, 1s ten516r
eléctrics de sallda del sumador 34! es aaustada de modo
.previo & cero cusndo no hsys varisciones significsetivas
eﬁ'el peso deseado de la mecha 3 qué pasa 8 través de la
trompeta 26, Si varla el peso de la mecha, las entradss
en el sumador 4. resultan desequlllbradss, ¥ el sumador
34 produce detos de sefisles de sslids que son proporcio~
‘neles & les varisciones en la uniformidsd del peso de la
mecha S que pasa & través de ls trompeta'EG. Los datos

de sefisles de sslids finales pgoducidbs en la lines 4 de
ls figure 1 por ls seccidén de elsborscidn 34 difieren de

lo que sntecede s6lo en el hecho de que la gelide del su~

datos de senales de corriente contlnua que luego son tranq T

mitidos 8 un empllflcador sumador 34' de ls seccidn: de ela f\

apsrato 10, & dlferen01e de combios en la uniformidsd de |
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L. mador 34' ha si&o"amﬁlifica&a adicionalmente y hecha.al-

go més liss y filtrada. Esto se logrs medisnte un smpli~

‘filador “integrador 34" de ls seccibén de elaboracién 3.

_afects solamente 2 las variaciones de seiiales de entrads
que tienen uns desviacidén muy breve, por ejemplo aquéllas
cuys durscidén es menor de sproximsdsmente 0,15 segﬁndos.
Cuslquier variscién en ls uniformidéd de ls mecha S iﬁe;
tengal uns longitud suficiente pars producir uns ﬁefiegﬁén
de seiisles de entrada que tengs sl menos la antedichs Eg
paciéﬁ muy breve es reflejads por lo tanto en ls salida»
del integrador 341, Dursnte el funciomamiento regulsr ael

: aparato estirador 10, los datos de sefisles de sslids de .

nes d del sistems de circuitos de ls flvura laun ampllQ

-flcador %8 que excits y sbastece de energis al servomo-A
tor 29. Los datos de sefsles antedichos regulsn la sallda
de energis del smplificador 38 ¥ regulen de este modo el
estirsmiento corrector conferido 8 1ls mechs S por él ser-
vomotor 29 medisnte los engrasnsjes 18 y ios rodillos és—
tiredores trssevos 12. '

Los componentes del aparato estirador 10 y

do descritos, y que se muestran en las lineas a-d de la
figura 1, son componentes convencionales, siendo los mis-
mos que se emplesn en el mecanismo nivelador de apsrsto
estirador que antes se mencions, fabricedo y vendido porx
Platt Saco Lowell Corporation. Dicho mecsnismo nivelador
de la técnics anterior trabajs bastsnte bien y con buen

rendimiento durante el funcionamiento regular del apsrato

El zlissmiento de sefisles reslizado por el integrador 34" |

la seccidn de elaboracion 34 son $ransmitidos por la 113~,

o

del mécanlsmo nivelador 24 que hasta este momento han si- |
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- estirador 10. No obsfante, no puede ser utilizsdo durente

cads periodo de puests en marchas del epsrato 10, dado que
los dstos de sefiales neumdtices producidos por sus medios

detectores de uniformidad de mechs son entonces inconfia-

blemente irregulsres y errdticos. Se requieren sproximsda-| .

mente cuatro 3 cinoo.segundos de funcionamieﬁto del aps~

. rato estirador 10 pars que dichos datos de sefisles se es~-

tablllcen ¥y se hagan dignos de conflanza.

.Como reconocimiento de los hechos que antec$~"
den, la préctice ha consistido hasta ahors en dlsponer me
dios snuladores en ssociscidén con el sistems bésico de
circuitos de control del sparato estirador servido por 21
mecanismo nivelador, pare snulsr el funcionsmiento del me
canismo nivelador(Mmamw'mxb.péﬁodaide aproximedsmente ein
co segundos de duracibén) de puests en marcha del aparsto
lO.,Medios que de este modo hubiersn snulsdo completamen~
te el funciomsmiento del mecenismo nivelador de la técni-
cé anterior, dursnte cada periodo de puesta en marchs del
aparato 10, incluyen el contscto de relevador 60-1.mos-
tredo en la lines d de la figure 1, y componentes de con-
trol aSOCleOS mostrados en las lineas g-h del 31stema
de clrcultos de control bésicos de la figurs 2 en el aps~
rato 10. Refiriéndose shors principslmente 8 ls figure 2,
los componentes de lss liness g.y b controlan el funcio;
namiento del motor de propulsidn prinéipal 22 (figurs 1)
del sparsto 10, y consisten en interruptores de psrads y
srranque 44, 46, respectivemente, sccionables menualmente,

y un relevedor de motor principsl 48 que tiene un contsc-

to de retencidn 48~l. El motor principal 22 (figurs lj del

aparato 10 comienze 2 funcionar como respuests zl sccilona-

P Y
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mlento momentaneo del lnterruptor 46, y contints en fun-
cionsmiento hasta el acéionamiento del interruptor de pa-
rada 4. Los-componentesrmostrados en-1las liness ¢ y 4

de la figurs 2 comtrolsm similarmente.él funcionamiento
del embrague 20A(figura 1) e incluyen interruptores accio
nados manualﬁentérbo, 52 comparables;y un relevadbr de em
brague 54 que tiene un contacto de rétencién S4~1- Supo-
niendo que el relevador de motor prlnc1pal 48 (lines d)us—
t4 enéonces excitado, el sccionsmiento del 1nterruptor '
52 ¥ aa excitscidn resultante'del revaador 54 provocay:‘
ls splicscibn del embrague 20 (figurs 1) yrpor lo tsutoj

lleva sl sparsto 10 a funcionamiento de estirsmiento de

que ses sccionado msnuslmente el iﬁtérfuptor de parada 4l
(lingf a) o 50 drhasta que sea sbigfto el interruptor dé
detencidn de movimiento 56 (lines é)lpqr uno de los diﬁégf
508 dispoéitivos de detencidn de movimiento (ﬂo mbstraéos)
asociados nprmalmenée con apsratos estiradores 10. El in-
terruptor 56 seris accionado,'por ejehplo, como respuests
3 un mal-funcioﬁamiento tal coﬁo uﬁ'dsbg roto o un sola-
pamiento en rodilios,y/o como Tespuesta a3 un éstado'“ile—
no" del bote ' (no mostrado) éue recibe la mecha estirads
descargads por el aparsto 10. Después de haber sido exéi-
tgdo el relevedor de embrague 54, el ciérre de un segun-
do contacto S4~-2 (linea g) del mismo provocs una excita=
cidn susténcialmente simultdnes de un relevador de_retar-
do de tiempo 58. Un tercer contécto normslmente cerrado
543 (lines f) del relevador §e embragge 54 estd asocia-
do, juntsmente con un contacto normslmente cerrado 58-1

(linee h) del relevador de accibén diferids 58 (Iinea e),

y'




10

15

20

25

30

.- con un relevadoﬂ 60 (lines 4) que ds lugsr s que el re-

~después de un intervslo de tiempo previamente determinédo,
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levador 60 ses excitado cusndo ses cerrado uno de los
cq&tact%s 54~5.6 58-1, Por lo tanto el relevador 60 con-
tinte siendo excitedo, & peser de ls aperturs del contac— |
to 54~3 después de excitacién del relevador de embrague |
54 (lines ¢), hasts que el contacto 58-1 se sbre como

respuests al retrsso del relevador 58. Esto se produce

ilustrativemente cinco segundos, de una duracién‘sufiegég
te péfa que los'datos‘de sefiales neuméticas del mecanis;
mo nivelsdor ssocisdo con el apérato estirador 10 resui-
ten esyabiiizsdos. Después de desexcitacibén del relevs~
dor 60 sl trenscurrit el periodo sntedicho de puests en
merchs de funcionsmiento del apsrato 10, el cierre siguien
te de su contscto 60-1 (figurs 1, 1inea d) da luger » la
transmisibén de los dstos de sefisles, entonces estebiliza-
des, de la seccibén de elsboracidn 34 sl amplificsdor de |
energia 38 y provoca por lo tento que el mecsnismo nive-
lador resnude su funcionsmiento regulsr anteriormente des
crito. El'aparato estirador 10 permanece en funcionamien-
to regulsr hssts que sesn sccionados cualesquiéra‘de los
inferruptoreé de psrads 44, 50 6 56 en lss liness g 6 ¢
del sistems de circuitos de control de ls figurs 2. Cusn-
do esto ocurre, es detenido el funcionsmiento del mecsnis
me nivelador suétencialmente 2l mismo tiémpo que el del
sperato 10, ys que tembién estd excitado el relevador 60
(figurs 2, linees g). El relevador 60 continGa siendo ex-
citedo dursnte el tiempo de psrads del sparato 10 y, cusn
do se vuelve 8 comengzsr el funcionsmiento del sparato 10,

durante el inmedistamente siguiente de los periodos antes




. Attt et e it

10

15

20

25

30

Hojn niun. 15

i

—descritos de puestsa en marcha del apasrsto, que entonces

se produce.

Durante cada unoc de los pefiodos de cinco se~-
gundos de puesta en marchs del spsrato ;O; pasan 8 través
del aparato apfoximadamente 30 metros.de mechs S. El meca
nismo nivelsdor de 1ls fécnica snterior, como se ha descri-

to anteriormente y segin se muestrs én las liness s-d de

JRE: flfura 1l y las lineas a-h de la flwura 2, 0o produven»

ningdn tipo de correcciones de cualqulera faltas de unl-a

formidad existentes en dichs mecha. Vsta situscibn, evi-

dentemente 1ndeseable, es evitada por el presente 1nvenn~,
como se va a descrlblr shora.

De aéuerdo con el presente invento la ﬁeéhq S
elaborada y tratads por él aparato ld durante cads perioao
de puesta en marchs del aparato es:sometida, durante lé ﬁg
talidad o 2l menos una parte pfincipal de cada uﬁo de 4i-

chos periodos, a uns correccidén de estirsmiento estimsds.

‘La correccidn de estirsmiento estimads es sproximsdamente

igual 2 un promedio de las correccioqes'de estirsmiento
producidss por el mecanismo nivelador durente un interve-
lo de tiempo relgtivamente largo duranté ls opéracién re-
guiar.inmediétamente precedenﬁe del aparsto 10. Ls durs-
cibén relativemente grende del intervalo:dé'tiempo "prome-
disdo" hace minimo el efebto'de'cuaiquiera de. las correc~
ciones de estiramiénto "promedisdas” producidss por ve-
riaciones en plazo relativamente breve pero de hagnitud
desusasdamente graznde en 1la uniformidad de 1ls mecha. Esto
minimizacidén es psrticularmente deseablé cusndo el inter-
valo de tiempo pronedlado abarca el Gltimo segundo, 0 ca~-

si el Gltimo segundo, de funcionsmiento regular del 8ps -
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- rato estirador que preceds a uns psrads del ﬁismo induci-
da'por un mecenismo de detencidn de movimiento. Hay uns
considerable probabilidad de que dicha psveds del spsrato
pueds hsber 51do cgusads por un estsdo de "cabo roto" (o]
cualquler otro estado prov1s1onal que habia sido evitado
después de la parade del spsrato y que por 1o tanto tiene
poca o nmnguna 1mportancma pars. la unlformldad de la mechs
estireds durente la puesta en msrchardel aparato. o
J El estirsmiento conferido s la mechs puedei :
ser variado cérrectmmmeMm tal como sntes se dice dursnte
la totalidad de‘cada periodo de puesfa en marcha del ape-
reto, incluyeﬁdb-la breve parte inicisl del periodo de
puests en ercha‘que se requiere para que el aparéto al-
cance uns Velocidad4sustenc§almente‘éompleta. Esto se pue
de fealizar medisnte uns apfopiada "graduscidén s escsla™
del estirsmiento de correccién»estimado, duranfe a8l me-
- nos la parte ipicisl de.céda periodo de puests en mercha,
de scuerdo con lz velocidad, que entonces se acelers,
del apareto‘estirador ¥y para compenger diche velocidad.
Alternativaﬁente, la éplicécién del estirsmiento correc~
tor estlmedo durante cads periodo de puesta en mgrchs pue
de ser dlferlda hasts que el aparato estlrador hsys alcan
. 28do una velocidsd sustencialmente plena.

. De scuerdo con otro aspecto del invento, se
hace que el estirsmiento corrector conferido a la mecha
inmedistamente después de cads péfiodo de puests en mar-
cha del eparato.sea aproximedamente igusl s la sume del
estirsmiento cofrector estimado conferido a ls mecha du-~
rantezel;periodo inmedistsmente precedente de puests en

marchs del apsrsto, mds el estiresmiento corrector que hu~




- v o ettt o a o

P-

10

15

20

25

30

Hojn niun, l’?

— biers de haber sido aplicado entonces si se bsssse ex-

clusivamente en las varisciones de uniformidad detectsdss
sl final del periodo de éuesta en marcha en la mechs que
entonces estuviers siendo sometids a elaboracidn.

Is totalided o verios de los resultsdos pre-

cedentes deseados se pueden -lograr por medios, que shora

~ se van 3 describir, asociados con los componentes sites

descritos del sparato estirsdor 10 y de su mecanismo:ni;
velador 24. Dichos medios incluyen en.primer término, un:
integraedor a largo plezo 62 (figurs 1, lines e) adaptadg,
durante el funcionamiento regulsr del aparsto 10 para '
recibir también,'sobre una base de "ﬁigilancia",-los déﬂ A
tos de sefisles que.entonces son transmitidos sl aﬁplifiggf
dor de energia por sérvomotor 38 (figurs 1, lines d) pro-
cedentes de la seéci6n de elsboracién de seﬁales 34, yfﬂ;
adaptados, durante cada periodo de puests en marchs del -
aparato 10, pars trensmitir por si mismos datos de seﬁaiés
al amplificedor de energis 38. El.control de la transmi-
sibén de datos de sefisles a y desde el integrsdor 62 pue-
de ser efectuado,.é ilustrativemente se efectla, median;
te. contactos sdicionales 60-2, 60-3 (figurs 1,.linea ¢)

y 5S4-4 (figurs é, liﬁea i) de los reievsdores anterior-
meute descritos 60 (figurs 2, linea g) y'ﬁﬁ (figurae 2,
linee ¢) respectivemente; y medisnte un relevsdor de sc=-
cién diferida odicional 64 (figura'e, linea i) que tiene
un .Unico contecto 64-1 (figurs 1, 1ines e). Dado que du-
rante el funcionsmiento regulsr del spsrato 10 estén ce-

rrados smbos contsctos de relevsdor éo-l4y'60-2 (figuré

"1, liness d y e), los.dotos de sefisles de salids de la

seccidn de elaboracidbn 34 son trensmitidos entonces tanto |
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8l emplificador de energis 38 como sl integrador 62, Di=

1

chos datos de:seﬁales son integrados o promedisdos conti-
nusmente por el integrsdor 62 durante:Sucésivos intervs-
los de tiempo con une durscidn reiativamente grande, por
ejemplo de 2004306‘segundoé, determinados por 1s consten-
te;de tiempo pérficular del mismo., Los dstos de sefiales
de sslids prodﬁéidos en cuslquier momento dado, & lo lar-
go del tiempo;~p05 el integrador 62 répresenten el pr@méé
dio iptegrado de los Giltimos dstos de ‘seflales de entrads .
recibidos por €1 dursnte dicho intervslc de tiempo proce~
dentes de ls séégién de elsboracidn 3@..Ademés de tener:.
una constante Qe tiempo relstivemente grande, el integra-
dor 62 tiene uﬁ‘;afgo'tiempo de purgs. Después de cesar
su recepcidén de datos de sefisles de eﬁtrada, el integrador
62 continda por lo tento produciendo uns seﬁal de szlida |
que es sustsncislmente ls misms que ls producides por &l
en el momento de cessr su entrads. Dursnte el funcions-
miento regﬁlef del sparsto estirador 10, ls sslids del in
tegrador 62 ﬁo es transmitida sl amplificador de energis
38 debido sl estsdo, entonces sbierto, del_contacto_d§
relevador 60-3 (figurs 1, lines e).

| ‘Cﬁando el aparato 10 es_pafédo por cualquier
razén, los diversos contactos de relevasdores del sistems
de circuitos vuelven 8 los respectivos estedos abiertos
o‘cerfados de los mismos que se muestran en las figuras
1 y 2. No se recibe entonces ninguna entrade por el inte-~
grador 62 desde que esté abierto el contscto deurelevador
60-2. Aunque se produce entonces uns sefial de detos por
el integrador 62, ésts no es trensmitide al esmplificador

de energia 38 mientres que el sparato 10 esté perado ys

1




ar—

10

15

20

25

30

! o ‘l-l«;ju‘t‘n'-m. 19
|
!

!

" L que entonces estd abierto el contacto 64~1 (figura 1, 1i~

nea g) delrelevedor 64. Acercs del (ltimo respecto, el
relevador 64 (figurs 2, lines i) habiafsido-desexcitado
en el momento de ls parsds del aparato_lb cOmo respuests
a8 la spertura del relevador 54-4 del relevador de embra-
gue 64 (ngura 2 1ines [P »

Durante cads perlodo de - puesta en marcha del
sparato 10, todos los contactos de relevador mostrados,

I

en 1% figurs 1 permsnecen inicislmente en sus estados ;-.

[
. s

abiertos ¢ cerrados que se 11ustran.|Despues de aprox1ma~

-

damente eliprlmerAsegundo del perlodo de puests en mar-,
cha, el cusl primer segundo es requerido psrs que el ébéi
rato 10 slcsnce sustsncisluente la plens velocidad, el’
contacto 64-1 Cfigura 1, linea g) se cierra como respﬁeé}
ts sl retraso del relevador de sccién diferids 64 (figurs
2, lines i), que hsbis sido excitado por cierre del con-
tseto de relevador de embrague'54-4 cusndo se habia vdéi-.
o a comenzar elifuncionamiento del apsrato estirasdor 1Q.
Después del;cierre del contacto 64-1 (figurs 1, linea e)
la sefial de 'datos, que entonces se eété_prodﬁciendo tods-
via por el integrédor 62, es transmitida 8l amplifiéédor
de eqergia 38, provocsndo de eéte_modo una correqpién
proporcionsl en el estiramientordérla_hQChavS que énfon-.
ces estd siendo estiradas ﬁor el aparato 10. Esta correc-
cidén de estiramiento estimads contiﬁﬁa siendo aplicads a ;
ls mechs S dursnte ls totalidad de»lds restantes cuatro
segundos, ¢ aproximadamente éua%ro segundos, del periodo
de puests en merchas y, segin ée ha descrito anteriormente,
es sproximadsmente igusl sl promedio integrado de las co-

rrecciones de estirsmiento que hsbisn sido aplicadss & la
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gundos finales de su funcionsmiento regulsr inmediatsmen-
Después de haber tremscurrido el perfodo de

lss condiciones ilustredes de casds uno de los contactos
de relevador 60 cierra las conexiones de circuito median-
te las cusles los dstos de sefisles son trensmitidos Qés;i
de ls seccién de elsborscién %4 sl amplificsdor 38 y al-.
integrador 62, y sbre ls conexién de circuito entre el.
integrador 62 y elAamﬁlificador 38, _

; Coﬁponentes adicionales, mostrados en liness
de siluets en ls figurs 1, pueden ser empleados en aso; -
ciscidn con los snteriormente descritos. Asi, segin se
indica en. le lines £ de ls figurs 1, se pueden disponer
sdicionslmente un circuito de resccidn, que incorpors un.
dispositivo scondicionador de sefizales 66 apropisdo y otro
contscto 60-4 del relevedor 60 (figurs 2, lines g}, para
transmitir al sumsdor 34', durente cada periodo de puests
en mercha del apapato 10, dastos de sefiales son representa-
tivos de los qﬁe se estdn produciendo entonces por el in-
tegrsdor 62, Como resultado de su acondicionsmiento por
el disposipivo 66; el sumsdor 34' puede sumsr y sﬁma di-
chos dstos de sefisles con aquellos que entonces estaba
recibiendo, suponiendo la existencis de veriaciones en ls
uniformidsd de ls mecha S que enfonces pasa 8 través de
le trompets 26, s partir de los componentes "aguas arribs®
de.la seccibn de elaboracidn de sefiales 34, Los datos de
sefiales producidos por él‘sumador 34' dursnte y, coss mébs

importante, inmedistsmente después de cads perio&o de pues|
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| ta en msrchs del apsrato 10 |[son por consiguiente igusles

8 la sums de las antediches doé entrados. Esto da'lugar
a’ﬁpe se aplique un estirsmiento corrector de ls magnitud
spropisds inmedistemente, pero no bruscemente, después

de que ls mecha S ses estirads por el sparsto 10 durante
cads transicidén desde la puesta en morche al funcionsmien
to regular. Supbngsse, por ejemplo, que durante un perio
do perticulsr de puests en merchs del aparato 10 se esgd
aplicendo un estirsmiento corrector estimado de més sels,
a la mecha S elaborads por el spsrsto 10, como resultado.
de~lajseﬁal producida por el integrador 62. Supéngese.@dg
pés que dursnte la (ltims parte de dicho periodo de pé%qn
ta en marchs, los datos de seﬁaies que resultsn de la 49?J
teccidn que eﬁtonces se deduce de las vsriaciones de uniu
formidad dentro de ls ﬁecha indican la necesidsd de una ’
sdicionsl correccidn de estirsmiento de, por ejemplo, més
dos. El smstema de clrcultos de reaccibén de la lines £ de'

ls figurs 1 provoca une correccidn de estlramlento del vg

lor totsl apropiado,'més ocho, que ha de ser apliczdo s

la mechs S en el momento de la resnudscidén del funcions-
miento regulsr del sparsto 10. Sin dicho sxstema de cir-
cuitos de reacclon, el estirsmiento corrector 1nmed18ta—
mente aplicasdo tendria un vslor de solsmente. més dos, ¥y
1la aplicacibn a ls mecha S de la correccibn apropiada 5@~
ria brevemente retsrdsds y estsris scompsfisda por fluc-
tuaciones bastsntes bruscas & contradictoriss en’;a velo~
cided del servomotor 29 (figurs 1, lines Db). |

Otrs modificascién posible, indicade en 1la lines
e de la figurs 1, consiste en 1a~disp0sici6n de vn dispo

sitivo gradusdor s escala 68 dentro del rsmal de circui-
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_to a través del cusl se transmite una sefial de salide deg
de el integrador 62 sl smplificsdor 38 durente cads perio
do de puests en marcha del apsrato lQ. Tgl como se indi-
ca por la lines de'silueta que se extiende entre dichos

. componentes de la figura 1, el dispositivo gfaduador 8
escals 68 recibe también una entrsds g partir del tscbdme-
tro 56. Como resultedo de este disposicidn, ls sefiel de
sali&a producida por el integrador 62 es "grsdusds a §SQT
cela" o variada proporcionslmente, antes de su transmi-- -
sién 8l smplificador 38, de scuerdo con la velocidad del:
éparato estirador 10. Elidisﬁositivo gradusdor 8 escale’
68 permite que la salids del integrador 68 ses utilizads
apropisdsmente por el smplificador 38 dursnte ls éotali;'
dad de ceda»beriodo de puests en msrchs del spsrsto 10, »
ineluyendo la parte inicial dursnte la cual el sparsto 10
se estd ascelersndo sustsncislmente & veloeidad plens. Por
lo tanto, cusndo el dispositivo greduasdor & escels 68 es
incofporado seglin se muestrs en el circuito; el relevsdor
de sccibn diferids 64 (figura 2, lines 1) y su contscto
64-1 (figurs 1, lipeaAg) no precissn ser ubiligzsdos y p@g
den -ser entersmente eliminedos del sistems de circuitos.

Ls figura.5 ilustré esquéméticamente; en for-
ma gréfics, correcciones de estirsmiento que puedén ger
aplicedas a uns mechs S por el mecsnismo nivelador 24
construido y hecho funcibnar de acuefdo con gl presente
invento. Refiriéndose o la figuré 3, el primer periodo de
tiempo de funcionamiento regulsr ilustrado del spsrsto es-
tirsdor 10 (figurs 1) es el de dﬁraoién relativemente lar-
ge, preferiblemente en el margen de sproximadamente 200~

300 segundos, que corresponde s ls constante de tiempo del
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| integrador 62 (figura 1l). Dursnte este periodo de funcio-

namiento regulsr indicado los estirsmientos correctores

- aplicados 70 verisn en proporcidén s la% varisciones de

uniformidad detectadas en la mechs S durante su psso a

través de 1o trompets 26 (figura 1). En la ilustrescidn de

la figura‘B,'la'mecha S ha sido generalmente "pesads" o

de peso excesivo y los estirsmientos correctores aplica~
dos han sido por lo tanto la mayor parte de lss vecesg’,

“neg%tivos", eficaces pars disminuir spropisdsmente iﬁ:wg
locidad de los rodillos estiradores éraseros 12, (figura
1), y por lo tsnto sumentsn el estirémiehto conferido ;,
1az mechs S enﬁre dichos rodillos y'lbs rodillos estir%%é—
res delanterosrlﬂ (figurs 1). No obstante, inuedistamente
antes de parar ei aparato éstirador,ise aplicé_a 1a méehg
S un grsn estirsmiento corrector positivo.?o;'cqmo res-

puesta a 1la deteccidén de un estado de peso deficitario ‘

. correspondientemente smplio de la mechs S que pas3 3 toa=
. vés de ls trompeta 26. Este estsdo puede resultsr, por .
‘ejemplo, de'la roturs de una o verias de las hebras indi-

“vidusles de 'la sgrupscibdn de mecha S. Suponiendo gue ses

eso lo que ocurrs, el periodo de parsds seria utilizado

por un aparato servidor para restaursr ls sgrupscibén com-

plets de ls mechs S:'Desde luego, sunque el aparsto lO-»
esté parado; no se estd éstirando mecha.y no se esté apli
cando ningin estirsmiento corrector. El estirsmiento co-
rrector éstimado 72 aplicedo s la mecha S durante el pe-
riodo ilustrado de puests en masrcha se iguala aprdximada—
mente al promedio de los esti?amientos correctores 70
ilustrados; splicsdos s 1la mecha dursnte el funcionsmien-

to regular inmedistsmente snterior del sparsto 10, y re-
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_flejas por lo tento la neturalezs predominantemente "negs -
tiva" del Gltimo. Ls durscidn relstivemente largs del.in—
tervalo de tiempo de promediado hace minimo el efecto de-
cuslquiers de los estirsmientos correctores promedisdos,

tales como el ilusgtrado 70‘, que se deduce inmedistamente

antes de la perads del aparsto 10, que son de magnitud de-

e representacién en liﬁea llena del estirsmiento corﬁéc?
tor.estimado 72 designs su splicecidn 2 la mechs § duren-
te la totslidad del periodo de puesta en msrchs excepto .
dursnte ls psrbte inicial del mismo, de aproximadamentet:_
un.éegundo de duracién, requerido por el apsrato 10 pa?g

alcanzar una velocided sustencislmente plens. Segln sa'i

indica por la lines de trazos 72', el estirsmiento correc.
tor puede éer splicado también dursnte la parte iniciei

del periodo de puests en merche si la sslids del integrs-

por el dispositivo 68 (figurs 1, linea g) en relacidn con
la velocidsd del aparato.lo. Desppés de resnudsr el fun-
cionsmiento regulsr del apsrato 10, los estiremientos cOm
rrectores 78-aplicados 8 la mecha S son hechos vsrisr uns
vez més en propofcién a8 las variaciones detectedss en la

uniformidad de ls mecha que pass a través de la trompets

cionel que puede lograrse, durante ls transicibén de ls
puests en marcha del funcionamiento regulef del aparsto
10, 8 psrtir de ls utilizscién en el mecanismo nivelador
del sistems de circuitos opcional que se muestrs en ls
lines £ de ls figurs 1, que durante el periodo de puests

en marchs retrosliments al sumador 34' datos de sefisles

susedsmente grande pero de durscidn reletivsmente pequefia.|

26 (figurs 1). Ls lines de trazos 76 indics ls mejors adi-|.

Bowh oo
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lativamente largos con s6lo minimos cembios de wvalor.

con s0lo modificaciones secundsrias del sistema de circui~|
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| \
entonces esté'siendo aplicsdo s ls mechs,

Ls figurs 4 muestra con 3lgd méyor detalle el
sistems de circuitos equivelentes convencionales del in-
tegrador a largo plazo 62 ilustrado en forma de bloques
en la figuras 1. Segln se muestrs en la figura 4, el inte-
grédor 62 consiste en un amplificadofsoperaéional 78 que
tiene conductores de eﬁtreda de energ&a 80 y un condgct@r
de saﬁida de sefiales 82. Una de las eptr?das de sefisles-
8l amplificador 78 se reslizs g trevés de un circuito dg.
reaccién‘interno 84 procedente del cgnduotor de salida; 82.
La otrs entrads de sefisles al smplificador 62 se realizs
a través de un conductor 86, a través del cusl seftreqéff_
miten datos de'éeﬁales procedentes @é la seccidn de elax-
boracidén 34 (figura 1), que tiene asoaiado'con ella uné“l
resistencia 88 y un condenssdor 90,erquiriendo este ﬁl% 
timo un intervalo de tiempo relastivamente largo tanto ﬁé;
ra cergsrse como-pars descargarse. La resistencia 88 y el
condensador'90 reslizan las funcionesvintegrédoras de da-
tos -y, en_efécto,_las funciones de “élmacenamien?o“‘dél
integrador 62. El:amplificédor 78, por el hecho 'de tener
un suministro independiente de energia, hace posible que
los dstos de sefisles integrados y "almégenados“_sean'ex-

traidos del condensador 90 durasnte periodos de tiempo re-

El invento ha sido mostrado y descrito en re-
lacién con primeros y segundos periodos respectivos de
funcionamiento "regulsr®" y de '"puests en marchs'" de un

aparato estirador. No obstante, rgsultaré evidente que
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| tos de control, el estiramiento corrector estimsdo, sntes

descrito, puede ser utilizsdo durante cualeséuiera segun-
dos‘periodqs de funcionsmiento del apeiaﬁﬁ estirador cuan
do; por cuslquier razbn, no se desee hacer vsrisr correc—
torsmente el;éSﬁiramiento de mechs de scuerdo con vsris-
ciones de ﬁnifofmidad que entonces existen reslmente o
aparentementéikéh lo que concierne 8 los datos de sefa~
leg de los médips detectores de uniférmidad)'en la mecha,
Por o tanto, sunque se hen mogtredo .y descrito formeg .
especificas dé;réalizacién del invento, ha de entenderse
que esto seefgdtué s6lo con fines de:ilustracién, y no-
con fines de limitscidén, encontréndose el aslcence del in-

vento de acuerdo con las siguientes reivindicsciones.
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invencién propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten-
te de Invencidén en Espafia, por VEINTE afios, son los gue se

recogen en las reivindicaciones siguientes:

PRSP —

12,~ Un método de regular la uniformidad de
cinta textil estirada por un aparato estirador de cintgs,:
que comprende: detectar variaciones de uniformidad a biézo
relativamente corto de la cinta estirada por el aparafo:ég
;ante él funcionamiento del mismo; aplicar a la cinta,.ﬂu;
rante primeros periodos de funcionamiento del aparato, es—
tiramientos correctores proporcionales a iaé variacionéé a
plazo relativamente corto detectadas entonces en la unifoxr
midad de la cinta; y aplicar é la cinta, dﬁrante segundos
periodos de funcionamiento del aparsto, un estiramiénto'qg'
rrector estimado aproximadamente igual a un promedio de»Q§
tiramientos correctores aplicados a la cinta durante un in
tervalo de tiempo relativamente largo durante el periodo
inmediatamente anterior de los primefg; periodos de funcio
naniento del aparato.

2a.- Un método segln la reivindicacidn 12, en
el que se regula la uniformidad de la cinta textil estira-
dé por el aparato estirador de cintas durante periodos de
puesta en marcha y de funcionamiento regular dei aparato, ¥y
que -comprende’ detectar variaciones de uniformidad de la cin
ta estirada bor el aparato durante el func;onamiento regu- |
lar del mismo; aplicar a la cinta, durante el funcionamien
to regular del aparato, estiramientos correctores propor-

cionales a las variaciones que entonces son detectadas en
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1la uniformidad de la cinta; éplicar a la cinta, durante la
puesta en marcha del aparato, un estiramiento corrector es
timado aproximadamente igual a un promedio de estiramienﬁ
tos correctores aplicados a la cinta durante un intervalol
de tiempo relativamente laigo durante el funcionamiento pé
gular inmediatamente anterior del aparato. |

%2.- Un método segun la reivindicacidén 18, quL
inoluye ademds la etapa de graduar a escala durante al me-
nos la parte inicial del periodo de puesta en marcha dél
aparato, el esgstiramiento corrector estimado en proporcién
a la vélocidad del aparato antes de la aplicacibén del mismo
a la cinta.

4&,- Un método seglin la reivindicacién 12, que
incluye ademés diferir la aplicacidén del estiramiento co-
rrector estimado a la cinta dﬁrante‘dicha parte inicial del
periodo de puesta en marcha, que se requiera para qﬁe el
aparato alcahce sustancialﬁente la velocidad plena.

5&,- Un método segin la reivindicacidén 12, que
incluye derivar sucesivaménte promedios de los estiramien-
tos correctores conferidos a la cinf;wdurante sucesivos
intervalos de tiempo durante el funcionamiento regular del
aparato; y utilizar, como el eétiramiento corrector estima-
do aplicado a la cinta durante la puesta en marcha del apa-
rato, el dltimo de los promedios sucesivemente derivados.

62,~ Un método segin la reivindicacidn 12, que

incluye ademés aplicar a la cinta, durante la.transicién

rato, un estiramiento corrector aditivo aproximadamente
igual a la suma del estiramiento corrector estimado aplica-

do a la cinta durante el periodo de puesta en marcha y cual
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pensar las variaciones entonces detectadas en la uniformi~
dad de la cinta. }

72.~ Un aparato estirador de cintas textilesJ
en combinacioén con un necani smo nivelador mejorado para ré
gular la uniformidad de la cinta estirada por dicho.aparaL
to durante primeros y segundos periodos de funcionamiento
del mismo, gue comprende: medios detectores para detectar
variaciones de uniformidad a plazo relativamente corta dé
la 01nta estirada por dicho aparato durante el Iun01onam1e(
to del mismo; primeros medios para apllcar a la cinta, du—
rante primeros periodos de funcionamiento de dicho aparato)
estlramlentos correctores proporcionales a 1as variaciones
a plazo relativamente corto detectadas entonces por dlchos
medios detectores en la unlformlqad de la c1nta; ¥y segundos
médios para aplicar a la cinta, duiante segundos peiiodos
de funcionamiento de dicho aparato, un estiramiento co? rrec
tor estimado aproximadamente igual a un promedio de estira
mientos correctores aplicados a la cinta durante un inter-
valo de tiempo relativamente largo durante el periodo in-
nediatamente anterior de dichos primeros periodos de fun-
cionamiento de dlcho aparato.: }

8a. Uh aparato segin la reivindicacidn 72, en
el gque el mecanismo nivelador regula la uniformidad de la
cinta estirada por dicho aparato durante los periodos de
puesta -en marcha y funcionamiento regular del mismo, y que
COmprende: medios detectores para detectar las variaciones
de uniformidad en la cinta estirada por el aparato durante
el funcionamiento regular de la misma; primeros medios co-

rrectores de estiramiento para aplicar a la cinta, durante
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el funcionamiento regular de dicho aparato, estiramientos
correctores proporcionales a variaciones entonces detecta-
das por dichos medios detectores en la uniformidad de la
cinta; vy segundos medios correctores de estiramiento para
aplicar a la cinta, durante la puesta en ﬁarcha de dicho
aparato, un estiramiento corrector estimado aproximadamente
igual a un promedio de correcciones de estiramiento aplicad
das a la c¢inta durante un intervalo de tiempo relativamente
largo durante el funcionamiento regular inmediatamenﬁé antg
rior de dicho aparato.

92.- Aparato segin la reivindicacién 72, que
incluye ademés medios de graduacidén a escala para graduer
a escala durante al menos la parte inicial de dicho perio-
do.de puesta en marcha de dicho aparato, el estiramientoe
corréctor estimado en proporcidén a la velocidad de dicho
aparato antes de la aplicacidn del mismo a la cinta.

102.- Aparato segin la reivindicacidn 72, que
incluye ademés'medioé para diferir la aplicacidn del esti-
ramiento corrector estimadq a2 la cinta durante dicha parte
inicial del periodo de puesta en marcha, que se requiere
para que dicho aparato alcance sustancialmente unsg veloci-
dad plena.

lla.~ Aparato segﬁn la reivindicacidn 72, en
el gue dichos segundos medios incluyen medios integradoreé
para derivar sustancialmente promedios de los estiramien-
tos correctores conferidos a la cinta durante intervalos dd
tiempo sucesivos durante el funcionamiento regular de dichg
aparaté; Y en el que el.estiramiento corrector estimado
aplicado por dichos segundos medios a la cinta durante la

puesta en marcha del aparato es el Wltimo de los estira-
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mientos correctores promediados sucesivamente derivados poxr
dichos medios integradores.

128,.- Aparato segin la reivindicacidén 72, que
incluye'ademés medios sumadores para provocar la aplicacidy
a la cintg, durante la transicidn desde la puesta en marchg
al funciogamiento regular de dicho aparato, dé'un estira-
miento corrector aproximadamente igual a la suma del esti-
ramiento corrector estimado aplicado a la cinta durante el
periodo de fuesta en marcha y de cualyuier estiramiento éo-
rrector adicional requerido éara compensar las variaciéﬁes
entoncés detectadas en la uniformidad dé la cinta.

1%2.- "UN METODO DE REGULAR LA UNIFORMIDAD DE
CINTA TEXTIL Y UN APARATO ESTIRADOR DE TALES»CINT Ty

Tal y como se ha descrito en la Memoria que an-
tecede, representado en los éibujos que se acompafian y rara
los fines que se han especificado. ‘

Esta Memoria consta de treinta y una hojagles-

critas a miquina por una sola cara.

Madrid, 24 ABR1979
P.A.

oy
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