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MEMORIA DESCRIPTIVA

Eata invencifn se refiere a un aparato de sujecidn
de piogas de trabajo para la sujecidn central répida de ple-
zas de trabajo dotadas de un nimerc vardable de agujeros o
de didmetro deo paso varisble y/o de un agujero central, uti-
lizado preferiblemente para el equilibraic de ruedps de

Se pabe que con la oreciente motorizacidn, lo gue
auments la velocidad de los vehfeulos de motor, los eafusre
gos dirdgidos & aumentar ol confort de los viajeros y la due
racifn de log vehiculos requieren gue las ruedas estén equi-
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libraias 1o m4s exactsmente posidle, mientraa que los facto-
res scondmicos exigen que se realice sl equilibradc lo mde
rdpidamente posibles. Para el proceso de equilibradc es ngce~
sario monter las rusdas centralsente sobre la miquina equili
bradora. S¢ resuslve fAcilmente la sujecidn central para rug
das de tammfio y tipo idéntiocom, por ejemplo, en las fdhricas
deo automdviles, con gl usc ds Gtiles de wn solo efecto y de
potencis suxiliar, tal como la snergla neumética o hidrduli-
ca. El trabajo es mée Aiff{cil an las migquinas hechas parn tg
llgres de reparacionss, donde ¢ manipulan casi simmpre rus—
das de tamafio oy variado. For lo tanto, frscusniemsnte e
utilizan discos dotados de agujeros para montar las ruedas,
cuyos sgujercs correspondisntes pusden encontrarse tambidn
0 las 1llantgs de loa vehfculog a motor. La sujecidn con &,
S 6 6 pernos ¢8 UN pProcesc largd. 51 tiempo primario de wnos
cuantos segwios dsditado a la realisacidn de ls operaeciin
en las modernas méquinas equilitradoras de rusdas nu estd an
proporeidn con el tiempe secundaric necesario para montar y
desmontar la rusda, tismpo que dura vardios mimatos. Se cono-
cent eafuerzos dirigidos a la eliminacidn de sgta contradic-
oidn. Se dosoribe wun tal eafuersd, por ejewplo, en la nemo=
ria de patents britduica 1.189.963. Se monta la rueds en
ung peans hechs « este efsoto, o se monta en ¢l gparato de
sujscidn de la rueda con un meoaniamo gsparadc de tal manera
qus se atornillan lss dos mitedes del aparmto de sujecidn

de rusda con una rosos central relstivamente larga, luege se
monta la rusis junto con el aparsto en la mdquina. Bn el prg



cego de desmontaje, oo realizan las mismas operacicones en Of
den imrema.‘ Del ndmayoe de opersciones, results gue incluse
ests aparato, que se considers ol médsy mb&em, tampoco satig
face las exigencias actuales, no ep suficientemente répido,
Se g utiliza una peana separada u otro wecanismo para ¢l montp
joy que son garces y adends durante el mondaje y desmontaje
aumanta el peso de la rueds mucho mds con &1 de wn aparato
de sujecidn de meo conmiderable. Ello auments ol peso de la
rusda, consiguienteomente obliga all operador a gjercer un og-
10w fusrzo adicional injustificable en moutar la rueds en la nie
guing y sacarls de ella. Debido 8 cetos incanvenientes, este
aparato de sujeciln de ruede no ha gogado de una amplia scow

giﬂacmwnuunnuu—u«nunmnan'mnnuuu’--u

_ 1a prosente invencidn ss divige al dessryollo de
Tie un aparato, con el que se eliminan log inconveniendss desord
toe y con la ayuds deél cusl se puede colocar directaments en
iz méquina y pusde fijarse o liderarse rdpidemente wna piesn
e trabajo de cuniquier tomafiv y tipo, rosopis o de orienta-
cidn ventral, gobre todo wna rueds de vehfoule conjuntamenva
20. con ¢l 93il de peso insignificente respecto de 1o mismg. =

Ia finalidad soglin la invencidn se resuelve por un
aparato que conciste on wn mecanismo do £1jacidn, wn mecanig
mo do liberaciln y un grupo de sujecidn montable com gllos
oon la pilegs de trabajo, on el cue el gmpo de sujecidn cone

23 tiene un mandril central con un extremo roseado, un elemento
de presidn ousceptible de movimiento sobre el mandril en la
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direccidn axial y fijado contra la retacidn, y uno o varios
elementos de ubicacidn consctadce al slewentc de presifn y
que 88 encajan en el agujerc o an lus agnjercs de la pleza
ds trabajo, ssf como un plemento de sujecidn yoscado soportg
dv por el glementc de presildn. Kl mecanismo de £1jacifn con-
tiena el manguito que admite ol mandril del grupo de suje~
oidn y el sparato de f£ijacidn conectado von el mocaniemo de
1iberacidn, asf como el disco gue soporta la pless de trabe-

JQ.un--uuun-u-un-nt-n--w--un»au

El mecemismo de £1ijacidn pusde ser un sparato de
fijaciln de tipo de trinquets, 0 &l MENOS UN APArSTO que oon

Los slementos de ubicgeidin eatén fijados o dien al
elemento de presidn o bisn estén dispusatos en branos ajusty
blanf Bl gparato pusds desarrollarse con un slemento 4s pro-
sifn también, mecanizgado como cono central y que Zoroa una
goln pigsa o¢on ol eleawnto Qe Prepii, s m v v v v v w - w e

El aparato segin ia invencidn es aplicable uwniverw
salmenta y funciona rédpidasente ain el usc de energia auxi-
ligs, Bl aparato puede colocarse sn la miquina equilibradora
conjuntanents con la piess ds trabajo con un solo movimlenw
to, mientras que la fijacifn central oe realisa muy réplde~

mento. El aparato es aproplado también para la sujecitn de

Plozes de trabejo de la manera Iradicional oon PErnoB. = = =»
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Otros detalles de la imvencidn ee describen a titp
1o de ejemplo de construccidn com ol uso del dibujo, « = « -

La Figura 1 es wng vista del aparato segin la ine
vencidn gue conbiene un mecaniscmo de £ijocidn de tipo de

la Figurz 2 es otra vista del aparato en que el me
canisme de £1jacidn contiene segmentos de blogued; = = = = «

1 Pigura 3 es otra vigta del aparato segin la ine
vencidn en que el mecanisme de £ijecidn contiene un olomento
de bloqueo formaia como placa dotada Ao SUIErOBs = = = = «

Bl gparatc ilustrado en lus Figuras coneiste en un
grupe 20 de sujecidn, un mecaniomo 10 de f£ijacidén y un meca-
nismoe 11 &'e ]j.bemiﬁn. uu--ﬁ--ﬁhﬁun‘nﬁm;--ﬁi-n

BEl grupo 20 de sujecidn contiene un mandril cene= -
tral 1 roscado en uno de sue extremos, sobre el que sstd
atornillado un elemento de sujecidn. El slementic de sujecidn
en las soluciones presentadss estd formade como una tuerea 2
de orejas. Ia tuerca de orejas se aplica contra el clemento
3 deo preniln. El clementc 3 de presidn estd montado sobre el
mandril central 1, con susceptibilidad de moviniento sobre
6l mismo sn la direccidn axial y estd fijado contra la rota~

Qidn&lmmtimev"'""""-"—--b-ou---o-—

La Pigura 1 ilustre quo el elemento 3 de¢ presién
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entd dotado de elementos de ubicacidn con forme de olevijas
6 para sujetar y ublcar la piuua.‘l de trabajo. El ndnero ds
clavijas 6 del elemento 3 de prasidn y el Aidmetro de paso
se forman de acuerdo con low agujeros en ia piesa de trabejo
que 88 bha de equilibrar. De esta maners, puoden'u’ailim
distintas cantidades de elementos 3 de presidn y diatinto ng
mero de clavijas 6 para las diferentes piesas de trabajo. -

El mecaniemo 10 de f£ijacidn ilustraio en la Figuras
1 estd consctado a un manguitc 9 montedo sobre el &rbol
principal de la méquina. El 4isco intercambiable 0 que sopop
& la piega 4 ds trabajo estd fijado al manguito Y. Bl man~
dril central 1 del grupo 20 de sujeciin se encajs en el agu~
Jaro central del manguito 9. Bl extremo del mendril central
1 sotd dotado de un dentaldo 5 en comtanto con %trinquetes 12
alojsdos con susceptibilidad de giro en el manguito 9. Los
trinquetes 12 estin sujetos con resortes 21, El mandril cenw
tral 1, despuds da su introduccidn en el agujerc del mengui-~
0 9, se mantiene fijo por ¢l mecanimmo 10 de fijecidn hasta
que entra en scoidn el meoanismo 11 de liberaciln. Bl meca~
niswo 10 de fijaciln permite lo introduccidn del mendril cen
tral 1, pero impids que ses retirado sn cualquier posiciin.
El mecanismo 11 de libarscidn assgura la retirada del mandril
central 1 y con €1 el grupo 20 de sujeciin del mecenismo 10

- 88 fijecidn. Con 1a ayuda de un btrago 18, el casquillo 17 mf

vil sobre el manguito 9 eleva los trinquetes 12 fuers del
dentalo 5 del mandril central t. Al producirse el movimien=

POOR
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to Gel brazo 18, funciona gl interrvuptor 19 y bloguea el moe
tor eldotrico que hace que ¢X husillo principal del aparato

gix‘a. L e en W M Wr M kG WS R O W GE 4N L W Y AR R W e W W o

En la solucifén ilustrada en la Pigurs 2, el slemen
%0 3 de presifn estd dotado de Lrazos ajustables 7. las olo-
vijos 6 ootdn dispuestas e los bwagos 7. El extremo de las
clavijas ootd formado como casquete ecférico para encajarse

en el agujero de distintos dngulos de conicidad, y wis alld

del cosgquete cotdn dotadas de wna parte cilindrics para impg
dir que la picga Ge trabajo eaign de las clavijas 6 miehe
tras se monta y oe desmonta. La pomicién de las clavijas 6
pueis ajustorse y fijerse con ol movimiento de log tormillos

fe fijacidn de 108 LrE208 Te = = ~ m m m w e m - w = o = o =

El mecanismo 10 de fijacidn en este disefie estruce
tural contienc segmentos 13 de blogueo soportados Por resor
to8 14, 2 liberar con un casouillo 17 que se mieve de modo
parecido contra loe resortes. Los seguentos 13 de bloguec of
tin sujetos a la parte cilfndrica del mandril central 1 po
regortes 14. Ss permits la introduccitn deol mandril central
1 en ol sgujero central del manesuito 9 por los segmentos 13
de casouillo peroc su reftirafa estf impedida por el efecto de
blogueo. El mondril central 1 puede retirarse despuds de ace
cicnamiento del dispositivo 11 do liberacidn. w w = v = v =

Ert el disefic estructural de la Figura 3, no se uti
ligen clavijas separadas, ¢l elemento 3 de presifn dotado de
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un cono cubre el papel de los elementos de ublcacidn al mig-
mo tiepo. Esta solucidn es aplicable solre todo cuando la
piega 4 de trabajo contiene 8flo un agujero central, « « = =

£l meceniamo 10 e £ijsceidn de 1a versaién ilustra~-
Ga en la Flgura 3 contiene un elemento de cufla provista Qe
m agujerc y aoportado en un punto fusra del eje geomdtrico
del manguito 9. Kl elemento de cufia es wia placa 15 oon un
agujero en sl gue se puede introducir el mandxril central 1,
pero cuanio se retira, la placa 15 se bloquea. El efecto de
bloqueo entd facilitado también por el resoxrte 16. Bl mane
dril central 1 puede retirarse despude de liberacidn del es-
tadc blogueado de la placa 15. E1 mecanismo 14 de liberacifén
se conforma al mecanismo 10 de f£ijaclidn en su disefly, pero
su funcidn es igual en cualquier versiln. Permite la retira-
da del mandxil central 1 del agujexro central del manguito 9
liberando los trinquetes 12, 0 ®ea, eliming el efouto de big
quec de 1om elomentos de Blogiele @ m w e m e v m v o = - -

Sotws la base de lo expuesto es fdeil concebir el
funcionamiento del sparato segin la invencidn y sus ventajas
son sparentes. Uno de los ¢lementos 3 de presidn correspone
dientes al didmetro y mimero de los agujeros de la piless 4
de trabajo gque sSe¢ ha de equilibrar se momta en el mandril

~central 1 de modo que se apoye en la superficie delantera de

la tuerca 2 de orejas. A continmuacidn se monten las superfi-
cien de unidn de loo elementos 3 de presidn escogidos en el
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ngujero de la plesa 4 de trabajo gue se ha de equilibrar.
Soateniendo la piess 4 de itrabajo con una maho y el mandril
central 1 en la otra, se empuja el extremo cilindrico del
mandril central ¢ en el agujere de guia del manguito 9 hasta
qus ol pleno de 1z piesga 4 de trabajo que se ha de equili-
brar as apoya en el diseo intercambiable 8. El mecanismo 10
de fijacidn permite empujer ol mandril central 1 haciz aden—
irc pore impide ou retirsda. Pora ia fijacin final de la
piega de trabajo que ce ha de equilibrar, pusde apretarse ol
elemento 3 de prosidn con iz tusyes 2 de orejas en aproxina-
damente medis vuslta en gradc suficisnte. De sste manera Be
cenaaléta el montaje contral de la piega 4 do trabajo, y pus~
de realizarse la rovacifn ¢ pQuililrado. « « » o = » = «w « -

So desmonta la piega 4 de trabzjo de la manera si-
guientes: despuls de rotacidén de la piesa 4 de trabajo ha ter
ninado se afloja la tuerca 2 de orsjas en aproximadzﬁmnte mg
dia vuslte, luego se libera el mecanismo 10 de fijaoién B0
viendo ol brago 18 en la direccidn de la flecha. Ev eote mo-
manto, 8¢ puede quitar la piesa 4 do trabajo con su grupo 20
ds sujecifn. Una vez terminado ¢l depmantaje de la pleze 4
da trabajo, pucds iniciarse el montajc de la préxima pieza

de'h‘abajﬁh"--*"---w--v---—-v---———---..

£l interruptor 19 en ¢l mecanismo 11 ds libemidn
impide la vobacidn del humilic principal cuando se acciona

el mecaniomo de liberacifn, » v w s " c e v e ww e r e =-
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la mayorfa de las piesas de trabajo, con inclusién
de ruadas de vehiculon, estdn dotadas da un sgujero central.
Algunas piesas de trabajo, o rusdas ds vehfculo no estén do-
tadas de agujero central. Eotas se sujetan de ls manera tra-
dicional a través de los agujercs roscados del disco 8 de s

pm‘“. WA A M G S N AR b A G 0 G G BA GRS A NN B M G R T AR YR W

La congtrucceidn y uso del gparato de sujecién de
piesas de trabajo hace gue las ventajas aspecizles sean evie
dentes. Ias ventajas mis importantes son las siguientes: - -

-~ gl montaje y desmontaje 4e¢ la plesa de trabajo
es muy répido, tardando no mds do wnos cuantos LEgUNAcR; « =

~ no se necesita fuente de energla externa para
monter y desmontar la plesa de trabajo dado que 96 hace &
mano, opermciln que no axige mis owfuersc al opercrio que el
epretar y aflojar una sola tuerca on aproximdamente media

VUgllag} » v m s s v v mm e rms e nmms s nw -

« an sl montaje y el desmoutaje ds la piess de trp
bajo, Be ha de lovantar apenas nds que el peso de la piesa
de trabajo, porgue el peso del aparato pricticampente no su-
menta el peso de la plesa do TXabAf0} ~ = = w = o« w =~

~ ol aparato de sujeciin de plesas de trabajo ase-
gura el centrado debido ds 1u piesa 4o trabajo} = = « = « »

=~ gl spaxrato de pujecilén de piezes de trabejo es
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- gl aparato de sujeciln fe piegas de trabajo con=
siate en elemontos elmples y poco costosos, pero su combing-
¢idn eficas da como resultado una solucidn acrprendentemente
ipida Y OOQWRs =~ s " e e e s r cc s n e w .- -

Las solucionge dadas como ejomple promentan la ine
venoidn primere de todo en ow gspocto de un aparato do suje=
oifn mediante el cual pucden sujetures rusdas de vehfculos a
motor en las miquinas equilibradoras. No obsotante le inven-
2idn no eotd limiteda a 1o sujscidn de ruedas de vohilvulo,
8ine que o8 apropieds para 1o mujecidn central de tods clase
de companentes rotatorios de tipc do disco, en ol ohs el cam
bic rdpido de las piegas sea esencial. Ademds, ls invencidn
ne eats limitada a2 las miquinas equilibradoras, sino que su
&mbito de proteccidn alcanza tambidn los campos de splica-
eidn en 1los que se han de sujetar centralmente y cambiarse
rdpidamente partes rotativas varias, por ejemplo, bancos de
pruehas rotativos, niquingo-herranientas,; 6ts « w = = « « «

A log efectos compiguientes se declaran de novedad
¥y propiedad para Espafla, oug territorios y plasas de sobera-
nia, las reivindicaciones que HIgUENE = = = = = w « = « = =
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BEIVINDICACIONES

1+= Perfeccionamientos on los aparatos de sujecidn
&e plezas de trabajo, para la sujeciln central rédpida de pig
zas do trabajo dotadas de un mimero variable de agujerom y
didmetrc de paso variable y/o de um sgujero central, preferi
blemente para 6l equilibtrado de rucdas de vehfculo, caractes
rigados porgue el sparato coaprende un mecanismo (10) do fi-
Jacidn, un mecaniemo (11) de liberacidn y un grupo (20) de
pujecidn susceptible de oonexifn, que incluye la piega de
trabejo (4), en el que el grupo (20) de sujecidn contiene un
mandril central (1) roecado en un extremo, \na plana'(s) de
presidn susceptible de movimiento en direccidn axiel sobre
el mandril central (1) y fijada contra rotecidn, y uno o nds
elengntos (6) de ubicacildn consctados con los elementos (3) |
de presidn y quo se encajen en el agujerc o log agujeros de
la piesa de trabajo y un elemento rosoado (2) de sujeoidn oo
portado por la placa (3) de presifn, conteniendo el mecanis-
mo (10) do fijacifn el memguito (9) que adwmite el mendril
central (1) del grupo (20) de sujeciln y estanio el mecanis-
mo de fijacidn comectade com el mecanismo (11) de liberacién
asf como con el disco (8) que moporta la pieta (4) de traba-

Jc' W AN SR MR A A R WE GR NR AD M AP M AR MR W G G B MR G B R W W SR

2+~ Porfeccionamientos pegin la reivindicacién 1,
caracterisados porque el mecaniemo (10) de fijacidn es del
tipodg mnquatg. R I R T L ES
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3+= Porfeccionamisntos segin la reivindicacién 2,
ceracterieaios porque el mecamismo de £1ijacifn tipo trinque~
to consiste en el dentado (5) dol extremo del mandril cen-
tral (1) ¥ en los tringuetes (12) sujotos por resorte (21) ¥
alojadon on el manguito (O) e v v c mc v e c e - - o= -

4+~ Perfeccionamientos segin la reivindicamcidn 1,
caracterigadon porque el mecanismo de f£ijacién contiche wn
elemento o elgmentos de bloquoo alejados en el manguito (9).

5.~ Perfeccionamientos segin la reivindicaszidn 4,
caracterizadon porgue lon elementos de blogquso son wogmentos
{13) ds bloguec susceptibles de rotacidn contra un resorte
en log planos que atraviesan el ejo geomdtrico del muadrdil

6+~ Porfoctionamientos segin la reivindicavién 4,
caracterizades porgue el sleumento de bloqueo eg la placa
(15) con sgujercs que roden el mendreil central (1)} on el umon
gutto (9), que estd alojaia en el memguito y suscepbible de
inolingcidn del plano perpendicular sl eje dol mandril cen-

+ral (1).«nwnonﬁmnu«qnumwu-num-muu

To= Perfeccionamientos segin cunlouiers de las rei
vindicuciones 1 a 6, caracterizados porque los slemintos de
ubicacién estdn dispusstos en los brazos fijos o ajustables
(7) del clemento Qe Prooiff,. = » = w « w w w v = ot = =« - -
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8.~ Parfeccionamientos segin cuslquiers de 188 rei
vindlcacionee 1 & 7, caracterisados porque los clementos de
ubicactén aoncla,vj,jaa (6). N RS G ER R A e % MR WS G S W e e

8+~ Parfeccionamientos segin cualouiera de las rei
Be vindicaciones 1 a €, caracterizadons porque el elemento (6)
de ubloacidn estd formado como un cono central y forme una

sola plesa con el elemento (3) de pregidn. « = = = = = = =~

10.~ Perfecciongmisntos segin la reivindicseidn -9,
caracterisados porque hay wis ranura civoular sn lay clavie
104 Jas que impide la calda de la piesa de WrAbRjOe = v o o = =

11~ Porfocciongmientos megin cualouiera de lam
reivindicacionss 1 a 10, caracterisados porgque el elemento
de sujecidn roscado es unan tuerca de orejas o un volante. -

' 12.= Perfeccionamientos gegin ouslguisra de lag
15 reivindicaciones 1 a 11, caracterisados porque ¢l mecanimno
(11) de liberacidn que sirve parz liberar el mecaniame (10)
de fijacidn entd dotado de wn Wxresc (18) de acoionamianto,
elemintos de tranemisidn do movimiento tales como un manguie
to (17) ¥y un interruptor eldctrico (19) que detecta la pro-
20, pila liberacidn, = v = w s e m v v v nn v mm mr v e .-

130~ ®PERFECCIONAMIENTOS EINN LOS APARATOS DE SUJB=-
BIOKDEPWDEWO"O"“'-"'--"---‘---'ut-n--

Todo ello conforme me daescride y reivindica en la
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presente memoria que coneta de guince hojas, folladns y mocg
nografisdas por una sola de sue caras, y de tree léuninas de
ditujos que la ilustran.

e
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