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La preseﬁte invencién se refiere de manera general
a sistemas de ascensor, ¥y ﬁés particularmente a sistemas de
ascensor que incluyen un dispositivo de presentacidn visual
para representar ciertos parémetroé dindmicos del sistema.

En los sistémas de ascensor que tienen una plurali
dad de cabinas de ascensor se suele incluir un dispositivo de
presentacidn visual, tal como uﬁ'puesto de direcci@n de tréafi
co en el vestfbulo. El dispositivo de presentaciéni?iéﬁal in
dica aquellos parémetros dinémicos del sistema talegﬂéomo los
eﬁplazamientos de las cabinas de ascensor, y los emblézamieg
tos de las llamadas de subida y de bajada que se efecéﬁan en
cadaAmOmentg, pero a las cuales no se ha contestado. De mane
ra convencignal, se suele éambién generar sefiales de habilita
cifén de planta para impedir que las cabinas de ascénscr puedan
pararse en determinadas plantas por motivos de segﬁfiéad. Es
tas sefiales de habilitacién de planta, por ejemplc. pﬁeden ser
generadas por conmutadores del tipo de tecla, a razbn de uno
por cada planta, que ha de ser eliminada selectivamente del
seryicio de ascensor. Las seﬁales de habili£aci6n de planta
pueden impedi£ que una cabina acuda a llaﬁadas de vestibulo,

o a llamédas de cabina, o a ambas, de acuerdo con los requisi.
tos de seguridad del edificio asociado. |
) En la técnica anterior, las funciones del dispositi

vo de presentacién visual y del sistema de seguridad de plan

\

" tas del edificio estén éisladas y no tienen relacién o depen

dencia la una con la otra. En la solicitud de patente copen

diente n° 796.497, presentada el 12 de Mayo de 1977 por "Sis

‘tema de ascensor", se describe un sistema de ascensor nuevo y

mejorado que incluye un dispositivo de visualizacibn que es

capaz de representar tambid&n varios mensajes del edificio.
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Pér ejemplo,.este sistema de ascensor est& relacionado con un
sistema de seguridad del edificio hasta el punto de indicar
cudndo se ha abierto una puerta predeterminada del edificio,
o cuéndo ha funcionado una alarma dé incendio o de humo prede
terminada.

En la Solicitud de Patente copendiente N° de Serie
510.940, del 30 de Septiembre de 1974, por "Sistema:de‘simulg
cién de grupo de ascensores", se describe un simulédbi de gru
po de ascensores en tlempo real con 1nterrelacién, que simula
el funcionamiento de un sistema de ascensores y permlte al
operario cooperar con el sistema realizando llamadas,'etc.

. E% la Patente de los Estados Unidos n° 3 553 648,
:

por "Sistema de superv1516n para instalacién de ascensor se
describe un sistema de visualizacidn que puede utilizarse pa
ra supervisién a distancia, estudio de tréafico, y/bfiﬁvestigg
cibn de averias en instalaciones de ascensor. Las iInstrucclo
nes para el sistema de ascensor~pueden ser introducidas en el
dispdsitivo de visualizacién y si la instruccifn ha sido reci
bida realmente por el sistemg de ascensor, el dispositivd de
visualizacién lo confirma.

Un objeto de la presente invencifn consiste en pro
porcionar un sistema de viéualizacién mejorado para sistema de
aécensor, que est8 destinado a superar las deficiencias de la

técnica anterior.

\
[y

La invencién consiste en un sistema de visualizacibn
para el sistema de ascensor que tiene un dispositivo de llama

da para efectuar llamadas de servicio de ascensor, y un dispo

'sitivo de control que responde a dicho.dispositivo de llamada

para dirigir el desplazamiento de una cabina de ascensor con

el objeto de acudir a llamadas de servicio de ascensor efectua
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dés en dicho dispositivo de llamada, incluyendo dicho sistema
de presentacidn visual unos medios de visualizacién que res
ponden a dicho dispositivo de llamada y a dicho dispositiveo
de control breéentando parémetros dinémicos elegidos del sis
tema de ascensor, un sistema de seguridadrde plantas de edifi
cio que proporciona una pluralidad de seilales, ias cuales es
t4n cada una en un estado seleccionado entre dos estados, in
cluyendo dicho sistema de seguridad de plantas de ;dlflClo un
primer dispositivo para ;eleccionar los estados Aehéﬁg sefales
con el objeto de suministrar.una sefial de desconexigﬁ_de plan
ta que corresponde a una planta determinada, y un ais;ositivo
de peméria gafa almacenar cada nfimero de planta parélla cual
se ha gener;do una sefial de desconexién de planta, respondien
do dicho dispositivo de control a dicho dlSpOSlthO de memoria
para-impedir el servicio del aseensor a las plantao desconec
tadas en respuesta a dlcho dispositivo de llamada, 1n"luyendo
dicho dispositivo de seguridad un segundo dispositivo conecta
do activamente con dicho dlSpOSlthO de v1suallzac16n para ha
cer selectlvamente que dlcho dlSpOSlthO de visualizacién re
presente visualmente las plantas desconectadas que estdn alma
cenadas en cada momento en dicho dispositivo de memoria.

De acuerdo con un modo de realizacifn de la inven

016n, un sistema de segurldad de plantas de edificio coopera

con ‘el sistema de ascensor para controlar el acceso a las plan

" tas de edificio as001ado. EL 51stema de seguridad de plantas

del edificio puede también emplearse para poner en servicio y

1 N
retirar de servicio las cabinas, cambiar las modalidades de

‘distribucién, etc. El sistema de seguridad de plantas de edi

ficio incluye un dispositivo para introducir un c6digo prede

terminado bajo la forma de contactos cerradcs o abiertos, para
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retirar del servicio del ascensor una planta determinada o pa
ra restablecer en el servicio de ascensor una planta determina
da quelaya sido retirada de este servicio. El dispositivo.de
presentacifén visual representa las plantas "desconectadas" en
cada momento durante el proceso de retirar del servicio de ag

censor o de afladir al servicio de ascensor ciertas plantas,

. confirmindose visualmente en el sistema de presentacibén visual

- ~

la administracién correcta del cédigo y del procesd de seguri
dad. Se utilizardn c6digos diferentes predeterminados para po

ner las cabinas en servicio y para retirarlas del se¥vicio,

‘cambiar las modalidades de distribucidn, etc. El digpésitivo

de visualizqcidn puede también supervisar las condiéiones de
lds\contactg; de un gran nfimero de contactos externcs? ademés
de aquellos que estén asociados con la funcidn de seéﬁridad de
plantas. En una primera modalidad de representaciénjﬁisual, se
decodifica el estado de cada contacto para proporciohar una
representacién-visual predeterminada en el dispositivo de re
presentacifn visual. En una sequnda modalidad de presentacifén,
se representa visualmente el ‘estado de cada'contacto, siendo
dicha modalid;d Gtil para comprobar la inﬁegridad del cénexig
nado externo durante ias pruebas iniciales del sistema y du
rante las ulteriores operaciones de mantenimiento del mismo.

A

\. - La invenciBn podri entenderse claramente leyendo la
siéﬁiente describcién ae un modo de realizacidén de la misma
due se da a titulo de efemplo, tomada conjuntamente con los
dibujos adjuntos, en los cuales:

la figura 1 °es un diagrama pércialmente esquemético

vy parcialmente en blogues de un sistema de ascensor gue incor

pora un subsistema de representacibn visual de acuerdo con la

invencidn;
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la figura 2 es un diagrama parcialmente esquemdtico
vy parcialmente en blogues que amplia algunas ae las funciones
ilustradas en la figura 1;

la figura 3 es un grdfico que ilustra la informacifn
trapsferida en un enlace ae datos representado en las figuras
1 y 2, entre ciertas funciones de control del sistema de ascen

sor y una funcién de representacién visual;

la figura 4 és un diagraﬁa esquemitico de tma parte
del control de cabinas para una cabina de ascensorﬁ‘qae ilug
tra cbmo pueden utilizarse las sefiales de habilitaci%n de plan
ta principal para habilitar, o bloguear, el serviciﬁ;ge ascen
sor a una planta determinada; :

‘ lg figura 5 es una vista en alzado de un-mcéitor de
video que puede emplearse en el sistema de visualizacién re
presentado en forma de bloques en las figuras 1 y'gquue ilus
tra la representacifén de las plantas de seguridad;f;fﬂ

’ la figura 6 es un organigrama que ilustra las fases
bédsicas de un programa para llevar a la préctica la modalidad
de seguridad de plantas; |

laffigura 7 es una tabla de correspondencia de memo
ria fija de lectura (ROM) que ilustra cémo el cb6digo de entra
da para desconectar y habilitar plantas de un edificio puede
ser decodificado para identificar la planta deseada;

5

la figura 8 es una tabla de correspondencia de memo

-ria de acceso aleatorio (RAM) que ilustra el desarrcllo y el

almacenamiento de la direccién y de los datos para la RAM de

.video y el monitor asociado que se representan en las figuras

Ay 2;

la figura 9 es un diagréma de un equipo de control

de tubo de rayos catbdico (CRT) y de un monitor de video gque




10

15

20

25

30

pueden utilizarse para las funciones que se llustran en las
figuras 1 y 2;

la figura'lo.es una vista parcial de un monitor de
video que ilustra una modalidad de presentac?én visual Gtil
para la verificagién y el mantenimiento del aparato de visua
lizaciébn;

la figura 11 es una tabla de correspondencia de RAM
que ilustra el direccionado y la informacién asociada para de
sarrollar la modalidad de visualizacién que se representa en
la figura 11; y

la figura 12 es un organigrama gue ilustra_las fases
principales.de un programa para llevar a la pr&cticg;}as mil
tipies modaiidades de visualizacibn. ;

Haciendo ahora referencia a los dibujos, y a las fi
guras 1 y 2 en particular, se representa en ellas un sistema
de ascensor 10 que incorpora el sistema de presentacidén visual
de acuerdo con la invencidén. Para limitar la complejidad de
la presente solicitud de patente, se incorporan aqqi‘é titulo
de referencia las siguientes patentes de los Estados Unidos.
Estas patenteé de los Estados Unidos describen, detalladamente,
un sistema de ascensor al cual es aplicable el concepto de la
invencibn y, por tanto las figuras 1 y 2 ilustran estas fun
éioﬁes en forma de blogques:

| (1) Patente de los Estados Unidos 3.750.850

(2) Patente dé lﬁs Estados Unidos 3.804.209

(3) Patente de los Estados Unidos 3.851.733

El sistema de ascensorrlo in&luye una pluralidad de
-cabinas de ascensor bajo el control de un procesador supervi

sor del sistema 11. A titulo de ejemplo, se ilustra solamente

una cabina de ascensor 12, asociada con un control A, puesto
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qﬁe las demés son similgres. El control de ascensor A incluye
un selector de plantas y un controlador de cabina 14 monta&o.
en la cabina de ascensor asociada. El puesto de cabinas inclu
ye un conjunto'de pulsadores,'tal como el conjunto de pulsado
res. 30 que se ilustra en la cabina de ascensor 12, para que
los pasajeros puedan efectuar llaﬁadas de vestibulo, es decir
llamadas que corresponden a las plantas de destino. Las llama
das de cabina se secuencializan en el puesto de cabinas 22 y
se envfan al selector de planta asociado 14 bajo la forma de
la sefial PREAD. Las sefiales de reposicibn de llamadas de ca
biﬁa se envian desde el selector de plantas 14 hasﬁa %} puesto
de cabinas %2 bajo la forma’de.la sefial secuencial ?Efﬁ.

‘ ng cabinas de ascensor estén montadas de,m:do que
puedan desplazarse en el edificio paré prestar'servigiq a las
plantas que contiene. Por ejemplo, la cabina 12 esté'montada
en una caja de ascensor 32 de un edificio 34 que 1nc1uye una
pluralldad de plantas o apeaderos. A titulo de ejemplo, se su
pondrd que el edificio 34 tiene veintiseis plantas,';gpreseg
tandose en la figura 1 solaménte la planta ﬁés bajé B, la plan
tarmés alta Té, y las plantas intermedias 1 y 24.

La cabiné 12 ésté soportada por una pluralidad de
cables 34 que pasan por una polea de traccidén 36 montada en

eiieje de un motor de arrastre 38. El motor de arrastre 38 es

td dotado igualmente de controles adecuados, que se represen

A

" tan generalmente en los‘bloques 38. Un contrapeso 40 estd co

nectado con los otros extremos de los cables 34. Un sistema de

ascensor del tipo de traccibn se ilustra en la figura 1 a ti

tulo de ejemplo, pero se entiende que la invencidn se aplica

igualmente a cualgquier tipo de sistema de ascensor, por ejem

plo un sistema deascensor accionado hidrdulicamente.
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Las llamadas de vestfbulo se efectfian por medio de
pulsadores montados én los pasillos adyacentes a las puertas
de planta de la caja de ascensor. Por ejemplo, la planta més
baja B incliye un pulsador de subida 42, la planta mds alta
TE incluye un pulsador de bajada 44, y las plantas intermedias
incluyen cada uné unos conjuntbs de pulsadores de subida y
bajada 46. Lasillamadas de vestfbulo para subir y bajar que
se efectfian en estos pulsadores, se envian al control de lla
mada de vestfbulo 50, bajo la forma de seflales UPC y DNC, res
pectivamente. | |

El control de‘llamadas de vestfbulo 50 envia las

‘‘‘‘‘

llamadas de vestibulo al procesador de sistema 11 como parte
A) f’]’ N .
de la sefial

secuencial LC}. El procesador del sistemé,ll pre
para las asignaciones a las varias cabinas de ascensér y man
da las palabras de asignacibn individuales a cada controlador
de cabina y a cada selector de planta por medio de las sefales
1.C8. Cada controlador de cabina y cada selector de‘plahta 14
prepara las palabras de estado para el procesador deiéistema
11 y estas palabras se envian al procesador'de sisﬁéma bajo
la forma de l;s sefiales LC5. El procesador del sistema 11 pre
pafa las seflales de reposicién para el control de llamadas de
vestibulo y envia las .sefiales de reposicién al control de lla
gaQas de vestibulo como parte de una séﬁal LC3. El control de
llamadas de vestibulo 50 envfa las sefiales de reposicifén de
subida y bajada UPRZ y %ﬁﬁ?,”réspéétiéamente, a la memoria de
llamadas de.vestibulo 48. Las seflales de ritmo y de sincroni
zaci6én LCC y LCS, respectivamente, son-preparadas por el pro
cesador del sistema 11 y se envian a las varias funciones de

control, para controlar adecuadamente la transferencia de la

informacifn entre los blogues funcilonales. Las patentes incor
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péradas explican la sincronizacién y la formacién de las va
rias sefiales secuenciales, de manera detallada.

Las llamadas de vestibulo efectuadas en los pulsado
res 42, 44, 46 en las varias plantas, se representan visual
mente en un emplazamiento elegido, tal como elrpuesto de direc
cifn de tr&fico 60, que se llama a continuacién TDS 60, situa
do en el vestibulo o en la planta principal, En un modo de
realizacibn preferido de la invencidn, el puesto TDSVGO inclu
ye un microordenador 62 y un sistema de representacién visual
por video 64. Sin embargo, se entiende que el dispos;tivo de
visualizacibén 64 puede ser de cualquier. tipo adecﬁaéq, por
ejemplo puede estar constituido por diodos emisores de luz
(LEbf, crisgales liquidos/ etc. Por otra parte, en luzar de
utilizar un microordenador, la parte de procesado dgl disposi
tivo de visualizacidn puede estar constituido por una léglca
conexionada, un minicomputador u otro dlspos1tlvo de ﬂélculo
El microordenador 62 y el dispositivo de VLSuallzaq;én por vi
deo 64 constituyen una combinacién atractiva, ya qﬁéiﬁacilita

la utilizacién del puesto TDS 60 como centro universal de

~ transmisi6n de mensaje en edificio 34, que puede ser relacio

nado fécilmente con el sistema de seguridad del edificio.

-A titulo de ejemplo, se supondrd que el microordena

- db; 62 es un microordenador tipo 8080 de Intel, pero puede uti

lizarse cualquier microordenador o computador digital. E1 mi
Y

" croordenador 62 incluye‘un dispositivo de entrada 70 (8212 de

Intel), un controlador de sistema 72 (8228 de Intel), un pro

cesador central o CPU 74 (8080A de Intel), un generador de

‘ritmo 76 (8224 de Intel), una memoria fija de lectura 78, lla

- mada igualmente ROM 78 (8708 de Intel), una memoria de acceso

aleatorio 80, llamada también RAM 80 (8120A-4 de Intel), y
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uﬁos dispositivos de salida 82, 84, 86 y 88 (8212 de Intel).
Un decodificador de entrada/salida (I/0) (8205 de Intel) (no
representado), se utilizari entre los CPU, PROMS, RAMS y los
dispositivoé de entrada y salida pdra manipular el direcciona
do.. A

En e; sistema de ascensor de las patentes incorpora
das aqui, los datos para TDS 60 se enviarén por ﬁna conexidn
de datos en serie que lleva la referencia LCTDS. Estos datos
en serie pueden ser demultiplexados ocho bitios a la wvez para
su introduccidén en el dispositivo de entrada 70 a.%ré&és de
un contador 94 (Tipo SN 74191 de Texas Instruments) y-de un
reg;stro de’fesplazamiento 96 (tipo 74199 de Texas Instruments).
La reposicién del contador 94 se efect@a por medio dézuna se
flal de sincronizacibén LCS procedente del procesador de siste
ma 11, y estd sincronizado con una sefial de ritmo LCC proce
dente del procesador del sistema. La sefial de ritmo‘LCC sincro
niza también el registro de desplazamiento para intrpducir los
ddtos en serie contenidos en la LCTDS de seiial en éiiﬁegistro
de desplazamiqnto de ocho bitios 96. Cada véZ‘que el contador
94 alcanza una cuenta de 8, produce a su salida una sefhal que

se aplica al dispositiva de entrada 70 el cual proporciona una

- sefial de interrupcién para el CPU 74, con el fin de notificar

af CPU que el dispositivo de entrada ha de ser leido. Los ocho
bitibs de datos de entr;da se transfieren a continuacién a las
direcciones predetefminédas de la RAM 80. La informacifn conte
nida en la RAM 80 se somete a tratamiento de acuerdo con un
programa almacenado en la ROM 78, ylla.informacidn resultante
se almacena en la RAM 80 hasté que esté dispuesta para ser lei
da por medio del dispositivo.de representacibén por video a tra

vés de los dispositivos de salida 82, 84, 86 y 88. Si el pro

1
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grama del microordenador facilita un tiempo suficiente, lé
funcién de demultiplexién puede realizarse totalmente con el
microordenador, y en este caso el registro de desplazamiento
96 y el contador 94 no se necesitarén.

La figura 3 ilustra una tabla de conexiones de da
tos para la conexién de datos LCTDS que une el control de 1lla
madas de vestibulo 50 con el registro de desplazamiento 96.
La tabla de conexiones de datos ilustra las ranuras bédsicas
de exploracién de tiempo en sentido vertical a lo largo del
lado izgquierdo, formé&ndose dichas ranuras de explo;agi?n por
medio de la salida del contador de ranuras de expléraéién S0s-

“ PSR

S6S del sistema de ascensor incorporado a titulb de ;efereg
ciai La sub&&visién de cada una de las ranuras de egélpracién
bésicas se representa horizontalmente bajoAél encabezamiento
"Ranuras de Exploracién a gran velocidad".

A-titulo de ejemplo se supondréd que cada>ﬁﬁé‘de las
ranuras de exploracifén bédsicas existe durante dos mi};éegundos.
Cada ranura de exploracidn bésica estéd dividida en';6rbitios
por la exploracidn a gran Veldcidad.

A cada una de las plantas del edificio a las cuales

Presta servicio el sistema de ascensor se asigna una de las

. ranuras de exploracién bdsicas. El nfimero de plantas més el

nfimero de ranuras de exploracién necesarias para identificar

las zonas expreso, etc, determina el valor al cual debe progra

A
‘marse el contador de exploracidn para efectuar el recuento an

tes de su reposicibén a cero. A titulo de ejemplo, se supondrd
que.la tabla de conexiones de datos estd ésociada con una es
tructura que tiene veintiseils niveles de planta, los cuales
incluyen una planta de s6tano B, lés plantas numeradas de 1 a.

24, y una planta superior TE. Por tanto, el contador de explo
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récién puede ser programado para contar de 0 a 31 en c6digo
binario antes de su reposicién, lo que proporciona seis rang..
ras de exploracién que pueden ser utilizadas para informacién
de zona expreso, u otras utilizaciones. Cada una de las plan
tas.de la estructura recibe una direccién bihar;a del contador
de exploracién; Cuando el contador de exploracidén produce la
direccién de una planta especffica, una llamada de cabina re
lacionada con esta planta especifica aparecer&_én esta ranura
de exploracién bdsica. Durante la misma direccidn de la plan
ta especifica, la exploracién a gran velocidad pro&hciré una
pluralidad de bitios de informacidn relacionados con esta mis
ma planta. Por tanto, cuando la salida del contador de explo
racidén es 0;001, ranura de exploracifn 9, lo cual, en el ejem
plo de la figura 3, es la direccién binaria de la planta octa
va, los datos relacionados con la planta octava son transmiti
dos al mismo tiempo por las conexiones de multiplexado.en el
tiempo a baja ¥elocidad y a gran velocidad.

Los datos para el puesto director de trafiéo 60 pue
den incluir‘lqs datos de estado de cabina en ciertas'ranuras
de exploracién a gran velocidad, tales como las ranuras 0 a 5
Y 9 a 14, pudiendo una de las ranuras utilizarse para comprobar
la paridad, tal como la ranura 15, mientras que ciertas ranu
rés‘pueden utilizarse para llamadas de bajada de vestibulo
ﬁﬁE; llamadas de subida\de vestfbulo UPC, y sefiales de habili
tacién de plantas, taleé como las ranuras 6, 7 y 8, fespectivg
mente. Por ténto, cuando la ranura de exploracién bésica 9

existe, una llamada de bajada de vestfbulo DNC para la planta

‘octava aparecerd en la sexta ranura de exploracifn a gran ve

~locidad, y una llamada de subida de vestibulo UPC para la oc

tava planta apareceri en la séptima ranura de exploracibén a
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gran velocidad. Las sefiales de habilitacién de planta pueden
aparecer en la ranura de exploracifén a gran velocidad 8, du
rante la ranura de exploracién bdsica adecuada.

Unas -palabras de informacifén que pueden mandarse al
TDS 60 para su visualizacidén se ilustran a titulo de ejemplo
en la parte inferior de la tabla de conexiones dé datos LCTDS
que se represeﬁta en la figura 3. Los datos correspondientes'
a cada cabina pueden incluir las tres palabras de datos de en
trada IWO0, IWl e IW2 preparadas por cada controlador de cabi
na para su transmisidn al procesador del sistema l;u,yguna pa

labra de datos suplementaria. CTDS. Las palabras de datos CTDS

P’

para cuatro.pabinas A, B, C y D, por ejemplo, pueden .enviarse
dur;nte las:ianuras de exploracidn bésicas 0, 1, 2‘3;3; De la
misma maneré, la primera palabra de datos. de entrada INO para
las cuatro cabinas, pueden Ser enviadas durante las cuatro ra
nuras de exploraci6n bé4sicas 4, 5, 6 y 7. La segundg pélabra
de datos de entrada IWl puede enviarse durante las éigpientes
cuatro ranuras de exploracién b&sicas 8, 9, 10 y 11i:¥fla'te£
cera palabra de datos de entrada IW2 puede enviarse -Gurante
las cuatro raﬂuras de exéloracidn bdsicas 12, 13, 14 y 15. Las
palabras de datos se repiten a continuacifén en el mismo orden.
Las seflales de las palabras de datos que se represen
féh'bn la figura 3, y la informacién gue llevan, se tabulan en

AS

las'patentes incorporadas, asf como en la Solicitud de Paten

-te copendiente mencionada mds arriba N° de Serie 796.497, y no

se repetirin aqui ya que no forman parte de la presente inven
cibn. ’

La figura 1 ilustra el TDS 60 con un dispositivo de
visualizacidén por video 64 que inciuye una interfase de visua

lizaci6bn de video RAM 90 y un meonitor de video 92. A titulo de
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eiemplo, ge supondré quevla interface de visualizacién por vi
deo 90 es el controlador de tubo de rayos catédicos(CRT) MTX-
1632, fabricado por MATROX Electronic Systems de Montreal,
Quebec. El monitor de video puede ser el modelo EVM-1410, fa
bricado por Electrohome Ltd., Kitchener, Ontario. E1 MTX-2480
tiene un campo‘de presentacién de 16 x 32, que permite visuali
zar 32 columnas y 16 lineas de caracteres del tipo ASCII. La
organizacién de la pantalla de visualizacién se ilustra en la
figura 4. Los datos representativos de cada cabina que corres
ponden a las cuatro cabinas A, B, Cy D se ilustrah;xasi como
las llamadas de subida y de bajada de vestfbulo efectuadas.

\ V?}viendo ahora a la figura 1, se ve en ella que la
funcibn de seguridad de plantas del edificio incluye cduatro
conmutadores BCD de 10 posiciones 100, un conmutador de segu
ridad provisto de llave 102, un pulsador o conmutador de entra
da 104, uﬁ conmutador de prioridad provisto de llave 106 y la
interface asociada 107, asi como una funcién de interface y'
multiplexado 108. Cada conmutador BCD de 10 posicionés‘tiene
cﬁatro conductores de salida}cuyas condiciones corrééponden al
nlimero decimal elegido en el conmutador. Por ejemplo, si el

nfimero cero ha sido elegido en el conmutador, los cuatro con

* ductores de salida indicarén cada uno un cero l6gico. El cero

N

lgg;co,'por ejemplo, puede ser iniciado por un contacto abier
to éh el conmutador. Si\se elige el n@meroc 9, por ejemplo, las
cuatro salidas indicarén‘el equivalente binario de nueve, O
1001. Los unos légicos, por ejemplo, pueden ser iniciados por
un contacto cerrado en el conmutador. Los contactos del conmu
tador esté&n conectados en paralelo con la funcifn de multiple
xado 108 que incluye. la interface necesaria entre alta tensién

y baja tensién. Por tanto, los cuatro conmutadores BCD de 10

1
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posiciones pueden seleccionar un cdédigo decimal y, por tanto,
un cbdigo binario, teniendo hasta 10.000 combinaciones diferen
tes. Ciertas de estas combinaciones se seleccionan para deség
nectar o para retirar las plantas del servicio de ascensor, y
ciertas combinaciones se seleccionan para restablecer el ser
vicio de ascensor a la planta desconectada. Cada planta tendrd
su propio c6digo especial para retirarla del servicio'de ascen

sor, y su propio cbdigo especial para restablecer en ella el

_servicio de ascensor. Con la posibilidad de elegir entre 10000

combinaciones, serd dificil que una persona no autorizada pue

da rehabilitar accidentalmente una planta que ha sido retirada

PO

del servicio de ascensor. Diferentes c6digas bueden ser utili
zadés para fétirar las cabinas del servicio, para poner cabi

nas en servicio, para cambiar la distribucién de las plantas,
etc.

‘Bl conmutador de seguridad 102 es un conmugq&or pro
visto de muelle de recuperacidn, accionado por llavéé:ia cual
debe ser girada y mantenida en uns posicién de “acéi&?ﬁién"
para que la funcién de segurfdad de planta éea efeétivé.

El pulsador de entrada 104 puede ser accionado mien

tras el conmutador de séguridad esti "activado", con el fin

. de introducir el cédigo marcado por medio de los cuatro conmu

tadores de 10 posiciones 100.

La interface y el multiplexor 108 est&n conectados

Y

-con el dispositivo de entrada 70 del microordenador 62. Otras

funciones del edificio supervisadas por medio de los contactos
de ébnmutador 110 estén conéctadas con’la funcibén de multiplg-,
xor 108. Los contactos de conmutacién 110 tienen una de dos po
siciones o condicidﬁes. La condicién de cada uno es leida pe

ri6édicamente a partir de la funcifn de multiplexor 108 por el
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pfocesador 62 y es decodificada. Una de las dos condiciones
de cada conmutador inicia la visualizacidén de un mensaje de
edificio asociado en el monitor de video 92. Por ejemplo, uno
de los contéctés de conmutador puedé estar abierto cuando una
alarma de incendio predeterminada estd en su estado normal. El
accionamiento de la alarma de incencio cierra ese contacto, y
este contacto cerrado es decodificado para iniciar la represen
tagién de una inscripcidn "Alarma de incendio N° X activada".
El cbdigo y el texto asociado se almacenan en una tabla de con
sulta de ROM del procesador.

El accionamiento del interruptor de seguridad 102 es
reg;stiado %pr el procesador 62 y es decodificado para actuar

en prioridad sobre la visualizaci6n de cualquier otro'mensaje

de edificio en curso en el monitor de video 92, e iniciar la

visualizacién de una inscripcién tal como “"Seguridad Plantas”.
Igualmente, debajo de esta inscripcidn, se representan todos
los nfimeros de planta que han sido desconectados o retirados
del servicio del ascensor en cada momento. El monitbérde vi
deoc 92, que se representa deéalladamente en la figura 4, ilus
tra c8mo esta inscripcién puede aparecer, conjuntamente con
una lista de plantas desconectadas que .se da a tftulo de ejem
plo. La inscripci6n "seguridad plantas" y las plantas desconec
tédas se mantienen en el monitor de video mientras el interrup
tor de seguridad 102 es?& en la posicibn "activada".

El accionamieﬂto del interruptor de seguridad 102
ale;ta también el érocesador 62 para que observe el acciona

miento del pulsador de entrada 104. Cuando se acciona el pulsa

‘dor de entrada 104, el cambio de estado de su contacto asocia

do es registrado, y el procesador 62 lee el c6digo marcado en

cada momento por los cuatro conmutadores de 10 posiciones 100.
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El c6digo es decodificado en la ROM 73 del procesador 62, y
la planta decodificada conjuntamente con la informacidén rela
cionada con el hecho de que la planta ha de ser retirada del
serviéio del ascensor o ha de ser restablecida en el servicio
del ascensor, se manda a un dispositivo de salida 1147de1 pro
cesador 62. Si se desea, un nlimero predeteéminado de intentos
de introduccién de un cédigo "incorrecto" puede disparar un
sistema de anuncio o de alarma.

El dispositivo de salida 114 proporciona la informa
cién de direccidn para la lectura de los multiplexg@prgé de
la funcidén multiplexora 108. Proporciona también uﬁa,%eﬁal de

,,,,,

transferencig de datos XFR para una funcidn de. compaxador 115,
una‘seﬁal dg desconexidn de planta FCO y una seﬁal,éé:temporg
zacién CLK para la funcién de almacenado 116, y una sefial PF
para un temporizador 113 del tipo de "perro guardidn®.

La funcibén de lamacenado 116 incluye un féééétro de
desplazamiento 120 y unos flip-flops de almacenado 6f§é reten
cibn 122, La sefial FCO se aplica al terminal de enéré&é de da
tos en serie del registro de%desplazamiento’lzo, y'laiéeﬁal

de ritmo CLK introduce los datos de desconexidn de planta en

serie contenidos en la sefial FCO en el registro de desplaza

. miento. Las salidas de datos en paralelo del registro de des

élazamiento 120 se aplican a las entradas de datos del dispo -

Ademds de sgszentradas de datos, el dispositivo de

‘retencién 122 incluye una entrada de seleccidén ST y una entra

da ae habilitacidén de salida OE. Cuandé la entrada de selec

cibn ST toma un nivel alto, la informacibn contenida en el re

gistro de desplazamiento 120 es introducida en el dispositivo

de retencidén 122.
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La salida del dispositivo de retencifn 122 indicard
las varias condiciones de sus flip-flops, mientras su entrada
de habilitaci6n de salida OF tiene un nivel alto. Por tanto,

la entrada OFE puede utilizarse como "reposicién", con el fin

. de efectuar la reposicidn o el borrado de todas las desconexio

nes de planta.

Una Bateria 117 se utiliza para mantener vivas cier
tas memorias volitiles en caso de falta de energfa. El estado
de la baterfia 117 puede supervisarse por un monitor de bateria
130. 8i la baterfa 117 estd suficientemente cargadg,xel moni
tor 130 aplica una sefial 16gica 1 a una entrada de una puerta
NAND 119 de tres entradas. Otra entrada esté‘conecﬁééé.con la
salida del é;mporizador "perro guardidn" 113, y la gnﬁ;ada
restante estd conectada éon el conmutador de prioridad‘provig
to de llave 106, a través de la interface 107. la saiida de
la puerta NAND 119 es invertida por la puerta NOT 121 y se
aplica al terminal de entrada OE del dispositivo dey;etencién
122, Por tanto, si la baterfa tiene una tensidén baja‘@'si el
procesador 62 funciona de manera defectuosa'y no efectﬁa la
reposicidn de£ temporizador 113 en la base perisdica necesaria,
o0 si se acciona el conmutador de prioridad 106, se aplica una
Sefial de habilitacidén "ENABLE" de nivel bajo al diépositivo de
retencién 122, para desactivar las salidas. Una baterifa de ni
velﬂbajo en el momento deila aplicacitn de la energia indica
que la informacién almaéenada en las memorias volédtiles puede
no ser segura, y, por tanto, es preciso efectuar la reposicién

de las desconexiones de planta. Cuando'el procesador 62 falla,

también es conveniente efectuar la reposicién de las descone

xiones de planta; de alli, el temporizador "perro guardién"

113. También es conveniente efectuar la reposicién de las des

-



VUMY 1Y

15

20

25

30

- 20 -

conexiones de plantas en caso de emergencia, tal como un in
cendio. De allf, el conmutador de prioridad dotado de llave
106. Como se indica en la figura 1, la salida del monitor de
bateria 130-puede también conectarse con la funcifn de multi
ple*or 108. Una sefial de Eateria de nivel bajo puede ser deco
dificada para aplicar al monitor de video 92 el mensaje "cam
biar bateria".

El monitor de bateria 130 proporciona igualmente una
tensién de referencia de +12 voltioé para el comparador 115.
La salida del comparador 115 estd conectada con el_;eﬁminal
de entrada ST del dispositivo de retencidn 122. El;ééﬁparador
115 compara la fuente de suministro de energia norﬁéi:he +5 v
con la fensgbn de referencia. Si la tensibn de aliméﬁﬁacién
normal es de por lo menos 4,75 V, puede considerarézrébn segu
ridad que los datos del registro de desplazamiento 120 ;on
exactos, vy la seflal XFR procedente del dispositivo de "salida
114 podré pasar hasta la entrada de seleccifn ST dél;disposi
tivo de retencién 122 bajo la forma de la seflal XFéM;}La sefial
XFRM, cuando tiene un nivel alto, selecciona la infbfﬁacién
en el registr6 de desplazamiento 120 para introducirla en el
dispositivo de retencién 122. El registro de desplazamienﬁo
120 y el dispositivo de retencibn 122 pueden ser modelos CD
4094 de la RCA, por ejemplo,

A

El multiplexor 124, bajo el efecto de sefiales apro

. piadas de tiempofy sincfonizacién, lee los flip-flops 122 de

almacenamiento de sefiales de desconexién de plantas, propor

cionando una sefial principal en serie de desconexiones de plan

tas FENM. La sefial en serie FENM est4 conectada con el control

de llamadas de-vestibulo 50 donde se incorpora en los datos

ensamblados y transferidos al procesador del sistema a través
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la conexién de datos LC 1, la cual, a su vez, envia las sefa
les de habilitacién de plantas a las varias cabinas de ascen
sor a través de las conexiones de datos LCS8.

51 se desea controlar otras funciones relacionadas
cén_el ascensor por medio de los conmutadores de cédigo 100,
pueden preverse flip-flops suplementarios para controlar estas
funciones en ei dispositivo de retencibén 122. Por ejemplo, co
mo se ilustra en la figura 1, pueden preverse unos flip-flops
para retirar del servicio cabinas de ascensor cuando los flip-
flops estfn en una posicién elegida de sus posicioneg posibles.
Estos flip-flops estarén conectados con una interfa?e 123 de
nivel bajo q’nive; alto, y la interface 123 excitaréﬂlos relés
de ;equisitg de servicio 125. Un relé de requisito dg,servi
cio estaréd conectado con el selector de plantas y conkél con
trolador de cabinas de cada cabina de ascensor, tal como el
controlador 14 de la cabina de ascensor A. Cuandoc un flip-flop'
del dispositivo de retencién 122 estd en un estado determina
do, los rel8s asociados estdn en una posicién que reqq%ere
que el ascensor asociado sea retirado del sérvicio.'cuahdo el
flip-flop esté-en el otro estado, el relé asociado estari en

una posicidn que requiere que la cabina de ascensor esté en

. servicio.

' Un cambio en la condicién de servicio de una cabina
AS
de ascensor daré lugar a un cambio del nivel 1l6gico de su se

flal INSV, la cual se en&ia al procesador del sistema.ll, al
control de llamadas de vestfbulo 50 y, finalmente, al disposi
tivo de visualizacién bajo la forma dehla seflal LCTDS. Este
cambio se observarf en el dispositivo de visualizacién 92 que
se representa en la fiqura 4.

Es importante observar que la indicacién adyacente
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a la inscripcifn "IN-SVCE" (en servicio) gque aparecé en el
dispositivo de visualizacifn 92 de la figura 4 responde sola
mente a la sefial LCTDS, .y no al requisito inicializado por los
conmutaderes de c6digo 100 al ser aplicada a la funcién multi
plexora 108. Por tanto, un cambio €n la indicacién visual con
firma que la orden ha sido recibida y que ha sido realizada.
La figura 5, que se toma de las figuras 15, 24 y 26
de la patente de los Estados Unidos 3.804.209, incorporada
aqui, ilustra cBmo las sefiales de habilitacién de plantas FEN

aplicadas a cada cabina de ascensor, cuando toman un nivel ba

jo, bloguean las llamadas de subida y bajada de vestibulo 1%

P

y 22 impidigpdo que sean tomadas en cuenta por el selector de
lla&adas 92flLos datos en serie procedentes de la cgﬂégién

LC8 son recibidos por un receptor 700 del selector Herélantas
y del controlador de cabinas 14, y se introducen en el regis
tro de desplazamiento 750. Tres bitios se extraen déiliegig
tro de desplazamiento 750 y se mantienen en un‘regi#?%@ de
tres bitios 762, siendo estos tres bitios las llamaaééide su
bida en serie 1z, la llamadazde bajada en série 22,7y'1é sefial

de habilitacién de plantas FEN. Cuando la planta asociada con

la ranura de exploracidn correspondiente es habilitada, la se

. flal FEN tiene un nivel alto, habilitando las puertas NAND 784

f\JSZ para transmitir una llamadﬁ de subida de vestfbulo 1Z,

hS

o una llamada de bajada de vestibulo 2% al selector de llama

\
‘das 92. Cuando la planta explorada estd desconectada, la sefial

FEN tiene un nivel bajo, impidiendo que una verdadera lléméda
de subida o.de bajada de vestibulo active la salida. de las
puertas NAND 784 o 782 a.un nivel bajo. Por tanto, una llamada
de vestibulo en esta ranura de exﬁloracién no es transmitida

al selector de llamadas 92. De la misma manera, es posible im
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pedir qde se tengan en cuenta las llamadas de cabina. _
Las seifiales dé habilitacién de plantas de la sefial
serie principal FENM se envian igualmente al microordenador 62
a través de, la conexi6én de datos LCTDS, y las plantas desconec
tadas se fepresentan como se ilustra en la figura 4. En este
casé también es importante notar que las plantas desconectadas
se representan solamente en respuesta a la sefial LCTDS, y no
en respuesta a la recepcifn de una sefial de desconexibn de
plaﬁta procedente del multiplexor 108. Por tanto, el sistema
de representacién visual confirma que una sefial de degconexién
de planta ha sido recibida por el sistema de ascené&f,:e igual
mente que una sefial de restablecimiento de una planta en el
servicio de “ascensor despuds de su desconexién ha siéd recibi
da por el sistema de ascensor y ha sido reintegradé:réalmente
en el servicio de ascensor. La figura 2 ilustra esta circula
cibn de informacién por medio de flechas. Un cédigo introduci
do por el conmutador de seguridad 102 y el conmutador de en
t;ada 104 llega al micro-ordenador 62 para su decodiﬁicacién,
ykla informacidn decodificadg se aplica al dispositiybfde al
macenamiento de sefiales de desconexifn de plantas 116. La in
formacidén almacenada en el dispositivo de almacenado 1ll6 se
envia al control de llamadas de vestibulo 50, el cual, a su
vezp la manda al microordenador de representacién visual 62
pofﬂmedio de la sefial LCDTS. La informacidén de desconexién de
planta es extraida de la sefial LCTDS para la répresentacién
visual. El oficial de seguridad recibird, por tanto, la con

firmacién visual de que una sefial de desconexién de planta ha

sido introducida y recibida correctamente, tal y como podré

observarse en el monitor de video. Una planta reintegrada en
el servicio, despuds de su desconexibén, serd suprimida del mo

i
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nitor de video, confirmando de nuevo al oficial de seguridad

que la planta desconectada ha sido reintegrada en el servicio

. de ascensor.

Un réloj en tiempo real o tiempo del dia 132 puede

" preverse, igualmente, como se representa en la figura 1. El

reloj 132 puede ser accionado por la bateria 117. El reloj

132 puede utilizarse para inhabilitar y habilitar de nuevo
plantas determinadas, poner en servicio cabinas o retirarlas
del servicio, etc, automdticamente, en momentos predetermina
dos del dia y/o momentos predeterminados de la seména};o an
bos. Este control por reloj puede completar el control manual
por medio del conmutadof de-seguriaad de los conmutadores de
cbdigo, y del conmutador de entrada. El reloj 132, pox ejemplo,
Puede ser programado para selecc1onar autom&tlcamente el cierre
de contactos predetermlnados, que retiraréin del serv1c1o de
ascensor plantas predeterminadas o que relntegrar&nxgpzel sex
vicio de ascensor plantas predeterminadas. Como se iiﬁétra en
la figura 4, el reloj 132 puede utilizarse tamblen para obte
ner en el monitor de video 92 una 1nd1cac16n contfnua ‘de la
hora correcta; Esto permite obtener también una confirmacibn.

visual del reglaje correcto del relé 132.

La figura 6 es un organigrama que indica las fases

bés;cas de la programacién del microordenador 62 para cooperar

con el equipc de seqguridad de plantas que se representa en
- . v

"las figuras 1 y 2. El prbgrama de seguridad de plantas se in

troduce en 140 y la primera fase 142 del programa consiste en
verificarrel estado del coﬁmutador de ;eguridad 102, si gst&
accionado, la fase 144 borra cualquier mensaje de edificio ac
tualmente representado en el monitér de video, y reproduce

inmediatamente la inscripcibén "seguridad plantas", conjuntamen
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te con los nﬁmeros de las platas estén actualmente desconecta
das. Véase el monitor de video representado en la figura 4 co
mo ejemplo de representacidn de seguridad de planta.

A’ continuacién, el prograﬁa avanza a la fase 150

que.verifica el estado del conmutador de entrada 102. si el

" conmutador de entrada 102 no ha sido accionado, el programa

vuelve a la fase 142. Si el conmutador de entrada ha sido ac
cionado, la fase 152 lee la placa multiplexora n°l, que lleva
la referencia 108 en las figuras 1 y 2, leyendo el c6digo en
la RAM 80 de la figura 1. La etapa 154 decodifica el ¢6digo
Pr0porcionado por los cuatro conmutadores de 10 posiciones

100 mediante referencia a la tabla de consulta de cbdigo de

' o

la ROM 78 de la figura 1. -

La figura 7 ilustra una tabla de correspondéﬁcia
de ROM que da ejemplos de cb6digos de inhabilitacifn de plan
tas y de habilitacidén de plantas para un cierto nﬁmero‘de las
plantas del edificio. Por ejemplo, si la planta superiér TE
hé de ser inhabilitada o retirada del servicio de ascéhsor,
el c8digo 707Q serd marcado eén los cuatro cénmutadorééfloo co

mo se ilustra en la figura 2. Cuando se accionan simulténea

mente el conmutador de seguridad 102 y el conmutador de entra

- da 104, se lee el c6digo 0111 0000 0111 0000 en la RAM 80, y

éét; cédigo se compara con los c6digos de la tabla de consul
ta fépresentada en la f%gura 7. Este c6digo serd reconocido
como cbdigo de inhabiliﬁacién de la planta superior, y la fa
se 156 enviari esta informacidn decodificada al dispositivo

de salida 114 del microordenador 62. La sefial de "desconexién

‘de planta” que corresponde al piso superior, se almacenari

en los flip-flops de almacenamiento 122, donde se leers perib

dicamente en el control de llamadas de vestfbulo 50 para su
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iﬁcorporacién en las conexiones de datos LCTDS, LCl y LCB;
como se ha indicado mis arriba.

Las desconexiones de planta se retiran de los LCTDS
de conexién‘de ‘datos y se visualizan. La figura 8 es una tg
bla de correspondencia de RAM que ilustra la preparacién de
la direccién y de los-datos para el dispositivo de visualiza
cién 64. La fiéura 9 ilustra las entradas de direccifn y da
tos de controlador de tubo de rayos catbdicos 90. (MTX-1632)
utilizado comé ejemplo en el modo de realizacifn de la figura
1. El controlador de tubo de rayos catfdicos 90 tiene una en
trada de conductor de datos de 8 bitios, DO a D7,-ngpa entra
da de conductor de direcd6n de 9 bitios A0 a A8. Como’ se ilus
tra‘en la figura 4, la letra "T" aparece en la linea il y en
la columna 25. Pbr tanto, como se ilustra en la figﬁ:é 8, la
direccibn que corresponde al bitio izquierdo de la iﬂscrig
cién TE es 10li en la linea, y 11001 en la columna. A;é§rtir
de lamtriz de caracteres ASCII del MATROX MTX-1632, 1a letra
T es representada por la lfnea 101 y la columna,OlOQQ;éor tan
to, 101 aparece en D6, D5 y D4, respectivaménte, de<la"£abla
de corfespondehcia de la RAM, y 0100 aparece en D3. D2. D1 y

D0, respectivamente. El bitio D7 es un cgro, a no ser gue se

. desee anular este bitio, en cuyo caso serd un uno.

De manera idéntica, la direccidn o el emplazamiento

de ia,letra E en el monitor de video 92 de la figura 4 es la

A

"lfnea 11 y la columna 26. Por tanto, 101l aparece en la figura

8 como la direccidn de linea del bitio derecho de la inscrip
cién TE y 11010 aparece como direccién de columna del bitio
derecho. La letra E tiene una direccibén de linea y columna de

100 y 0101, respectivamente, en lé matriz de caracteres ASCII

. y estos bitios aparecen bajo las inscripcidnes D6, D5 y D4,
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y:D3, D2, D1 y DO. Estos bitios se aplican a los terminales
de entrada marcados de la misﬁa manera del controlador de
CRT 90 representado en la figura 9.

Cuando la inscripcién TE apérece en el monitor de
visgalizacién 92, el oficial de seguridad recibe la confirma
cifn visual de que el piso superior ha sido retirado del ser
vicio de ascensor. Cuando el oficial de seguridad desea rein
tegrar el piso superior en el servicio de ascensor, el c&digo
0504 se marca en los conmutadores de seguridad de planta, se
sitda el conmutador de seguridad 102 en la posicidn "aztivado"
con la llave de seguridad, y se activa el conmutadof de entra
da 104. La supresién de TE del dispositivo de visualiéacién
confirma laflealizaciGn correcta del proceso de segu;idad, y
a continuacién, se hace girar la llave de seguridad‘a,ié posi
cidén "desconectado" y se retira.

‘La siguiente vez que se verifica el conmutador de
seguiidad 102 por medio de la fase 142 del organig:éma de la
figura 6, se encontrari el conmutador en su posiciéhf*gésacti
vada" y el programa se desplazard a la fase 158 que hacé vol
ver el dispositivo de visualizacibén a su estado normal, es de

cir en el estado en que decodifica de nuevo las entradas y

_ representa visualmente cualquier mensaje de edificio asociado

gue se ha requerido por las condiciones de los contactos de
coﬁﬁutador 110 que aparecen en el multiplexor 112 de la figu
ra 1. | .
Después de que el dispositivo de visualizacibn ha
sido situado en posicidén normal por la fase 158, el programa
verifica las desconexiones automidticas por reloj en la fase

160, inicializadas por el tiempo del reloj diario 132 repre

sentado en la figura 1. Se observard que el reloj 132 se veri
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fica cada vez que se introduce el programa de seguridad de
plantas, sin importar si el conmutador de seguridéd 102 ha
sido accionado o no. Si no se necesitan desconexiones de plan
tas por reldj, la fase 162 efectla la reposicién de tﬁdas las
desgonexiones por reloj y el progiama vuelve al programa prin
cipal en 164.

Si 15 fase 160 encuentra que el reloj esté@ preparado
para proporcionar desconexiones éutom&ticas de plantas, la fa
se 166 lee el cédigo de'desconexién por reloj, la fase 168 de
codifica el cbdigo utilizando la tabla de consulta de ROM que
se representa en la figura 7, larfase 170 produce iaﬂinforma
c16n de plantas ‘decodificada y la aplica al dlsp051t1vo de sa
llda 114, vy el programa vuelve al programa principzl ‘en 164.

En la modalidad de representacidn visual normai, el
microordenador 62 lee las condiciones de los contactés de con
mutador en la funcién de-multiplexor 108 y decodifiéé;ias con
diciones de conmutador para determinar la visualiza.c:'f:':fé'ri que de
be prepararse eventualmente para el monitor de Vidéﬁ?i@as con
diciones de los conmutadores ée representan Airectaménté sin
ninguna decodificacién. Se obtiene asf una potente herramien

ta de comprobacidn y servicio, ya gue permite comprobar visual

. mente la integridad del conexionado desde cada contacto de

c&nmutador situado a distancia hasta las placas de interface.

Por ejemplo, si se supone que un contacto de conmutador abier
i \

; ¥ que un -

contacto de conmutador cerrado da lugar a la representaciln
Visual de un "uno", el conexionado de un contacto de conmuta
dor con la clavija adecuada de la placa de interface puede

ser verificado tomando nota en primer lugar del nfimerc de la

placa y del nmero de la clavija de la placa. Ya que existen
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16 lineas y 32 columnas en el monitor de video elegido a titu
1o de ejemplo, pueden acomodarse 16 placas que tienen, cada
una, 32 clavijas para recibir la informacién procedente de

32 conmutadores diferentes. La salida de la placa n° 1 apare
ceri en la lfnea 0 del monitor, la salida de la placa n°® 2 en
la lfnea 1, etc. Las 32 clavijas aparecerén en las 32 columnas
de estas lineaé. Por tanto, si se desea verificar la integri
dad del conexionado del conmutador 20 de la placa n° 1, se ha
r4 pasar el conmutador 20 de su posicidén abierta a su posicibn
cerrada y se verificard el emplazamiento del conmutadox 20

en el monitor para ver si la representacién visual'cambia en

tre 0 y 1, de acuerdo con la abertura y el cierre del conmuta

) +

dor.

Para facilitar la localizacidn visual del conmutador

4 en el monitor de video, se ha previsto una modalidad‘suplemeg

taria para seleccionar una linea y para hacer parpadear todos
los bitios de la linea elegida. Se ha previsto otra.m@dalidad
de visualizacién suplementaria que permite elegir u;»ég;o bi
tio en el monitor y hacer pafpadear este bi£io. o
Més'particularmente, en la figura 1 se ilustra de

manera general una funcifn de seleccifén de modalidad de visua

- lizacibén con la referencia 180. Esta funcién proporciona unas

f“x..in‘c::'.ones de conmutador abierto y cerrado que se leen y se de
codifican por medio del microordenador 62 para poner en préc
tica la modalidad elegiéﬁ.

La funcién 180 de seleccién de modalidad de visuali
zacibn se ilustra méds detalladamente eﬁ la figura 2, con un
conmutador selector de 4 posiciones 182, un botén indicador o

conmutador de linea 184, y un botén indicador o conmutador de

columna 186. Estando el conmutador de modalidad en la posicidn

a
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l;rla representacién'visual se efectfia en la modalidad normal,
es decir que decodifica las entradas representadas ﬁor los con
tactos de conmutador externos abiertos y cerrados, y represen
ta visualmente cualquier mensaje asbciaao, estando dichos men
sajes almacenados en una tabla de consulta de ROM adecuada,
tal y como se ha indicado anteriormente. El conmutador 182 pue
de producir la seleccifn de la modalidad normal por los con
ductores 188 y 190 bajo la forma de la sefial binaria 00, es
decir dos contactos de conmutador abiertos.

" Situando el conmutador selector 182 en "modaiidad 2"
Se cambian las condiciones de los contactos de conmutador aso
ciados con ;?s conductores para indicar la-seﬁal binaria 01,
es decir un};ontacto de conmutador abierto y otro contacto de
conmutador cerrado. Esta modalidad representa directamente
las céndiciones de los contactos de conmutador que géﬁan uni
éos con todas las placas de interface y de multiplexox- 108 y
112. En la figura 2 se indican quince placas, pero pﬁéﬁen uti
lizarse cualquier nfimero de placas hasta 16 inclusiééi,pa fi
gura 10 es una vista fragmenfaria del monitér de vi&éd'92, que
ilustra a titﬁlo de ejemplo larrepresentacién visual de las

condiciones de los contactos de conmutador conectados con las

- placas 1, 2 y 15. La figdra 11 es una tabla de correspondencia

dé{gAM gue ilustra la preparacidén de las direcciones y de los

datos por un nfimero reducido de los contactos ilustrados en

\

'la representacidn visual de la figura 10.

Volviendo a la figura 2, cuando se sit(a el conmuta
dor de seleccién de modalidad de visuaiizacién en la posicién
3, este conmutador genera la sefial binaria 10 y la envia a la
placa 15, sefial que corresponde a un contacto de conmutador

cerrado y a un contacto de conmutador abierto, por medio de
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los conductores 188 y 190, respectivamente. En esta modalidad,
todas las condiciones de los contactos de conmutador se repre
sentan visualmente como en la modalidad 2 y, ademis, todos los
bitios de la lfnea 0 parpadean. Este modo habilita igualmente
elbhot6n indicador de linea 184, Cada vez que se acciona el
botén 184, el estado de parpadeo pasa a la linea siguiente y

el parpadeo se interrumpe en la linea anterior. El estado del

conmutador asociado con el botén 184 es conducido a la placa

15 por el conductor 192. Por tanto, si los conmutadores conec
tados con la placa 15 han de ser examinados, se accionq el bo
tén 184 el nfimero de veces necesario para hacer avanz;% el par
padeo hasta‘}a linea asociada con la placa 15. ) ‘ ;‘

Sifse desea hacer parpadear un solo bitio, éé sitfa
el conmutador de seleccién de modalidad en la posicidh§4,‘lo
que da lugar al cierre de ambos contactos de conmuta&&r asocia
dos con el conmutad&% 182, aplicando la sefial binaria 11 a la
plaéa 15 a través de los conductores 188 y 190. En esta moda
lidad se produce el parpadeoc del bitio situado en la;ﬁ;imera
columna de la primera linea, y tanto el botén indicador de 11
nea 184 como ei botén indicador de columna 186 est&n habilita

dos. Cuando se acciona el botdn 184 el parpadeo de .bitio se

. desplaza verticalmente hacia abajo de una linea a la otra.

Cﬁaﬁao se ha alcanzado la linea deseada se activa el botén 186
parézavanzar el parpadeo de bitio de una columna a la otra
hasta obtener el parpadeg del bitio deseado.

La figura 12 es un organigrama que indica las fases
bidsicas de un modo de realizacidn que éé da a titulo de ejemplo
del aspecto de modalidad mfiltiple de visualizacifn de la inven
cibn. Esta pércién del programa se.introduce en 200 y el esta

do del conmutador de seleccidén de modalidad 182 se comprueba

¥
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en la fase 202. Si estd en esta posicién 1, la fase 204 ajus
ta el dispositivo de visualizacién en la posicidn normal, es
decir'que decodifica las entradas de conmutador, efectfia la
reposicién de las banderas de-programa asociadas con la fun
ci6n de modalidad m@ltiple y vuelve al programa principal en
206. Si la fase 202 encuentra que el conmutador de seleccién
de modalidad né estd en la posicidn 1, la fase 208 determina
si estd en la posicifn 2. En caso afirmativo, la fase 210 lee
todas las placas externas y representa directamente de manera
visual las condiciones de los contactos de conmutadg; conecta
dos con ellas, como se representa en la figura 10.7%fi;rogrg
ma vuelve a la fase 202 y se mantiene en el cifcuitsté&e inclu
ve las faseg 202, 208 y 210, mientras el conmutador'féZ estd
en la posicién 2. Cuando la fase 208 encuentra.que éi-conmutg
dor 182 no estd en la posicidn 2, la fase 212 determina si es

t& en la posicibn 3. En caso afirmativo, la fase 214 “determina

- ~

si la bandera 3 ha sido ajustada. Ya gque es la prime:éfvez que

la posicidn 3 ha sido comprobada desde la entrada dﬁféérograma,
la bandera 3 no estard ajustada, ya que se efectfa la _reposi

cién de todas-las banderas en la fase 204 antes de dar salida

al programa. Por tanto, el programa avanza a la fase 216 que

. hace parpadear todos los bitios de la linea 0, ajuéta la ban

dera 3 y avanza a la fase 210 que lee las placas y representa

visualmente las condiciones de los contactos de conmutador aso

- Cciados. El pfograma vuelve a la fase 202 y retrocede a la fa

se 214 que encontrarid ahora que la bandera 3 ha sido ajustada.
La fase 218 estudia el accionamiento del bbtén indicador de
lfinea 184. Si no ha sido accionado, el programa se mantiene
én el circuito'que incluye las faées 210, 202, 208, 212, 214

y 218 hasta que la fase 218 detecta que el botbén indicador de
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linea ha sido accionado. A continuacién, la fase 220 hace avan
zar el parpadeo una lfnea, es decir que en’ lugar de que parpa
dee la linea 0, es la linea 1 la que parpadea ahora, y asf
sucesivamente. El programa continuari para reconocer los ac
cionamientos sucesivos del botén indicador dé lfnea 184 hasta
gue la linea que parpadea contengan los contactos de conmuta
dor que han de éer examinados.

Cuando la fase 212 eﬁcuentra que el conmuﬁador 182
no esti en lé posicién 3, la fase 222 verifica si el‘cpnmutg
dor 182 estd en la posicién 4. En caso contrario, el pféérama
Vuelve a la fasé 204, el dispositivo de visualizaciénVQﬁélve

& su estado normal, y se efectfia la reposicién de las banderas

de programa.,

Si la fase 222 encuentra que'el conmutador 182 estd
en la posicién 4, la fase 224 verificard una bandera qdé lle
va la referencia "bandera 4". La bandera 4 no habré sido ajus
tada inicialmente y el programa avanza a la fase 22€ gue hace
parpadear el bitio Gnico situado en la lfnea 0, columna 0,
ajusta la bandera 4, y vuelve a la fase 210 éara leer las pla
cas y represenﬁar visualmente las condiciones de los contactos.

El programa vuelve a la fase 202 Y, esta vez, cuando llega a

la fase 224 encontrard ajustada la bandera 4. El botén de 11

neé\;84'se verifica a continuacién para ver si ha sido accio
nado:'Si ha sido accionado, la fase 230 évania el parpadeo de
bitio a la siguiente line;. S1 la fase 228 no encuentra que el
bot6én de linea ha sido accionado, el bot6n de columna 186 se
verifica en la fase 232 para ver si ha éido accionado. Si ha
sido accionado, la fase 234 avanza el parpadeo de bitio a 1la

siguiente columna y vuelve a la fase 234, El programa se man

tiene en el circuito que determina los botones de posiciona
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miento de linea y columna que han sido accionados mientras el
programa esti en la modalidad seleccionada por la posicién 4.
Cuando la fase 222 encuentra que el conmutador 182 ya no es
td en la poéicién 4, el progréma vuélve a la fase 204 que ha
Ce volver el dispositivo de visualizacién a su estado normal
y efectfia la reposicidn de las banderas, y sale a continuacifn
en 206. .

En resumen, la presente vatente de invencidn que se
solicita deberd recaer en las siguientes '

REIVINDICACIONES

1. Sistema de representaeién visual para ;iétemas
de ;scehsof que incluye unoé medios de llamada para eﬁeqtuar
llamadas de servicio de ascensor, y.unos medios de control que
responden a dichos medios de llamada para diriéir el movimien
to de'una cabina de ascensor con el objeto de'atendéiiias 1lla

madas de servicio de ascensor efectuadas en dichos medios de

?

llamadé, incluyéndo dicho sistema de representaciér{ Vi‘.éual unes
medios de visualizacién que respondep a dichos medios ée lla
Mada y a dichos medios de con%rol para representar visualmen
te unos parimetros dinémicos elegidos del sistema de ascensor,

caracterizado porque incluye ademis unos medios de seguridad

"de plantas de edificio que proporcionan una pluralidad de se

ﬁaies, teniendo cada una de dichas sefiales una de dos condi
Cionés, incluyendo dichosg medios de seguridad de plantas del
edificio ﬁn primer dispositivo para seleccionar las condicio
nes de sus seflales con el objeto de proporcionar una sefial de
desconexién de planta que corresponde a una planta elegida,

j un dispositivo de memoria para almacenar cada nlimero de plan
ta para la cual se ha generado una sefial de desconexién de

planta, respondiendo dichos medios de control a dicho disposi
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tivo de memoria para impedir el servicio de ascensor a las
plantas desconectadas en respuesta a dichos medios de llama
da, incluyendo dichos medios de seguridad un segundo disposi
tivo conectado activamente con dichos medics de visualizacidn
para hacér selectivamente que dichos medios de visualizacidén
representen visualmente las plantas desconectadas almacenadas
en cada momenté en dicho dispositivo de memoria.

2. Sistema de representacién visual segfin la rei
vindicacién 1, caracterizado porque las seflales proporciona
das por los medios de seguridad del edificio se aplicéﬁ“al
dispositivo de visualizacidén, el dispositivo de visuaiiﬁacién
1ncluye un dispositivo de decodificacidn para decodlflcar las
cond1c1ones %e las sefiales con el fin de identificav ;a plan
ta desconectada, el dispositivo de memoria responde al dispo
sitivo de visualizaci6n, el dispositivo de control recibe las

sefiales de desconexién de plantas procedentes del dispousitivo

~de memoria, y el dispositivo de representacibn visual recibe

las sefiales de desconexién de plantas procedentes del disposi
tivo de control. 1

3. Sistema de representacidn visual seglin la rei

vindicacién 1 o 2, caracterizado porque el segundo dispositivo

. de los medios de sequridad del edificio habilita la funcién

.

de desconexién de plantas, y el primer dispositivo selecciona
la élanta que ha de ser desconectada, y.porque los medios de
seguridad del edificio fncluyen un tercer dispositivo para
introducir ;a sefial de desconexién de planta seleccionada por

el primer dispositivo mientras el segundo dispositivo esté

‘habilitando la funcibn.

4. Sistema de representacifn visual segln la rei

vindicacidn 1, 2 o 3, caracterizado porque el primer disposi

1

we
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tivo de los medios de seguridad del édificio incluye un dispo '

sitivo para proporcionar una sefial de reposicidn principal

que efectfia la reposicidén de todas las plantas previamente

desconectadds. -

5. sistema de representacidén visual seglin la rei
vindicacidén 1, 2, 3 o 4, caracterizado porgue incluye unos
medios que proéorcionan una pluralidad de sefiales que respon
den a parémetros predeterminados del edificio, el dispositi
vo de representacién visual incluye unos medios de depqdificg
cién para decodificar la pluralidad de sefiales y paralréprg
sentar visualmente mensajes del edificio predetermindééé en
respuesta a gllés, y porque el segundo dispositivo de-los ne
dio; de segﬁ;idad interrumpe la representacién visuéi 5e cual
quier mensaje del edificio cuando es activado para que el dis
Positivo de representacidén visual represente las plantas des
conectadas. - L

6. Sistema de representacidén visual seéﬁﬁ:una cual
quiera de las anteriores reivindicaciones, caracteéizado por
que los medios de seguriéad dél edificio inéluyen unos medios
de reposicién éonectados activamente para efectuar la reposi

cibn del dispositivo de memoria cuando se acciona selectiva

. mente, con el objeto de anular todas las sehales de desconexio

nes de planta almacenadas en &l.

7. Sistema de representacién visual segin una cual

Ay

‘quiera de las anteriores reivindicaciones, caracterizado por

que el segundo dispositivo, ademis de hacerVQUe el dispositivo
de répresentacién visual represente las’plantas desconectadas,
habilita la funcidn de desconexién de plantas, y el érimer
dispositivo selecciona la planta qﬁe ha de ser desconectada,

y porque los medios de seguridad del edificio incluyen ademés



P

VSR VNP

10

15

20

25

30

- 37 -

un tercer dispositivo para introducir las sefiales de descone

xién de plantas seleccionadas por el primer dispositivo, y el
dispositivo de representacifén visual cambia la representacidn
para incluir la planta desconectada recientemente afiadida des
pués de que el dispositivo de memoria ha'almécenado el nimero
de la planta desconectada.

8. Sistema de representacién visual segfin una cual
gquiera de las anteriores reivindicaciones, caracterizado porque
incluye unos medios para seleccionar una de por lo menos dos
modalidades de visualizacidn del dispositivo de represéntacién
visual, incluyendo una de las modalidades de visualizééién un
dispositivo de decodificacidn de las sefiales de entrg&é de los
medios de sé;uridad del edificio, mientras que la otrﬁ“ﬁe las
modalidades de visualizacién representa directamente:ias con
diciones de las sefiales de entrada.

9. Sistema de representacifén visual segfin una cual
guiera de las anteriores reivindicaciones, caracterizado por
que incluye un dispositivo monitor que proporciona ura plurali
dad de seflales que responden a parémetros pfedeterminados del
edificio, estando cada una de dichas sefhales en una condicién

elegida entre dos condiciones, el dispositivo de visualizacién

- incluye un dispositivo de decodificacién para decodificar la

Piug;lidad de sefales, y un dispositivo para visualizar mensa
jes.predeterminados del gdificio en respuesta a ellas, y por

que incluye un dispositi%o para hacer funcionar el dispositivo
de visualizacidn en una modalidad suplementaria en la cual las

condiciones de la pluralidad de sefales se representan visual

mente sin decodificacién.
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1 10.- Be reivindica por Gltimo y como objeto sobre el cual
fecaeré la Patente de Invencidn que se solicilita por: SISTEMA
DE REPRESENTACION VIéUAL PARA SISTEMAS DE ASCENSOR.
Todo conforme queda descrito y reivindicado enrla pre-
5 sente llemoria descriptiva que consta de treinta y ocho piginas

mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Mafrid, 20 de abril de 1.979-,
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