AMINISTERIO DE INDUSTRIA Y ENERGIA

Registro de la Propiedad Industrial

© Al

0sJ%79620

@ FECHA DE FRESENTACION

Concedido ! Reglstro de acuerdo

PATENTE DE |INVENCION conlos deios que figuran en Ia pre.

tenido 'de 13 Memoria adjunta,

@ PRICRIDADES:

@ NUMERO

78 12 587

@ FECHA

27 abril 1978

@ PAIS

Francia

@FICHA DE PUBLICIDAD

) CLAS"'ICACION INTERNACIONAL

Doy ?/0?{ coSh H/{Z .

PAT!NTI DE LA QUE ES DIVISIONARIA

@TITULO DE LA INVENGION

"MAQUINA TRICOTADORA FAMILTAR".

@ BOIICITANTE (3)

SUPERBA, 5. A.

DOMICILIO DEL SOLICITANTE

Mulhouse (Haut Rhin, Francia) 13, Rue de Pfastatt

@ INVENTOR (E8) |

D. Alfred GLOECKLER

@ TITULAR {ES}

@ REPRESENTANTE

Don Ignacio PONTI GRAU

UNE A-4 MOD. 3108

UTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA

8ente descripeidn Y segln el con.



MO/mc. PS.29457-AD : 2

10

20

25

La presente invencidén se refiere a una caja de se-~
leccidn para una maquina tricotadora familiar, que tiene una
o dos fonturas rectilineas en las que se hallan formados ca-
nales que reciben deslizantes unas agujas. Estas agujas son
accionadas por levas llevadas por un carro tricotado, animado
de un movimiento de traslacibn alternativo sobre las fonturas.
Ta seleccibn de las agujas es realizada por blogues de selec-
¢ién montados en la entrada de las pistas de leva del carro,
bloques que se hallan constituidos, entre otros, por electroi-
manes que reciben impulsos eléctricos de la caja de seleccidn.
Esta accidn tiéne por objeto llevar las agujas a diferentes
posiciones, para el accionamiento de las mismas por levas di-
ferentes del carro de tricotado, a fin de obtener diferentes
puntos de tricotado, entre ellos el punto jacquard.

Existen numerosos procedimientos para programar la
seleccidn de las agujas de una mAquina tricotadora, especial-
mente las matrices de plots o de diodos, los lectores de tar-
jeta de programa de todas clases, asil como los lectores de
cintas magnéticas, etcétera. El principio de estos procedi-
mientos es, siempre, el mismo y consiste en tener, sobre un
soporte, las informaciones sucesivas que habrin de ser trans-
mitidas a las agujas, generalmente por'medios electromagnéti-
cos, a fin de obtener el punto de tricotado deseado. Estas
informaciones pueden ser, tanto tomadas del programa y trans-
mitidas directamente a los medios electromagnéticos que reali-
zan la seleccidn en sincronismo con el movimiento de avance
del carro, como almacenados en una memoria de donde son recla-

madas, por cuyo motivo este (ltimo procedimiento es mas caro.



10

20

25

En todog estos casog, el tamafio de los motivos que pueden ser
tricotados cuando se utiliza la seleccidn, para realizar pun-
tos jacquard, depende del nimero de informaciones que pueden
ser llevadas por el soporte.

Las tarjetas de programa presentan la ventaja, como
soportes de informacibén, de dar una imagen representativa del
motivo a realizar, y de ser de sencilla programacidn por par-
te del usuario. Para leerlas es suficiente, cuando se utiliza
un lector dptico, disponer zonas donde la luz es, por ejemplo
reflejada, y otras donde no lo es, lo cual puede ser realiza-
do, por ejemplo, mediante marcas negras, de manera que a cada
zona le corresponda una aguja de la miquina tricotadora.

Naturalmente, ello conduce a los constructores a
realizar tarjetas de programa cuadriculadas, cada uno de cuyos
cuadrados elementales encierra la informacidn para una aguja
determinada de la mAquina tricotadora.

En este caso, la definicién de la informacidn es
perfecta, pero el procedimiento no permite realizar motivos
cuya anchura sea la de la miquina tricotadora, dentro de un
espacio acetptable de la tarjeta de programa, es decir, un
formato A4, en cuyo caso seria necesario realizar marcas tan
finas que la programacidn por parte del usuario se converti-
ria en un verdadero problema, debido a la minuciosidad gque se-
ria necesario aportar en su ejecucidn.

Esta restriccibén ha conducido a diversos construc-
tores de mAquinas tricotadoras provistas de tarjeta de progra-
ma cuadriculada, a utilizar memorias donde son almacenadas

lag informaciones de las tarjeta, después de lo cual estas
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informaciones son tratadas para dtener la multiplicacidn de
las mismas por un nimero constante.

Este procedimiento, ya caro en gi, presenta dos in-
convenientes mayores: En primer lugar, los contornos del mo-
tivo estén formados por perfiles escalonados cuyos peldafios
son iguales, como minimo, en nfmero de mallas y de hileras,
al nGmeroc multiplicador, y los defectos, en las proporciones
del motivo, son amplificados, ya que el programa no tiene en
cuenta la longitud de las mallas. De hecho no existe una pro-
porcidn constante entre el ntmero de hileras para 10 cm de
género tricotado y el nimero de mallas para 10 cm de este mis-
mo género; esta proporcidn varia en funcidén del hilo, del
punto, de la longitud de las mallas, etcétera.

Ta resente invencidn tiene por objeto paliar estos
diferentes inconvenientes, y se propone aporbtar una solucidn
barata a la realizacidn de motivos cuya definicidn ha de ser
rigurosa, conservar las proporciones de un motivo cuya anchu-
ra es la del campo de agujas de la mAguina, por ejemplo, te-~
ner, en este (ltimo caso, una definicibén del contorno del mo-
tivo a una malla aproximadamente, y de ser facilmente progra-
mable.

A este efecto, la invencidn conciefne a una maguina
tricotadora familiar que comporta, al menos, una fontura rec-
tilinea y provista de ranuras que reciben deslizantes las a-
gujas de tricotado, un carro movible sobre la fontura y pro-
visto de blogues de seleccidn y de pista de levas para accio-
nar y desplazar las agujas de la fontura, una>instalacién de

programacidén que comporta medios de lectura unidos eléctrica-
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mente a los bloques de seleccidén y relativamente movibles res-
pecto a una tarjeta de programa; medios para desplazar rela-
tivamente, de una hilera a la giguiente, los medios de lectu-
ra respecto a la tarjeta de programa; medids mecénicos para

la conexidn de la instalacidén de programacidn con el carro,
para la lectura sucesiva de las hileras de la tarjeta de pro-
grama por los medios de lectura, en sincronismo con el despla-
zamiento del carro, mAquina caracterizada por el hecho de que
los medios que desplazan relativamente, de una hilera a la
siguiente, los medios de lectura respecto a la tarjeta de pro-
grama, comprenden medios de regulacibén del paso de las hile-
ras exploradas de la tarjeta.

De acuerdo con otra caracteristica de la invenciédn,
los medios de conexidn de la instalacidn con el carro compren-
den un medio de desembrague.

De acuerdo con otra caracteristica de la invencién,
la instalacidn de programacidén comporta varios sensores para
leer la tarjeta de programa, cuyos sensores estdn montados a
intervalos regulares sobre una correa sin fin.

La invencidn estéd representada, a titulo de ejemplo
no limitativo, en los dibujos anexos, en los cuales:

Las figuras 1 y 2 representan las tarjetas de pro-
grame utilizables; la figura 3 representa, en vista esqueméti-
ca, el dispositivo de avance de las ruedas de tetones; la fi-
gura 4 representa, en vista esquemédtica, el accionamiento de
la rueda de escape por el tringuete; la figura 5 representa,.
de manera esquematica, el montaje de los sensores sobre la

cadena dentada; la figura 6 mpresenta esquemdticamente el dis-
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positivo de accionamiento de los sensores, asi como el arras-

tre del disco que da el dibujo asociado; la figura 7 fepresen

ta un detalle del disco que da el dibujo asociado, y la figu-
ra 8 representa esquemdticamente la relacién entre el acciona-
miento de los sensores y el arrastre del cursor por el carro
de tricotado.

La mAquina tricotadora de la invencién combina, den=
tro de una mis_ma caja, dos posibilidades, una de las cuales
consiste en una lectura repetitiva de una tarjeta de programa
cuadriculada, que comprende marcas de colores contrastados,
por ejemplo negras y blancas, en relacidn con el motivo a eje-
cutar, informaciones que son tratadas y transformadas direc-
tamente por la excitacidn o la no excitacidn de las bobinas
de los electroimanes de los bloques de seleccidn del carro de
tricotado. No existe, pues, memoria de almacenamiento.

Esta primera forma de programacibén serd utilizada
para el tricotado de motivos geométricos u otros, repetitivos
0 no, pero cuya definicidén deba ser rigurosa, siendo el tama-
fio de los motivos de una fraccidén del nlmero total de agujas
normalmente utilizable, fraccidn gque es tal que permite una
programacidén facil por parte del usuario de la mAquina trico-
tadora.

La otra posibilidad consiste en la lectura de pro-
grama del mismo formato que anteriormente, pero desprovista de
cuadriculado, estando realizado el programa simplemente por
un dibujo artistico, ejecutado en colores contrastados sobre
esta tarjeta de programa. En el momento de la seleccidn de una

aguja determindda, el lector Optico se desplaza por delante
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de la tarjeta de programa sincrdnicamente con el carro de tri-
cotado, pero a una velocidad reducida, de suerte que dicho
carro se desplaza por delante de la totalidad de ‘las agujas

de la mAquina tricotadora cuando el lector, desplazéndose so-
bre la anchura total Gtil de la tarjeta de programa, es inte-
rrogado sobre su estado de conduccidn, seglin que se encuentre
gituado enfrente de una parte reflectora de la luz o no. Esta
informacidn es tratada luego igual que anteriormente, para la
excitacidén o no de la bobina del electroimin del bloque de se-
leccibén del carro.

Esta posibilidad es utilizada para realizar motivos
de muy gran anchura, que puede ser la totalidad de la anchura
de la mAquina tricotadora, presentando contornos conformes a
la realidad.

A esta posibilidad de utilizar dos tarjetas de pro-
grama se une la posibilidad de dos tipos de avance diferentes
para estas tarjetas. Cuando la tarjeta de programa es cuadri-
culada, el avance de la misma ha de ser tal que lleve, una
hilera de tricotado después de la otra, una nueva hilera de
informacidn delante del lector dptico. Como que todas las tar-—
jetas de programa tienen el mismo cuadriculado, un avance
constante e igual al paso vertical de los cuadrados, es a la
vez necesario y suficiente.

Cuando la tarjeta de programa no es cuadriculada, ¥y
por tanto el programa estld constituldo por un dibujo artisti-
co, el avance de la tarjeta ha de ser tal que las proporcio-
nes del dibujo queden respetadas en el curso del tricotado,

Para ello, el avance de la tarjeta de programa es regulable en



10

20

25

funcidn de la relacidn a determinar entre el nlmero de mallas
por cada 10 cm de ancho y el nimero de hileras o pasadas por

cada 10 cm de alto de una muestra del género ejecutado con el

msmo hilo, los mismos ajustes, el mismo punto, con lo que se-

r4 el articulo a tricotar.

La figura 1 muestra una tarjeta de programa cuadri-
culada, cuyo motivo estd representado por ennegrecimiento de
los cuadrados elementales constitutivos. Pasada tras pasada,
el avance de la hoja de programa llevarid las hileras sucesivas

de cuadrados en posicidén de ser leidas por los sensores foto-

 eléctricos.

Ia figura 2 muestra una tarjeta de programa no cua-
driculada, cuyo motivo es un dibujo artistico. En este caso,
el avance'de la tarjeta sera tal que las proporciones del mo-
tivo serfin conservadas en el tricotado. Para ello serid nece-
sario tricotar previamente una muestra en las condiciones de
la realizacidén del articulo definitivo, establecer la propor-
cibén entre el nimero de mallas y el nfimero de hileras o pasa-
das para una misma dimensibén y deducir, de acuerdo con esta
proporcion, el avance gque deberid tener la tarjeta de programa
a cada hilera.

La figura 3 ilustra de manera esquemdtica el mando
del avance de la tarjeta de programa hilera a hilera. El mo-
tor -12- esta asociado con un dispositivo de mando por impul-
80s y con un circulto de autoalimentacidén del motor durante
una vuelta de rotacidn. Este motor -12- estid fijado a una ca-
ja ~l-, dentro de la que se encuentra un portatrinquete -2-

que forma parte del eje motor, una rueda de escapa -3-, libre



10

20

25

en rotacidén y traslacidén sobre el Arbol motor y que engrana
con los pifiones -9-, -10- y -11- para comandar la rotacidn
del Arbol sobre el que van montadas las ruedas de plas que
arrastran la tarjeta de programa. La rueda de escape -3~ pue-
de ocupar, por intermedio del eje de mando -8-, que puede ser
1llevado manualmente a una de dos posiciones, una primera po-
sicibdn, bloqueada por acoplamiento directo con el portagati-
llos -2-, mediante los dedos de bloqueo —21—. Entonces queda
unida en rotacién con el motor -12- y efecttia una rotacidn de
360o a cada mando del avance de la tarjeta de programa. Esta
rotacidén, después de reduccidn por intermedio de los pifiones
-9-, -10- y -11-, es la necesaria, a dar a las ruedas de plas,
para hacer pasar la tarjeta de programa cuadriculada de una
hilera de cuadrados a la otra. En una segunda posicidn, la
rueda de escape -3- es libre en rotacién pero puede recibir,
por intermedio del gatillo -4-, que es llevado por el porta-
trinquete -2-, un avance diente a diente. Este avance es de-
terminado por el empleo de dos levas; una de ellas fija -6-,
que descubre un nimero méximo de dientes de la rueda de esca-
pe ~-3-, y una leva movible -5-, unida a una palanca ~7- ac-
cionable a mano y que permite suprimir la accidn del tringue-
te -4~ sobre un nimero elegido de dientes de la rueda de es-
cape, dejados normalmente en trabajo por la leva fija -6-.
Esta accidn combinada de las dos levas -5~ y -6~ permite e-
fectuar una regulacibén del giro de la rueda de escape -3- ¥,
por tanto, de las ruedas de plas para el arrastre de la tarje-
ta de programa. Esta posibilidad es utilizada para regular el

avance de la tarjeta de programa no cuadriculada, y por tanto
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del paso de las hileras, a fin de tricotar el motivo dibujado
que lleva, de manera artistica y en sus proporciones.

La figura 4 representa el detalle del mando de la
rueda de escape -3- por el portatrinquete -2-, sobre el que
va montado, bajo resorte, el trinquete -4-. Esta figura 4
muestra asimismo como la leva -6- deja al descubierto un nf-~
mero determinado de dientes de la rueda de escape -3%- que vie-
ne a completar, girando alrededor de la leva fija -6-, la ac-—
tuacidn de esta Gltima, suprimiendo la aceidn del trinquete

-4~ "sobre un nfimero regulable de dientes de la rueda de esca-

- pe -3-.

La figura 5 representa el montaje de los sensores
-1%-, regularmente espaciados sobre la correa dentada -14-,
que es arrastrada en rotacién por la polea motriz -15- y pasa
alrededor de la polea loca -15'-. La distancia entre dos sen-
sores sucesivos ha de ser igual a la distancia total entre
las marcas de la tarjeta de programa.

La figura 6 representa el dispositivo de acciona-
miento de la polea motriz -15-, que arrastra los sensores -13-
por intermedio de la correa dentada -14- y de la polea loca
-15'-. La polea motriz -15- estd unida al eje -16-, a su vez
fijo al portaufias -17-. Sobre este 4ltimo se encuentran arti-
culadas dos palancas -18-, provistas de dos ramas que forman
entre si un angulo funcidn de las dos relaciones a fealizar,
Y provista cada una de ellas, en cada uno de sus extremos, de
un diente cuyo perfil es conjugado del de los dientes de los
engranajes huecos, dentro de los que puede venir a acoplarse.

Deslizante sobre estas palancas -18-, un aro -10-



10

20

25

11

puede ocupar una de las tres posiciones -19'-, -19%"- y -19"'~,
En la posicibén -19'~, el aro -19- aprieta las palancas -~18-
por intermedio de los resortes -20- y las obliga a engranar
con el pifibn hueco -22- de la rueda ~24-, a fondo de diente
para la supresién de las holguras. Como que el pifidn hueco
-22- estéd unido al eje -2%-, que recibe el movimiento del ca-
rro de tricotado, el eje -16- queda unido directamente con el
eje -2%- y gira a la misma velocidad que éste. Esta posibili~
dad es utilizada para el mando de los sensores para la lectu-
ra de tarjetas de programa cuadriculadas, y, cuando el carro
de tricotado se desplaza la distancia entre dos agujas, los
sensores se desplazan la digtancia entre dos cuadrados suce-
sivos de la tarjeta de programa cuadriculada. Como que, a fin
de obtener una programacidn ficil por parte del usuario de la
tarjeta de programa, el nGmero de marcas llevadas sobre esta
Gltima serd menor que el nimero de agujas de una fontura de la
méquina tricotadora, cada sensor efectfia la lectura de la
tarjeta de programa sucesivamente, cuando el carro se despla-
za en toda la longitud de la fontura de la mAquina tricotado-
ra, hasta que todas las informaciones necesarias hayan sido
suministradas.

En la posicidn -19"'-, el aro -19- apriete las pa-
lancas -18~ por intermedio de los resortes ~20+ y las obliga
a engranar con el pifibn hueco -21- que, por intermedio del
reenvio compuesto por los dos pifiones -25~ y -27-, montados
fijos en rotacibn sobre el eje -28-, arrastra el pifibn -29-,
que es fijo en rotacidén con el pifibn -21-, normalmente libre

sobre el eje -16-, pero vuelto fijo por intermedio de las
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palancas -18-, unidas al portauiias -17-, que a su vez es so-
lidario del &rbol -16-. Asi, este Gltimo es arrastrado en ro-
tacidn por intermedio de los pifiones -24-, -25-, ~-27- y -29-.
Esta transmisidn permite obtener una reduccidén entre el movi-
miento de los sensores y el movimiento del carro. Esta reduc-
¢idn es calculada de tal manera que un solo sensor efectle
la lectura de la tarjeta de programa cuando el carro se des-
plaza sobre todas las agujas de la magquina tricotadora. Esta
posibilidad es utilizada para la lectura de tarjetas de pro-
grama no cuadriculadas, en las que el motivo a ejecubar esté
dibujado de forma artistica, y el tricotado de este motivo
puede ser realizado sobre la totalidad de la anchura de la ma-
quina de tricotar.

. 8i el aro -19- ocupa la posicidn -19"-, las pa-
lancas -18- no engranan con ninguno de los pifiones -21- y
-22- y, por consiguiente, deja de existir conexidn en rota-
cién entre el arbol -23- y el &rbol -16-. Esta posicidén es la
de punto muerto y es utilizada para realizar la colocacidn del
motivo. En efecto, si uno de los sensores se encuentra al
principio del motivo de la tarjeta de programa cuando el ca-
rro se encuentra frente a la Xava aguja, es evidente que al
pasar a la posicidn -19'- o -19"- esta Xava aguja serad la
primera aguja del motivo.

En la figura 6 estd representado igualmente el dis-
positivo que permite asociar un segundc motivo al de la tar-
jeta de programa. Sobre el eje -28- y fijo en rotacidén con el
mismo, va montado un brazo -30- sobre un casquillo -31-. Este

brazo -30- arrastra el disco -26-, que comprende ensambles o
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muescas formados cada dos pasos, por ejemplo. Estas muescas
son leidas por un sensor -38= a fin de constituir un interrup-
tor ciclico que es accionado en sincronismo con el carro de
la mAquina y estd inserto en el circuito de conexidén eléctri-
ca de los snsores de lectura -13- y los bloques de seleccién.
Asi, este interruptor ciclico gobierna la seleccidn de una a-
guja de cada dos, y ello independiente de la seleccidn deter-
minada por los lectores de la tarjeta de programa. Un inte-
rruptor montado en el circuito del sensor -38- puede anular
la funcidn del mismo. E1 brazo -30- tiene una posibilidad de
oscilar al interior del disco -26- correspondiente a un paso,
v ello para obtener una inversidén de la seleccidén durante el
cambio del sentido de traslacidén del carro de tricotado y, en
consecuencia, de la rotacidén del disco -26-.

Ta figura 7 es una vista parcial del disco -26- vis-

- to de cara, y muestra el detalle de sus muescas o ensambles.

Ia figura 8 representa de manera esquemdtica la co-
nexidén entre el cursor -3%6-, unido al carro de tricotado en
su movimiento de traslacidn por encima de las fonturas de las
méguina de tricotar, y el accionamiento de los sensores -13-.
El cursor -36- va fijado a una cinta perforada -35- que arras-
tra las ruedas de phas -%37- y -34-. La rueda de plias -34- es-
t4 unida en rotacién con el eje -33- y transmite su movimien-
to de rotacidn, por intermedio de un Arbol -32-, al arbol de
salida -23%- de la caja de seleccibén. Cuando el aro -19- se en-
cuentra en la posicidén -19"-, es decir, en la posicidén de pun-
to muerto, la referencia -36'~ del cursor -36- puede ser co-

locada enfrente de una aguja cualquiera de la méquina de tri-
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cotar, sin que los sensores -1%- de la caja sean desplazados
también. Si uno de estos sensores -13%- tiene su referencia
-13'- enfrente de la primera instruccidn de motivo de la tar-
jeta de programa, y se lleva el aro -19- a una u otra de las
posiciones -19'- o ~-19"'-~, en ambos casog, la aguja que se
encuentra enfrente de la referencia -36'-~ del cursor -36-,
serd la aguja donde empezaréd el tricotado del motivo de la

tarjeta de programa.



10

20

25

15

REIVINDICACIONES

1. Maquina tricotadora familiar, gue comprende al
mencs una fontura rectilinea, provista de ranuras que reciben
deslizantes las agujas de tricotado, un carro movible sobre
la fontura y provisto de bloques de seleccidn y de pista de
levas para accionar y desplazar las agujas de la fontura, una
instalacién de programacidn que comprende medios de lectura
unidos eléctricamente con los bloques de seleccidn y movibles
relativamente respecto a una tarjeta de programa, medios para
degplazar relativamente, de una hilera a la siguiente, los me-
dios de lectura respecto a la tarjeta de programa, medios me-
cénicos de conexibén entre la instalacibén de programacidn y el
carro para la lectura sucesiva de las hileras de la tarjeta
de programs por los medios de lectura en sincronismo con el
degplazamiento del carro, miquina caracterizada por el hecho
de que los medios que desplazan relativamente, de una hilera
a la siguiente, los medios de lectura respecto a la tarjeta
de programa, comprenden medios de regulacidn del paso de las
hileras exploradas de la tarjeta.

2. Maquina tricotadora familiar, eonforme a la
reivindicacién 1, caracterizada por el hecho de que los medios
mecénicos de conexibén de la instalacidén de programacibén con
el carro comprenden un selector de velocidad.

3. Maquina tricotadora familiar, conforme a la
reivindicacidn 2, caracterizada por el hecho de que los medios
de conexidén de la instalacidén con el carrc comprenden un me-

dio de desembrague.



10

20

25

16

4. Maquina tricotadora familiar, conforme a una
cualquiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizada
por el hecho de que la instalacidén de programacidén comprende
varios sensores para leer la tarjeta de programa, los cuales
se encuentran montados a intervalos regulares sobre una co-
rrea sin fin.

5. MAguina tricotadora familiar, conforme a las
reivindicaciones 2 y 5, caracterizada por el hecho de que el
selector de velocidad se compone de una caja de velocidades
provista de un punto muerto.

6. Maquina tricotadora familiar, conforme a la
reivindicacidn 4, caracterizada por el hecho de que el nfmero
de sensores es un divisor del nimero de agujas de la fontura
de la méAguina tricotadora.

7. MAquina tricotadora familiar, conforme a la
reivindicacibén 5, caracterizada por el hecho de que la caja
de velocidades comprende dos velocidades separadas por un pun-
to muerto.

8. MAquina tricotadora familiar, conforme a la
reivindicacidén 1, caracterizada por el hecho de que la cone-
xidén eléctrica de los medios de lectura con los bloques de se-
leccidn del carro, comprende un interruptor.

9. Maquina tricotadora familiar, conforme a la
reivindicacidén 2, caracterizada por el hecho de que los medios
de conexidén mecédnica del carro a la instalacidn de pmgrama-—
cidén comprenden un interruptor ciclico accionado en sincronis-
mo con el desplazamiento del carro, interruptor que se halla

inserto en el circuito de conexidn eléetrica de los medios de
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lectura con los bloques de seleccibdn del carro.

10. MAquina tricotadora familiar, conforme a la
reivindicacibén 9, caracterizada por el hecho de due el inte-
rruptor ciclico realiza un cierre de la conexidén de los medios
de lectura con los bloques de seleccidn, una aguja de cada
dos.

11. MAquina tricotadora familiar, conforme a la
reivindigacién 1, caracterizada por el hecho de que los medios
de regulacidn del paso de las hileras exploradas & la tarjeta
comprenden un Arbol de entrada motor y un &rbol de salida,
conectado con los mediog para desplazar relativamente los
gsensores de lectura y la tarjeta de programa, comprendiendo
la conexibén entre el &rbol de entrada y el arbol de salida un
conjunto de trinquete y rueda de escape, una leva fija y una
leva mopvible, las cuales cooperan con el tringuete y estén
dispuestas para determinar un sector de la rueda de escape,
para el cual el trinquete no coopera con esta rueda de escape.

12. Maquina tricotadora familiar, conforme a la
reivindicacidén 11, caracterizada por el hecho de que la rueda
de escape comporta medios para su acoplamiento directo con el
arbol de entrada motor.

13. Maguina tricotadora familiar, conforme a la
reivindicacidn 2, caracterizada por el hecho de que el selec—
tor de velocidades comprende dos coronas dentadas unidas, una
de ellas al carro, y la otra a los medios que desplazan los
brganos de lectura para la exploracidn de las hileras de la
tarjeta de programa, al menos una palanca acodada, montada

oscilante por su zona intermedia y cooperane por sus extremos
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con las coronas, ¥y un o movible sobre esta palanca a ambos
lados de su punto de oscilacidn. '

14, MAquina tricotadora familiar.

La presente memoria descriptiva consta de diecilocho
hojas foliadas, escritas a maquina por una sola cara.

Barcelona, 17 de abril de 1979
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