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. = Memoria Descriptiva -
El invento se reflere a clertos perfeccionamientos

en los dispositivos para el acoplamiento de un accionamiento
manual con un Arbol, segfn el prefmbulo de la reivindicacibn
ia,

Ya se habfa propuesto un dispositivo de este tipo,=
en el que el movimiento de giro ulterior del casquillo se im-
pide lo més tarde después de un corto movimiento de arranque
de 1a rueda mamual, Esta solucifén conduce a construccioneg w=
con engranajes de funcionamiento seguro, pero relativamente «
costosas; tales construcciones estén justificadas, cuando de
todas las maneras es necesario el montaje de un engranaje en=
tre el &rbol y el accionamiento manual.

La finalidad del invento consiste en la creacidn de
un dispositivo, que, con la misma seguridad funcional, sea =
gsencillo y presente dimensiones mfs reducidas que el disposi-
tivo mencionado inicizlmente =a no sexr que por el lado del =
accionamiento manual sea necesario un engranaje-.

El invento resulta de la caracterfstica de la reiw
vindicacién 12, Una ventaja especial de esta solucién consis=
te en que el dispositivo, sobre todo la caja, consta, a pesar
del pequefio volumen, casi exclusivamente de cuerpos grotatow==
rios de fabricacién econbmica,

La medida segfin la reivindicacién 22 proporciona ==
unas simplificaciones constructives adicionales. El perfeccig
namiento conforme a la reivindicacién 32 permite la limitaci$
del momento de giro del accionamiento manual, por lo que la =
conexién del servomotor no puede impedirse manualmente.

Se evita ademfs que con el motor em marcha se pueda
frenar totalmente su movimiento por medio de una intervencién
maniale
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Para poder explicarlo més detalladamente se repre=-
senta el invento esquemiticamente en dos figuras. La figura 1
muestra una seccidn longitudinal a través de un dispositivo -
conforme al invento, y la figura 2 representa un sector de ==
una seccién segin el plano II-II, suprimiéndose el &rbol.

De una caja ~2= de un servomotor giratorio eléctrie
co, que termina con una brida ~1~, sale un extremo de &rbol «
=3=, El otro extremo del &rbol no dibujado actua por ejemplo
a través de un engrangaje sobre una vélvula. En la brida =l=-
se ha fijado con unos tornillos ~6~ un anillo de caja 5=, =
Una tapa =7=- sujeta por unos tornillos =8~ en una brida =9« =
del anillo de 1 acaja ~5~, clerre el anillo de cajs frontal~-
mentes La tapa =7= presenta un cubo ~10~, alojéndose en éste
un extremo de &rbol ~ii~ de una cuba =12-, En el extremo litwe
del &rbol ~il=~ se encuentra una rueda meamial =14~ asegurada =
por uma cuifa =13«, La cuba =12+, §ud adicionalmente se puede
apoyar en el anillo de caja «5= por medio de un rodamiento de
bola no dibujado, posee por su lado interior un cojinete ciw=
lindrico =16=, en el cual se aloda givatoriamente un casquillo
cilindrico =17=. A la mitad de su longitud el casquillo =i7—
presenta una ramura =18~ radial, que se extiende por una parte
de su perimetro. En la pared cilfadrica de la cuba =12« est8 =
anclado un arrastrador =20=- agegurado por medios no represents
dos, que como paralelepfpedo ~21- con superficie bésica rfémbie
ca entra radiaslmente por la ramma <18~ hasta la hendidura =24
entre el casquillo =17= y el &rbol =3=, En esta hendidura se =
encuentran dos resortes helicoidales =25= y =26« devanados en
el mismo sentido de alambre cuadrado, que se ajustan al aag~=
quillo =17~ con tensidn previa radiale. Log extremos =27- y =28
directamente contigucs de los resortes helicoidales =25« y «26
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se han ondulado acutangularmente de forma que los extremos =
acodados se encuentran paralelog a dos superflcles del para=
lelepfpedo =21=. Los extremos exteriores =29= y =30« de los
dos resortes helicoidales =25« § «26= se han doblado aproxi-
nademente en ngulo recto, quedando los lados libres parale=
los al eje del resorte. Los mismos engranan con unas ranuras
radiales =40« & =~41= dispuestas cu dos anillos =31=, =32=, =
Con fines de ajuste los anillos «31-, «32= ge han atornilla-
do regulables en los dos lados fromtales del casquillo ~17-,
La regulacién se ha elegido de manera que entre el paralele-
pipedo =21= y los extremos =27 y =28~ se producen sendon ==
juegos trangenclales peqiefiog =42= y «43=,

Desde el interior se ha enroscado radialmente en =
el anillo de caja =5- una boquilla =34-, en cuyo taladro se
encuentra un pivote de frenado =35=, que & través de un rTesor
te =37+ es afretado por un tornildo vermicular «36= contra el
casquillo =17=.

El dispositivo funcionza de la sigulente mamera:

En funcionamiento normal el servomotor giratorio -
eléctrico mencionado, pero no representado, acciona al Arbol
~3=, Dado ghe los resortes =25~ y -26~ se ajustan al casquiw-
1lo =17= con tensifn previa radial, resultando entre los ree-
sortes y el 4rbél un pequefio juego determinado, gira el &rbol
sin ningln desgaste, cuando el servomotor estf conectados Cu=
ando el motor falla o cuando se desea cambiar el frbol duran
te una paraeda, sc acciona manualmente la rueda manual «if=, -
girfndola por ejemplo en diveccidn de la flecha, El arrastra=
dor «20~- chocard contra el extremo »27= del resorte =25=, Co-
m su extremo =29~ estd sujeto al easquillo =17-, se separa -
del casquillo en direccién al interior, enrolléndose a la wez
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en el &rbol =3~, De esta manera el arrastrador -20- ejerce so
bre el extremo dal frbol =3« y a través del reesorte un par =
de giro que aumwnta con el #ngulo de torsién de la ruda mem-
al, hasta que &ste es errastrado, También el casquillo =17~ -
es arrastrado en contra del efecto del pivote =35= que frena,
El vesorte =25« permanece tensado en el &rbol =3=, En la rue=-
da manual ~14= debe ejercese por lo tanto un par de giro que
corresponda a la suma del momento de accionamiento del &rbol
w3 del momento de frenado producido por el pivote =35= y de
la friccin en los cojinetes,

Cuando los resortes =25-, =26=- presentan, tal como
se dituja, pocas espiras, la relacién entre el momento de gi-
ro que se puede ejercer sobre el &rbol =3- y el momento de ==
frenado es relativamente pequeiiaj no obstante aumenta con un
mayor ndmero de espiras, es decir, un mayor &ngulo de abraza-

do.
81 en este estado se conecta el servomotor giratoe-

rio en direccién del accionamiento manusal y ol éste se acele~
ra a una velocidad superior a la velocidad del acclonamiento
manual, gira por un instante muy corto el resorte =25= con el
casquillo =17« con la mayor velocidad del &rbol =3-, solténdg
se el extremo =27= del arrastrador =20- y volviendo el resor—
te =25= a la pared interior del casquillo =17=, por lo que =
la transmisifn del par de giro del Arbol =3~ al resorte se "19_
terrumpe.

S1 en el estado indicado el servomotor giratorio se
conecta en contra de la direccién del accionamiento manual, -
el extremo ~29=- del resorte =25- ya no es tensado por el cas-
quillo =17~ frenado en otro sentido, sino liberado, lo cusl ~
provoca el saltp del resorte «25- a la pared del casquillo -~
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17. Este salto se produce con tal rapidez, qhe en la rueda =~
manual solo se pueden gentir un gelpe sin importancia.

Cuando la rueda manual =l4= se acciona en sentido
contrario al de la flecha indicada en el dibujo, el resorte
~25= permanece previamente @ensado ajustado en el casquillo
=~17=, mientras que el rvesorte =26~ ge earolla en el &rbol ==
=3= por choque del pareclelepfpedo =2i= contra el extremo del
resore -28~, hasta que se produce el arrastre por fricciln =
entre el resorte =-26- g el 8rbol =3-,

La hendidura entre el casquillo «~17- y el &rbol «3
debe elegirse en una sobremedida determinada mayor que el eg
pesor radial del resorte -25=-, debiendo estar contenida esta
gobremedida radial multiplicada por el nfimero de espiras por
2T en el libre recorrido medido unilateralmente del arras—
trador =20- en la ranura -18=, con juego tangencial adicio=e
nale

Mediante la eleccién apropiada de la tensibn previa
del resorte =37+ que actua sobre el pivote de frenado =35=, =
puede limitarse el par de giro que el acclonamiento manual -—
puede ejercer sobre el &rbol =3=, El accionamiento se puede -
regular de modo que sea posible bloquear manualmente el sexvp
motor giratorio en marcha. ,

Son imaginables unas variantes del ejemplo de reali
zacibu dibujado. El frbol «3= accionable por el sexvomotor gi
ratorio podefa conformarse como &rbol hueco, en el cual se =
alojarfa ei casquilld <17~ en un 8rbol provisto de un arrase-
trador y unido con el accionsmiento manual, Los resortes cho-
carian en este caso con extremos rectos, no acocdados, contra
los arrastradorese.
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= RETVIND -
13,= Perfeccionamientos en los dispositivos para el acopla=~
miento de un accionamiento manual con un &rbol, accionable -
por ejemplo por medio de un servomotor giratorio, disponién-
dogo en la rsoura entre el &rbol y un casquillo situado con=
céntricamente con respecto al primero un resorte helicoidal,
que se ajusta en posicifn de reposo del accionamiento manual
con pretensifn sadial del casquillo y que preesenta juego ==
frente al &rbol, previéndose el sccionamiento manual de modo
que uno de los extremos del resorte pueda girarse con &1 al-
rededor del eje del &rbol de forma que por lo menos las espi
rag contiguas al extremo del resorte se separen del casqui--
11lc y se ajusten al &rbol, caracterizados porque aproximada=
mante a la mitad de su longitud el resorte estfdibidido en -
dos partes, porque el casquillo se ha dispuesto de forms gi-
ratoria y esti sometido al efecto de un freno de accidn estf
tica, porque el casquillo presenta en direccifn periférics -
una ranura, a través de la cual actfia un arrastrador unido -
con el accionamiento manual seg@in el sentido de giro del ==
accionamfento mamial sobre el respectivo extremo de una u
otra parte del resorte, estando el otro extremo de las dos «
partes del resorte fuertemente unido con el casquillo. '
28,~ Perfeccionamientos segfin la veivindicacién 18, caracte-
rizados porque el casquillo se aloja en una escotadura cilfn
drica del accionamiento mamal,
38,~ Perfeccionamientos segfin una de las reivindicaciénes 12
o 28, caracterizados porque el par de giro del freno que ace
tua sobre el casquillo, puede limitarse.
434~ "PERFECCTONAMIENTOS EN 10S DISPOSTTIVOS PARA EL ACOPLA-
MIENTO DE UN ACCIONAMIENTO MANUAL CON UN ARBOLY




Consta la presente memoria descriptiva de ocho ho=
jas numeradas y mecanogragiasdas por una sola cara a las que
se acompaiia una de planos para su mejor comprensidn.
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