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MEMORIA DESCRIPTIVA

10. ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Campo de la Invención

La presente invención ae refiere a un mecanismo 
para la formación de la calada en un telar# - - - - - - -

Técnica anterior

15. Los mecanismos convencionales para la formación



de la calada en les telares comprenden generalmente una pl& 
ralidad de marcos de lisos dispuestos uno detrás do otro, 
un aolo árbol de levas dispuesto por debajo de dicha fila 
de marcos de lisos y que se extiende al lado de la misma, 
y un juego de placas excéntricas en número igual al número 
de los marcos de liaos. Dado que todas las placas excéntri­
cas están montadas en al mismo árbol de levas, este árbol 
ha de ser suficientemente largo en vista de la propiedades 
mecánicas de tales placas excéntricas cuyo espesor no pue­
de reducirse sin el riesgo de una resistencia reducida. Ello 
quiere decir que la distancia entre los marcos de lisos más 
próximo y ,más alejado seria necesariamente larga? Ousnto 
mayor es la distancia entre estoa dos marcos de lasos extr& 
moa, mayor es la diferencia en sus respectivos movimientos 
o carreras verticales. Los mecanismos modernos de formación 
de la calada de elevada velocidad exigen un mínimo absoluto 
de tal día taso ia y diferencia. - - - - - - - - - - - - - - -

Es por lo tanto una finalidad de la presente inve& 
ción proporcionar un mecanismo para la formación de la calada 
en un telar en el que una pluralidad de placas excéntricas 
está subdividida alternamente y dispuesta en un par de árbo­
les de levas de modo que la distancia entre los marcos de 
lisos más próximo y más alsjado puede reducirse basta apro­
ximadamente la mitad en comparación con loa dispositivos 
convencionales y de esta forma se puede lograr una operación



de elevada velocidad.

Otra finalidad de la invención es proporcionar un 

mecanismo para la formación de la calada en un telar, en el 

que una pluralidad de placas excéntricas conjuntamente con j 
sus respectivas partes asociadas esté distribuida uniforme- ) 
mente sobre un par de árboles de levas horizontales espacia- ¡ 
dos y paralelos de modo que todo el mecanismo está mecánica­
mente bien equilibrado.------------ ------------------------

Segdn la presente invención, un mecanismo para la 
formación de la calada en un telar, comprende un par de árboles 

de levas primero y segundo espaciados y paralelos soportados 
rotativamente en una carcasa. Los árboles de levas primero y 
segundo están interconectados por medio de un tren de engrana 
jes, que incluye una rueda dentada motriz. El mecanismo inclu 
ye además una pluralidad de placas excéntricas y una plurali­

dad de seguidores de leva asociados operativamente con las mis 
mas, estando montadas las placas excéntricas alternamente so­

bre los árboles de levas primero y segundo. Cada seguidor de 
leva es pivotable en respuesta a la rotación de una placa ex­
céntrica respectiva. Una pluralidad de marcos de lizos es sus 
ceptible de movimiento hacia arriba y hacia abajo, cada uno en 
respuesta al movimiento pivotante de un respectivo seguidor de 
leva para elevar y bajar un grupo seleccionado de hilos de la 
urdimbre. - - - ------------------------------ - - - - -

Se obtendrá una mayor comprensión de la invención 
por referencia a la siguiente descripción leída conjuntamen-



te con los planos anexos.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

la Figura 1 es una viBta en alnado frontal,parcial­
mente en sección transversal, de un mecanismo para la forma­
ción de la calada en un telar que realiza la presente inven­
ción; -----------------------------------------------------

la Figura 2 es una vista en alzado del lado izquier­

do, con partes rotas, del mecanismo de la Figura 1; y - - - -

la Figura 3 es una vista en planta esquemática de 
las placas excóntricas y de ios marcos de lizos, que ilustra 
su relación posicional. ---------------------- - - - ------

DESCRIPCION DETALLADA DE LA REALIZACION PREFERIDA

Las Figuras 1 y 2 ilustran un mecanismo para la for­

mación de la calada en un telar, seHalado de modo general por 

la referencia 10. El mecanismo 10 incluye un par dearboles 
primero y segundo espaoiados paralelos 11 y 12 cada uno so­
portado sin capacidad de rotaolón por los extremos opuestos 

en paredes laterales delantera y posterior 13, 14 de una car­

casa 15* Un par de manguitos primero y segundo o árboles de 
levas huecos 16, 17 están montados con susceptibilidad de ro 
tación respectivamente sobre los árboles primero y segundo 
11, 12 por medio de sus respectivos pares de rodamientos de 
bolas 18, 18 y 18, 18 (ilustrándose solo uno de los rodamien 

tos de bolas para claridad en la Figura 2 ) . ---------------
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Los árboles de leva primero y segando 16, 17 están 

unidos con susceptibilidad de rotación conjunta uno a otro 
por medio de un tren de engranajes. El tren de engranajes 

incluye una rueda dentada motriz 19 montada sobre un árbol 
5. motor 20 conectado operativamente a un motor (no ilustrado),

y un par de ruedas primera y segunda 21, 22 montadas en los 
árboles de levas primero y segundo 16, 17 respectivamente,
El árbol motor 20 está interpuesto entre los árboles de le­

vas primero y segundo 16, 17 y se extiende paralelamente res 
10. pecto de los mismos. Las ruedas primera y segunda 21, 22 tie

nen cada una un juego de dientes perifáricos 23, 24 que en­
granan con la rueda dentada motriz 19, de modo que la rota­
ción del árbol motor 20 se transmite tanto al árbol de levas 

primero 16 como al segundo 17 para efectuar la rotación sín- 
15. crona de estos árboles de levas. ---------------------------

Tal como se ve mejor en la Figura 3, una plurali­
dad de placas excántricas 26 está montada alternamente sobre 
los árboles de levas primero y segundo 16, 17 y espaciadas 
axialmente uno de otro en un intervalo igual. ----  - - - -

20. Cada placa excóntrioa 26 tiene una superficie peri-
fárica de leva constituida por una parte 27 de mayor diámetro, 

una parte 28 de menor diámetro dispuesta diametralmente opues­

ta a la misma y un par de partes intermedias opuestas 29, 29 

que unen estas partes de mayor y menor diámetro 27, 28 (Fi- 
25. gura 1). En cada uno de los árboles de levas primero y según-



do 16, 17. dos placas excéntricas 26 cualesquiera adyacentes 
están espaciadas angularmcnto en l8oa una de otra. - - - - -

El aparato 10 incluye además una pluralidad de mar­

cos 25 de lizos dispuesto uno detrás de otro en una línea y 
una pluralidad de bielas 30 que se extienden a través de una 

pared superior 31 de la carcasa 15 y están soportadas con sus 

ceptibilidad de deslizamiento axial respectivamente por una 
pluralidad de cojinetes 32 tipo manguito montados en la pa­

red superior 31. Cada biela 31 tiene un extremo superior fija 
do a un respectivo marco 25 de lizos y un extremo inferió co­
nectado operativamenteaa un seguidor 33 de leva respectivo 
a través de un eslabón respectivo de los eslabones 34. tal 

como se ve mejor en la Figura 1 . ---------------------------

Los seguidores 33 de leva incluyen cada uno una palan 

ca 35 soportada pivotantemente en la carcasa 15 y un rodillo 36 
montado con susceptibilidad de rotación en la palanca 35. Las 

palancas 35 están soportadas pivotantemente de forma alterna 

en un par de pivotes 39. 39. Una pluralidad de medios elásti­
cos 37. incluyendo cada uno un par de resortes helicoidales, 
fuerzan los seguidores de leva contra las placas excéntricas 

26, respectivamente, de modo que cada rodillo 36 coopera con 
una placa excéntrica 26 respectiva por su superficie perifé­
rica de leva. Las placas excéntricas 26 tienen una geométría 

variada según las carreras exigidas por los marcos de lizos 
25 individuales, tal como se conoce bien la técnica. - - -
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El mecanismo 10 construido de esta foma funciona 
como sigue: a medida que se teje progresivamente un género 
a partir de hilos 33 de urdimbre (indicados por las líneas 
de trazo y dos puntos en la Figura 3) e hilos de trama, se 

3. hacen girar síncronamente los Arbolee de levas primero y s&
gundo 16, 1? por la rueda dentada motriz 19 respectivamente 
a través de las ruedas primera y segunda 21, 22. Simultánea 
mente, las placas excéntricas 26 del primer árbol de lavas 
16 giran síncronamente oon las del segundo árbol de levas 17. 

10. Ello hace que cada seguidor 33 de leva pivote haría arriba
y hacia abajo segdn la geometría de la respectiva placa ex­
céntrica 26. Como resultado, se mueven loe marcos 35 de li­
sos hacia arriba y hacia abajo cada uno en respuesta al moví 
miento pivotante de un respectivo seguidor 33 de leva para 

1$. elevar y bajar un grupo seleccionado de hilos 33 de urdim­
bre. En cada carrera, el marco 25 de lisos individual está 
en su posición superior cuando el rodillo 36 se apoya en la 
parte 27 de mayor diámetro de leva y está en su posición in­
ferior cuando el rodillo 36 se apoya en la parte 23 de menor 

30. diámetro de leva. - -- -- -- -- -- -- -- -- -- --

Se hadeocrito una sola realización ilustrativa es 
pacífica de la invención. No obstante, se apreciará, natural­
mente, que la invención no debe quedar limitada a esta reali­
zación específica ya que pueden realizarse numerosos cambios 

2$. y modificaciones en la misma que parezcan evidentes a un téc­
nico en la materia sin separarse del alcance de las ravindica
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cianea anexes. -

A loa efectos consiguientes se declaran de novedad 
y propiedad para España, sus territorios y plazas de sobera­
nía, las reivindicaciones que siguen. -

\
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R E I V I N D I C A C I O N E S

1.-* Perfeccionamientos an loa Mecanismos de forma­
ción de la calada en un telar, para elevar y bajar una plur̂  
lidad de grupos de hilos de urdimbre selectivamente en el te 
lar, caracterizados porque el mecanismo comprende en coB&ing 
cidn;

(a) una carcasa; - - - - - - - - - - - - - - - - -

(b) un par de Arboles de levas primero y segundo
espaciados y paralelos soportados con susceptibilidad de ro­

lo, tación en dicha carcasa; - - - - - - - - - - - - - - - - - -

(c) medies acciónadores de dichos Arboles de leva 
primero y segundo para que giren síncronamente uno con otro;

(d) una pluralidad de placas excéntricas montada 
alternamente sobre dichos árboles de levaB primero y segun-

1$. dO!

(e) una pluralidad de seguidores de leva cada uno 
asociado con una de diohas placas excéntricas, y susceptible 
de pivotemiento en respuesta a la rotación de la mioma; y -

(f) una pluralidad de marcos de lisos cada uno co-
20. acetado operativamente con uno de dichos seguidores de leva

y susceptible de movimiento vertical en respuesta al movi­
miento pivoteaste del mismo para elevar y bajar un grupo se-



-  10 -

lección ado de hilos de urdimbre. - - - - - - - - - - - - - -

2. - Perfocoionsmientoa según la reivindicación 1, 
carao terizadoo porque dichos medios accionadoroa inclt̂ en un 
árbol motor, una rueda dentada motriz montada sobra dicho %g

5. bol motor, y tm par de ruedas primera y segunda montadas reg
pectivamente en dichoa árboles de levas primero y segundo, 
teniendo cada una de dichas ruedas primera y segunda un 3n& 
go de dientes perifáricos que engranan con dicha rueda den­
tada motriz do modo que se transmiten la rotación de dicho

10. árbol motor tanto a dicho primar árbol de levas, como al e&
gundo. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

3. - Perfeccionamientos aegdn la reivindicación it 
caracterizados porque dos placas excántrioas cualesquiera 
adyacentes de dichas placas excéntricas están especiadas

15. angularmente una de otra, en cada uno de dichos árboles de
levas primero y segundo. ---------------- - - —  -

4. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 
caracterizados porque cada uno de dichos seguidores de leva 
incluye una palanca soportada pivotentemente en dicha car-

20. casa y un rodillo montado con susceptibilidad de rotación
en dicha palanca, estando forzada dicha palanca contra una 
de dichas placas excéntricas para hacer que dicho rodillo 
se apoye en la misma. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Perfeccionamientos según la reivindicación 1,



caracterizados porque el mecaaismo emprende además un par 
de árboles primero y segundo soportados sin susceptibilidad 
de rotaci&a en dicha carcasa, estando acatados rotativamen­
te dichos árboles de levas primero y segundo sobre dichos 
árboles primero y segundo, respectivamente# - —  - -- --

6. - Perfeccionamientos segdn la reivindicación 1, 
caracterizados porque el mecanismo comprende además una plit 
ralidsd de bielas y una pluralidad de eslabones de unido, 
tejiendo cada una de diídma bielas un extremo fijado a uno 
de dichos marcee de liaos y el otro extremo conectado pivo­
teo temante con un extremo de uno da dichos eslabones de 
unida, estando conectado pivotea temante el otro extremo da 
dichos eslabón de unión a uno de dichos seguidores de levas, 
con lo qpe cada una de dichas bielas as susceptible de res­
ponder en vaiváa axialmanta el movimiento pivotaa te de un 
respectivo seguidor de leva, - - - - - - - - -  - —  —

7. - "FBRPECCIONAMIENTOP EN LOS MECANISMOS SE FOR­
MACION DE LA CALADA EN UN TELAR".-----------------

Todo ello conforme se describe y reinindica en la 
présente memoria que consta de anco hojas foliadas y mecano­
grafiadas por un sola de sus caras y de tres láminas do di­
bujos qpa la Ilustran



YOSHIDA KOGYOK.K. HOJA 1 (3 HOJAS)'

FtG.  1



YOSHIDA KOGYO K.K. HOJA 2 (3 HOJAS)

F ! G. 2



YOSHIDA KOOYO K.K. HOJA 3 (3 HOJAS.L

F! G. 3
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