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PATENTE D2 INVENCION

por VEINYE afies

Bclieite&é en Espafia a faver de YOSHIDA KOGYO K.X., de na-
cionalided japonesa, domiciliads en No. 1, Kanda Igumi-cho,
5e Chiyoda~ku, Zokyo, Japén, por "Perfeccionamientos en los mg_
canismos ds formacidn de la calade en un telar”, con priori
dad de la golieitud japomesa nf. 53-46815 de fecha 10 Abril

HEMORIA DESCRIPTIVA
10, ANPECEDENZES DE LA TIVENCION
Campo de la Invencién

ig presente invencidn se refiere a un mocanismo
para la formacifén de la calada en un telatrts = = = v = = =

Py L.ca anterior

15. Los mecanismos convencionales para la formacidn
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de 1a calads en los telares comprenien generslmente una plu
ralidad de marcos de lizos dispuestos uno detrds de¢ otro,

un solo &rdol de levas dispussto por debajo de dicha fila

de marcos de lizos y que ss extiende al lado de la miomn,

y wa juego de placas excéutrican en ntimerc igual al ndmero
de los marcos de lizoa. Dado que todas lag placas excéntri-
cas estin montadas en el mimmo Arbol de leves, eote drbol
ha de ser suficientemente largo en vista de la propiededes
mecénicas de tales placas excéntricas ouyo sapesor no pue-
de reducirse sin el riesgo de una resistencia reflucida. Ello
quiers decir que la distancia entrs los marcos dc lizos mds
préximo y .mds alejado seria necesariamente larga, fuanto
mayor e¢8 la distancia entre estoa dos marcos de lrzom extrg
mos, mayor es la diferencia en sus respectivos movimientos
o carreras verticales. Loa mecanismos moderncs de formacidn
de la calada de elevada velocidad exigen un ninimo sbecluto
de tal distancia y diferencige =« w «w v c v e w v = o - = -

RESUMEN DE IA INVERCION

Es por lo tanto wuna finalidad de la presente invey
cifn proporcionar un mecanismo para la formacidn de la calada
en un telar en ol que wna pluralidad de placas excéntricas
entd subdividida alternaments y digpuesta en un pas de drbo-
les de levas de modo que la distancia entre los marcos de
lizos mis préximo y mée alejado puede reducirse hasts apro-
ximadamente la mitad en comparacién con los dispositives
convencionales y de esta forma se pusde lograr una operaciin
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de elevada velocidad. = = = = = « ~ « « - . e .- -

Otra finalidad de la invencién es proporcionar un
mecanismo para la formacién de la calada en un telar, en el
que una pluralidad de placas excéntricas conjuntamente con
sus respectivas partes asociadas estd distribuida uniforme-
mente sobre un par de 4rboles de levas horizontales espacia-

dos y paralelos de modo que todo el mecanismo estd mecdnica-

mente bien equilibrado. = = « = = m = - - - - “w . -——-- .-

Segin la presente invencién, un mecanismo para la
formacién de la calada en un telar, comprende un par de &rboles
de levas primero y segundo espaciados y paralelos sopbrtados
rotativamente en una carcasa. Los arboles de levas primero y
segundo estdn interconectados por medio de un tren de engrana
jes, que incluye una rueda dentada motriz. E1 mecanismo inclu
ye ademds una pluralidad de placas excéntricas y una plurali-
dad de seguidores de leva asociados operativamente con las mis
mas, estando montadas las placas excéntricas alternsmente so-
bre los 4rboles de levas primero y segundo. Cada seguidor de
leva es pivotable en respucsta a la rotacién de una placa ex-
céntrica respectiva. Una pluralidad de marcos de lizos es sus
ceptible de movimiento hacia arriba y hacia abajo, cada uno en
respuesta al movimiento pivotante de un respectivo seguidor de

leva para elevar y bajar un grupo seleccionado de hilos de la

UPAAMDIE, = = = = = = = = = = o m = —-— - =

Se obtendrd una mayor comprensién de la invencién

por referencia a la siguiente descripcién leida conjuntamen-
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BREVE DESCRIPCION DE LOS DIIUJOS

la Figura 1 es una vista en alzado frontal, parcial-
mente en seccién transversal, de un mecanismo para la forma-

cién de la calada en un telar que realiza la presente inven-~

la Figura 2 es una vista en alzado del lado izquier-

do, con partes rotag, &l mecanismo de la Figura 1; § = = = =

la Figura 3 es una vista en planta esquemética de
lag placas excéntricas y de los marcos de lizos, que ilustra

su relacidn posicional. = = = = = = = = “ - - - - - -

DESCRIPCION DETALLADA DE LA REALIZACION PREFERIDA

Las Figuras 1 y 2 ilustran un mecanismo para la for-
macién de la calada en un telar, setialado de modo gZeneral por
la referencia 10. El mecanismo 10 incluye un par dearboles
primero y segundo espaciados paralelos 11 y 12 cada uno so-
portado sin capacidad de rotacién por los extremos opuestos
en paredes laterales delantera y posterior 13, 14 de una car-
casa 15. Un par de manguitos primero y segundo o drboles de
levas huecos 16, 17 estdn montados con susceptibilidad de ro
tacién respectivamente sobre los drboles primero y segundo
11, 12 por medio de sus respectivos pares de rodamientos de
bolas 18, 18 y 18, 18 (ilustrdndose solo uno de los rodamien

tos de bolas para claridad en la Figura 2), = = = = = = = =
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Los 4rboles de leva primero y segundo 16, 17 estén
unidos con susceptibilidad de rotacidn conjunta uno a otro
por medio de un tren de engranajes. El tren de‘engranajes
incluye una rueda dentada motriz 19 montada sobre un drbol
motor 20 conectado operativamente a un motor (no ilustralio},
¥y un par de ruedas primera y segunda 21, 22 montadas en los
Arboles de levas primero y segundo 16, 17 respectivamente,
El drbol motor 20 estd interpuesto entre los drboles de le-
vas primero y segundo 16, 17 y se extiende paralelamente res
pecto de los mismos. Las ruedas primera y segunda 21, 22 tie
nen cada una un juego de dientes periféricos 23, 24 que en=-
granan con la rueda dentada motriz 19, de modo que la rota-
cibén del Arbol motor 20 se transmite tanto al 4rbol de levas

primerc 16 como al segundo 17 para efectuar la rotacién sin-

crona de estos Arboles de levas., = = = = = = = = = = = = -

Tal como se ve mejor en la Figura 3, una plurali-
dad de placas excéntricas 26 estd montada alternamente sobre
los drboles de levas primeroy segundo 16, 17 y espaciadas

axialmente uno de otro en un intervalo igugl. = = = = « « =

Cada placa excéntrica 26 tiene una superficie peri-
férica de leva constituida por una parte 27 de mayor difmetra,

una parte 28 de menor didmetro dispuesta diametralmente opues-

ta a la misma y un par de partes intermedias opuestas 29, 29
que unen estas partes de mayor y menor didmetro 27, 28 (Fi-

gura 1). En cada uno de los &rboles de levas primero y segun~

pOOR
OEAUTY
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do 16, 17, dos placas excéntricas 26 cualesquiera adyacentes

estén espaciadas angularmente en 1802 una de otra,s = = = = =

El aparato 10 incluye ademds una pluralided de mar-
cos 25 de lizos dispuesto uno detrds de otro en una lfnea y
una pluralidad de bielas 30 que se extienden a través de una
pared superior 31 de la carcasa 15 y estén soportadas con sug
ceptibilidad de deslizamiento axial respectivamente por una
pluralidad de cojineteas 32 tipo manguito montados en la pa-
red superior 31. Cada biela 31 tiene un exiremo superior fija
do a un respectivo marcc 25 de lizos y un extremo inferio c¢o-
nectado operativamenteas un peguidor 33 de leva respectivo
a través de un eslabdn respectivo de los eslabones 34, tal

como s8¢ ve Mejor en la Figura 1, = = = = = = = & = = « = « -

Los seguidores 33 de leva incluyen cadduno una palan
ca 35 soportada pivotantemente en lacarcasa 15 y un rodillo 36
montado con susceptibilidad de rotacidén en la palaaca 35. Las
palancas 35 estdn soportadas pivotantemente de forma alterna
en un par de pivotes 39, 39. Una pluralidad de medios eldsti-
cos 37, incluyendo cada uno un par de resortes helicoidales,
fuerzan los seguidores de lava contra las placas excéntricas
26, respectivamente, de modo qus cada rodillo 36 coopera con
una placa excéntrica 26 respectiva por su superficie perifé-
rica de leva. Las placas excéntricas 26 tienen una geométria
variada segin las carreras exigidas por los marcos de lizos

25 individuales, tal como se conoce bien la técnica. = = =
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Bl mecanisme 10 consiruido de esta forama funciona
como gigue: 2 medide gue se teje progresivamente un génexo
& partiv de hilos 38 de urdimbre (indicedos por las lineas
de trazo y d4os puntos en la Figurs 2) e hilos de trame, e
hacen girsr sincronaments los érboles de levas primero y sg
gundo 16, 17 por la rueda dentads motriz 19 respectivamente
& través de las ruedes primera y segunde 21, 22. Simulténeg
mente, las plocas excéntricas 26 del primer érbol de lavas
16 girem sincronemente con las del segundo &rbol de leves 17.
Ello haco que osds seguidor 33 de leva pivole hacin arriba
y hacia abejo segtn le gecsetria de la respective placa ex-
eéntricn 26, Cowo resultedo, s mueven los marcos 25 de li-
zos hacie arribe y hecia abujo cada uno enrespussta al mevi
miento pivotante de un respectivo seguidor 33 de leva pers
elaver y bajar w grupo seleccionedo de hilos 38 de urdim-
bre. En cade carrera, 6l marco 25 de lizos individurl esté
on su posicidn superior cuando el rodillo 36 se apoya en la
parte 27 de mayer difmetro de leva y estd en su posicién ine
forior cuando el rodillo 36 se apoys en la parte 28 de menor

Se ha descrito une sole realisacién ilustrativa eg
pecifica de le invencidn. No obstente, se apreciarf, natural-
mente, que la invencién no debe quedar limitade a este reali-
zacidén especifica ys que pueden realizarse numercscs cembios
y nmodificaciones en la misma que parezcen evidentes e un téc-

nico en la materie sin separarse del slcance de las revindicg



A loo efectos comsiguisntes se declersn de noveded
y propieded parac lspafias sus territorion y plores 4o sobera-
nfa, las reivindicaciones que BigUEN, = = = = v & = = o = = =
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REIVINDICACIONES

1.~ Porfoccionamienton an los decenismos de forme~
eidn de la celade en un telar, peras elevar y bajar usa plurg
1lided do grupoo 4o hilos de urdimbre selectivemsente en ol tg
ler, carastorissdos porgue ol mocanismo comprende en cowbing

ciéﬂ:nuﬁhﬂbumu0-n--‘nun~-u¢-n-~.-—-

(%) un par de Arbolos de leves primsro y sogundo
espoaciados y paralelos soportados con susceptibilidod de ro-
tacidn en Qicha carcent) « « = e c c v e w m e c o wew-

{c) medios acoionedores de dichos drboles de leva
primerc y segundo para gue giren sfncronamante uno con otroj

(4) uoa plurelided de placos excéntrices montade
clternamente sobwe dichos &rboles de leves primero y segun-

{e) une plurelided de seguidores de¢ leva ceda uno
pociedo con une 4¢ dichas placas excéntrionms, y suaceptible
de pivotamiento en respuests & la rotacién do lo mioma; ¥ -

(£) una pluralided de mercos de lizos cada ung ¢o=
nectado operativemente con uno de dichos seguidores de leva
y ousceptible de movimiento vertical en respuceta al movie
mionto pivotmnte del miemo para elevar y bajar un grupo 80
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loccionado de hiloo A WIRIMDIG, = « = = = w w =« = = o - -

2,~ Parfecoionemisnton segin la reivindicacifn 1,
caracterizados norque dichos medios accionedores incluyen un
drbol motor, una rueds dsntada motriz montsda sobre dicho 4r
bol motor, y un par de rucdan primers y segunde montedss meg
pectivamente on dichos &rdoles de levas primerc y segundo,
teniendo cedn wna de dichas ruadns primers y segunds un Mg
go de disntes perifdricos que engraven con dicha rusia den-
todo motriz de modo que 66 tranomiten la rotacidn de dicho
&rbol motor tanto a dicho primer &rbol de levas, ocomo sl eg

glmdg.n-cnu-ouc—a--u--—u--p—»-n-—:v--nn

3.~ Perfecoionsmientos pegin la reivindicocidn 1,
caractorisados porque dos placas excéntriocas cualscquiera
sdyacentes de dichas placas excéntrices estén espaciadas
gngularmente une de otra, en coda uno de dichos frboles de
leves primoro y segund0s =~ m w m c w e e e o - - - o -o

4.~ Porfoccionamientos seogin la reivindicpeiém 1,
carancterigados porque oada uno de dichosseguidores de love
incluye una pilamcs soportads pivotantemente en dicha car-
case ¥y un rodillo momtado com susceptibilidad de rotacidn
en dicha palanca, estando forseda dicha palenca contra una
de diches places excdntrices para hacer que dicho rodillo
SO opOYO ON o MMy » = = w = w v m v - -~ -—----

5.~ Porfeccionemientos segin ls reivindicacidn 1,
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caracterizedos porque el mecanismo compronde sdemés un par
de 4rboles primers y segzundo soportados sin susceptibilided
de rotacifn en dichs cercase, estande mentados rotetivamene
te dichos &rPoles de levas primerc y segwmdo sobre diches

frboles primexo y segundo, sespectivemente, - ~ « « « « =

6.~ Porfeccionamientos segiy la veivindicecidn 1,
caracterizades porqus el mecsnismo comprende sdemds une plu
rplidad de bieles y une plurslided de eslabones 42 unidn,
toRiondo cede ung de dichos bieles un extremo fijade & umo
de dichos marcoes de lizos y el ctro extremo conectado pivo-
tentomonteo oom un extremo de uno de dichos eslabones de
unidn, estemdo conectado pivotantemente el otro exivemo de
dichos oslebdn de wniln a wne de dichos seguidores de leves,
con 1o que cade une de dichas bielas as susceptible de reo-
ponder en veivén axialmenis el movimiento pivotanis de un
respeetivo seguidor de lewca. - == - e -

7= "PERFECCIONAMIENTOS EN 105 MECARISMOS OE PCH-
HACION DE LA CALADA BN UN TELAR®, = = = = @ = = m w = = = =

Todo ello conforme se desorive y reinindice om lao
presente memoria que consta de once hojea foliades y megeno-
grafisdes por un  sols de suc caovas y de tres Léminas Go di=
ujos que la ilustren.
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YOSHIDA KOGYO K.X, HOJA 1 (3 HOJASY

FIG. 1
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YOSHIDA KOGYO K.X.

HOJA 2 (3 HOJAS)

FIG. 2
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YOSHIDA KOGYO K.K. HOJA 3 (3 HOJAS
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