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La p resen te invención se re f ie re  a un d isp o s itiv o  de 
puesta  en marcha de un gato con p is tó n  amortiguado mediante un 
a n il lo  de amortiguamiento a l  f in a l  de c a rre ra .

Con e s te  tip o  de gato en e l  momento d e l arranque, e l  
a n il lo  de amortiguamiento, que ha penetrado en e l  alojam iento 
del fondo d e l c il in d ro , d i f ic u l ta  la  ap licac ión  de la  p resión  
de manipulación del gato sobre l a  to ta lid a d  de la  caraiconcerni 
da d e l p is tó n . R esulta a s i  una sensib le  reducción de l a  fuerza  
del arranque que se e je rce  sobre e l  p istón  y, consecuentemente, 
un arranque len to . Para e v i ta r  e s te  inconveniente, se ha in te n  
tado disponer en e l  fondo d e l c i l in d ro , en tre  la  cámara de a l i  
mentación d e l gato y la  cámara de amortiguamiento que constituy  
" e l espacio muerto", una chapaleta generalmente destinada de un 
lado a asegurar l a  ap licac ió n  de l a  p resión  de manipulación del 
gato co n tra  la  p a rte  de la  cara d e l p istó n  s itú ad a  a l a  a l tu ra  
de e s te  espacio muerto, y de o tro , a oponerse a l a  evacuación 
de la  p resión  engendrada en l a  cámara de amortiguamiento. Pero 
dicha solución ex ig ía  un doble trabajado  d e l fondo d e l c ilin d ro  
uno para e l  alojam iento de l a  chapaleta y e l  o tro  más complicad 
para asegurar l a  ap licac ió n  de la  p resión  de manipulación d e l -  
p is tó n .

La invención tien e  como f in a lid a d  l a  re a liz ac ió n  de 
un d isp o sitiv o  de arranque rápido de un gato con p is tó n  am orti­
guado mediante un a n illo  de re a liz a c ió n  más simple y por ende — 
más económica.

La invención tien e  por objeto un d ispostivo  de puest 
en marcha de un gato con p is tó n  amortiguado que comprende sobre 
una ca ra , un a n il lo  de amortiguamiento que coopera a l  f in a l  de 
ca rre ra  con una válvu la ó chapaleta f lo ta n te  d ispuesta  en un a l  
jamaento c i r c u la r  d e l fondo d e l gato para formar una cámara de
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amortiguamiento, caracterizándose porque e l  alojam iento tien e  uj 
prim er lado ab ie rto  sobre la  cámara de amortiguamiento y que -  
comprende un medio de re tención  de la  vá lvu la  en e l  alojam iento 
y un segundo lado opuesto que forma con la  pared en fren te  de la  
p e r i f e r ia  de la  válvu la  una cámara interm edia unida por un paso 
a una cámara de accionamiento del gato , y porque la  válvu la  com 
prende un prim er medio de comunicación permanente en tre  la  cáma 
ra  de amortiguamiento y la  cámara interm edia y un segundo medio 
para c e r ra r  e l  paso en tre  la  cámara interm edia y la  cámara de -  
accionamiento cuando la  válvu la es ap licada con tra  e l  segundo -  
lado bajo e l  efecto  de la  p resión  de l a  cámara de amortiguamien 
to , dejando e l  segundo medio es te  paso l ib re  cuando la  válvula 
es ap licada con tra  e l  medio de re tención  bajo e l  e fec to  de la  
p resión  de l a  cámara de accionamiento, comprendiendo la  válvu la 
en cuestión  medios de estanquidad que cooperan con e l  a n i l lo .

Preferentem ente, l a  vá lvu la  e s tá  c o n s titu id a  por una 
arandela p ro v is ta  en su cara enfren te del segundo lado de su al'c 
jam iento, de un ta ló n  que forma una ju n ta  que coopera con e l  se! 
gundo lado, y de ta lones que forman jun tas que cooperan con e l  
a n il lo .

Según una forma de re a liz ac ió n , e l  medio de comunica­
ción en tre  la  cámara de amortiguamiento y l a  cámara in term edia, 
e s tá  c o n s titu id a  por una se rie  de perforaciones p rev is ta s  sobre 
la  p e r i f e r ia  de la  arandela  y más a l l á  del ta ló n . ¡

Según o tra  forma de re a liz a c ió n , e l  medio de comunica^-
¡

ción en tre  la  cámara de amortiguamiento y la  cámara interm edia, 
e s tá  co n stitu id o  por co rtes p rac ticados en la  p e r i f e r ia  de la  -  
arandela.

Las c a ra c te r ís t ic a s  y ven ta jas del d isp o s itiv o  su rg í- !
rán con e l  transcurso  de la  descripc ión  que sigue de v a ria s  fo r '
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mas de re a liz a c ió n  de l a  invención dadas, a t i t u lo  i lu s t ra t iv o  
pero no l im ita t iv o , f ig u ra s  en la s  que:

La f ig u ra  1 es una v is ta  en alzado sem i-seccionada de 
un gato con p is tó n  amortiguado que comprende un d isp o sitiv o  se­
gún la  invención.

La f ig u ra  2 es una v is ta  a mayor esca la  del d e ta l le
I I  de la  f ig u ra  1.

La f ig u ra  3 és una v is ta  a mayor esca la  d e l d e ta lle
I I I  de la  f ig u ra  1.

La f ig u ra  4 es una v is ta  de p e r f i l  de l a  válvula se­
gún l a  f ig u ra  1.

Las f ig u ra s  5 y 6 son v is ta s  de p e r f i l  de o tra s  va­
r ia n te s  de re a liz a c ió n  de l a  válvu la.

En l a  f ig u ra  1 se ha designado con 1 e l  conjunto de 
un gato que comprende un p is tó n  2 móvil en un c ilin d ro  10 en tre  
un fondo a n te r io r  3 y un fondo p o s te r io r  4. Un vástago de mani- 
P&l&ción 5? que a tra v ie sa  e l  fondo a n te r io r  3 según su e je , se 
su je ta  a l  p is tó n  2, con ayuda de medios c lá s ic o s  no represen ta­
dos. E l p is tó n  comprende en su ca ra  l a t e r a l  una ju n ta  po rtan te  
23, en su cara a n te r io r  21 una jun ta  de estanquidad 24 y en su 
cara p o s te r io r  22 una ju n ta  de estanquidad 25.

En cada una de sus ca ras  21 y 22, e l  p is tó n  2 compren 
de un a n il lo  de amortiguamiento c i l in d r ic o  6 suscep tib le  de aju!s 
ta r s e  en un calib rado  c il in d r ic o  30 y 40 del fondo 3 y 4 dispues 
to  en fren te . Cada uno de lo s ca lib rados c il in d r ic o s  30 y 40 de­
semboca en una extremidad en una cámara de accionamiento 31 y 41 
y e s tá  p rov isto  en la  o tra  extremidad, d ispuesta  en fren te  de la  
cara 21 6 22 correspondiente d e l p is tó n  2, de .una vá lvu la  7 que 
coopera con e l  a n il lo  6.

El c ilin d ro  10, cada uno de lo s  a n i l lo s  6, la  cara con
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tig u a  21 y 22 d e l p is tó n , e l  fondo dispuesto  en fren te  con la  
válvu la 7, delim itan  a l  f in a l  de la  c a rre ra , cuando e l  a n il lo  
e s tá  ajustado en e l  ca lib rado  30 o 40 d e l fondo, una membrana 
de amortiguamiento 20.

Cada válvu la  7 e s tá  d isp u sta  en un alojam iento c ircu ­
l a r  8 p rev is to  en la  ca ra  32 ó 42 d e l fondo 3 6 4 y que desem­
boca por un lado sobre l a  cámara de amortiguamiento 20 y por e i 
lado opuesto 81 sobre e l  ca librado  30 ó 40. Merced a un a n illo  
e lá s tic o  c ir c u la r  9 encajado en una garganta 83 d e l alojam iento 
8, la  vá lv u la  es mantenida p ris io n e ra  en e l  alojam iento en tre  
e l  a n il lo  9 y e l  fondo 8 1 .

La válvu la 7 e s tá  c o n s titu id a  por una arandela  71 re ­
v es tid a  en su diámetro in te r io r  y en una p arte  de sus caras la ­
te r a le s  de una ju n ta  que incluye en la s  extremidades de su diáe 
metro in te r io r ,  dos ta lo n es c irc u la re s  72, destinados a coopera 
con e l  a n il lo  6, y en su cara  enfrentada del lado 8 1 , de un ta ­
lón c ir c u la r  73. Perforaciones 70 en tre  la s  dos caras de la  arai; 
déla  71, son p re v is ta s  en su p e r i f e r ia  más a l l á  d e l ta ló n  73.

La válvu la  7 se dispone f lo ta n te  en e l  alojam iento 8 
en tre un lado donde la  p e r i f e r ia  de la  arandela  71 topa con tra  
e l  a n il lo  9 y e l  lado opuesto 8 1 , contra e l  que topa e l  ta ló n  -  
73. La p e r i f e r ia  de l a  arandela 71, e l  lado 81 enfrentado y la  
pared la t e r a l  contigua d e l alojam iento 8 delim itan  a s í ung cáma 
ra  interm edia 82.

El funcionamiento d e l d isp o sitiv o  se estab lece del -  
sigu ien te  modo:

Cuando e l  p is tó n  e s tá  a l  f in a l  de la  c a rre ra , por eje: 
pío del lado a n te r io r , y cuando ee es tab le  l a  p resión  de manipu 
lación  en l a  cámara de accionamiento 31, é s ta  se e je rce  con tra  
la  vá lvu la  7 que se desplaza en e l  alojam iento 8, topando la  -
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arandela 71 contra e l  a n il lo  9* Pero merced, a la s  perforaciones 
70, l a  p resión  de manipulación es tran sm itid a  a l a  cámara 20 y 
a la  ca ra  21 d e l p is tó n , lo  que provoca un arranque rápido d e l 
gato .

Por e l  co n tra rio  cuando e l  a n il lo  6 l le g a  a l  f in a l  de 
l a  c a rre ra , por ejemplo, en e l  calibrado  40 d e l fondo p o s te rio r  
4, la  p res ió n  de amortiguamiento engendrada en la  cámara de amor 
tiguam iento 20 rechaza l a  vá lvu la  7 hac ia  e l  lado 8 1 , lo  que -  
tie n e  por e fec to  o b tu rar e l  paso 80 y l a  comunicación en tre  la  
cámara de accionamiento 41 y la  cámara in term edia 82, es d e c ir  
l a  cámara de amortiguamiento 20.

Las f ig u fa s  5 y 6 muestran v a ria n te s  de re a liz a c ió n  -  
de l a  vá lvu la  en la s  que la s  perforaciones 70 de l a  f ig u ra  3 -  
son reemplazadas por co rte s  de l a  p e r i f e r ia  de l a  arandela más 
a l l á  del ta ló n  73- En la  f ig u ra  5, es to s c o rte s  es tán  c o n s ti tu í  
dos por escotaduras 74 de l a  p e r i f e r ia  de la  arandela  71 y en 
la  f ig u ra  6 por simples bordes caídos ó tumbados que forman p ía  
nos 75.

Es evidente que la  invención.no se l im ita  en modo a l ­
guno a la s  formas de re a liz ac ió n  que acaban de d e sc rib irse  y re 
p resen ta rse  y que solo  han sido dadas a t i t u lo  de ejemplo; en -  
p a r t ic u la r ,  se puede, s in  s a l i r  d e l marco de la  invención, modi­
f i c a r  algunas d isposic iones ó s u s t i tu i r  algunos medios por otro  3 
equ ivalen tes, ó incluso  reem plazar algunos elementos por o tros 
su scep tib le s  de asegurar l a  misma función técn ica  6 una función 
té c n ica  equ ivalen te .

D esc rita  suficientem ente la  n a tu ra leza  d e l inven to , 
a s i  como la  manera de re a l iz a r lo  en la  p rá c tic a , debe hacerse 
constar que la s  d isposic iones anteriorm ente indicadas son sus­
ce p tib le s  de m odificaciones de d e ta l le  en cuanto no a lte re n  su
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REIVINDICACIONES
1 . -  Perfeccionam ientos en gatos con p is tó n  amortigua­

dor que comprende sobre una cara  un a n illo  de amortiguamiento -  
que coopera a l  f i n a l  de c a rre ra  con una vá lvu la  f lo ta n te  dispues 
t a  en un alojam iento c ir c u la r  d e l fondo d e l gato  para  formar u n 3 

cámara de amortiguamiento, ca rac te rizad o s porque e l  alojam iento 
tie n e  un prim er lado ab ie rto  sobre la  cámara de amortiguamiento 
y que comprende un medio de re tención  de l a  v á lv u la  en e l  a lo ja  
miento, un segundo lado opuesto que forma con la  pared enfrento 
de la  p e r i f e r ia  de l a  vá lvu la  una cámara in term edia unida por -  
un paso a una cámara de accionamiento d e l gato , y porque l a  v á l 
vu la comprende un prim er medio de comunicación permanente en tre  
l a  cámara de amortiguamiento y la  cámara interm edia y un segunda 
medio para c e rra r  e l  paso en tre  la  cámara interm edia y la  cámar¡¡ 
de accionamiento cuando la  vá lv u la  es ap licada contra e l  segunda 
lado bajo e l  e fec to  de la  p resión  de la  cámara de amortiguamien­
to ,dejando e l  segundo medio e s te  paso l ib re  cuando la  válvu la  e¡ 
ap licada con tra  e l  medio de re tención  bajo e l  efecto  de l a  pre­
sión de l a  cámara de accionamiento, comprendiendo la  v á lv u la  en 
cuestión  medios de estanquidad que cooperan con e l  a n il lo .

2 . -  Perfeccionam ientos según l a  re iv in d icac ió n  1, ca­
rac te rizad o s  porque la  v á lv u la  e s tá  c o n s titu id a  por una arande­
la  p ro v is ta  en su cara  enfren te d e l segundo lado de su alojamiei 
to , de un ta ló n  que forma ju n ta  que coopera con e l  segundo lado, 
y de ta lo n es que forman jun tas que cooperan con e l  a n il lo .

3 . -  Perfeccionam ientos según la  re iv in d icac ió n  2, ca­
rac te rizad o s  porque e l  medio de comunicación en tre  la  cámara de
amortiguamiento y la  cámara in term edia, e s tá  constitu id o  por uní. 
s e r ie  de perforaciones p rev is ta s  en la  p e r i f e r ia  de l a  arandela 
más a l l á  del ta ló n .
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4 . -  Perfeccionam ientos según la  re iv in d icac ió n  2, ca­
rac te rizad o s  porque e l  medio de comunicación en tre  l a  cámara de 
amortiguamiento y la  cámara interm edia) e s tá  co n s titu id o  por — 
co rte s  p rác ticad os en l a  p e r i f e r ia  de l a  arandela .

5 . -  Perfeccionam ientos en gatos con p is tó n  amortigua­
do; t a l  y como queda sustancialm ente d e sc r ito  en l a  p resen te  Me 
moría, e i lu s tra d o  en lo s  d ibu jos ad juntos.

E sta Memoria consta de 8 h o jas  e s c r i ta s  a máquina -
por una so la  cara.

Madrid, - 7' W- 19?9 
COMPAGNIE PARISIENSE 
D'OUTILLAGE A AIR COMPRI 
MI
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