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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente invento se refiere a un relé de sobrecar
ga térmica, de acuerdo con 8l concepto principal de la reivin-
dicacién l.-

Un tal reld de sobrecarga térmica se conoce a-través
de la Patente Alemana Ndime. DE -~ 0S 2 300 739.-

En el pulsador de conexién accionable manualmente, -
estdn dispuestas unas superficies biseladas que estén adaptadas
entre si as{ como a la corredera de disparo y al porta-contace—
tos de tal manera gue, en el caso de efectuarse una nueva cong
xidn, el cierre de los contactos tan sdlo tiena lugar cuando -
la corredera de disparo queda enclavada por detris de dn,trin-
quete que &s controlado e impulsado por un bi-metal térmico. -
Cuando la corredera de disparo no se pusde quedar snclavada, =
la misma es desplazada bajo la compresién de un resorts en el
sentido de la desconsxidn, arrastrando la corrsdera can -ello
el respectivo porta-contactos mdvil antes de qus pueda'tener
lugar el cierre de los contactos.-

Este ya conocido reld térmico acusa algunos inconve-
nientes, aparts de que la direccifn de accionamiento para sl =
pulsador de recupsracidn se extiende de formatransversal con =
respecto a la direccidn para la manipulacién de la corredsra =~
de disparo y del elemento de contacto., Debido a ello existe sl
peligro de que, en el caso de una situacién de tolerancia des-
favorable, se pueda producir un'agarrutamiento, por lo que re-
sulta relativamente diffcil desplazar la corredera de disparo

8n el sentido del disparo. Como affadidura, la corredera de dig
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paro y el porta-contactos se sncusntran guiados entre si, por
lo gue un sgarrotamiento de la corredsra de disparo, por ejem
plo, pueda acarrsar unos problemas para la apertura de los ~-
contactos. Asimismo sxisté la posibilidad de fijar en el por=
ta=contactos varios contactos, pero ésto solamente con muchas
dificultades, dado gque la gufa de éste porta-contactos diffmm
culta &sto en la corredera de disparo.-

Ademds, se ha llegado & conocer un relé de sobrecar

ga térmica (Vdase la Patents Alsmana Ndme DE = AS 11 28 §35),

segln el que en el pulsador de conexidn de accionamiento manual,

el cual sirve para realizar la conexién de reenganche, se han
previsto unos dispasitivos que permiten la entrada en contac=~
to de los contactos rfgidos con los contactos méviles tan sé-
lo en ol caso, en que el elemanto t&rmico indicase el estado
normal dsl aparato que ha de ser controlado. Para ésta finali
dad, el llamado contacto fijo (contacto de conexidn) estd rea
lizado en forma de resorte, de modo que el mismo se desplaza
hasta un poco antes de producirse la conexifn de resnganche -
en conjunto con el contacto mévil y se mantiene separado ds -
éste (ltimo durante tanto tiempo hasta que el mecanismo dg --
disparo estd y permanezca enclavaao.-

El presente invento tisne por objeto crear un relé
de sobrecarga térmica de la clase mencionada al principio, en
el gue con ssguridad es garantizado el que con la recupsracidén
§ retorno del porta-contactos y de la palanca de disparo, res
pectivamente, también el trinquete se encuentra en un estado

listo para el desenganche, siendo impedido en &ste caso un =-
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agarrotamiento de las piezas componentes, inclusc con una des-
favorable posicidn de tolerancia.-

De acuerdo con sl presente invento, éste objeto ss con
sigue por lcs detalles caracterf{sticos de la reivindicacidn 1.-

No obstante, en la Patents Inglesa Nim. GB - PS 647,
628 se ha descrito un dispositivo gque posee un porta-contactos
que pusde ser desplazado en sentido longitudinal y cuyos-contqg
tos mdviles actdan en conjunto con unos contactos fijos. La pa
lanca de disparo, que se encuentra dispuesta bajo la fq???a -
de un resorte, si bien estd alojada de una manera giratoria, -
no esti realizada, sin embargo, en forma de una palancarqe do-
ble brazo, como tampoco existe ningdn pulsador ds conexiﬁn con
el que la palanca de disparo pueda ser recuperada, mientras que
el porta~contactos es mantenido durante el proceso de la.recupe
racidn en la posicidn de desconexidn por medio de una palanca

interruptora.- g

Gracias a la disposicién conforme a la presentes inven
cién para cada uno de los elementos queda garantizado, con Segu:.
ridad, el que con la recuperacidn del porta-contactos y de la -
palanca ds disparo, respectivamente, también el trinquete se en
cuentra en un estado preparado para el disparp. Gracias a su —-
alec jamiento estacionario, lé :palanca de disparo, tiene una po-
sicién definida, y con ello es posible.raalizar asimismo una ==
transmisidn de fuerza exactamente definida desde el acumulador
de -energfa al porta-contactos.~-

Como elemento de bloqueoc se emplea, por regla :gene=—-

ral, un trinquete, por detrds del cual se coloca la palanca de
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disparo, al estar el conjunto en estado de disparo. E1 trinqug
te de &sta clase se smplea normalmente sn aquellos relés de sp
brecarga térmica que tiensn un disparo sobre la base de un acy
mulador de energfa. Un tal tringuete se ha previsto, a titulo
de ejemplo, en sl relé de sobrecarga de la Patents Alemana Ndm.
DE ~ 0S 23 00 739.~

De acuerdo con un ejemplo de realizacidn especialmen
te convenientse para el presente invento, la palanca de manio—
bra estd realizada en forma de "L", y se encuentra alo jéda,- en
forma de resorts, aproximadamente en su parte central sobra un
resorte de apoyo, actuando el esxtremo del brazo corto de ‘8sta
palanca de maniobra en forma de "L" sobre la palanca de dispa-
ro dentro de la zona del resofte de disparo, mientras que ¢l -
otro extremo actla, de un modo directo, sobre sl porta-cnﬁtac-
tos; en &ste caso, el pulsador de conexidn actda, ds una mene-
ra conveniente, sobrs la zona entre el resorte de apoyo'y el =
brazo corts de la palanca de maniobra. Para éste ejemplo de rea
lizacidn es ds gran importancia_la forma especial de la resali-
zacidn y el dimensionamiento de los resartes. Por un lado, los
resortes han de ser realizados de tal manera gue no Sea necesa
ria una gran inversidn de fuerza por parte del operario, mien-
tras que los resortes han de asegurar, por el otro lado, sl ﬁue,
en 8l caso de un libre desenganche, la palanca de disparc pue-
da colocarse muy bien en la posicién desenganchada, permanscien
do, sin embargo, 8l porta-contactos mévil en la posicidn deseg
ganchada durante todo el tiempo del accionamiento. Para &sta fi

nalidad, se procura que la fuerza, que sobre la palanca de dig
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paro y con ello sobre la palanca de conexidn es realizada por
el resorte de diSparo de la palanca de disparo, sea mayor que
las fuerzas que proceden tanto del resorte de recuperacidn pa
ra el porta-contactos como del resorte de apoyo para la palan
ca de conexidn. Expresado de otro modo: La constants de flexidn
del resorte de disparo para la palanca de disparec ss mayor que
la constante de flexién totai del resorte de recuperacidn pa-
ra sl porta-contactos y del resorte de apoyo para la palanca
de conexidn, y ello, expresade de forma matemdtica es asi: La
suma de los momentos de fuerza que actdan sobre la palaﬁpa de
conexidn por aquél punto en el que la palanca de maniobra y el
pulsador de conexidn actdan de forma antagdnica, es decir, que
entran sn contacto entre si, y‘qua proceden del resorte da re
cuperacifén para el porta~contactos y del resorte de apoyu pa-
ra la palanca de conexidn, ésta suma ha de ser mds pequefia que
aqudl momento qus procede del resorte de disparo para la palan
ca de disparo, por lo que la palanca de conexidn impulsa el -
porta-contactos durante tanto tiempo en direccidn del disparo,
hasta que la palanca de disparo se encuentre enclavada. Con -
ello se consique, en sl caso de un desenganche libre, que pus
da girar la palanca de diSparo‘y que la palanca de conexidn,
sin embargo, sostiene el porta-contactos a causa de la accidn
del pulsador de conexidn en la posicidn desenganchada.—

Con 8l fin de conseguir éste efecto definitivo resul
ta conveniente que la palanca de maniobra se encuentra aloja=
da, en uno de sus sxtremos, giratoria en un eje estacionario,

estando la misma guiada dentro de una ranura dispuesta en sl
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pulsador de conexidn que actla a su vez, sobre la palanca de =—-
disparo por la zona del resorte de disparo de la misma entre}el
eje y 8l extremo libre de la palanca de maniobra, el cual se en
cuentra en cantacto con sl porta—contactos.—

Con ello se consigus, de una manera canveniente, que
la resistencia de la palanca de maniobra a la flexiﬁn, sumada -
a la resistencia del rssorte ds recupsracidn para sl porta-con-
tactos a la flexidn, ss mis pequefa que la resistencia dsl re-—
sorte de disparo de la palanca de disparo a la flexidn, con el
fin de que se consiga, con seguridad, el efscto del libre desen
ganche.—

En vez de acoplar el pulsador de conexidn mecénicamen
te a la palanca de maniobra, existe también la posibilidad de -
realizar los dos elementos en una sola pieza. Para dsta finali=-
dad, sn sl pulsador de conexidn se ha Formado un apéndice en —-
forma de "T", que actda en conjunto con el porta-contactos mévil;
accionando, el pulsador de conexidn directamente sobrs la palan
ca de disparo dentro de la zona dsl resorte de disparo para la
palanca de disparo. En ambos casos, el mismo pulsador de cong=--—
xifn se encuentra impulsado por un resorte en sentido del desep
ganche ds la palanca de disparo.— |

Dos ejemplos para la realizacidn de la presente inw~-
vencidn se explican a continuacidn con mds detalles por medic -
de los planos édjuntos, en los que:

La figura 1 muestra un primer ejemplo de realizacidn

del mecanismo de disparo para un relé de sobrecarga térmica, en

estade de reposo;
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La figura 2 indica sl mecanismo conforme a la figura
1, en estado disparado;

La figura 3 muestra el mecanismo conforme a las figy
ras 1y 2, en la posicidn de "tensién y comprobacidén'; mientras
quse

Las figuras 4 hasta 6 indican otro ejemplo de reali-
zacidn de la presente invencidn, en las que se han indicado —-
lo; mismos estados da conexidn como en las figuras 1 hasta 3.~

En la figura 1 ss ha indicado el mecanismo de cone--
xidn de un reléd de sobrecarga térmica en vista esquematizada.
En ello se han representado tan sdlo las piezas componentes ~-
mis ssenciales, no habifndose indicado los contornos de la ca=
ja & andlogo. Solamente en aguél lugar en el que la carcasa es
empleada para la gufa & bien para un alojamiento fijo s3 han =—
indi&ado esquemdticamente unas partes de la carcasa. Lo mismo
ocurre en las figuras 4 hasta Ge~ .o

El relé de sobrecarga térmica de acuerdo con las figy
ras 1 hasta 3 poses dos piezas de contacto fijas, 11 y 12, quse
sirven ds elementos de contacto principales y pueden ser puen-
teados en forma de puente mediante una pieza de contacto mdvil,
llamado puente de contacto principal 13. E1 mismo posee ademds
una disposicidn de contacto auxiliar gue va provista de dos pig
zas de contacto fijas auxiliares, 14 y 15, puenteables por me-
dio de un puente de contacto auxiliar 16. Las dos piezas de con
tacto mfviles, es decir, el puente mbvil de contacto principal
13 y sl puents mdvil de contacto auxiliar 16, se encuentran fi

jadas en un porta-contactos 17. El porta~contactos 17 estd quia
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do, de una manera desplazable en direccidn longitudinal, en la
carcasa del reld de sobrecarga térmica; la carcasa, tal como =
ya indicado mds arriba, no estd representada en todo su conjun
to, sino tan sélo en algunas partes; las partes de la carcasa,
que sirven para la gufa de éste porta-contactos 17, estdn sefia
ladas con los nlmeros de referencia 181 y 182. El porta-contac
tos 17 es accionado, en sentido de la conexién, por un resorte
de recupsracifn 19; éste Gltimo se apoya, con uno de sus extre
mos, sobre el porta-contactes 17 y, con su otro extremo, subre

una parte 183 de la carcasa, el porta-contactos 17 posee, adi-

cionalmente, un apéndice 171 que sirve para la gufa del rasor-

te recupsrador 19 en el porta-contactos 17.-

Sobre el otro extremo del porta-contactos 17 actila =
una palanca de disparo 20 que ss encuentra alecjada, giratoria,
en un 8je estacionaric 21. La palanca de disparc 20 tiene dos
tramos de palanca, 22 y 23, de los que el tramo de palanca 22
es aproximadamente més dsl doble de largo que el tramo de palen
ca 23. La palanca de disparo 20 llega a sntrar con su tramo de
palanca mds largo 22 en sngrane con sl porta-contactos 17. El

tramo de palanca corto 23, que sstd situado en el lado del eje,

situado frente al tramo de palanca largo 22, accionado por un

resorte de disparo 24, apoyado en un punto de la carcasa, 1880,
en sentido contraric a la manecilla del reloj, referido al sje
21, es decir, en ssentido de la abertura de las pisezas de con—-
tacto. En sl tramo largo 22 de palanca 20 se ha previsto un eg
calonamiento 25 que, en estado de conexidn, se apoya contra un

trinquetes 26 controlado & accionado, respectivamente, por un =
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bi-metal térmico que no ha sido rspresentado con mis detalles,
de modo gyue la palanca de diéparo 20 se encuentra en estado cg
nactado bajo una determinada fuerza inicial de un resorte, en
direccidn de la desconexidn de las piezas de contacto & de la
conexidn, respectivamente, de las piezas de contacto auxiliares,
En el porta-contactos 17 se ha pravisto un saliente 27 del que
la palanca de disparc ss encuentra alejada por la distancia "d"
como un corto recorrido libre para la compensacidn de las tolg
rancias y para las compensacidn de desgastes en las superficies
de contactoo.=-

Por encima de la palanca de disparo 20 estd dispues=—
ta una palanca de maniobra 28. Esta palanca ds maniobra .28 estd
guiada, por ambos lados, en la carcasa; las piezas de la car-
casa, que sirven péra la Quia, se han saffalado con los ndmsros
de referencia 184 y 186. La palanca de maniobra 28 tierne apro-
ximadamente la forma de una "L"; un brazo 29 de ésta "L" estd
dispuesto en sl lado en que estd situado el resorte de disparo
24 para la palanca de disparo 20. Con un ataque que aproximadg
mente tiene lugar por el centro del ala 30, la palanca de ma--~
niobra 28 se encuentra apretada por medio de un ressorte de apo
yo 31 contra los dos topes 187 de la carcasa. El resorte de ——
apayo 31 estd apoyado contra el tramo 188 de la carcasa. Sobre
el tramo, dispueéto a la derecha del resorte de apoyo 31, actda
un pulsador de conexidn 32 de accionamiento manual. Este pulsa
dor de conexidn 32 se encuentra guiado entre los tramos 189 de
la carcasa. Mientras que, al bajar el pulsador de conexidn 32,

gl brazo 29 de la palanca de maniobra 28 actda en la zona del
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resorte de disparo 24 sobre la palanca de disparo 20, el otro
lado de la palanca de maniobra 28 actdas dirsctaments sobre el
porta~contactos 17 e~

El funcionamiento dsl mecanismo de conexidn segln =
las figuras 1 hasta 3 es el siguiente:

Cuando en caso de una sobreintensidad reacciona el
elemento de bi-metal (que aquf no ha sido indicado), el tfinqg
te 26 se aleja en direccifn de la flecha "A", de la posicién
en que el mismo seffala el estado de reposo § en estado ‘normal,
respectivamente, Debido a la accidn del resorte de dispars 24,
la palanca de disparo 20 gira contrario al sentido de las ma-—
necillas del rsloj para chocar con el saliente 27 después ds
haber vencido la distancia "d%, y hace que sl porta—contactos
17 se musva en sentido ds la %lecha "B", por lo que se abren
las piezas de contacte principales, i1 hasta 13, mientras .que
se clerra la disposicién de contactos auxiliares, 14 haszta 16.
En la figura 2, &std posicidn ha sido ilustrada tan sélo junto
con las piezas de contacto principales, 11 hasta 13.-

Con ayuda de la figur; 3 s8 pretende reflejar y ex—
plicar la conexién de éste reld de sobrecarga térmica.-

En primer lugar, el pulsador de conexidn 32 es apre
tado hacia abajo, en direccién de la flecha "8", hasta que sl
ala 29 se apoya sobre el tramo 23 ds la palanca de disparo 20,
A continuacién de ello se sigue apretando hasta que, por el =
otro lado, el extremo del ala se adosa al porta=-contactos 17"
y a un tope 185. En &ste estado no se ha producido todavia —

ningun.movimiento de la palanca de disparo 20. Al seguir apre
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tando el pulsador, la pélanca de maniobra 28 gira por sl punto
de apoyoren el'porta-contactos 17 y en el tope 185, de modo —~
que la palanca de disparo 20 es girada por su sje 21 en senti-—
do de las maneqillasﬂel relaj hasta tal extremo, que el escalg

275  namiento 25 pueda colocarse detrds del trinquete 26. Si ahora-
se deja el pulsador de conexidn 32 libre, la palanca de dispa-
ro 20 permansce en la posicidn enclavada, mientras que la palan
ca de maniobra 28 es movida, bajo la presidn del resorte de apgo
yo 31, contra los topes 187 de la carcasa. Al mismo tiempo el

280 _.resorts de recuperacién 19 empuja el porta-contactos 17 a la =
posicidn de conexidn para las piezas de contacto principales,
11 hasta 13.=

Se ha de tener en cuenta que ésto tan sdlo pueds pro
ducirse en la forma antes relacionada, cuando el trinquete. 26

285 ha retornado a la posicidn de reposo, es decir, cuando‘ya no -
existe el error, de mods que el bi-metal estd frio y has retor-
nado a la posicidn lista para el disparo. Sin embargo, en el -
momento en que 8l bi-metal sstd todavia caliaente, ®s.decir, que
el trinquete 26 no tiene alcanzada la posicidn que corresponds

290 a la posicién de reposo, la palanca de disparo 20 no.puede colg
caréa detr3s de éste trinquete, sino la misma puede volvér'al
soltarse el pulsador de coﬁexién 32 a la posicién de disparo -
de acuerdo con la figura 2. El hecho de que, al soltarse el pul
sador de conexidn 32 las piezas de contacto principalés no se

295 cierran, o sea, que estd facilitado el desenganche libre, es -
resuslto por un dimensionamiento apropiado del resorte de dis-

paro 24, del resorte de apoyo 31 asi como del resorte de recu-
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peracién 19. Para ello han de tenerse sn cuenta las fuerzas que
actlan sobre la palanca de maniobra 28, y se forma la suma ds
todos los momentos de fuerza alrededor del punto de apoyo "C"
contra el cual se coloca y se apoya, respectivamente, en su eg
tado introducido, la palanca de maniobra 28 en el pulsador de
conexién 32. Al tener en consideracifn el equilibrio de los mg
mentos ds fuerza , se debe tomar en cuenta que 108 momentos =
en 8l plano, dispusstos a la derscha del punto de apoys "C", =
han de ser en cualquier caso mayores que los momentas ds fuer-
za que sobre la palanca de maniobra 28 actian desde la izguier
da del punto de apoyo "C" indicado en el plano. Con ello se lle
ga a la conclusidn de que el resorte de disparo 24 ha de .ser -
realizado considerablements mds fuerte que el resorts de apoyo
31 y sl resorte de recuperacidn 19. La posicidn que entaonces. -
sa produce cuando para la conexidn y para el retroceso, respec
tivamente, del mscanismo ds trinquete.asté introducido del to-
do el pulsador de conexifn 32, por lo que la palanca de dispa--
ro 20 se coloca por detrds de &ste trinquets 26, ésta posicidn
ha sido indicada en la figura 3. Cuando ahora ss soltass sl =-
pulsador de conexidén, y 8l trinquete 26 no se encontrara en epn
grane con la palanca ds disparo 20, el resorts de disparo 24 -
sempujarfa la palanca de manlobra 2B hacia arriba; sn éste caso
y a causa del equilibrio de los momentos de fuerza alrededor -~
del punto de apoyo "C%, ql ala 30 de la palanca de manicbra —
28 mantendrfa el porta~contactos 17 en aquella posicidn en la
que estdn abiertas las piezaé de contacto principalss, 11 has-

ta 13. Con ello, la palanca da disparo 20 gira tambidn por su
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325 eje propio 21, y ésto durante tanto tiempo hasta quse el tramo ~
de palanca mis largo 22 se apoya sobre el saliente 27 dispuesto
en el porta-contactos 17. Gracias a ello, al soltarss el pulsa-
dor de conexién 32, el porta-contactos es mantenido en la posi~
cidn de disparo y de desconexidn, respectivaments, sn primer ly

330 gar por la palanca de maniobra 28 y luego por la palanca de dig
paro 20, En tal caso, la posicidn indicada en la figura 3 es al
mismo tiempo tambidn la llamada posicidn de comprobacidn, en la
que se comprueba sencillamente la capacidad de funcionamiento del
mecanismo de trinquete.-

335 Ha de ser indicado todavia que el tramo mayor ce la =~
palanca de disparo 20 posee, por su extremo libre, una.dobladu-
ra hacia fuera 33 que es justamente de tal longitud que al sstar
el conjunto en su estado desconectado sl tringuete 26 siempre se
encuentra dispuesto por delante de la dobladura, con lo cual qug

340 da impedido que la palanca de disparo 20 se guede enganchada por
detrds de éste trinqueste 26.-

La palanca de maniobra 28 no ss8 apoya con su ala 30 sg
lamente en el porta-contactes 17, sino tampién en sl tope 185.
Este (ltimo detalle puede ser de gran importancia para sl caso

345  da que a causa de unas frecusntes conexiones se desgasten mds r3
pidaments las piezas de contacto. Esto también es importante,. -
dado que, como' consecuencia del accionamiento de la palanca de
maniobra, las piezas de los contactos auxiliares se encuentran
expuestas a una presifn que queda limitada por medio de éste to

350 pe 185.-

€1 accionamiento de éste pulsador de conexidn 32 sobre
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la palanca de maniobra 28 se realiza, de una manera convenients
en redondo; en tal caso, el pulsador engrana con una cavidad -
dispuesta en la palanca de maniobra 28.=

Las figuras 4 hasta 6 indican otra forma de realiza-
cién para la unidn entre el pulsador de canexidn 53 y la palaﬂ.‘
ca de maniobra 50. La palanca de maniobra 50 se encuentra alo=-
jada, dentro de la zona del resorte de disparo 24, de una for-
ma estacionaria sobre un 8je 51. La misma palanca atraviesa una
ranura 52 dispuesta en el pulsador de conexidn 53 que pasa al -
igual que en el caso de la figura 1 por una abertura dispuesta
en 8l tramo 189 de la carcasa. El pulsador de conexifn 53 sobre
sale de la palanca de manisbra 50 por el largo "F", y el mismo
estd bajo la fuerza de un resorte de compresidn 54 que empuja
al pulsador hacia fuera, en direccidn de la flecha "D".~

Esta forma de realizacién acusa la siguiente particy
laridad: mientras que en ei caso de la forma de realizaciﬁﬁ 88
gdn las figuras 1 hasta 3 se habfa de tener en cuenta que la ri
gidez de flexidn del resorte de disparo 24 tenfa que ser siem-
pre mayor que la rigidez eldstica del resorte de recuperacién
19 y del resorts qg apoyo 31, respectivamente, ahora se debs -
tomar en consideracidn que la rigidez des flexién del resorte =
de disparo 24 para la palanca de disparo 20 tiene que ser mayor
que la rigidez de flexién total que es constitufda por la rigi
dez eléstica del resorte de recuperacidn 19 para el porta-con-
tactos mévil, as{ como por la rigidez sléstica & rigidez a la
flexidn de la palanca de maniobra 50. Si se produce éste caso,

se consigue también un desenganche libre.-
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En al pfesanta ajemplo est3n en alineacidn entre s{
los ejes del pulsador de conexién 53 y del resorte recuperador
24; existe, sin embargo, también la posibilidad de disponer --
los mismos ejes de tal modo que éstos no se encuentran en ali-
neacidn; tan 3élo es esencial que sl pulsador de consxifn 53 -
actde sobre la palanca de disparo dentro de la zona del tramo
de palanca mds corto 23. Las restantes caracter{sticas del fun
cionamiento saon lés mismas como en la figura 1.~

En vez de fabricar la palanca de maniobra y el pulsa
dor de conexidn de dos piezas separadas, exists también la po-
sibilidad de realizar la palanca de maniobra directamente en -
el material de éste pulsador de conexidn é bien de rsalizar los
dos elementos en una sdla pisza.-

Descrita suficientemente la naturaleza y alcancz de
la presente invencidn se hace constar que en la misma, podrin
ser variables los materiales y dimensiones y en general ague—-—
llos otros detalles accesorios 4 secundarios que no altersn ,
cambien & modifiquen la esencialidad propuesta.-

Los términos en que queda redactada ésta memoria son
ciertos y fiel reflejo del objeto descrite, debiéndose inter——

pretar en un sentido mds amplio y nunca en forma limitativa.—
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REIVINDICACIONES

18,~ Perfeccionamientos introducidos em los relds de sobrecar-

- ga térmica; con un porta-contactos desplazable en Eantido lon=

gitudinal, que es impulsado por un resorte y va provisto de pie
zas de contacto méviles que actlan en conjunto con unas piezas
de contacto fijas; con un tringqueta, que en direccién de la deg
conexidn se encuentra impulsado por un resorte, que es contro-
lado por medio de un elemento térmico y se sncusntra enclavado
en la posicidn de conexidn; con un elemento de disparo que pug
de ser acoplado con 8l porta-contactos mévil y en cuyo extremo
actla el trinquete, mientras qus por sl otro extresmo de éste -
elemento de disparo actda un resorte de dispara, as{ como con
un pulsador de conexidén de accionamiento manual previsto para
el retroceso del slemento de disparc desde la posicidn desen——
ganchada hacia la posicidn de disparo; caracterizados porque -
el slemsnto ds disparo estd realizado en fgrma de palanca de -
disparo de doble brazo, la qus sstécionariamenta se encuentra
alo jada de una forma giratoria, que durante la recuperacidn de
la palanca de disparo, sl porta-contactos es mantenido en posi
cidn de desconexidn por medio de una palanca de manicbra que -
se encusntra en unifn con el pulsador de conexifn.-

28 .~ Perfeccionamisntos; conforme a la reivindicacién 18, carac
terizados porque la palanca de maniobra estd realizada en forma
de "L" y se sncuentra alojada, en forma de resorte, aproximadg
mente con la parte centrgl suya, sobre un resorte de apoyo, ac
cionando el extremo del brazo corto de la palanca de maniobra

en forma de "L" sobre la palanca de disparc dentro de la zona
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del resorte de disparo, mientras que el otro extresmo actfa di——
rectamente sobre el porta-contactos.-
38.~ Perfeccionamientos; conforme a la reivindicacidn 28, carac

430 terizados porque dentro de la zona entre el resorte de apoyo y
el brazo corto de la palanca de maniobra actda el pulsader de =
conexidns=-

48 ,— perfeccionamientos; conforme a la reivindicacidn 18, carac
térizados.porque la constante slastica del resorte de disparo -

435 para la palanca de disparo es mayor que la constante elistica -
total del resorte de racuperacidn para gl porta-contactos y del
resorte de apoyo de la palanca de maniobra.-

S58,- Perfeccionamiantos; conforme a la reivindicacién 12; carac
‘terizados porque la palanca de maniobra se encuentra alojada gi

440 ratoria, con uno de sus extremos en un eje estacionario, estando
la misma guiada dentro de una ranura en el pulsador de conexidn
que entre el eje y aquél extremo libre de la palanca de maniobra,
gue se encusntra en contacto con el porta-contactos, actda sobre
la palanca de disparo dentro de la zona del resorte de disparo

448 de la misma.~-
68,~ Perfeccionamisntos; conforme a la reivindicacidén 52, carag
terizados porque la rigidez de la palanca de maniobra a la Flﬁxﬂi
sumada a la rigidez en la flexidn dasl resorte de recuperacidn pa
ra sl porta-contactos, es mis reducida que la rigidez en la fle

450 xidn del resorte de dispara para la palanca de dispara.-

78 .~ Perfeccionamientos; conforme a una de las reivindicaciones
12 hasta 68, caracterizados porque el pulsador de conexién y la

palanca de maniobra estdn realizados sn una s6la pieza.~
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88,~ "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LOS RELES DE SOBRECAR~

GA_TERMICA" .-

Consta la presente memoria descrip=-
tiva de diecinueve ho jas numeradas y mscanografiadas por una -
s6la cara, a las que se les acompafian cuatro planos para su me-

Jor comprensidn.—

-9 ABR 1979

Madrid,

et

Jerhteaga
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