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El Invento se relaciona con un dispositivo enrollador y desen- 

-rollador da un cinto, ta i como aquel de un cinturón de segu­

ridad para vehículos, especialmente automóviles*.

Se sabe que los dispositivos anroliadoras-desenrolladores de 

cintos de cinturones de seguridad comprenden medios de recupe­

ración, en general resortes espirales, que permiten enrollar 

e l cinto sobre un árbol y ejercer sobre este cinto una fuerza 

de recuperación para mantenerlo en tensión, de manera que e l 

mismo so aplique contra e l cuarp<7&el usuario. E l empleo da un 

resorte presenta inconvenientes. En particular, las careetari:-  

ticas de los resortes puedan modificarse por razón de su enve­

jecimiento o da su fa lta  de conservación. Además, e l funciona­

miento de los resortes espirales es perturbado por e l  rozamiaf- 

to entre las espiras^. Además, los medios de recuperación con 

resorte ejercen una fuerza de recuperación, que es tanto más 

importante, cuanto que la longitud del cinto desenróllate sea 

mayor. Este aumento de la  fuerza de recuperación no contribuya 

a l buen funcionamiento del cinturón.

Ya se ha propuesto anteriormente un enrollador-desenrollador 

de cinto da cinturón de seguridad, en que se u t iliz a , para -  

enrollar e l cinto, un motor eléctrico. Sin embargo, en este 

dispositivo conocido e l mantenimiento en tensión mecánica dal 

cinto contra e l cuerpo dal usuario ss efectúa con ayuda de un 

resorte. Los inconvenientes, arliba mencionados, por lo tanto, 

no están enteramente eliminados.

tln objeto del invento es permitir la realización de un disposi­

tivo enrollador-desenrollador del cinto da cinturón de seguri­

dad, que no comprenda ningún resorte.

30 Otro objeto del invento es suministrar un dispositivo enrolla-
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dcr-desenrollador da cinto da un cinturón de seguridad, que 

sea da realización simple y económica. /

El dispositivo, conforme a l invento, se caracteriza, porque 

comprende un motor eléctrico, que sirve a la  vez para enrollajr 

e l cinto y para mantenerlo en tensión sobre e l cuerpo del -  

usuario.

Así, ta l dispositiva enrollador-desenrollador puede no conprein 

der ningón resorte y además es de realización, tanto mecánica 

como eléctrica, particularmente simples.

En un modo de realización del invento, e l árbol del motor -  

eléctrico arrastra directamente, o por intermedio de un re­

ductor, e l árbol, sobre e l que sa enrolla a l cinto o s^ dcser 

ro lla  a l mismo.

En e l modo da realización preferido del invento se han praviaj- 

to medios para que la  potencia suministrada por e l motor eléc­

trico sea más débil para s i mantenimiento del cinto contra el 

cuerpo del usuario, que para enrollar este cinto. Así, la ten­

sión mecánica, ejercida sobre e l cinto es mas débil cuando al 

mismo está dispuesto contra e l cuerpo del usuario, que cuando 

sa enrolla dicho cinto; da esta manera, la molestia ocasionadla 

a l usuario por la fuerza de recuperación, puado; ser reducida 

a l mínimo. Además, esta fuerza de recuperación es indepen­

diante de la longitud del cinto desenrollado'.

Otros objetos, disposiciones y ventajas del invento aparece­

rán con la descripción de alguno de sus modos de realización, 

efectuando estq descripción hadándose referencia a los dibu­

jos anexos, en los que*

-La figura 1 as una vista, parcialmente cortada, da un dispo­

sitivo  enrollador-desenrollador de cinto dsl cinturón de aagtj-

_________________________________________________  - 2 -
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-La figura 2 63 una vista análoga a la  de la  figura 1, paro 

para una variante;

-  Las figuras 3 a 7 muestran cinco modos da realización# con­

formas a l invento# da la alimentación del motor de un enrolla - 

dor-dasenrollador según e l invento;

-La figura 8 muestra una sección de una hebilla de cinturón 

da seguridad según e l invento# estando abierta esta hebilla# 

es decir desbloqueada;

-La figura 9 es una vista análoga a la figura 8, paro paro po­

sición cerrada de la hebilla , es dacir bloqueada; y 

-La figura 10 es una vista según la flecha f  de la  figura 3,

El enrollador-desenrollador de cinto# de cinturón de seguridad 

para vehículo automóvil# que se representa en la figura 1, 

comprenda, para hacer girar e l árbol i  -  sobre a l que e l cin­

to (no mostrado) se enrolla y se desenrolla- en e l sentido de 

enrollamiento del cinto# encontrándose un conjunto de arrastr s 

2 en un lado de este árbol. Este conjunto 2 está dispuesto en 

una caja, formada por una gualdara 3, que constituye una parta 

del bastidor f i jo  del enrollador y que presenta una abertura 

para dejar pasar e l extremo del árbol 1 por una tapa 

El conjunto 2 comprende un motor eléctrico 5 de corriente -  

continua, alimentado a travás de ios h ilos de conexión 6 y un 

paso 7, que atraviesa la  tapa 4, por la  batería de acumulado­

res 8 (figuras 3 a 7) del vehículo'.

El eje dal árbol de salida 9 del motor 5 as en e l ejemplo, 

perpendicular a l e je del árbol 1, y e l  mismo lo  arrastra por 

intermedio de medios reductores de velocidad*. A este efecto, 

este árbol 9, termina por una rueda dentada 10 de sección -
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tronco-cónica, cuya sección aanor forma ol extremo libra!.

Esta ruada dentada 10 coop era  con los dientes 11 -inclinados 

como los de la rueda 10- deun piñón 12, de eje paralelo a l  

dsl árbol 1*. Esta piñón 12 ea solidario de un árbol 13 giratj) 

r io , por un lado, en una abertura 14 da la gualdera 3 y, dal 

otro, en una abertura 15, diapuesta en una prominencia 16, 

que presenta la pared interna del lado da la  tapa 4, que ea 

paralelo a la gualdera 3'̂

La parte 17 del árbol 13 que ae encuentra entra e l piñón 12 j? 

la gualdera 3, presenta dientes con aristas paralelas a l eje 

del árbol 1, que cooperan con una rueda dentada 18, fijada -  

a l extremo del árbol 1-¿

El segundo extremo del árbol 1 ee solidario de un dispositiva 

19, no ilustrado en detalla, que permite bloquear e l árbol y 

por lo tanto, e l cinto, cuando e l vehículo experimente una 

aceleración o una deceleración, que sobrepase límites prede­

terminados o con la aceleración, ejercida por e l ocupante 

sobre e l cinto, sobrepasa otro valor límites.

En a l modo de realización, representado en la figura 2, a l

pifión loa, que se encuentra en a l extremo dal árbol de e a ii -
*

da 9a del motor eláctrico 5a, presenta, como a l piñón 10̂  

(figura 1 ), una sección troncocónica, pero en este caso ee 

la sección mayor la  que forma e l extremo libreé Eate piñón 

10a coopera con los dientes 20 da una ruada dentada 21, que 

está fijada directamente a l árbol 1&. Esta rueda dentada 21 

tiene forma de cubeta y aloja parcialmente e l motor e lá c tr i-  

co 5a.

El motor 5 (ó Sa) está dispuesto en un circuito 21 (figura 3 

de alimentación con energía eléctrica, que comprende, además

__________________________________________________________________ - 4 - ,
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de la  batería 8, e l interruptor general 22 da alimentación 

de energía eléctrica de los diversos circuitos en e l interiojr 

del vehículo -interruptor que as mandado en general por una 

llave 23 llamada de "contacto" - .  Una resistencia 24 esté en 

serie con e l motor 5, y un interruptor 25 esté dispuesto en 

paralelo sobre esta resistencia 24, permitiendo^ cuando esté 

cerrado, ponerla en cortocircuito^

El interruptor 25 esté mandado de ta l manera, que esté cerra-i­

do cuando la hebilla del cinturón de seguridad esté desbloquea 

da y abierto, cuando esta hebilla esté bloqueada'. Una realizó 

ción de ta l mando, en función de estas condicionas, se descr, 

biré'posteriormente en relación con las figuras 8 a 10.

La resistencia 24 esté as í dispuesta en seria con e l motor 

5 en su circuito de alimentación, sólo cuando la hebilla de 

cinturón de seguridad esté bloqueada,OE esta manera, cuando 

e l cinto esté dispuesto contra e l cuerpo del usuario, la  fuer­

za da recuperación, qus ejerce e l motor S sobre este cinto, 

as in ferior a aquella que a l mismo ejerce para enrollar este 

óltimo'.

Como variante (figura 4) en lugar de una simple resistencia 

24 se prevé un regulador de corriente 26, en serie y con e l  

motor 5'. E3te regulador 16 presenta dos entradas 27 y 28 y 

una salida 29'. La entrada 27 esté unida directamente a una 

boma de la  batsría 8, mientras qus la  entrada 28 esté coñac 

tada a la misma boma de la batería 8, pero por intermedio 

de un interruptor 25a, mandado de la  misma manera quB e l in­

terruptor 25 (figura 3 ).

El regulador 26 esté dispuesto de ta l manara que, cuando e l 

interruptor 25a, esté abierto,- suministra, desde su salida
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29, una corriente, qua tiene una intensidad i^ y, cuando eata 

intarruptor esta cerrado, entrega aobre esta salida 29, una 

corriente da intensidad JLg superior a

En a l modo da realización, representado en la figura S, a l 

motor %  comprenda dos arrollamientos (no ilustrados) que nc 

presentan e l mismo número de aspiras. Según e l estado de un 

intarruptor 2Sb as uno u otro de los arrollamientos da sata 

motor %  á l qua es alimentado y, por lo  tanto, según e l as­

tado de aate Interruptor, e l par del motor S¿ es más o ma- 

noe importante. El motor 5b, presenta tres bomas, 30, 31 y 

32. Entre las bomas 30 y 32 está dispuesto e l arrollamiento 

qua cediere, a intensidad igual, s i  par más elevado, mientras 

que entre las bomas 31 y 32 se encuentra e l otro arrollamie^ 

to.
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la  boma 31 está unida a una boma da la batería 8, mientras 

que la boma 30, qua está unida a la  misma boma de la  bate­

ría 8, por intermedio del interruptor 2S¿, mandado de la  mis­

ma manera que loa Interruptores 25 y 25a (figuras 3 y 4 ).

En a l conjunto, mostrado en la figura 6, e l motor 5c compran 

da dota arrollamientos (tampoco ilustrados) en serie y, como 

e l motor ^¡b, tres bomas 30a, 31a, y 32a. Entre las bomas 

3Qa y 32a están dispuestos loe dos arroJhmientoa en serie, 

mientras que en las bomas 31a y 32a súlp&a encuentra uno 

solo da los dos arrollamientos. La boma 31a está unida a 

un polo da la  batería 8 por intermedio da las bomas da un 

conmutador 2Sc, mientras que la  boma 31a está conectada a l 

mismo polo de batería 8, pero por intermedio de otras bor- 

nas del mismo conmutador 25^. Este último está maniobrado -

30 da tal manera que los d03 arrollamientos del motor 5 a sean
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alimentados, cuando la hebilla da! cinturón de seguridad -  

está desbloqueada y cuando uno solo de estos arrollamientos 

entre las bomas 3La y 32a sea alimentado, cuando la  hebilla  

está desbloqueada'.

El modo de realización, representado en la  figura 7 ,es aná­

logo a i mostrado en la  figura 3^ Se distingue del mismo por 

e l punto siguiente! En lugar da una resistencia 24 se utiliza  

un regulador de corriente 33'¿

Las figuras 8 a 10 ilustran una hebilla de cinturón de segu­

ridad, en que se encuentra un pulsador 33 da mando de un in­

terruptor 25a , 2S¿, 25c (figuras 3 a V ).

La hebilla , representada en estás figuras B a 10 comprenda, 

da manera conocida en s í, un cuerpo de hebilla 36, alojando 

a uno y otro lado de un plano de simetría 37, dos órganos -  

de bloqueo pivotantes 33 y 39, qua presentan, cada uno, un 

pico 40, que se encuentra en e l extremo opuesto a aquel, que 

comprenda su eje de piuotamiento, e l  cual está colocado entre 

dos placas 60 y 61. Estos dos órganos de piuotamiento, con 

pico, son solicitados a acercarse por un resorte 42'.

Esta hebilla comprende una ' segónda parte, constituida por 

un vástago plano 42a, que presenta, a uno y otro lado dal 

plano 37, biselamientos 43, 44, cuyo borde anterior, da cads 

uno, está destinado a cooperar con a l pico 40 del órgano -  

pivotante correspondiente, 38 ó 39.

El cuerpo 36 es solidario del chasis del vehículo por inter­

medio da un cable 62, fijado a las placas 60 y 61, mientras 

que e l óástago 42a es solidario del cinto (no ilustrado).

El cuerpo da la hebilla 36 presenta una abertura 45 (figura 

10) de introducción del vástago 42a y un botón empujador 46
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para a l mando de la  apertura da la hebilla .

Un botón empujador 3S dal interruptor 35 está) dispuesto simé­

tricamente respecto a l plano 37, siendo au dirección de des­

plazamiento aquella del véstago 42a (flecha F ). Se encuentra 

sensiblemente entre los ajes 41 da loe órganos pilotantes 38 

y 39  ̂ Ceta interruptor 25 presenta un cuerpo 47, qua descanaa 

sobre una pieza 48, f i ja  respecto a las placas 60 y 61 en al 

cuerpo de la  hebilla 36. El cuerpo 47 pasa a través da una 

abertura dB la pieza 48, a s i como a través de una abertura 

de la rama central, perpendicular a l  plano 37, del resorte 

da lémina 42#

Unos conductoras 47a salen dal cuerpo 47 para e l enlace del 

interruptor 25 con e l circuito de alimentación del motor 5. 

Estos conductores salan dal cuerpo 36 a l  lado opuesto de la  

abertura 45.

Entra los órganos pivotantas 38 y 39 ast-té dispuesta igualmag 

te una varilla  49, cuyo extremo libre  50 esté vuelto hacia el 

pulsador 35 para apoyaras sobra esta óltimo (figura 9 ). El 

otro extramo da asta varilla  49 presenta una cabeza SI, que 

comprende una hendidura, en que va a alojarse e l extremo del 

véstago 4%a, cuando este títlimo es introducido en e l cuerpo 

de la hebilla 36.

Un resorte helicoidal S2 esté dispuesto entra la base de la ca 

bexa 51 de la v a rilla  49 y la cara del cuerpo 47, de la que 

aobt-*esale e l ampujador 35'.

El funcionamiento de esta hebilla es e l siguiente# Cuando a l 

véstago 32a ee introducido en e l cuerpo 36, loa picos 40 de la  

órganos pivotantas 38 y 39 son separados del plano 37, despue9

introducidos (figura 9) en las escotaduras 43 y 44, gracias a
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la  acción dal resorte 42. En e l transcurso da asta introduc­

ción, e l extremo del vástago 42a penetra en la  hendidura, -  

que presenta la cabeza 51 de la  varilla  49 y desplaza asta 

óltima en e l sentido de la Sacha f". Al fina l da la carrera 

(figura 9 ), e l pulsador 35 ea hundido, de manera que e l in­

terruptor 25 sea abierto (figura 3 ).

La apertura de la hebilla se efactda apoyando sobre e l botón 

pulsador 46, que permite separar los picos da los órganos 

pivotantas, de las escotaduras 43, 44, del vástago 42a* Al 

mismo tiempo, a l resorte 52 expulsa la  va rilla  49 y, por lo  

tanto, e l vástago 42a, hacia la  abertura 45. El empujadcr -  

35 tiene entonces una posición, que corresponda a aquella -  

dal cierre del interruptor 25. La carrera de la  cabeza s i*  

an e l sentido contario a l de la flecha f  está limitada -  

por un top9&3, que presentan las placas 60 y 61 en e l cuerpo 

da la  hebilla 36, entra los picos 40 de los órganos pivotan­

tas 33 y 39.

El motor 5 es alimentado constantemente con energía e léctri­

ca; se ha comprobado, que esta disposición no presentaba in­

conveniente, porque dicho motor pueda ser elegido da manara 

ta l, q^e su consumo de energía eléctrica sea suficientemente 

pequeño respecto a la capacidad de la  batería Sv 

El invento, bien entendido, no est*á limitado, ni a loa mo­

dos de realización, ni a l modo de aplicación especialmente 

descrito, El mismo abarca, por e l contrario, todas las varían* 

tea. A títu lo  de ejemplo, entre estas óltimas se indicaré 

que no es indispensable que estén previstos piñones reducto­

res entre e l árbol de salida del motor 5 y e l  árbol IV En una

30 variante (no mostrada) e l árbol da salida dal motor eléctrico



1

5

arrastra direcEamenta e l árbol dal dispositivo enrollador- 

desanrollador.

En un modo da realización, e l motor 25, sensible a l estado de 

la  hebilla , está dispuesto a l exterior de esta áltima, por 

ejemplo, an o cerca da la vecindad del enrollador, con medios 

de transmisión mecánicos (tales como un cable da Souden) uniet 

do este interruptor a la hebilla para asegurar au mando, en 

función dal astado da dicha hebilla.

El presente invento recaerá sobra laa siguientes reivindica­

ciones*.
10

20

25
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1 -  Dispositivo para enrollar y desenrollar un cinto de un -  

cinturón de seguridad comprendiendo un motor eléctrico, para 

enrollar e l cinto, caracterizado porque comprende medios para 

que e l motor esté constantemente en acción cuando e l cinto -  

eaté dispuesto contra e l cuerpo del usuario, con e l  fin  da 

mantener en tensión este cinto'.

2 -  Dispositivo según la reivindicación 1, caracterizado por­

que comprende medioa para que la  potencia eléctrica, suminis­

trada a l motor saa más débil cuando e l cinto esté dispuesto 

contra e l cuerpo del usuario, que cuando dicho cinto se enro­

l lé .

3 -  Dispositivo 3agán la reivindicación 2, caracterizado par­

que dichos medios son gobernados por e l estado, desbloqueado 

o bloqueado, de la hebilla de cinturón da seguridad.

4 -  Dispositivo según la reivindicación 3? caracterizado por­

que dichos medios comprenden un conmutador con elemente da -  

accionamiento dispuesto en una de las dos partas de la hebi­

l la ,  permitiendo este conmutador asegurar la  alimentación del 

motor con potencia más elevada, cuando las  dos partes da la  

habilla  estén separadas y la alimentación con potencia més -  

débil, cuando las dos partes de la  hebilla son solidarias una 

da otra'.

5 -  Dispositivo según la reivindicación 4, caracterizado por­

que la  parta de la  h eb illa , en que esté dispuesto e l conmuta­

dor, presenta la forma de un cuerpo de hebilla , destinado a 

rec ib ir un pasador,' que forma la segunda parte de dicha hebi­

l la ,  siendo e l elemento da accionamiento de este conmutador

30



ÍO

15

20

25

30

un empujador, cobra e l que está diapuesto a actuar a l extremo 

del pasador, de manara qua a l mismo se meta hasta que la hebi­

l la  está bloqueada y se levante cuando la hebilla está desblo­

queada'.

6 -  Oiapositivo segtín una de las reivindicaciones 2 a 5, carac­

terizado porque está dispuesta una resistencia en aerie con 

s i  motor en su circuito de alimentacián y porque están previs­

tos medios para poner en cortocircuito esta rssistencia, cuan-* 

do e l cinto sa enrolle despuáe de desbloqueo de la hebilla ;

7 -  Oiapositivo segtín una de las reivindicaciones 2 a 5, carac­

terizado porque Bl motor está alimentado por un regulador da 

corriente;' gobernado de manera que ganará una corriente os un! 

primera intensidad cuando e l cinto está dispuesto contra a l 

cuerpo del usuario y da una segunda intensidad más importante 

que la primera, cuando a l cinto se enrolla y la  hebilla está 

desbloqueada.

8 -  Oispoaitivo aagtín una de las reivindicaciones 2 a 5, carac­

terizado porque a l motor presenta dos enrollamientos en para­

le lo , qua no presentan e l mismo mimare de espiras, y porque

un árgano de conmutacián está previsto para permitir la alima! t-
da

tacián da uno u otrt/ eatoa arrollamientos segtín qua e l cinto 

se enrolle, catando desbloqueada la hebilla , o está dispuesto 

contra e l cuerpo del usuario.

9 -  Oiapositivo segtín una dB las reivindicaciones 2 a S, carat 

terizado porque e l motor comprende dos arrollamientos en sari! 

y porque dicho dispositivo comprende medios da conmutacián pa­

ra qua uno solo da Bstoa arrollamientos o los dos sean alimen­

tados, segdn que e l cinto sstá dispuesto contra a l cuerpo del

usuario o se enrolle, estando desbloqueada la hebilla'.

__________________________________________________ -12-
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10 -  Dispositivo segón la reivindicación 3, caracterizado po r­

que dichos medios comprenden un conmutador# con elemento de 

accionamiento, dispuesto a l exterior da la  hebilla, estando pie 

vistos medios da transmisión, de tipo mecánico, entre la  hsbi*- 

l ia  y este conmutador, para asegurar a i mando, en función del 

estado de la  hebilla^

11 -  Dispositivo segón una de las reivindicaciones precedente^, 

caracterizado porque están dispuestos medios reductores de v e ­

locidad entre e l árbol da salida del motor y e l árbol da3 en­

rollador-desenrollado r'.

12 -  Dispositivo segón una de las reivindicaciones 1 a 10, -  

caracterizado porqUB e l árbol de salida del motor está acoplan­

do directamente a l árbol da-1 snrollador-dassnrollador^

13 -  Dispositivo segón las reivindicaciones precedentes#' carac­

terizado porqe comprende una hebilla de cinturón de seguridad 

que tiene un órgano de conmutación, apropiado para actuar eobie 

un circuito de alimentación de energía eléctrica da un motor, 

acopiado a l árbol del enrolisdcr-desanrollador del cinto del 

cinturón con e l fin  de permitir^ cuando dicha hebilla  esté blo­

queada, alimentar e l motor eléctrico con una primera potencia 

y, con una potencia superior,' cuando la  hebilla est+é desblo­

queada*.

14 -  Dispositivo para enrollar y desenrollar un cinto de un 

cinturón de seguridad comprendiendo un motor eléctrico^

_____  _________________- 1 3 -
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