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e . Al presents invenbto so rifiare oen jeneral a la
industria de las maquinas de tricotar o tricotosas y, mis
concreta o particularménte, a un dispositivo para alimen-
tar hilo a una mdguina de tricotar.

81 nrosente invento pu-de geor particularmante
Gtil siembre gue sea descable sroducir tejidos tricobados
éue incorporan'léstex, ibujos de onda de nilo entrefijé—
dos y combinados en varias méguinas de tricotar de alimen-
taciones mfiltiples con difsrentes nivelesvde consumo de:hi-
lo.

Con el fin de obtensr la produccidn de tejidos:
tricotados de alta calidad, es esencial, en la :ébricacién
de tejido tricotado actual, que sea alimentada una magni-
tud especificada de hilo requerido para la formacidn de bug
tos con tensién de nilo estrictamente controlada a las asy
jas de las méquinas de tricotar. Incluso las.fluctuacionss
de tensién de hilo més ligeras pueden originar marcadas al
teraciones en una estructura de puntadas, 1o que da lugar
finalmente a la produccidn de tejido tricotado de baja ca-
lidad. Tales fluctuaciones de la tensidn del hilo se pue-
den originar debide a una diversidad de razones, las prin-
“cipales de las cuales‘son las siguientes: una variacidn del
difmetro del rodillo, causada porque se desenrollan las
vueltas de hilo y por la resisténcia del aire al disminuir
el di&metro del carrete; una variacidén del valor de fric-
cidn entre las vueltas de hilo que estédn siendo desenrolla
das y la superficie del carrete como consecuencia del did-
metro disminuido del carretej falta de uniformidad del hi-

lo, una variacidn del coeficicnte de friceidn del hilo,

atascamiento de los dispositivos de guia de hile, variacio
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| nos de la humedad y de.la temperatura del aire ambiente,
un diferente grado de desgaste de los componentes indivi-
duales de las méquinas de tricotar, atc. | '
La necesidad de estabilidad de bensién de hilo!
ha precisado el desarrollo de dispositivos de alimentacién
de hilo a las asujas utilizando diferecntes conceptos opgl
rativos. . A ‘:]
Son conocidos un gran nimerd de dispositivos di-
‘versos para alimentar el ailo, en particular'dispositiibé

que proporcionan alimentacidén imperativa del hilo a las

Tonea

agujas de méquinas de tricotar. . ' R

Se conoce en la técnica anterior un dispositiv6
para alimentacidén guiada de hilo a una ﬁéquina de tricotar
(véase la patente britdnica nlmero 920527) que comprcnﬁg
un rodillo, la superficie del cual estd formada por éspi—
cag ﬁéntadas paralelamesnte al eje del rodillo en dqsigés-
tafias. Z1 rodillo es accionado por una banda sin.fiﬁ que
se mueve con una velocidad constante. Z1 hilo que esté
siendo alimentado es aprisionado entre la banda ¥ las es~
pigas del rodillo. -

Una desventaja basica del dispositivo anterior-
mente mencionado consiste en que el hilo es aprisionado
entre las espigas del rodilla y la banda'de una manera ines
decuadamente estable, lo que conduce a comunicar al ailo
fluctuaciones de tenéién en la zona de tricotar y, por lo
tanto, da lugar a una uniformided de estructura de puntos
deteriorada de un tejido tricotado, més frecuentes rotu-
ras del hilo y a un rendimiento reducido de la m&quina. .

Otra desventaja esencial del 'dispositivo ante-

rior es la presencia de una y la misma velocidad de ali-

-anee,
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cién de la wménuina.

Tabién se conoce en la técnica anterior un dis
positivo cn cl que, con el fin de aumontar los potenciales
de »roduccidén de una maguina de tricotar, éstén dispuestos
rodillos de alimentacidn de hilo en un cierfo ntaero de fi
las en altura, estando los rodillos de cada fila abrazados
por una banda de acciénamiento individual, Las bandaside
accionamiento de cada fila se mueven con diferentes veloj
cidades y, por lo tanto, la alimentacidén del hilo a diveﬁ-
sos sistemas de tricotar de la mAquina se realiza también
con velocidades diferentes.

Este dispositivo de la técnica anterior, ai igual
que‘gl considerado anteriormente, no es capaz de compensar
oomplétameﬁte las fluctuaciones de la tensién'del hilo y

se crean medios de alimentacidn de nilo a los diversos s

[n

temas de tricotar de la miquina realizada a diferentes ve
lécidades, a expensas de diseflo considerablemente compli-
cado y mayores dimensioneé globales, lo que implieca nuchos
inconvenientes cuando se carza hilo a la miquina, asi co-
mo rendimiento de mééuina reducido asociado con ello.
Istas desventajas se evitan pafcialmente en un

dispositivo quz comprende dn rodillo de alimentacidn de
hilo provisto de un accionamiento de banda tnica que tie-
ne poleas intercambiables para cada dispositivo de alimen-
tacidén de hilo, y un gﬁia—hilo disefiado en forma de un ani
1lo inclinado que se dispone en bHucle alrededor del rodi-
1lo de alimenvacién ce hilo y cue tiene un didnetro inte~

rior que corresponde al didmetro de dicho rodillo de ali-
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- montacidn de ailo (véass la patente de 2. 7. &, 2365251).
41 disvositivo anterior ase~ura la alimentacidn
del hilo con velocidades variablaes para los diversos sis-
temas de tricotar de la mdquina vpor medio de la cleccibn
5 de una polﬁa apropiada intercambiable pura cada dlS)OSltl—.
vo de al&mentacién dc'hilo. Dicho dispositivo incluye un
Jueso de nucve poleas de accionamiento intercambiables.
Cuando se tricotan varios dibujos, en cada dispositivozde
alimentacién de hilo hay montada una de las nueve polgéé
_“59/ de accionamiento. Zste dispositivo asegura una oportqni:
dad para arrollar hilo en el rodillo giratorio mientfaéj
estéd siendo consumldo ininterrumpidamente por las agujas
. de la miquina de tricotar de una manera simulténea. La Eo
loca016n de las vueltas del hilo que estén siendo arrollg
15 | das en la superficie del rodillo de alimentacién del hilo
se efectﬁa por medios de ajuste de las vueltas del 2ilo
hacia abajo con ayuda del anillo inclinado del guia~hilo.
El rodillo es accionado por una correa sin fin perforada.
Dicho disefio del dispositivo de alimentacidn de
20 hilo tiene una desventaja que consiste en la pluralidad
de poleas intercambiables, que es caracteristica de la
complejidad e imperfeccibén del dispositivo de alimentacidn
de hilo anterior y su clevado consumo de material. Ademés)
el diseiio que incorpora el uso de poleas intercambiableé
25 de diferentes didmectros hace necesario instalar poleas lo
cas deslizantes previstas para proporcionar un grado re-
querido de tensién de correa, lo que complica adicional~
mente tanto la estructura como el funcionamiento de la mé
quina de tricotar.

30 Otra desventaja del dispositivo reside en que

28049
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~el cuia-hilo se hace dependiente del didmetro del rodillo

de alimentacidn de hilo y, por lo tanto, un cambio del diéy
metro del rodillo causa un cambio del didmetro del anillo
del guia~hilo. Dicho disefio del gula-hilo complica también
el dispositivo de alimentacidén de hilo en términos de su
disefio y ocasiocna élguna inconveniencia en el funcionamien
to de las miquinas de tricotar.

.Todavia otra desventaja tangible de este dispo-
sitivo de la.técnica anterior es que tiene una masa de)c0ﬂ
ponentes giratorios considerable, asi como que el guia-ni

|
lo esti concebido en forma de un anillo giratorio, lo qué
origina cargas dinimicas importantes y frecuentes roturas
de hilo asociadas con ello. ' :

El principal objeto del presente invento es pro
porcionar un dispositivo de alimentacién de hilo con dicho
rodillo de alimentacidn de hilo y un guiawhile, que debe
mejorar tanto la sepguridad funcional como el disefio del
dispositivo, asi como reducir la masa de los componentes
giratorios.

Con este objeto principal a la vista se crea un
dispositivo de alimentacidén de hilo gue comprende un guia-
-hilo, una polea de ;ocionamiento con un rodillo de alimen
tacidén de hilo montado en un irbol, en el que, segin el in
vento, el rodillo de élimentacién de hilo esté definido '
por dos discos montados en el Arbol, estando provisto ca-
da uno de los discos, en el lado vuelto haéia dentro. del
rodillo de alimentacidn de hilo, de ranuras dispuestas si
nétricanente con relacdn a un plano perpendicular al eje
de.rotacién del rodillo de alimentacidn de hilo, y por una

banda eldstica que corre entre los discos en'las respecti-
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“vés ranuras o»ucstus y formando la superficie de alimenta
cidn de hilo del rodillo con un didmeztro variable en el
movimiento de la banda a lo largo de dichas ranuras, es-
tando el-rqdillo de alimentacidn de hilo algo retirado de
un guia-%ilo montado en una posiéién estaciénaria con rela
cibén al mismo y disefiado para formar un véstago o barra{.
que tiéne su parte superior dispucéta segin un fngulo con
el eje de rotacidn del rodillo de¢ alimentacidn de-hilcl&t
su parte inferior dispuesta parslelamente a éste eje, para
proporcionar con ello suiado consbante de arrollamienﬁq§~
de hilo a lo larzo de la superfidie de alimentacidn de ni
lo del rodillo con un didmetro variable.

Z1 rodillo de alimentacién de hilo disefiadc en.
forma de discos con la banda eldstica dispuesta en laévfeg
pectivas ranuras opuestas asegura una estructura més }igg
ra del rodillo de alimentacién de hilo para una reduccién
de las cargas dindmicas ejercidas sobre el hilo en el arra
que y le parada de la mdquina de tricotar y, por 1o tanto,
da lugar a una mayor fiabilidad operacional del dispositi-
vo de alimentacidn de hilo.

La existencia de las ranuras en cada uno de los
discos en el lado vuelto hacia dentro el rodillo de alimen
tacidn de hilo hace posible variar el difmetro del rodillo
moviendo la banda eléstica a las respectivas ranuras opueg
tas de los discos y, por lo tanto, cambiar la velocidad
del hilo que esté siendo alimentado a los diversos siste-
mas de la miquina. 21 disefio de rodillo de alimentacién de
hilo de diémetro'variable hace poéible simplifiéar la es-~
tructura del dispositive y su funcionamiento,lasi como re-

ducir el consumo de materiales del dispositivo.

[

¢ .
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La disposicién’simétrica de las ranuras de los
discos, con relacidn al eje de rotacidn perpendicular del
rodillo de alimentacidn de hilo, hacc posible sujetar una
forma c¢ilindrica a la superficie de alimentacidn de hilol
del rodillo, lo que es una condicidén importante para man-
tener la estabilidad de la velocidad de alimentacién de '
hilo y la constancia de la tensién del hilo.

E1 disefio de guia-ailo en la forma de una barru
montada en una posicidn estacionaria en rela01on con el hisfo]
dillo de alimentacidn de hilo y separada cierta distaacia
del mismo hace posible ubilizar uno'y el mismo 5uia—hiio
para rodillos de alimentacidn de hilo con dldmetros dlfe—
rentes sin reajustes de los mismos, lo que simplifice la
estructura y el funcionamiento del dispositivo.

La caracteristica de disefio del guia-hilo con su
pafte superior dispuesta formando un 4ngulo con elxejé de
rotacidén del rodillos de alimentacidén de hilo, y su parte
inferior dispuesta paralelamente al eje, contribuye a un
aumento de la uniformidad de la tensién del hilo debido a
la suave marcha de las vueltas del hiio a lo largo de la
superficie de alimentacién de hilo del rodillo y a la co-
locacidén de dichas vueltas de hilo sobre la misma sin sola
pe. Junto con ello, al estar dispuesta la parte superior
del guia-hilo formando un angulo con el eje de rotacién de]
rodillo de alimentacidn de hilo, se ajustan las vueltas de
hilo hacia abajo, mientras que la parte inferior del mis-b
mo, dispuesta paralelamente a este eje, cqntribuye a den~
sificar las vueltas. -

&5 deseable hacer las ranuras en los discos de

la misma forma de surcos anulares dispuestos concéntrica-

¢
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Dicho diseflo de las ranuras hace posible el ajug
te para un cierto difmebtro del rodillo de alimentacién de
hilo y asegura asi la velocidad constante deseable de é;i
mentacién de hilo mientras se fabrican tejidos tricotados
con cuaslquier disefio o dibujo de hilo. -

Segin otra realizacién del invento, es ventaj;-
so hacer las ranuras en forma de surcos helicoidales aon-
una separacidén entre vueltas én cualguiera de los discssl
comprendida entre 0,3 y 0,5 mnm, ‘-“

Las ranuras diseflladas en forma de un surco heli

dillo de alimentacién de hilo y asi cambiar uniformemente
la velocidad de alimentacidén de nilo haciendo girar ].»c')'s'~
discos del rodillo de alimentacidn de hilo uno con relaci
a otro. |

La ranura helicoiddl cue tiene el paso de no nés
de 0,5 mm asegura que la superficiec de alimentacién de hi-
lo del rodillo se aproxime a una forma cilindrica, lo que
hace posiblec obtener mayor uniformidad de teﬁsién y la ve~
locidad deseable de alimentacidén de hilo. La ranura heli-
coidal diseiiada con un paso no menor gque 0,3 mm hace posi-
ble obtener divisores firmes entre las vuzltes de la ranu
ra helicoidal. -

1 presente invento resultard mis comprensible
de la siguiente descripqién detallada de una realizacién
del dispositivo para alimentar hilo a una mniquina de tri-
cotar, segin el invento, con referencia a los dibujos aque
se acompailan, en los cuales:

La figura 1 ilustra un dispositivo para alimen-
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- tar hilo a wna ndquina d- tricotar sesin el invento, on
visfa frontal;

La figura 2 wuestra la misma vista que la figu-

i
ra 1, en vista superior; ‘

La figura 3 nuestra el rodillo de alimentacién‘
de hilo de la figura 1, incorporando ranuras anulares, .mbg|
trado en secﬁién, en una vista agrandada;

La figura 4 representa una seccidn tomada_pnr»la
linea IY-IY de la fisura 3; '

La figura 5 e¢s la unidad A wostrada en la firsu-
ra 3;

' La figura 6 representa un rodillo de alimenta-
cidén de hilo ilustrado en la figura 1l; que incorpora‘réng
ras helicoidales, mostrado en seccidn, en vista agrandéda;
_ La ficura 7 es una seccidn tomada por la linea
YII-YII de la fisura 5;

La figura 8 es una seccidn tomada a lo largo de
la linea YIII-YIII de la fizura 6;

La fisura 9 muestra un rodillo de alimentacién
de hilo ilustrado en la figzura 3, con el didmetro miximo
de la superficie de glimentacién de hilo, mostrado en sec-
cidn, en vista delantera agrandada;

La figura 10 es una seccidn tomada por la linea
¥-¥X de la figura 9;

La figura 1l muestra el rodillo de alimentacidn
de hilo ilustrado en la figura 3, con el didmetro minimo
de la superficie de alimentacidn de hilo, mostrado en sec-
cidén, en vista delantera agrandada; .

Ta figura 12 es una seccibn tomada por la linea

XII-XIT de la figura 11;°
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~ La firura 13 muestra un rodillo de alimentacidn

.‘4, un bornillo 5 y una arandela 6. Zn la parte inferior

tlojoa nam. 10

de hilo ilustrado en-la fizura 6, con el didmetro méaximo
de la superficie de alimentacidén de hilo, mostrado en sec~
¢ibén, en vista delantera o frontal agraﬁdada;

~ La figura 14 es una seceidn tomada por la linea
XIY-XTY ée la figura 13; \

‘ La fisura 15 nuestra un rodillo de alimentacifn
de hilo ilustrado en la figura 6, con el diémetro,minﬁgq;
de la supefficie de alinentacién de hilo, mostrado en seé—
¢idn, en vista delantera agrandada; o

La figura 16 es una seccidn tomada por la lineé
XYI-XYT de la figura 15; S

La figura 17 muestra un rodillo de alimentag?én
de hilo con un gufe-hilo ilustrado en la figura 1, en_vig
ta superior; | “\‘

Ta figura 18 muestra un guia-hilo ‘ilustrado en
la figura 1, en vista agrandada.

El dispositivo para alimentacién de hilo compren
de un alojamiento 1 (figura 1), en el que, en cojinetes de

bolas 2, estd montado un &rbol 3 que tiene una polea de ac

cionamiento 7 fijada en el mismo por medio de una chaveta

del &rbol 3 estd montado un rodillo 8 de alimentacidn de
hilo definido por dos discos 9 y 10 ensamblados en el Ar-
bol 3, cada uno de los cuales estéd provisto, en el lado
vuelto hacia dentro del rodillo 8 de alimentacidn de hilo,
de ranuras 1l dispuestas simétricamente con rclacidén a un
plano perpendicular al eje de rotacién del rodillo 8 de
alimentacién de hilo y mediante una banda eldstica 12 que

corre entre los discos 9 y 10 en las ranuras opuestas res
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|_pectivas 1l. La banda eléstica 12 forma la superficie de
alimentacién de hilo del rodillo 8 con un didmetro varia-
ble al moverse la banda elistica 12 a lo largo de dichas
ranuras 1ll. Algo separado del rodillo 8 de alimentacibdn }
de hilo y montado en el alojamiento 1 en una posicidn esi
tacionaria con relacidn al rodillo 8 de alimentacién de ;
hilo, hay un gula-hilo 13 disefiado en forma de una barré%
que tiene su parte superior dispuesta.formando un éngqlo
con el eje de rotacién del rodillo 8 de alimentacidn déf'
hilo y su parte inferior dispuesta paralelamente a este
eje para efectuar con ello el guiado constante de los:aiﬁg
1lanientos o vueltas de hilo sobre la superficie de ali-
mentacidn de hilo del rodillo 8 con un diémetro variable.
%n la pared externa del alojamiento 1 hay montado un tetim
sor de hilo 14 con un manguito 15 previsto para dirigir
hilo en su entrada al tensor de hilo 14, y un manguito.lS
previsto para dirigir el hilo en su salida desde el tensor
de nilo 1%. Dentro del alojamiento 1 hay Qispuestas unas
palancas 17 y 18 que estén unidas, respectivamentes, a las
placas de contacto 19 y 20 y previstas para detener la na |
quina cuando no va bien la trayectoria de hilo. in la par-
te delantera del alojaﬁiento'l, en un brazo 21, estd mon-
tada una lampara piloto 22 conectade eléctricamente a las
placas de contacto 19 y 20. Las'palancas 17 7 18 estan pro
vistas, respectivamente, de mansuitos 23 y 24 que pasan a
través»del‘hilo misntras se arrolla en y desenrolla del
rodillo 8 de alimentacidén de hilo. Z1 alojamiento 1 tiene |
un brazo-25 rigidamente fijo al mismo, que lleva un manguil
to 26 para alimenfar el hilo a las azujas de la maquina def
tricotar. Por medio de un tornillo 27 el alojamiento 1 (fi

gura 2) esti sujeto sobre un anillo 28 montado en la miqui
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(na de tricotar por medio de brazos 23. Los rodillos 8 de

alimentacién de hilo son llevados en ro*acién desde un va
riador de velocidad 30 y una polea 31, que estén interco-

nectados por una correa trapezoidal 32. La polea 31 estd

unida rizidamente a una polea 3% que transmite la rotacién
con ayuda de una correa perforada 34 a las poleas de accig
namiehto 7 y adenis a los rodillos 8 de alimentaciénidé;hi
lo. Para asegurar la ten;ién apropiada de la correa 34 se
usan poleas locas 35 montadas en brazos 36 ¥y deslizabletg
lo larso de los mismos. I

Segln una realizacidn del dispositivo para ali-
pefiadas en forma de ranuras anulares mecanizadas concénbri
do situadas dichas ranuras anulares en los discos 9 y 10

de rotacién del rodillo 8 de alimentacién de hilo,

Los discos 9 y 10 estén hechos de un material 1i
gero, por ejemplo material pléstico, y estén conectados ent
tre si mediante tornillos 37. La rotacidn del rodillo 8 de
alimentacién de hilo es transmitida desde el rbol 3 por
medio de una espiga o pasudor 38. in el arbol 3 estéd monta
do un muelle anular 39, mientras que el disco 9 estl pro-
visto de dos surcos snulares 40 y 41 para recibir el nue~
1le anular 39 cuando se desplazan los rodillés 8 de alimen
tacibén de hilo desde la.posicibén operante é la inoperante.
#n la parte inferior del &rbol 3 hay un tornillo 42, el
cual, junto con el muelle 39,’retiene el rodillo 8 de ali
mentacién de hilo en el drbol 3 en posicién inoperante. £l

pasador o espiga 38 (figura 5) estd situado en una ranura

mentacién de hilo, las ranuras 11 (figuras 3 y 4)_esténld;
camente con respecto al &rbol 3 en los discos 9 ¥ lO;/esta#

simétricamente con relacidn a un plano perpendicular al eje¢

e ae
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4% practicada en el disco 9 con su parbe superior abierta

para mover libremente hacia abajo el rodillo .8 de alimen
tacidén de hilo.
Segﬁn otra realizacidn del disnositivo para ali

mentar hilo, las ranuras 11 (figz ura 6 y 7) estin diseia-
/

,das en forma surcos helicoidales dispuestos simétricamen-

te en'los discos 10 y 9 con respecto a un plano perpenﬂi-
cular al eje dc rotacidn del rodillo 8 de alimentacidn ‘de
hilo. Las vueltas de los surcos helicoidales deben estaw

separadas en‘aproximadamente 0,5'a 0,5 mm. =1 limite infe
rior est4d dictado por el requisito de resistencia del di-

visor entre las renuras 11, mientras que el limite supe-

-rior estd dictado por la nacesidad de comunicar a la su-

perficie de alimentocidn de hilo del rodillo 8 la forma de
un cilindro rocto, ase~urando la constancia de la wveloci-
dad de allmentu01on del hilo y la tensidn d°l hilo. Para
impedir que el rodillo & de alimentacidn de hilo (fisura
6) se mueva hacia abajo, estd montado un muelle de arande
la 44 en el extremo inferior del 4rbol %. Una corredera
45 (fizuras 6 y &) esti montada en el disco 10 y tiene una

paﬁilla 46'que puede ajustar en una ranura 4/ dispuesta en

" el 4rbol 3 y en una ranura 48 dispuesta en el disco 9.

En las figuras 9 y 10 se nuestra la pusicidn de

1la banda eldstica en la realizacidn en que el rodillo de

alimentacién de hilo incorpora las ranuras anulares 1l y
tiene el didmetro méximo en su superficie de alimenbacidn
de hilo, mientras que en las fi-uras 1l v 12 esté moétra~
do con el difmetro ninimo. Zn las figuras 13 y 14 se mues
tra la vosicién de la banda elistica 12 en la realizacidn .

en la que el rodillo & de alimentacidn de hilo incorpora
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| 1as ranuras helicoidales 11 y tiene el difmetro méximo de

su superficie de alimentacidn de hilo, mientras que en las
figuras 15 y 16 se muestra con el didmetro minimo. in la’
parte superior del guia-ailo 13 (figuras 1, 17 y 18) hayi
una ranura 49 prevista para sujetar el guia~hilo 13 aLraIg
jamisnto 1 del dispositivo de alimentacién de hilo. | i

El dispositivo para alimentar hilo a una méqu qa
de trlcotar se:in el invento funciona como sigue.

Bl hilo que esté siendo desenrollado del carﬂate

de la miquina de tricotar pasa a través del manguito 15
(figura 1), el tensor 14 de hilo, lcs mangultos 2% y 16 ¥
es arrollado en el rodillo 8 de alimentacién de hilo (fl-
gura 2). #1 rodillo 8 de alimentacién de hilo (flgura 2)
es puesto en rotacibén desde el variador 30 por transqiéién
de movimiento desde dicho variador 30 a la correa tfaﬁezﬁi
dal %2, las poleas 31 y 3%, la correa perforada 34.y la po
lea de accionamiento 7 fijada en el érbol 3 (figura i). La

velocidad de movimiento deseable de la correa perforada 34

| (figura 2) y las poleas de accionamiento 7, al ser igual

para todos los dispositivos de alimentacién de hilo a la
méquina de tricotar, se obtiene variando el didmetro del
variador 30. .

Para asegurar la establlidad de la velocidad de
alimentacién de hilo se¢ arrollan un nimero sustancial de
bucies de hilo, por ejemplo de diez a quince, sobre el ro;
dillo 8 de alimentacidn de hilo, La distribducidn uniforme
de los bucles de hilo en el rodillo 8 de alimentacién de
hilo se obtlene debido a la nanera en que 'los bucles de
hilo envuelven la supsrficie del guia-ailo 13 (figura 1),

contribuyendo la parte superior inclinada de la misma a

Tee—..
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~depositar los bucles de hilo'hacia abajé, mientras gque ia
parte inferior, dispuesta paralelamente al eje de rotacidn
del rodillo & de alimenbacidn aprieta los bucles. Dicho di
sefio del guia-hilo 13 hace posible situar el nimero reﬁue—
rido de bucles de hilo en el rodillo 8§ de alimentacilrn de
hilo. Bl bucle de hilo inferidr, que envuelve el gula-hilo
13, pasa a través de los manguitos 24 y 26 y es dirigido
hacia las-agujas de la miquina de tricotar. EL manguito 23
montado en la palanca 17 sirve para detener'autométicameq-
te la miquina de tricotar cortocircuitando el circuito can
tra la placa de contacto 19 en caso de que estd aumen?an&o
la tensidn del hilo o se rompa el hilo en su ehtradaiq;-pg>
dillo 8 de alimentacidn de hilo. E1 manguito 24 montadb -en
la palanca 18 sirve para detener autométicamente la méqﬁi~
na de tricotar cortocircuitando el circuito contra la pla-
ca 20 en caso de que se rompa el hilo que abandona el ro-
dillo 8 de alimentacién de hilo. Cuando se detiene la mé-

quina, la lampara piloto 22 se enciende. La velocidad de

méguina se puede cambiar alterando el didmetro del rodillo
8 de alimentacién de hilo cuando se mueve la banda eldsti-
ca a lo largo de las ranuras 1ll.

Segin una de las realizaciones del dispositivo,
la banda elistica 12 (figuras 3, 4 y 5) es llevada a la 1
ranura anular rgquerida 11l adaptindose a la velocidad de.
consuno de hilo, lo que se consisue aflojahdo los torni-
llos 37 y 42, desprendiendo los discos 9 y 10 y situando
la banda elédstica en las ranuras deseadas 11, trés lo cual
se sujeten los discog 9 y 10 mediante tornillos 37 y se

rosca el tornillo 42 en el arbol 3, inpidiendo asi'que el

N
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T rodillo & de alimentacidn de hilo deslice fuera del &rbol

3. Lz transnisidn de rotacidn desde el 4rbol 3 al rodillo

8 de alizientacidén de hilo se efecctha por medio de la ospi-~
ma 38 rigidamente unida al Arbol 3 y ajustindola en la ra-
aura 43 del disco inferior 9.

/
31 se presenta la nccesidad de desaplicar el ro

dillo 8 de alimentacidn de hilo del accionamiénto, 84 .hace
bajar el rodillo 8 hasta que sc scpara o desconecta lags-
piga 38 de la ranura 43, &1 aﬁillo eléstico 39 es moviib
despuds desde la ranura o surco anular 41 previsto para fi
jar el rodillo 8 de alisentacidn ‘de hilo en el Arbol 3 en
posicidén oparativa, al surco anular 40 gque fija el rodillo
& de alimentacibén de hilo en posicidn inoperante.

Segin otra realizacidén del invento (figuras«G;
7 ¥ 8), la banda ellstica 12 es movida a lo largo de las
ranuras helicoidales 11 para ajustar el diéﬁetro requeri~
do del rodillo 8 ds alimentacibén de a1ilo haciendo girar
el disco inferidr 9 con respecto al disco superior 10. Pa-
ra este fin es necesario liberar la patilla 46 de la ranur
47 hecha en el 4rbol 3 y de la ranura 48 hecha en el disco
inferior 9. Una vez que la banda elistica 12 estd situada
"en el surco helicoidal 11 del difmetro requerido, la corre
dera 45 con la patilla 46 es desplazada de nuevo a las ra-
nuras 47 y 48 que unen rigidamente el rodillo & de alimen-
tacidn de hilo al &rbol 3, La arandela-clistica o de mue-
lle 44 impide que el rodillo 8 de alimentacidn de hilo des
lice fuera del &rbol 3.

Con el fin de obbener ol difmetro mfximo del ro
dillo & de alimentacidn de hilo (figuras © y 10) que incor

pora los discos 9 y 10 con las ranurus anulares 11, es lle
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| vada 1i banda oléistica 12 a la ranura aaular 11 cue tiene
el difmetro afxino. Coan el fin de obbonnr el dijmetro nai-
nimo del rodillo & de alimantreidn de hilo {(fisuras 11 7
12) del disafio espacificado, la banda elistica 12 es lle-
vada corresvondientenente a la ranura anular 11 Gue Tisne
el didnetro ainimo.

: Con 21 fin de obtener cl difmetro aixino da¥ fo—
dillo 8 de alimentacidn de nilo (fizuras 1% y 14) que inco
pora los discos 9 y 10 con las ranuras helicoidales li;rla
banda 2listica 12 es desnlazada a la vuelba sxterior de 1a
nimo del rodillo 8 de alimentacidn de ailo (fisuras 15 g
15) ‘del disefio espscificado, la banda eléstica 12 es 1le-
vada o desplazada correspondientemente a la vuslta iaterna
de la ranura helicoidal 11 que tiene el difmetro minimo.
Los valores intermedios del difmetro del rodillo 8 de ali
mentaciédn de hilo se obtienen de manera similar.

El montaje del guia~hilo 13 (fimuras 1, 17 y 11)

con respecto a la superficie del rodillo 8 de alimentacidn

en los planos vertical y horizontal debido a la existencia
de la ranura 49,

La invencidn propuesta simplifica considerable-
nente el diserio dsl dispositivo para alimentar hilo a.una
miquina de tricotar y, al mismo tiempo, hace posible mejo
rar la fiabilidad funcional del dispositiv6 y reducir el
volumen o masa de sus componentes giratorios.

El extenso campo de velocidades de alimentacidn
de hilo obtenibles en el dispositivo'sin ninguna realiza-

c¢ién complicada en absoluto hace posible amplisr las posi-

ranura helicoidal 11. Con el fin de obtener el difmetrs ni

de hilo se realiza moviéndolo a lo largo del alojamiento 1

3
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- bilidadss operacionales de la miquina de tricotar asi co-
mo simplificar su funcionamiento y, por lo tanto, aumenta
en rendimiento de la ﬁiquina de tricotar mientras se fa-

brica tejido tricotado que tiene dibujds complicados, lo

que requiefe en produccién diferentes niveles de consumo

de hilo én varios sistemas de tricotar de alimentacién

miltiple.

.
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Los puntos de¢ invencidn propia y nueva que 3o
presentan para cue sean objeto de esta solicitud de Paten -
te de Invencién en uspafia, por VxINTZ ados, son los que.
se recogen en las reivindicaciones siguientes.

la,.. Un dispositivo para alimentar hilo a una

niquina tricotosa, gue comprende un zula-ailo y una pole

-

de accionamiento con un rodillo de alimentacidn de hile
montado en un Arbol, caracterizado porcue el rodillo de
alimentacidén de hilo estd definido por dos discos menta-
dos ea el &rbol, estando provisto cada uno de los disces
citados, en el lado vuelto hacia el interior del rodillo
de alimentacién de hilo, de ranuras dispuestas simétrica-
mente con relacidén a un pland perpendicular al eje de ro-
tacidn del rodillo de alimentacidén de hilo, y por una ban
da eldstica que éorre entre los discos en las respectivas
ranuras opuestas y gue forma la superficie de alimentacidn
de hilo del rodillo, siendo variasble un difmetro al mover
la banda elistica a lo largo de dichas rahuras, estando el
guia~hilo algo retirado del rodillo de alimentacién de hi
lo y estando monbtado en una posicidn estacionaria coﬁ Te-
lacidén al nismo y disefiado en forma de uﬁa_barra que tie-
ne su parte superior dispuesta formandO'un.éngulo con el
eje de robacidn del rodillo de alimentacidn de hilo y su
parte inferior dispuesta paralelamente a dicho ejs para
guiar uniformemente los bucles de hilo a lo largo de la

superficie de alimentacidn de hilo del rodillo con un did
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23.,- Un disvositivo se;in la reivindicacibn 13,
caracterizaldo vorjuc las ranuras es?én diseiiadas on forma
de surcog anularcs disvuestos concintricamente.

%1,- Un dispositive seslin la reivindicacidn 13,
caracterizado porque las ranuras 2stin discfiadas en fofma
‘de surcos helicoidales que tienen el paso entrs lag vuel-

AN

tas comprendido entrz 0,3 y G,5 mm,

O 43,- VUI DIS2USIRIVY PAXA ALTAWILAR HILO 4 Um
A UINA TRICOTOSAM. |
fal y como sc ha deserito en la ilemoria que an-
técede, reprasantado on los dibujos guc se acompafian y bon
los fin»s cue se han especificado. L
| ' sgta ilenoria consta de veinte hojas escritas a
ndquina por una sola cara, |
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