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MEMORIA DESCRIPTIVA

El objeto del pressnte invento es ung méquina
Rara montar, destalonar y desmontar neuméticos; simplificada
®n su concepcidn aunque manteniendo la funcionalidad practics
requerida en este tipo de operaciones.

La magquina semiautomitica motivo de la in-
venecidn esti formada essncialmente por un chasis o bancada
soparte de los diferentes elementos de trabajo de 1a méquina,
que son: El grupo de agarrs de la rueda y gire de lg misma,
el grupo destalonador del neumético y 8l grupo de soporte y
regulacidn del dtil desmontador,

Con el fin de facilitar la explicacidn se
acompafia a la preseﬁte memoria descriptiva unas léminas de
dibujos en las que se ha representado un caso de realizacidn
que se cita a titulo de ejemplo.

En los dibujos:

La figura 1, muestra una vista en alzado de

la méquina,

La figura 2 una vista desde arriba de lag mis-

ma.
La figura 3, representa el 9rupo de agarre y
9iro de la rueda en seccidn del alzado,

La figura 4 representa este mismo sistema vis-

to por arriba,

La figurag 9, corresponde al grupo destalong-

dor.

Las figuras 6 y 7 corresponden el grupo de

soporte y regulacidn del Gtil desmontadaxr,

El sistema de agarre Y gira de la rueda, fig,
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3y 4, estd constituido por un plato =1~ cuyo eje -2- gira so-
bre unos cojinctes =3~ solidarios al chasis =17~ de la maguina
en el extremo del eje =2= va montado una rueda dentada =4=~ que
recibe el accionamiento del pifidn de salida =5= del motorre-
ductor =6, produciéndose el giro del plato ~l= con todos los
slementos que llsva montados,

Sobre dicho plato ~l~-, y en unas regatas que
tiene practicadas, se deslizan un ndmero de grapas =7~ que tie-
nen una cavidad en forma cdnica para alojar y apretar el bor-
de de la llantas. Dichas garras llevan solidario un pivote =8~
gue e accionado por una leva =9~ que tiene un punto de giro
~10~ sobre el plato ~l~, Esta leva ~9~, a su vez es accionada
por el pivote =ll- de la pleza =12~ gue gira sobre 8l 8je ~2-
del plato =l-, accionada por el cilindro neumatico ~13-, Di-
cho cilindro se apoya on el soporte ~lé4-, solidario al eje
-2~ del plato ~l- y mediante su charnela =15-, transmite un
movimiento giratorio a la pieza -12- que como hemos dicho
mediante sus pivotes -~ll~, hace girar las levas =9~ que a su
vez hacen desplazarse a las garras ~7- sobre sus guias del
plato =1~ pudiendo aprisionar el borde de la llanta en su cavi-
dad de forma cdnica.

El eje ~2- del plato =1~ ss un tubo por cuyo
interior pasan los tubos que alimentan ol eilindro neumatico
13- y que van a parar al racor giratorio doble -16~ desds
donde salen las tuberias a la valvula de mando,

Como se comprende por esta exposicidn, el
funcionamiento de este sistema es como siguse: Estando las
garras ~7- abiertas, se coloca la rueda a desmontar, desta-

lonada previamente, sobre el plato =l-; aceionando la vglvu-
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la de mando del cilindro neumatico ~13~, se cerraran las ga-
rras ~7-ssobre el borde de la llanta, aprisionando la rueda

que quedard sujeta al plato ~l-, Haciendo funcionar el motorre-
ductor -6~, girari todo el conjunto para proceder a la opera-
cién de desmontado de la rueda,

EL grupo destalonador del neumatico, figura 5,
va colocado en el costado de la bancada =17- de la miquina a
la altura conveniente para poder realizar la operacidn sin
tener que levantar la rueda del suelo, Consta esencialmente
de una palanca =18~ que se articula en un punto =19 solidario
a la maquina y en cuyo extremo lleva montada una pala ~20 que
mediante un mando =21~ se coloca sobre sl taldn del neumitico
para proceder a su destalonada,

La palanca =18~ es accionada por el véstago
=22~ de un cilindro =23~ que se aloja en el intericr de la
maquina y cuyo véastago sobresale del cuerpo de la misma arrass
trando.la palanca ~18~ que a su vez lo hace con la pala ~20~
que separa el taldn del borde del neumétioo, lo que se deno-
mina destalonado, La palanca =18~ permanece siempre cerrada
sobre el costado neumatico por aceidn del muelle -24~ para
evitar accidentes en caso de accionarse el mando de destalona-
do involuntariamente,

En el costado de la maquina se sitda un tope
-25- gque es regulable en su posicidn y en el que se apoya la
llanta para que no retroceda, en la opsracidn de destalaonada.

El grupo de soporte y regulacidn del dtil des-
montadox, figuras 6 y 7 va sustentado por la columna ~26~ del
chasis de la maguina, sobre la gqus hace bisagra para poder

acercar el Util de desmontaje y montaje =33- al borde de la
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llanta y también poder apartado para dejar espacio libre para
manipular sobre la rueda. Esta formado por un braze =27~ que
por un extremo puede girar sobre un soporte =28~ solidario
con la columna =26~ y por el otro extremc lleva el sistema
de Tegulacidn y Pijacidn del Gtil desmontador, EL Gtil des-
montador cuya barra es de seccidn poligonal se desliza en el
brazo para regularlo en altura sobre sl borde de la llanta.
La manivela =29, tiene un cuerpo excéntrico =30- y una mecha
roscada =31 - que rosca sobre la pieza =32~ que va guiada so=-
bre la barra poligonal del (til desmontador =33~, En el inte-
rior del cuerpo roscado =3l=-, llava un muelle ~34=- que apfieta
un pivote =35~ que presiona sobre la barra del util desmon-
tador produciendo un roce con este, El cuerpo excéntrico =30~
se apaya en un rodille ~36~ de tal manera que el girar la ma=-
nivela -29-, hace subir el conjunto de la pieza =32~ junto con
sl desmontador ~33- (por el roce dsl pivoté -35), una carrera
de algunos milimetros requlable por el tornillo ~37 gque hace
tope, quedando el desmontador fijo en esta posicidn por la
presidn de la propia mecha roscada ~3l-, ELl tornillo -37-
provisto de contratuerca, hace de tope a la pieza =32~ y
sirvo para reqular la carrera de subida del (til desmontador
respecto a la llanta para que no roce con el borde de la mis~
ma en altura. Cuando se afloja la manivela -29-, el muelle
~38~ hacs subir el desmontador a su punto mas alto para dejar
el espacio de trabajo libre,

Sobre la columna =-26~, va roscada una espiga
~39- regulable por medio de un pomo =30~ gue puede hacer to-
pe sobre el brazo =27- manteniendo el (til desmontador sepa-

rado en difmetro algunos milfmetros del borde de la llanta
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La invencidn, dentro de su esencialidad pue-
de ser llevada a la practica en otras formas de realizacidn
que difieran en detalle de la comprendida en la descripcidn

5, a t{tulo de ejemplo y a las cuales alcanzara la misma pro-
teccidn que se solicita, por quedar comprendidas en el espi~

ritu de las reivindicaciones,

REIVINDICACIONES.

1g, Descrito sl objeto del presente invento se
declaran nuevas y de propia invencidn las siguientss raivin-
dicacionss,
1. Perfeccionamientos en miquinas para montar,

destalonar y desmontar neumaticos, de sus l1lantas del tipo

- 15, gue comprenden un chasis o bancada soporte del grupo de aga=-
Ll rre y giro de la rueda, grupo destalonador o despegador del
st neumatico y grupo de soporte y regulacidn del (til desmonta~

dor, caracterizados porque el sistema de agarre y giro de la
. rueda esta constituido par un plate 1 cuyo eje 2 gira sobre
20 unos cojinetes 3 solidarios al chasis 17 de 1g maquina; por-
que en el extremo del eje 2 va montada Una rueda 4 gue engra=
Na con el pifidn de salida 5 del motorreductar 6, el cual hace
girar el plato l; porque sobre dicho plato 1, y en unas guias
que tiene practicadas se deslizan unas grapas 7 que tienen
25, Una cavidad en foxma cénica para alojar y apretar el borde
de la llanta; porque estas grapas son accionadas por una le~
va 9 que tiene un punto de giro 10 sobre el plato 1 y que a
Su vez se mueven por la accidn de la pieza 12 que gira sobre

el eje 2, empujada por la charnela 15 del cilindro neumati~-



co 13 gue se apoya en el soports 14 solidarioc al eje 2 del
plato Ll
2, Perfeccionamientos, seglin la anterior rei=
vindicacion, caracterizados porque el eje 2 del plato 1 es
5, un tubo por cuyo interior pasan los tubos gque alimentan el
cilindro neumatico 13 y que van a parar al racor giratorio
16 y de allf, a la valvula de mando,
i 3, Perfeccionamientos, segin las anteriores rei-
vindicaciones, caracterizados porque el grupo destalonadar
10. va colocado en un costado de la méduina; constando esenclal=
mente de una palanca 18 articulada en un punto 19 de la m &=
guina y en cuyo extreme monta una pala 20 que es la gque des=
talona el neumatico; porque dicha palanca es accionada por un
cilindro neumdtico 23 y en reposo esta plegada sobre sl costa-
15’ do de la mAquina por accidn del muelle 24 para evitar acciden~
: tes; y porque se dispone tambidn en el costado de la maquina
de un tope graduable 25 de apoyo de la llanta para que no TE
troceda en la operacidn de destalonado.
4, perfeccionamientos, seglin las anteriores
20 relvindicaciones, caractorizados porque sl grupo de sopor-
o to y rogulacidn dol Gtil desmontacdor, se sustonta on la oo~
lumna 26 de la mdquina y hoco bisagra on olla para podor acor=
carso y separarso do la llants, oconmstando do un brazo 27 on
ouyo extromo va gulado el Util desmontador 33 y lleva un sis-
25, tema do levantamiento y fijacién dal mismo compuesto por una
pieza 32 que desliza sobre la barra poligonal del dtil 33 y
que lleva roscada una mecha 31 de la palanca 29 de cuerpa
excéntrico 30 gque se apoya en unrodillo 36; y porque la me-

cha roscada 31 tiene en su interior un pivote 35 que presio-

’




nado por un muelle 34 produce un Toce sntre la pieza 32 y el
dtil desmontador 33, de forma que, al accionar la palanca 29
se produce el levantamiento del.ﬁtil desmontador y fijacidn del
mismo por la propia presidn de la mecha roscada 31, siendo la
5, carrera de levantamiento regulable por el tornillo-tope 37,
5. Perfeccionamientos; seéﬁn las anteriores rei-
vindicaciones, caracterizados porque sobre la barra poligonal
. del (til desmontador sc monta un muelle 38 que le hace subir
al punto mas altg cuando se afloja la manivelsp 29, para dejar
10. libre el espacio operativa.
6. Perfeccionamientos en miguinas para montar
L destalonar y desmontar neumdticos de sus llantas.
Segﬁn se describe y reivindica en la presente
memoria descriptiva que consta de 8 pééinas foliadas y escri-

.....

tas a maquina por una sola de sus caras.

- Madrid, a 31 MAR. 1978

st I JAIME 1s8RN
P pi°

rmado; JESUS PICAZO
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