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ITEMORTA DESCRIPTIVA

Se refiere el invento, seglin indica su enun-
ciado, a un sistema de cardcter electrénico y dig
positivo de caracteristicas mecénicas protector
antirrobo y de alarma para cualquier aplicacidn,
bien doméstica u otra y, preferentemente, para ve
hiculos automébviles.

El arte anterior sobre sistemas de anfloga apli
cacidén, nos demuestra que no se han logrado disposi-
tivos exentos de fallos tan elementales como es evi-
tar la inicial inutilizacién, por simple desconexiép,
como los de temporizacidn, con alarmas continuas y per
manentes con total agotamiento de la fuente de alimen—
tacidén y, aquellos de alta sensibilided y acciéﬂ ins-
tanténea que, al mis leve y fortuito movimiento, pro-
vocan la irremediable intervencidén acilistica.

Con el sistema electrbénico propuesto, segin el in
vento, se evitan todos estos inconvenientes porque, ven
tajosamente, se prevén dos intervenciones diferentes
de la alarma preveyéndose que, la preliminar mantiene
una pausa previa para permitir la desconexién y una se-
gunda instanténea que es localizable en cuantos puntos
estratégicos se deseen.

Otro aspecto del invento es'que el dispositivo me-
canico tiene calculados sus impulsos para generar la

sefial dentro de unos margenes de oscilacidén sensibles,
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pero no losus o disninuidos, 66ntﬁha segunda posi-
bilidad en la que, dicha seﬁai, se geners previa
la acumulacién de un nimero de impulsos previstos
Y programados.

Una de las caracteristicas del sistema es que
estd compuesto por un conjunto circuital constitui-
do esencialmente por cinco bloques que son: filtro
de alimentacidn, circuitos de disparo, circuitos de
temporizacidn, circuitos de salida y cadencia y el
sensor o dispositivo mecénico de oscilacién multicon .
tacto.

Otro detalle del invento es que el circuito en-
cargado de filtrar la alimentacién, atenfia los picos
para que puedan ser filtrados los de baja y alta fre-
cuencia, suprimiéndose los picos de polaridad }nver—
sa y va equipado con un filtro adicional que protege
los circuitos integrados de los picos que se produz-
can debidos al propio funcionamiento del circuito y
que representa una etapa previa temporizada.

Otro detalle del invento es que los circuitos de
disparo, son disparos distintos, el primero tiene la
misién de arrapcar el sistema después de un cierto tiem
po ¥y el segundo arranca el sistema inmediatamente, es
decir, accién instanténea y ésta comportard tantos cir-

cultos auxiliares o complementarios como puntos loca-
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lizad5§fd§,dispé?o.se pretendan instalar.

Otro detalie del inventdbes que los circuitos
de temporizacidén se han confiado & los circuitos in
tegradog que disponen, cada uno, de dos temporiza-
dores que son disparados, el primero, cuando se conqg
ta el disposifivo ¥ bloquea todo el sistema durante
un tiempo marcado, superado el cual, lo desbloquea
dejéndolo preparado para recibir la informacién proce
dente de los circuitos de disparo y, cumplida la eta-
pa antedicha, se deja preparado para que intervenga el
dispositivo sensor o de oscilacién multicontacto. '

Otro detalle del invento es que el dispositivo
sensor o de oscilacidén multicontacto est& construido
mecédnicamente y consta de tres cabezas o puntos os-
cilantes de tal manera que garantizen su func;onamiene
to sin merma de sensibilidad y con variaciones superio-
res a los 452, en'cualquier sentido.

Una idea més amplia de las caracteristicas del
invento la realizaremos a continuacién al hacer re-
ferencia a la lémina de dibujos que a esta memoria se
acompafia en la que de manera un tanto esquematica y
tan solo por via de ejemplo, se representan los deta-
lles preferidos del invento.

En los dibujos:

La figura l.-~ es una vista en conjunto del esque-




‘ma circuital del sistema. _

La figura 2.~ es una vista en alzado frontal
del dispositivo sensor multicontécto.

La figura 3.- es una vista en alzado lateral
o de perfil de dicho dispositivo sensor.

Aludiendo a dichos dibujds comprobaremos la com.
posicién del conjunto circuitai, sus complementos y
la funcidén de cada uno dgnégtos, as{ como las carac-
teristicas de su funcionamiento.

Podemos comprobar que el circuito encargado de
filtrar la alimentacién estd4 formada por Ry, Dy, Cl,
Coy By ¥ C7. La resistencia R, atenfia los picoes para
que puedan ser filtrados por Cl, los de baja frecuen-
cia, y por 02 los de alta, encomendéndose a Dl la su-
presién de picos de polaridad inversa. B, ¥ 075 es un
filtro adicional que protege a IC1 e 102 de los picos
que se produzcan, debidos al propio funcionamiento del
¢circuito. Etapsa previs temporizada.

Los circuitos de disparo DS, y DSQ, son disparos
distintds, el primero formado por la célula 03’ Dy,
RB’ Cy ¥ Ry, tiene la misién de arrancar el sistema
después de un cierto tiempo. El segundo formado por
R5’ 05, RG y 06 arranca el sistema inmediatamente. Ac-
cibén instanténea.

Se agregarén o afiadirén tantos circuitos suplementa-
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rios.éeihﬁipd CS',fRG', c5+, Do4' & R5', para tantos
puntos de DS 2' de disparo de alarma como se deseen
instalar en el lugar o vehiculo donde se vaya a co-
locar el aparato de alarma.

Los circuitos de temporizacidén se han confia-
do . a IC1 e ICZ’ lqs cuales disponen de dos tempori-
zadores cada uno. El primero de los temporizadores de
ICl, lleva asoclado a C8 y R7 y es disparado al conec
tar la llave o interruptor en positivo, que le llega
por el terminal 1, bldqueando todo el sistema. por los
terminales 12 y 13 de ICl, ya2y3de 102 durante un
tiempo marcado por C8 y R7; superado este tiempo des-
bloquea todo el sistema, dejéndolo preparado para ad-
mitir la informacién procedente de los circuitos de dig
paro DS1 o DSa.

En efecto al poner un bajo en DSy, éste pasaré a
14 de.ICl, desacoplado por C4, este impulso arrancaré
al segundo temporizador de ICl, que pondré un bajo en

el terminal 11, durante un tiempo marcado por R8 y CO.

Pasado éste, pondrd un alto, el cual serd interpreta-

do por el primer temporizador de ICE, por medio de su
terminal 4 via R9, poniendo un alto en 14 y mantenién-
dolo el tiempo fijado por R10 y Cll. Pasado este ciclo,
el terminal 1, que estaba~ bajo, pasa a alto donde un

impulso via Cl2 al terminal 12, produciendo un alto fi-
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jo en ei terminal 9, graciss a 13, R1l, R12, Cl4
¥ Rl3, y dejando pfeparado el "ségsor de movimiento"
via R14,
Este sensor esté construfdo mecénicamente de
tal manera que garantiza su funcionamiento sin mer-
ma de sensibilidad con variaciones de 452 eﬁ cualquieg
sentido. ’
Dicho sensor esté sefialado con "6" y se repre-
senta en las figura 2 y 3, lo integran un soporte aig
lantq -A- dotado de terminales de salida =t~ ybtreé
puntos fijos -B-, ~B'- y -B''~ de los gue penden los
dos b6rganos oscilantes -C- y -D- del sensor -B-. El
'6rgano -C~ pende de B y B" mediante suspensores B
y -E"~ dotado en sus extremos de forma F y F", G- ¥y
-G"~ que no impiden su libre articulacién. El brgano
-D- pende por arriba mediante ~F'-, rebasa el brganoc
-C- gegln su eje de simetria y lo circunscribe por ~G'-
que no impide su libre oscilacién. E1l érgano -C- en |
puntos diametralmente opuestos presenta contrapesos
~H~ y -H'~ y el 6rgano -D- otro contrapeso de remate
-I-. Las flechas marcan el sentido de las oscilaciones.
Este sensor tiene la funcién de'ffansformar el mo~
vimiento o cambio de posicién en impulsos susceptibles
se arrancan un nuevo ciclo. Lsto se consigue gracias a
TR1l, C15 y R16. En efecto, al producirse un cambib brqg"

co de posicidén, las dos partes de que consta el sensor
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se uﬁit&n colocando el alto oxistente en R14, s -
la base de TR1l, conduciendo éste, y enviando un
impulso via C1l5 & 14 de ICl, produciendo el diclo des -
crito anteriormente. Este ciclo se produciré irreme-
diablemente afin al estar DS1 & DS2 bloqueados, ya que
sus fespectivos bloqueos son eliminados por C4 y C6..

Se ha previsto la posibilided de utilizar el ci-
clo con solo colocar un alto en DS3, con esta Gnica opg
racién.el sengsor funcionar& de la manera arriba des-
crita, sin necesidad de haber usado antes DS1 o DS2.
Con la inclusién del circuito formado por R19,

RrR20, P1, C18, R21, D5, TR2, R22, D6 y Cl9, se puede
hacer funcionar el sistema para que en vez de respon-
der al primer tqque del sensor, responda a un cierto
nfimero de ellos, nimero que se ajustaré con Pl, visua-
lizado por el LED D6. Su funcionamiento es coﬁo sigue:
al existir un movimiento, y por lo tanto tocar lasdos
partes méviles del sensor, llegarén una.serie de impul-
sos al integrador formado por R19, C18, R20 y Pl, con
lo que la tensidén en bornas de Cl8, creceréd proporcio-
nalmente al nimero de impulsos que reciba del sensor.
Esta tensibén crecerd tanto ms répidamente cuanto mayor
sea el valor de Pl, hasta un umbral fijado por R21l, D5
y TR2. Cuando este umbral ;ea superado, TR2 conduciré,

produciendo un destello en el LED D6 y llegard un impul-
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so via C19 al terminal juigb ;bl}}iaciendo funcionar
el sistema de 1la forma ya descrita. En este filtimo
caso DS3 deberd ir cénectado al positivo.
Dispone también de un impulso de test consegui~-
do aprovechando la tensidn de error que se produce
al conectar la alimentacién..En efecto, al producirse
una subida répida de la tensién de alimentacidn, ésta

no puede ser seguida por Cll, cuya subida es un poco

nés lenta, calidbrando esta diferencia con el valor de

capacidad de Cll, conseguimos un corto impulso, que
llega a IC3, y éste obliga él relé a dar un guifio, el
cual a su vez comprobaréd asi mismo el circuito de ubti-
lizacidn. _ .

Este circuito se ubicard dentro de una caja de
proteccién, con terminales de accesibilidad.

Una vez descrita convenientemente la naturaleza
del invento se hace constar a los efectos oportunos
que &l mismo no queda limitado a los detalles exactos
de esta exposicidn sino que por el contrario en 81 se
introducirén las modificaciones que se consideren opor-
tunas, siempre que no se alteren las caracteristicas

esenciales del mismo que se reivindican a continuacién.
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. XEIVINDICACIONES

l.-~ Bistema y dispositivo protector antirrobo,
seglin el inventé estd compuesto de un conjunto cir-"
cuital caracterizado al estar integrado por varios
bloques coordinados que realigzan funciones distin-
tasy; un filtro de qlimentacién, circuitos de dispa-
o, cirﬁuitos de temporizacidn, circuitos de salida y
cadencia, caracterizéndose ademés porque el dispositi-
vo es un sensor u oscilador mecédnico compuesto por'dos
drganos entrelazados y con libertad de movimientos en-
tre si, suspendidos de tres puntos de anclaje previs-
tos en un soporte aislante y dotados de tres confrape-
sos organizados dos en uno de los drganos y otro en el
tercero y que garantizan su funcionamiento, sin merma
de sensibilidad,con variaéiones de 452 en cualquier sen
tido.

2.~ Sistema y dispositivo protector antirrobvo,
conforme la reivindicacién anterior el filtro de ali-
mentaclén se caracteriza porque consta de una resis-
tencia -R,- que atenila los picos para que puedan ser
filtrados por Cl’ los de bajd frecuencia y, por 02,
los de alta, de un diodo -Dl- para supresidn de los .
picos de polaridad inversa y de un filtro adicional
formado por R2 y C?7 que protege los circuitos inte-
grados ICl e IC2 de los picos que se frqduzcan debi-

dos al propio funcionamiento del ecircuito.
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Z.- Sietema y aisposaibivo ﬁgbtector antirrobo,
segln la reivindicacién 1, los circuitos de disparo
generan impulsos de una seflal de alarma, aeﬁalados.
DSl y DS2, se caracterizan porque son dispsros dis-
tintos, el primero formado por la célula C3, D2, R3,
C4 y R4, tiene ' la misidn de arrancar el sistema des-
pués de un cierto tiempo o etapa previa temporiiada ?,
el segundo integrado por R5, C5, R6 y C6, arranca el.
sistema instantanesmente y conataréd con tantos circui—
tos complementarios con esta misma composicién como .
puntos de disparo se deseen localizar en el lugar de
instalacién del objeto del invento.

4,- Sistema y dispositivo protector antirrobo,
conforme la reivindicacién 1, los circuitos integra-
dos ICl e IC2, tienen encomendadas las fases @e tem-
porizacién y se caracterizan porque gada uno dispone
de dos temporizadores, el primero que va asociado con
C8 y R7 se dispara al‘conectar 8l positivo que le
llega por el terminal -l- de dicho circuito integra-
do bloqueando todo el sistema por los terminales 12 y
13 de este y por el 2 y 3 del segundo circuito integra
do durante un tiempo marcado por dichos C8 y R7 y que;
superado el cual,lo desbloguea dejéndoio preparado pa=~
ra admitir la informacién o seiial de los circuitos de

disparo DS1 y DS2, caracterizéndose ademis porque cum-
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plidaVies?etapasfd§>tembocizacién'establecidas

en los circuitos'integrﬁdos antedichos en combi
nacién con los componentes auxiliares dejarén pre
parada la etapa o fase de intervencidén del sensor
u oseilador mecénico multicontacto que produciréd
impulsos o sefiales de alarma por efecto de movi-
miento.

5.- Sistema y dispositivo protector antirrobo,
conforme la reivindicacién anterior dicho sensor u
oscilador mecédnico que transforma el movimiento o
cambio de posicidén en impulsos, se caracteriza por-
que se consigue mediante el tramsistor TR, 015 ¥y
R16 que tiene su base conectada a R14 conduciendo és-
te v enviando el impulso via C15 a 14 del circuito
integrado ICl y cumpliendo el ciclo descrito en la
reivindicacidén 4. .

6.- Sistema y dispositivo protector antirrobo,
conforme la reivindicacién 1 y anterior, dicho sensor
se caracteriza porque puede intervenir directamente
sin requisito previo del ciclo reivindicado en 4 ¥y
5 colocando un alto a través del disparo DS3.

7.~ Bistema y dispositivo protector antirrobo,
conforme las reivindicaciones 1, 4, 5y 6 ei circuito
infegrado se caracteriza porque en un circuito au-

xiliar que puede hacer funcionar el sistema para que -
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en vez de'reSbouéerg af pé&ﬁeb toque del sensor u
oscilador mecénico, responda & un cierto nidmero de
ellos que ajustard mediante un pofenciémetro Pl y
que seré visualizado en display DED D6 o similar.
8.~ "SISTEMA Y DISPOSITIVO PROTECTOR ANTIRRCBO",
Todo conforme queda descrito en la presente me=-
moria que consta de doce hoja; mecanografiadas por‘

una sola cara, foliadas y dibujos que se acompaiian.

Madrid, WL nerT 1m

CARMEN CHISCANO ELIAS y
M8 DEL PILAR MOLINERO ASUNCION
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