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El invento se refiere a un dispositivo de segu-
ridad contra sobrecargas entre dos partss de méquina gira
torias, con apéndiées de forma aproximadamente semicilin=-
drica, dispuestos con distribucidn uniforme sobre la peri
feria, de los cuales dos apendices respectivos pertene-
cientes a partes de miquina diferentes forman cilindros -
con superficies de separacidn paralelas al sentido de gi-
ro de las partes de la maquina, los cuales son abrazados
por miembros de arrastre transmisores de fuerza, realiza~
dos en forma hueca, gue unen las partes de méquine y que
en caso de sobrecarga separan la unidn por roturae de los
miembros de asrrastre, siendo los miembros de arrastre unos
cilindros huecos de material rigido muy resistente que -
abrazan & los apéndices bajo pretensado.

Estos dispositives se utilizan para la limitacidn
mecanica de momentos de giro, por ejemplo, en ramales de
irbol de accionamiento o piezas congstructivas similsres =
junto con acoplamientos con pernos rompibles, embragues =
de resbalamienta, embragues con dentados cilindricos ree=-
tos vy otros. El acoplamiento conocido del que parte el ip
vento se utiliza usualmente como acoplamiento de arboles,
en donde los apéndices que son abrazados por los llaﬁados
miembros de arrastre se extienden en direccidn radial.Pa-’
ra la utilizacidén directa en grupos de méquinas no es es-
pecialmente adecuada esta solucidn, ya que necesita en cg
da caso dos mufienes de arbol axislmente alineados uno con

otro.
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El pressnte invento se basa en gl problema ds -
configurar un dispositivo de seguridad contra scbrecar-
gas de la clase expuesta al principio de tal menera que
se pueda utilizer también en grupos de méquinas que no
presenten extremos de drbol enfrentados entre si.

Pars la solucidn del problema se propone de -
acuerdo con el invento que una de las partes de méquina
esté realizada en forma de arbol y la otra parte de mé-
quina esté hecha a manera de cubo concéntrico con este
irbol, estando dispuestos los apéndices en cada caso en
los lados frontales de las partes de maquina y extendién
dose en direccidn axial.

Mediante esta propuesta se proporciona un dispo
sitive de seguridad contra schrecargas que, utilizando
las ventajas del dispositivo conocido de seguridad con=
tra sobrecargas, es adecuado de una manera favorable pg
ra asegurar grupos de méquinas cuya clase de construccidn
no permite el empleo de acoplamientos de arboles., Prefe-
riblemente, se preven tres apéndices uniformemente dis=
tribuidos sobre la periferia, los cuales son abrazados
por miembros de arrastre cilindricos huecos.

Smeqln una caracteristica edicional del invento,
esgta previsto que los apéndices y eventualmente sl menos
una parte de las superficies de frotamiento estén dis=
puestos de forma recambiable en las partes de la maqui=

nal

Gracisms a esta propuesta se obtiene una posibi~
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lidad de recambio sencilla de las partes averiadas, por
ejemplo, al producirse algin dafo, y también una favora-
ble posibilidad de fabricacidn.

Segln una caracteristica especialmente favora-
ble del invento, se ha previsto que entre la parte de la
méquina realizada en forma de Arbol y la parte de la méa-
quina‘realizada en forma de cubo esté dispuesto cancéntri
camente respecto de ellas un anillo centralmente dividido
AN dirseeifn periférics, sl gual gngrane; mediants denta-
dos previstos en las periferias exterior e intérior, con
dentados correspondientes de las partes de la miquina, a
cuyo efecto el anillo recibe a ambas lados de la divisidn
central una mitad respectiva de entre las dos mitades de
spéndice aproximadamente semicilindricas.

Gracias a esta propuests, resulta también una ca
pacidad de recambio favorable de las partes que constituyen
el dispositivo de seguridad contra sobrecargas. De este -
modo se configura también como sencilla la fabricacidn del
dispositivo de seguridad contra sobrscargas y el montaje
ulterior del mismo en partes ya existentes.,

Por (ltimo, se propone que el anillo centralmen-~
te dividido esfé fijado axialmente por medio de sujetado-
res fijaedos & las partes de la méquina y que sbrazan al -
anillo por el lado frontal. Estos sujetadores impiden que
el anillo se desprenda cayéndose de la parte de la méquina.

Con el fin de que, después de un proceéo de des

conexidén del dispositivo de seguridad contra sobrecargas
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en caso de producirse algln dafio, los apéndices aproxima-
damente semicilindricos puedan ser llevados con més faci-
lidad a la posicidn correcta, se ha previsto de acuerdo -
con otra caracteristica del invento que en la juntura par
cial del anillo dividido estén insertados manguitos elés-
ticos que se enclavan en escotaduras correspondientes. El
nimero de manguitos eldsticos preferiblemente &l de los =
miembros de arrastre cilindricos huecos.

Se ha representado un ejemplo de ejecucidn del
invento en las Figuras del dibujo adjunto, en donde mues-
tran:

le Figura 1, una seccién parcial a través del dis
positivo 38 seguridad contra sobrecarges de acuerdo con el

invento,

la Figura 2, una vista en planta del dispositive
de sequridad contra sobrecargas segin la Figura 1,

la Figura 3, un dispositivo de sequridad contra
sobrecargas de acuerdo con el invento con anillo central-

mente dividido,

la Figura 4, una vista en planta del dispositivo
de seguridad contra sobrecargas segln la Figura 3,

la Figura 5, una seccién a lo largo de la linsa
de seccidn a-as de la Figura 3, y

la Figura 6, una seccidn trensversal a través -
de la depresién en la zona de un miembro de arrastre.

En la Figura 1 se ha designado con el nimero 1

la parte de mAquina realizads en forma de &rbol y con 3 se
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he identificado la psrte realizada en forma de cubo. El -
cubo 3 y el Arbol estén spoyados de forma giratoria uno -
respecta de otro por medio de rodamientos 5 y 6. Para la
obturacién se ha previsto un anillo de obturecién radial
7. Los epéndices 2 y 4 aproximadamente semicilindricos son
abrazados por los miembros de arrastre 8, realizados en -
forma de cilindros huecos, los cuales se han aplicado bajo
pretensado. Los miembros de arrastre cilindricos huecos 8,
que se rompen sn caso de sobrecarga, estén asegurados cop
tra giro con ayuda de casquillos tensores 9, Ademds, unas
chapas de retencién 10, 11, que estén fijedas con los tor-
nillos 12 a las partes 1 y 3 de la méquina, aseguran con-
tra caida a los miembros de arrastre 8.

En la Figura 2 se han designado igual las partes
idénticas pudiendo verse en ella que la superficis de se-
paracién entre los apéndices aproximadamente semicilindri
cos discurre de forma correspondiente a la periferia exte
rior del érbol 1 o & la periferia interior del cubo 3.

En la Figura 3 se ha representado una variante

"adicional, y las partes idénticas se han designado con =

ndmeros idénticos. En este Ejemplo gse ha previsto entre el
drbal 1 y el ecubo 3 un anillo 15, 16 centralmente dividi
do en direccién periférica, cuya mitad 16 estd dentada en
la periferia exterior y cuya mitad 15 lo estéd en la peri—
feria interior. En las partes enfrentadas entre si del &g
bal y del cubo 3 estd practicado un dentado correspondien

te.
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Los apéndices 2 y 4 de forma semicilindrica es-
tAn previstos en las mitades 15 y 16 del anillo. El arras-
tre de las mitades 15 y 16 del anillo a través del arbol
1 y el cubo 3 se efectéa por medio de los dentados 17y
18. El acqlamiento del &rbol 1 con el cubo 3 se efectia -
como en el Ejemplo precedente por medio de los miembros de
arrastre cilindricos huecos B, los cuales abrazan a los -
apéndices 2 y 4 bajo pretensado.

Los miembros de arrastre 8 se assguran en el 01
timo ejemplo también por medio de chapas de retencidn 10,
11, 8l igual gque se ha descrito anteriormente.

La Figu?a 4 representa la vista en planta de la
variante segin la Figura 3, habiéndose designado de igual
manera las partes idénticas. En la Figura 4 se pueden apre
ciar los sujetedores 13 y 14 con los cuales estan reteni-
dos axialmente los anillos dentados 15 y 16.

La Figura 5 es una seccién & lo largo de la linea
de secci6n a-a de la Figura 3. En esta Figura se pusede aprg
cisr que en unas escotaduras de be anillos dentados 15 y
16 estén enclavados unos manguitos elésticos 19 que debe-
rAn llevarse con mas facilidad a le posicién correcta des-
pués de un proceso de descanexidn de los apéndices semici
1i{ndricos 2 y 4. Los manguitos 19 se enclavan en este caso
en las sscotaduras correspondientes. El ndmero de manguitog
eléstico 19 corresponde de preferencia al de los miembras

de arrastire.

En la Figura 6 se ha representado una seccidn -
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a través de uno de los apéndices 4 de la Figura 4 a lo lég
go de la linea de seccidn b-b. Los apéndices 2 y 4 estén
dispuestos en este caso en una depresitn, presentando las
depresiones en los ladosoopuestos a los apéndices 2,4 unos
chaflanes 20 que frotan contra las mitades restantes de =
los miembros de arrastre B despues de un proceso de descg
nexidn., Es evidente que no importa que estos chaflanes es
tén previstos en el anillo 15 y 16, o, segin el primer -
ejemplo de ejecucidn, en la parte de Adrbol 1 y en la parte
de cubo 3.

Funcionemiento: en el estado preparado para fun
cionar, las mitades de apéndice 2 y 4 de la pieza de arbol
1l y de la pieza de cubo 3 forman un cilindro con la mitad
de epéndice enfraentada respectiva, cuyo cilindro estd abra
zado bajo pretensado por el miembro de arrastre 8. Tan pron
to como se sobrecarga el dispositivo de seguridad contra
sobrecargas, los miembros de arrastre 8 se rompen y permi-
ten un movimiento relativo de las mitades de apéndice 2 y
4 unae con respecto a otra. Los chaflanes 20 de la Figura 6
frotan en este casc contra los miembros de arrastre rotos
8.

Los miembros de arrastre cilindricos huscos § =~
presentan propiedades de resistencia que se han de fijar
sxactamente, y las partes de &rbol y cubo estdn rodeadas
convenientemente en la zona de los apéndices con un dispg
sitivo de proteccidn que impide que los miembros de arrag

tre rotos sean lanzados al exterior por efecto de la fusr
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za centrifuga. Cuando se ha presentado una desconexidn s
consecuencia de una sobrecarga, Se montan nuevos miembros
de arrastre 8 y el dispositivo de sequridad contra sobre=-

cargas queda nuevamente preparado para funcionar en un -

tiempo muy bhrave.
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- REIVINDICACIONES -

1.~ Dispositivo de seguridad contra sobrecargas

entre dos partes de maguina giratorias, can apéndices de

forma aprogimadémézke semicilindrico, dispuestos con distri
bucién uniforme sobre la periferia, de los cuales dos apén
dices r?spactivos pertenecientes a partes de maquina dife-
rentes formen cilindros con superficies de separacidn para
lelas al sentido de giro de las partes de maquina, los cus
les son abrazados por miembros de arrastre transmisores ds
fuerza, realizados en forma hueca, los cuales unen las par
tes de la méquina y en caso de sobrecarga deshacen la unién
por rotura de los miembros de arrastre, siendo los miembros
de arrastre unos cilindros huecos de material rigido muy -
resistente que abrazan bajo pretensado a los apéndices, -
caracterizado porque una de las partes de méquina estd res
lizada en forma de arbol y la otra parté de méquina etd -
configurada en forma de cubo concéntrico a éste érbol, eg
tando dispuestos los apéndices en cada caso en los lados
frontales de las partes de méquina y extendiéndose estos
apéndices en direccidn axial.

2.- Dispositivo segln la reivindicacifn anterior,
caracterizado porque los apéndices gstén dispuestos en ca-
da caso en una depresién del lado frontal que se extignde
sobre ambas partes de maquina, cuya profundidad correspon
de aproximadamente a la altura de los apéndices y cuya su
perficie lateral opuesta a los apéndices discurre oblicua-

mente hacia afuera, partiendo del fondo de la depresion,
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al menos en el sentido de giro y en sentido contrario al
mismo para formar superficies de frotemiento.

3,- Dispositivo segin las reivindicaciones antg
riores, caracterizado porgue los apéndices y eventualmen-
ts al menos una parte de las superficies de frotamiento -
estédn dispuestos de forma recambieble &n lag partes de la
méquin;.

4.- Dispositivo seglin las reivindicaciones antg
riores, caracterizadc porque entre la parte de maquina -
realizada en forma de drbol y la parte de méquina realiza
da en forma de cubo esté dispuesto concéntricamente a ellas
un anillo dividido centralmente en direccidn periférica,
el cual engrana, mediante dentados previstos en las peri
ferias exterior e interior, con dentados correspondientes
de las partes de maquina, dando alpjamiento el anillo a -
ambos lados de le divisién central a uns mitad respectiva
de entre lss dos mitades de apéndice aproximadamente semi
cilindricas.

5.- Dispositivo segin las reivindicaciones ante
risres, caracterizade porque sl anillo centralmente divi-
dido estd afianzado axialmente por medio de sujestadores -
fijados & las partes de mAquina y que abrazan al anillo -
por el ledo frontal.

6.- Dispositivo segiin las reivindicaciones antg
riores, ceracterizado porque en la juntura de divisién del
anillo dividido estén insertados unos manguitos elésticos

que se enclavan en gscotaduras correspondientes.,
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7.- "DISPOSITIVO DE SEGURIDAD CONTRA SOBRECARGAS
ENTRE DOS PARTES DE MAQUINA GIRATORIAS".

Tal como se describe y reivindica en la presente
Memoria Daecfiptiy;zquerconsta de once hojas escritas a mi

quina por una sola cara y de sus correspondientes dibujos.

Madrid, 3 { iQR 1979

BARLOS FERNGHDLS
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