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MEMORTA DESCRIPTIVA

El presente invento comprende mejoras
en el conbrol de cambie para una transmisidn de engranajes
de cambio de velocidades para vehfculos y se refiere a un
control de cambio para una tansmisién de engranajcs de cam-
bio de velocidades del tipo (en adelante denoﬁina@ptééntrol
de cambio para una transmisién de engranajes de caméié de
velocidad del tipo descrito) que compronde una transmisién
principal con una pluralidad de relaciones de tranémiéidn,
mévil por medio de una palanca de cambio de marcha ¥ una
transmisibén de grupo de dos seccéiones mévil en respuesta a
seilales de presibn de fluido para seleccionar cualqﬁiéra
de dos juegos alternativos de relaciones de impulsiﬁﬁ'ae
un vehfculo de los cuales se eligen las relaciones de im~
pulsién individuales del vehfculo moviendo la palanca Jde
cambio de velocidades,

Un objeto del presente invento reside en
proporcionar un control de cambio mejorado para una transe
misién de engranajes de cambio de velocidades del tipo des-
cripto, en la cual 1la palanca de cambio de velocidades es
desplazable entre dos juegos de recorridos de desplazanien~-
to para seleccionar las relaciones de impulsidén del vehfcu-
lo de las dos secciones de la transmisién de grupo, respec-
tivamente, y a una posicién individual en cada juego de re-
corridos de desplazamiento para seleccionar 1a o cada re-
lacidn de impulsién individual del vehfculo en cada sec=
cibn del grupo.

De acuerdo con el presente invento el
control de cambio para una transmisién de engranajes de
cambio de velocidades del tipo descripto comprende una en

vuelta, por lo menos dos barras de cambio cada una de ellas
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desplazable axialmente en la envuelta para seleccionar
una o varias relaciones de transmisién de la transmisién
principal, un eje transversal dispuesto en dicha envucl-
ta, transversalmente respecto de dichas barras de cambio,
para un movimiento deslizante axial recfproco en la qirec~
cidn de su eje geanétrico longitudinal y para un-&bvimiento
giratorio en ambas dirqcciones alrededor de su ejé3géané~
trico longitudihal, un dedo selector de marcha sobné.el
eje transversql.y mévil con el mismo, caras de engrage del
dedo selecbor.sbbre lag barras de cambio engranable§ ﬁor
dicho dedo selector de m§rcha pora mover 1aé barras co
cambio, estando provistas por lo menos dos caras de“éﬁgra-
ne dei dedo sélectpr.éobre cadg barra de cambio que;éstan
espaciadas entre st en.}a direccién de movimiento desliw
zante, aﬁial, del eje #ransversal con una cara de engra-~
ne del dedo sclector sobre cada barra de cambio dispuesta
entre las caras de engréﬁe dol dedo selector sobre la otra
barra de cambio, y un medio de interruptor operazble en res-
puesta al deslizemiento axial del eje transversal entre
sus posiciones axiales para causar que dicho dedo selector
de marcha engrane con una de dichas caras de engrane del de
do selcctor sobrc una barra de cambio y dicha una de dichas
caras de engrane del dedo sclector sobre la otra barra do
cambio, para desplazar la tranamisldén de grupo.

con un control de cambio de acuerdo con
el presentc invento segdn se define cn el pdrrafo immedia~
tamente precedento, una palanca de cambio de velocidades
conectada para operar ¢l ejc transversal es desplazable
entre un segundo y un tercer rcecorrido de cambio cn los cua
les el dedo selector de marcha ostd posicionadolpara cne=

granar con dicho una de dichas caras de engrane del deco
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selechor sobre dicha una de dichas de barras de cambio ¥
dicha una de dichas caras de engranc del dedo selector so-
bre la obtra de dichas barras de cambio para mover la trans-
nisidén principal, y con ello mover la transmisidn de gru~
po, ¥y la palanca es desplazable, ademés,'fuera del segun~
do y tercer recorrido de cambio al primero y cuaréd-;e~
corrido de cambio, respectivamente, en los cualesigildedo
selector de marcha estd posicionado para engranar pegpecs=
tivamente con la otra de las caras de engrane del:dé%o
selector sobre dicha una barra de cambio y dicha Séég' ba~
rra de cambio sin mover la transmisién de grupo. Aéi, 1a
palanca de cambio dec velocidades ticene dos jueges de¢ re-
corridos de cambio para selescionar relaciones de iﬁgyl-
s8ién del vehfculo de las dos secciones de la transmisidn .
de grupo, respectivamente, dentro de cada una de 1as.buales
la palanca es mévil 2 una posicibn individual para selec=-
cionar cada relacidén de iupulsién individual del vehfcu-~
1o en cada seccibn del grupo. Por otra parte, la palan-
ca de cambio de velocidades puede conectarse para operar
al e¢je transversal en cualquier sitio remoto que resulte
conveniente,

rreferentenente, dos pares de caras de
engrane del dedo selector estln provistos sobre cada ba-
rra de cambio, estando las caras de cada par cspaciadas
entre sf en la dircceién de desplazamiento axial de las
barras de cambio, y el dedo selector es desplazable en
la direccién del eje geométrico longitudinal del eje
transversal para engranar entre cada par de caras de en=-
grane del dedo selector.

El control de cambio puede compren=

der, adem4s, una tercera barra de cambio dispuesta para-
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relaciones de transmisifén de la transmisidn priccipal, es-
taﬁdo provisﬁa una cara de engrane del dedo selector sobrec
1a tercera barra de cambio -engranable por dicho dedo selec~
tor de marcha para nover la tercera barra de caubio, Yibo~
sicionada de un lado de las caras de engrane del deéb\sélqg
tor sobrc dichas dos barras de cambio paralelas en la direc
cion de movimiento deslizante axial del eje transverSgl}

El control de cambio puede comprender, ademds,
una formacidn sobre el eje transversal mévil con el mismo pa
ra engranar y superar un rctén accionado por resorte'& dis~
puesto sobre dicha envuelta cada vez que el eje tranévér—
sal se deslice axialmente en cualquiera de las dos direccio
nes para operar dicho medio de interruptor, y un par de to
pes elidsticamente cedibles, llevados por la envuclta, ﬁno
de cada lado de dicho retén, para posicionar dicha forma=~
cién en relacién de engrane con dicho retén cuando la faor
macién estd dispuesta cntre los topes y el retén.

Los topes actudn para empujar la palanca de
cambio de velocidades a una posicidn ncutra sobre un reco-
rrido de cambio predeterminado en cada juego de recorridos
de cambio cuando quiera la palance de cambio de velocida-
dos es movida a la posicidn ncubr;. Asf, los topes asegu-
ran que la palanca de cambio de velocidades se nueva sieg
pre a la misma posicidn lista para mover la transmisién
de grupo para scleccionar una gama alta y gama baja, receg-
pectivamentc. Ademéds, la acoién de superar cl rctén cuan~
do se opora dicho medio de interruptor para cambilar de una
seccién de grupo a la otra, indica al conductof dol vch{

culo que este cambio sc ostd llevando a cabo e impide ‘quo
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el cambio dc??uego de recorridos de cambio a obtro se haga
inadvertidanente,

Realizaciones especfficas del presente inven=—
to sc describirdn zhora a titulo de ejemplos no limitati-

vos con referencia a los dibujos adjuntos, en los cuzles:

o+
3

¢ 3
La figura 1 es una seccidn normal por ua con

£l b

trol de cambio para una transmisién de engranajes de ‘cambio
de velocidades de acuerdo con ¢l presente inventoy -

«

La figura 2 es una vista en parte en sea@%@h
nornal en la direccién de la flecha 2 en la figura 1;:..

La figura 3 es una vista en la direccidn de
la flecha 2 en la figura 1 mostrando partes del conbrol -
de cambio no ilustradas em la figura 2; -

La figura 4 es una vista parcial correspone—-
diente a la figura 2 e ilustra una modificacién;

Las figuras 5 y 6 son diagramas aéreos;

La figura 7 es un diagrama de los recorri-
dos de cambio de la palanca de cambio de velocidades ma-—
nual asociada con el control de cambio e ilustra las fuer
zas que deben ser aplicadas a la palanca de cambioc de ves=
locidades para llevar a cabo cada ajuste de seleccidn de
marchag

La fifura 8 es una vista parcial del control
de cambio en forma un tanto diagrandtica que ilustra otros
detalles més de su construccidng

La figura § es una vista parcial correspon-
diente al extremo izquierdo de la figura 1 ¢ ilustra una
modificacidn; y

La £igura 10 cs una vista en la direccidn de

1a f£flecha 10 en la figura 9

Haciendo referencia ahora a los dibujos adjun
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tos y primero a las fipguras 1 a 8, ol conbtrol de cambio es
del tipo que comprende una transmisién principal (no ilustrada)
que tienc cuatro relaciones de transmisién de impulsién ha-
cia adelante normales, una relacién de transmisidén de im-
pulsién hacia adelante baja o lenta y una relacién de irpul
sidn de marcha atrds, desplazables mediante una palanca.de
cambio de velocidades manual (no ilustrada) y una tréns~
nisidn de grupo de dos secciones (no ilsutrada) que ticne
una gana baja y una gama alta, siendo desplazable dicha
transmisifn de grupo cen regpucsta a sefinles de presi&n.de
flufdo para modificar las relaciones de impulsidn delnyegé
culo obtenidas por seleccidn de las cuatro relacionosnde~
transmisidn hacia adelante normales de la transmisién prig
cipal, respectivamente,

ELl control de cambio comprende una envuel
ta constituida por una caja de conbtrol 10 y una caja de ba=
rra de cambio 104, cn la cual sc alojan tres barras de cambio
paralelas 11, 12 y 13 (ver la figura 1), dispuestas en un
plano horizontal comdn. Las barras de cambio estén dispues
tas para un movimiento deslizante axial y cada barra de cam
bio oa axilmonte doaplazablo
en la caja 10A, on direcciones opucstas respecto a la po-
sicidén noutra, para scloccionar cualquicra de las dos rela-
cioncs do transmisidn do la tranomdsibén principale Un oje
transvoersal 14, dispucsto en la caja do coatrol 10, se
exticende transversalnente respecto de las tres barras
de cambio 11, 12 y 13, por arriba de las barras de cambio,
con su cje geométrico longitudinal dispuesto normalmente a los
ejes geométricos longitudinales de las barras de cambié.

El ejec transversal 14 cs axialmente deslizable en su caja

en un movimiento alternativo en la direccidn de su c¢je
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gemométrico longitudinal, y el eje transversal tambien puede

girar alrededor de su eie géométrico 1ong1tud1nal en ambas

direccionesa ‘ o
Un dedo selector de marcha 15 esté fijo sobre o

el eje transvorsal 14, inmediatamente por arriba de las barras

'de cambio 11, 12 y 13, para poder moverse con el ege‘¢rans—

a

versal tanto axialmente en 1la‘ ‘direccifbn de su eje geométrl—
co longitudinal como angularmente en ambas dlrecclongs alre-
dedor de su eje geométrico 1ongitud1nal. Cada barralde_cam—
bio 1lleva un bloque selector 16, 17 o 18, estando dispuestos
los bloques selectores uno al lado del otro, como mej&ﬁ se
ilustra en la figura 3, cuando las barras de cambio estdn
todas en sus posiciones neutras. Los bloques selectgres;16 ¥
17 sobre las barras de cambic 11 y 12, }espectivamente;i
presenﬁan‘cada uno des pares de caras 6pﬁestas de engqi;

ne del dedo selector 163 y lqg vy 17a y 172, respecti- ’
vamente (ver la figura 3, estando espaciadas las caras de

cada par entre sf en la direccidn de movimiento axial de las
barras de cambio, mientras los propios pares de caras estdn
espaciados entre sf en la direccidn de movimiento deslizqg
te axial del eje transversal, E1 bloque’selector 18 sobre
1la barra de cambio 13 presenta un solo par de caras opuesw
tas de engramc del dedo selector 18a (vor también la fi-
gura 3). Los pares dc caras 1l6a, 16b, 178 y 17b y 18a,
juntos definen una ranura 20, cuando las barras de cambio
estdn todas en sus posiciones neutras, en las cuales el
extremo distente del cdedo selector 15 estd acomodado, y

el dedo selector es desplazable alternatbtivamente a lo 1;3
go de la ranura 20 enbtre las caras de extremo IQE v 1&2 de
la ranura formada sobre los bloques selectores 16 y 18,
respectivanente, en la direccidn del eje geométrico lon-

gitudinal del eje transversal, con un movimiento desli-
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zante, axial, del cjo transversal, para cngranar entre cada
par de caras de engrane del dedo selector, para mover la ba
rra de cambio asociada con las caras en una u otra direccién
al efectuarse el movimiento giratorio del eje transversal
alrededor de su eje geandtrico longitudinal., Los bldqch
selectores 16 y 17, por su parte, estan formados cadé‘uno
con dos ranurag que se interscctan en dngulo recto, exten-
diéndose laa ranuras paf;:\lelas al eje geométrico loxlgi‘fﬁtif-
dinal del eje trnansversal y los ejes geomdtricos longitu~-
dinales de las barras de cambio, respcetivamente. E1 Elo=
que sclector 17 tiene una forma rcsultante almenada, micn-
tras el bloque sclector 16 tienc forma de una garra de dos
dedos, cuyos dedos 21 se cxtiunden en la ranura que sec '
extiende longitudinalmente en el blogue selector 17 enléﬁs
extremos distantes. Las ranuras transversales en los b Loques
selectores 16 y 17 esctdn en alineacién para definir la ra-
nura 20 en parte, Como resultado de esta configuracién
de los bloques selectores 16 y 17, un par de caras de engra
ne del dedo selector 16b sobre cl bloque selector 16 estd
dispuesto entre los dos parcs de caras de engrane del de-
do selector 17a y 17b gobro ¢l bloque selector 17 y un par
do caras do engranc dol dedo solector 17a sobro el bloquo
selector 17 esta despucsto entre los dos pares de caras de
engrance del dedo selector 16a y 16b sobre el bloque selec~-
tor 16, .

Para permitir el nmovimiento axial de la barra
de cambio 12 por el dedo sclector 15 al engranar con una u
otra de las caras 123 los dos dedos 21 del blogue selector 16
llevan rcbajos, como los que se indican con 2la (ver la fi-
gura 3) en sus lados adyacentes.

Para permitir un mayor desplazamiento axial
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¢el cje btransversal 14 para mover ol dedo selector 15 de su po
sicién de engrane cntre las caras 16b y su posicibén de engra
nc entre las caras 1]3 vy a la inversa y su posicidh de cn=
grane entrc las caras IQE v su posicién do engrane entre
las caras 17b o su posicidén de engrane embre las caras .'1;73
y su posicién de engranc entre las caras lZE, las paréeé
almenadas izquierdas del bloque selector 17 que sc véd;én
la figura 7 ticnen una configuracifén escalonada, mien#}és
los dedos 21 del blogue selector 16 estdn también eségl&-
nados en sus extrenos distantes para coincidir con 13&,932
tes almenadas, escalonadas, del bloque selector 17. .
Estd provisto un medio de interruptor,iﬁgé
lleva la referencia general 25 (ver la figura 2) v ol Hiamo
es operable en respucsta al deslizamiento axial del ela
transversal 14 entre sus posiciones para efectuar el
engranc del dedo 15 con las caras lQE vy 173 para moverr
la transmisiAn del grupo, EI1 medio de conmutaciﬁﬁ conpren
de una valvula de aire de dos posiciones, comprimida con
resorte y operable mecénicamente 26, conectada en un cir=
cuito de aire comprimido que se ilustra diagram&ticamente
en la figura 5 para suministror aire bajo presién a lados
alternativos dc ua conjunto de servopistén y cilindro 27
para cfectuar cl desplazamicnto de la transnisidn de grupo
entre sus gamas alta y baja respectivamente, La vAlvula
tiene un tope de empuje operativo 30 que cs empujade a
una posicién extendida, ilustrada en las figuras 2y5,
por el resorte de vdlvula 35 (ver la figura 5) en el re-
corrido éc una rampa 36 formada de un lado del dedo selece
tor 15. La rampa 36 emgrana con el tope de empuje 30 para
operar la vilvula 26 para seleccionar la gama albta cuan=-

do el dedo selector 15 cs movido de una posicién a la de
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recha de las caras 113 en la fipgura 2, emtre las caras 112
o las caras 16a, E1l circuito de aire comprende, ademis,
un filtro 37 y un regulador de presidn de aire 38,

Las figuras 4 y 6 ilustran una disposicidn
alternativa para operar a2l conjunto de pistén y cilindro
27 que emplea dos vélvulas de inversién comprimidas por
resorte y operables meclnicamente 40 y 41 que tienen topes
de empuje 43 y 44, respcctivamente, dispucstos para engra=-
ne con un par de rampas 46 y 47, respectivamente, forma~
das de un lado del dedo sclector 15, La vdlvula 40 cs
operada por la rampa 46 para desahogar un lado del conjunto
de pistén y cilindro 27 a medida que la rampa 47 suelta
la vdlvula 41, permitiéndo con e¢llo que la vdlvula 41 sc
ajuste por medio de su resorte de vdlvula parz suministrar
aire bajo presidn al otro lado ddl conjunto de piston y
cilindro , y a la ilnversa, para mover la transmisién de gru
po 2 la gama baja y gama alta, respectivamente, al ser mo
vido el dedo 15 hacia la derecha de las caras 17a en 1=a
fipgura 3 y de vuelta nuevamente 2 una posicidn entre es-~
tas caras o las caras lQE.

El eje transversal 14 lleva, en un extremo, un
collar fijo 50 que tiene una formacidn de brida perifépica
52 biselada como se indica en 53 en sus caras laterales
opuestas. )

La formacién 52 estd dispuesta entre un par
de topes elédsticemente cedibles 55 y 56, dispuestos en ex-
tremos opuestos de un espacio cilfndrico hucoo o cilindro 60
formado en la caja 1l0. Cada tope camprencde un manguito 5&3
o SQE que tiene un hombro interno y es deslizable cn el cilin
dro 60, y un resorte de compresién helicoidal 55b 8 SQE

que engrana enbtre ¢l hombro del menguito y la pared de ex-
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tremo adyacente del cilindro.-

Un par de retenes accionadgs por resortes 62
esti dispuesto en la caia 10 para proyecﬁqrse en e; cilindro
60 en el recorrido de movimiento de 1a formacibén de brida 52.
En la figura 1 la formacidn 52 esté-ubicéqé a la derecha de
los retenes 62 y es mantenida contra log_fetenes, pero sin
tendencia a superarlos, por el tope de rgscrte 56. EL1 dedo
selector 15 se halla entonces entre las caras lQE ¥y la trans
misién de grupo estd en su gama baja. Cuando se aplica fqu
za al eje transversal 14 para desplazar gl eje transversal
hacia la izquierda para ubicar el dedo 15 entre las caras 173
moviendo con ello la transmisién de grupo a su gama alta,
12 formacién 52 tiene que'basar por encima de los re#Qnes
62, empujéndolos de vuelta contra la accién de sus resor=-
tes 62a (ver la figura 2) por una accibn de leva entréjla
cara biselada 53 sobre el lado izquierdo de la formacibu
52 en la figura 1 y los retenes 62 que tienea forma céﬁica
como se ilustra. A continuacibn y de la misma manera,. cuan
do se aplica fuerza al eje transversal 14 para desplazar=
1o hacia la derecha en la figura i, de modo que vuelvé-a
ocupar su posiéiéh ilustrada en la figura 1, la cara b;-r
selada 53 del lado derecho de la formacibn 52 en la figu-
ra 1 engrana con los retenes 62 empujédndolos de vuelta, y
la transmisién de grupo se mueve a su gama baja.

Cuando el dedo 15 se halla entre las caras
173, 1a forﬁécién 52 se mantiene contra el lado izquierdo
de los retenes 62 en la figura 1 mediante el tope de resor
te 55 pero sin superar los retenes,

El desplazamiento del eje transversal 14
para alejar la formacidn 52 de los retenes 62 de cualéuier

de los dos lados, estd acompaﬁado por la compresifén del re-
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sorte 55b o 56b.

A las posiciones limite se llega cuando el de~
do selector 15 engrana con las caras IQE y 1&2, respecti=-
vamente,

El eje transversal 14 tiene una ranura axial
70 que est4 en alineacidn con un retén 71 comprimido por
resorte, que opera un interruptor eléctrico y estd lleva=~
do por la caja 10 en la posicidn rotativa neutra del eje
transversal y con el eje en posicifn axial para seleccio-
nar la gama baja en la transmisidn de grupo. En esta po=
sicifn, las barras de cambio 11, 12 y 13 estédn todas en
posicidn neutra, E1l retén 71 es desplazable para abfir
un par de contactos en el circuito de arranque del mctor
para impedir que el motor se ponga en marcha excepto cuane
do la caja de velocidades esté en posicién neutra en la
transmisién principal y en la gama baja en la transmisién
de grupo,

Un retén comprimido por resorte 74 est8 dispuesto
sobre el bloque selector 18 para resitir a la entrada del de
do selector 15 entre las caras 1&3-

Otras esferas de retencién comprimidas pcr
resortes 78 (ver la figura 8) estén provistas en la éaja de
barras de cambio 10A para engranar con una de tres ranuras
circunferenciales, axialmente espaciadas, 80a, 80b u 8oc
en cada barra de cambio 11, 12 y 13, para ubicar 14 las
barras de cambio en la posicién neutra y en sus posiciones de
seleccildn de marcha, respectivamente, los resortes de ro-
tén 784 determina la fuerza a aplicar 2l dedo selector 15
por los movimientos giratorios de seleccifin de marcha del
eje transversal{l4 para mover la transmisidén principal.

Cualquier enclavamiento de barras de cambio
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conocldo o conveniente puede proveerse para impedir la se-
locecién simultdnea de dos marchas cn la transmisién princi
pal debido a una falla del mecanismo de cambio de veloci=~
dad., Este puede actuar para asegurar que dos de las ba-
rras de cambio estén siempre trabadas en la posicién neu-
tra cuandoquiera la tercera esté fuecra de su posicién neu-
tra.

Una palanca de cambio de velocidades manual
(no ilustrada) esta conectada para operar el oje transver-
sal 14 por medio de una palanca operativa 80. La palanca
de cambio de velocidades manual es desplazable en dos juegos
de recorridos de cambio A v B en la figura 7 para céﬁsar
el engrane del dedo 15 entre las caras 16b, 17b y 132’y
entre las caras 16a y 172, respectivamentes En el pﬁimer
juego de recorridos de cambio A, la transmisién de grupo
estd en la gama baja y en el segundo juego de recorridds de
cambio B la transmisién de grupo estd en la gama alta. Las
fuerzas requeridas para desplazar la palanca manual: entre
los varios recorridos de cambio contra la accién de los
resortes 553 y 563 y los retenes comprimidos por resortes
62 y 74 se indican a lo largo del eje geomébrico ve;tiéal
en el diagrama de la figura 7. En el primer juego de re-
corridos de cambio A, la palanca de cambio de velocidad
es empujada estando en posicifn neutra, por el resorte
56b a un recorrido a;, em el cual el dedo 15 esté ubica~
do entre las caras 1QE vy la palanca de cambio de veloci-
dades pueden moverse entonces hacia adelante o hacia atrad
para seleccionar la tercera o cuarta marcha, respectivamen=
te, habiendo superado la fuerza del resorte 78A asociado
con la barra de cambio 1l.

La palanca de cambio de velocidades manual pue

de
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de moverse transversalmente al recorrido de cambio a, en

el primer juego de recorridos de cambio A contra 1la accidn
del resoerte 56b, Esto ubica al dedo 15 10 mm hacia la de-
recha, como se muestra en el diagrama de la figura 7, en~
tre las caras 17b y la palanca de cambio de velocidades ma
nual puede moverse entonces hacia adelante o hacia atrés
para seleccionar la primera o segunda marcha, respectiva=
mente, contra la fuerza del resorte 784 asociado con la QE
rra dé cambio 12,

La palanca de cambio de velocidades manual pue
de moverse de nuevo transversalmente al recorrido de cam-
bio a3 en el primer juego de recorridos dec cambio A; con~
tra la accibn del resorte 56b y el rctén conprimido por
resorte 74 para mover ¢l dedo otros 10 mm hacia la derecha
entre las caras 1&3, y luego hacia adelante o hacia atrds
para seleccionar la primera velocidad o marcha atrds, res-
pectivamente,

Cuando quiera la palanca de cambio de velocida=
des manual es movida fuera de engrane en el juego de fgborqi
dos de cambio 4, la misma vuelve a la posicidn neutra en
el recorrido de cambio aq gracias a la accifén del rescrte
56b.

La palanca de cambio de velocidades manual pue=
de nmoverse transversalmente al sepundo juego de recorridos
de cambio B, fuera cCe la posicidn mencionada en dltimo tér
mino, contra la accidn de los retenes 62. Cuando se halla
en posicién neutra en el juego de recorridos de cambio B,
la palanca de cambio de velocidades manual es empujada al
recorrido de cambio b1 por la accidn del resorte 552.

El dedo 15 se halla entre las caras 172 15 mm hacia la iz-

quierda de su posicidn en el recorrido de caubio a; vy 1la
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palanca de cambio de velocidades manual puede moverse ha-
cia adelante o hacia atrfs:para seleccionar la quinta o
sexta marcha, rcspectivamente. La palanca de cambio de
velocidados manual puedo moverse transversalmente al ro-
corrido do cambio b2 contra la accién del rosorte 55b, pa
ro mover ¢l dedo 15 otros 10 mm hacla la izquierda, y luo
go o bien hacia adelante o hacia atrds para seleccionar
la séptima y octava marcha,

Cuandoguiera la palanca de cambio de veloqi
dades manual sec nueve fuera de engrane en el juego de re=
corridos de cambio B, la misma vuelve a la posicidn neutra
en el recorrido de cambio bl gracias a la accifn déi‘ﬁﬁsorte
55b.

En sus posiciones de seleccidn de marcha pa—
ra la septima u octava marcha y la primera marca o la
marcha atrds, el dedo 15 estd restringido en la diréééién
longitudinal del eje transversal 14 entre caras opuéétas
de los bloques selectores adyacentes 16 y 17 o 17 y*&S}
regspectivamente, y por eso esta ea posicibn trabadaigé;
tre las caras opuestas de engrane del dedo selcctoru¢§i
los bloques individuales, En especial, cuando el d@do‘

15 esta en su posicibn de seleccidn de la séptima mégCha,
el mismo esti restringido entre las caras opuestas 1Qg y
172 sobre los blogques selectores 16 y 17 respectivamente,
Cuando el dedo 15 estd en su posicidn para seleccionar la
octava marcha, el nismo estd restringido entre las caras
opuestas lQE ¥y lzg sobre los bloques selectores 16 y 17,
respectivamnente, Cuando el dedo estd en sus posiciones
para seleccionar la primera marcha y la marcha atrds, res-
pectivamente, el dedo 15 estd trabado en posicidn por las

caras lgz 17e v 1&2 y 17£.
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En las posiciones de seleccidn de marcha pa-
ra la primera y segunda marcha, el dedo 15 est4 restringi-
do en la direccién longitudinal del eje transversal 14 en-
tre caras opuestas de los bloques selectores espaciados 16
y 18, Bstas caras opuestas se indican con 1l6e, 18¢c y 16£,
18d, respectivamente,

En las posiciones de seleccidén de marcha paw
ra la tercera a sexta marcha, inclusive, el dedo 15 esté
restringido en la direccifn 1dngitudina1 del eje transver—
sal entre caras opuestas de los bloques selectores 17 v 16,
respectivamente, una de las cuales es una cara escalona~
da. Estas caras se indican como siguet para la tergeqé
marcha con 1Z§ y 17h; para la cuarta marcha con 17i ygizlg
para la quinta marcha con lqg y 16g; y pera la sexta marcha
con 161 y 16c. ' ‘.‘
La mayor distancia axial de cambio del eje
14 v dedo 15 para efectuar el cambio de la transmisidn de
grupo deja suficiente lugar para que el collar 50 pasefbor
encima de los retenes 62 en cualquiera de las dos direc—

ciones.

B una modificacidn, que sc ilustra en }95
figuras 9 y 10, a las cuales se hara referencia ahpfa, las
correspondientes partes ya descritas con referencia a las
figuras 1 a 8 se indican mediante los mismos ndmeros de rc
ferencia anteriormente usados y no se describirdn mas en
detallec,

El eje transversal 14 lleva una palanca de
retransnisién 84, en sustitucién de la palanca 80 anterior-
mente descrita, soldada al mismo. E1 sombrerete de extro~

mo ilustrado en la figura 1 en el lado izquierdo, en adya

cencia a la palanca 80, ha sido reemplazacdo por una caja
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exterior 85 quo artioula a un ojo soloctor dolanto~y-atrds
86.

Un mufidn 87 ostd asegurado al oje 86,
Dol mufibn ostd suspondida una palanca do cafda do dos o8
foras 88, cuya csfera suporior 88a so halla en un orificio

- nferior
842 en la palanca de retransmisién 84 y cuya esfera/SQE es
ta ubicada en una ranura SQE de una horquilla 89 dispuesta
a partir de una placa de taﬁa 90 de la caja 85 y sostonida en
su extremo interior opuesto en un orificic 91 en la caja
85, La ranuna de horquilla 8%a permanece abierta en su ex
tremo interior con el propésito de armar la esfera 832
en la ranura, estando cerrada la ranura por la cajafgﬁtf
cuando la horquilla est4 insertada en ¢l orificio 9IJ§”1a
placa de tapa 90 estd fija a la cajas ’j

La palanca de cambio de velocida@es ma=
nual no se ilustra aquf, pero la misma cstd conectadéfggn el
eje 86 para ser operativa para girar el eje 86 y des;iézar
el eje axialmente en direcciones opuestas, E1 desplazémigs
to axial del eje 86 es retransmitido por la palanca H@{}e—
transmisién 84 para girar el eje Yransversal 14 y el.md&iu
miento giratorio del sje 86 es retransmitido por 1a<paién—
ca de retransmisién 84 para mover axialmente el eje %fahs-
versal 14,

La rotacibn del eje 86 causa la robacidn
del muiibn 87, cl cual, a su vez, causa la oscilacién de la
palanca de cafda 88 por el 4ngulo alfa indicado en la fi~
gura 9, siendo la palanca 88 entonces gufada por la ranu-
ra BQE de la horquilla que coopera con la esfera inferior
883 de la palanca, EL menor movimiento arqueado de la eg=
fera superior 835, ubicada en el orificio 843 en la palan=-

ca de retransmisibn desplaza a la palanca de retransmisién
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figicamente hacia la izquierda o derecha en la figura 9
para causar el movimiento axial del cje transversal 14.
El desplazamiento axial del eje 86 causa que la palanca de
cafda 88 oscile alrededor del centro del mufién 87 por el 4n
gulo beta indicado en la figura 10 y la esfera inferior
832 hacia ariba o hacia abajo en la rcpura BQE de la hor-
quilla, Al mismo ticmpo la esfera superior 882 sc despla
za en arco, causando de esta manera la oscilacidn de 1la
palanca de retransmisién alrededor del centro del eje
transversal 14 para causar la rotacién del cje transversal.
Una caracteristica especial de la intqs
conexién alternativa de la palanca de cambio de velééi&ades
manual descripta con referencia a las figuras 9 y 1C es el
desplazamiento extra de la palanca que se requiere péfé mno-
ver al eje selector 86 axialmente para seleccionar u$é~mar—
cha. Este movimiento extra de la palanca de cambio;dé"ve-
locidades puede disefiarse de modo de absorber cualquiér;mo—
vimiento de la cabina del vehfculo en relaciémn con la trans

misién de engranajes de cambio de velocidadad que podria

" transferirse a travéds de una palanca de cambio de velocidades

dispuesta en la cabina para causar que la transmisidn éalte
fuera de marcha. -

1Las disposiciones de montaje para la
palanca de cambio de velocldades manual que se describe en
1la presente estén destinadas a vehfculos con manejo a la iz
quierda, estando dispuesta la palanca de cambio de veloci=-
dades a la izquierda en la figura 1. Sin embargo, las dis-
posiciones se adaptan fAcilmente para manejo a la derecha
con un mfnimo de partes alternativas.

En el control de cambio descripto con

referencia a los dibujos, la palanca de cambio de veloci-
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dades manual es el dnico control manual para el cambio dc
marcha, La palanca manual tiene una posicién dnica para
seleccionar cada relacibn de transmisidn del vehfculo y
vuelve siempre a una posicién predeterminada, neutra,
anterior al cambio, en cada uno de los dos juegos de reco=~
rridos de cambio indivuduales hacia las gamas alta y baja
respectivamende, lista. para cambio a la gama alternati-
va. Se requiere una notable fuerza para mover la palan-
ca de cambio de velocidades manualrentre los dos'juegos

de recorridos de cambio (es decir entre dos gamas), de mo
do que tal cambio no sec efectda fécilménte sin que el con
ductor lo advierta. Para mover la palanca de camblg de
velocidades manual dentro de cada juego de recorrldos de
cambio fuera de la posicién neutra, a cada marcha se@gé—
cionada y fuera de cada marcha seleccionada a la posicién
neutra se requiere que el conductor aplique una fueég@}pqg
determinada a la palanca manual y €l cambio a cada mahcha
seleccionada y el retorno de 1a palanca a la p05101?n qeu
tra son observados para el conductor por el engrane &é‘un re

tén comprimido por resorte, e

i

REIVINDICACIONES

Déscfitb el 6bjeto del presente in-
vento se declaran nuevas y de propié invencién las siguiqg
tes reivindicaciones,

1.~ Perfeccionamientos en los contqg
les de cambio para transmisiones de cambio de velocidades
para vehfculos, caracterizados por comprender una envuel-
ta, por lo menos dos barras de cambio paralelas, cada una

axialmente mévil en la envuelta para seleccionar una o va
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rias relaciones de transmisidén de la transmisién principal,
un eje transversal dispuesto en dicha envuelta, transversal-
mente respecto de dichas barras de cambio, para un movimiqﬂ
to deslizante, axial, recfproco en la direccién de su eje
geométrico longitiidinal y para un movimiento giratorio en
ambas direcciones alrededor de su eje geométrico longitu-
dinal, un dedo selector de marcha sobre el eje transversal
¥y mévil con el mismo, caras de engrane del dedo selector
sobre las barras de cambio engranables por dicho dedo se-
lector de marcha para mover las barras de cambio, estando
provistas por lo menos dos caras de engrane del dedo sclec-
tor sobre cada barra de cambio que estdn espaciadas entre
81 en la direccién del movimiento deslizante axial del eje
transversal con una cara dc engrane del dedo selectof;éobre
cada barra de cambio dispuesta entre las caras de enéﬁége del
dedo selector sobre la otra barra de cambio, y un medio de
interruptor operable en respuesta al deslizamiento axtal
del eje transversal entre sus posiciones axiales para efec~
tuar el engrane de dicho dedo selector de marcha oon:d;cha
una de dichas caras de engrane del dedo selector sob:é‘ﬁna
barra de cambio y dicha una ce dichas caras de engrane»del
dedo selector sobre la otra barra de cambio, para mover

la transnisidn de grupo,

2 ,~ Perfeccionamiento de acuerdo con
la reivindicacifn 1, caracterizados porque dos pares de ca-
ras de engrane del dedo selector estdn provistos sobre caw-
da barra de cambio, cstando las caras de cada par espaciadas
entre sf en la direccidn del desplazamiento axial de las
barras de cambio, y estando el dedo selector desplazable
en direccidn del eje geométrico longitudinal del eje trans-

versal para engranar cntre cada par de caras de engrane del
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dedo sclector.

3¢~ Perfeccicnamientos de acuerdo con la
redvindicacddn 1-6 2, caractorizados, ademds, por compron=
dor una torcora barra do coambio dispucsta paralelo a dilchas
dos barras do cambio y desplazable axialmonte para soloccgg
nar und u otras rclaciones de transmisidn de la transmi-
s8ién principal, estando provista una cara de engrane del
dcdo sclector sobre la tercera barra de cambic, engranable
por dicho dedo selector de marcha para desplazar la terce=-
ra barra de cambio y ubicada de un lado de las caras de en=
grane del dedo selector sobre dichas dos barras de cambio
paralelas en la direccibn del movimiento desli:antet§x§@1 del

eje transversal, =0

.

e s

4+= Perfeccionamientos de acuerdo con
las reivindicaciones 1, 2 y 3, caracterizados porquelﬁnd
paf de caras de engrane del dedo selector estdn provis%és
sobre dicha tercera barra de cambio, espaciadas entré?éi
en la direccidn de movimiento axial de la misma, y el, deado
selector es desplazable en la direccién del eje geométrico
longitudinal del eje transversal para engranar entre,dl%
chas caras, :1

5+~ Perfeccionamientos de acuerdo eon la
reivindicacién 4, caracterizados porque dichos pares de ca=
ras de engrane del dedo selector estfn formados sobre los
bloques selectores primero, segundo y tercero, dispuestos
sobre la primera y segunda barra de cambio paralelas v dicha
tercera barra de cambio, respectivamente, definiendo dichos
pares de caras una ranura cuando todas las barras de cambio
estdn en su posiciones neutras, ranura esba que acomoda el

extremo distante inferior del dedo selector,

6.~ Perfeccionamientos de acuerdo con 1la
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reivindicacﬁén 5, caracterizados porque el dedo selector
es desplazaﬁie feciprocamente a lo largo de dicha ranura
entre caras de extremo de la ranura formadas sobre el pri
mero y tercer bloque del selector, limitando dichas caras
de extremo de la ranura el movimiento axial de dicha eje
transversal, | '
7,~ Perfeccionamientos de acuerdo con
1a reivindlcacién 5o 6, caracterizados porque los bloques
selectores primero y segundo estin formados cada uno con
dos ranuras que sc intersectan en 4ngulo recto, exten-~
diéndose las ranuras paralelo con el eje longitudinal

del eje transversal y los cjes geométricos longitudlnales
de las barras de cambio, respectivamente, -

P

8.~ Perfeccionamientos de acueréz
do con la reivindicacidn 7, caracterizados porque e;‘péimer
bloque selector tiene la forma de una garra cde dos &eaés,
cuyos dedos se extienden en la ranura que se extiendé lon~-
gitudinalmente en el segundo bloque seclector y estédn. cs-
calonados en sus extremos distantes, y los extremos esca-
lonados de los dedos coinciden con las porciones almenqdas
del segundo bloque selector, -

Qo Perféccionamientos de acuerdo con
cualquiera de las reiviqdicaciones que anteceden, caracte~-
rizados porque el medio de interrupbor comprende un medio
de v8lvula de aire, comprimida pPor resorte y mecé4nicamen-
te operable, conéétada en un circuito de aire comprimido
para suministrar aire bajo presién a lados alternativos
de un conjunto de servopistén ¥ cllindro para efectuar
el desplazamiento de la transmisién de grupo entre su ga

mas alta y baja, respcctivamente.

10+~ Perfeccionamientos do acuerdo con
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cualquiera de las reivindicaciones que anteceden, carac-
terizados porque comprende, ademé4s, una formacidn sobre
el cje transversal mévil con el mismo para engranar con
un retén aceionado por resorte y dispuesto sobre la en~
vuelta y suporar al nismo cada vez que ol eje transvere
sal s0 dolico axialmento en cualquicra de las dos diroce
ciones para operar dicho medio de intorruptor ¥y un par
de topes cldsticamento cedibles, llevados por la envuel

ba, uno de cada lado de dicho reten, para posicionar di-

cha formacibén en relacién de eéngranc con dicho reten cuando

dicha formacién cst4d dispuesta entre el tope y 6l retén,

1l.~ Perfeccionamientos de acuerdo

con cualquiera de las reivindicaciones que anteced_e"xa ca-

racterizados porque el eje transversal tiene una ranura
axial en alineacién con un retén couprimido por resorte,
qre acciome un interruptor eléctrico, y llevado por la
envuelta en la posicidn giratoria neutra del eje trans-
versal y con el eje transversal en una posicién axiz .pa
ra seleccionar la gama baja en la transmisién de grunq.;
12 ,~ pPerfeccionamientos de acuerdo céé
cualquiera de las reivindicaciones que anteceden, carac-
terizados porque el eje transversal lleva una palanca ‘de
retransmisibn fija al mismo, dicha envuelta articula
a2 un eje selector dispuesto transversalmente respecto de
dicho eje transversal, un nufién estid asegurado al eje sew
lector, una palanca de cafda de dos esferas estd suspene
dida de dicho mufibn, la esfera superior de la palanca
de caida estd ubicada en un orificio de la palanca de re
transmisibn.y la esfera inferior de la palanca de cafda

estd4 ubicada en una ranupa en dicha envuelta,

13+= Perfeccionamientos de acuerdo
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con la reivindicacién 12, caracterizados porque la envuelta
comprende una caja para dicha palanca de retransmisiéxi, di-
cho eje selector y dicha palanca de cafda, dicha caja tie~
ne una placa de tapa desmontable y dicha ranura esti forma=~
da entre los dientes de una horquilla dispuesta sobre la
placa de tapa y sostenida en su extremo inferior, opuesto
en un orificio en la caja. -

14.,~ perfeccionamientos en los contro-
les de cambio para transmisiones de cambio de velocidades
para vehfculos, -

Segldn se describe y reivindica en la
presente memoria descriptiva que consta de 25 hojas fo;ia~
das y escritas a2 miquina por una sola cara,

Madrlds 2 2.9 AR, 1979 .

Pade

JAIME 1S E RN

Firmade: JESUS pICAZO

mc.
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