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Bsta invencidn se refiers a nn interruptor cléctrico
particularmente, cumoue no excluiiveterte, parz usar en un
wehfoulo de caorretera, siendo o1 interruptor de la ¢lage —-
ous tiene tna palanca de accionamiento moville angulamente
on relacién con ol ouerpo del interraptor alrededor de un «
primer ejs y rotativa sifededor do su eje longitudingl pars
accionny los contactos del interrupior, sirviendo ol moview
mlento de la palanca slrededor de dicho primeéxr oje para cag
biay la funcidn realizada por ¢l movimiento rotasional de -
1z palanca.

En una forma conocida de interruptor de la clase o3
pee.ifiea&a; el cuerpo lleva tres contactos de 1ldmine eldati
¢o que gooperan mmak&mta oon sus respectivon contactos =
fijoss 7 1z palanca lleve tres formas de leva asociadas con
Ios tres contactos de ldmina eldstica respectivamonto. Hiwe
contrdndose la pelanca en unz mrimera posicién angular la -
misma tiene uma prinera vosicida girada en 1a que la totali
dad dc Loz tres contnctos de ldming eldstica son flezados -
en sentido opuesto g sus confactos ﬂjas, unz segunda posi-
cidn girada en 1o que se permite @ un primer contacto de db
ehos confactos do 1dning eldetica cooporar con su eontacto
fijo y una tercera posicidn en 1a que se pormite al primero
¥ al segando de los contactoms do ldmina eldatica cooperar -
con sug contactos £ijos. No obatasite, la rolacidn entre las
formas de leva y loz contaoctos oo tal que las mismas tres -
posiciones girades de la palancs on relscidn con el ouerpo,
con 1z palanes an una seganda posioidn angular en relseidn
conn ol cuerpo den lugsr raspectivamente a la todalidad de -
1oz 4yes contactos de lduing eldstics espaciados de sug res
pectivos contactes fijons se permite 21 primero y sepunde -
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contactos de léming eldatica cooperar om aus omtacton fi-
Joss ¥ =e permite al prinore ¥ al tecoero fe liw contecios
ds lémina eldstion cooperar oon sus respectivos coutactos =
f1)os,.

B wm obieto ds la precente invencidn faciliter un
interruptor de 1a clase copecificalds sn ol que ss utllicsn
oontectos aldotricos mds bien Sonlimarise que de ftops, o=
curando loe contactos dealizemtes unn aocidn antowlinpiadom
¥z que no estd presente nommalmente en las disposiciones de
contaotosd&tope;

I inderruptor eléotrico de acterds oon la INVetreee
¢ién insluys un cuerpo, un rotor montado en el CUMIPO PRra
glrar con relacidn el mioemo alvededor de un primer eje, uUn
contacto eléotrico movible gue es moville oon ol row, wm
pr:!mm. pegundo y tercer contaotos eldfotricos fijos nopore
tados por sl cuerpo ¥y cooperantes de manera deslisshle con
el contacto mévil durante ol movimiente de dsbte alrededor -
de dicho primer eje, una palanca de socioncdento que se ex
tiende dasfde &l cuerpc transversslmente a &icho primer efe,
medios 48 mooplemiento de dicha palsmon de ncclonmsients ew
oon dicho rotor con el fin ds que la rotacidn de dlicha pam
1lsnoa alrededor da su 6je longitudinal sea trexamitida a &)
cho robor para moverlo alrededor de dioho primex o;!c; SO
plando tandién dichos medios la palanca con el xotor con al
fin s que ¢l povimiento angular de la palanca alrededor de
dicho primer sje sas transmitido & dicko rotor para moverlin
alrededor de dicho pwimer oje, primerce medioce de tringuete
qus definen ung primers, segmda y tercers poviciones rota-
clonales predsterminadas ds la pelance alrededor de su efe
longitudinal, segundos mediocs do tringuete que definen una
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primera y segunda rosicionss enguleres predeterninndas de -
1z palenca alrededor de dicho primer ojs; ¥ siendo la dispo
sicidn 4ol primero, segundo y tercer contacton fios 7 el -~
espacieniento entre lo primera, sggm&a ¥ teroora posicioe
nes rofacionales y Iz primera y segunda posiciones angnloe-
s de 1z palanca $al que an 1z primera, segunin ¥y Yorcera
posiciomos rotacionales respectivenonte, con le polancs m
ou primera posicidn onzuier, el contacto moviile esté rese-
pectivamonte, separsdo de loz conmtactos £ijon, an cOODOrQe
clidn con o1 primer contacto fijo, y en cooporacidn con ol -
primero y sogunic contactos fijos, mientras que en la primg
™, segunds y torcera poaiciones rotasionales respectivamen
te, con 1s palenca en su segunda posiclidn angulor, ¢l COfiw
tacto movible @e encuenira respeabimente; separcdo d¢ w-
log contactos Fijos, o copperseidn eon €l primero ¥ coftne
8o contactos fijos, ¥ en coopermeidn con el primerc ¥ ol 4o
tero de los contactos fijoo.

Preferiblenente, ¢l movimionto de 1z palarca entre
gu primerz ¥ segunda posiclones anguiares musve ol rotor a
través de unn diotancins fgusl a la oitad de la disbencin a
través de la onal oo movide ol rotor por rotncidn de la pam
lanea entre posiciones robacionales adyncontes.

Be conventembe que ol conteoto movilile coopers pore
manentemente con un cunrto condacto «léctrico fijo v achle
dp estec modo como wn conbacto do puoenbeado movible, depere
dfendo o1 pusnteade del cuarto ¥ el primoro de loo contatew
oo fljos, del cunrto, pdmerc y segunds contactos fijes, o
461 euarto, priners y tercero de Los combectos fijos de Iz
posicidn del ro-tor alrededor de dicko prdmer sjes.

Es deseable que la palonca sea moviltle en relacidn
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con el ouerpo on la direccidn ds su longitud para accioney
otros contuctos eldotricos portados por- sl cuerpos

Be preferidle que la palance sea movidble ou rolom m
cidn con &l cuerpd angiarments en un plemo en dhgnlo reato
con reapscto gl plano de movimiendo angular que oomtiene a
dichas primern y sogunds posiciones angulares, pera 20CiGe
nar omtactos eldctricos adicionelen portados por el cuerpoe

U ejemplo ds 1a invancidn estd Llustrado en los 8f
wjos que se geompefia, on los gques

Ia flgura 1 o una vista en perspectiva desplesadn
de un interruptor eléetrico;

mﬂmzumﬂst&msmﬁmmm,
da, a1 interruptor de 1a figura 1 uns ves amado; ¥

la figura 3 o8 una vista sn planta a escaln aupliae
da de una disposicidn de contacts dsl interruptor moetrado
en la figura 1.

Haciondo referencic a loe dibujos, el intexrrupior -
sléotrico incluys un cucrpo de resina sintdiica moldenda gque
comprende uha bese 11 ¥y una tapa (no representeda) que s# -
une da manara separable oon 1l base 11 para definde una ca~
joe Avoyndo vara girav on la cajs definida por la bese 11 ¥
1a tapa hay un miembyro de pivote de recina sintdiics moldeg
da 12 que tiene patilias cilfndricas snterizas, alineadas §
que se extienden en sentidos opuestoc 13, 14, introducidmdp
se rotativemonte la patilla 13 en un agnjers 15 de la bose
11, miomtras que la patilla 14 s introduce rotativamante «~
on un agujero ocorrsspaniiente &» la tapa oon €l fin de HOew
portar al miombro 12 para pacmitir so movimiento mmgnlsy en
relacidn oon la oaja alrefedor del oje de las patillas 13,
14. Ia patilla 13 et montada on el extraso litws de un g
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#£Xlo corto 16 y cotd previcsta para efectuar un moviniento
anguler sobre ol Wisddlo 16 y aituado enfre el rdemtrs 12 7
1a base 1 hay wm Totor ds resina sintStica meldeada 17¢ HL
rotox 17 es moldeads en materdsl de recina sintética y es -
dg forma genoralmente triangulor, tenlends mn agujors 18 —~
que se extiende g travéo dsl mismo en 1z proximidal do un -
vértice d91 rotor 17 extendiéndose el husillo 16 a fravés
d6t amijerc 15, Pljada con el rotor 17 pars efcctunr un moe
vindento angilar ¢on 1 mismo hay una placa d¢ contacto de
Iatin triangalar 19, eatando situada la placs 19 entre ol -
rotor 17’ Yy 1z btase ﬁ, iendo empujadn por rvesorte hacla
1z base 11 por tres muelles de compresidn 21 que actian one
tre 1z placa de contacto 19 y el rotor 17. Ia placa de con-
tacto 19 presents en la proximidad de uno de sus vértices -
un agujero 22 correspondiente al agujero 18 y a través del
cuzl se extiends el lmeillo 16, En 1a proximidad de cada =
wo de los otros dos vértices de la placs 19, la placa 19 =
entd formada con un sgliente hemisférico 23 que se sxtiende
hacialabasa ﬁ. Formada de mansrs onteries sobre laz cars
del rotoxr 17 opuesta a la base 11 y extendiéndose paralélom
nente & su borde opuceto al agujero 18 hayunahiimpar-—-
ciniments eirenlar do dientes cénicos 24. El centro alvedo-
dopfiel cual es formada ia hilera cireular de aiantes 24 Be
Blia sobra el cjo del agzjere 18‘.

Eatre 1z patilla 14 ¥ ol lmeillo 16 el cuerpo del =
nienbro 12 ¢etf formado de manera enteriza con uns protube=
raneia oilfndrica hueca 25, Il eje de la protuberancin 25 =«
so axtiende peneralmente on 4dngulo recto y en ol mismo pla-
no que ol sje de las patillas 13, 14, Una palanca de acscio=
pamients alargnds 16 es reciddda rotativamente en el aguje-
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Jero 27 de 1a protubsrancia 25 y se axtiende heola ol sxte-
rior & pertir de la oarcacs del interxupior por medio de um
abertura prevista en la tape, con vistas a definiy unum poe=
lanca de accolonamiento en al extexdior del intexruptor.

Se Dentro del interruptor, y entre la protuberancia 25
¥ 1a tepa la palanca 26 pasa a través de un elemento ds army
tre de resina sintétiocs mddeada 28, Un paegdor ds arrastre
20 se extiends dtransversalments a travie ds Ia palanes 26 y
mplalapdmzsmalﬁmmzamelﬂnhqm

10, el slemento 28 girs con la pelanca sirededor 2sl efs lomgi-
tudingl de ls misma. £l elemanto 28 incluye uns hilerm porw
cialmente cirounlar de dientes de sngranaje 31, snoomtrdndoe
se ol cantro de la hilera sciroulsr sobre sl eje de laplar-
oa 26, Kl paso e los dientes da sngranaje 31 es tal qus low

15. diontes de engranaje 31 pusdan engransr oon los dientes de
engranaje 24 dal rotor 17. Igialmente en su exiremo alejsee
do de los dientes de sngrmmaje 31 ol slemsnto 2B incluye e
una regidn 32 de seccidn cundrala con la que ooopera una t}
ra de muelle triple y plano 33 portada por el miembro de pl

20, vois 12. Durante la rotacidn del slemento 28 en relscidn -
mclmimm-éopivota“m. 1ls tirs 33 se encuentra en su
condicidn menos tensada cuando coopera facialimente oon une
cara plana de la regidn 32, No obetante, ousando es girado -
el elemento 28 mm vértice des 1s regién 32 producird Ia mwee

25, Zflexidén dal mmelle 33 y de ests modo el muelle 33 asf como
1a regifn 32 del elemento 28 definen un mecanismo de $rine-
quets que define a su ves las posiofiones girafas estalles =
del elemento 28 en relacién oont ol miembro 12, sstando dis~
puestss las posiciones estables, como &8 cvidente, & 909 =

30, tna de otra. Amque la regidn 32 tiene cuatro superficies
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planss, y de este nodo em'.stm tefricamente cuatro posiclio-
nes eotables del alemn&o 28 egx Telacifn con el .miembro 12,
a6 proporclonn una disposicidn de tope que Limita la robaw
eidn del slementt: 28 a 2709 y dn este modo sflo existen on
1a préctics tres posticlonss estables permitidas del clemen~
3¢ 28 en relscifn con ol miembre 12 slrededor dol ejs ds in
palancs 26

Soporiados sobre la base 14 y cooperantes con 1o w
placa .8e contacto 19 hay cuatro contnctos oldctricos fijos
34, 35 by 3’1‘. Loa vontactos 34, 35 son éa:_fimaas por pla
cas mebflican perfiladas, y loo coniactos 36, 3? won defind
doa por reszltos meddlicos, Cadz wno de los coenitactos estd:
conoctado elfetricamente con wn miomlwe feoxminal del exter
rioy do la bage 11. Il conlacte 3’7 coopera permanentenente
con 1z placa do condocte 19, Asf puée 1a placa do contacto
19 se encuentra en contaple deslizante con el contordo 37 a
través ds su extensién de movimiento en relmeldn con la base
11« Ia confizuracidén ¥ el wpaciwniénto de 1oz contachon -
3&, 3‘5. 36 con relacidn entre sf, ¥ con yelzeldn g I placa
19, e3 tal cue 1a placa 19 puedz ocupar wna prdmera potie -
ci6n en la que coopers con los contactes 37, 34 ¥ asf puen-
%ex oo contactos 3'?. 3, wa sogunda posicifn en lo que -
phuantea loo contactos 37, 34, 35 y wna tercers posicidn en
la que puentez los contuctos 37, e 36, mgmnﬂiénﬂosa o
qus 1a placa 19 solo mede cooperar con los conboctos 34, -
35, 36 por medic e uno u otro de los dos salientes parcial
mente enféricos 23. 4sf, en la posicidn en la que la placa
¥9 puentes los contactos 37, 34, 36 lz mimsma recubre perc -
no codpera con ol conbacto 5. '

Tobido a la conexidn de engraone que incluye 169 e
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ilentes 24y 31 antre el alemento 26 3 ol rotor 17, la rote-
oldn de 1a palanca 26 producs mn movimienito angilar del row
tor 17 y do ecte modo de la placa de contucto 19 alredsdor.

del efe del husillo 15, No obeimnte, detddo a 1a regidn 32

4ol elemento 28 y a 1a tirn da resorte 33 sold sxisten tyee
posiciones establen del elemento 20 alrededor del eje de 1n
pelanon 26 y aef bay tres posicionss ignalmontes estables w-
de) rotor 17 ¥ 1a xlsca 19 como resultado ds la rotacidn ds
mmamzs;mmmmmmmmnm
del slemonto 28 setdn distancinfes a 909 1a depoeiocién «-
a8l elanento 26 ¥ el rotor 17 es tul que las tres postcioe-
nes estalbles del rotor 17 ¥y la placa de cntento 19 emifn ~
dstantistas o 360,

Pusato que el miemlwo de pivote 12 ssid amialo de
mﬁw&&emhmmwmynmhu
palanoa 26 y tambidn por oomsiguients ¢l clenento 28, 58 ==
coprenderd entonoes que la ralance 26 paede ser movida
alarmente alrededor del eje 48 lag putiilaw 13, 14 dmtro
de loo 1fmites que son deternminados por el ohoque de 1a po~
lanos con s carcesa. 1o dopoeicién ee tal que la palenca
%Mawdwplamﬁaam&aamMOaawﬂmm—
1scidn oom 1z carcasa slrededor del ejo &8 las patillaw 13,
14, F1 elemmento 28 se musve por commigniente oon la palenca
¥ 40 osts modo gracies a los disntes de engrene 24, 31 ol =
mwﬁylaplmde-oonm 19 son movidos tembién & -~
travis del miemo arco de 180,

nn sposicidn de tringuete que incluys un dmbolo
empuindo por resorts 38 gue actde sohre el slemento 28 defi
ne dos posicionss entnbles de la palanca 26 en su movinmien
to angular alrededor del eaje do las patillas 13, 14. Ias o
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In Pigura 3 1luptra la: dioposicidn de contacto, ¥ ~
mﬁasm 1a pimca de contacto 19 en 1fneas de irasvs intoe -
srumpidos, en sa posicifn exmtrema ziradn en ol semdido de -
Ias agajas ded reloj. Ios salientes 23 estdn ilustrados en
1z figura 3 y puede vorze también que se ha ilustrado en ia
fiourn 3 un arce do un cfreulo contrade sodre el efe d¢ vo-
tacidn de ia placa de contacio 10 ¥ gue pasa o travds 4o -
los dos sallombtos 23. Duaede verse gue los Jos seliombes oo
tdn distanciados & 1082 slrededor del eje de movimlento do
la placs de contueto ¥y se ha Llustrade wm serie de punton
ds voPerencin del arco distanciades & 189, Ia posiclén de -
la placz de contazclo 19 mosiyrala en la figura 3 eo la poule
¢idn que ocupa la placa do contamelto cusndo so encuenira Ia
palanca en su primera pomicidn angular, ¥ en su primeys po-
sicién girads. Hoviemdo la paienca mugularmente alrededor -
del oje de Ios patillas ?3; 14 patd claro gque Ya placz de -
contacto 19 se Gesplazavd o través de 189 con ol fin do que
1oz saliontes 23 ocupen los emplazemientos 309, 41 respecti-
vanents, Se pusde ver por consiguiente aue tanto en la prie
mera como én ia sozunda posicloses anpulares de la palanca,
pson 1o palanea en su primern posicldn giradn, ningino 8o e
133 salientes 23 coopora con un comtacto fijo, y de este mo
do no oo completan circuiton oifetricos g ftravis del intoe
rraptor, No stotante, volviendo una ves més o Iz primera po
sioldn engiar do voluooldn de la polanca desde su primers o
eu sagunda posicidi zirada so moverd ia plaoca de contacto =
10 5 través de 36% ¥ de eote modo los mallembes 23 vcupnrin
Y05 enplazamiente 42 ¥ 43 respectivamente. 51 omplasamiconto

307 42 tieno lugar sobre el contacto 34, ¥ asf on la primera po
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oisidn anglar de 1a palanca, oon 1s palsncs en sa segunda
posiclidn girads, lo placa de omtacte 19 puonten el contaow
to 37 y ol oontacto 34. la rotacxién de la palmmoa a su teme
cera posicidn girada hoce entonoes svensar al contacts 19 8
través da 368 nds e uon drecsidn opneeta a 1as agnjss del
relod, de tal modo que los sallentes ocupen los emplasmnien
tog 44 y 45 respoctivemente, El emnlapamiento 44 {2ene Itk
&ar polwe el contacto 34 y el emplasamiento 45 solne ol eon
tacto 35. As{ puds, oon ia pelanca s su primers posticidn «
acglar ¥ o teroers posicidn gireds, la piese ds contucto
13 puentes los contmotos 37, 3 ¥ 35. -

Volviendo & 1a primera poeicidn gireda y 8 la segu
do pogicifn angulayr de ls palence, 1os salientes 33 coupen
loz enplacandiantos 30 y 41 y de sste modo no 88 realisgn w=
cirouitos a travis del interruptor. le rotocidn de la palan
ez baclia su segmnda posicidn angular haoe gue avance &l ool
tacto 19 en 360 con ol fin do que low saliontes 23 corredwe
pondan entonoss o loe euplaseniesnton 46 ¥ 47. El enplagtee—
nmiento 46 se encusntra solre ol contocto 34 y el emplacaewe
miento 47 se encuenira solwe &l contsobs 35. Asf pufs, an w
13 esgmda posicifn angular ¥ en la sagmde ponicidn giradn
de 1z palsnca, lz placs de contacto 19 puenien los contatw
tos 37, M, 35 y 4o este modn completa sxachamente loo nise
mos circuitos que son complotados en la primera pooicidn ap
gilar y en la tercera posicidén rotactomal de la palanca. Ia
rotacién de la palancs que tiene lugar chors haclia su terde
ra posicién rotaciomsl, mientras permansce en st segunda po
sleidn angular, hace que loe salientes 23 d& la plasa 48
contacto 19 ocupen Jos emplaserientos 48, 49, encontedndose
el emplawarisnto 45 solwe el oontacto 34 y ¢l suplavemionto
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49 sobre &l contaeto 36. Asf pues, com lp palanta en la see

~ gands posicién angilay y la tercera posieibn sirade, la pla

o de contacto 19 puentea los contactos 37, 34, 36, una cog
winacién que no puede ser puenteada evidentemente enningunz
ds 1lso posiciones giradas de 1la palam:a pientras que g8 ane
mentyrs eata dltima en su primera posicidn angulaow.

Con vistas a completar la deseripeldn, se comprendg
rd que mientras se encuentre la yalanéa en cu primers posie
eidn zirada ol moviniento de la palanca ansularmente enire
sun primers ¥ segunda posicionee angulares no tiene efecto
alpmo sobrs ¢ interruptor ya que on aunbas posiciones no -
se cunpledan cireuitos, Ko obstante, ‘-el movimiento similar
de 1a palancs angaliarmente con lz palenes on su segunds poe
sicidn girvads inivodvee nn cambio en los circuitos puentens-
dog, desde el puenteado de los contactes 37 ¥y 34 en la prie
mera posicidn angular al puenteado de los comtactos 37, 34,
35 en 1z sesunda posicidn angular. De un modo similar con =
1a polanca en s tercera pogicidn giiaﬁa ol movimionto Ofime
tre 1la priners y segunda posleiones angulaves cambla la con
binaclidn de loo contactos puenteados desde el puenteado de
loo contactos 37, 34 ¥ 35 en 1z primera posicidn anguler al
puenteado do 1os contaotos 37, M, 36 en ls segunda pooloid
angulatrs

Hasta agef han sido debatidos dos modos operativos
8e la pzlanca 25, siondo el primerc de dstos el movimlento
angular de 1z palanca alrededor del oje ds las patillas 13,
14 on ma plano generalments en z!ngulo rasto con ol eje, ¥ -
siondo ol segundo un movimiento rotecional ds la pelanca af
rodedor 4o su propio oje longitudinal, Ia palanca es capes
da afoctuar dos movimientos més, & saber un movimimto de -
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deeligemiente longltudinal de 1z palanca en la direccidn de
su eje, ¥ un movimiento. engular & 1s palance sivededor de
un ejs generalmente an d&ymlo recto oond#:b.&las-m
13, 14 y on un plans quo comtiens &1 efe d¢ las yatillas 13
14, 1l extreno mds interno 48 la palanes 26 se proyeodta 2 -
través del miemdwo de plvote 12 ¥y se aloja en mm oavidad =
52 de unn mapata &e resina sintdiloca moldsada 51, la zapats
51émmdﬂmm&p&m!2wmhﬂm-
miento angnlar del miemityo de pivots 312; pero puede moverse
con relacidén al mismo contre 1a accién de un muelle Se oome
presifn 53, Son posidbles dos movimientos de la sapata 51 en
relaoidn con el miembro de pivote 12. EL primer movimisnto
s un moviniento de dsslisuniento lineal en una direcclidn -
varalela nl eje &6 1ns patillas 13, 14, ¥ €l senmdo BOView
miento es un movinmiento de basonlemiento en relasién con el
miemdro da pivote 12, El agujero 27 de la protuberancis 25
estd redajsdc e 27a (figurs 2) ¥y sl agujero del elmaento -
28 eetd rebajado en 20a, teniendo por Ffinalided ados vebae
Jos permitir el movisdento de la pelsncs 26 angnlarments en
un plano que contlane el aje de lan patillas 13, 14. Durane
te tal movimiento la palanca 26 pivota elrededor de un pun-

" to situado genernlzente dentro del elemento 28 y de sate mg

do ol novimiento ds pivotamiento en el sentido de las agoe-
jas del reloj {con referencia a la figurn 2) hard que ol ef
tremo mds interno de 1a palanca 26 presione 1la supata 51 by
ois la base 11 contra la accidn del muelle 53. Un salients
54 de 1a zapata 51 se pone en oantwctc con el muelle de ld-
nina 5% portado por la bass y dsdo que la zmpate 51 es movi
da contra la accifn del muslle 53 &l contacto de mwlle de
lénine 55 e flexado para cooperar oom un contacto 56 f1jaw
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do sobre lz baosze, Al spltar la palanca 26, ol muelle 53 veg
tituye la palanca 26 & une posicifin de peposo permitiends
al contacto 55 floxar on sentido opuests al contmoto 56

‘ El movimiento de destizemiento lomgltodinal de la 1m
Ianca 26 en la diveceidn de cu ejo, para comprimer la palan
ca 26 dentro dol cuerpo hats qus 1o mpals 51 basewle en re
1actén con €1 miembro do pivede 12 y prodtce 1 flexadn de
otro contacto de muelle de limina 5T on cooperacidn con -
ofro contacte fljo 58 cue s levonia o parbir de 1a base, -
Un nuslle ds compresidn 59 rodea & l1a palanca dentro Aol w=
elemento 28 y actiz entre el pasador 29 y la protubrancia
25 para oponerse o tal movimtento do.deslisaniconto longitue
dinal, Aof puesy al soltar la palanca, la accién combinada
del muelle 59, del muelle 53 y del contacto de Ildfming eldow

. tea 57 restituye Io palanca 26 a su posicidn & reposo ori

ginal en la que el pasador 25 chooa con un resclie interne
del elamento 28.

Ia fuerza de troccidn longitudingl ejercida por deg
onido achre la palanca 26 ey rosietida por el choque del we
elemento 28 con la base 11 ¥ 1o tapa (no ropresentada).

In wns roalizacién prdctics del interruptor descrie
to mds arriba &l interruptor cstd destinado a controlar el
secionamiente de las luces ¥ la bocina de un wvehfculo de oz
wretera, Fl contacts olfekrico 37 es un contacto de alimene
taoién consctado slSctricmmente durants Su uSo con Wi polo
dg la boterda del vﬁ&iculo; ectando unido o masa ol oiro po
1o da Iz baterfs d¢l vehfoulo, EL contacto fijo 56 ¥ ol con
tacto £ijo 59 estdn consclados ambos cldoiricamente com el
contacte 3?4'/. ¥y de este modo conatituyen tombién contactos ~

de glinentacién eléetrice. IL contacto 34 estd coneciado du
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rante si: uso eldetricanente a travis ds las ldaparas latern
les y posteriores del wvohfoulo a la masa; ol coxtaote fijo
35 aatd consotado aldotricemente a 1a masa a travée ds los
filgmentos &6 lug de cruce 48 los faros dal vehfoulo, €1 ww
comtacto 36 estd oamsctado a l1a masa g truvés de los floe~
mentos de lus largn de los farce, y el contacto 57 estd com
nsodado eléotricaments a la musa o travis ds la bocina del
vehfoulo. Fl contacto de 1dnins eldetion 35 esid ocomectado
eléotricanente om el contacto 36 y da este modo sstd comeg
tado temtddn eléctricamante a la masa a través de low file-
mentos &s lus larga 3e los faron.

Bn la prinera posicidn sngular ¥y en la primera posd
clén rotacioml de la pelasnea no se coopleta ningumo ds los
oircuitos eléotricos, y do este mode son inoperantes todas
1as luces asf como la bocing del webhfalo. Ia depresidn de
1a palanca 26 contra la avcidn del muells 53 haoe que 8l we
contacto 57 coopers oon o1 eontacto 58 y soaplete ds este -
modo el clirouitn Ge exritacidn de la btocing del vehiowle. =
mmmdmmmmwmmmﬁahf
palanon 26 deepuds de lo cual se intertugps rnuevoments ¢l -
cirout to. |

El movimiento de ln palmncs 26 desds su posiocidn de
roposo angularnents en ol plano que contiens el ojo de lan
patillas 13, 14 hace que el condaoto de ldmina aldatioa 58
coopere con 6l contaoto fijo 56 y complets de este modo el
eironito ds exciterdidn de lop filamentos de lus largs 88
log faron. los filamentos de luzm larga permuneden exoltados
haste que sea oclieda l& palance, despuée de lo ousl e ip
Serrumps muevamente au cirouite. Asf pueq el movimiento de

1z palanoe 26 angularmente en tm plano que contiene ol sje
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de rotacidn del miembro 12 constituye ung posibilidad de —
producir rdfagas do ;tingabﬁ' Jos faros pucato que 108 filge=
mentos sélo permanecen excitados mientras se mantiene la ya
lancs mamuaimente condra la accidén del muelle 53.

Con 1z pzlencs situnds en su primers posicidn girae-
da, ¢l movimiento de la palaovcs entre su primera ¥ sepunda
posicionne angulares no complota ninguno de los circuitos
da glumbrado del wehfouwlo, Mo ohsiante, con la palancz en -
su primevs posicién angulzr, la rotacidn de la pmlance a su
segunda posicién girads completn loo circuitos pore lns ldn
pares Iatorsles v posteriores del vehfoulo. Ia continuzeidn
de la rotacidn hacin la tercers posicidn girada compicta we
los circuitos de los fllaomontos de luz de cruce de Ios Lome
o8 afdenfa de Yos civeuitos pare lon lémparas laterales J -
postoriores. "

1a rataeidn de la polanca hacis su segmnds posioidn
Ztends mientras 8o encuentra en eu segmds posicidn mngular
completa los circuitos pare las limparas laterdles y poshe=
rioves asf conmo los civenitos de los filamentos de Iuz de =
cruce da los fares, ¥ la rotacldn sabéiguimta g la fercema
penicidn. giveds interrumpe o1 circuite de los filementos de
Iuz de cruce de los faros y completa los circuitos de los =
£ilzmentos de 1oz loran e los fareny permaneciendo exelins
dos 10z giveuitos de las ldnparas latoralegl posteriores.

xoTa

I Totehite do Tavoricdén qua so solicita por velnte
affos, pove Bspefis, de acuardo con la vigente legislacifn, -
deberd recser cobrey “INTERRUPTOR ELBROTRICO PREPERTNTEMENTE
PARA TN VEWIOULO DY CARQETERA", con Priorided de 1z solicie
il 4o Potonte on Cran Brefafin nt 11969/78 de fechs 26 de -
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marso de 1975, segin las caracteristicas secenciales de las
sigudentess ' -
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REIVINDICACIONES
le= Inborrapbor:oletrdco’ prefersibentnte para un =
vehiculs de carretora que incluys un cuerpd, m rotor 'montg
do en &1 cuerpc pars Sirar con relacidn zl mismo elrededor
. deoum priner eje, un conbpoto eléetrico novitle que aes movi
Wle con el rotor, un primero, segundo y torcer conteoton e
ldetricos £1jos zoportalos por &1 cuerpe y coopsrantes de
manera deslizable con ol contasto méuil durente su movimien
$o alrededor de dlcho primer oje, wnn palance do acclonamien
10¢ o que s Menae dende ¢l cuerns transvoyrsaelmente g dlcho
primer oje, medios de scoplamiento de dichz palancn 40 Blwe
cdonanionto con dloho rotor con 21 £in do gue la yoSacidn de
dlehe palanca glrededor do su ejo Iongitudinal sea tranomi-
tida o dicho votor pars moverlo slrededor Go dicho primer -
15. oje, acomlando tembién dichos mefice la palanca oon 61 Yowe
tor con 6) Tin de que ¢ movimiento sngnlse de 1o palonon -
alresdedor dg diche primer ole sen tranomitids a &icho rolor |
para moverlo alrededor de dicho primer ojs, primeros medies
do tinmuebe que definon ann yrimern, semnda y tercors po-
23, siciones rofaciomles predoterminedss de iz palanca alrodow
dor do su ¢je lmplindingl, segumles medios do trinquete we
gne definen una primera y scoumds posiciones mxgulares Pro-
Joterminadas de la palavca alrededor de dlcho primer oje, ¥
elendo la Sdsposieidn del pimers, segnndo y tercer contacw
5. %os fijos y ol especlamiento entre la primere, segunds ¥ —
fepoern posicionos roteciomples ¥ 1o primera ¥y segunda posi
Siemes apgulares 8¢ la paloncs tal que en la primers, segun
da ¥y torecra posicionss rotacionsles respectivamente, con -
la pismen ¢n pu primers posioldén snanler, el contaoto movi
30, Ule estd pespectivemente, separafo de lov contactos fijom,
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mmmcidnmai'priuerma:o, ¥ on 000paree -
u&:mdpgdmmy;amwﬁjm,m s
en la primern, segmis y tercara pociciones rotasionalen ==
respectivensnte, con la palance en s segunda poxicidn sngn
la¥y el contacto movible se encuentre respectivamsents, sspa
redo de los condmotos fijos, e cooperacidn oon 6l primere
¥ segundo contawbos fljos, y en cocperanidn con el primero
¥ ol tercero ds los oontactos fijos.

2.~ Interruptor eléetrico prefersntemante para ont =
vehfoulo de cxrretern sogin 1a velvindioanidn t, en &l que
o1 movimiento ds 1a palanos entre ou primeny segunda posi~
clones angulares musve ol rotor a través ds una ddstencia -
igual & 1a mitad de la distancia & travéds de la cusl ss mow
vido el rokor por rotacién de la palanca entre posiciones -
rotacionales sdyscentes,

3.~ Inberruptor eléctrico preferenisments pars un -
vehfoculo de carretora megin la reivindicacién 1 0 la reivip
doacidn 2, an 61l que el contacto moville coopera permans-
temente on un cuarto contasto eléotrict fijo y aokia asf &
modo de contacto de puenteado moville, puenteando ol onario
y ¢l primerc da los oontactos fijos, el ouarto, el primero
y ¢l segunio de los contactos fijos, o ol ouarto, &l primew
¥ el tercer contaotos fijos Jdependiendc de la posicidn del
rotor alrededor de dicho primer sje,

4+~ Interruptor eléetrico preferentemente para un -
vahfoulo de carretara ssgin uma cuslquiera de las relvindie
cacicnes 1 a 3, en 61 gue 1a palsncs os moville wn relacién
con el cusrpo en la direcoidn de su longidud pars socienar
otros contaotos eléokricos portados por el cuerpo.

Se= Interruptor aléotrico prsfwrentements para un -
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vnhfmla do carretm aegan una cualquiera de :!.as reivindiq
ciones t a 4, éen el q&e 1n. palanea es movi’ale en. relacién -
¢on el cuerpo angularmente on un pla.no situado en gl -
roaoto con el plano de movimiento angtlar qua contiene o die
chas primers y segunda posiciones angzmea, para eeionar w
contactos eléctricos adicionales portados por el cuerpo.
6.~ "DITERRUPTOR ELECTRICO PREFERENTENENTE PARA UN
VEHICULO DE CARRETERA®,
Sagin queda custancizlmente descrito en la presente
Hemoria que consta de diecinueve hojas, escritas a miquina
por una sola cara y acompalinda de aim;]aai
ndria, 2 8 AR, 1979
LUCAS INDUSTRIES LIMITED
PP, -

I il
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