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Esta invención, se refiere a tm interruptor eléctrico 

particularmente, aunque no excluóivsMerte, para usar en un 

vehículo de carretera si^do e l interruptor de la  díase — 

que tiene una palanca de accionamiento movible angularmente 

en relación con di cuerpo dol interruptor alrededor de un -  

primer eje y rotativa alrededor de su eje longitudinal para 

accionar los contactos del interruptor, sirviendo d  movi­

miento de la  palanca alrededor de dicho primer eje pasa cam 

Mar la  función realizada por e l movimiento rotacional de -  

la  palanca.

En ana forma conocida de interruptor de la  clase es 

pacificada, e l cuerpo lleva  tres contactos de lámina elásti 

ca que cooperan normslmente con sus respectivos contactos -  

fijo s , y la  palanca lleva tres formas de leva asociadas con 

los tres contactos de lámina elástica respectivamente* En­

contrándose la  palanca en una primera posición angular la  -  

misma tiene una. primeen posición girada en la  que la  tota li 

dad de los tres contactas de lámina elástica son florados *- 

en sentido opuesto a sus contactos fijo s , una segunda posi­

ción girada en la  que se permite a un primer contacto de di 

Chao contactos do lámina elástica cooperar con su contacto 

f i jo  y  una tercera posición en la  que se permite a l primero 

y a l segando de les contactos de lámina elástica cooperar -  

con sus contactos fijos* No obstante, la  relación entre las 

formas de leva y los contactos es ta l que las mismas tres — 

posiciones giradas de la  palanca en relación con el cuerpo, 

con la  palanca en usa segunda posición angular en relación 

con e l cuerpo den lugar respectivamente a la  totalidad de -  

los tres contactos de lámina elástica espaciados de sus res 

pectivos contactos fijo s ; se permite al primero y segando -



contactos de láciB& adástica cooperar con sus contactos f i ­
jos; y se penait* al primara y al teroera de loo contacto* 

da lámina. elástioa cooperar oansaareapactivaaoonlmolmB^^ 

fijos#

5 . 3Bb ctn objeto dala pream^inven^db facilitar m
interruptor de la  clase especificada en el que aa atilican 

oontactos eldctricoe oda Mac doBliaantee qnede topa, pro- 

cwanda loa contactos desliaantee una aociáo. auta-lirq^ado-. 
ya que no eatd presenta naramlmenta en las diopasiciones de 

10. contactos da tope*
aainaMHMpawe&&^aaaodaiaKMr^oen3^1mwM^-- 

cidn incluye un cuerpo, m rotor acotado en el cuerpo para 

girar con reincida atl mismo alrededor de un primer eje, un 

contacto ddctrioo movible que ea movibie cea el rotear, aa 

15. primero, aagmado y tercer contaotoa electrices iláoeaopep-+ 

tados peor el cuerpo y caoparsates 3a asiera deelieahle can 

el contacto mdvil dorante ol movimiento da data alrededor -  

da dicho primer aja, uno pal anca da aooianaaienta qpa aa ag 

tiende desde el cuerpo tranavwaalmeccta a dicho primar eje  ̂

20# madiem de aeapilamiaota da dicha palanca da uadanamiaocta —  

con dicho rotor con el fin da que la  rotad dn da dicha pa— 

lenca alradadar da m aja langitediaal sea tBBssedtid* a ^  

che rotor pera moverlo alrededor da dicho primer aja, aco­
plando tmhidn dichos medias la  palanca con el rotar con al 

25# finda^aClmcvlmiaatoanaclaardalapalancaalradadoarda 

dicho primar aja aaa transmitido a dicho retar pera mcwao 

alrededor da dicha primer aja, primara* medioa da trlnqaat* 
que daflnan una presera* aagaaday taraarapaaiaioMarotm- 
ci^Hm^espradataminadasdalapalamoaalradadardaauaJa 

30. longitudinal, segundos medios da trinquete que definan toa*

3.
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primara y se^nda posiciones angulares pxadetemimdas de -* 

la. palanca alrededor do dicho primer eje, y aleado la  dispo 

aidón del princro, segando y tercer contactos fijo o  y e l -  

espaeiemiento entre la  primem, se^mda y tercera posicio— 

5. mes rotacionales y  la  cimera y segunda posiciones angula— 

rts de la  palanca ta l que en la  primera, segunda y torcera 

posiciones rotacionales respectivamente, con la  palanca en 

ou primera posición angular, e l contacto movible eató rea— 

peotivamente, separado de los contactos figos, ^  cooperar­

te. ción con el primer contato fijo , y en cooperación con el -  

primero y segundo contactos fijo s , mientras qae en la  prime 

ra, segunda y tisera , pediciones rotacionales respoctivasen 

te* con la  palanca en su segunda posición angular, el con­

tacto movible se enenentra respectivamente, separado de — 

t$* los contactos figos, en cooperación con e l primero y según** 

do contactos figos, y en coopemci&i con e l primero y el ter 

cero do los contactos figos.

Preferiblemente, e l movimiento de la  palanca entre 

su primera y  segunda posiciones angulares mueve o l rotor a 

20. travóa de una distancia igual a la  mitad de la  distancia a 

travós de la  cual es movido e l rotor por rotacida de la  pa­

lanca ¡mtre posiciones rotacionales adyacentes.

Ss conveniente que e l contacto movible coopere por- 

manontemente con un cuarto contacto dóctrico figo  y acttSe 

25. da este modo come un contrete de puesteado aoville , depon— 

di^tdo e l puesteado del coarto y e l primero de los contac­

tos figos, del cuarto, primero y segundo contactos figos, o 

del cuarto, primero y  tercero de los contactas figos de la  

posición del ro-tor alrededor de dicho primer age*

39¿ Es deseable que la  palanca sea movible en relación
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con d  cuerpo en la  direcdd^ de su longitud para acciaoar 

otros contactos eléctricos p o rro s  por al cuerpo.

Es preferible que la  pclanoa sea movible en rola- -  

c&da ten s i cuerpo angular mente en un plano en áagd^ recto 

5t con respecto al plano de movimiento angular que oontioae a 

diohas primera y segunda posiciones angelaros, para socio— 

nar contactos dáotricoa adi ci ondee portados por e l cuerpo 

Oh ejemplo da la  invanciáa esté ilustrado en los 

bajos que se acoapaña, en los que:

?0. laü gara  1 es um vista aa perspectiva despiezada

de un interruptor eléctrico;

La figura 2 es una vista en seccid^ a escala amplia 

da* dd interruptor de la  figura luna vas armado? y

La figura 3 os una vista en planta a escala amplia- 

15. da de una dispcdddh de optaste dd interruptor mostrado 

en la  figura 1.

Haciendo referencia a los dibujos, d  interruptor -  

ddotrico incluye un cuerpo de resina sintética moldeada que 

comprende una base 11 y ana tapa (no representada) que ea ** 

20. une de manera separable con la  base 11 pam defin ir una as­

ga. Apoyado pura girar en la  caga definida por la  base 11 y 

la  tapa hay un miembro de pivote de resina sintdtioa mdda& 

da 12 que tiene patillas oilíadricas enterizas, al ineadas y 

que se extienden en sentidos opuestos 13, 14, introduciáBdg 

25. se rotativamente la  patilla  13 en un agujero 15 da la  basa 

11, mientras qao la  patilla  14 se introduce rotativamente -  

en un agujero correspondiente de la  tapa con d  fin  de so­

portar al miembro 12 para permitir su movimiento angular en 

rdacldn con la  caga alrededor dd  eje de las patillas 13+ 

30. 14. La patilla  13 está montada en e l  extremo lib re de un bg



s illo  corto 16 y  está prevista paca efectuar un movimiento 

angular cobre e l husillo 16 y situado w tre a l Píiambro 12 y 

la  baso 1% hay toa rotor do resina sintética moldeada 1?¿ EL 

rote# 17 ds moldeado en materiM de resina sintética y ea -  

5é d# fbrma generalmente triangular, teniendo un agujero 18 —  

que so ^nctiende a través del mismo en la  proximidad de un -  

vértice del rotor 1?, extendiéndose e l husillo 16 a través 

del agujero 18. Bi. jada con e l rotor 17 para efectuar un mo­

vimiento angular con e l mismo hay una placa de contacto de 

10& latón triangular 19$ estando situada la  placa 19 entre e l -  

rotor 1? y la  base 11, y siegue empujada por resorte hacia 

la  laso 11 por tros muelles de comprenda 21 que actdan en­

tro la  placa de contacto 19 y  e l rotor 1?. La placa do con­

tacto 19 presenta en la  proximidad de uno de sus vértices -  

15¿ un agujero 22 correspondiente a l agujero 18 y  a través del 

cual se extiende e l husillo 16. En la  proximidad de cada -  

ano de los otros dos vértices de la  placa 19, la  placa 19 -  

está femada con un saliente hemisférico 23 que se extiende 

hacia la  base 11. Formada de manera enteriza sobre la  cara 

20. del rotor 17 opuesta a la  baso 11 y extendiéndose paralela­

mente a su borde opuesto a l agujero 18 hay una hilera par­

cialmente circular de dientes cónicos 24. El centro airada— 

doydel cual es formada la  M iera circular de dientes 24 se 

-M&3L sobre e l eje del agujare 18.

25# Entre la  patilla  14 y  M husillo 18 e l ederpo del -

miembro 12 esté formado de manera enteriza con una protube­

rancia cilindrica hueca 25. EL eje de la  protuberancia 25 -  

se extiende generalmente en ángulo recto y en e l mismo pla- 

, no que e l o jo  de las patillas 13, 14. Una palanca de acolo— 

30̂  samiento alargada 16 es recibida rotativamente en e l aguje-

5*
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jaro 27 Rala protuberancia 25 y a* extiende hada el exte-  

rior a partir de la oaraaaa del interruptor por a^dio de ana 

ahertarapravistaanlataps, coa eistaa a definir ta^pa^  

lance de accionamiento an el exterior del intarraptar.
5# Dentro del interruptor, y entre la  protuberancia 25

y la tapa la  palanca 26poeaatrwdsdemelemantodearH!]i 
tre de resina eint#Moamddeada^*ihpeHM&v de arraetaee 

2$ ee extiende a i-vwede delapelaaea28y

acopíala palanca 26 con el áiemMtoe 28 oca al fin de que 
10* d  elemento^ gire con la  p ^ a ^  alrededor del eje longi­

tudinal de la  miama. Sí eimawto 28 incluye una Miera par­

cialmente circular Redientes de engranaje 31* eacontFdade- 
se el centro de la hilera circular sobre el eje de laptlan- 

oa26* Kí pase de loe dientea de engranaje 31 ea tal que lee 

13* dientes de engMmaje 31 puedan engranar ocn loe dientee de 

engranaje 24 del rotor 17. Igualmente ¡masa extremo alejar- 
do de loe dientes de engranaje 31 el elemento 28 incluye—* 
una regidn 32 de seocidu cuadrada con la que coopera una 

ra de muelle triple y plano 33 portada por el mi cabro de p^ 

20* vote 12* Durante la  rotacidn del demento ^  en relaoidn —  

con el miembro de pivote 12* la  tira 33 ee encuentra ea su 

condiMda meaos tensada cuando coopera facialmante con una 

cara plana de la  regida 32* Ho obstante, cuando a* girado -  

el elemento 28 unv&rticede la regida 32 producirá la  —  

25* flexidn del muelle 33 y de cate modo el muelle 33 aef como 
la  regida 32 del elemento 28 definen un meoaniamo de trin­

quete que define a su ves las poaicionae giradas ee tabica -  

del elemento 28 en rdacidn oon el miembro 12, estando dis­

puestas las posiciones estables, como ee evidente, a 90* —  

30. una de otra* Aunque la regida 32 tiene cuatro superficies -



planas, y  de este medo existen, teóricamente castro pesidLo- 

nes estaM.es del el'emento 28. esa. rela^ióa esa elmicmt^o 12, 

se proporciona una disposición de tope que lim ita la  rota­

ción dd  Cernéate 28 a 2769 y de este modo odie existen en 

5^ la  práctica tres posiciones estables permitidas ¿ d  elemen­

te  28 en relación con e l miembro 12 alrededor dd  eje do la  

palanca 26#

Soportados sobre la  base 17 y cooperantes con la  — 

placa ¿de contacto 19 hay cuatro contactos eléctricos fijo s  

10. 34, 38, 36 y 37* Loa contactos 34, 35 son definidos por plg 

cas metálicas perfiladas, y los contactos 36, 37 son definí 

dos por resaltos metálicos. Cada uno de los contactos está 

conectado eléctricamente con un miembro terminal del exte­

r io r  de la  base 11, El contacto 37 coopera permanentemente 

1$.. con la  placa de contacto 19. ásf puós la  placa de contacto 

19 se encuentra en contacto deslizante con e l contacto 37 a 

través da su eactaasióa de movimiento en relación con la  base 

11. la  conílgnraciáa y e l espaciamiento de los contactos —

34, 35, %  con relación entre s í, y  coi relación a la  placa 

26. 19, es ta l que la  placa 19 pueda ocupar una primera posi- -

edén en la  que coopera con les contactos 37, 34 y asi paea- 

loa contactos 37, 34, una segunda posición en la  que — 

puentea les contactos 3?, 34, 35 y  um, tareera posición en 

la  que puentes los contactos 37, 34, 36, comprendiéndose —  

2$, qpe la  placa 19 solo puede ^operar con los contactos 34, -

35, %  por medio de uno a  otro de los dos salientes parcial 

menta esféricos 23. M í, en la  posición en la  que la  placa 

19 puestea loa contactos 37, 34, 36 la  adama recubre pero -  

na coopera con e l contacto 35..

36# Debido a la  conexión de engrane que incluye lós —

7<



8 .

di antas 34# 3? entra él demento 2B y d  rotor %  la  rota* 

oidn a# la  palanca 26 pevduos an movlmieíito angular dd yo* 

tor 17 y do este modo de la  placa Aeoontaotol9elradadcr 
áel aja 3al husillo 16. So obstante# debido a la  regida 32 

3+ dd demento 28 y a la  tina da roaorta 33 edo adatan trae 

podoionasastnbSLaa dd demento 28 alrededor an e jad a  la  

palaaoa26yaeíhBytraapoddaneaÍgpm3aMRdwaatoMea*- 

ddrotcrl7ylaplacnl9ocmora<müLtadodalarotod6hde 

la  palanca 26. dantnaa que las traapoaioionaaaatdlaa** 

10. del demento 28aet&atKa%aaoiadba a 90** la  dtapoeioiéo —  

dal demento 28 y al rotor 17 a* tal qaalaw trae peaida** 

ase aatablaadd rotor 17 ylaplem a^aocteoto 19ewt#a- 
dietaadaáasa36*+

lüastoqpe d  miemtroda pivote 12 está montada da
13. manera picotada en la  oareaaadd interruptor y llama la  -  

palanca 26 y lezíM.4h por ocmaigaiantad demanto 2^ se*** 

coKpHmdanÍ!KRanaMqpa3U*palaaHt26 pnadeaar movida an* 

gularaente alrededor d a la jad a la sp a tilla a l^  14 dentro 

da loo U&aitaa que son daterainaáoa por d  ahogas da la  pa­

se. lasas can la  carcasa* la diopodddaaa tdq&elapelaasa 

26poadaaardasplMndaatracv6aám aaáog}alodal8*enra* 

laaM& con la  carcasa alradadordd aja da las pactillaa 13#

14. El demento 28 aa mueva por oeosigdentaotni la  palanca 

y da cata modo gradas a loo dientas de ang¡cwa 24# 31 d  *  

25. rotar 17 y la placa da oontaoto 19 son aovidoa también a * *  

través dd mismo arco da 18*.
BhadispMioidnde trin qaata^ in O ln yaw A M o  

empajada 3̂  rasorta 38 qua aotd  ̂sobra ddeewnto 26 da^, 

na dos poeidooas astadas da la  pdanoa 26 an an modadas* 
30* to angular alradador dd aja da las patilla* 13# 14. loa **



dos posiciones estables están distanciabas a 783.

la  figura _-3 i l^ t r a  la? dispo^icióh de contacto, y -  

muestra la  placa do contacto 19 en lincas de trazos inte- -  

rrumpidos, en su posición estrena girada en e l sentido de -  

5* las agujas del re lo j. Ies salientes 23 C3táa ilustrados en 

la  figura 3 y puede temo tambiáa que se ha ilustrado en la  

figura 3 un arco do un circulo centrado solare e l eje do ro­

tación de la  placa de contacto 19 y gao pasa a trarás do — 

los dos sa lien te  23. Rtede remo que los dos salientes es- 

10. tán distanciados a 1C8s alrededor del ojo de movimiento de 

la  placa de contacto y  so ha ilustrado una serio de puntos 

da referencia del arce distanciados a 18a, La posición de -  

la  placa de contacto 19 mostrada en la  figura 3 es la  posi­

ción que ocupa la  placa de contacto cuando so encuentra la  

15+ palmea en su primera posición an^ilar^ y en su primera, po­

sición girada. Sov&osdo la  palada angolamente alrededor — 

d(A ojo de las patillas 13, 14 está (Aero que la  placa do -  

contacto 19 se desplazará a través do I8s con e l fin  de que 

loo s a lin e s  23 ocupen los emplazamientos 39+ 41 respoeti- 

20. vumente. Se puede ver per consiguiente que tanto en la  pri­

mera como en la  segunda posiciones angelares do la  palanca, 

cao la  palanca en su primera posición girada, ninguno de —  

los salientes 23 coopera con un contacto fijo , y de esto so 

do no ce completan circuitos dóctrlcoa a través del inte— 

25, rruptor. No obstante, volviendo una vea más a la  priaem pe 

alción angular de rotación do la  palanca desdo su primera a 

su segunda posición girada so moverá la  placa do contacto -  

19 a través do 363 y  do este modo les salientes 23 ocuparán 

los mplaaamieato 42 y 43 respectivamente. El emplazamiento 

30y  42 tiene In ^ r  cobre e l contacto 34, y así en Ia¡ primera pe

9-,



10*

sitada angular de la  palanca, coa la  pslauca en su segunda 

poeicido girada# la  placa 3c contacto 1& guanta* d  contan­

te 37 y a l contacto 34* la  rotaddn de la  palanca a su taap* 

CC¡MS p̂ MÍcl.d!' g4t̂ )<  ̂ WtW?W aW"'"?W "Ll contacto 19 & 

5. tMM%8 &t36*3M&wR tKaaüMKKA6n <%Ma*6&alH3aga3M*3gi 

relo j, 3a ta l modo que loe calientes ocupan loa agplaaaHiaa 

tos 44 y 43 reapactiiKmente+ EltHS&MaB&s#&44 tiene la ­

gar sobra al contacto 34 y al<Mg&asaHdaato45ao^al c%  

tacto 35* Así pude# con la  pej.snoa en su primera poaicidn — 

10+ aogolarysu tareera poeioidat giraC*# la  pieza de contacto 

19 puentaa los ccntuotoe 37* 34 y 35.

Wlviendc a la  primea p e s ia d  girada y a la  sagt^ 

da pocicido. angelar de la  palanca# los salientes 33 <XKQMR 

losaoplazaaicnAoe 39 y  41 y de zeta modo m ea  realizan —

15. circuitas a t r a ^ d ^  interruptor* la  rotocid* da la  pálagi 

ca hacia su segandapoaiciduaag!dar!!aoa que arenca al co^ 

tae to l9ea36*(xm aljR n  da qua loa aalicntac 23 correa-** 

pMdanentoncesalosaRqdazemientoa46y47*^eaglaBa— * 

miento 46 se encuentra solare al contacto 34 y al at^lazañ—* 

20+ miento 4? se encuentra sobre e l contacto 35. Así pude# en ** 

la  oagunda posicidn angular y en la  segunda ptasioidu girada 

de la  palanca# la  placa de contacto 19 puaotea los ccntac— 

tos 37# 34# ^  y de cate modo completa ezaotumente loe mis­

mos circuitos que son completados en la  primera pooicida ag& 

25* guiar y en la  tercera p a c id a  rotacional de 3a palanca* la  

rotseidn de la  palanca que tiene logar ^¡ara hacia su terág, 

ra pcaicidn rotacional# mientras perosaeoe m  m  saiganSa p& 

sicidh angular# lace que loe salientes 23 da la  placa da —  

contacto 19 ocupen las emplaaamieatea 48# 4^ enecHtráaaese 

30. e l emg¡lasaKiento43 eCbraad contacto 34 y e l emplazamiento



49 sobra e l contacto 36* Asi pues, con 3# palanca en la  se­

gunda posición ang^üar y la  tercena posición girada, la  pía 

ca de contacto 19 puestea los contactos 37, 34, 36, una con 

binación que no puede se? puesteada evidentemente anningana 

5* de las posiciones giradas de la  palanca mientras que se en­

cuentra esta di tima en su primera posicidn angular*

Con vistas a completar la  descripción, se emprende 

rá que mientras se encuentre la  palanca en su primera posi­

cidn girada el movimiento de la  palanca angularmente entre 

10. sao ínimem y segunda posiciones angulares no tiene efecto 

alguno sobre d  interruptor ya que en ambas posiciones no -  

se completan circuitos. No obstante, e l movimiento similar 

de la  palanca anga&araenta con la  palanca en su segunda po­

sición girada introduce un cambia en los circuitos puontea- 

15. dos, desde e l puesteado de los contactes 37 y  34 sn la  pri­

mera posición angular al puesteado de los contactos 37, 34, 

35 en la  segunda posición angular* De un modo similar con -  

la  palanca en su tercera posición girada e l movimiento en­

tre la  primera y aguada posiciones angulares cambia la  coa 

20. binación de los contactos puenteados desde e l puenteado de 

los contactos 37, 34 y 35 en la  primera posición angular a l 

puesteado do los contactos 37, 34, %  en la  segunda posicith 

angular.

Basta aquí han sido debatidos dos modos operativos 

25, de la  palanca 26, siendo el primero de éstos e l movimiento 

angular de la  palanca alrededor del ojo de las patillas 13, 

14 en un plano generalmente en ángulo recto eos e l eje, y -  

siendo e l segundo un movimiento rotacional de la  palanca 

rededor do su propio eje longitudinal^ la  palanca es capas 

30, da efectuar dos movimientos más, a  saber un movimiento de -
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aeeliaaalaBto longitudinal de la  palanca en la  direocldi a# 

su eje, y un movimiento angular &é la palanca elredsdur As 

un eje generalmente w  Aagnlo Meto con el^d^lea pa&L&aa 

13* 14 y en un plano que contiena eje de laepatiHael^  

5* 14. S& eztreoo más intemo de la palanca 26 ee proyecta a -

travde del miembro de pivote 12 y ee aloja en una cavidad -  

52 de ummpata de rmümeintdtioa maldecía 514 la  zapata 

51 es portada por *1 miembro de pivote 12 durante SlHMVi-- 
miento angular del miembro de pivote 12, pero pnede moverse 

10* omrelaoidRalaieaoooatralaacoidnde un muelle de eoa- 
presidí 53. Sen poeiblee doa movimientos de la  zapata 51 en 

ro&Mdánixm el miembro de pivote 12. BL prüwauvürleutc 

ea un movimiento de daelieamî sito lineal eaunadireceiáa*- 

pamieia el eje de lee patlllae 13# 14# y ^  segunde awvl—  

15. miml* se un movimiento de baeeulauiaute en r^aeiáuoon el 
miembro de pivote 12. B1 agujero 27 dé la  protuberancia 25 

está rebajado en 27a (Ügura 2) y el agujero del eleaanto <* 

28 esM rebajado en 38a# teniendo por Ünalidad emboe reba­

jos permitir *1 me%4&e#&de344pgümeaiMaa8RanmHae en 

20. un plano que contiene d  eje de las patUlaa 13# 14. Duren, 

te tal moviaianto la  palanca 26 plvota alrededor de un pun­
to situado generalmente dentro del elemento 28 y de eate sg* 

do el movimiento depiwtamiento anal sentido de las agu­

jas del reloj (onnrsl*rsnoia a la  figura 2} hará que el eg 

25* tremo más iatanMds la  palanca 26 presione la  asqnta 51 hg 

cia la  base 11 contra la aocidn del zneUe 53. 8a saliente 

% da la zapata 51 ee pone en contacte con el muelle da lá ­

mina 55 portado por la  base y dado que la zapata 51 ee movg 

6aiMB%mlaaoeldBdeiHKMaie53<a contacto de muelle de 
30. lánina 55 eeüezado pera cooperar ocn un contacto 56 ü ja -



13.

3c sobro la  baso* ál soltar la  palanca 5.6, ol muelle 53 res 

t i  taya la  palmea 58 ^ una posición ge yapóse permitiendo -  

a l contacto 55 flexor en sentido opuesto al contacto 56¡t

El movimiento 3a deslizamiento longitudinal do la  gg, 

5, lanca 26 en la  aireación do cu ojo, para comprimor la  pelan 

ca 36 dentro del cuerpo baca que la  zapata 51 basculo en re 

laeión con e l mimbre do pitóte 12 y produce 01 Üexado de 

ota?o contacto de muelle do lánina 57 en cooperación con — 

otro contacto f i j o  58 que se levanta a par^iy de la  base. -  

10. Oh muelle de compresión 59 rodea a la  palonea dentro del —- 

elemento 28 y  actáa, entre e l pasador 29 y la  proMberanciá 

25 para oponerse a ta l movimiento de deslizamiento longitu­

dinal. Asi pues, al soltar la  palanca, la  acción combinada 

del muelle 59, del muelle 53 y del contacto de lámina elás- 

15, tica  5? restituye la  palanca 26 a su posición de reposo ori 

ginal en la  que e l pasador 29 choca con un resalte interno 

del elemento 28.

la  fuerza de tracción longitudinal ejercida por des 

cuido sobre la  palanca 28 es resistida por e l choque del —  

20. elemento 28 con la  base 11 y la  tapa (so representada).

Ba una realización práctica del interruptor descri­

to más arriba al interruptor está destinado a controlar el 

aociosgmiento de las laces y  la  bocina do tai veMeule de ga 

tretera. El contacto eléctrico 37 es un contacto de alimcn- 

25. taoión conectado dóctrlesse&te durante su uso con un polo 

de la  batería del vehículo, estando unido a masa e l oteo po 

le  de la  batería dd  vehículo. El contacto i l  je  56 y el con 

tacto f i j o  58 están conectados ambos eléctricamente con el 

contacta 37, y  do esto modo constituyen también contactos — 

30. de aumentación eléctrica. El contacto 34 está conectado da
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yanta su oao eláctricaaiKite a través &r3aaIá*paMw3^áwT& 

lee y pocteriores dálvohfoálo a la  maaâ  al contacto fijo  

35 ectd conectado eléctricamente a la  maca a traváa dalos 

filamentos de loa da cruce de loa fhroe dal vehículo, <a <— 

5* contacto 36 está conectado a la  masa a través deloefilef-*' 
mentas 3e luz larga de los faros, y el c<mtacto 57 está co­
nectado eléotricanonte a la  masa & trscvéá da la  bocina del 
vehículo. B1 contacto da Idaina elástica 3P está oonectado 

eléotricsaente con el contacto 36 y de cate modo está cone  ̂

10. tadc también eléctricamente a la  masa a través de loe fila ­
mentos deltts larga de loe faros.

m ía  primera peei^é^smaolar y en la  primera pce  ̂

eién rotacional de la  pálanca no me occqAetaningano de loa 

oircaitos eléctricos* y de cate modo son inoperantes todas 

15* las luces asi como la. bocina del vehículo. ladepreeidade 

la  palanca 36 contra la  aooidn del muelle 59 hace que el —  

contacto 57 coopere con el contacto 56 y compete ^  este -  

modo el circuito de ercdtaoidn de la  bocina del vehículo. -  

la hocimperaanewaaíerBiteda hasta que sea soltada la** 

20. palanca 3é¡ decpaéc de lo cuál se intarrogpa nuevamente el -  

cdroaito.

El mcahaieato de la  palanca 26 desde mi poaiciáa de 

reposo asgulármente en el plano que contiene el ego de las 

patillas 13, 14 hace que el contacto de lámina elástica 55 

25* coopera con el contacto fijo  $6 y complete de este modo el 
circuito de <MMi tañida, de loe filamentos de luz larga de *-* 
las f a m a *  Loefilamentoadelualar^pacMaae^nemoitadoa 

hasta que sea soltada la palanca, despaéá dele oaáleeigt 

teawcape nuevamente mu oirouito. Así pus# ál Movimiento da 

30* la  palanca 26 aagclarmente en un plano que ocntitme a le je



de rotación del miembro 12 constituya una posibilidad de — 

producir ráfagas do" luz-coa los faros puesto* que los fila ­

mentos sólo permanecen excitados mientras se mantiene la  pa 

lanca manualmente contra la  acción del muelle 53.

5. Con la  palanca situada en cu primera posición gira­

da, e l movimiento de la  palanca entre su primera y segunda 

posiciones angulares no completa ninguno de loa circuitos -  

do alumbrado del vehículo. Ho obstante. con la  palanca en -  

su primara posición angular, la  rotaci&i de la  palanca a su 

10. segunda posición girada completa los circuitos para las lág 

paras laterales y  posteriores del vehículo, la continuación 

de la  rotación hacia la  tercera posición girada completa — 

los circuitos de los filamentos de las de cruce de los fa­

ros adaaás de los circuitos para las leparas laterales y  -  

15. posteriores.

la  rotación de la  palanca hacia, su segunda posición 

girada mientras se encuentra en su segunda posición angular 

completa los circuitos para las. lámparas laterales y poste­

riores así como los circuitos de les filamentos de luz de -  

2C. cruce de les  faros, y la  rotación subsiguiente a la  tercera 

pcsieión giraáa interrumpe e l circuito de los filamentos de 

luz de cruce de los faros y completa los circuitos de los — 

filamentos de luz larga de los fiares* permaneciendo excita­

dos los circuitos de las lámparas latcraley^ posteriores. 

25,  y  e $ A

IR Bateóte do invención que se so lic ita  por veinte 

aSos. para BspaSa. de acuerdo con la  vigente Legislación. ** 

d eb erá  r e c a e r  so b re?  "INTEEmiPTOS EU30TRÍC0 PEEFEíHITEMESTE 
BÍ3A un VEHiegaa PS S^SEmA",. con ?ricridad de la  so lic i­

t o .  tud de Batearte en Gran &s de fecha 2B de -

15.



M,

marzo de 1973, sagáa las característica* aeaaoialea d* la*
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R S I V I R B I C A C 1 3 NBS  

l^torrupterr eléctrico prefar^tt^ente paya en -  

vahfculo de carretera que incluye an cuerpo, un. rotor monta 

3a en al cuerpo para girar ccn reincida al mismo alrededor 

de un primer eje, un contacto cláctrico aovitle que es moví 

Etc cea el rotor, mi primero, segundo y tercer contactos — 

^.óctricos fijas  soportados por cuerpo y cooperantes de 

asnera deslisáblc con e l contacto móvi.1 Airante su movinien 

to ^rededor de dicho primor eje, una palanca de aceioaaniqa 

lü. to que se extiendo desdo ol cuerpo transversalmenta a dicho 

primer ojo, medies do acoplamiento de dicha, palanca de ae— 

edORaaieate con dicho rotor con ai fin  de que la  rotación de 

dicha palanca alrededor do su eje longituctisea cea tran^ai- 

Üda a dicho rotor para moverle alrededor de dicho primer -  

1?. eje, acoplando tsatd&i dichos medios la  palanca con el re­

tes* con e l f in  de qpa e l movimientc angular de la  palanca — 

alrededor de dicho primer eje sea transmitido a dicho rotor 

para moverle alrededor de dicho primer eje, primeros medies 

da trinquete que definan una primera, segunda y tercera po- 

26. sieioaea rotacionales predeterminadas de la  palanca alrede­

dor de su eje longitudinal, segundes medies de trinquete —  

que degistan una primera y segunda posiciones angulares pre­

determinadas de la  palanca alrededor de dicho primer eje, y 

.siendo la  disposición del primero, - segando y tercer contac- 

25. tes ü  jes y  e l espaciamiento catre la  primera, segunda y —  

tercera posiciones rotacionales y la  primera y  segunda pos! 

cienes sagt&ores 3c la  palanca que a i la  primera, según 

da y tercera, posiciones rotacionales respectivamente, con -  

la  palanca en su primera pesioióa angular, e l contacto mesd 

30, Ele estó respeotiyamonte, separado de les contactos fijo s .



t a i

en coopsrad&s con d p r la w  contacto fijo , y en coopera-*- 
ddn con d  primero y ugado contactos fijes, niantrea qpa 

m la  primara, saguoda y taroam podcionea rotadoaalaa —  

raspaotivamanta, con la  pdaaoa enea emienda podcfAsaa^ 

5. Ia& d  contacto movida aa anouantra raapaotivsmant^ sapg. 
rado 3a los contactos fijos, en cooperaddn con d  primero 

y asando contactos fijos, yenwoparaoidnoon d  primero 

y d  tercero de los contactos üjoa*
2. -  Literruptor  ddetrioo preferentemente pasa un -  

10. vahfedlo da carretera segdn la  ra idndicaoida, 1, sndqpw
d  movimiento da la  palaaoa entra su primeaay secunda posi- 
donas angulares mueve d  rotar a través ¿a ana distancia -  

igual a la  mitad da la  distancia a través da la  cual as mo­
vido d  rotor por rotaoidn da la  palanca entra posidonas -  

15* rotaoiandes adyaoeotaa.
3. ** InlWTuptor d  do trico prefsraatemanta para oau —- 

vehículo da carreterasegdnlareivindoacEidn l o l a r d v i g  

di oacida 2, a n d  que d  contacto movida coopera pemeanen- 
temante oca tes cuarto contacto ddctrioo fijo y actda aaí a

20. modo da contacto da pnentsado movida, paanteando d  ecarte 

y d  primare de los oontactoa ü  jos, d  cuarto, al primara 

y d  segundo da loe contactos fijos, o d  cuarto, d  primase 

y el torcer contactos fijos dependíando do la  poaiaidn dd  

rotor alrededor da dicho primar aja*
25* 4 .- Interruptor dáctrico preferentemente para un -

vehículo da carretera segdn ana cualquiera da las rdvindl- 

oacicnas 1 a 3, en el que la pdanca as movida en rdaaiáa 

con el cuerpo en la direodé^ da aa longitud para aeciooav 

otros contactos ddctricos portados por d  cuerpo*
5*-* Interruptor d  do trico preferentemente para en —30,
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vehículo de carretera segdn una cualquiera da las reivindica 

cienes í  a 4# en elque la  planea es movitlo en relaoidn <- 

con e l cuerpo aagalarmente en un plana situado en dn^ilo —  

pacto con e l plano de movíaiento angular que contiene a 3 i-

6 . -  "INTEBRUPTOE BLECTMCO PBEPERMTEnmTB PARA UH 
VEHICULO DB CARRETERA".

Segdn queda sustancisímente Rescrito en la  presente 

10. Hcmoria que consta de diecinueve hojas, escritas a máquina 

por una sola cara y acompasada de dibujos.

5+ Chas primera y segunda posiciones angulares, para accionar -  

contactos eléctricos adicionales portados por el cuerpo.

LUCAS IHDBSTaiBS LBKTBP
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