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MEMORIA DESCRIPTIVA

La invancién a que nos ra?ariramus en el cusvpo Pe ,
la presente memoria descriptiva y con sl auxil;o da los dlbu-
Jos complementarios- qus ss acompaﬁan, trata de unas import@n-

tes parfeccionamientos introduc;dos en las miquinas selactoras

'da frutos por tamanos, que meJoran ostensihlamente las ?unc;u-

nes propias de selec01on con un mayor: rendimlento ds prcduccion,
permitiendo cualquleq tipo da';egu;qcion en lo gque ss refiere ?

a las aberturas & calibres manteniendo la posicidn duranie, el

~tiempo que se precise, con posib;;idad de cambio de calibre

instantdneo adn sin necesidad de parar la miquina, presentando

dos alementos conductores 6 cadenas da avance, actuando una

de ellas a través ds un grupo motor y raductor, para el despla-

. zamiento de los conJuntos ds rodlllos callbradores, mientras

que la otra cadena de avance.accionada por’ un motor de corrien-
te gontinua con variador de velocidad, aq?ﬁa Qﬁicamenta para
obtgner el jusgo de rotacidn de todns lgg rodillos, cuya fun-
cién habitualmente se denomina "Spinnar“ él'ubjeto de que
los frutos a selecc10nar por su fnrma esfarica irragular, tisn-
dan a situarse en posicion correcta para una buena selecclon.
En llnaas gensralas y como punto que cunstltuye
novedad sn la prasente invsncion, destapa:amps la pOSibllldad-
de desplazamiento y abartura linaa} de %Q§ godil}ns'qél§b:adc-
res, obteniéndoss el consiguiente hueco an;re,éstqs y'iOS'rd-

dillos fijos, para lo cual nos valdremos de un volantéﬂsupe-

W
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rior de accionamiento cuyo husille accionard un volants
desplazable montade en un brazo qus actda de palanca,isiendo
el recorrido vertical dal mancionado volante, el que origina

el desplazamiento proporcionado del rodillo desplazabla, a

través de un juago de bielas articuladas, obteniéndosa el sen

tido posicional de los grupos calibradores en sentido de des-
censo, por desplazamisnto longitudinal con unas gufas horjizon
talys solidarias ds la propia cadena de avance del conjunto,
dentrq de cuyas gufas horizontales, se apoyan los rodillos
que desplazan la abertura de los propios calibrss, siendo va=-
riable esta abertura, de acusrdo con la posicidn en alture
que.presenta en tope regulable por el volante suparinf‘

También es nueva la disposicidn especial y mecanis-
mo por el que se procura la rotacidn de la totélidad>de los
rodillos tanto los Pijos como los desplazables, para facilie
tar el posicionamiento da.los frutos, para lo cual ss dispo-
neﬁ una serie de transmisiones entre los rodillos, en forma
auxiliar, todo ello accionado por un motor de corriente conti-
nua.cun variador de velocidad, actuando una dohle cadena sobre
juegos de piriones dobles fijados a los ejes de los rodillos
dasblazables, por lo que ss obtisnalqua dichos rodillos perma-
nezcan siempre conducidos aen su giro en todo el perimetro de
la cadena. -

Para una mejor comprensidn de las caracter{sticas
geherales anteriormente expusstas, s& acompafMan cuatro lami-
nas de dibujos que nos muestran graficamente representade, un
casé de rsalizacidn practica ds los perfeccionamientos intro-

ducidos en las mdquinas selectoras de frutos por tamafos objs

vo/ e !
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to de la invencidn, hacienda constar, que dada la condicidn
eminentemente informativa de los dibujos en cuestidn, las fie=

guras diseffadas en los mismos, deberdn ser axaminadas con jel

-

mds 4dmplic criterio y sin cardcter limitativo de parte alguna.
Las figuras repressntadas en las cuatro liminas-|de
dibgjos qus se acompaifan, exponen coma a continuacidn ss @s-

pecifica: ‘ _ L
Figura 1.~ Proysccidn longitudinal general enfal—
zado de la midquina sslsctora de frutos, obsarvéndoss en. su

parte superior los mecanismos para la resgulacifn en aburtura

' de los calibres a través de volantes, disponiéndose en 21-lado

derecho de esta figura, el grupc motor y reductor con acciona

miento Gnicamente para el avance de los rodilles, mientras qus

en 8l lado izquierdo, se dispone un motor de corriehts conti-

" nua provisto de variador da velocidad, del que parten las apro-

piadas transmisiones con las que sa obtiane (nicamente el giro
de los rodillos calibradores fijas y desplazables.

% Figura 2,~ Vista de detalls en alzado de los meca-
nismos reguladores para sl calibrado, sn cuyas mecanismos ss
obsgrva que mediante el accionamientb a distintas alturas de
los-volantas,superio:es, gs desplazade un rodillo inferior mon-
tado a un brazo de palanca que ordena sl desplazamiento angu-
lar del juego de bislas con sl que se c&ngigue la mayor 4 me=
nor abertura del calibre, ‘

Figura 3,- Planta con seceldn convencional de un
jueéo de rodillos calibradares, siendo ambos giratorios y deg
plazables, perc cogn la diferencia de gue una de dichos radiT

lios, dispone de medics para un desplazamienta complementario

ool oo
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de acercamiento é alejamianto raspscto al otro rodille que da-

‘nominaremos fijo, obteniéndose la unidn entre ambos, a través

de unos juegos dé bislas y con unas pqlaaS ds transmisidn &
pifiones y cadenas para obtener su movimiento rotativo,‘llu-
vando el rodillo fijo de cada grupo de dos, un doble piﬁén ‘
engranads con un Juego de dobles cadanas, para mantensr siem-
pre conducidos los rodillos y en movimiento de rotacidn,
Figura 4.~ Proyeccidn transversal en alzado cun
saccidn convancibnq; de ios slemantos que accionan los r&dif
llos de calibrado mediante dos cadenas sn dobles pifionas,
obsgrvindose lasugufas de desplazamisnto en los extremos y
el husillo descendents accionado por un vo;antg superior,
existlendo las bielas que unan cada grupo ds dos rodillos-y

en pl puntc de unidn, las poleas § pifiones para la transmisidn

del girc.

.Figura 5.~ Proyeccidn lpngitudinal de una porcién

~ de cadena para sl avance de los ;pdillos pa;;bradores, vista

por- su plano interno, gbsen&éndosq.an los eslabones de mayor
longitud y solidariamente fijadas por soidadura 4 otro madio,
unas guias para al deslizamiento da los QOJinetas montados en
el axtremo del eja de los rodillos dasplazablss, mientras qus
an los eslabones da menor loqgitud’ qqug man@adowel soporte
de un muslle tensor unido a su vez por su é;rq‘axtremo”al eje
del rodillo desplazabla,
Figura 6.~ Vista esquemitica del fungiocnamiento

del mecanismo de calibrado, accionadq por a} qesplazamiento
vertical de un rodillo, cuyo brazo ds palanca, actla sobre el

rodillo dasplazab;a, y;éndqse las méx;mg§ pggicioneg'uua pueds

el
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adoptar, con las bielas disefadas a trazos intermitentes para
calibres menores y a trazo continuo para el mayor de los cali-

bres posibles.

Fiqura 7 - Detalle en planta de la figura 6 ‘por.

unc de los extremos de los rodillos calibradoras, viéndosas

“l‘

el recorrido por desplazamlento del rodlllo mévil, por Ellln

terior de la guia seccionada solidarla dal eslabdn de 1a~:ade

-
na de desplazamlento, obsarvandosa en al sje del rodillo- -no_

dasplazabla, sl brazo de palanca portador dal rodillo aggioc-
{
nable por el mecanismo de regulacidn de qalibrado por medio

da un volante superio:.

- -
-
-
-

Siempre refiriandonos a los dibujos que se acompa~
fian, hay qus hacer constar qus en las figuras dlsaﬁadasﬂen las
cuatro ldminas de QLbUJos adJuptas, se han 1nccrporado acota=~
cionss numéricas relaciuna&aé con ias desqglpclonas que ds
sus caractar;st;cas y func;onamiento se realizan a continua=
vidn, Fac;lltando de este modo su ;pmeqlata localizacidn,
siendo (1), =l armazdn general de la Téquina; provista dn un
extremo y superiorments, del ﬁoto: (2) i %eddcto: (3), los
cuales a través ds la tfaSsQisiéq (4); actlan sobre el eje
(5) del pifidn (6) dus acciona la cadéé; de avance de los ro-
dillos calibradoies, sstando compueé?a‘ggtq.qadena, por los
eslabones largos (7j alternadoé co& #os és%abonas cortos
(8), encontrandasa la cadana provxsta de medlos para obtensr
la regulacidn del calibrado para los Frutos.

En la parte supsrior de la mgqu;pa y alineados lon-

gitudinalments sagﬁq se puade obsservar en'Lq figura 1, se en-

-~

AL
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cusntran los mecanismos para la regulacidn de los calibras, y

para ello, nos valdremos de las regletas (9) montadas en far-

ma de cadena con los eslabonas (10), prassntando en las punfos
de articulacidn, unos orificios alargados (11) por los que se
permite el desplazamisnto qua originard la absrtura da los ca-
libres, qusdando montada cada una de las reglestas (9), por los
puntos (12) a unas-piaza: en forma de horquilla (13) sclida-
rias del husillo desplazable en sentido vertical (14), quedan
do montados los’husillos de cada grupo de dos, a los scpuctes
(15), resultando salisnte en unc de ellos, sl volante Je accio-
namiento (16) que en su giro provoca la aslevacidn o descanso
del husillo (14) y simultineaments la del husiélu contigueo,
por medio de la transmisién (17) montada entre los piffonas
(18), con el fin de que el desplazamiento ds la correspondisn=-
te regleta (9), siempre se raealice verticalmente pero manfe—
niesnde su horizontalidad[

La cadeng de w@avance da las rodillus.palibradnres,
anilos puntos da unidn entre sus eslabones largos (7) y cor-
tos (8), presenta an forma pasants sl aja (19) que resulta
solidario del rodillo fijo (20), cuyo eje en al axtremc sa-
liénta, comporta msdianta el casquillo (25), 8l brazo de pa=-
lanca (22), rematado por sl rodille (23), que permaneceri apo-
yado contra sl canto inferior del conjunto formado por las
regletas (9) y eslabones (10), de forma que segin la posi-
cién en altura da los mismos, se obtendrd la anchura o cali-
bre entre sl rodillo fijo (20) y el rodillo desplazable (24),
todo ello accionado a travds dal Juego de bislas (25), que-

dando el rodillo desplazable (24') a trazos intermitesntes

coles
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para el paso del calibre menor, segln indica la flecha (25),
disponiéndose en la parta superior antre los rodillos fijo
(20) y desplazable (24), las superficies laminares (27) im=-

~_ -

pidisndo ‘el paso de los Frutos. >

Las puntas (28) de los respectivos ajes que\ra;ul-
tan salientes de los rodillas calibradores desplazables (24),
llevan montado el casquxllo é rodamianto (29) que se ala’a en
el interior del soporte guxa (30), el cual permansce fijado

solidarlamante medlante soldadura u otro medin a uno de los

eslabones largos (7) da da cadana de avance, teniendo-ld re-

BN

'gleta superior (31) qus serd desmontable par los puntos (32)

medzante tornlllarla, al ObJBtO de permltlr el alogamlerfu

~.
-

del rodamiento (29), lncorporandnsa en lus ealabonas cortas
(8), el soports (33) 8n - al que se Fija un mualle tensor que a
su vez se une por su otro axtramo al aJe (28) de los rodillos
callbradores desplazables (24) con tandencxa a racuperar Jla
posicxon de reposo. b B '
: En el propio armazon (1) de la maqumna y por sl lado
é extremo apuasto al qua comporta al motar y reductor (2) y
(3\ se encuentra montado el motor (34) de corrients conti-
nua provistao de varlador de uelocidad, cuya mlsion a través
de la transmision (35), consista an obtenar al accionamiento
dnicaments para consegulr el giro é rotacion de todos los ro=-
dillos (20) vy (24), smrviandonos del juego da poleas & pifiones
(36) solidaria del plﬁon dobla (37), con una transmision a'la
polsa & pifdn (38) montada an el BJB ds artlculacion (39) en=-

tre los rodillos, an cuyo ajs y por su lado opuesto, axists
. MR TR

~
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la polea doble o pifdn bola (40) de la que partirdn las trans-

misionas hasta las poleas § pifones (41) y (42), que forma-

- rdn parte respectivamente de los rodillos fijo (20) y daspla~

zable (24), con lo que se mantiéna la rotacidn de todoc allos
sea cual fuere su posicidn, quedando montadas en el pifdn

dobls (37) una doble cadsna para qus los rodillos (20), per-'

_mapszcan siempra conducidos en toda la periferia de su raeco-

rrido.

En la parts inferior de los conjuntos a través de
109 cuales se obtians el calibradec de los Frufns, 88 sncuens
trahllos alojémiantos (43) separados por los tabiquas (44),

solidarios del armazdn (1) ds la mdquina, en cuyos alojamien

' tos iréan cayendo los frutos ya selecciaonados, sisndo ftanspo;

tado por medios convencionales 3 los buntgs de snvasada,

Estimando dmpliamente descritag todas y cada una

' de las partes que constituyen los perfaccionémientos intro-

dupidns en las maquinas éelecturas de frutos por tamafios ob-
jato de la invencidn, solamentes nos resta manifestar la posi-
bilidad dé qué sus difasrentes partes puedan sér fabricadas

en variedad de materiales, tamafios y formas, pudiando igual-
menta intrudubi:sa én su constitucién, aquellas variaciones
davtipu constructivo que la préctica aqoﬁgaje, siempre y cuan-
do .las mismas, nhg sean capaceé de altsrar los puntos esencia-

lss de qus es objatg la presents Patsnte de Invsncidn.

'ac/o.
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Los puntos nusvos y ds propia invencidn qus se

presentan para su reivindicacidén en esta Patenta de Inven-
.’ - M -, -
cidn, son: ;-:% _
12,- Psrfaccionamientos introducidos en las mi-
. , ra

quinas selectoras ds frutes por tamafios, gsencialmentefc#rac-5

_ terizados porqus sn la parte'superior del armazdn de la né-

ann b

quina y en unc de sus lados ldngitudinales, se sncuentran

montados en posicidn alineada, una pluralidad de mecanismos

de accionamienta indepsndiante, provistés cadg uno da~€§}os
mecanismos de un volante superior para Qqq a Fravés dé'é§cia—;
namiento manual, sea desplazado en sentido de eleVaciBéiS des
cehso, un husillo y a trauég dsuuna yrangmisién por cadena.y
pifones, se desplazara igualmente atro hqgile Qonuenienta;
meﬁte distanéiadq y paralsle al anterior, entre cu&os dos hue
sillos y a través de unas piezas de unidn horquilladas, serd

desplazada una pletina de canto gue ss eleva & desciende

verticalments, actuando.dicha pletina conjuntamente y en 1i-

nsa con otras, montadas g unos sslabones de upidn encontran=-
dose todos ellos y las pletinas de canto, pap; actuar de gufa
a unos rodillas que apoyan sobre el canto inferior de las ple-
tinas y sslabones ds unién, cuyos rodilleos al desplazarse
accionados por las. cadsnas de transmisidn, varian en separa-
cién obteniendo diferentes calibrados, siemprs sn funcidn da
la posicidn del juego de pletinas y egslabones de unidn dise
puestos de canto y agciﬁnadoq manualmente a través de los

volantes superiorss.

~.

el
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 29.- Perfecclonamientos introducidos en las ma-
quinas aelectoraé de frutos por tamafos segln la precedente
reivindicacién, esancialmente caracterizados porqus cada jua=
go ds rodillos-calib;ado:es compuesto de dos, comprends uno
de los dos rodilles fijo aunquse giratoric y otro desplaza=-
ble, quedando montado el rodillo fijo por los extremos de su
eje a un pifidn doble en sl que permanecen montadas gos cade-
nas, cuyo piAdn doble sa encusntra en la cadena de transmi-
sidn en la érticulacién entre los eslabones cortoc y largo,
resu;tandolsaliante el extremo .de dicho eje en donﬁe perméha-
cera montado por medio de un brazo d§ palanca; al rodilio
que apoya sobre ql gantq inferior qa'lgs pletinas regulables
por. volante para la regulacidn dallcal;p;adog’estando fijado
el brazo de palanca de ests rodiL;q2 a una bigla as&andente
que articula’por el extremo con un eje qoporté de donde par-
tird otra bisla que se Pija por éu otro extremo al sje de gi-
ro del segundo rodillo que serd el desplazabls, obteniéndose
aicha desplazamisnto gegéq la Fosig;éq ge% me;anismn de ragu=-
lacidn, realizando el desplazamisnto el segundo rodille, en
forma linsal respecto al fijo, para lo cual en las puntas é
extremos de SUGQJB!‘;lQVaré mbptaqpq unos rodillos & cojine-
tes que permanecen alojados en e@ interior de una gifa forma-
da "por regletas y ypida'solid;:iamanta al quabén de mayor
1ongitud.da la cadena de ar;astra ga los goQillos uniéndose
su eje a un soporté fijado al gslabéq corto, a través de un
muells ds racupe;acién! siendo desmontable la regleta superior
de la gufa para el desplazamiento del rodillo, para permitir .

su montaje & reparacidn.

2ol
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32.~ Perfeccionamientos introducidos an'las maqui-
nas selectoras de frutos por ?amaﬁos seglnila precedente

reivindicacidn, esencialments caracterizados porqus todos y

cada una de los rodillos que componsn laos grupos de calibra=
N ) RN |

. ST 00
do, disponen dg un movimisnto de rotacién accionados por!un

‘motor de corriente contfnua con variader de velocidad, ‘Gbte-

niéndosa dichos movimisntos giratorios a través de uné;t&ans-
misidn genasral compuesta de dos cadenas ds la que parténitrans»
misiones secundarias desde una poleg o pifdn montada,en;;l
propio pifdn dobls de 1artraqsmisiéh ge?eralg cuya poled.o
pifidn transmite sl movimiento hasta otr@ polea o pifcn ;oli;
daria dsl eje en el que articulan las dos bislas que unah'
ambos rodillos g;rato;ios (fijq,y qggplgzgp;e), ds un§~de

lﬁs elementos dse calib:ado? qomp;epd@an@o el bropio eje.de

las bielas por su otro extremog en la paftg interna de la ma-
quina , otras dos poleas o piﬁonég solidarias’ entre sf, dd

las que parten sandas transmisionas hasta ptrés tantas polsas

o piffonss situadas en los rodillos giratorios, constituyendo

la propia rotacidn de los rodillos, el pgsicionamisnto de los

f;utos para obtener su perfectq‘q;libgadq por tamafas,

49,- Perfeccionamientos introducidos en las miquinas
selectoras de frutos por tamafios gggég la segunda y tercera
reivindicacidn, esencialmente qagacﬁérizados porque cada uno
de’los rodillos gi}atopiog y no despla;qblgs, llavan montado
en su ejs, un piﬁéq doble en E; que permgnaqen'engranadas

dos cadsnas de arrastrs, de forma que los rodillos selectores
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permanecerdn conducidos en la totalidad de su recorrido tanto
en el tramo de avance como en el ds restorno por la parte in-

ferior, puesto que una de las cadenas circunda el pifén mo-

-triz por sl extramo ds la méquiqa en el que va acoplado sl

gTupo motor-reductor de avance, entre los tramos de avance

y‘ratorno, yeando tansada por el extramo opussto de la miqui-
ng, mientras que la otra cadsna daralela, circundard el pi-
ﬁ§n conducido del extremo oponsnte al qﬁa\comporta al piﬁén'

matriz, quedando tensada por este extremo, svitdndose golpas

"an la entrada ds los rodillos pussto gue todos ellos permanecen

siempre en movimiento desplazatorio y de rotacién,
59.-ﬁpsarscc10Nam15NTos INTRODUCIDOS EN LAS MAQUL
NAS SELECTORAS DE fRUTbS POR TAMANOS®, . |
De conformidad en un ﬁgqq en lo esencial y fines
iqdustriales‘a lo descrito en la precedente msmoria descrip-
tiva'y graficamente raprggantaqqléq los adjuntos planos para
sy mejor comprensidn.
: Esta memoria consta de TREC? hojas sscritas o meca-
nografiadas por una sola cara a doble pspégio.

madrid, 8 MAR. 1979

Por autorizacidm defle. intsresada
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