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La presente invención se refiere a rampas de pía 

taforma, y más en particular, aunque no exclusivamente, a 

rampas para uso en plataformas de aparatos de subir y bajar 

cargas: por ejemplo, a elevadores de cola para carga y des­

carga de vehículos.

Con arreglo a la invención, se habilita-una pla­

taforma (por ejemplo, la plataforma de elevación y descenso 

de un vehículo) y uá aparato de rampa que comprende una ram­

pa y unos medios para asegurar-la rampa a la plataforma, coa

prendiendo dichos medios de asegurar unos medios de enlace
!

articulado montados a rotación en la plataforma para girar 

en torno a un primer eje de rotación fijo respecto a la pla­

taforma, estando la rampa montada a rotación en los medios 

de enlace articulado para girar en torno a un segundo eje 

de rotación paralelo al primer eje de rotación, habiendo prs 

vistos, en la plataforma y en la rampa respectivamente, unos 

medios de enganche, capaces de retened .la...rampa en, dos posi­

ciones alternativas respecto a la plataforma: una primera p3 

sición de rampa, en la que la rampa ofrece una superficie 

que baja en pendiente desde la plataforma, y una segunda po­

sición de rampa en la que la rampa ofrece una superficie qus 

sube en pendiente desde la plataforma formando una barrera, 

permitiendo "la rotación de* los medios de enlace -aiticuladó, 

en torno al primer eje de rotación, el desenganche de los 

medios de enganche, de tal modo que la rampa pueda moverse 

de una a otra de las posiciones primera y segunda de rampa.

La rampa, de preferencia, es movible hasta una 

tercera posición mediante la rotación de la rampa en torno 

al segundo eje de rotación a partir de la segunda posición 

de rampa, alejándose de la primera posición de rampa, y me-
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Hiante la rotación de los miembros de enlace articulado en 

torno al primer eje de rotación, quedando la rampa, on di­

cha tercera posición, abatida contra la plataforma.

La plataforma puede ser giratoria en torno a un 

eje de rotación horizontal de plataforma, hallándose la ram 

pa asegurada junto a un borde de la plataforma paralelo al 

eje de rotación de la plataforma de tal modo que dichos ejes 

primero y segundo son horizontales, y que, para bloquear la 

rampa en dicha tercera posición cuando la plataforma se hacs 

girar desde una posición horizontal portadora de carga, en 

torno a dicho eje de rotación de la plataforma, puede haber 

unos contactos primero y segundo entre la rampa y la plata­

forma, estando el primer contacto más alto que el segunda 

contacto y hallándose o estando por el lado más alejado, re^ 

pecto de dicho primer contacto, de una primera línea ideal 

o imaginaria normal a una segunda línea ideal o imaginaria, 

que uniese los dos cppta$.tps; siendo..la disposición,,tal.que 

deba efectuarse el movimiento de la rampa venciendo el peso 

de la rampa, para liberar la rampa dejándola libre para gi­

rar en torno a la plataforma.

En la rampa pueden preverse unos medios de tope 

capaces de cooperar en contacto de aplicación con los medios 

de"enláce árticüladó,'"siendo''ia'"disposición" tál que; 'Cuándo' 

la rampa se hace girar en torno al segundo eje de rotación, 

desde la segunda posición de rampa hacia la tercera posición 

de rampa, los medios de tope toman contacto de aplicación 

con los medios de enlace articulado,.haciendo que los medio; 

de enlace articulado giren en torno al primer eje de rota­

ción. Pueden disponerse unos medios de bloqueo o retención, 

para bloquear la rampa en la tercera posición de rampa.
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Los medios de enlace articulado, de preferencia, 

comprenden por lo menos dos miembros de enlace o biela, es­

tando cada miembro de biela, de preferencia, montado a ro­

tación sobre un pasador asegurado a la plataforma. Los 

miembros de biela, de preferencia, están conectados por me­

dio de un vastago o varilla, y el eje longitudinal, del vas­

tago puede-ser el mismo segundo eje de rotación. La ramps 

puede ir montada para* girar en la varilla de conexión.

En la primera posición de rampa, la rampa puede 

estar formando un ángulo comprendido entre O y 30S, y de 

preferencia de 20a, con la horizontal. ¡

En la segunda posición de rampa, la rampa se 

halla, de preferencia, formando un ángulo comprendido entre 

609 y 909 con respecto a la plataforma, siendo de 652 el 

ángulo preferido.

Los medios de leva, de preferencia, tienen unas 

porciones primera y segunda de enganche, o de contacto de 

inaplicación, y una porción-da perfilacurvo comprendida entre 

las dos porciones de enganche, sirviendo la primera porciór

H o j a t t f t n t .  3

de enganche para tomar contacto de aplicación con los medie 

de tope cuando la rampa se halla en la primera posición de 

rampa, y siendo la segunda porción de enganche para tomar

s

contacto de-aplicación-coñ. los .pedios ;de ttope cuando, la .ran 

pa está en la segunda posición de rampa.

A título de ejemplo, se describirá ahora una de 

terminada forma de ejecución de aparato de rampa y platafoi 

ma, y una variante de la misma, realizadas conforme a la " 

invención; esta descripción se hará con referencia a los di 

bujos adjuntos, en los cuales:

30

11059

la figura 1 es una vista lateral de una plats
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forma y aparato de rampa;

- la figura 2 os úna vista, desde arriba, de un 

parte del aparato de la fig. 1;

- la figura 3 es una vista en sección por la lí 

nea 111-111 de la fig. 1;

- la figura 4 es una representación esquemática 

del aparato de rampa en una primera posición, actuando como 

rampa;

a

- la figura 5 es una representación esquemática 

del aparato de rampa en una segunda posición, actuando como 

barrera;

- la figura 6 es una representación esquemática 

del aparato do rampa en una tercera posición, de abatido o 

cerrado;

- las figuras 7) 8 y 9 muestran un aparato de 

rampa modificado para incluir una segunda forma de ejecució 

del dispositivo de bloqueo o retención de rampa; y

,  ̂ - úüá vista'lateral ̂ Esquemática

de un aparato de rampa y plataforma-modificado, en la que 

el aparato de rampa es capaz de bloquearse por sí solo cuan 

do la plataforma está vertical.

En la fig. 1 se muestra una porción extrema de

tiiiáf píataf¡^ma*íb que es^'"pojf'e^éMpló^'-3a^^af o&ina'-̂ &e' ele­

vación y descenso de un vehículo. A la plataforma 10 va 

asegurado un aparato de rampa, indicado en general con el 

número 11.

La plataforma 10 lleva fijado rígidamente un so­

porte metálico 12 alargado, que se extiende hacia delante 

con respecto a la plataforma. Al soporte 12 van rígida y

coaxilmente fijados dos pasadores cortos o muñones metáli-
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-eos 13, uno asegurado a cada extremo del soporte 12. En 

cada pasador o muñón 13 va montado a rotación un miembro de 

enlace o biela 14 metálico, retenido en el muñón asociado \ 

por medio de un pasador de bloqueo o retenpión 15. Entre 

cada pasador de bloqueo 15 y el miembro de biela 14 asocia 

do hay interpuesta una arandela 16. Los miembros- de bie­

la, pues, son capaces de girar en torno a un primer eje gee 

métrico o de rotación, fijo respecto a la plataforma 10.

A este eje fijo se le denominará aquí primer eje de rota­

ción.
!

Los miembros de biela 14 van conectados entre si 

por una varilla de conexión 1? retenida en cada miembro de 

biela 14 por medio de un pasador de bloqueo 18.

Una rampa 19, de metal u otro material adecuado, 

tiene una superficie de rampa 20 y un par de miembros de 

placa 21 rígidamente fijados al lado o cara de la rampa opt 

to al de la superficie de rampa 20. La varilla de conexic: 

-Repasa"por uhós-'taladros- practlcadoá'-'én^lós"miémbro's de 

placa 21, de modo que la rampa es capaz de girar en torno 

a la varilla de conexión 17; definiéndose con ello un seguí 

do eje de rotación de la rampa y siendo este segundo eje de 

rotación paralelo al primer eje de rotación.

-c-ox,t--;-uí- -'pór^ddb'ájó'y -háciá-fuerá*'"dei'''s''úporté -Í2,''a-partá 

de éste, se extiende una porción alargada de prolongación 

que sirve de miembro de acoplamiento o enganche 22. Los 

miembros de placa 21 tienen formada una porción de extremi­

dad 23 dotada de un perfil de leva que ofrece unos medios 

de enganche o acoplamiento aplicables en contacto con el 

miembro de enganche 22 para retener la rampa 19 en dos posj 

ciones de rampa alternativas. El perfil de leva tiene uní
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ción redondeada 24. El acoplamiento o aplicación de la si 

perficie de leva en el miembro de enganche 22 permite a la 

rampa quedar retenida, sea en una primera posición de rampa 

en la que la primera porción 25 de enganche de leva del per 

fil de leva se aplica al miembro de enganche 22 y la super­

ficie de rampa 20 baja en pendiente desde la plataforma 10, 

sea en una segunda posición de rampa en la que la segunda 

porción 26 de enganche de leva se aplica al miembro de en­

ganche 22 y la superficie de rampa 20 subre en pendiente 

desde la plataforma ofreciendo una barrera, por ejemplo, ps 

ra impedir que los artículos resbalen y se salgan de la pl: 

taforma.

Como se indica en la fig. 2, de la rampa 19 se 

quita una porción de esquina, de modo que la rotación de la 

rampa en torno al segundo eje de rotación no produzca con­

tacto de aplicación .o enganche, entre la rampa 19 y los miem 

bRós' de'*'b'iáld'"14l Asimismo se'quitá una" porcióñ-dé"esqui-

na junto a cada miembro de biela 14. Al lado o cara de la 

rampa alejado de la superficie de rampa 20 van fijados uno: 

miembros de tope'27. Cuando la rampa se haya hecho girar 

suficientemente en torno a la varilla de conexión 17) los 

'¿tiémbi-o's áá^Cpá*'^*' €o&ár'áa"coñia^d''cb€pWrativó^^án^lbs^'' 

miembros de biela o de enlace asociados, de modo que es po­

sible una rotación adicional de la rampa hacia una tercera 

posición de rampa, en la que la rampa quede abatida contra 

la plataforma, haciendo girar, para ello, la rampa 19 y lo^ 

miembros de biela 14 en torno al primer eje de rotación, cC 

mo se indica en la fig. 1.

Se prevé un dispositivo de bloqueo que puede ha^er30

11059
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se funcionar para asegurar la rampa en la tercera posición. 

De este dispositivo de bloqueo se describirán ahora dos ; jr 

mas de ejecución.

Una primera forma de ejecución de dispositivo de

bloqueo es la que se indica en general con el número 30 en 

la fig. 3. El dispositivo de bloqueo 30 comprende un miem 

bro cilindrico giratorio 31 montado a rotación en unas mon­

turas 32, 33. A partir del miembro 31 se extiende un bra­

zo 34 radialmente hacia fuera, de modo que el miembro 31 - 

puede hacerse girar convenientemente. Desde el extremo su 

perior del miembro cilindrico 31) y excéntricamente respec­

to a éste, se extiende un pasador 35 de modo que, al hacer­

se girar el miembro 31) el pasador 35 se mueve hacia la ram 

pa 20 cuando la rampa 20 está en la tercera posición. La 

disposición de montaje del miembro 31 es tal que, cuando el 

miembro se hace girar desde una posición de desenganche hác.a

una*-'posición en' Tar q̂u'e "la-*Támpa'*20 queda* enganchada" por* e l " 

pasador 35, él miembro 31 se mueve en sentido axil hacia la 

rampa 20. De igual modo, al hacerse girar el miembro 31 

desde una posición de enganche o acoplamiento a una posición 

de desenganche^ el miembro 31 se retrae en sentido axil de 

modo que el pasador 35 deja de sobresalir más allá del nivel

del'soporte 12l' Así^ cuando se desea bloquear la rampa en 

la tercera posición, se hace girar el miembro 31 mediante 

aplicación de fuerza al brazo 34, con lo cual el miembro 31 

se desplaza* en sentido axil hacia la rampa, y el pasador 3!? 

se mete o acopla en la extremidad de la rampa.

Una segunda forma de ejecución de dispositivo de 

bloqueo es la que se ilustra en general, designada con el 

número 40, en las figs. 7, 8 y 9. El dispositivo 40 comprén

1

30

11059
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H e  un tubo metálico 41 soldado al soporte 12, y un pasador 

42 que se extiende a través del soporte 12 y del tubo 41. 

Sobre el pasador 42 va enganchado uno de los extremos de un 

muelle 43 que se extiende por el interior del tubo 41. Al 

otro extremo del muelle 43 va sujeto a rotación un garfio 

44, y la longitud del muelle es tal que el garfio se ve obl}i 

gado a ir hacia el pasador 42, habiendo tensión en el mue­

lle aun cuando el garfio esté en una posición de retraído, 

a tope con el tubo 41 (como se indica con líneas de trazo y 

punto en la fig. 9)* En la rampa 20 hay formada una hendi 

dura 45 oblicua respecto al eje del tubo 41, y en el sopor­

te 12 hay formada una hendidura 46 paralela al eje del tubo 

41. Cuando se desea asegurar la rampa 20 en la tercera po 

sición, se tira del garfio 44 con la mano, hacia arriba y 

alejándolo del pasador 42, de modo que el saliente 47 $e me 

ta en ambas hendiduras 45 y 46 impidiendo todo movimiento - 

dp-la-rampa hacia la segunda.posición. Cuando se desee 

soltar ó liberar* la'rámpá^'sé devuelve el gárfio"44 á la po ­

sición de retraído.

En una Variante de la forma de realización ilus­

trada eñ las figuras 7) 8 y 9) se necesita sólo una hendidu-t- 

ra longitudinal en el soporte 12. En ese caso, la hendidu-j- 

ra" ésta ̂ practicada" en la"párta' -déi' sopofte" 12' n o ' cubierta " 

por la rampa 20 cuando ésta se halla en la tercera posición 

La hendidura está formando ángulo, o en posición oblicua, 

con respecto al borde de la rampa estando ésta en la terce­

ra posición de modo que, al engancharse o meterse el garfio 

44 en la hendidura, el garfio es obligado a engancharse con 

el borde de la rampa por efecto de la tensión de muelle, im' 

pidiéndose con ello el movimiento de la rampa desde su ter-

)  t o j n  n ú t n .  8
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era posición. Esta variante tiene la ventaja de no nece- 

itarse hendidura alguna en la rampa 20.

La fig. 10 ilustra esquemáticamente una variante 

e plataforma y aparato de rampa, en la que el aparato de 

-ampa se bloquea automáticamente cuando la plataforma está 

-ertical.

Como antes se ha descrito, la rampa 19 está co- 

Lectada a la plataforma 10, con articulación o giro, por me 

Lio del par de bielas 14. Las bielas 14 pueden girar eil, 

;orno a un primer eje 50, fijo respecto al elemento de rhm- 

)a 19, y en torno a un segundo eje 51 fijo respecto a la p 

;aforma 10. Los ejes 50 y 51 están definidos por la vari­

lla 17 y los muñones o pasadores 13 en los que las bielas 

ran montadas. Como se apreciará, no es esencial que las 

líelas sean giratorias en torno a un eje fijo respecto al 

3lemento de rampa 19. '

... .-La pla-ta-forma^lO ti-ene- una*-superficie^ plana'*52

portadora de carga y, como antes sé ha descrito, la rampa 

:iene la superficie de rampa 20. La fig. 10 representa la 

plataforma 10 en posición vertical cerrada y el elemento de 

campa 19 en la posición de cerrada o abatida*, con la super 

ficie 52 de plataforma y la superficie 20 de rampa enfrentad 

entré"' si*. Lá^íataf orina 1Ó es*-capaz * déj 'girar" án* 'torno * a

m a s  conexiones de engozne (no representadas) hasta una po 

sición horizontal portadora de carga.

En esta forma de ejecución modificada, cada-miem 

bro de placa 21 de la rampa 19 tiene un saliente 53 que so 

bresale de la superficie 20 de rampa. La varilla de cone 

xión 17 se extiende cruzando transversalmente el elemento 

rampa de modo que las bielas 12 no son independientemente
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"giratorias y, por lo tanto, sería posible tener el saliente 

o resalto 53 en uno solo de los miembros de placa 21.

El contacto entre la rampa 19 y la superficie 52 

de plataforma, en la posición de cierre o abatimiento, se 

hace en el lugar por donde los salientes 53 hocen topo en 

la plataforma y donde la extremidad de la rampa (no repre­

sentada) toca a la plataforma. El peso de la rampa hace 

que la rampa quede contra la plataforma.

Como se indica en la fig. 10, el contacto entre 

cada saliente 53 y la superficie 52 de plataforma se produ­

ce, al menos parcialmente, a la misma altura del segundo eje 

de giro 51. Esta disposición da por resultado que la ram­

pa 19 quede sujeta o bloqueada respecto a la plataforma, 

puesto que se impide que la rampa gire a derechas en torno 

a uno u otro eje de rotación. Para girar alrededor del 

primer eje de rotación 50, claro está que la biela 14 ten-, 

dría que girar; -a. -derechas-, - actuando así contra $1 .peso -de 

lá rampa. Para que la rampa y la biela combinadas giren a 

derechas en t o m o  al segundo eje de giro 51, la biela 14 tei 

dría también que girar a derechas, dejando una holgura de 

separación entre el saliente 53 y la superficie 52 de la 

plataforma. Con tal que haya algún contacto entre la ram- 

pá 19 y^ iá' sdpdrficié '52 de plataforma a o por encima de* la

altura del segundo eje de rotación 51, se consigue él éfect 

de bloqueo.

3

Como se apreciará, cuando la plataforma 10 está 

en la posición horizontal portadora de carga, el peso de la

rampa 19 está sustentado directamente por la plataforma, no 

teniendo que vencerse el peso de la rampa para poder libera 

la rampa de modo que quede libre para girar en torno a la

r
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plataforma.

La ventaja de esta forma modificada o variante 

del aparato de rampa y la plataforma está en que, cuando e! 

conjunto esté sometido a trepidación o choques, como sucede 

en un vehículo en movimiento, el conjunto de bloqueo es ca­

paz de retener la rampa contra la plataforma, puesto que 

la rampa debe levantarse y hacerse girar* con el fin de que­

dar libre para girar respecto a la plataforma. El conjun­

to de bloqueo evita la necesidad de prever una cerradura- 

de bloqueo separadamente accionada para la rampa. * ---

El movimiento de la rampa 19 se describirá ahora 

con mayor detalle, haciendo referencia a las figuras esque­

máticas 4, $ y 6. La figura 4 muestra la primera posiciói. 

de la rampa, en la que la primera porción de enganche 25 

del perfil de leva toma contacto con el miembro de enganche 

22. En la primera posición de rampa,-la superficie dé raa 

pa 20 baja en-pendiente desde la.plataforma, formando un 

ángulo dé aproximadamente 2ÓS* con* la Horizontal. Si; * por 

ejemplo, sobre un terreno desigual, se eleva la extremidad 

de la rampa 19, la rotación de la rampa se producirá en tor

no al segundo eje de rotación, de modo que la primera por­

ción de enganche 25 del perfil de leva se aparta del miem- 

í)r&''22^ y es la pórcióh' curvá' 24 del péríií'de léva-lh' que 

toma contacto cooperativo con el miembro de enganche 22. 

Como esta parte curva del perfil de leva está perfilada de 

modo que la distancia entre el segundo eje de rotación y la 

superficie de leva se va haciendo mayor a medida que se ace:

ca la segunda porción de enganche 26, la rotación de la ran

pa al apartarse de la primera posición de rampa producirá 

la rotación de los miembros de biela en tornó al primer.eje
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12

"de rotación.

Al seguir la rotación de la rampa en el sentir'i 

de apartarse de la primera posición do rampa, el perfil de 

leva produce una rotación adicional de los miembros de bie­

la en torno al primer eje de rotación, hasta que la segun­

da porción de enganche 26 se aplica al miembro de enganche 

22 y se llega a la segunda posición de rampa (fig. 5). Un 

esta segunda posición de rampa, la superficie de rampa 20 

sube en pendiente formando un ángulo de aproximadamente 253 

con la vertical.

Para mover la rampa, llevándola desde la segunda 

posición de rampa a la primera posición do rampa, es preci­

so desenganchar o desconectar primero la segunda porción de 

enganche 26 de leva, apartándola del miembro de enganche 22, 

mediante una rotación de los miembros de biela en torno al 

primer eje de rotación: por ejemplo, levantando la rampa ma 

terialmente, enteso, hacia arriba. . —

La continuación de la rotación de la rampa, des­

de la segunda posición de rampa, apartándose de la primera 

posición de rampa, produce el enganche de los miembros de 

tope 27 con los miembros de biela 14 asociados, y la consi­

guiente rotación de los miembros de biela 14 en torno al 

primer* bje* dá' rotación, hasta ¿Lcanzarse la* Yércerá posició i 

de rampa (fig. 6).

El aparato de rampa 11, de preferencia, se asegu­

ra a una plataforma mediante soldeo, no necesitándose prac­

ticar escotaduras, ranuras, taladros ni entrantes de ningún 

género.

Son ventajas de esta forma de ejecución del in­

vento las de que, cuando la rampa está en la primera posición
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"de rampa, no hay saliente alguno por encima de las superfi­

cies de plataforma o de rampa, ni hay taladros de un tama­

ño que pudiese impedir o estorbar el movimiento de, por 

ejemplo, una ruedecilla pivotante de apoyo; que es posible 

colocar dos aparatos o unidades convenientemente uno al laj- 

do de otro sobre una plataforma ancha, para obtener el equ: 

valente de una sola rampa; y que, como la rampa está conec-)- 

tada a la plataforma por medio de unas bielas de articula­

ción conectadas,- la rampa es de fácil manipulación y no se 

atascará.

11059
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invención propia y nueva que 

se presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa­

tente.de Invención en España, por VEINTE años, son los que 

se recogen en las reivindicaciones siguientes:

IB.- Un conjunto de plataforma y rampa para

vehículos que comprende una rampa y unos medios para ase-
¡
gurar la rampa a la plataforma, caracterizado por el hecho 

<de que los medios de asegurar comprenden unos medios de en 

lace articulado montados a rotación en la plataforma para 

girar en torno a un primer eje de rotación, fijo respecto 

a la plataforma, estando la rampa montada a rotación en 

los medios de enlace articulado para girar en torno a un . 

segundo eje de rotación paralelo al primer eje de rotación, 

habiendo previstos, en la plataforma y en la rampa respec­

tivamente, unos medios de enganche capaces de retener la 

rampa en dos posiciones alternativas respecto a la plata-? 

forma: una primera posición de rampa en la que la rampa of:¿e 

ce una superficie que baja en pendiente desde la platafor­

ma y una segunda posición de rampa en la que la rampa ofre 

ce una superficie que sube en pendiente desde la platafor 

ma formando una barrera, permitiendo la rotación de los me­

dios de enlace articulado, en torno al primer eje de rota­

ción, el desenganche o desacoplamiento'de los medios de en 

ganche, de tal modo que la rampa pueda moverse de una a 

otra de las posiciones primera y segunda de rampa.

2&.- Un conjunto según la reivindicación IB,
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-caracterizado por el hecho de que la rampa es movible hasta 

una tercera posición mediante la rotación de la rampa en 

torno al segundo eje de rotación a partir de la segunda po 

sición de rampa, alejándose de la primera posición de ram­

pa, y mediante la rotación de los miembros de enlace arti­

culado en torno al primer eje de rotación, quedando la ram 

pa, en dicha tercera posición de rampa, abatida contra la 

plataforma.

3-.- Un conjunto según la reivindicación 2&, 

caracterizado por el hecho de tener previstos, en la rampa, 

unos medios de tope capaces de cooperar en aplicación con 

los medios de enlace articulado, siendo la disposición--tal 

que, cuando la rampa se hace girar en torno al segundo..eje 

de rotación, desde la segunda, posición de rampa haciá-.la 

tercera posición de rampa, los medios de tope toman contar 

to de aplicación coh los medios de enlace articulado, ha­

ciéndolos girar en torno al primer eje de rotación. -- j'-

4&.- Un conjunto según la reivindicación^2%, 

caracterizado por el hecho de que la plataforma puede gi­

rar en torno a un eje horizontal de rotación de plataforma, 

yendo la rampa asegurada junto a un borde de la plataforma 

paralelo al eje de rotación de la plataforma de tal modo 

que dichos ejes primero y segundo son horizontales; y por 

el de que, para bloquear la rampa en dicha tercera posición 

cuando la plataforma se hace girar desde una posición hori­

zontal portadora de carga, en torno a dicho eje de rotación 

de la plataforma, hay unos contactos primero y segundo en­

tre la rampa y la plataforma, estando el primer contacto ' 

más alto que el segundo contacto y hallándose o estando pox 

el lado más alejado, respecto de dicho primer contacto, de30
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-una primera línea ideal o imaginaria normal a una segunda 

línea ideal que uniese los-dos contactos, siendo la dispo­

sición tal que deba efectuarse el movimiento de la rampa 

venciendo el peso de la rampa, para liberar la rampa dejan 

dola libre para girar en torno a la plataforma.

5^.- Un conjunto según la reivindicación 4&, 

caracterizado por el hecho de que la rampa tiene por lo me 

nos un saliente que sobresale de la superficie de la rampa, 

estableciéndose el primer contacto entre la rampa y la pla­

taforma mediante dicho.por lo menos un saliente, sobre la 

citada plataforma.

j 6&.- Un conjunto según la reivindicación 4&, .

caracterizado por el hecho de que el segundo contacto entre 

la rampa y la plataforma se establece por medio de un borde 

de la superficie de rampa, sobre la plataforma.

7--* Un conjunto según la reivindicación 2B Q 

la caracterizado por tener dispuestos unos medios de 

bloqueo o retención, para bloquear la rampa en la tercera 

posición de rampa.

8a.- Un conjunto según la reivindicación 

caracterizado por el hecho de que los medios de bloqueo con 

prenden unos medios de pasador montados a rotación en la 

plataforma, pudiendo girar dichos medios de pasador hasta 

enganchar o aplicarse a la rampa, bloqueándola en la terce 

ra posición de rampa.

9B.-. Un conjunto según la reivindicación 7^, 

caracterizado por el hecho de que los medios de bloqueo com 

prenden unos medios de garfio enganchables en una hendidu- 

' ra practicada en la plataforma y que se extiende oblicúame.), 

te respecto a los ejes de rotación de la rampa, y unos me-
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-dios elásticos para obligar a los medios de garfio a ir 

hacia uno de los extremos de la hendidura, siendo la dispo. 

sición tal^que los medios de garfio son obligados a ir, a 

lo largo de la hendidura, hasta enganchar o aplicarse a la 

rampa, bloqueándola en la tercera posición de rampa.

103.- Un conjunto según la reivindicación 9a, 
caracterizado por tener una hendidura practicada en la ram 

pa, oblicuamente o formando ángulo con respecto a la hendí 

dura practicada en la plataforma, siendo los medios de gan 

fio enganchables en ambas hendiduras para bloquear la ram­

pa en la tercera posición de rampa. : ' * ,

lia.- Un conjunto según la reivindicación^ - 

o la 103, caracterizado por el hecho de que dichos medios 

elásticos son un muelle.
- \

123.L Un conjunto según cualquiera de las 
reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho 

de que los medios de enlace articulado comprenden por 3 o 

menos dos miembros de biela.

133.- Un conjunto según la reivindicación Í23 

caracterizado por el hecho de que cada miembro de biela . 

está montado a rotación en un muñón o pasador fijado a la 

plataforma.

143.- Un conjunto según la reivindicación 123 

o la 133, caracterizado por el hecho de que los miembros 
de biela van conectados entre sí por una varilla.

15a.- Un conjunto según la reivindicación 143, 
caracterizado por el.hecho de que la rampa va montada a no 

tación en la varilla de conexión, y de que el eje geométri 

co longitudinal de la varilla de conexión es el segundo eje 

de rotación de la rampa.30



163.- Un conjunto según cualquiera de las 

reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho 

de que la rampa está formando un ángulo comprendido entre 

0 y 30a con la horizontal, en la primera posición de rampa.

17a.- Un conjunto según la reivindicación 16a, 

caracterizado por el hecho de que la rampa está formando ur 

ángulo de 20a con la horizontal, en la primera posición de 

rampa.

18a.- Un conjunto según cualquiera de las 

reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho 

de que la rampa está formando un ángulo comprendido entre 

60a y 90a con respecto a la plataforma, en la segunda pos¿ 

ción de rampa.

19-.- Un conjunto según cualquiera de las 

reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho 

de que la rampa está formando un ángulo de 65a con respec­

to a la plataforma, en la segunda posición de rampa.

208.- UN CONJUNTO DE PLATAFORMA Y RAMPA PARA

VEHICULOS".

Tal y como se ha descrito en la Memoria que 

antecede, representado en los dibujos que se acompañan y 

con los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de dieciocho hojas escri­

tas a máquina por una sola cara. . .
19.D tC.1979
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