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Hojn nam, 1

La presente invencidn se refiere a rampas de plal
taforma, y méds en particular, aunque no exclusivamente, a
rampas para uso en plataformas de aparatos de subir y bajar

cargas: por ejemplo, a elevadores de cola para carga y des~

carga de vehiculos.

.

Con arreglo a la invencidén, se habilita-una pla-

taforma (por ejemplo, la plataforma de elevacién y descenso

de un vehlculo) y un aparato de rampa que comprende una ram

pa y unos medlos psra asegurar la rampa a la plataforma, co

1SS

prendiendo dichos medios de asegurar unos medios de enlace
I

articulado montados a rotacién en la plataforma para glrar

en torno & un primer eje de rotacidén fijo respecto a la pla
taforma, estando la rampa montada a rotacién en los medios
de enlace articulado para girar en torno a un segundo eje

de rotacién paralelo al primer eje de rotacidén, habiendo pr

T

vistos, en la plataforma y en la rampa respectivamente,.uno

[}

medlos de enganche capaces ‘de retener da, rampa en dos p051— B

s e - - e caun e

ciones alternatlvas respecto a la plataforma' una prlmera 9]

sicién de rampa, en la que la rampa ofrece una superficie

¥

que baja en pendiente desde la plataforma, y una segunda po

{

sicidén de rampa en la que la rampa ofrece una superficie qu
sube en pendiente desde la plataforma formando una barrera,
pe;mltlendo “1a rotaclon de Tos medlos ‘de” enlace’ artlculaab,
en torno al primer eje de rotacidn, el desenganche de los
medios de enganche, de tal modo que la rampa pueda moverse
de una a otra de las posiciones pximémiy segunda de rampa.
La rampa, de preferencia, es movible hasta una )
tercera posicién mediante la rotacién de la rampa en torno

al segundo eje de rotacidn a partir de la segunda posicidn

de rampa, alejdndose de la primera posicidn de rampa, y me-
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_lque uniese los dos coptactos; siendo . la disposicién, tal que

Jiajs noun. 2

diante la rotacidén de los miembros de enlace articulado en
torno al primer eje de rotacidén, quedando la rampa, cn di-
cha tercera posicibén, abatida contra la plataforma.

La plataforma puede ser giratoria en torno a un
eje de rotacidn horizontel de plataforma, halldndosc la ram
pa asegurada Jjunto a un borde de la plataforma paralelo al
eje de rotacidén de la plataforma de tal modo que dichos ejep
primero y segundo son horizontales, ¥y que, para bloguear la
rampe en dicha tercera posicidn cuando la plataforma se hacp
girar desde una poéicién horizontal portadora de carga, en
torno a dicho eje de rotacidén de la plataforma, puede'haber
unos contactos primero y segundo entre la rampa y 1a plata-
forma, estando el primer contacto mds alto que el segund.

contacto y halldndose o estando por el lado mis alejado, re

~{0T

pecto de dicho primer contacto, de una primera linea idesl
0 imaginaria normal a una segunda linea ideal o imaginaria.
deba -efeétuarse ‘el movimiento deé:ls rampa venciendo el peso
de la rampa, para liberar la rampa dejéndola libre para gi-
rar en torno a la plataforma.

En la rampas pucden preverse unos medios de tope

1*73

capaces de cooperar en contacto de aplicacidn con los medio

&emgﬂiééé'értibﬁlﬁdbiis{éhdé“ialdigﬁﬁéiciéﬁyﬁél“quefu%uénao'
la rempa se hace girar en torno al segundo eje de rotacidn,
desde la segﬁnda posicién de rampa hacia la tercera posicidn
de rempa, los medios de tope toman contacto de aplicacidn

con los medios de enlace articulado,. haciendo que los medio

K23

de enlace articulado giren en torno al primer eje de rota-
cidn. Pueden disponerse unos medios de bloqueo o retencidp,

para bloquear la rampa en la tercera posicidén de rampa.
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— Los medios de enlace articulado, de preferenciay

;aplicacidn, "y una pprciénwdevpérfilﬁcunyo Qom§rendida entrd

 de tope cuando la rampa se halla en la. primera posicidén de

‘contagto ‘de--aplicacidn:con. los pedios:de «tope-cuando.lg ram

’bujos adjuntos, en los cuales:

Ylajn niing, 3

comprenden por lo menos dos miembros de enlace o biela, es-
tando cada miembro de biela, de preferencia, montado a ro-
tacidén sobre un pasador asegurado a la plataforma. Los
miembros de biela, de preferencia, estén conectados pox meT
dio . de un véstagd o varilla, y el eje longitudinal del vasd
tago puede.ser el mismo segundo eje de rotacidn. La ranmpg
puede ir montada para girar en la varilla de conexidn.

En la primera posicién de rampa, la rampa puede

estar formando un dngulo comprendido entre O y 302, y dé"

[} . A
1 -

preferencia de 202, con la horizontal. i
En la segunda posicidén de rampa, la rampa se
halla, de preferencia, formando un &ngulo comprendido'enfr%
602 y 902 con respecto a la plataforma, siendo de 652 ei'
4dngulo preferido. -
Los medios de leva, de prefefencia, tienen unas

porciones primera y segunda de enganche, o de contacto de

las dos porciones de enganche, sirviendo la primera porcidn

de enganche para tomar contacto de aplicacidn con los medio

rampa, y siendo la segunda porcidén de enganche para tomar

pa estd en la segunda posicidén de rampa.

A titulo de ejemplo, se describird ahora una de

terminada forma de ejecucidn de aparato de rampa y platafon

ma, y una variante de la misma, realizadas conforme a la

invencidn; esta descripcidén se hard con referencia a los di

- 1la figura 1 es una vista lateral de una platg

-
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Hojn nvan. 4

' forma y aparato de rampa;

- la figura 2 e¢s una vista, desde arriba, de un
parte del aparato de la fig. 1;

- la figura 3 es una vista en seccién por la 1i]
nea III-III de la fig. 1;

- 1la figufa 4 es una representacidén esquemdtica
del aparato de rampa en una primera posicidn, actuando como
rampas;

- la figura 5 es una representacidén esquemdtica
del aparato de ramﬁa en una segunda posicidn, actuando cemo
barrera;

- la figura 6 es una representacién esquemdtical
del apérato de rampa en una tercera posicién, de abatidc o
cerrado;

- las figuras 7, 8 y 9 muestran un aparato de
rampa modlflcado para 1nclu1r una aegunda forma de eJeCuGlO

del dlsp081t1vo de bloqueo o retenc1on de rampa, y

r

- . . 2, *s
o) ,.,«.. ‘ . [P RTAII E R

de un aparato de rampa y plataforma-modificado, en la que
el aparato de rampa es capaz de bloquearse por si solo cuan|

do la plataforma estd vertical.

En le flg. l se muestra una porclon extrema de

1.
uha plataforma 10 que es, por eaemplo 1a plataforma”de 61z

vacidn y descenso de un vehiculo., A la plataforma 10 va
asegurado un aparato de rampa, indicado en general con el
nimero 1l. o

La plataforma 10 lleva fijado rigidamente un sol
porte metdlico 12 alargado, que se extiende hacia delante

con respecto a la plataforma. Al soporte 12 van rigida y

coaxilmente fijados dos pasadores cortos o mufiones metdli-

D
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—c0s 13, uno asepgurado a cada extremo del soporte 12. En

' cada pasador de bloqueo 15 y el miembro de biela 14 asocia

to al de la superficie de rampa 20. ILa varilla de conexid

Hojn ndm. 5

cada pasador o mufién 13 va montado a rotacidén un miembro ds
enlace o biela 14 metdlico, retenido en el mufibn asociado '|

por medio de un pasador de bloqueo o retengidén 15. Entre

do hay interpuesta una arandela 16. Ios miembros de bie-

la, pues, son capaces de girar en torno a un primer eje geﬁ

métrico o de rotacidn, fijo respecto a la plataforma 10.
A este eje fijo se le denominard aqui primer eje de rota-
.’
cidn. L
[
Tos miembros de biela 14 van conectadds entre si

por una varilla de conexién 17 retenida en cada miembro de

biela 14 por medio de un pasador de bloqueo 18.

Una rampa 19, de metal u otro material adecuado

tiene una superficie de rampa 20 y un par de miembros de

placa 21 rigidamente fijados al lado o cara de la rampa opu

3.2 . L. d, ch o a A . . e Tl P, _.,,,.',._;,,. S wol
37 :paga por unos taladros practicados ‘en”1los mienbros de -

placa 21, de modo que la rampa es capaz de girar en torno
a la varilla de conexién 17, definiéndose con ello un segun
do eje de rotacidn de la rampa y siendo este segundo eje de

rotacifén paralelo al primer eje de rotacidnm.

k]

Ve .y

R32055 - SPor 46V 0 Ty thicid Tudre -delgoports 12 a -parti

X!

A,

de éste, se extiende una porcidén alargada de prolongacién
que sirve de miembro de acoplamiento o enganche 22. TLos
miembros de placa 21 tienen formada una porcién de extremi-
dad 23 dotada de un perfil de leva que ofrece unos medios

de enganche o acoplamiento aplicables en contacto con el

miembro de enganche 22 para retener la rampa 19 en dos posi

ciones de rampa alternativas. EL perfil de leva tiene uns

es,

n

S
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Hojn nvm. 6

perficie de leva cn el miembro de enganche 22 permite a la
rampa quedar retenida, sea en una primera posicién de rampd
en la que la primera porcidn 25 de enganche de leva del pex
fil de leva se aplica al miembro de enganche 22 y la super-
ficie de rampa 20 baja en pendiente desde la plataforma 10,
sea en una segunda posicidén de rampa en la que la segunda
porcidn 26 de enganche de leva se aplica al miembro de en-

ganche 22 y la suﬁerficie de rampa 20 subre en pendiente

taforma.
Como se indica en la fig. 2, de la rampa 19 se
quita una porcién de esquina, de modo que la rotacidén de 14

rampa en torno al segundo eje de rotacién no produzca con-

'%iés“détbiérﬁ*i#::§°héiﬁism6~ngﬁdité'ﬁﬁa“ﬁofdiéﬁjdé*esquiﬁ
na junto a cada miembro de biela 14, Al'ladé o cara de la
rampa alejado de la superficie de rampa 20 van fijados unog
miembros de tope 27, Cuando la rampa s¢ haya hecho girar

suficientemente en torno & la varilla de conexidn 17, los

miembros de biela o de enlace asociados, de modo que es po+
sible una rotacién adicional de la rampa hacia una tercera
posicidén de rampa, en la que ls rampa quede abatida contra

la plataforma, haciendo girar, para ello, la rampa 19 y 16$

mo se indica en la fig. 1.

"porciones de enpanche primera y segunda, 25 y 26, ¥y una poxn

cibén redondeada 24, El acoplamiento o aplicacibn de la si|

desde la plataforma ofreciendo una barrera, por ejemplo, pg

ra impedir que los articulos resbalen y se salgan de la plg

tacto de aplicacidén o enganche entre la rampa 19 y los mien

miembros de biela 14 en torno al primer eje de rotacién, cg

Se prevé un dispositivo de bloqueo que puede hage

i3
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~luna- p051c1on en” 1a“que'1a'rémpa’20 queda enganchada por eI‘

a pasador 35, el mlembro )1 se mueve ‘en sentldo ax1l hacla la

.del soporte 12. A51, cuando sé desea bloquear la rampa en

Hojn niom. 7

f—

De este dispositive de bloqueo se describiridn ahora dos :ox
mas de ejecucidn. .

Una primera forma de ejecucidn de dispositivo de
bloqueo es la que se indica en general con el nimero 30 en
la fig. 3. El dispositivo de bloqueo 30 comprende un mie#
bro cilindrico giratorio 31 montado a rotacidén en unas mon-
turas 32, 33. A'partir del miembro 31 se extiende un bra-
z0 34 radialmente hacia fuera, de modo que el miembro 51;\
puede hacerse girar convenientehente. Desde el extrem@}ég
perior del miembro cilindrico 31, y excéntricamente respe&-
to a éste, se extiende un pasadér A5 de ‘modo que,_al hacer~
ée girar el miembro 31, el pasador 35 se mueve hacla la ram
pa 20 cuando la rampa 20 estd en la tercera posicién. >La

disposicidén de montaje del miembro 31 es tal que, cuando el

e

rampa 20. De igual modo, al hacerse girar el miembro 31

de desenganche, el miembro 31 se retrae en sentido axil de

modo que el pasador 35 deaa de sobresallr mas alla del nivel

. - . e . ey
:-.~-—-~—,-.-~~- ey ;'l'dn

la tercera posicidén, se hace girar el miembro 31 medlante
aplicacién de fuerza al brazo 34, con lo cual el miembro 31
se-desplaza‘en-sentido axil hatia la rampa, y el pasador 3%
se mete o acbpla en la extremidad de la rampa.

Una segunda forma de ejecucidn de dispositivo de|

bloqueo es la que se ilustra en general, designada con el

se funcionar pars asegurar la rampa en la tercera posicidn.

miembro se hace girar desde una posicidén de desenganche hacia

desde una posicidn de enganche o acoplamiento a una posicié$ :

nimero 40, en las figs. 7, 8 y 9. El dispositivo #0 comprdn
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.|de -la.rampa hacia la segunda.ppsigiép. .Cuandp -se desee .

|851baz" S TibeBar 1 aips; '5b atuolve of ghntio ks & 1 po

ra longitudinal en el soporte 1l2. En ese caso, la hendidu

Haojn niam, 8

e un tubo metdlico 41 soldado al soporte 12, y un pasador
42 que se extiende a través del soporte 12 y del tubo 41,
Sobre el pasador 42 va enganchado uno de los extremos de un
muelie 4% que se extiende por el interior del tubo 4l. Al
otro extremo del muelle 43 va sujeto a rotacidén un garfio

44, y la longitud del mueclle es tal que el garfio se ve obl

e

gado a ir hscia el pasador 42, habiendo tensidn en el mue-
lle aun cuando el garfio esté en una posicidn de retraido,

a tope con el tubo 41 (como se indica con lineas de trazo y

punto en la fig. 9). En la rampa 20 hay formada una hendi
dura 45 oblicua respecto al eje del tubo 41, y en el sopor-

te 12 hay formada una hendidura 46 paralela al eje del tubo

t

41. Cuando se desea asegurar la rampa 20 en la tercerz po

sicibn, se tira del garfio 44 con la mano, hacia arriba y

T

alejéndolo del pasador 42, de modo quc el saliente 47 sc me

ta en ambas hendiduras 45 y 46 impidiendo todo movimiento

gicidén de retraido.

En una variante de la forma de realizacidén ilus-

3

trada en las figuras 7, 8 y 9, se necesita sélo una hendidu]

L3

Fa 5ot predbishad en 1n basits dei soperte” 1270 cubidta
por la rampa 20 cuando ésta se halls en la tercera posicién
La hendidura estéd formando &ngulo, o en posicidén oblicua,

con respecto al borde de ls rampa estando ésta en la terce-~
ra posicidén de modo que, al engancharse o meterse el garfio
4 en la hendidura, el garfio és obligado a engancharse con
el borde de la rampa por efecto de la tensidén de muelle, im+t

pidiéndose con ello el movimiento de la rampa desde su ter-
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Tcera posicidn. Esta variante ticne la ventaja de no nece-

.lelemento de rampa 19.

Hoju nam. 9

sitarse hendidura alguna en la rampa 20. :

Ta fig. 10 ilustra esquemdticamente una Variaﬁte
de plataforma y aparato de rampa, en la que el aparato de
rampa se bloquea automdticamente cuando la platafofma esta
vertical.

Como antés se ha descrito, la rampa 19 estéd co-.
nectada a la plataforma 10, con articulacidén o giro, por me
dio del pér de bielas 14, Las bielas 14 pﬁeden girar en
torno a un primer eje 50, fijo respecto al elemento deipém-
pa 19, y en torno a un segundo eje 51 fijo respecto a la pla
taforma 10. Los ejes 50 y 51 éstén definidos por,la_vgri-.
ila 17 y los mufiones o pasadores 13 en los que las bielas
van montadas; Como se apreciard, no es esencial que ia§

bielas sean giratorias en torno a un eje fijo respecto al.

R --La plataforma.}O taene-una superfmelelplana‘SZ

|portadors de carga y, como antes s6 ha descrlto, la rampa 1H

tiene la superficie de rampa 20. ILa fig. 10 representa la
plataforma 10 en posicidén vertical cerrada y el elemento de
rampa 19 en la posicién de cerrada o abatida, con la super-
ficie 52 de plataforma y la superficie 20 de rampa enfrentaias
entre 01 La plataforma lb‘es Eapaz de glrar en ﬁorno)a
unas conexiones de engozne (no represpntadas) hasta una po=|

sicidén horizontal portadora de carga.

En esta forma de ejecucidn modificada, cada- miem;
bro de placa 21 de la rampa 19 tiene un saliente 53 que so-
bresale de la superfiecie 20 de'rampa. La varilia de cone~
xién 17 se extiende cruzando transversalmente el elemento de

rampa de modo que las bielas 12 no son indepeﬁdientemente
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"riratorias y, por lo tanto, seris posible tener ¢l galicntd

'11a" rampa. Para que la rempa y la biela combinadas giren a

“Vpd19 ¥ la superticie 52 de platardrms & o Por encima de la

Hojn ntim. lO

o resalto 53 en uno solo de los micmbros de placa 21.

El contacto entre la rampa 19 y la superficie 52
de plataforma, en la posicidn de cierre o abatimiento, se
hace en el lugar por donde los salientes 53 hacen tope en
la plataforma y donde la extremidad de la rampa (no repre-
sentada) toca & la piataforma. Ll peso de la rampa hace
que la rampa quede céntra la plataforma.

Como se indica en la fig. 10, el contacto entre
cada saliente 53 y la superficie 52 de plataforma se produ-
ce, al menos parcialmente, a la misma altura del segundo ejr
de giro 51. Esta disposicidn da por resultado que la ram-
ﬁa 19 quede sujeta o bloqueada respecto a la plataforma,
puesto que se impide que la raupa gire a derechas en torno
& uno u otro eje de rotacidn. Para girar slrededor del
primer eje de rotacidén 50, claro estd que la biela 14 ten-

dria que girar:a.-derechasy-actuando aei. contra.el peso.de

derechas en torno al segundo eje de giro 51, la biela 14 te

T=

dria también que girar a derechas, dejando una holgura de
separacién entre el saliente 53 y la superficie 52 de la

plataforma. Con tal que haya algin contacto entre la ram-

altura del segundo eje de rotacién'5l, se consigue el efectp
de bloqueo.
4 Como se apreciard, cuando la plataforma 10 esta

«

en la posicidén horizontal portadora de carga, el peso de la

rampa 19 estd sustentado directamente por la plataforma, no
teniendo que vencerse el peso de la rampa para poder liberalr

la rampa de modo que quede libre para girar en torno a la
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plataforma.

18722,y 88 18 poreidn wirva 2 asY perfil-de’ 1eva 1a que

Hoju ol ll

La ventaja de esta forma modificada o variante
del aparato de rampa y la plataforma estd en que, cuando el
conjunto esté sometido a trepidacidén o choques, como sucede
en un vehiculo en movimiento, el conjunto de bloqueo es ca+
paz de retener la rampa contra la plataforma, puesto que
la rampa debe levantarse y hacerse girar'con el fin de quey
dar libre para gifaf respecto a la plataforma. El conjupm
to de bloqueo evita la necesidad de prever una cerradura-
de bloqueo separadamente a001onada para la rampa. , -

El movimiento de la rampa 19 se descrlblra ahord
con mayor detalle, haciendo referencia a las figuras esquet
méticas 4, 5 y 6. Ia figura 4 muestra la primerajpoégdién
de la rampa, en la que la primera porcidn de enganche‘25>

del perfil de leva toma contacto con el miembro de engahche

22, In la primera posicién de rampa, -la superficie dé ram

pa 20 baga en-pendiente desde la plataforma, Jormando un
angulo a6 aprox1madamente 209 con’ 14 horizontall siy por

ejemplo, sobre un terreno desigual, se eleva la extremidad

de la rampa 19, la rotacién de la rampa se producira en toxp

no al segundo eje de rotacidén, de modo que la primera por-

cién de enganche 25 del pérﬁil de leva se aparta del miem-

toma contacto cooperativo con el niembro de enganche 22,

Como esta parte curva del perfil de leva estd perfilada de

-

' modo que la distancia entre el segundo eje de rotacidén y lI
r

superficie de leva se va haciendo mayor a medida que se ac

ca la segunda porcidén de enganche 26, la rotacién de la raf

pa al apartarse de la primera posicidén de rampa producira

la rotacidén de los miembros de biela en torné al primer ej¢
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|da porcidén de enganche 26 se aplica al miembro de enganche

1 primér sje A votacidn,; hasts dlcanzarse ld ‘tercera posicid

ol
Hinjr ndum, l‘-

Fde rotacidn.

Al sepuir la rotacidn de la rampa en el sentic»
de apartarse de la primera posicidn de rampa, el perfil dé
leva produce una rotacidén adicional de los miembros de bie-

la en torno al primer eje de rotacidn, hasta que la segun-

22 y se llega a la segunda posicidén de rampa (fig. 5). o n
esta segunda posicidn de rampa, la superficie de rampa 20
sube en pendiente formando un &ngulo de aproximadamente 259
con la vertical. i

Para mover la rampa, llevdndola desde la segunda
posicién de rampa a la primera bosicién-de rampa, e€s preci-
éo desenganchar o desconectar primero la segunda poreidn de
enganche 26 de leva, aparténdola del miembro de enganche 22
mediante una rotacidén de los miembros de biela en torno al
primer eje de rotacidén: por ejemplo, levantando la rampa mg
terialmente, en.peso, hacia arriba. S A e wae asa,
e La continuacién de la rotacién de 1& rampa, des-
de la segunda posicidén de rampa, aparténdose de la primera
posicién de rampa, produce el enganche de los miembros de

tope 27 con los miembros de biela 14 asociados, y la consi-

guiente rotacidén de los miembros de biela 14 en torno al

de rampa (fig. 6).

El aparato de rampa 11, de preferencia, se asegu
ra a una plataforma mediante soldeo, no necesiténdose prac-
ticar escotaduras, ranuras, taladros ni entrantes de ningln
género. | ‘

Son ventajas de esta forma de ejecucidén del in-

vento las de que, cuando la rempa estd en la primera posicip
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de rampa, no hay saliente alguno por encims de las superfi.

no gue pudiese impedir o estorbar el movimiento de, por

ejemplo, una ruedecilla pivotante de apoyo; que es posible

colocar dos aparatos o unidades convenientemente uno al la:
do de otro sobre una plataforma ancha, para obtener el equ:
valente de una sola rampa; y que, como la rampa esté conect
tada a la plataforma por medio de unas bielas de articula-
cién conectadas, la rampa es de ficil manipulacidén y no se

B ’
atascara.

cies de plataforma o de rampa, ni hay taladros de un tama~

v
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L. REIVINDICACIONES

! : . °
de que los medios de asegurar comprenden unos medios de en

habiendo previstos, en la plataforma y en la rampa respec-

Hojn nuam. 14

'Los puntos de invencidén propia y nueva que
se presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa-
tente de Invencién en Espafia, por VEINTE afios, son los que
se recogen en las reivindicaciones siguientes:

12.- Un conjunto de plataforma y rampa para
vehiculos que comprende una rampa ¥y unos mediocs para ase-

[
gurar la rampa a la plataforma, caracterizado por el hecho

lace| articulado montados a rotacidn en la plataforma para
girar en torno a un primer eje de rotacidén, fijo respecto
a la plataforma, estando la rampa montada a rotacidn en

los medios de enlace articulado para girar en torno a un

segundo eje de rotacidén paralelo al primer eje de rotacidn,

tivamente, unos medios de enganche capaces de retener la
rampa en dos posiciones alternativas respecto a la plata-
forma: una primera posicibén de rampa en la que la rampa ofl
ce una superficie que'baja en pendiente desde la platafor-
ma y una segunda posicidn de rampa en la que la rampa ofre

ce una superficie que sube en pendiente desde la platafor

ma formando una barrera, permitiendo la rotacién de los me+

dios dé enlace articulade, en torno al primer eje de rota-
cidn, el desenganche o desacoplamiento ‘de los medios de en
ganche, de tal modo que la rampa pueda moverse de una a
otra de las posiciones primera y segunda de rampa.

28.~ Un conjunto segin la reivindicacién 12,

A2
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—caracterizado por el hecho de que la rampa es movible hastsg
una tercera posicién mediante la rotacidn de la rampa en
tornoe al segundo eje de rotacidén a partir de la segunda po
sicidén de rampa, alejidndose de la primera posmc1on de ram-
'pa, y mediante la rota01on de 1os mlembros de enlace artl—
culado en torno al primer eje de rotacidn, quedando la ram
pa, en dicha tercera posicidn de rampa, abgtida contra la
plataformg. '

32.- Un conjunto segin la reivindicacién 28,
caracterizado pbr el hecho de fener previstos, én 1a~raﬁpa,A
unos medios de tope capaces de cooperar en aplicaciéﬁ_één
los medios de enlace articulado, siendo la disposiciéﬁ~tal
que, cuando la rampa se hace girar en torno al segundo eje
de rotacidén, desde la segunda. posicidén de rampa hacian}b
tercera posicidn de rampa, los medios de tope toman cphﬁgg

to de aplicacibén con los medios de enlace articulado, ha-

- -
~a

ciéndolos girar en torno al primer eje de rotacidm. - - -
4&.- Un conjunto seglin la reivindicacidn 282,

caracterizado por el hecho de que la plataforma puede gi-

rar en torno a un eje horizontal de rotacién de plataforma,

yendo la rampa asegurada junto a un borde de la plataforma

paralelo al eje de rotacibébn de la plataforma de tal modo
que dichos ejes primero v segundo son horizontales; ¥y por
el de que, para bloquear la rampa en dicha tercera ﬁbsiciér
| cuando la platafo:ma se hace gira; desde una posicibén hori-
zontal ﬁortadora de cargs, en torno a diche eje de_rotaciér
de la plataiqrma, hay unoé’contactos primerb ¥y segﬁndo en-
tre la rampa y la plataforma, estando el primer contacto
més alto que el segundo conbacto y hallédndose o estando pox

el lado més §1ejado, respecto de dicho primer contacto, de
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L una primera linea ideal o imaginaria normal a una segunda
linea ideal que uniese los.dos contactos, siendo la dispo-
éicién tal que deba efectuarse el movimiento de la rampa
venciendo el peso de la rampa, para liberar la rampa dejan
dola libre para girar en torno a la plataforma.

58.- Un conjunto segin la reivindicacidn 48,
caracterizado por el hecho de que la rampa tiene por lo me
nos un saliente que sobresale de la superficie de la rampa,
estableciéndose el primer contacto entre la rampa y la pla-
taforma mediante dicho por lo menos vn saliente, sobre la
éitada plataforma. . |

’ 62,- Un conjunto segln la reivindicacidn 4§,.
caracterizado por el hecho de que el segundo contacto entrd
la rampa y la plataforma se establece por medio de un bprde
de la superficie de rampa, sobre la plataforma;

9&,- Un conjunto segin la reivindicacién 28 ¢
la 38, caraclterizado por tener dispuestos unos medios'de_
bloqueo o retencidn, para bloquear la raupa en la tercéra.
'posicién de rampa. |

8.~ Un conjunto sggﬁn la reivindicacién 78,
caracterizado por el hecho de que los medios de blogueo con
prenden unos medios dé pasador montados a rotacién en la
plataforma, pudiendo girar dichos medios de pasador hasta
enganchar o aplicarse a la rampé, bloquedndola en la terce
ra posicién de rampa.

' 92.~ Un conjunto segln la reivindicacidn 72,
Egracterizado por el hecho de que los medics de bloqueo conm
prenden unos medios de garfio enganchables en una hendidu~
ra practicada en la plataforma y que se extiende oblicuamep

te respecto a los ejes de rotacidén de la rampa, y uncs me-

N
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L.dios eldsticos para obligar a los medios de garfio a ir
hacia uno de los extremos de la hendidura, siendo la dispo
‘sicién tal . que los medios de garfio son obligados a ir, a
lo largo de la hendidura, hasta enganchar o aplicarse a la
Tampa, bloqugéndola en la tercera posicibén de rampa.

102,~ Un conjunto segin la reivindicacidn 92,
caracterizado por téner una hendidura practicada en la ram
pa, oblicuamente o formando angulo con respecto a la heﬁdi
dura pracficada en la plataforma, siendo los medios de garq
fio enganchables en ambas hendlduras para bloquear la ram-
pa en la tercera posicidbn de Tampa. : ’

11a,- Un conjunto segin la re1v1nd1caolon-9é
o la; 102, caracterizado por el hecho de gue dichos med}os
eldsticos son un muelle. .

. 122.~ Un conjunto seéﬁn cualquiera de 1a§&

reivindicaciones precedentes, caracterizado ﬁor el hecho
de que los medios de enlace articulado comprenden poé.lé\

i.

menos dos miembros de biela. . )

1%2.- Un conjunto segin 1a‘reivindicaci§#¥122,
caracterizado por el hecho de que cada miembro de bigiaﬁ
estd montado a rotacidén en un mufidn o pasador fijado a la

plataforna.

148.- Un conjunto segin la reivindicacién 122
o la 132, caracterizado por el hecho de que los miembros
de biela van conectados entre si por una varilla. _

158,- Un conjunto segiun la reivindicacidn 14&,
caracterizado por el\hecho de que la rampa va montada a ro.|
tacién en la varilla de conexidn, ¥y de que el eje geométri|
co longitudinal de la varilla de conexidn es el segundo ejg

de rotacidén de la rampa.

Y
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- 162,~ Un conjunto segin cualquiera de las

reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho
de que la rampa estd formando un &ngulo comprendido entre
O y 302 con la horigontal, en la primera posicién de rampa.

1?2.- Un conjunto segin la reivindicacién 168
caracterizado por el hecho de que la rampa estd formando un
4dngulo de 202 con la horizontal, en la primera posicidn de
rampa.

182.- Un conjunto seglin cualquiera de las
reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho
de que la rampa estd formando un 4dngulo comprendido entre
GOQ:y 902 con respecto a la plataforma,‘en la segunda posi
cidén de rampa.

192.- Un conjunto segun cualquiera de las
reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho
de que la rampa estd formando un 4ngulo de 652 con respec-
to a la plataforma, en la segunda posicién de rampa.

208,~ UN CONJUNTO DE PLATAFORMA Y RAMPA PARA
VEHICULOS".

Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompaiian y
con los fines que se ﬁan especificado.

Esta Memoria consta de dieciocho hojas escri-

tas a méquina por una sola cara.

190101979
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