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- . El invento se refiere a una disposicidn para el
mando de objetivo para vahicﬁlos sobre carriles o guiados de
forma inductiva, en la que”la informacidn correspondiente al
mando de objetivo es transmitida coﬁ ayuda de un medio porta
dor cualgquiera, por ejemplo infrarrojos o ultrasonidos, des-
de al mencs un emisor de una estacidn de mando a por lo me-
nos un receptor correspondiente del vehiculo.

Se han dado ya a conocer disposiciones para el man|
do de objétivo en vehiculos sobre carxriles, en particular ca
rros de monocarriles o monocarfiles suspendidos, en las que
se aplican al carro o al mecanismo de traslacidn marcas que
son susceptibles de colocarse a mano y gue ejercen, por ejem
plo, un efecto magnético, mecénico o de espejo sobre disposil
tivos de mando, para realizar en agujas de desvio correspon-
dientes un mando hacia la direccidn deseada. 7

Asimismo, se han dado a conocer los llamados sis-—
temas de mando central en los que el programa de mando se
almacena en un puesto central, y en donde la memoria es con-
sultada por un equipo de consulta correspondiente y se ori-
~gina la funcidn de aguja necesaria.

La clase de mando primeramente citada presenta el
inconveniente de que las marcas han de colocarse a mano o
con un equipo correspondiente en el mecanismo de traslécién,
y de que no se pueden realizar ya modificaciones durante la
marcha. Ademds, era muy lenta la velocidad con la gque po-
dian modificarse o cambiarse de sitio las marcas.

En el sistema de mando por programa central exis-
tfa el inconveniente de que el equipo de consulta no podia
trabajar con suficiente rapidez en relacidn con la velocidad

de los vehiculos.
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~gramable (RAM), cuya salida estd unida, juntamente con la

Hoja nam. 2

El presente invento se ha planteadc el problema
de crear una disposicién para el mando de objetivo para ve-
hfculos sobre carriles o conducidos de forma inductiva, en
la que las informaciones correspondientes al mando de obje-
tivo son transmitidas con ayuda de un medio portador cual-
quiera, por ejemplo infrarrojos o ultrasonidos, desde al me
nos un emisor correspondiente de una estacién de mando a :
por lo menos un receptor correspondiente del mecanismo de |
traslacién, y la cual se caracteriza por el hecho de que,
para el almacenamiento de la informacién recibida por el
receptor, estd dispuesta en el vehfculo una memoria electré+
nica que, para la emisién permanente de la informacién alma
cenada, estd unida con un emisor previsto en el vehiculo, a
cuyo efecto las informaciones entregadas desde el vehiculo
son recibidas en un receptor de la estacidn de mando y/o
una estacidn de aguja para la pProgramacién de los vehiculos

en sevicio de acuse de recibo, estando asociada a cada agu-

Jja un receptor que est4 unido con una memoria y un circuito
l6gico que origina el mando de 1la aguja correspondiente.

En el mecanismo de traslaci&n puede estar previs-
to en este caso un receptor fotoceléctrico, constituido poxr
fotodiodos, el cual eété unido a través de un circuito de
resonancia y una amplificador limitador con un desmodulador
que, a través de un circuito de éomprobacién controlado por
un generador de cuarzo y destinado a vigilar la longitud de

los bitios, ests unido con una memoria de informacién pro-

salida de una memoria fija (ROM) , con un modulador que con-
vierte los bitios almacenados en seflales PIM con las cualés

se activa un emisor de infrarrojos subsiguiente,.

-
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Hojn nGm. 3

Con la disposicidén de acuerdo con el invento se
logra la ventaja esencial de que son posibles velocidades
sustancialmente mayores de los vehiculos al efectuar la con-
sulta de las informaciones. Adem&s, el mecanismo de trasla-
cién entrega permanentemente sus informaciones almacenadas,
las cuales son recibidas por los receptores de las estacio-
nes, de modo que la programacidn del mecanismo de trasla-
cidn se efectfia en servicio de acuse de recibo. Esta clase
de servicio garantiza una elévada seguridad contra informa-
ciones defectuosas.

Con referencia a los dibujos se explicard con mds
detalle, ayuddndose del ejemplo de formas de ejecucién pre-
feridas, la disposicién para el mando de objetivo segln =1
invento.

La Figura 1 muestra en un esquema de conexiones
por blogues, ilustrado en una representacién de principio,
la disposicidén del mando de objetivo seglin el invento con
mecanismo de traslacidn, sistema de mando de objetivo en
aguja y circuito 1l6gico, asi como sistema de mando de obje-
tivo en estacidn. ' - |

La Figura 2 muestra un esquema por conexiones de
bloques de la disposicién para el mando de objetivo en el
mecanismo de traslacidn.

Las Figuras 3 y 3a muestran un esquema de conexio
nes por bloques de la disposicién del mando de objetivo en
la estacidn.

| La Figura 4 muestra un esquema de conexiones por
bloques del sistema de mando de objetivo en aguja con el
punto de sutura entre aguja-circuito 1l6gico.

Como se desprende de la Figura 1, en la que se ha
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Hojn ntim. 4

~representado en un ejemplo sencillo el principio del siste-
ma de mando de objetivo por infrarrojos de acuerdo con el
invento, un mecanismo de traslacidn 1, representado con 13-
nea de trazos, corre sobre un carril 2 que conduce a una
aguja de desvio 3 que gufa el mecanismo de traslacidn hacia
un ramal 4 de continuacién de viaje o hasta un punto final 5
del carril 2. A 3

En el mecanismo de traslacién 1 esti dispuesta,
alimentada por una bateria tampén 6, una parte de emisién y
de recepcién 7 que a través de 8 emite luz infrarroja modu-
lada y'a través de 9 recibe luz infrarroja modulada. La par-
te de emisifn y de recepcién estd unida con una memoria de
objetivos 10. La informacién recogida a través de 9 es reci~
bida en la parte de recepcién de 7 Y es almacenada electré-
nicamente en la memoria de objetivos 10. Sin embargo, el me-
canismo de traslacién 1 emite perﬁanentemente también a tra-
v8s de 7 su informacidn almacenada. Por consiguiente, la prg
_gramacidn del mecanismo de traslacidn puede tener lugar a
través de las estaciones en el servicio de acuse de recibo.
Para ello, la estacién 11 presenta también una parte de emi—{
516n y de recepcién 12 que a través de 9 emite la informa-
cién de infrarrojos y a £ravés.de 8 recibe la informaci6n
almacenada en el mecanismo de traslacién 1. Con un teclado
de mando de objetivo 13 se introauce la informacién corres-
pondiente y, a travds del sistema de evaluacién 14, se trans
mite la informacién correspondieﬁte al equipo de aviso de
llegada 15.

En la zona de la aguja esti prevista una estacidn
adicional 16 que presenta solo una pafte de recepcidn de in-
frarrojos 17, la cual recibe sefiales a través de 8. La parte

~
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| 17 estid unida con el sistema de evaluacidén 18, el cual con-
duce al 6rgano de regulacidn 19 para la aguja 3.

Una estacidn adicional 20 est& presente en el lu-
gar de objetivo de la parte 5 del carril y se halla equipada
también con una parte de emisidén y de recepcidn de infrarro-|
jos 21, asi como con un sistema de evaluacidn 22 y una parte
de mando 23.

Con ayuda del ejemplo de los esquemas de conexio-
nes por bioques que siguen en las Figuras 2 a 4 se explicard
con més detalle la funcidn del mando de objetivo de acuerdo
con el invento, explicéndose en primer lugar la entrada de

objetivo en el mecanismo de traslacidn con referencia a la

Figura 2.

nismo de traslacidn 1 se ha reproducido en el esqguema de co-~
nexiones por bloques de la Figura 2. La luz infrarroja modu-
lada en HF a través de 9 (Figura 1) es recibida por uno o

varios fotodiodos 24, estando unidos unos diodos PIN con un

nes de luz idéntica y también las perturbacionés de lamparas
de incandescencia moduladas con 50 o 100 Hz.

La tensidn de HF modulada en longitud de impﬁlsos,
disponible en el circuito de resonancia 25, es alimentada af
un amplificador limitador 26 para poder evaluar las senhales
en el circuito ldgico C-MOS subsiguiente.

En un circuito desmodulador 27, que es controlado
por un generador de cuarzo 28, se descompone la curva envol-
vente obtenida de las sehales HF en bitios "L" y bitios "H".

Al mismo tiempo, se genera aqui también la cadencia necesa-

La disposicidn de circuito representada en el meca

circuito de resonancia 25 sintonizado a la frecuencia de re-

cepcidén fl = 250 kHz. De este modo, se suprimen perturbacio-|
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L ria para la ulterior elaboracifn. Un circuito de comproba-

. ginar, por ejemplo, el bloqueo de sectores de trayecto de-.

‘nismo de traslacidn a través de 8 es preferiblemente de 330

Hoju ntm. ¢

cidn subsiguiente 29 vigila la longitud del telegrama y el
nlmero de bitios. En este caso, se aceptan solo telegramas
concretos y se trasladan &stos a la memoria subsiguiente.

La memoria de informacién programable 30 tiene un
tamafio de bitios (32 - bit). De &stos, 24 bitios (24 - bit)
son programables para la entrada de objetivo (teclado). El
resto esté previsto para fines internos.

La salida de la memoria 30 estd unida con la sa-
lida de una memcria fija 31 de 16 bitios (16 - bit), en don+
de cada mecanismo de traslacidn tiene un nfimero caracteris-
tico fijamente almacenado que coincide con el nfimero situa-
do en el mecanismo de traslacién. Asimismo, en la salida est
té prevista todavia la salida de un dispositivo codificador

32 para la codificacién del tamafio de recipiente, para ori-

terminados. La codificacién se efectfia autom&ticamente al
asentar el recipiente.

El modulador subsiguiente 33 convierte los 48 ri-
tios almacenados en'seﬁaleé PLM, con las cuales se activa I
después el emisor de infrarrojos 34 de la parte de emisidn-

recepcidn 7 (Figura i). La frecuencia de emisidén del meca-

kHz, v la frecuencia de recepcién al mecanismo de trasla-

cidén 1 a través de 9 es de 250 kHz.

La tensitn de alimentacidn del emisor se obtiene
de la tensifn de tracci6bn de la via. Las interrupciones de

la corriente de traccidn son puenteadas por una baterfa in-
corporada. En caso de interrupciones de larga duracidén se

desconecta el emisor, mientras que el receptor permanece
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La alimentacidn de corriente del sistema electrd-
nico se realiza desde una bateria NC 35 (4,8 v/0,5 Ah) tam-
ponada por la corriente de traccidn. Con el fin de suprimir
puntas de tensidn, se ha antepuesto a los circuitos de car-
ga un filtro 36. A través de un equipo de carga permanente
37 se alimenta a la-bateria durante la marcha la corriente
necesaria para mantener la capacidad requerida.

Estd prevista también la posibilidad de leer los
cbjetivos almacenados a través de dos indicadores numéricos
LED 38 de seis cifras situados a cada lado del mecanismo de
traslacién. Los indicadores son hechos funcionar conjunta-
mente por la tensibn de traccidn.

Se describird ahora la estacidn de mando de obje-
tivo con ayuda del ejemplo de los esquemas de conexiones
por blogues correspondientes 3 y 3a.

La parte de recepcidn, constituida por los mis-
mos elementos 24, 25, 26 y 27, asi como la parte de emisién
constituida por el emisor de infrarrojos 34 y el moduladofr
33 controlado por el generador de cuarzo 28, -estén alojad;s
en una caja 39, siendo alimentadas finicamente las seﬁales';
PLM a través de una linea de enlace blindada. El emisor/re-
ceptor (EIR) puede estar alejado hasta una distancia de 20
m respecto del sistema electrdnico central. En el sistema
electrdnico central 40 se comprueban los telegramas PILM de
48 bitios (48 - bit) que llegan, por medio del circuito de
comprobacidén 29, en cuanto a la longitud y al nfimero de
bitios, siendo transmitidos a la memoria RAM siguiente 41
inicamente los telegramas irreprochables. La salida de esta

memoria 41 se aplica a una linea general de datos bidirec-—
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Hojn ntim. § .

rrumpida en a en la Figura 3 Y se continua despuds en la
conexi6n a en la Figura 3a correspondiente.

En el registro de emisién 43 se almacenan a tra-
vés de la linea general de datos procedente del sistema
electrdénico de mando central las designaciones de objetivo
de seis cifras introducidas por medio de un pupitre de ma-
niobra 44. A través de la unidad constructiva 45 se desarrod
1lla el trédfico de datos entre el pupitre de maniobra y la
unidad central.

Los datos en serie que llegan del registro de emi-
sidén 43 son modulados en longitud de impulsos en el modula-
dor 46 y son alimentados luego al emisor 34 a través de un
cable blindado. En este caso se controlan tambidn por medio
del generador de cuarzo 28 todas las funciones referidas al
tiempo y a la frecuencia. ‘

La linea anular de datos 47 estji separada galvéni-

camente a través de la conexién de lf{nea 48 y estd unida &

través de la unidad constructiva 49 con la linea general de
datos del sistema electrdnico central de la estacién. Todos'
los avisos necesarios son enviados a las otras estaciones ¢
al puesto de mando cehtral, y recibidos en ellos, a través
de la linea anular de datos.

Con la linea general de datos 42 esti unida tam~
bién la unidad de tratamiento central CPU 50, por medio de
la cual se controlan el desarrollo completo del proceso y
la elaﬁoracién de los datos. En la‘lineaAgeneral de datos
estd conectada adem&s la memoria reprogramable ReProm 51,
en la que estin almacenadoé todos los objetivos permitidos

Y el programa de trabajo de la unidad CPU. Las modificacio-
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dificadas designaciones de objetivo pueden realizarse con
poco gasto por medio de estos médulos fécilmente retambia-
bles {enchufables).

A la linea general de datos 42 va aplicada tam-
bién una memoria RAM 52. En esta memoria estén almacenados
objetivos provisionalmente alterados u ocupados (estacioneﬁ)
qgue han sido notificados a través de la linea anular de da—-l
tos de lé estacidn. Asimismo, ‘se almacenan aqui tambi&n los
indicativos de objetivo hasta que el carro correspondiente
pase por delante de la cabeza de programacidén. En el caso
de la funcidn prioritaria, se almacenan aqui también los
nGmeros de los mecanismos de traslacidn que tuvieron que
partir forzosamente una vez mas.

El grupo constructivo 53 se utiliza para el mando
de la corriente de traccidn en la estacién y se une con la
linea general de datos.

Todos los mecanismos de traslacidn que entran en
una estacidn tienen en su memoria de objetivos también un
nfmero de habitacién de dos cifras como mdximo. Este nfimero
de habitacidn se descodifica en el descodificador 54, y en
el espacio correspondiente se.entrggan por medio de una uni
dad de alarma una sefial corta acfistica y también una sefial
intermitente 8ptica a la que puede acusarse recibo en la
estacidbn.

El esquema de conexiones por bloques montrado en
ia Figura 4 concierne al sistema de mando de objetivo en
aguja de desvio y al sistema de mando de objetivé en circuj
to 1l6gico.

La parte de recepcién de infrarrojos 24, 25, 26,
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| 27 es idéntica a la ée la estacién mostrada en la Figura 3.
Sin embargo, en el sistema de mando de objetivo en aguja de
desvio no estl presente ningln emisor. Puede ascender hasta
20 m la distancia respecto a la estacién con la que esti
unido el sistema de mando de objetivo por medio de un cable
blindadof

En el circuito de comprobacién 29, que es contro-
lado por un generador de cuarzo 28, se vigilan en cuanto a
su naturaleza correcta los telegramas de baja frecuencia
que llegan. Los telegramas reconocidos como correctos son
depositados después en la memoria subsiguiente 41. La uni-
dad de tratamiento central CPU 50 se hace cargo también
aqui de la ulterior elaboracién del telegrama ingresado. Es+
ta unidad y las unidades siguientes est&n unidas entre si a
través de la lineaAgéneral de datos 42. En la siguiente me-
moria reprogramable 55 estin almacenados todos los objeti-.
VOs necesarios para el mando de 1la aguja y las decisiones
de aguja necesarias para ello, al igual gue ocurre con los
programas negesarioé para el funcionamiento correcto de la
aguja. Se pueden realizar asf de forma sencilla modificacioA
nes del tipo de aguja. En la memoria de trabajo subsiguien-
te RAM 52 se desarrolia solo la elaboracién interna de los
datos y sefiales.

La linea general de détos 42 conduce después al
punto de sutura entre aguja—circuiﬁo l6gico 56, en el que
todas las sefiales que llegan de loé interruptores finales o
de tro%os de impulsos del carril de toma de corriente son
alimentadas a la lfnea general de datos interna 42 a través
de circuitos de entrada galvanicamente separadores 57, 58.

Las 6rdenes entregadas por el sistema de mando
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Hojn. nGm. ll

v8s de amplificadores sepatadores 59, 60.

La unidad funcional 61 se puede aplicar posterior-
ménte en caso de que se impongan exigencias correspondien-—
tes a la "inteligencia" del conjunto aguja-circuito légico.
Esta unidad puede conectarse a la linea anular de datos 63
a. través del amplificador separador 62.

Ayudéndose del ejemplo del envio de un mecanismo
de traslacidn se expondrd una posibilidad de funcionamiento
de la disposicidn para el mando de objetivo de acuerdo con
el preéente invento.

Para enviar un carro a una direccidn de receptor
determinada hay que hacer lo siguiente:

En primer lugar, se aprieta la tecla "K" y se in-
troduce el nfimero del carro, y a continuacidn se aprieta la
tecla "2" y se introduce la direccién del objetivo, o bien
se procede a la inversa. En caso de una introduccibn correc
ta y una direccidn de receptor no alterada, el carro, des-
puésrde ejercer presidn sobre la tecla "ARRANQUE", abandoné'
r4 la estacidn, siempre que no se encuentren delante de es-
te carro otros carros que todavia no estén descargados. En
caso de una introduccién defectuosa, se puede repetir el
proceso despuds de apretar la tecla de borrado "L". En caso
de que se d& entrada a, por ejemplo, "objetivos prohibidos“,
aparece en el panel del indicador de letras, después de
apretar la tecla de arranque, una sefial intermitente "FEH",
la cual indica un error de entrada légico. Después de apre-
tar la tecla de borrado se ha de repetir todo el proceso,
es decir, el ingreso del nfimero del carro y la direccidn

del objetivo.
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Hojn nam. 12

Si en la estacibn se encuentra solo un carro, és-
te se pondrd en marcha ahora Yy enviard entonces los telegra
mas almacenados en este carro. Este telegrama contiene de
todos modos todavia la designacién de objetivo antigua.

La codificacién de recipiente puede haberse modi-
ficado cuando se haya utilizado para el envio un tipo de re-
cipiente diferente. Si ahora el carro pasa por delante del
emisor/receptor, emite también, entre otras sefhales, su nfi-
mero de identificacién.

Sin embargo, en el sistema electrbnico central es+
ti almacenado un nuevo objetivo para este carro. Se deja
sin efecto la emisidn de una nueva alarma en el espacio lla+
mado a la llegada, ya que se ha efectuado previamente un
acuse de recibo. E1 carro que sale es programado ahora con

la nueva designacién de objetivo. Sin embargo, si se ha in-

cipientes grandes, pero sobre el carro se encuentra un reci¢
piente pequefio, este cbdigo de recipiente es lefdo también

por el sistema electrénico central. En este caso, se verifi+

ca entonces que este recipiente no puede ir al objetivo in-

sobre el carro la designacién de objetivo antigua. Por con-
siguiente, el carro con el recipiente falso retornari des-
pués de una "ronda de honor" a ia estacibn y dard aviso de
su llegada en el mismo espacio. Si se encuentran varios ca-
rros en una estacidn, é&stos pueden programarse con nuevos
objeti&os en cualquier orden de sucesidn.

Como es natural, en este caso sale primero (en ra
males ferroviarios) el carro que ha llegado el Gltimo. Los

demds carros siguen despuds a la distancia de blogueo. To-
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.do, el ingreso del nfmero del carro con la direccidn de ob-
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Hoja nGm. 13

jetivos con recipientes falsos se tratan exactamente igual
a como se ha descrito anteriormente.

Con una tecla especial "borrar ingreso" se pueden
borrar nuevamente objetivos o nfimeros de identificacidn de
carros ingresados como datos falsos. Como ya se ha menciona
jetivo deseada puede tener lugar también cuando este carroi
no se enéuentre en el primer lugar en la direccibn de sali-
da. Como es natural, este carro es llevado automdticamente
a la via solo cuando no se encuentren ya delante de &l ca-
rros que sirvan de estorbo.

La informacidén de que el carrb X debe partir ha-
cia él objetivo Y permanece almacenada hasta que el carrv
haya sido programado por la cabeza 6ptica y haya tenido 1u-
gar también a través de &sta el acuse de recibo del carxc.

De manera andloga, son posibles también otras fun

ciones de servicio, como el impedir el envio de carros ha-
cia objetivos blogueados, zonas trastornadas, estaciones
sobrecargadas, el envio a la memoria de mecanismos de tras-
lacidén vacios, asi como la llamada desde la memoria de me-
canismo de traslacidn Vaciosi

Descripcién de los dibujos

Figura 2: TTIV = tensidn de traccibn de la via.

Figura 3: LC = linea compartida hacia el puesto de mando
central.

Figuré 3a: EYS = entrada y salida hacia el conjunto aguja
~ =circuito légico; LL = llamada de llega-

da hacia la habitacidn correspondiente.

Figura 4: LG = linea general hacia el puesto de mando cen
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— tral;

MO = mando de objetivo ZS5-W y conjunto aguja-circuito 16gi-

co ZS-L.
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propia y nueva gue se pre-
sentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente de
Invencidn en Espafia, por VEINTE'aﬁos, son los que se recogen
en las reivindicaciones siguientes:

.lé.- Disposicidn para el mando de objetivo para ve
hiculos sobre carriles o guiadds de forma inductiva, en la
gue las informaciones correspondientes al mando de objetivo
se tranémiten con ayuda de un medio portador cualquiera, por
ejemplo infrarrojos o ultrasonidos, desde al menos un emisor
correspondiente de una estacidn de mando a por lo menos un
receptor correspondiente del mecanismo de traslacibén, carsc-
terizada porque, para el almacenamiento de la informacién re-
cibida por el receptor, estd dispuesta en el vehiculo una me
moria electrdnica que, para la entrega permanente de la in-
formacién almacenada, esti unida con un emisor unido con el
vehiculo, a cuyo efecto las informaciones entregadas desde
el vehiculo son recibidas en un receptor situado en la esté;:
cidén de mando y/o en una estacién de aguja de desvio para ia
programacién de los vehiculos en el modo de funcionamiento
con acuse de recibo, estando asociado a cada aguja un recep-
tor que estd unido con una memoria y un circuito ldgico que
da lugar al mando de la aguja correspondiente.

28.- Disposicién segfin la reivindicacidn lé, carac
terizada porque en el mecanismo de traslacidn estd dispuesto
un receptor fotoeléctrico, en particular uno o varios foto-

diodos, que esti unido, a través de un circuito de resonan-
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.cla y un amplificador limitador, con un desmodulador que, a

_guientes: una memoria RAM de 48 bitios, que estd unida a

Hojn nam. 16

través de un circuito de comprobacidn controlado POr un geng
rador de cuarzo y destinado a vigilar la longitud de los bi-
tios, estd unido con una memoria de informacién programable
RAM, cuya salida, junto con la salida de una memoria fija
ROM, estéjunida con un modulador controlado por el generadorn
de cuarzo y que convierte los bitios almacenados en sefiales
PLM con las cuales se activa despu&s el emisor de infrarro-
jos subsiguiente.

38, - Disposicién segfin las reivindicaciones 1% Yy
22, caracterizada porque para la codificacibén del tamafio de
recipiente esté.previsto en el mecanismo de traslacidn un
dispositivo que realiza autom&ticamente la codificacién al
asentar encima el recipiente.

48, - Dispoéicién segln las reivindicaciones 12,
28 y 3§, caracterizada porgue en cada lado del mecanismo de
traslacibn esté previsto un indicador numdrico LED de seisg
cifras para leer los objetivos almacenados.

58, - Disposicién segfin la reivindicacién lé, ca-
racterizada porque cada estacifn del sistema de mando de
objetivo lleva asociadas con ella una disposicibn de recep-
tor y una disposiciéﬁ de emisor que est&n alojadas en una
caja y que estdn unidas a través de lineas blindadas con el
sistema electrénico central, en el gue estin unidas entre

si a través de una linea general de datos las unidades si-

través de un circuito de comprobacién con el desmodulador
del receptor, una memoria RAM de 24 bitios, que esti unida

con la disposicibén de emisor a través de un modulador para

la modulacién en longitud de impulsos de datos en serie,
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Hoju nim, 17

| siendo controlados los desarrollos de todos los progcesos
funcionales por un generador de cuarzo, una disposicidn de
circuito para unir la linea.geperal de datos con el:pupitre
de maniobra, una disposicidn de circuito para conectar la
linea general de datos a la linea anular de datos, una uni-
dad de tratamiento central CPU para controlar el desarrollo
del proceso general y la elaboracién de los datos, una nemoy
ria reprogramable ReProm para almacenar los objetivos permff
tidos y él programa de trabajo de la unidad CPU, una memo-
ria para almacenar los objetivos trastornados u ocupados
que se hayan notificado a través de la linea anular de da-
tos de la estacidn, una disposicidn de circuito para el mant
do de la corriente de traccidn, y un descodificador para
descodificar el nfimero de habitacidn.

62.- Disposicién segln la reivindicacidn 1§, ca-
racterizada porque la estacidn p&ra el mando de objetive ¥
el conjunto circuito ldgico-aguja estd constituida solo pnr
un receptor de infrarrojos que estd unido a través de un cay
ble blindado con-el sistema electrdnico central para el nan
do de objetivo en aguja y conjunto aguja-circuito légico,r
en el que estédn conectadas a una linea general de datos las
unidades siguientes: una memoria RAM de 48 bitios que estd
unida a través de un circuito de comprobacidén con el fecep-
tor de IR y que es controlada por un generador de cuarzo,
una unidad de tratamiento central CPU, una memoria reﬁrogrg
mable ReProm en la que esté&n almacenados todos los objeti-
vos necesarios para el mando de la aguja y las decisiones
de aguja necesarias para ello, asi como los programas nece-j
sarios para el correcto funcionamiento de la aguja, una me-

moria de trabajo RAM para la elaboracidn interna de los da-
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| tos, asi como varios circuitos de maniobra de separacidn

.gencia™ del conjunto aguja-circuito l6gico, con la linea

.general de datos, con lo que existe la posibilidad de coneg

toja aam.] 8-

galvdnica, agrupados en un punto de sutura entre aguja-cir
cuito 1l8gico, para las sefales procedentes de los interrup-
fores finales o de trozos de impulsos del carril de toma de
corriente, y finalmente circuitos de maniobra separadores
con amplificadores separadores para las 8rdenes entregadas
a las unidades de maniobra externas.

78.- Disposicibn segtin la reivindicacidn 6§, ca-
racterizada porque una unidad funcional adicional esti uni-

da, bajo exigencias correspondientes impuestas a la "intelij,

tar también el conjunto aguja-circuito l6gico a la linea
anular de datos.

8§.— DISPOéICION PARA EL MANDO DE OBJETIVO PARA
VEHICULOS SOBRE CARRILES O GUIADOS DE FORMA INDUCTIVA.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ant=-

cede, representado en los dibujos que se acompahian y para ‘
los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de dieciocho hojas escritas
a miquina por una sola cara.

Madrid 5. AR 1379

P.A. /"
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