MINISTERIO DE INDUSTRIA Y ENERGIA

Registro de la Propiedad Industrial @ ES % Nw"; 902 . Ai
478. :

Co nccd"\'-’ el Roeinten dn t:(i‘.;@;s: @ FECHA DE PRESENTACION |
(‘orp (LTS veedaalt
c!z':’:: descripclon y segin ol cole 2%-Marzo-l. 9‘79
Vemoria adjunta.
{enido de 1a 4 7 g c]
o 0 Q,
, PATENTE 'DE INVENCION
PRIORIOADES,
@)numeno S @ e . @ rwe
889.626 24~-3-78 E.U.A.
(@ recua oe rusiicoan @)ctanmeacion inTemnacionaL @) raTENTE DX LA QUE 8 civisONARIA

AOID 35/

@TITULQ DE LA INVENQION

"CQSZCHADORA D3 TIPO CONSTRUCTIVO DE CIRCULACION AXTIAL"

@ SOLICITANTE (33

‘ (Case lio. 10935 SPN/P0-06
DEERE & COMPANY (84))

DOMIOIIO DEL SOLICITANTE
Moline, Illinois 61265, dstados Ulru.doc de Amerlca

@ INVENTON (ES?

Neil L. West

@ TITULAR (€3}

@ REPRCSENTANTE

DON ALBIRTO DI ELZABURU MARQUZZ (P.-71.419)

MCS/.

UNE A-4  MOD. 308 WTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA




P- 71.419

10

15

20

30
26039

"do y en la zona trasera tiene una parte de separacidn, es-

Hojn nam. 1

" El invento se refiere a una cosechadora (segado-

ra~trilladora) de tipo constructivo de cireulacién axial

alojar un rotor apoyado de manera capaz de girar, que se
extiende en direccidn exial del alojamiento, el cual rotor

forma en unién con el alojemiento un recinto anular que se
1ida y que en la zona delantera tiene una parte de triila-

tando provista le parte de trillado con al menos dos listo
nes trilladcres y pudiendo estar provista la parte de sepe
racién éon a8l menos dos listones separsdores, los cuzles
estén dispuestos a distancie entre si visto en direccidn
periférica.

| - Ya se conoce una cosechadora de la c;ase aétedi-
cha (memoria de patente de los Estados Unidos 3.664.100),
cuyo -rotor estéd formado por una parte de trillado y una |
parte de seperacidn, que estd spoyada de manera capaz de
girar en un glojamiento que se extiende en direccién lon-
gitudinal de la cosechadora. La parte de trillado del ro-
tor esta provisfa con listones trilladores previstos en di-
reccién longitudinal del rotor, los cuales primero aprehen
den y luego elgboran el material cosechado que procede de
un alojamiento de transportador oblicuo. Detrds de la par-
te de trillado estd dispuesto ofro tremo de trillado, que
estd formado por numerosas pias que se extienden radiaslmen
te, dispuestas junto al alojemiento del rotor, las cuales
cooperan con plas previstas junto a la pared interior del
alojamiento del rotor. Al segundo tramo de trillado sigue

un dispositivo de separacidn, que para ello tiene listones

con un alojemiento que tlene orificios de separacién para

extiende entre el orificio de entrada y el orificio de sa-|




10

15

20

25

30
26039

|_separadores que se extienden en el eje longitudinal del

Hojn ntim, 2

rotor. Sin embargo los elementos trilladores y separadbres
estén equipados en este rotor de maneré tal que sirven

principelmente para trillar o respectivamente para separar
el materigl cosechado. A causa de la orientacidén desvente-
Josa de los elementos trilladores y separedores es muy pe-

quefio el rendimiento de transporte.

Frente a ello, es misién del presente invento eés;
tructurar y disponer el rotor previsto en el alojamiento
de trillado y de limpieza y estructurar los elementos “ri-
lladores y separadores esi como los elementos transporte~
dores adicionales, de maners tal gque se pusda consegulr un
aumenty del grado de rendimiento de la cosechadora. Esto s¢
logfa de modo ventajoso por el hecho de que estan dispues—
tos sobre el rotor numerosos elementos transportadores,que
se extienden divergentemente con relacién a uﬁa linea ra-
dial que se extiende a través del elemento transportador,
y cada uno de 1os cusles tiene una linea de inclinacién
qﬁe discurre inclinsde hacia sguas abajo, teniendo cada
elemento transportedor una arista de base situsds en el in
terior o arista interior, una ariste de trabajo que se ex~
$iende rediglmente, asi como uns parte de gufa y una parte
de terminacién, que se extiendé trensversalmente con res-
pecto a le direceidn de rotacidn, y porque los elementos
transportadores'estén previstos al menos parcislmente Jun-
t0 a los listones trilledores y coopersn con éstos. Mediasn
te la ventajosa disposicidn de elementos transportadores
adicionales junto a los elementos trilladores y separadores
se logrs, edemés de un irreprocheble efecto de irillado y

separacién, un buen rendimiento de transporte, que conduce
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| de alojamiento individuaeles del rotor. Para ello es venta~

Hoju nam. 3
sl meterial cosechado hacia atras a través de los tremos

- joso que los elementos transportadores estén orientados
discurriendo inclinados y discurran transverselmente con
respecto al eje longitudinal del rotor, de meners que.va-
rios elementos transportadores individuales dispuestos unos
Junto a’'otros, puedan proporcionar una espiral interrumpi-
da de tornillo sin fin, con lo cual se garantizs un trans-
porte efectivo del material cosechado hacia etrds, después
de que éste haya sido tratado por los elementos trilladore
¥ separadores individuales. Para ello es ventajoso que el
rotor tenga una envolvente exterior y cada uno de los ele=-
mentos transportadores esté dispuesto con su arista de tas
en la zonag de lag envolvente exterior y porque por lo menos
un elemento transportador esté dispuesto discurriendo de
modo inclinado. Es ventajoso ademds que lg linea de incli-
nacidn, que se extiende a través del elemento transportadox
se encuentre, con respecto al plano que discurre en la di-
reccidn de circulacién del material cosechado, delante de
éste visto en la direccién de rotacién.
Segin otré caracteristica del invento, es venta~
Joso que la arista de base del elemsnto transportador dis-
curra paralelamente a su arista de trabajo. Mediante la
ariste de trabajo que discurre paralelemente a la arists
de base, el matérial cosechado es aprehendido, tras haber
pasado por 1os elementos triiladores Yy separadores, y es
movido adicionalmente hacia atrds. Dado que los elementos
transportadores estén dispuestos discurriendo oblicuamente,
& las aristas de trabajo de los elementos transportedores

les corresponde una gren importancia, ya que establecen el

-
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Hoja ntm. 4.

- esencial contacto entre el mgterial cosechado y los elemen-
tos transportedores, por lo que contribuyen de un modo
esencigl g la continuacidém del movimiento del material co-
sechado hacia atrds o sguas abejo. Dado que las superfi-
cles de los elementos transportadores estdn retrafdas con
respecto a la arista de trabajo, también la resistencia al
rozgmiento entre el materia; cosechado y los elementos
transportadores es menor que hasta shora, 1o cual conduce
& un sumento del grado de rendimiento del rotor. Ademds de
esto, mediante esta estructuracién de los elementos irans-
portadores se mantiene pequefia una deposicién de material
cosechado en las superficies orientedas hacia etrds de los
elementos transportadores. Esto es ventajoso, especialmente
cugndo el materlisl cosechado tiens un elevado contenido de
humedad. Dado que la arista de trabajo estéd orientada ex
lo esenclal transversalmente con respecto a la direccidén dg
rotacidén del rotor, ésta es por comsiguiente esencial para
el trensporte del meterial cosechado en direccién axial.
La linea de inclinacién que discurre a través de los ele-
mentos trensportadores pueée ester orientada en tal caso
de manera tal que sﬁ posicién sobre la superficie del ro-
tor forme con el eje longitudinal un éngulo de aproximada-
mente 45¢. Por consigulente, los granos que inciden sobre‘
la superficie del elemento transportador son desviados ha-
cle agues abajo; Por lo tanto, dependiendo de la incling-
cidén o de lg posicidn de los elementos transportadores con
respecto al eje longitudingl del rotor, los granos incide;y
tes son conducidbs adicionalmente de modo acelerado 0 re-
tardado, es decir la orientaclén eépecial de los elementos

~transportadores puede ser empleada por consiguieﬁte pars la
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. separacidn adicional del material cosechado o de los granoT

curra aproximadamente en dngulo recto con respecto a la

'1os elementos transportadores tenga una arists de gule que

- con forma de rastrillo tenga una superficie interior céncat

Hoja nim, 5

respecto de la mezcla de paja. s

Segin otrae caracteristica del invento, es venta-
joso que la arista de trabajo discurra caesi en dngulo rec-
$0 con respecto a una linea redial que se extiende a tra-
vés del eje del rotor y de la eriste de trabajo y que dis-
i
linea de inclinacién. Es ventejoso ademds que ceda uno de,_

discurra inclinada hacia atras con regpecto g la direccidn
de rotaecidn, la cual ariste de guia se extienda entre la
parte de gufa de la ariste de base y la arista de trabajo,
¥ que 3l menos un elemento transportador esté dispues$3<f
‘discurriendo de modo inclinado y esté provisto con una
arista interior, que esté dispuesta sobre um plano que dist
currs en anguloc recto con respec%o el eje del rotor. Es
ventejoso ademds que la linea de inclinacién del elemento
transportador esté orientada hacia aguas gbajo en direccidn
axial, que la parte de gufa de la ariste de trabajo se en-
cuentre en el interior radislmente con respecto a la perte
de terminacidén o cierre, y que los elementos transportado-
res que discurren de modo'inc}inado tengan une forma triant
gular. En otra forma de realizacidén del invento es ventajort
80 que al menosruh elemento transportador esté estructurad

en forme de rastrillo, y que cada elemento transportador

va, y uns superficie exterior, que discurrs paralelamente
8 la superficie interior. Para ello es ventajoso que con
los numerosos elementos transportadores esitén asociados por

1o menos otros elementos transportadores los cuales estén
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Hoja ntm, 6

|-dispuestos en une fila, que tenga un extremo situado aguas
arriba y un extremo situado aguas abajo, y que losi elemen~
tos transportadores estén dispuestos con distancia:axial
entre si{, y que la fila que forms los elementos transports
dores se extienda principslmente en dirececién axisl. Es
ventajoso ademis de ello que la fila tenga con respecto al
eje de rotacién del rotor un frangcurso en forma de espifi
ral y que por lo menos ung fila de los elementos transpor4
tadores se extienda sobre la zona de trillado y separacién
del rotor. Dado que, por ejemplo, algunos de los elementos
trangportedores pueden estar equipados con partes de guia,
que estén orientadas discurriendo iﬁclinadaslhacia atras
con respecto a la direccidn de rotacién, se garantiza que
el mgterial cosechado ssa premsado contrs la superficie
céncava del elemento transportador, comn 1o cual se lozira
un aumento del efecto de separacién. Mediante la ventajosa
disposicién de los elementos transportadores, éstos forman
por debajo de su arista de trabajo unos rebajos en formsg
de bolsas, que contribuyen a quse no se pro&uzca ninguna ind
tensa consolidacién ni ningdn intenso afieltramiento del
material cosechado. En lugar de ello, mediante esta dispo-
sicién de los elementos:transportedores se garantiza un
buen mezclado a fondo del maiérial cosechado.

A causa del rogamiento relativemente pequefio en=-
tre la arista de trabajo de los elementos transportadores
¥y del material cosechado se garantiza un resbalamiento re-
lativamente elevado entre la arista de trabajo y el mate-
rigl cosechado, junto con un control simulténesmente bueno
de la circulaci6n de material cosechado, es decir que me-

dignte la velocidad periférica relativemente pequefia del
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| Es ventajoso ademds que las pias estén dispuestas discurriTg

Hojn nom. T

_material cosechado a lo largo del lado interior del aloja-
miento o del cesto de trilledo y separacidn se producé por
un camino muy largo del meterial cosechado una Separacidn
de los grenos respecto de la mezcla de paja. »
Segliin otra caracteristica adicional del invento
es ventajoso que junto al lado interior del alojamiento
estén previstas numerosas plas que se extienden hacia den-
tro, las cuales estén dispuéstas de modo tal que se super-
ponen a los elemenios transportadores previstos junto al
rotor, que se desplazan frente a las plas en el caso de ro
tacién del »otor, ¥ que la linea de inclinacidn de los ele-
mentos transportadores se encuentre sobre un plano gus dis<

curra de modo aproximsdamente paralelo al eje del rotor.

Qo de meners inclinaeda en una direccidn divergente cor res
pecto a la direccidén de circulacién axigl del material co-
sechado, siendo aproximademente iguales los éngulos de in-
clinacidén de las plhas y de los eleﬁentos transportadores

con respecto al eje delrrotor, ¥ que por 1o menos una par—
te de las plas se extienda hacla dentro desde el lado in-
terior del cesto de trillado ¥ separacidn, y que el aloja-
miento que se extiende horizontalmente esté formedo por ung
parte superior y por una parte inferior, conteniendo la
parte inferior el cesto de trillado y separacién; Es venta-
joso ademés que'la pared del elemento transportador, diri-
glida hacia atrds con respecto a la direccién de rotaciédn,

forme una bolsa por debajo de la arista de trabajo y que

le aris%a de trabajo se extienda transversalmente respecto
a la direccidén dg rotacidn,. encontrindose el extremo de la

ariste de trabajo situado gguas arriba, delante del extrenmd
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.de la arista de trabzjo situsdo aguas abajo, con respecto

Hojr nom. 8

a le direccidén de rotacidén. Una forma de estructuracién

conveniente del invento es considerada en el hecho de que
el rotor, detras de su parte de alimentacién tiene un lis-
tén raspador en forma de rampa sobre un tramo intermedio

del rotof, franqueando el listén raspador toda la longitud
del tremo intermedio y estando formado por numerosos ele-
mentos raspadores dispuestos unog junto a otros, cuya dig-
tencia radial con respecto al lado interior del slojamiento
del tramo intermedio se hace creclentemente menor visto hat
cle aguas abajo. Para ello es ventajoso que la distancia
axial entre los elementos raspadores individusles se huga
crecienteiente menor en la direccidn que discurre agras

abajo y que el soporte o rampa que eloja los elementog ras+
padores aumente en alturs en la direccidn que discurrs ha-

clae aguss abajo y con respecto al eje del rotor. Ademés de

ello, es ventajoso que sean iguales las distancias radiale
entre el lado_interior.del alojemlento del tremo intermedi]
¥ el extremo del listdén raspador situado aguas ebajo, y ent
tre el lado interior del alojamiento de la parte de trille+
do y el extremo del 1istén trillador situado gguas arriba,
Y que el extremo del listén raspador situado eguas abajo

esté orientado exialmente en direccidn al extremo del lis-

tén trillador situado sguas erriba. En otre forma de estrue

turacidén del invento es ventajoso que la fila formada'por
los elementos raspadores se'extieﬁda diagonalmente desde
el extremo situado aguas abajo de una de las rempas, hacia
el extremo situado aguas arriba de la subsiguiente rampa,

¥ que los elementos transportadqres esten dispuestos entre

=

los listones trilladores. Mediante la ventajosa disposicidy
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Hojn ntim., 9

—de los listones trilladores, especialmente sobre los sopor-
tes en forma de ramps, se garantiza que el material coseché
do sea gharcado sin dificultedes por los listones trillado-
res, con el fin de ser sometido a elgboracidn, en donde al
mismo tiempo los elementos transportadores dispuesios ven-
tajosamerte entre los elementos trilladores garantizan
muchisimo mejor que hasta shora una continuacidén de ls cont
duceidén del material cosechado.

Con ayuda de los dibujos se representan diferen-
tes ejemplos -de reslizacidn de una cosechadora de acuerdo

con el invento.

Breve deseriveidn de log dibujos.

la figura 1 es uns vista en alzado lateral ae
ung cosechadora que lleva a realizacidén el invento;

le figura 2 es una vista en alzado lateral, a es-
cala aumentada, con partes cortadas y suprimidas del sepa-
rador y slojamiento de alimentacidén de la cosechadora mos-
trada en la figura 13

la figura 3 es une vista en perspectiva en tres
cuartos, izquierda delantera, del rotor del separador mos-—
trado en>la figura 2;

la figura 4 es una viste lateral parcial semies-|
quemética que muestra el listén raspador en forms de rampa,
incluido en la porcidn de transicién del separador;

lg figura 5-es una vista en seccién transversel
semiesquemética de la parte de trillado del separador sobrg
la linea 5-5 de la figura 2;

la figura 6 es una vista e escala aumentada de lg

paleta en fngulo poligonal oblicua (retirada del rotor y
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-vista en la direccidén equivalente e uns dirigida radialmen+t

1lojn nhm, 1 O

te hacia dentro);

la figura 7 es una vista extrema de la pa}eta yols]
ligonal oblicues tomada sobre la 1ines %—7 de la figura 6;

la figura 8 es una vista a escela aumentada de
ung paleta inclinada (retirads del rotor y vista en la dif
recclén equivalente a una dirigida radialmente hacle den~;
tro); o

la figura 9 es una vista extrema de la paleta int
clinada, tomada sobre la linea 9-9 de la figura 8;

lg figura 10 es una vista & escala aumentada de
una paleta con rastrillo pars montarse ea un rotor,_visto
en la direccidn equivalente a una dirigida redialmente ha-
cla dentro;

lg figura 11 es una vista de la paleta con ras-
$rillo tomeda aproximademente sobre la lfnea 11-11 de la fi
gura 10; “

la figure 12 es una vista lateral semiesquemdti-
ca con partes cortadas y suprimidas de unaAparte de trillas
do y separacidén que incluye una forma alternativa de realis
zacién del invento.

la figura 13 es una vista en seccién fransversal
tomada sobre la linea 13-13 dé la figura 12.

Descripcién de 1la forma preferids de realizacién

El invento se lleva a realizacidén en una cosecha+
dora autopropulsada que tiene una carroceria de separador
principel, indicado generaigénie por el nimero 10 y sopor-
tado por un par.de ruedas de propulsién 12 delaenteras, la-

teralmente distanciedas, y ruedas traseres dirigibles 14.
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_Uns cabina 16 pars operario, colocada en posicion elevada,

dor 26 de tornillo sin fin vertical y un transportador 28

- parador rotatorio y del alojemiento de alimentador o trans

Hojn nom. 11

esta montada en la parte delantera de la carroceria inme-
distamente frente a un depésito 18 para grano. La porcidn

delantera central de la carroceria de cosechadora 10 esté

ocupada por una unidad 20 de separacién o de tratemienio de

materiales de cosechas, rotatoria de circulacidén axial que
se extiende desde delante hacia atrés, y un motor 22 mon~-
tado en la parte trasera proporciona energis para progu.-
sar a la cosechadora e impulsar a sus componentes. Una za-
pata de limpieza 24 que se extiende generalmente desle de-
lante haéia atrés estd soportada por debajo del separador

20. Un sisteme descargador de grano incluye un transporta-

de tornillo sin fin de descarga susceptible de oscilux. ‘
Montado inmediatamente delante del separador 20
se encuentra una segadora 30, que incluye ung unidad reco-
lectora 32 tal como una plataforma convencional para gra-
nos, y que se nuestra sbélo en la figura 1, para recolsctar

una planta de cosecha cusndo la cosechadora avanza sobre

un campo y que suministra material cosechado a un alojamien

to de alimentador o'transportador de tornillo sin fin 34
que a su vez 1o suministra hacia atrds y hacia arriba en
direccidén al separador rotatorio 20. Un alojamiento de ali:
mentador o transportador de un %ipo apropizdo para alimen-
tar un separadof rotatorio se describe plenamente en la
-patente espafiola nimero 463.624, cedida también al mismo

cesionario que el de la presente solicitud. Aparte del se-

portador, otros componentes. de la cosechadora son general-

mente convencionales y no se describen aqui con detalle.
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El separador rotatorio 20 se muestra com algin
detalle en la figura 2 e incluye un alojamiento 36 fijo,
que se extiende desde delante hacia atrds, que rodea a wn
rotor 38 y es concénirico con él. Lé periferia del rotor
38 estéd separada del interior del alojamiento 36 de manera
que hay un espacio anular 39 (que se ve mejor en la figura
5), que prolonga la longitud del separador. El rotor 38
(tel como se ve del mejor de los modos en la figura 3) in-
cluye una parte de alimentacién 40 troncocénica delanters
y una parte principal generslmente cilindrice que incluye,
desde delante hacis atras, partes de transicidn 42, de trif
1llado 44 y de separacidén 46. La carroceria o bastidor del
rotor 38 incluye wna parte de elimentacidn 50 troncocénlea
delantera, y wa parte cilindrice principal 52, y estd so-
portado para girar en el bastldor de la cosechadora y eo
propulsado por medios convencionéles (no mostrados).

La parte de alimentacidén 40 en el rotor soporta

un grupo de seis paletas rascadoras generalmente helicoida+t

les 54, separedas circunferencialmente a iguales distancia?,

fijadas rigidemente 2l cuerpo 50 del rotor de alimentacidn
por sus bordes interiores 56. Cada paleta 54 tiene un bor-
de exterior 58 y posee una forma algo retorcida de masnera

que su borde delanterc 60 y su borde trasero 62 estén incll

nados hacis dentro y hacla fuera de la direccidén de rota-

cién, respectivamente.

La parte de transicidn 42 del rotor ocupa la par+

te delantera del cuerpo cilindrico 52 y es contigua a la

porcidén de alimentacidén 40 e incluye sels grupos de elemend

tos de_control de material separados circunferencialmente

a lguales distancias, incluyendo cada grupo un 1listén ras-
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_pador 64 en forma de ramps y una agrupacidén o fila glarge-

| ta aproximademente en sentido radial y, en relacidn con la

Hojn nam. 13

da de paletas inclinados, tal como la fila 66 que asqui se

muestra. En‘eada grupo tanto el listén raspador en forme de

rampa 64 y la fila de paletas inclinadas 66 estén dispues—
tos de modo helicoidal sobre el cuerpo 52-del rotor, cada,

una con sus extremos delanteros adyacentes al extremo tra-

sero de una paleta 54 de rotor de alimentacidn, pero divers

glendo hacia atrds de menera que junto el lado traserc ds

le parte de transicidn 42 la fila de paletas inclinadas 661

de un grupo converge hacia el extremo situado gguas aghajo
del listdén respedor en forma de rampe 64 del grupo adyacen-
te.

Cads listén raspador en forme de rampa 6@ inclu-
ye una base 68 a modo de rampa, que aumenta en alturs desd
delente hacia atréds y que se ve del mejor de los modus en
les figuras 3 y 4, montadas rigidamente sobre la base 68;

ung serie de paletas en rampas 70, extendiéndose cada paie-

poreidn cilindrica 52 del cuerpo de rotor, esta dispuesta
y monbads eﬁ dngulo y helicoidalmente de manera tal que la
separacidén entre paletas adyacentes disminuye desde delan-
te hacia atris.

Oade f£ils 66 de paletas inclinadas incluye una sg
rle de paletas inoclinedas %2, generalmente triengulares, ,
que se ven g desoribir ocon detalle mde adelante.

La parte de trillado 44 del rotor incluye seis
ligtones raspadores 78 convenc;onales,que gse extienden

axiglmente, distenciasdos circunferencialmente a iguales

distancias, siendo soportado cada listdén raspsdor y estandq

distancigdo del cuerpo 52 de rotor, por un soporte de listd

—D

¥

n
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~raspador 80 que se extiende generalmente en sentido exial,

Hojn ntm, 14

que se ve del mejor de los modos en la figura 5, e incluye/
segin es convencional, una plurslidad de nervaduras 82 que|
ge extlenden generslmente en éentido redial.

Extendiéndose axialmente desde el extremo delan-
tero de la parte de trillado 44 haste el extremo trasero
de la parte de separacidén 46 del rotor, en la parte de |
trillado 44, situada entre listones trilladores adyacun.es
78, se encuentran seis listones separadores 84 separalos |
circunferencialmente a iguales distencias. Ceda listér sze-
parador incluye una pluralidad de peletas poligonales
oblicuas 86 (descrites con detalle mis abajo) montads sobr
un soporte 88 (que se ve del mejor de los modos en la flgud
ra 5), que estd fijado rigidemente 2l cuerpo 52 de rotor
cilindrico, e incluye una superficle exterior 90, iangencigl
gl rotor y que forma un suelo psra la agrupacién o fila de
paletas 86.

El alojemiento 36 de rotor incluye una parte de
elimentacidén troncocénica delentera maclza o sin perforar
y una perte de transicidén cilindrica, 104 y 106, respecti-
vemente. La parte de alimentacidén 104 incluye un orificio
108 dirigido hacle sbajo y hacis delente para recibir mate-
rial cosechado desde el glojemiento 34 de alimentedor. Unag
pluralidades de miembros de avence fijos, tales como los
nervios helicoideles reseltados 110 y 112 que se muestran,
estén soportadas por las superficies interiores de las parj
tes de alimentecidén y transicidn, 104 y 106 respectivamentq.

Las partes de trilledo y de separacidén del rotor)
44 y 46, respectivamente, estin rodeadas por una rejilla d4

listones en espiral 114 que compiende ung pluralided de lig
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—tones 116 dispuestos en espiral, soportados por una plura-|
lidad de listones distencisdores 118 que se extienden axial
mente, separados en sentido circunferencial. ' '
Rodeando e la rejilla 114 se encuentran medios ig
colectores y desviadores (no mostrados en los dibujos) pe-
ra interceptar.el grano y la paja cortada, expulsados a
través de la rejilla y que los desvien hacia sbajo en di-
reccidn gl limpisdor 24. |
Un batidor rotatorio 120 montado transversalmen-
te (que se muestrs s6lo en la figura 1) estd dispuesto in-
medigtamente adyacente y por debajo del extremo de descar-
88 0 gguas gbgjo del separador 20 pare propulsar s la peja
generaslmente hacia atrds y sobru el suelo detris de la co-
sechadora.
R Ung parte de trillado 122 altermative, que tambiﬁn
lleva a realizacidn el invento y-es particularmente apropigd-
da para su ubtilizacidn en el cosechaedo de arroz, se muestrg
en las figuras 12 y 13. El material circula axislmente den
tro de la parte de trillado 122 desde una perte de alimen~
tacidén 124, que se muestra en contorno de silueta sélo en
lg figura 12. El rotor trillador incluye un cuerpo cilin-
drico 126 que lleve seils sgrupaciones o filas 128 de pale-
tas inclinadas %2&, que se extienden axialmente, distancia~
des circunferenciaslmente a iguales distancias. Estes pale~
tas, que se van a describir con detelle més abajo, son, ce-
da una de ellas, similares en forma y orientecidén con res-
pecto al eje de rotor, a las paletas 72 mostradas en las
figures 2 y 3 y estdn fijas el cuerpo 126 de rotor con to-
des las paletes inclinadas igualmente hacie sgues sbajo.
Un alojamiento 132 de trillado rodea a la parte
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~de trillado del rotor e incluye una oublerta muperlor 134
maciza ¢ no perforeda -que Boporta une plurglidad de miembrgs
de avance 136 helicoidales: resaltados y f£ijos, y una pérfe
inferior 138 odncava o de rejille perforada. Rigidemente
fijades a la rejilla 138 se encuentran dos filas 140 distaﬁ
ciedas circunferencialmente de dientes de pias, del tipo
utilizado convencionalmente en cilindros trilladores de oo+
sechadoras con dientes de puas. Cada fila 140 comprende ung
egrupacién escalonade de dientes, estando cada diente 14?h
incliredo aguas arriba en un dngulo aproximadamente igugi
a la inclingcidn agues abajo de las paletas inclinadas 7éaw
Los dientes estdn dispuestos de manera tal que se superpo-
nen radislmente ¥y, cuando el rotor gira, cada palets incli-
nadsg %23 pasa, o bien sproximadamente en posicidn central
(en términos de separacidén axiasl) entre dientes adyaceutes
142 o“bien, en el caso de las paletas mds extremas, adyacel
te & un diente de plas. _
Lg paleta inclingdas %2 vy les paletas poligonales |
oblicuas 86 mostradas sobre el rotor en las figuras 2 y 3
¥ la paleta inclinada %Za en la forma de realizacién alterd
nativa mostrada en las figuras 12 y 13, son todas ellas
formes perticulares de realizacidén de la palete inclinada
de control y de transporte de materigl del invento, y se
muestren con mayof detalle y en forma generalizada en las
figuras 6 y 7 (peleta poligonmal oblicua) y 8 y 9 (palete
inclinada) respectivamente. Detalles caracteristicos de la
peleta inclinada del invento y compartidas por les paletfas
poligoneles oblicuss (86) y por las paletas inclinadas (72
¥ 72a) incluyen tener un cuerpo relativamente esbelto (143

¥y 143') con superficies interiores y exteriores aproximada-
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‘ Gltimo plano. Asf, une peleta poligonal oblicua (figure §)}

| pendiente (S') se encuentra axislmente aguas abajo.

Hojn ntm. 17

que estén inclinsdas en una direccién generalmente aguas

gbajo (F, P') con un dngulo de inclinacidén del cuerpo di-
vergentemente de la radial, de & y g' respectivements, se-
gun se muestra en las figuras } ¥ 9. Es conveniente expre-

sar la orientecidn de la inclinecidn de la arista en térmi-

nos de la inclinacién de su "linea de pendiente (S, S')", |
es decir la direccidén de la lines de méxima pendiente de
las superficies del cuerpo. Diche direccidén estd dada por
la proyeccidén de esa linea en la superficie inclinada que
es perpendiculer & la linea de interseccién del plano de

la superficie inclinada con un plano perslelo a una tangent

cial a la periferias generslmente cilindrica del rotor y qu

—

pese a través de le superficie de la paleta, dentro del

heblando de modo genersl, es definida como une arista cuye

linea de pendiente (S) se encuentra en el cuadrante delimis
tedo por una direecidn aguass sbajo exislmente (F) y la di-
recoién cirounferenciel de rotecidén (R), pero preferible-
mente en el mergen delimitado por una direcoldén sguas erris
ba axialmente y una en 459 hacia la direccién de rotacidnm.

Una paleta inclinada (figura 8) es una en que la linea de

Las paletas estdn conformadas de meners que pre-
sentan una arista de trabasjo (146 y 146') pare materigl cot
sechado cuando gira el rotor, teniendo la arista, con res-
pecto a la direccién de rotacién del rotor (R y R'), parte£
delanteras y traseras (147, 147' y 148, 148' respectivement
tg). En concordancia con el invento, las aristas de trabe-

jo (146, 146') estén orientadas de manera que tienen un
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—angulo de avance positivo, es decir que las partes delante-
ras (147, 147') estén sguas arribas de las partes traseras
(148, 148'), siendo indicado el éngulo de separacién de la
arista de trabajo de un plano perpendicular al eje del ro-
tor en las figuras 6 y 8, por les letras b ¥y b' respectivad
mente. La palete poligonal oblicue 86 de esta forma de res-
lizacidén tiene una arista de trabajo (146) perpendicular g
su linea de pendiente (S), pero se aprecisrd que con una |
linee de pendiente orientada de este modo puede obtenersé
un éngulo de avance de arista de trabajo positivo, desegdo,
con otras elineaciones de la arista de trebajo en relascién
con dicha lines de pendiente, pero, desde luego, dentrorde
los limites previamente determinados por la lines de pea=-
diente particular de la paleta poligonal oblicua. En el ca-
so de. le pelete inclinada (72, T2a), no obstante, el &énguld
de avance de arista de trabejo positivo (b') se puede cbte-
ner sélo con una arista (146') oblicua con respecto a la
linea de pendiente (S') de manera que se inclina hacla
atrds (con respecto a la rotacidén del rotor) y hacia fuers.
Ceda paleta inclineda inclﬁye también una arista
de base (150, 150') mediante la cual, como en las formas
de realizacidn mostradas en las figurass 6-~9, puede ser mon-
tada sobre ung superficie de EOporte de bastidor de rotor (
de soporte de paletas (151, 151'), teniendo la arista de
base pertes delantefas y treseras (152, 152¢ y 154, 154°
respectivamente). La arista de base (150, 150') tiene
también un dngulo de avance, el angulo entre la arista y
un plano perpendicular =1 eje del rotor, indicadq por la
letra ¢ para la paleta poligonel oblicua 86 en 1la figure 6.
En el caso especial de la paleta inclinada (%2 é 72a) mos-
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1 |-treda en la figura 8, el correspondiente dngulo ¢t (no in-
dicado en la figura 8) es cero. Debsri hacerse observar qu?,
pars simplificar la descripcidn de las partes esedciales
de las peletes, éstas se han nostredo en las figuras 6-9
5 como montadas sobre una superficie a modo de suelo (151,
151' ) tangencial, tal como estaria, con respecto a la perit
feria generalmente cilindrice de un rotor. Las aristas de.
base (150, 1507) serdn por consiguiente, segin la definieién
‘enterior establecida, perpendiculares a sus respectivas 1i+
10 neas de pendiente (S, S'). Desde luego, mds generalmente,
el éngulo de avance de la arista de base o inmterior (150,
150" ) es una funcidn del éngulo de inclinacidén de la pale-
ta (gy 8') v el édngulo (oblicuo) que forma la arista con
la lines de méxims pendiente de la palete. Otro aspectc de
15 la‘va;satilidad de las paletas del invento es, por lo tan-
to, la establecida por una inclinacién particuler de pale-
ta (gy 2') y una linea de pendiente (S, S'), una alineacié
de aristas de base (150, 150') y/o especto de la superfici¥
de suelo o de montaje (con respecto e un plano tangencial
20 con respecto o la forma cilindrica general de la periferia
del rotor) se puede escoger pare lograr wn éngulo de avan-
ce de arista de base (g, ¢') deseado particular, para adap+
tarse o ung eplicecién particular.

Cada peleta tiene también wna arista en escuedra
25 (156, 156') que se extiende entre las porciones delanteras
(152, 152' y 147, 147') de las aristes de base (150, 150')
¥ de las aristas de trabajo (146, 146') respectivamente, y
de modo preferible estd inclinado hacla atrds con relacién
a la direccidn de rotacidn. Cada paleta tiene tambidn una

}0 erista trasera (157, 157') que se extiende entre las poreig

26039
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se y de trabajo (150, 150' y 146, 146') respectivamente.
No obstante, se entenderd que las aristas en escusdra (156
156') y traseras (157, 157') como tales no son detalles
esenclales de la peleta del invento. En efecto, pueden te-~
ner la misme extensidn que las partes delantera y trasera
de la arista de trabajo tal como, por ejemplo, en una palet
ta en que las aristas estan enteramente definidas por una
arista de base y une arista de trabajo que se curva de nﬁ 
modo continuo (no mostrado en los dibujos) que se extienﬁe
entre 1os extremos opuesfos de la arista de base.

En funcionamiénto, tal como es bien sgbido, una
cosechadora gutopropulsads tal como la forms de realizacidnm
del presente invento avanzs sobre un campo de materiel <e
cosecha, que es recolecfado por la unidad recolectora 32 y
transportede mediante el alojamiento 34 de =slimentador pa-
ra quedar aplicedo con la parte de rotor de glimentacién
40, desde donde es traﬁsportado en espiral y hacia atras

a través del separador en el espacio anular 39 eatre el ro+

—f

tor 38 y el alojemiento 36 como resultado de la interaccid
entre el material cosechado y los miembros de avance esta-
cionarios déntro del alojamieﬁto; de maners tal que los
miembros helicoidales 110 y 112 y los miembros de conbrol
¥ transporte de material del rotor, tales como las paletas
inclingdas %2 y las paletas poligonales oblicuaé 86; _

- El'trilladd de grano respecto de las espigas se
efectla principalmente por accidn de rozemiento entre los
listones raspadores 78 y la rejills 114 y la separscién y
expulsidn de granoy de paja cortads a través de la rejills,
pare ser recogida y suministradé al limpiador 24, continia
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-mientras que el materiel cosechado es transportado en espi-
ral hacia atrds. La paja es expulsada hacia atrds desde la|
parte trasera del alojamiento 36 y, con la ayuda de la ba-|
tidora 120, es descargads hacia atrds sobre el suelo. El
grano limpio procedente del limpigdor 24 es suministrado
gl depdsito 18 pars grano mediante medios transportadores
convencionales (no mostrados).

Considerando ahora las caracteristicas funcione-
les particulares de la paleta inclinada del invento, las
paletas poligonales oblicues (86) e inclinsdas (52, 728)
mostradas con detalle en las figuras 6, f, 8y9 éon men-

cionadas como formas ilugtrativas de realizacidn. E1 deta~|

arisfa de trebajo (146, 146') mientras que las superficies
interiores y exteriores de la paleta (144, 144' y 145, 45"
respectivemente) desempefien un papel relstivamente subordaio
nado, cuya importancia varfa dependiendo de la orientacidn
de la linea de pendiente (S, S') y la inclinacidn aguas
gbajo de las paletas (g y a'). Cuando gira el rotor, el ma-
terial cosechado es aprehendido principelmente por la aris-
ta de trabajo (146, 146'). La inclinscidn sguas abajo de
la paleta crea un espaclo de bolsa o en relieve (158;w158')
por detrids y radialmente dentro de la arista de trabajo,
concentrando el contacto entre el material cosechado y la
paleta sobre 1s zona relativamente pequefia de la arista de |
trebajo. Preferiblemente, la arista de trabajo carece de
discontinuidades de manera que es baja la friceién entre
ella y el material cosechado contribuyendo a un resbélamieg
40 entre el material cosechado y el rofor, y de manera tal

que las paletas, al tiempo que mantienen el control y con-
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~+tindan haciendo avanzar el materisl en la dirsceidn axial
indicada por las flechas (F, F'), (debido al éngulo de aval

—5

ce b, b'), lo hacen con menos "tensidn" y consumo de ener-
gle que los elementos movedores de material convencionales
tales como los miembros hslicoldales continuos que se ex-
tienden radialmente o las paletas que se extlendsn radial-
mente casi de modo axial. Obsérvese que mientras que la
arista de trabajo (146) de la paleta poligonal oblicua (86)
es aproximadamente teugencisl sl rotor, la ariste (146')
de la paleta inclinadas (f2, 72&) tiene una pendiente hacis
atréds y hacia fuera que acrecienta el efecto peinador de
la paleta inclinada y su tendencia a adelgazar la esterillT
de materisl cosechado. La utilizacién de una agrupacién de
peletas inclinadas hace minima la creacién de manojos
comprimidos de material y la "bolsa" formada por debajo ¥
detrds de la arista de trabajo permite un resbalamiento de
material sin comprimir adicionalmente la esterills de ma-
terial. .

La arista de trabajo (146, 146') presenta una zot
na de iampacto relativamente pequefia pers grano suelto y de
este modo es la mayor parte del material cosechado, mate-
riel distinto de grano (MDG), que es transportade y controt
lado directamente por la arista de trabajp.-En generel, se

puede decir que duraente el proceso de separacidn el grano

r

trilledo es ampliamente transportado por ser arrastrada poi
el MDG en lugar de serlo directamente por las paletas. No
obstante, los granos de cereal trillados respecto de las
espigas tienen al menos la oportunidad de encontrérse con
las zonas relativamente mayores de las superficlss de pale<

tas (particularmente lés superficies interiores 144, 144')
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ry;mientras que la arista de trabajo de la paleta del inven
to estd siempre orientada para funcionar generalmente de
le misma menera, para transportar y peinar el materiel co-
sechado, variaciones en la orientacidn de la linea de penuv
diente (S, S§') y el éngulo de incl;nacién de la peleta res+
pecto del éngulo radial (a y a') tienen efectos importantes
sobre la separacidn dependiendo de cdémo las superficies de
paletas tienden g desviar cuslesquiera granos de ceresgles
con que se encuentren. Por ejemplo, suponiendo que, relati+
vamente, el grano de cereal se estéd aproximando a una pale-
ta sobre una trayectoria o pista tangencialmente circunfe-
rencial (T, T'), en las figurés 6 y 8 respectivamente, y
considerando primeramente la paleta inelinada (;2 8§ T2a) s¢
puede ver que el grano puede hacer sélo contacto tangencial
con la superficie de paleta interior 144', de manera que
hablando generalmente una paleta inclinada fal como ls que
aqui se ilustra no tiene ningunas fendencia a desviar grano
axialmente agues arribe ni aguas abajo (tal como se indica
por D' en la figurs 8). T

En el caso de la paleta poligonal oblicua 86, pue
de verse en la figura 6 que un grano de cereal gue se apro+
xima g la paleta relativamente sobre une treyectoria circun
ferencial T, tendrd un impacto sobre la superficie de paled
ta interior o delantera 144 y que lé orientacidén de la su~
porficle de paleta eg tal que'el impacto desviard al grano
dentro de une trayectoria D que tlene componentes axialmen-
te sguas abajo y radialménte hacia dentro (en direccién al
eje del rotor). En si mismo, este efecto pareceria obstacu-
lizarila separacidén, en donde la desviacidn axialmente ‘

aguas absjo tiende a reducir el tiempo en que el grano per4
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—manece en el separador, y:la desviacidén radislmente hacia’
dentro arrastra sl grano divergentemente de la rejilla a
través de la cual debe ser expulsaedo pars completar la se-
paracidén. No obstante, la palete inclingda del invento no
es utilizada tipicamentg séla sino en una egrupacidén tal
como sqQui se describe. Diche agrupscién es, en efecto, un

sistema interrumpido de manipulacidén y control de material
distinto de greno (MD3), el oual, acoplado con el efectc

pacio anular entre el rotor y lg rejilla, ﬁroduce un efac-
to de separacién total que oscurece el efecto gparentemen~
te negativo sobre la separacidén de la supeificie interior
144 de la paleta poligonsl bblicua que antes se describe.
En comparacidén con la peleta inclinada 52, 723’

en donds el efecto de las superficies de paletas es hecho

ngndo ventajas tales como la aptltud de manipular material

inclinads 144 en coﬁtra de lg direccidén relativs de movi-
miento de la paleta R efectla wun importante contacto con

el materisl cosechado para disminuir el efecto de resbale-

pulsidén més directa del material cosechado.

Una forma adicional de realizacién de ia paleta
inclinads del invento, apropieda para utilizarse sobre un
rotor de separador, se ilustra en las figuras 10 y 11. En

este paleta con rastrillo o compuesta 164; se retienen las

que produce agitacidén, peinado y reorientacién del materis

centrifugo de la trayectoris espiral del MDG dentro del es;

minimo la paleta poligonsl oblicua 86 constituye un compro
miso. La arista de traebajo 146 predomina todavia proporcio;

himedo sin atadura, pero la superficie interior o delanter:

miento creado por la erista expueste y proporciona una pror

superficies interiores y exteriores inclinadas 144", 145,

v
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- guientemente, con una suberficie de montaje tangencial 15!'
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el cuerpo esbelto 143" y la arista de trabajo. 146" orientat
das de maners tal que hace: avanzar 0 transporta el materisl
aguas abajo. No obstente, la paleta con rastrillo esté ca-
racterizada porque su linea de pendiente S" cge entre uné'
direccidn axislmente sguaes abajo y en contra de la direc-
cién de rotacidn, pero preferiblemente entre la direccidn

axial y 452 en contra de la direccidén de rotacién. Consi-

ls arista de base o interior 150" estd dispuesta en contra
de lg direccidén de movimiento relativo de la paleta (R")
con un sngulo de avance negativo y, en términos de movimien
to relativo entre la paleta y el material cospéhado ¥y iz
rejilla, la paleta 164 presenta una superficie extericr
145" con pendiente hacia atrds. (Obsérvese que en este ca-
80 la superficie exterior 145" se convierte én la surerfi-
cie delantera). La paleta con rastrillo 164 presents de
este modo dos caracteristicas anteriores o frontales para
contacto inicial con el material cosechado, la arista de
trabajo 146" y la superficie exterior 145". E1l efecto de

la orientacién hacid atrés y hacia fuera de la superficie

exterior 145" es la de tender s aumentar la eficacia de se-
paracién suplementando grandemente el efecto de rampas de

la arista de trabgjo 146" sgimilarmente orientado, obliganst

do al material cosechado en direccién hacia fuera en direc
cién a la rejilla, aunque un aumento acompafiante de fric-
clén acrecentaréd la energis requerida pars propulsar el rén
tor. En este caso, un grano de cereasl libre que se aproxima
& la paleta relativamente en una trayectoria circunferen~

cial T" ge encontrard con la superficie exterior 145" de
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impacto que tiene componentes axialmente sgues arriba ¥y rat
dialmente hacia fuera, gyudando embas aparentemente g la
eficacia de separacidn, una mediante la tendencia a avmen—
Yar el tiempo en que el grano permanece en el separador y
la otra mediante envio del mismo en la direccién de expul~
sién g través de la rejilla. La paleta con rastrillo 164
ha sido descrita hasta shora como si las superficles ds pat
leta 144" y 145" Zfuesen planas, pero pueden ser curvadas
tal como se ilustra en las figures 10 y 11 de manera tal
que, por ejemplo, el efecto de desviacidén y de control de
material sobre la superficie exterior 145" variard desde
une parte de una superficie a otra. Ademés, la conkexidad
de la superficie exterior 145" +tiende a "ablander" lg sc-
cién de la palete y a reducir la fricecion mediente reduc-
cién de la sgresividad de la punta 166" de paleta delante-
rae |

Resultarsa shors evidente que las paletas incline+
das del invento pueden ser utilizadas sobre un rotor en ung
o mas de las porciones de aslimentacidn, trillado y sepera~
cién de un separador, dependiendo de los objetivos de fun-
cién y de varigbles tales como el tipo y el estado de las
plantas de cosecha a menipular, las proporciones del sepa-
rador, etc. Estas se pueden utilizar,vpof ejemplo, en agfvr
paciones axiales o helicoldales sebaradas circunferencigl-
mente alrededor de un rotor, como el ﬁnico,tipo de elemen-
t0 sobre una seccidn definida particularmente en sentido
axial o en unidén con otros elementos tales como listones
raspadores (trilladores) 0 listones separadores radiales.

En la forma anterior de realizacidn, en la porcign
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-ds trensicién 42 del rotor, las paletas inclinadas 72 son
utilizadas junto con un listén raspador 64 en forma de
roempa (discutido seguidamente con mayor detalle). Las palet
tas inclinadds 72 equi son de altura wniforme y estén dis-
puestas en conformacidn helicoidal 66 sobre el cusrpo Qi—
lindricdl52 de rotor creando un elemento transportador en
espirel interrumpido, eficaz pars reducir el agarre o afiel
tremiento en comparacidn con un elemento continuo que ‘ofre+
ce una siuperficie de paleta aproximadesmente radiel. Ut;li-
zando una sgrupecidén o plurslidad de elementos relativament
te menores tales como las presentes paletas inclinadaé'en
lugar de un miembro continuo, inhihe las acumulaciones o
concentraciones de materisl por los elementos de rotor dant
do como resultado una esterilla mds delgada y mas uniforme
de material y un funcionamiento més suave, con mejor rendi-
mlento de separacién. Las paletas inclinadas ;2 en forma~

cidn escalonada son particularmente eficaces aqui, cooperer

=1
|

do con los listones raspadores 64 en forma de rampa para
redistribuir y acondicionar el material recibido en una
corriente concentrade desde el alojamiento 34 de alimenta-
dor y arrastredas dentro del separador por la porcidn de
rotor de alimentacién 40, a forma de una esterilla adelga-
zada uniforme que-circunda el rotor, para su recepcidn por
la parte de trillado 44. Las paletas inciinadas son también
particularmente eficaces para manipuler arroz que tiene uﬁa
fuerte tendencia & agruperse en montones, retorcerse y '
sgarrarse delante de elementos de control de material con-
venciongles.
. Deberd hacerse observar aqui que la paleta incli-

nada 72 ilustra otra faceta de la versatilided de la pale-
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.ta inclinada del.invento en que la arista de trabajo 146’
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no es perpendicular a la linea de maxima pendiente de las
superficies interior y exterior 144', 143'. Estd orientada
oon respecto a la forma del rotor y a la}rotaoién del mis-
mo, de manera tal que la arista de trabajo no es tangencial
ni circunferencisl sino que esta inclinada hacia atrds, es+
tando dispuesta la porcidén trasera 148' hacia atras y ra-
diglmente hacia fuera de la porcidén delantera 147', tendien
do a acrecenter el efecto de peinasdo y también a desvié%“
meterial radislmente hacia fuera. En la porcidn de traqé?—
cién esto dltimo ayuds a desarrollar la delgada esterilia
para el trillado y, cuando se utiliza en las porciones aé
trillado o separacién, tiende a mejorar la sepsracién.
En comparacidén con las paletas inclinadas 62“135
paletas poligonales oblicuas 86, soportadas en agrupacién
axisl sobre los listones separadores 84, que se extiendsn
a través de las porciones de trillado y separacién del ro-
tor, 44 y 46 respectivamente, estén disefiadas para trans-
porter, en lugar de ello, de modo més positivo para mover
el MDG en una espiral controlede hacia atrés para su des-
carga junto al extremo gguas sbajo del separador. Al mismo
tiempo las paletas poligonales oblicuss 86 y el espaclo
gbierto entre ellas en cade agrupacidn proporcionan resba-
lemiento y sgitacién suficientes, de maners tel que se el-
canzen, con niveles de energia aceptebles, los deseados nit
veles de eficacia de trillado y séparaciéﬁ. En la seccidn
de trillado del seperador, las paletas poligonéles oblicugs
86, dispersedas entre los listones raspadores ;8,contribu~
yen a la eficacia de trilledo mediante una recrientacién

¥y egitacién del material cosechado despuds de que éste
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_ebandone un listén raspador y entes de que quede aprehendij

‘tiempo que todavia franquean su extensidén axiel estableci-

- se utilizan tipicamentg en un separsdor de rotores milti-

Hojn nim. 29

do por el siguiente. La eficacia de separscién y la menipud

lgcidn de materisl son reciprocemente dependientes, y el
control positivo y uniforme de matefial syude directamente
a la separacidn.

! Se entenderd que Jjustamente cuendo las filas 66
de paletas inclinadas de la seccidén de transicidn estan
dispuestas helicoidelmente, los listones raspadores 78 -y -
los listones separadores 84 (figures 2 y 3) y la fila 128
de peletas inclinadas de la seccidn de trillado de forma

de realizacién alternativae (figuras 12 y 13), el mismo

da, tembién pueden estar dispuestos helicoidalmente con
respecto al eje del rotor. Dicha disposicidén, con un dngu-
lo de avance gpropiado, puede. contribuir a1 desplazamien-
to axial efectivo total de material cosechado provocado -
por la egrupacién de paletas, pero su efecto més importante
es el de inhibir el agarre o afieltramiento de material de-

lante de les paletas, que puede producirse posiblemente in;
cluso con las peletas inclinadas del invento en ciertas
condiciones extremadas, tales como la manipulacidén de paje
de erroz himeda y larga.

Aungue la presente forme de realizacidn incluye!
en cada'caso~seis listones trilladores %8 ¥y sels listones
separadores 84, con frecuencie es desesble utilizar menos

listones, especizlmente en rotores de menor didmetro como

ples. Las consideraciones que influyen sobre el ndmero de
listones, que pueden ser utilizados eficazmente en un rotor

establecido, incluyen dos que esten relacionadas con las
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1 | caracteristicas fisicas del material cosechado a menipular
y:que son relativamente independientes del didmetro del ro+
tor. Primeremente, es deseable mantener una clerts separa-
cién circunferencial minime entre listones o paletas fun-
5 clonales pars permitir un volteo o una reorientacidn de mes
terigl, don el fin de trillar y sepersr eficadmente. Se det
be proporcionar, edemds, espacio pars permitir concentra-
cionss de material cosechadc, incluyendo espigas de grsno,
pare entrar en el separador y ser transportadas dentro ae
10 | 1lg seccién de trillado. En segundo término, hay unae longi-
tud minime para le palete inclinsds, y particulermente pa-
ra la ariste de trabajo, por debajo de_la cual no se logra
edecuadenente el control de materlial y el potencisl de trans
porte de material, por la paleta inclinada. ,
15 : Se entenderd, desde luego, que el funcionamiento
de las paletas inclinades del presente invento, erriba deet
erito, se logra en cooperacidn con glojamientos y rejillas
fijos que rodean el rotor sobre el que estan soportados. pH
resultado neto de los efectos combinados de los miembros
20 | agrupados helicoidalmente o en espirel o las caracteristi~
cas de disposicidén helicoidal de los elementos del rétor ¥
-1 glojemiento para control de materisl, y la friccidén e inert
| eia del materiel cosechado, asi como el movimiento relative
entre el rotor y el alojamiento, es el de propulsar al me~
25 | teriel cosechado en direccidén hacia atréds en una trayecto-
- ris en espiral. En le prictica hay resbalamiento del mate=-
rial cosechado no sélo en relacién con elementos tales comd
paletes arrastradas por el rotor sino tambidén en relacién
con miembros de avance helicoidales‘fijos (tales como los
30 | plembros de alimentacién helicoidales 110, los miembros he+
26039 ' | -
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|_licoidales de trensicidn 112 y los listones en espi}al 116

“Las siguientes dimensiones de rotor y de paletas incliradas

de 10_a 15 milimetros para granos pequefios (las mayores se+
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de la rejilla), contribuyendo los iltimos también e sgitar
el materialry 8 ayudar a la séparacién. El resbalamiento
total depende de un cierto nimero de varisbles tsles como
la separscién radigl entre el rotor y el alojemiento, el
caudel dd alimentacién, etc., asi como tembién le forme de

los elgmentos de control de material, propismente dichos.

son solamente ejemplos de algunas que han gido ensaysdas
con buenos resultados: longitud de las partes de trillgdp.
y separacidén de 900 a 1250 y de 1250 & 1500 milfmetros res+
pectivamente; diédmetros de salida del rotor de 500 a $00
milimetros con velocidades periféricas hasta de 45‘me?rp§/

/segundo y une separacidén de rotor e rejilla o alojamiento

paraciones son deseables para maiz); alturss de paletas de
40 e 110 milimetros y longitudes hasta de 250 milimetros

con separacién axial entre paletas de 100 a 200 milimetros
teniendo las peletes un dngulo de inclinacidn desde el dngy
lo radial (g)de 30 a 452 y un dngulo de avance (b) de 15 ay
3023 relaciones de eltura de peleta a longitud y.separaciéh
axial eproximademente de 1 & 2, dieron buenos resultados.
Intervalos circunferenciales entre elementos funciongles

(listones trilladores, agrupaciones de paletzs ineclinadas,
ete.) del orden de 100 a 200 milimetros o el doble de la

longitud de las paletas inclingdas, son generslmente desee-
bles. Un ejemplo de un grupo particular de especificacione%
compatibles para un rotor gue tiene sels listones raspado-|
res counvencionales 78 y seis listones separadores convencig

nales 84 con paletas oblicuas 86, para utilizarse con grangd
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-pequetio tal como trigo, es como sigue: didmetro del rotor
700 milimetros; longitud de la seccidn de trillado 1.000
milimetros; longitud de la seccidn de separacidn 1400 mili-
metros; veloclded periférica del rotor 30 metros/segundo;. |-
separgcidén de rotor a rejilla o elojamiento 15 milimetros;
altura, lbngitud y separacién de la paleta axial 75, 150 ¥
150 milimetros respectivemente; y éngulos de inclinecién
respecto de la redisl (a) y dngulo de avance (b) en ambos’
casos de 30%.

Se entenderd también que eunque la separacién.en-
tre el rotor y el elojamiento o rejilla se hace variar de-
pendiendo del tipo de planta de cosecha y del estado de la
misma, deberd estar limitada de manera tal que los elemen-
tos de rotor tales como las paletas inclinadas del invento
pueden mantener control de material, y el funcionamienfd
satisfactorio de las paletas no depende de la presencis de
un glojamiento o rejilla con una forma particular, aunque
son particularmente eficaces con alojamientos de friccidn
relativamente baje con avance pogitivo, similar a la de la
presente forma de realizacidn; y ademds, que les paletes pg
ligoneles oblicuas, inclinadas y de rastrillo 86, 72, T2a
¥ 164 arriba descritas son sélo ejemplos de posibles confi~
guraciones de las paletas inclinedas.

La funcidn especial de los listones raspadores 64
en forma de rampa, que se ven del mejor de los modos en
las figuras 2, J y 4, es el de proporcionar al materisl de
cosecha entrante une transicidn susve y gredual, desde lg
funcién predominantemente transportadora de la porcidén de
rotor de slimentacidén 40 y de la porcién aguas arriba de 1g
seccidn de transicidn 42 del rotor; hasta la seccién de
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_trillado del rotor 44 y, en particular la de suministrar
materiel cosechado en estado y disposicidn apropiados al
extremo agues arriba de los listones raspadores %8 de la
seccién de trillado. Tal como es evidente, en direccidn al
extremo aguas arriba de la parte de transicidén 42 del ro-
tor, 1as/paletas inclinadas 72 se extienden radialmente
mas alla de las paletas 70 de listones respadores en forma
de rempa,y son dominentes para controlar el materisl cose~-
chado mientras que hacia el extremo.aguas gbajo de la parte
de transicidn 42 del rotor, las paletas 70 de listones rast
padores en forma de rampa estén separadas entre si g menor|
distancia y, por estar montads sobre la rampa O base 68, sg
extienden radielmente por encima de las paletas inclinadas
| 72 mientres que disminuye progresivamente le separacién ra+t
digl entre las paletas y el alojamiento. El efecto combinas
do de la separacidn axizl decreciente entre las paletas 70
de listones raspadores en forma de rampa, propiemente di-
ches, y la separascidn entre puntas, decreciente hacia atrés,
entre las paletas 76 y el alojamiento 106 de transicidn ed
el de un espesor radial efectivo del espacioe: gnuler que se
reduce progresivamente, el cual espacio anular controla de
este modo el material cosechado entrante pars adelgazarlo
progres;vamente a la forma de uns esterilla relativamente
~delgada, distribuida slrededor de la circunferencia del ro+¢
 tor, lista para su recepcién dentro del recinmto anuler re-
lativemente delgado definido entre los listones raspadores
78 de la seccidén de trillado y la parte de trillado de la
rejilla 114. Cuando las separaciones entre puntas entre la
peleta y el alojamiento y las separaciones entre paletsas

hacia el extremo trasero de los listones raspadores 64 en
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. forma de rampa se aproximen a las de los listones raspado-
res 78 de la seccidén de trillado, comienze el trillado en
la parte trasera de la seccidén de transicidn.

En la disposicién de trilledo con dientes de pla
de las figuras 12 y 13 las paletas inclinadas 0723 reempla~
zan e los dientes de pias de un cilindro de dientes de pia
convencional. Ademds de las funcionés de control y trans-
porte de materisl de las paletas inclinadas, que arriba se
describen, aqui las paletas inclinadas 72a pasaen entre 1oé

dientes de pias estacionarios 142 provocendo una accibi de

can gquellas. El grano trillado pasa & través de la rejill
0 porcidn cénceva 138 a un limpiador (no mostredo) mier re
que el material distinto de grano (MDG) es transportado en

espiral hacis atrds, a une seccidn separadora (no mostrada

agues gbajo de lg parte de trilledo.

trillado sobre el materlal cosechado, sobre el que se'apli»

!

|
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- - REIVINDICACIONES -

presenten parae que sean objeto de esta solicitud de Patente
cogen en las reivindicaciones siguientes: L
eibn axisl con un alojamiento que tiene orificios de seva-

‘rar, que se extiende en direccién axial del elojemiento,

'radialmente, as{ como une parte de guia y una parte de terd

Hojn nGm. 35

Los puntos de invencidén propis y nuevs que se

de Invenciéﬁ en Espeafie, por VEINTE afios, son los que se reT

18.~ Cosechadora de tipo constructivo de ecirculaes
recién pars alojar un rotor epoyado de meners capag de gi-

el cual rotor forme en unidn con el alojamiento un ree:.iso
anmalar que se extiende entre el orificio de entrada y”el
orificio de sallida y que en la zona delgnters tiene una’
parte de triliado y en lag zona trasera tiene una parte de
geparecidn, estando provista la parte de trillado con =zl '
menos dos listones trilladores y pudiendo estar provista
la parte de separacidén con al menos dos liétones separado-
res, los cuales estén dispuestos a distancia entre si vistg
en direccidén periférica, caracterizada porque scbre el ro-
tor estdn dispuestos numerosos elementos transportadores,
que ge extienden divergenxemeﬁxe con relacién s una linea
redial que se extiende a través del elemento transportador,
y cada uno de los cuales tiene una 1{nes de inclinacién qu§
discurre inclinads hacie aguas sghajo, teniendo cada elemen-
to trensportedor una srista de base situada en el interior

o arista interior, una arista de trabajo que se extiende

minacidn, que se extiende transversalmente con respecto a
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rla direccidn de rotacidn, y porque los elementos transpor-

tedores estan previstos el menos parcislmente junto a los
listones trilladores y cooperan con éstos.

28,~ Cosechadora segin la reivindicecidén 12, ca-
racterizeds por@ue el rotor tiene una envolvente exterior
y cada uno de los elementos transportadores esta dispuesto
con su grista de base en la zons de la envolvente exterior

38.~ Cosechadors segin la reivindicacién 18,'cal
racterizada porque por lo menos un elementO'transportadﬁr
estd dispuesto discurriendo de modo inclinado.

4%,- Comechadora segin une 0 variae de las rei-
vindicaciones precedentes, caracterizada porque la linea d
inclingeibn, que se extiende a través del elemento trans—
portador, se encuentra, con respecto al plano que discurre
en lg direccidn de circulacién del material cosechado, de-

lente de dste visto en direccién:de rotacidn.

58,.~ Cosechadors segin una o varias de las prece+

dentes reivindlcaclones, caracterizads porque la arista de
base del elemento transportedor discurre paralelamente & 8

ariste de trabajo.

68.~ Cosechadors segin une o variss de las prece-

dentes reivindicaciones, éarapterizada porque la arista de
trebajo discurre casi en dngulo recto con respecto a wna
linea radisl que me extiende a través del eje del rotor y
de la arista de trabajo. |

73.- Cosechadors segin ung 0 varias de las prece-
dentes reivindicaciones, caracterizada porque la arista de
trabajo discurre aproximadamente en &ngulo recto con res-
pecto a la lines de inclinacidn..

88.- Cosechedora segin uns 0 verias de las prece

.

L
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| dentes reivindicaciones, caracterizadas porque cada uno de
los elementos transportadores tiene una arista de guia que
discurre inclinada hacia atrds con respecto a la direccidn
de rotacidn, la cual arista de guis se extiende entre la
parte de guia de la arista de base y le arista de trebajo.

9¢.~ Cosechadora segin una 0 Varias de las prece-
dentes reivindicacionss, caracterizada porque gl menos w
elemento transportador estd dispuesto discurriendo de modg
inclinado vy estéd provisto con una arista interior, que sstd
dispuesta sobre un plano que discurre en angulo recto son
respecto gl eje del rotor.

108,.- Cosechadora segin la reivindicacién 98, ca-
racterizada porque la iinea de inclingcidn del elemenfo
transportador estad orientasda hacia esguas abajo en direccidn
exials !

118,.~ Gosechadora segln la reivindicacién 92, cad
racterizada porque la parte de guia de la arista de trabajﬁ
se encuentra en el interior radislmente con respecto a la
perte de terminacidn. '

128.~ Cosechadora segin la reivindicacién 18, ce
ractérizada porque los elementos transporitadores que discu-
rren de modo inclinada tienen.una forma triangular.

138.~ Cosechadora segin una o varias de las precq
dentes reivindicaciones, caracterizada porque =zl menos un
elemento transportador estd estructurado en forma de ras-
trillo.

148.~ Cosechedora segin la reivindicacidén 138,
caracterizada porque cada elemento transportador con forma
de rastrillo tiene una superficie interior, cdncava, y unsa

superficie exterior, que discurre paralelamente a la super-
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_ficie interior. ;

158.~ Cosechadora segin una o varias de las pre-
cedentes reivindicaciones, caracterizads porque con 1los nut
merosos elementos transportadores estan asociados por 1o
menos otros elementos transportadores, los cuales estén di
puestos en una fila, que tiene un extremo situado aguas
arriba y wn extremo situado aguas abajo.

168.~ Cosechadora segun la reivindicacién 15%, .
caracterizada porque los elementos transportadores estén”
dispuestos con distancia axial entre si, y la fila que fors
ma los elementos transportaedores se extiende principelmente -
en’ direccidén axial.

1;§.- Cosechadora segin una 0 varias de las pre-
cedentes relvindicaciones, caracterizada porque la fila
tiene con respecto al eje de rotacidén del rotor un trans-
curso en forma de espiral. :

188.~- Cosechadora segin la reivindicacién 18, ca+
racterizada porque por lo menos una fila de los elementos
transportadores se extiénde sobre lg zong de trillado y éem
paracidén del rotor. '

198 ,- Coséchadora seguin uﬁa 0 varias de las pre-
cedentes reivindicaciones, caracterizada porque junto al
lado interior del alojamiento estén previstas,humerosas
péas que se extienden hacia dentro, las cuales estén dis-
puestas de modo.tal gue Se sSuperponen g los elementos trani
portadores previstos Jjunto al rotor, que se desplazan fren-
te a las plas en el caso de rotacién del rotor.

208,~ Cosechedora segun la reivindicacidn 198,
caracterizada porque la linee de inclinacidén de los elemen-

tos transportadores se encuentra sobre un plano que dlscurne
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| _de modo aproximadamente parslelo gl eje del rotor.

| nos une parte de las plss se extiende hacia dentro desde

~pecto a la direccién de rotacidén, forma ung bolsa por debat

Hojn nam. 3 9

212.- Cogechadora segun una o varias de las pre-
cedentes reivindicacionesi caracterizada porque las puas
estén dispuestas discurriendo de manera inclinada en una
direccidn divergente con respecto & la direccién de circu-
lacién axial del material cosechado, siendo aproximadamente
igusles los éngulos de inclinacidén de las plas y de los
elementos trensportaedores con respecto =21 eje del rotor.

228,~ Cosechadora segln una o varias de las pre-

cedentes reivindicaciones, caracterizada porque por lo me-

el lado interior del cesto de trillado y separacidn.
_ 238,- Cosechadors segfn una o varias de las pre=
cedentes reivindicaciones, caracterizada porgue el aloja-

niento que se extiende horizontalmente estd formado por una

parte (mited) superior j por una parte inferior, conteniens

do la parte inferior el cesto de trillado y separacidn.
248.- Cosechadora segin una o varias de las pre-

cedentes reivindicacionés, caracterizada-porque la pared

del elemento trensportador, dirigids hacia atrds con res-

jo de la arista de trabajo, y la arista de trabajo se ex~.
tiende traﬁsversalmente respecto a la direcci5n de rotaciéﬁ,
encontrandose el extremo de la arista de trsbajo situado
aguas arriba, délante del extremo de la arisfa de trabajo
situado aguas abajo, con respecto a la direccién de rota-
cién.

258.~ Cosechadora segin una o varias de las pre-

cedentes reivindicaciones, caracterizada porque el rotor,

£

detrds de su parte de alimentaocién tlene un listén raspado:
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~en forma de rampe sobre wn ftramo intermedio del rotor, fren
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queando el listén raspador toda la longitud del tremo in-
termedio y estando formado por numerosos elementos raspado-
res dispuestos unoé junto a otros, cuya diétancia radial .
con respecto al lado interior del alojamiento del tramo ind
termedio se hace crecientemente menor visto hacia aguas
abajo.

268,.- Cosechadors segin ung o varias de las pre-
cedentes relvindicaciones, caracterizada porque la distancia
axial entre los elementos raspadores individuales se hace
crecientemente menor en la &ireccién que discurre aguac
abajo. '

255.- Cosechaedors segin une o variess de las pre-
cedentes reivindicaciones, caracterizada porque el soporie

0 rampa que aloja los elementos raspadores sumenta en altu-

ra en la dirececidn que discurre hacia aguas gbajo y con reg
pecto al eje del rotor.

288.~ Cosechadora seglin una o varias de las precg
dentes reivindicaciones, caracterizada porque son iguales
las distancias radiales enfre el lado interior del aloja-
miento del tramo inférmedio y el extremo del listén raspe-
dor situado eguas sbajo, y entre el lado interior del elojg-
miento de la parte de trillado y el extremo del listdn tri-
llador situado aguss arriba. ‘

298.- Cosechadora segin una o varias de las pre-
cedentes reivin&icaciones, caracterizada porque el extremo
del listén raspador situddo aguas sbajo estd orientada axia%
mente en direccidén al extremo del listdén trillador situado
aguas arriba.

308.~ Cosechadora segin una 0 varias de las prece-
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-dentes reivindicaciones, caracterizada porgue la fils for-

Hojn nam. 4.1

mgda por los elementos raspadores se extiende disgonalmen-
te desde el extremo situado aguas asbajo de una de las rampés,
haela el extremo situasdo aguas arribs de la subsiguiente
rampa.

[ 312.- Cosechadora Segin una o variss de las pre-
cedentes reivindicaciones, caracterizada porque los element
tos trensportadores estén dispusstos entre los listones
trilladores. '

328 ,~ Cosechadora de tipo constructivo de circu~

lacidén axial. :

. Tal y como se ha descrito én la Memoria que ante-+

cede, representado en los dibujos que se acompaian y con
los fines que se han especificado. )

Esta Memoriz ’consta de cuarents y una hojas es-

eritas a mdquina por una sola cara.

S

Medrig, 03.MR1979
P‘A.

- Albeytyy de Blzabure

Por Pdd




DEZRE % COMPANY

’ O i s -
.
RET120
Lo od == POt
DN T
e
dabviels W™ W s Yy g st s
s TR TR

g

N h
PRt L Y ' e
o

[l

., :
/12 24

FIG. |




DEZRs %« COMPANY

LAY




P71418

ekl e GOMPANY LiL/v




DelsilE % COMPANY Lv/v

h 1
FIG. |o\*-\/

66"
143\ 145
a4 144"
Q
’] .
] D 51"

FIG. 7 FIG. 9 FIG. 11




DivilRe % COMEANY v/v

122 ~ . /132

134
126
'Ir
I
i T2a
EL
Lm \-~.‘.,N JL\\\\\ll\\\\"
e MMM |
=
5 140 142
FIG. 12 - FIG. 13



	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



