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MEKORIA DESURIFTIVA 3

La presente invencién recae sobfe perfeccionamientos en ma-
quinas empacadoras de alta presifn, y m&s concretamente sobre los
mecanismos que intervienen en la transmisiln de la maquina empaca-
dora.

La disposicidn de esta transmisidn ofrece unas excelentes
garantias de funcionamiento y perfeccidn téonica que la hacen de-
segble Qobre otros tipos de transmisiones da cardcter éonvencio-
nal.

Eatas y otras ventajas més de orden adicional se desprenden
de la lectura de la presente memoria, para cuya mejor comprensién
una planta de dicha transmisidn.

De conformidad con la invencidn referida Q diches dibujos,
el mecanismo objeto de la misma dispone de un embrague limitador
de giro y par (A2) que tiene por objeto la regulacidén del par de
torsifn que transmite el eje de donde recibr el giro, que es el
que envia el tractor, al cual se une solidariamente.

Dispone msimismo el mecanismo, de un volante (A3) de iner
cia, el cual recibe el giro del embrague limitador de par, y cons-
ta de una polea trapezoidal de tres canales para correas con farf
£iX "C"; aunque las diﬁenaionea son variables seglin las necesida-
des, se consideran aconsaejables las siguientes: diimetro exterior
575 mm X k01 efectuando el giro a 540 Tpm.

Se dispone de un eje pifidn (A4k) que recibe sl giro del
volante (A3) antes citado; este eje pifidn de 40 mm de didmetmo
pertensce al par clnico helicoidal; preferente pero no limitati-
vamente docho pifién es del médulo M=7 , nimero de dientes, dia-
metro exterior y difimetro interior adecuados, y de giro 5S40 rpm.

Provée el mecanismo una corona (AS) del par cénico heli-
coidal que recibe el giro del pifién exterior; preferente, pero

no lirmitatZvamente poabe un difmetro exterior de 345 mm, el inte-
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terior es de 235 ma, mSdulc M=3, n? de disntes 39,,rola616n 6,5
y de 83 rpm.

La citada corona (A5) del par cénico helicoidal va solida~
rizada sobre su eje (A6) situado a 500 respecto al eje (A4) pifién
que tiene 90 mm de diimetro.

Sobre este mismo eje (A6) de la corona (A5) va montada un*

corona (El) dentada; conveniente, pero no limitativamente, las

caracter{sticas de la misma son: difmetro primitivo 251 mm; paso 25,k

rm, n? de dientes Bi y o8 de 83 rpm.

Por medio de una cadena de transmisidn, esta cerona denta-
da (E1) pone en movimiento de ;iro a otra corona dentada (E2) que
va montada sobre un e¢je (E3). Las caracteristicas, no limitativas,
de esta corona son: difmetro primitive 251 mm; paso 25,43 ne de &1
31 ¥ 83 rpm. ,

El eje pifién E3) antes citado, solidario a la corona (Eg}
de la cual recibe el giro, forma parte del resnvio, a 900, de
relacifn 1l:1l:1l, de las siguientes caracteristicas no limitativas:
Didmetro del eje 45 mm; médulo 6,5; n9 de dientes 15; difmetro
primitivo 97,5 mmn y giro a 83 rpm.

Este mismo eje pifdn 1lleva montade un pifiSn cbnico (E4)

a 900 con dicho e¢je pifidn (E3) que recide el giro de éste y forma
parte del reenvio a:909 ¥ que manda mediante el brazo cigliefial
{E5) el movimiento a ka horca alimentadora del tubo de prensado;
tiene 83 rpm y un difmetro del eje de 40 mu. El pifién es de ca-
racteristicas idénticas al anterior. Con (E5) se referencian los
brazos de la horca~ciglefial alimentadora del tubo de prendasdo.

El menoionado eje (E3) lleva solidarizada una corona (Gl)
a la que pons en giro, y que a través de una cadena de transmi-
8ién pone en giro a otra corona (G2) solidarizada sobe su eje
(3) de la cual recibe el giro, y qus lleva conectado el atador
de la mfquina, que preferentemente tiene di&metro de 25 mm.

Por 1o que ae refiere a la corona (Gl) posée preferente--

entes 3
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mente las sigulentnrn spracterfcticas: piémétro prinitivo 183,5
mm; paso 6 mm; n@ de dientss 36 y rpm 83. Respecto a la corona
(G2) tiene las mismas caracterfsticas citadas.

Dispone este mecanismo de un eje (Cl) que recibs el giro
del eje (EY4) antes mencionado, y fofma parte de la tercera rama
de reenvio en "U"; las caracterfsticas del mismo con las mismas
que las de (E4), y un difmetro de 45 mm preferentemente.

Este mismo eje (Cl) lleva hacia eu extremo opuesto, una
polea trapezoidal (Fl) solidarizada del mismo, que la pone en gi-
ro; esta polea e¢s de dos canales para correas trapezoidales, de
perfil en "C", con difmetro exterior de 300 mm y giro a 83 rpm.

Por medio de esta transmisidn trapezoidal, la citada po-
lea pone en movimiento a otra polea (F2) de dos canales en perfil
de "CY3; preferentemente, la distancia entre ejes de ambas poleas
es de 350 mm, difmetro exterior de la (F2) es de 115 mm y tiene
su giro a 216,5 rpm.

Esta segunda polea (F2) va solidarizadamente montada sobre
su eje (F3) de la que recibe el giro; preferentemente tiene 28 mm}
¥y va conectado al sinfin (Fi) de la miquina, al cual transmite el

giro a, preferentemente, 216,5 rmp.

En el extremo del antes citado ege (Cl), se dispone una po
lea trapezoidal (C2) 'solidaria del mismo y del cual recibe giro;
es de dos canales para correa, perfil en "C' y convenientemente
es de diametro axterior de 200 mm-y gira a 83 rpm.

En lfnea con esta polea, se dispone de otra polea trapezoi

¥

dal (C3) de la que rocibe el giro a través de las correas trape-

zoidales; preferentemente la distancia entre sjes de estas dos
foleas es de 460 mm, difmetro exterior de 237 mm y giro 70 rpm.

Esta polea lleva su eje eolidario (C4) que es comfin a di-
cja polea y a otra polea (C5) siendo preferentemente el difmetro
de este eje de 25 mm girando a 70 rpm.

Esta otra pokea (5) ea también de dos canales para cérreas
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en perfil de "C" y 28, preferentcmente Ce 200 mn de difmetro y gi-
ra a X rpm.

A traves de de dichas correas en pnftil de "C", esta poioa
pone en movikiento a otra polea (C6) de difmetro exterior preferens
100 temente de 234 mm e difmetro exterior y giro a 57 rpm.

Esta §ltima polea, va montada sobre un eje (C?) que acoiona
al recogedor de la miquina empacadora, siendo solidario de dicha
Polea y teniendo un difmetro, preforente, de 35 mm.

Se dispone de una polea (D1) trapeszoidal de tres canales pa
105 ra correas en perfil de "C", la cual recibe su giro mediante co=~
rreas, del volante de inercia (A;) antes descrito. Su difmetro ex-
terior es, preferentemente, de 260 mm x 86 y gira = 1.195 rpm.

Un eje pifién (D2) de par cénico a 90Q, es solidario al vo-
lante (D1) antes citado, del cual recibe el giro; preferentemente
110 su n? de dientes es 14 = 2, didmetro exterior de 93 mm y médulo M6

Se dinpoﬁo de otro eje pifién (D3) que forma el reenvio a
902 con el anteriormente citado (D2) y es de iguales caraotoristtcLA.

Este eje pifién (D3) lleva sclidaria una polea trapezoidal
(Dk) a la que pone en giroj es de tres canales para correas trape-
115 zoidales en porfil de "C" y tiene preferentements un difmetro ex-
torior de 347 mm X 87 y gira a 1.195 rpa.

Dicha polea (D5) pone en movimiento a través de transmisidn
trapezoidal de correas en perfil de "2" a otra polea (D5); la dis-
tancia entre ejes es prefarentemente de 880 mm.

120 Finalmente, esta polea (D5) va montada solidaris sobre su
eje (D6), que acoiona sl trillo de la mfquina empacadora.

La transeisidn descrita en la presente memoria es realisa-

ble también a base do cadenas; y debe considerarse que en esta

invencifn cabrin cuantas variantes de realizacifn como sean posiblps

T

125 sin que se altere su esencialidad, pudidndose fabricar en toda cla

se de materiales, formas y tamafios apropiados, sin limitacidn.
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NOTA: Descrito sviicientenente lorque antecede sblo resta soﬁnlqr
que lo que 8e considera propio y nuevo del solicitante es lo con-

tenido en las siguiaentes:

REIVINDICACIONES

1 - Perfeccionamientos en miquinas empacadépas de alta pre
sidn, y en especial en los mecanismos que intervienen en la trans
misi8n de las mismas, caracterizados por d hacho de disponerse de
un embrague limitador de giro y par que tiene por objeto la regu-|
lacidén del par de torsidn que tranemite el eje de donde recibe el

giro, que es el que enviam el tractor, al ¢ual se une solidariamend

2 = Perfeccionamientos, segln reivindicacién 18 caracteri-

zados porque la mBquina dispone de un volante de inere¢ial que re-

cibe el giro del embrague limitador del par, y que consta de una

TPolea trapagzoidal de tres canales para correas con perfil de "C".:
3 « Perfeccionamientos, seglin reivindicaciones 1 y 2 carac-|

terizados porque la méquina dispone de un eje=-pifién que recibe

| e1 giro del volante antes citado.

L = Perfecccionamientos, segfn reivindicaciones de 1 a 3

caracterizados por el hecho de prover, el mecanismo, de una coro-

na del par c8nico helicoidal que recibe el giro del pifién exte--

rior; cuua corona va solidarizade sobre un’oje situado a 900 res~ |

pecto al eje del pifiSn.
|
: 5 - Perfeccionamienyos, segln reivindicaciones 4 y anterio-

res, caracterizados porque sobre el mismo citado eje de la corona

mencionada, va montada una corona dentada.

6 ~ Perfeccionamientos, segln reivindicacién 5 caracteri-
zados por el hecho de que , por medio de una cadena de transmi-
gién o elemento similar, esta corona dentada pone en movimiento
de giro a otra corona dentada montada sobre un eje pifidn.

7 - Perfeccionamientos, segfin reivindicacién 6 y anterio-
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res, caracterizados »orguy el merecionado eic-pifién furma parte
del reenvio a 900; y este mismo eje pifidn lleva montado un pifién
ddnico a 90 2 con el eje pifidn, y que recibe giro del mismo y
forma parte del reenvio a 902 y que mands, wediante un braso oi-
glefial, el movimiento a una horca alimentadora del tubo de pren-
sado. '

8 - Perfecocionamientos, segfin reivindicacidn 7 y preceden=-
tes, caracterizados porque dicho eje lleva solidarizada urna coro-
na & la que pone.en giro, y que, a través de una cadena de transe
misibn o medio similar, pone en ghro a otra corona solidarisada
con su eje, de la cual recibe el giro, y que 1lleva conectado el
ptador de la mlquina.

9 = Perfeccionsmienyos, segin reivindicaciones de 1 a 8 ca-
racterizados porque la citada corona es solidaria de msu eje.

10 ~Perfeccionamientos, seglin reivindkcaciones de 1 a 9 ca-~
racterizados porque este mecanismo dispone de un eje que rooib; el
giro del eje anteriormente mencionado, y forma parte de la terce-
ra rama de reenvio en "U" que posée la mfquina.

11 -Perfeccionamientos, segin reivindic,ciones 16 y ante~-
riores, caracterizados porquj este mismo eje lleva, hacia su extre
mo opuesto, una polea trapesoidal solidarizada con sl mismo, que
la pone en giro y p&r medio de esta transmisién trapesoidal, di-
cha polea pone en movimiento a otra polea que va solidariamente
montada sobre su eje, de la que #ate recibe el giro.

12 - Perfeccionamientos, segin reivindioaciln 11 caracte-
rizados porque en el extremo del eje anteriormente citado, se dis
pone una poloaAtrapeuoidnl solidarisada con_ol mismo y de la oual
recibe au‘giro; y en linea con la misma, se dospone de otra poles
trapezoidal, transmitifndose el giro a través de poleas trapezoi-
dales.

13 ~ Perf.coionamientos, segflin reivindicacién 12 caracte~

rizados porque esta polea lleva su sje solidario que es comfn a
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dicha polea, y & rtra polea, siwnd> ambas de dos canales para co-
rreas preferentemente en perfil de "C"; y a través de dichas co-
rreas se pone en movimiento a otra polea més, que va montada 50~ |
bre un eje que acciona al recogedor de la maquina empacadora.

14 - Perfeccionamientos, segin reivindicaciones de 1 a
13 caracterizados por disponerse de una polea de fres canales
para poleas en perfil de "C" la cual; a través de su tranemisidn,
rocibe su giro del volante de inercia, antes mencionado.

15 - Perfeccionamientos, segln reivindicadiones de 1 a 1h
caracterizados por disponerse de un eje pifién de par cbnico a 909
que es solidario del citado volante, del cual recibe su giro.

16 - Perfrccionamientos, seglin reivindicaciones de 1 a 15

caracterizados por disponerse de otro eje pifién que forma el re-

envioc a 900 con el eje pifion antes mencionado, siendo ambos de si
milares caracterf{stices; llevando este eje pifién, solidarizada,
una polea de transmisidn trapezoidal a la que pone en giro.

17 = Perfeccionamientos, segin reivindicaci8n 16 y prece-
dentes, caracterizados porque esta fiktima polea pone en movimiene
to, a través de su transmisidn, a otra polea que va montada soli-
daria sobre su eje, que mcciona el trillo de la mfquina empacadp-
Ta.

18 - Perfeccionamientos, segfn reivindicaciones de 1 a 17

caracterizados por el hecho de que las transmisiones mencionadas

pueden ser de corrsas, o de cadenas, indistintamente. ]

19 - PERFECCIONAMIENTOS EN MAQUINAS EMPACADORAS DE ALTA
PRESION.

ceee-- |

Todo, seglin me describe en 1, presente Memoria que consta

demeve hojas, todas mecanografiadas por una sdla cara y debida~:




mente foliadas, con un total de doscientas veinte lineas y lémina

de ¢ibujos que adjunto se acompafia-.
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