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— o Bl presente.invento se-.vefiere a un mecanis-—
no de inversién de maféhai eéﬁedialﬂente para una.méquina
de lavar.

Se ‘conocen diversos dispositivos de inver-—
sién de marcha, especialmente para maquinas con motor eléc
trico, que incluyen érganos electro-meclnicos, o puramente
eldctricos. En ol caso de las méquinas de lavar, destina-
das a funciénar de manera prolongada en ambiente muy hime-
do, esti indicado, por razones de seguridad, limitar al mi
nimo estricto los drganos eléctficos, para poder asegurarn
econdmicamente una proteccidn eficaz de los mismos.

Esta consideracidn ecs particularmentenimpor—
tante para las pequefias méguinas de lavar la ropa, de uso
doméstico, del tipo descrito, por ejemplo, en las patentes
francesas nlmeros 1.474.862 y niimero 1.570.484. Tales mé-
quinas de lavar la ropa incluyen una cuba donde se encueny
tra un 6pgano giratorio, tal como una turbina dg agita-
cidén, arrastrada por el motor eléétrico; para asegurar 1la
circulécién del agua necesaria para el lavado de la ropa.

La experiencia mueSﬁra que la circulacidn
del agua en rotacidén en un solo sentido ticnde a provocar
un arrastre en rotacidn de la ropa en el mismo sentido.
Ciertas piezas de'ropa, por ejemplo camisas, tienden asi,
‘bajo la influencia del drgano giratorio, a enrollarse y a
anudarse sobre si mismas, formando paquetes compactos di-
ficiles de desplazar, y que pueden incluso frenar o blo-
quear el 6fgano giratorio. Ademéé, la eficacia y la rapi-

dez del lavado se encuentran comprometidas por el enrolla-

| miento citado de la ropa enmquetes compactos.
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{ quina rdpida con turbina de agltacidn, tal como la descri-

Hoja ntim, 2

Se conpce un mecenismo de inversidén de marcha psl

ra una méquine de lavar, en el cual un pifidn de entrada es|
t4 constantemente engranado con dos coronas montadas locas
sobre un drbol de salida. Cada corona coopers, por medio !

de sallentes, con un anillo deslizente de embrague respec-

tivo solidario en rotacidén del drbol de salida, y cada ani
1llo deslizente es mévil entre ung posicidn de embrague, er
la cual solidariza la corone asociada con el drbol de sali]
da y una posicién de desembrague en la cual estd separado
de esta corona, estando mandado cada anillo deslizante por
una leva de inversidén a iravés de medios de mando. En este
mecenismo conccido, el movimiento de cada anillo estd man-
dado por ung leve. -

Este sistems de mando de los anillos carece gde
flexibilidad y conduce a choques en el funcionamiento. Por

otra parte, es lento y no permite la adaptacidén a una mé-

ta en las patentes francesas mencionadss mds arriba.
Ia finglided del invento es remediar estos inconi

venientes, realizando un mecanismo de inversidn de marcha

adaptable, especialmente, a una mdquina de lavar con turbi
na de agitacidn, en el cual el mando de los casquillos es
flexible y rédpido.

Segin el invento, este mecanismo estd caracterizh-
do porque, con viétaé 8 asegurar un movimiento brusco de
cada anillo deslizente de una posicién hacia otra, los me-

dios de mando comprenden un resorte respectivo que tiene

un primer extremo unido al anillo deslizante correspondien:

te y un segundo extremo, cuyo movimiento estd mandado por

la leva de inversidn, pasando el movimiento del segundo ex
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Hoja nGm. 3

la cual la deformacidén eldstica del resorte es mdxima.

Asf, en ol curso de un cambio de posicidén de un
anillo, 15 leva manda el movimiento del gsegundo extremo
dol resorte hacia la posicidn media, deformando eldstica-
mente el resorte. Una vez que el segundo extremo ha fran-
quezdo esta posicidn, la accidén del resorte sobre el ani~
1lo cambie el sentido e impulsa bruscamente este Ultimo a
su otra posicién. E1 mando realizado es flexible, puesto
que se efectia por medio de un resorte, y rdpido.

Otras particularidades y ventajas del invento reL
saltardn todavia de la descripcidn dada a continuacidn de
un modo de realizacidn presentado a titulo de ejemplo no
limitativo, con referencia a los dibujos anejos, en los
cuales:

- la figura 1 es un corte esquemdtico en alzado -
de una mdquina de lgvar que incluye un mecanismo de inver-
gidén de marcha conforme al invento,

-~ las figuras 2 y 3 son alzados agrandados de la
parte superior de la méquinz de la figura 1, segun II-II
y III-III, respectivamente,

- 1g figure 4 es una vista termingl del mecanismd
de inversién de la mdquina de la figura 3, segin IV-IV,

- la figura 5 es una vista en perspectivae del mg|
canismo de inversién de la mdquing de la figura 3, separa-
do de su motor de arrastre, y tomada bgjo un dngulo simi-
lar g la vista de esta figura,

- la figura 6 es un corte general agrandado del

mecagnismo de inversidn de la figura 4, segin VI-VI,

- la figura 7 es una vista terminal sgrandada,
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con arranques, de la figura 6, segun VII-VII, que muestira
le leva de parada automdtica y la rueda de inversidn, mond
tada segin un mismo eje sobre la cubierta de la caja del
mecanismo,

- lasg figuras 8 y 10 son vistas en planta de cas
da cara de la rueda de inversidn de la figura 6, segin
VIII-VIII y X-X, 4 ,

- lg figurs 9 es un corte de la rueda de inver-
gidn de las figuras 8 y 10, segun IX-IX,

- lg figurs 11 muestra el interior de la caja
del mecanismo de inversidn de la figura 6, con la cubier-
ta retirada, segin XI-XI, _

- la figura 12, andloge & la figurs 11, muestrs
el interior de 1la caja del mecanismo, ung vez retirados
los dos basculadores asocisdos cada uno g una jaula osci-
lante,

- la figura 13 es una vista en perspectiva de
un basculador del'hecénismo de embrague de la figurs 11,
con su jauls oscilante asociada,

- la figura 14 es una vista parcial agrandada
de la figurse 6, que muestrs el drbol de salida con las
dos coronas dentadas locas sobre el drbol, y su dispositis
vo de embragvue con movimientos reciprocos,

- la figura 15 es una vista esquemdtica despie-
zade en corte de la corona dentada de la parte derechs de
la figura 14, con su anillo de embrague asociado y el cass
quillo acanaledo enchavetado sobre el 4rbol de salida;

- lag figuras 16 y 17 son dos vistas del inte~-
rruptor automdético del mecanismo de la figura 6, segin

XVI-XVI, que muestran el interruptor asociado a la leva

L4
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de parada, respectivamente en posicidn de marcha y en po-
sicidén de parada del motor,
En el modo de realizecidn esquemdtico de lag filk
guras 1 a 3, la mdquina es, por ejemplo, una miquina de
lavar la rops 1, para uso doméstico, del tipo descrito en
las patentes francesas nimeros 1.474.862 y nimero 1.579.434.
La mdquing i incluye una cuba 2 donde se encuentras un dr-
gano girstorio, tal como una turbina de agitecién 3, arrab-
trada por un motor eldctrico 4, para asegurar la circula~
cidn del agus necesaria pars el lavado de la rope (no re-
presentado)., ' ' !
Para asegurar slternativamente el arrastre en
rotgeidn de la turbina de agitacidén 3, como se explica mds
adelante, la mdquins 1 estd equipada con un mecanismo de
inversién de marchg 5. Egte incluye un pifién de entrada 6
(figuras 6, 14, 15), arrastrado por el motor 4. Bl meca=
nismo incluye igualmente un drbol de salids % para arras-
trar la turbina de agitacidén 3, de preferencis por medio
de un scoplemiento eldstico 8 (figura 1), tal como se des-
cribe, por ejemplo, en la patente francesa mimero 2.116.8(9.
Conforme gl invento (figuras 6, 14, 15), el me-
canismo de inversién 5 incluye dos coronas dentadas 114,
11B, montadas locas solre el 4rbol de salida 7, a uno y
otro lado del pifidn de entrads 6, y constantemente engra-
nadas con éste. Las coronas 114, 11B, estdn mantenidas pa-
ralelas y separadas; por ejemplo, por medio de pifiones de
separacidén 6A. Medios de inversidn descritos mds adelante
estén previstos para embragar de manera selectiva la corons
dentade 1lA, o la corona 11B, sobre el Arbol de salids %,

para invertir el sentido de rotacidén de éste para un mismo
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sentido de rotacién del pifién de entrada 6 arrastrado por
el motor 4. '

Cada corona dentada 1l1A, 11B, sobre una cars

opuesta al pifidn de entrada 6 (figuras 6, 14, 15), preser
ta salientes laterales 12, de preferencia en mimero de
tres, y dispuestos a 1202 uno de otro alrededor del drbol

7. A cada corons 1l1A, 11B, estd asociado un anillo de em=-

bregue 14A, 14B, que incluye un 4nims acenalada 15 (f:l.gu-I
ra 15) montado é deslizamiento sobre una parte acanalada I
16 de un casquillo 17, enchavetado sobre el drbol de salil
da 7. Cada casquillo 17 constituye un tope para el anillo|
deslizante asociado a 14A 6 14B, en posicidn de desembre-
gue.

Cada anillo deslizante 144, 14B, presenta; en—
frente de los sallientes laterales 12 de la corona dentada
asociada 11lA, 11B, salientes 18, andlogos a los salientes
12 de la corona, para solidarizar en rotacidén la corona
11A u 11B, y el d4rbol de salida 7 en posicién de embrague
del anillo deslizante correspondiente 1l4A, 14B, como se
explica mds adelante. Una gargants anular perifdrica 21
estd prevista aobre cada anillo deslizante 14A, 14B, pars
recibir un extremo de un dedo mdévil de mendo 22&, 22B, que
sirve para hacer deslizar el anillo 14A, 14B con relacidn
al drbol de salide %.

Ios medios de inversidén del mecenismo estdn esot
clados, de preferencia, s medios de conjugacidén descritos
més adelante, para asegurar de manera reciproca los movie
mientos de los dos dedos de mando 224, 22B, peralelamente
al eje del drbol de salida T, en un sentido o en el otro

(figuras 6, 14-).
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De preferencia, los medios de conjugacidn de lod
dos dedos de mando de embrague 224, 22B, incluyen medios
para reservar un tiempo muerto entre el movimiento de un
dedo de mendo, tal como 22A en el sentido del desembrague
de la corona asociada 21A, y el movimiento reciproco del
otro dedo de mando 22B, que asegura el embrague de la otrg

corona 21B, A cada inversidn del sentido de rotacidn del

drbol de salida 7, se asegura asi un tiempo de libertad :
del drbol, lo que permite dejar en marcha el motor 4 de [
ung mgnera continus y trater el mecanismo, en beneficlo 64
su duracién prolongade, como se explica més adelante. Igugl
mente, la libertad asi asegurada al arbol de salida evita
una -parada brusca e indeseable del érgano giratorio de agi-
tacidn sometido a la inercia de la mass de agus y de la rg-
pz en movimiento en la cuba,

El mecanismo incluye, ademds, medios de recuentd
asociados a 1los medios de inversidn, para asegurar auntomds
ticamente una inversién del sentido de rotacidn del drbol
de salida i (figuras 1 a 6), al cabo de un ndmero prede-
terminado de vueltas del pifidn de entrada. Por ejemplo,
los medios de recuento incluyen un pifién lateral de recusy
to 23, arrastrado por un fileteado 24 en saliente radial
sobre un reborde periférico de una de las coronas dentadas,

tal como 11A (figuras 4, 5, 7, 12) constantemente engrana-

da con el pifidn de entrada 4 (figuras 6, 14).

Un interruptor de parada automdtica 25 (figuras
16, 17) descrito mds adelante, estd asociado a los medios
de inversidn del mecanismo, para cortar la alimentacién
del motor 4 (figuras 2, 3) al cabo de un nimero predeter-—

minado de inversiones del sentido de rotacidn del 4rbol ds




P- Hoju nGim. 8

1 | salida 7. De preferencia, el interruptor de parada automd-
tica 25, estd asoclado igualmente a los medios de conjuga=-
cién de los dedos de mando 224, 22B, para cortar la ali-
mentacién del motor 4 en la posicidn de los dedos de mando
5 22hy 22B, que aseguran la libertad del drbol de salida T,
después del desembrague de una corona dentada tal como 114}
Yy antes del embregué de la otra corona 11B, como ya se ha
mencionado. l

De preferencia igualmente, el interruptor 25 in-

10 cluye medios de indicacidn 26; descritos mds adelante (fi-
guras 1, 2, 4, 6, T, 16) para modificar a voluntad el nime-
ro de inversiones del sentido de rotacidn del drbol de sa~
1lida 7 que precede g la apertura del interruptor de parada
automdtica 25,
15 En un modo de realizacidn industrial del invento,
el mecanismo de inversidén 5 (figuras 5 a 12) incluye uns
caja 27, por ejemplo de materia pldstica moldeada; que conw-
tiene el pifién de entrada 6, el drbol de salida #, las dos
coronas dentadas 114, 11B, y su sistema de embrague con de-
20 dos méviles de mando 224, 223,

De preferencia, cada dedo de mando 224, 22B es
llevado por un basculador 284, 28B (figuras 11, 13), subor-
dinado a una leva de inversién 37 desorita mds adelante,
arrastrada en rotacién por el pifidn lateral de recuento 23.
25 Cada basculador 284, 28B, estd montado rotativa~-
mente en la caja 27, segun un eje 31 perpendicular a una
cubierts amovible plana 27A, de la caja. Cada basculador
284, 28B es mandado por la leva de inversién 37, Practicadq
de preferencia en ung garganta en hueco llevada por una ca-
30 ra de una rueda de inversidn 33 montada rotativamente sobre

21039
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1 | 1la cubierta 27A de la caja (figuras 6, 10). La cubierta
27A presenta aberturas (no representadas) para el paso de

al menos un tetén de accionamiento 36 asociedo g cada bas

culador 284, 28B, y que coopera con la leva de inversién
5 37.

Como se ha representado esquemdticamente en 1la
figura 10, los dos tetones de soccionamiento 36 asociados,
respectivamente, a los basculadores 284, 28B, estédn sen-—
siblemente opuestos segin un didmetro de la leva de inver:

10 si én 37 .

De una maners ventajosa (figuras ll,.13), cada
basculador 284, 28B, incluye un cuérpo alargado contenido
en una jaula oscilante, sensiblemente plana 354, 35B mon-
tada rotativamente en la caja 27, segin el mismo eje 31

15 que el basculador 284, 28B, perpendicularmente al plano
] de la jaula 354, 35B. Cada jaula lleva el tetdn de accio-
namiento 36 que sirve pars mandar el basculador asociado
284, 28B, como se expone mds adelante.

Cada basculador 284, 28B, llova un tetén de blo+
20 queo 32, que atraviesa una abertura 32A de la cubierta 274,
Para cooperar con ung leva de seguridad 34 reslizada en
saliente radial gobre un reborde periférico de la rueda dsg
inversién 33 (figuras 6, T, 10, 11, 13). Los dos tetones
de bioqueo 32 egtén sensiblemente opuestos uno a otro so-
25 bre un mismo didmetro de la leve de seguridad 34.

Cada jaula oscilante 354, 35B (figuras 11, 13)

“ incluye medios de apoyo para limitar el desplazamiento an-
gular relativo del basculador asociado ZéA, 28B, en dos
posiciones extremas opuestas. Estas dos posiciones son sen-

30 siblemente simétricas a uno y otro lado de una 1linea que

21039
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1 | une ol eje de oscilacidén comin 31 de la janla y del bascu-
lador, a oftro punto 38 de la Jaula, opuestio & su eje 31,
enfrente de un exiremo libre del cuerpo alargado del bascu=-
lador, tal como 28B. A
5 Bl extremo libre dal cuerpo alargado de cada bad
culador 284, 28B, estd unido al punto 38 de la Jaula 354,
35B corregpondiente, por un enganche eléstico_oomprimido,
tal como un resorte 41 de dos ramas, andlogo a un resorte
de pinza pare la ropa. Bl resorte 41 estd solicitado en

10 compresién cuando el extremo libre del cuerpoe del bascula-

dor tiende a aproximarse al punto 38 de la jaula,
Con relacién a la jaula 354, 35B, le trayeetori%
del extremo del resorte 41 unido al basculador 284, 28B,
correspondiente, es un arco de circulo que se extiende a
15 wo y otro lado de la 1lfnea que une los puntos 31 a 38, ¥y
corta de modo sensiblemente ortogonal esta Ultima. Asi, es
en una posicidén media, es decir, cuando este extremo estd
situado sobre esta 1fnea, cusndo el resarte 41 estd mds
comprimido,
20 La carrers angulsr de cada Jjaula 354, 35B con
relacidn a la caja 27 es ligeramente mds imporfante que
la del basculador correspondiente 284, 28B, Asi, para cadg
posicidén estable (embrague o desembrague), la linea que
une lasg posiciones 31 a 38 estd situada sensiblemente més
25 alld de la posicidn que ocuparia, con relacidén a 1ls caja
27, el extremo del resorte 41 unido al basculador 284, 287
en la otra posiciédn.

Para ung u otrg de las dqs.posiciones estables,
cada basculador 28A, 28B estd apoyado sobre la Jaula reg-
30 pectiva 35A, 35B, zracias a los medios de apoyo. Asi, el
21039
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el movimiento reciproco de embrague del otro basculador, -
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za interna al sistema formado por la jaula y el basculadon,
y no es transmitids al tetén 36, de modo que este dltimo
no roze de modo permanente sobre la leva de inversidn 37.

Se asegure asi la estabilidad del basculador en
cade una de sus posiciones extremas con relacidén a la jau-
la (figura 11), y un movimiento brusco del basculador arrgs-
trado de una posicién a otra por la jemla oscilante asocig-
da 354, 35B (figuras 6y 10 a2 15). Se facilita asi un mo-
vimiento rédpido de deslizamiento del casquillo de embrague
correspondiente, tal como 14B (figura 15), subordinado al
dedo de mendo 22B del basculador 28B.

De preferencia, la levae de inversidn 37 (figura
10) presenta un perfil que permite reservar un tiempo muer-

{0 entre el movimiento de desembrague de un basculador ¥

A este efecto, la leva de inversidn 37 presenta un sector
374, de radio relativamente reducido, que cubre menos de
1802 y que corresponde a ls posicidén de embrague de uno u
otro de los tetones de accionamiento 36 asociados a les
basculadores. La leva de inversién 37 presenta otro secton
373, que cubre més de 1809; y corresponde a la posicidn de
degembrague de los tetones 36.

A cada lado de la gargants perfilada que constio
tuye la leva de inversién en hueco 37, una rampa inclinadg
37C y un rebajo radial 37D unen una a otra dos partes sen-
siblemente circulares de cada sector 374, 37B, de la leva
3T.

De una maners andloge (figura 10), la leva de

seguridad periférica 34 presenta un sector de radio rela-
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tivamente reducido 344, que cubre sensiblemente menos de
180¢, y que corresponde a una posicidén de embrague de cads
uno de los tetones de bloqueo 32 llevados por log bascula+
dores 284, 28B (figuras 11 a 13). Ia leva de seguridad 34
presenta otro sector de mayor radio 34B, unido al sector
344 por rebajos radiales 34C, y que cubre mds de 1802, El
sector 34B corresponde a una posicidn de desembrague de

los tetones de blogqueo 32.
Asi, a cada giro de la rueda de inversidn 33,

una reampe inclinade 37C interna o externa actds radialmen+
te sobre uno u oftro de los tetones de accionamiento 36 de
una jeula oscilante tal como 354 (figura 11), para solici<
tar el basculador asociado tal como 28A, por medio del re-
gorte de unidén 41, y obligar al basculador a camblar brus<
camente de posicidn, con el minimo de ruido y de fatiga
para el mecanismo,

Los perfiles de la leva de inversidn 37 y de la
leva de seguridad 34 (figura 10), y su calado relativo, sqn
tales, que cada basculador 284, 28B, se encuentra sucesi-
vamente bloqueado en posicidén de desembrague por su tetdn
32 enfrente del sector 34B de la leva de seguridad, cuandd
el otro basculadof tiene su tetdn de bloqueo 32 en posicidn
de embrague sobre el sector 34A. Ademds, los dos tetones
de blogueo 32, diametralmente opuestos {figure 10), estédn
mentenidos simulténeamente durante un cierto tiempo en po-
slcidn de desembrague por el sector 34B, que cubre mds de
1802,

Se evita asi todo riesgo de embrague anormal y
simultdneo de las dos coronas dentaedas 114, 11B, incluso

en caso de rotura de uno de los resortes de unidn 41 (fi-
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guras 11 a 13), como se expone mds adelante. Igualmente,

se asegura un tiempo muerto de libertad del drbol de sali

da 7 (figuras 1, 2, 3, 6, 14), a cada inversidén del senti

do de marcha de este é&rbol.
La rueda de inversidn 33 (figuras 4 a 10) pre-
senta un reborde periférico 42 que coopera con un diente

de extremo de un gancho articulado 44 de movimiento alter

nativo (figura 7), arrastrado por un drbol de recuento 45
gobre el cusl estd enchavetsdo el pifién de recuento late-
ral 23 (figura 5). Bl gancho de movimiento albernativo 44
estd articulado por un extremo opuesto a su diente 43 so-
bre un botdn de manivela 46 del drbol de recuento 45, parg
arrastrar en rotacidn la rueda de inversién 33, diente polc
diente, en el sentido de la flecha F2, g cada ida y vueltp
del gancho 44, Un resorte de retencidn 424, engranado con
el dentado 42, impide une rotacidn de la rueda 33 2 la
inversa.

De preferencia, 1la érticulacién del gancho 44
sobre el botdén de manivela 46 (figura 7) presenta un aprie-

to eldstico, para comunicer al gancho 44 un par en el sen

tido de rotacién del drbol de recuento 45 (flecha F3)
arrastrado por el pifién lateral de recuento 23, en opo-
gicidn al sentido de rotacidén (F2) de la rueda de inver=-
sién 33. Se asegura asi, sin resorte de recuperacién, la
aplicacidén del diente 43 del gancho 44 sobre un nuevo
diente de 1la rueda de inversién 33; a cada movimiento de
retorno del gancho 44 hacia el drbol de recusnto 45.
De ung manera ventajosa (figuras 16, 17), el
interruptor de parada automdtica 25 incluye dos ldminas

flexibles 47, 48, fijadas a la cubierta 27A de la caja
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por medlo del soporte exterior 27B (figuras 4, 5). Cada
ldmina flexible 47, 48 presenta un extremo libre que pue-
de ser apoyado contra el extremo libre de la otra ldmina,
para poner en marche el motor 4 (figuras 2, 3), por medic
de une lfnea 49 unida & los extremos fijos de las ldminss
47, 48. Por elasticidad, las dos ldmines oitades tienden
a separarse naturslmente para parar el motor 4.

El extremo de uns primera léming flexible, tal
como la ldmina interna 47 (figuras 16, 17), estd asociade
tangencialmente.a una leva de parada automética 51, coa=-
xlal a la rueda de inversién 33 (figuras 4, 5, 6, ;). la
leva 51 es mantenida por el soporte externo 27B, y estd
montada loca sobre la rueda de inversién 33, enfrentevdea
la cublerta 274 de la caja. En la veriferia, le leva 51
presenta une zons de apoyo 52, asociada al extremo de lg
primera ldmina 47, para mplicar 4sta contra el extremo de
la otra lémina 48 (figura 16). Le zona de apoyo 52 presen-
ta un rebajo radial 53 que termins en un vaciado de la le~
ve 51, para permitir que el extremo de la primera ldming
47 se separa por elasticidad del extremo de la otra ldming
48, en posicién de apertura del interruptor 45 (figura 17)}

Sobre su-cara opuesta a la leva de parads sutomd:
tica 51; la rueda de inversidn 33 (figura 8, 9), lleva uns
leva auxiliar 55, de perfil andlogo al de la leva de para-
de 51, que incluye, como ésta, una zona de apoyo 56 pars,
aplicar la primers ldmina flexible 47 contra la otrs ldmi-
ne 48, Igualmente, la zona de apoyo 56 de leva auxiliar 55
incluye al menos un rebajo radial 574 que terming en un va+
ciado de 1la leva; pare permitir que la primers ldmina 47
se gepare libremente de la otra ldminas 48.
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8l pifién de entrada 4. Como ya se ha mencionado, tal liberk

Hege nvn 15

El montaje coaxial de la leve de parada automd~
tica 51 y de la leva auxiliar 55 permite la separacién ci-!
tada de la primers ldmina 47, solsmente cuendo los rebajos

53, 57 de las dos levas estén en coincidencia, enfrente de

T

le parte asociada de la ldmina flexible 47 (figura 17), pal
ra abrir el interruptor 15 y parar el motor 4 (figuras 1 a
3).

Por construccidén (figura 8), la leva suxiliar 55
de la rueds de inversidn 33 estd calada sobre esta vltimas
de tal manera, que el rebajo 57 de la leva auxiliar glcan-

ce la parite correspondiente de la ldming flexible interns

47 (figurs 17), solamente despuds de que la leva de inver-
sidn en hueco 37 de la rueda 33 ha separado simulténeamen-i
te los dos tetones 36 asociados s los basculadores 284,
28B (figura 11), para poner en posicidn de desembrague las
dos coronas dentadas 114, 11B (figura 14). BEn esta posi-
cidn predeterminadas del mecanismo de inversidn, el drbol ~

de salida (figuras 1, 2, 3, 6, 14) estd libre con relseién

tad del drbol de salide se produce a cada inversidn de su
gsentido de rotacidén.

Como se ha representado en la figura 7, la leva
de parada automdtica 51 incluye un dentado periférico de
avance 58, ssociado con un gencho de avance 61 articulado
sobre una pelanca oscilante 62. Esta estd mandads por dos
protuberancias periféricas 63 diametralmente opuestas de
la rueda de inversién 33. A cada pasada de une protube-
rancia 63 enfrente de la palanca oscilante 62, la leva 51
se encuentra asi arrastrada en el sentido de la flecha F1,

en un éngulo correspondiente a un diente de su dentado de
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- avance 58,
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El gancho de avance 61 estd asociado a un gan=-

cho de retencidn andlogo 64, articulado sobre la cublerts

27A de la caja del mecanismo, para obligar a la leva de p ~
rada 51 a girar constantemente en el mismo sentido que 1s
rueda de inversidn 33, como se indica en la figure 7 (fl
chas F1, F2),

Los medios de indicecidn 26 (figuras 1 a 4) per-
miten modificar a voluntad el mimero de inversiones del
sentido de rotacidn del érbol de salida 7, que preceden a
la apertura del interruptor 25 (figura 27) y la parada del
motor 4 de la méquina. A este efecto, 1oz medios de indi-
cacién 26 incluyem, por ejemplo, un par de pifiones 65 accilo
nados por un drbvol giratorio 66 unido = un botén externo
%immmwné(ﬁ@mslahG;ﬂ,mmhmwgnw
a volunted la leva de parada sutomdtice 51, en el momento
de la puesta en marcha del motor.

Como se expone mds adelante, modificando asf la
posicidn angular inicial de la leva de parads sutomdtioce
51, se modifica la longitud ¥til de la zona de spoyo 52
de la levs (figures 16 y 17). La longitud util citada se
sitda entre el extremo de la 1dmina flexible 47 en contac-
to con la zona 52, y la posicién de partida del rebajo ra-
dial 53, permitiendo que la ldmina interna 47 se separa de
la otra lémina 48 del interruptor 25.

Se expondrd shora el funcionamiento y las venta-
Jas del mecanismo de inversidn y de la mdquina de lever quL
se acaba de describir con referencia a las figuras 1 s 17.

Se supone que la mdquins de lavar 1 se encuentre

inicialmente parads, dispuesta para funcionar, teniendo el
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L interruptor 25 su lémina interns 47 separada por elasti-

cidad de le otra ldmina 48 (figura 17). Esta separacién i
de 1o 14mina 47 estd permitida por una posicién angular dé
parads de la levs de parada eutomdtica 51, que pone el re%
bajo radial 53 de la zona de gpoyo 52 de la leva enfrente%
de la parte asociade de la lémina interna 47. %
Para poner en mercha la mdquina 1, se actia so-g
bre el botén de indicacidn 67 (figures 1 a74), pare haceri
girar la leva 51 en el sentido de la flecha F1 (figuras 7é
16, 17). Se lleva asf el rebajo radial 53 de la leva a uné
nuevae posicidn (figurs 16), angularmente separada de la l
parte gsociada de la ldmina 47. La ldmina 47 se encuentra
aplicada contra la otra ldmins 48 del interruptor 25 que
se cierra, provocando una puesta en marcha del motor 4.

Este arrastra en rotecidén las coronas dentadas 114, 11B, |

engranadas con el pifién de entrada 6.

Como ya se ha mencionado, las coronas de entra-
da 114, 11B, montadas locas sobre el drbol de salida T,
estdn desembragadas con relacién a este érbol en posicién
de parade de la mdquina 1. En esta posicidn, los tetones
32 estdn enfrente de la zona 34B de mayor radio de la leva
34 (figura 10). Esto facilita la puesta en marcha del mo-
tor 1, sin ninguna sobreintensidad de arranque. Ias coro-
nas 114, 1;3, giran en primer lugar en vaciQ, arrastrando
1s corona 11A por su fileteado periférico 24 el pifién la~—
teral de recuento 23 (figuras 4, 7, 12).

Accionado alternativemente por el botdén de ma-
nivela 46 del drbol de recuento 45 (figura 7), el gancho

articulado 44 actdia sobre el dentado 42 de la rueda de in-

versién 33, para hacerls avengar diente por diente, en el
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- gentido de la flecha F2, La rueda de inversidn 33 gira asi
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en el mismo sentido (F1) que la leva de parsda antomdtica
51, pero a la inversa del sentido de rotacién (F3) del pi+
fién de recuento 23. E1l resorte de retencidén 424, engranadc

con el dentedo 42 de la rueda 33, impide que dsta gire a

la inversa. . -
Ia rotacidn de la rueda de inversidn 33 (figura%\‘
7 & 10) hace girar la leve de inversidén en hueco 37, reap'
lizada en una garganta perfilada de la cara de le rueda 33
apoyada sobre ls cublerta 274 (figuras 4 & 6). Al cabo de
un cierto tlempo, la leve de inversién en hueco 37 actia
sobre el tetén-de acclonamiento 36 de una de las dos janlds
oscilantes 354, 35B (figuras 11, 13) para poner la jauls
en posicidén de embrague. La jauls oscilante, tal como 35ng
toma entonces alrédedor de su eje 31 un movimiento de ro-
tecién tal, que la lfneg que une los puntos 31 y 38 se
aproxima sl extremo del resorte 41 unido al basculador 28H,
comprimiendo el resérte 41 y empujando el basculedor 28B
en el sentido opuesto al del movimienito previsto. E1 bas~
culador 28B y el anillo 14B permanecen entonces inméviles
con apoyo de este Ultimo sobre su casquillo 17 que forma
tope.

Una vez que la 1lfnea que une los puntos 31 a 38
franquea el exiremo del resorte 41 unido al basculador 28H,
la accidn del resorte 41 comprimido al mdximo, cambia de
sentido, y el basculador 28B es empujado bruscamente hacid
su posicidn de embrague en un movimiento de sentido inver-
80 al de la jaula 35B. Por construccién, su tetén de blo-
queo 32 se encuentira ya enfrente de la zona 34A de menor

radio de la leva de seguridad periférica 34, permitiendo
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— egte movimiento de embrague brusco del basculador 28B.

Hopn niun 19

Pasando asi bruscamente a posicidn de embrague,

el basculador 28B actda por su dedo de mendo 22B sobre el
anillo deslizante 14B (figura 15), para solidarigar ra’pi-—;
damente la corona dentada 1iB y el drbol de salide 7, qu.ei
se pone & girar en un sentido,

En la figura 11, se ha representado asi la jau~
la 354 (2 1la izquierda) y el basculador asocisdo 284, en
posicidn de desembrague, mientras que la otra jaula 35B
y su basculador 28B estdn representados en posicidn de em-
brague. Por el contrario, en la figurs 12, el anillo des-
lizante 14A (a la izquierda) estd en posicidén de embrague
mientras gue el otro anillo 14B estd en posicidn de desem-
brague.

Arrastrada por el pifién lateral de recuento 23
(figura 7), la rueda de inversidén 33 emplea un cierto tienm
po en girar un dngulo inferior a 1802, correspondiente a
1z longitud del sector de embrague 37A de la levae de inven~
gidén 37 (figura 10). El tetdén de accionamiento 36, asocia-
do al basculador embragado 28B, es alcanzado entonces por
la rampe inclinads interna 37C de la leva 3% que actia ra+
dialmente sobre el tetén 36. Este desplaza la jaula osci-
lante 35B, solicitando el basculador embragado 28B por me<
dio del resorte 41, pare hacer volver bruscamente el bas~
culador 28B a posicidn de desembrague.

Las dos coronas dentadas 114, 11B se encuentran
asi degembragadas durante un cierto tiempo muerto, duran-
te el cual el pifién de entrada 6 del motor 4 continda gi-
rando, arrastrando en vecf{o las dos coronas 114, 11B.

Sin embargo, el arbol de salida 7, solidario de%
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- drgano giratorio 3 de la méquins de lavar 1 (figura 1),

Hopn oum 20

contimfa girando.libremente por inercia, ralentizando rd-
pildamente bajo el efecto de los frotamientos de la ropa

(no representada), en curso de lavado en la cuba 2 de la- |-
méquing .

El drbol de salida 7 se encuentra asi parado com
pletamente, cuando el tetdn de accionamiento 36 asocisdo.
con el otro basculador 28A (figuras 6, 11) es alcanzado a]
su vez por la rampe inelinadg externa 37C de la leva 3&.
El basculador 284 pasa entonces a su vez bruscamente a po--
sicidn de embrague, mientras que el otro basculador 28B
permenece bloqueado en posicidn de desembrague, por su de-
do 32, enfrente del sector de mayor radio 343 de la leva
de seguridad 34 (figura 10).

Asi, s cada giro de la rueda de inversidn 33 (£
guras 6 a 10) los basculadores 28A, 28B se encuentran su-
cesivamente en posicidn de embrague, solidarizando unas
veces ls corona dentada 114, y otras veces la corona den~
tada 11B, con el drbol de salida 7. Este dltimo gira al-
ternativemente en un sentido y en el otro, asegurando la
inversidn de marcha del drgano giratorio 3 de la mdquina
de laver 1 (figura 1).

Ademés, a cada inversidn del sentido de rotaecidén
del drbol de salide 7, los dos basculadores 284, 28B, se
encuentran simultdneamente en posicidn de desembrague, du-
rente un cierto tiempo muerto. Esto asegura la libertad
del 4rbol de salida 7, para permitir la ralentizacidn y
parade por rozemiento, antes de la inversidn de su mentido
de rotacidn.

Los movimientos cltados de embrague y de desem=
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1 |- brague de cada corona dentada 114, 11B, sobre el drbol de!
sglida 7, ¥y las inversiones del sentido de rotacidn de es:
te Yltimo, estdn facilitados y amortiguados faverablementd
por el scoplamiento eldstico 8 (figura 1), que une el 4rbqgl
5 de salida 7 con el drgano giratorio 3 de la miquina.

A cada pasada de una protuberancias periférica 63
de la rueda de inversidn 33 (figura ;), frente a la palan-

ca de avance 62, ésta acciona el gancho articulado 61, pa~

ra hacer agvanzar la levs de parada automética 51 en un éni
10 gulo correspondiente a un diente de su dentado 58. Esto aée—
gura un desplazamiento angular progresive del rebajo ra-
dial 53 de la leva de parada 51 (figuras 16, 1%), hasta
poner el rebajo radial 53 enfrente de una parte gsociada
de la ldmina interna 47 del interruptor 25,

" 15 Al mismo tiempo, la leva auxiliar 55 llevads pon

lg rueda de inversién 33 gira media vuelta a cada desplazs
miento gradual de avence de la leva de perada sutomdtica
51 (figuras 5, 8, 16, 17). Al cabo de un cierto ndmero de
inversiones del sentido de rotacién del drbol de salida T,
20 se pone agi en coincidencis un rebajo radial 57 de la levs
auxiliar 55 con el rebajo radial 53 de la leva de parads
antomdtica 51, enfrente de la parte asociada de la ldmina
interior 47 del interruptor 25 (figura 17). La ldmina 47
se separa entonces por elasticidad de ls otra ldmina 48,
25 | provocando la parada sutomdtica del motor 4 y del drgano

giratorio 3 de la mdquina de lavar (figura 1).

Por construccidn, se elige de una maners apropis
da la relacidn de reduccidn de la rueda de inversidn 33
(figure T), arrastrada por el dispositivo de recuento. Es-

30 te egtd constituido por el fileteado perifdrico 24 de 1la
21039
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|_corona dentada 114, engranada sobre el pifién lateral 23,

cuyo drbol 45 lleva el botdén de manivels 46. Bste dltimo
accions alternativamente el gancho articuledo 44, actuando
diente por diente, sobre ls rueds de inversidn 33, en el
gsentido de la flecha F2,

Se actda de menera que se asegure, por ejemplo,
cada 30 segundos; ung inversidén sutomdtica del sentido de
rotacién del drbol de salida %, arrastrando el drgano girs
torio 3 de 1la méq;ina de lavar 1 (figura 1).

Igualmente, se prevén en el botdén de exposicidnJ

67 del sistema de recuento 26 de la miquing (figurass 1, 2,
16, 17), gradusciones apropiasdas, en relscién con los dien
tes periféricos 58 de la leva de parada automdtica 51 (fi-

guras 4 a 7). Ias graduaciones citadas estdn, por ejemplo,

asociadas a una sefial 674, fijada al cdrter de la mdquing
1, enfrente del botdn de exposicidén 67, para permitir modi
ficar-a voluntad la longitud ¥til de la zona de apoyo 52
de la leva de parada 51. Esta longitud dtil separa la po=-
sloién engular de partida de su rebajo radial 53, y 1a po-
sicidn correspondiente de la parte asociada de la ldming
interior 47 del interruptor 25.

Se puede prever una exposicidén varieble del tiem
po de funcionamiento de la mdquina de 1avar; correspondien
ﬁe; por ejemplo, a un numero cualquiera de inversiones; en
tre una y treinta. Esto permite un funcionamiento automdti
co més o menos prolongado de la mdquina, enire treinta se-
gundos y quince minutos.

la duracidn reducida del funcionamiento de la md
quine entre cada inversidn del sentido de rotacién del dr-

gano giratorio 3, evitas el enrollamiento de la ropa (no re
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1 - presentada), y asegura la eficacia deseada del lavado, sin
riesgo de blogueo del mecanismo del motor 4.

Bl sector 34B de mayor radio de la leva de segu-
i

ridad 34, que cubre més de 18092, asociado al sector de l

5 desembrague 37B de la leva de inversidén 37 (figura 10),
obliga ademds a los tetones de bloqueo 32 de los bascula-

dores 284, 28B a encontrarse simultdneamente en posicién

de desembrague en dos ocasiones a cada vuelta de la rueda
de inversién 33. E1 tiempo muerto de libertad asegurado

10 asi al drbol de salida 7, permite la ralentizacién y la

en la cuba 2 de la méguina, y asegura el arrangue en vaci&

i
l
%
parada de éste, bajo el efecto del rozamiento de la ropa l
i
del motor 4, evitando toda sobrecarga de éste. g

i

1

Los movimientos slternos y conjugados de los ba-
157 culadores 284, 28B, y de sus Jjaulas oscilanbtes 354, 35B
(figuras 11, 13), estdn asegurados de una manera franca -
y brusca por los resortes de unién 41. Gracias a la lon-
gitud de la zona de desembrague obligatoria 34B ds la leva
34, una rotura accidental de un resorte 41 carece de con-
20 secuancias graves; ¥ no corre el riesgo de provocar un
bloqueo y una averia del mecanismo de inversién 5 de la
maquina.

Ta susencia de todo dérgano eldetrico fuera del
motor 4 y del interruptor 25, permite asegurar econdmica-
25 : mente ung proteccién eficaz de la mdquina, frente a los
peligros eventuales de las corrientes eléctricas en am-
viente himedo.

De una manera ventajosa, la mayor parte de los
drganos del sistema de inversién puramente mecdnica con-
30 forme al invento, pusden ser fabricados econémicamente

21039
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1 - con precisidén en materia plédstica moldeada. Se puede rea-
lizar asf una produccidn econdmice en serie de la mdquina
y de su mecanismo de inveraidn, y obtener sin engrase un

funeionamiento suave y silencioso del mecanismo, y una

5 resistencia prolongada.

Naturalmente; el invento no estd limitado al mo~_'
do de reslizacidén que se ha descrito a titulovde ejemplo,
¥ se pueden introducir en el mismo diversas variantes,
sin salir del dmbito del invento.

21039
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Los puntos de invencidn propia 'y nueva que se
presentan para que sean objeto de-esta solicitud de Patente
de Invencidn en lispafia, por V<£INTi afios, son los que se re-
cogen en las relvindicaciones siguicntes:

1%.- Mecanismo de inversidn de marcha, espe-
cialmente para una miquina de lavar, en el cual un pifidn de
entrada estd constantemente engranudo con dos coronas monta
das locas sobre un arbol dc salida, cooperando cada corona
por medio de salientes con un anillo deslizante de enbragu
respectivo solidario en rotacidén del &rbol de salida, sien-
do cada onillo dsslizante mbvil entre una posicidn de embra
gue en la cual solidariza la éorona asociada, con el arbol
de salida y una posicidén de desembrague en la cual estd se-
parado de esta corona, siendo man&ado cada anillo deslizan-
‘te por una leva de inversidn a través de medios de mando,
caracterizgdo porgue, para asegurar un movimiento brusco de
cada aﬁillo deslizante de una posicidn hacia olra, los me~
dios de maﬁdo comprenden un resorte~respectivo que tiene un
primer extremc unido al anillo deslizante correspondiente, ]
un segundo extremo cho movimiento €s mandado por la ;eva
de inversién, pasando el movimiento del segundo extremo
con relacién al primero por una posicidén media, en la cual
1a defor@acién elastica del resorte es mixima.

2%, Mecanismo conforme a larreivindicacién 18
caracterizado porque el primer extiémo dé cada Tesorte esta

unido al anillo deslizante correspondicnte por medio de

1§22
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_ un basculador respectivo que tiene wn cuerpo alarsado mons

caracterizado porque cads Janla oscilante lleva modios

Vleygn nn'n: 26 IS

tado on rotacidn en uno de sus exirsmos sobre un eje lleve~
do por la caja, estando el primer extremo del resorte unis
do al basculadof'a cierté.diétancia de este eje, teniendo
egte basculador un dedo de mando introduéido én una gargen-~
ta periférica del anillo deslizante coerrespondiente, .

8, Mecanlsmo conrorme a la reivindicacidén 28,
caracterizado porque 8l cuerpo’alargado de cada baaculado;
estd contenido en una jaula oscilante sensiblemente plana;
montada rotativamente en la‘caja sobre'el mismo eje que el
basculador, pero independientemente de este ¥ltimo, sisndo
el eje perpendicular al plano de la jaula, llevando dsta

un tetén de accionamien’o que coopera con la leva de inver-

8idn constituida por una gargante perfilada de una cara de
ung rueda de inversidén, estando el segundo extromo del re-
sorte unido a esta janla, ' '

48,- MNecanismo conforme a la reivindicacién 32,

para limitar el desplazamiento angular relativo del bascui-
lador asociado, en dos posiciones extremas opuestas, sen-
siblemente simétricas a uno y otro lado de wna 1lfnea que
une el eje de oseilacién comdn de la jaula y del bascula=
dor a otro punto de la jaula, opuesto a su eje, enfrente

de un extremo 11bre del cuerpo alargado del basculador, es

tando el segundo extremo dol resorte unido a la jaula en
el punto citado, trabajando el resorte s compresidn,

58 g decanxemo conforme g ung de las reivindica-
ciones 18 g 44, caractyrlzado porque cada resordte ¢s del
tipo de los utilizados en las pinzas parza la ropa.

. 68,= Mecanismo conforme a ung de las reivindica-

L N
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| ciones 12 a 5%, caracterigzado porgue la rucda de inversiéﬁ

‘los dos tetcnes de blogueo de los basculadores estdn man-

_invergidn del sentido de marche de este drbol.

lleva,; como ésta, wna zona de 2pOyo, pars aplicar una pri-

Hojn num 27

lleva ung levs 48 seguridad en ssliente redisl sobre un re;‘
borde periférico de la rueda y que cooﬁera con un tetdn de
blogqueo de cada basculaddr, éiendo tales el perfil de la
leva da seguridad ¥y sa calado con relacidn a la leva de

inversidén, gque cada basculador se encuentra bloguesdo su-
cesivamente en posicidn de desembrague por su tetdn, cuan-

, , |
do el otro basculador estd en posicidn de embrague, y que'

tonidos simulténeamente en posicidn de desembrague durante
un cierto tiempo por la leve de seguridad, para asegurar
un tiempo musrio de livertad del drbol de sslida a cada
8.~ Mecanismo de inversidén de marcha conforme

a una de lds reivindicacicnes 12 a 6%, destinado a ser
adaptado e una miquina de laver éléctrioa, comprendiendo
la rueda de inversidn medios pafa reservar un.tiempo de
libertad del drbol de salida a cada inversidn del sentido
de rotacidn gde ésﬁey caracterizado.porque comprende un in-
terruptor de parada auwtomdtica asociado, por una parte, a
vna, leva de¢ parada automdtica y, por otrs parte, a la rue-
da de inversidn, pafa no permitir el corte de la alimenba-
cidén del motor mds que en la posicidn del mecanismo en que
el drbol de salida estd libre en el curso de una inversidn
del sentido de rotacidn de 4ste.

88 ,~ Mecanismo conforme a la reivindicacidén T2,
caracterizado porgue la rueda de inversidn, sobre una cere
opuesta de Ja leva de parada avtomdtica, lleva uns leva

auxiliar de perfil andlego al de la leva de parada, ¥ que

e,
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_mera lémina flexible contra la ofra lamina del interruptor,

¥y un rebcjo radial quertermina en un vaciado que peruite
que la primera limina sc separe libremente de la otra 14mi-
na, permitiendo el montaje coaxial de la leva de parada au-
tomitica y de la leva auxiliar la separacidn citada de la
primera lémina flexible, solamente cuando los dos rebajos
de las dos levas estdn en coincidencia enfrente de‘la par-
te asociada de la lémina citada, para parar el motor en la
posicién predeterminada del mecaniswmo, prevista para asegu-
rar la libertad del Arbol de salida a cada inversidu del
sentido de rotacién de.éstc.
| 9%,~ Mecanismo de inversidén de marcha, espé—

cialuente para una miquina de lavar.

Tal y como se hé descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompafien y
con los fines que se han especificado. 7

Ksta Memoria consta de veintiocho hojas escri

tas a miquina por una sola cara.

MadridaiksE[]QTQ
P.A.

Albert Elzabuyw, -
el O
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