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| recorre la aleta de hierro.. Cuendo la alets estd priéxima a

| fijar la gltura a la que el sistema habrd de mantenen a la

4 po, cuando se invierte la mercha. E1l sistems de control in-

‘antomdtico cuando se invierte la marcha de la méquins, ¥y que

-2 . REF: Docket No. 5099

N

" -

RESUMEN DE LA DESCRIPGION

¢ Un control automdticoé de altura de mesa, para cosechado-
ra combiqada, compuesto pomr un c:on;junto sensor de altura y
un, sistema de control. El conjunto sensor de altura estd
formedo por un eje soponte de palpadores, instalado girato-
riemente en la pante infeﬁzior de lg mesa. Dicho eje va dotad
do de un muelle que lo hace girar en una direccién. Al cita-
do eje von unidos giratoriamente varios palpasdores de con-
tacto sobre el suelo. Se dispone de una conexidn de movimien
$0 perdido o juego libve, para limiter el giro del eje so-
porte de palpadores, en relacidén con cegda uno de éstos. Una
aleta de hierro va unide e un extremo del eje soporte de
palpadores. En la inesa cogechadora van instalaedos dos inte-
rmpftox"es de proximidad, en posicién adyecente gl cemino un

los dos interruptores de proximided, estos. estdn abiertos.
Cusndo uno de los palpadores de contacto sobre el suelo hace
girar a la aleta de hierro, separdndola de uno de los inte-
rruptores de proximided, és?ez'- se ‘cierra, activando un reld
en el sistemg de control, que & su vez activa un solenoide
de lz valwule: de contnol ée‘ alture de la ségadora, haciendo
sublr o bgjar la mess. La posicidén de los interruptores de

proximidad en le mess es ajustshle, de modo que se pueda

mesa sobre el suelo. El sigtema de control incluye un inte-

rruptor y un medidor de tiempo, que sinven para elevar suto-

nédticamente le mesa durante un determinado i:e'z"iodb; de tiem~

cluye también un relé de sujecibén que desactiva el control

»
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1o notlva ouando ol interruptor manuel de altura se colooca

en posioidn para descender la mesa.

DESGBIPCION
Este invento se nefiere a un control eutomdtlco de altut

ra de mesg de cosechadors combinada.

Los controles auntomdticos:de altura de mesa son de so-
‘bra [conocidos en gran variedad de cosechadoras. Normalmente
estas mdquinae van dotadas de'dos cilindros hidréulicos pa-
re la elevacién y descenso de la mesa, y de unae vélvule pa-
re dirigir el liquido hidrdulico desde la bomba @ los cilind
dros, o desde éstos hasta el erdsito. La panrte sutomdtioa
del control de altura de mesa es normeslmente, o mecdnicea,

o combingeién eléotrica ¥y mecg.nica. )

-Los sistemas mecéniaos c;oziocidos. utilizan varios palpa~-
dores situsdos en la parte inferior ae la: mess cosecﬁadora,
pare apreciar los cambios en la distancia desde dicha mesa
gl suelo. Una conexién mecdnice une los palpedores y la vél4
wila, paré dirigir el movimiqnto del liquido hidrédunlico g
travée de los cilindros. Los 'ajustes. se llevan g caho modi-

- ficando la longltud de uno o mds miembros de la conexidn -
‘¢itade. Estos sistemas mecénicos son supéeptibles de dafio.

La friccién en los puntos de giro y cénexioqes; asf como la
inérqia, haoen qué estos sistemas resulien lenﬁoa Yy de poca
reaccidn. \ | |

La combinaaidén conocida eldéctrica y mecdnica en algunos
sistemss, utiliza pelpadores en la parte inferior de la me-
sa coeechadora, pare apreciax los cambios en le distancis
desde dicha mess al suelo, Cusndo la distanaie apreciadas

por dichos palpadorea.es'ﬁhyon 0 menor que la deseada, los

palpadores hacen girar un miemd20 que cierra el contacto en
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un interruptor de tipo determinado y & través del que se
suhinistna. corriente g un solenoide; para elevar o descen-

der la mesa, Los intermuptores wtilizados en los sistemas
}

conocidos, son propensos g un funcionamiento defectuoso y
& resultar deflados por el polvo, suciedad, piedras y mate-
rial recolectado. Asimismo, son diffciles de llevar a cabo

los |ajustes para cembiar le altura a la que éstos controles

conocidos debrdn mentener la mesa.

Los palpadores de contacto sobre el suelo han presenia-

do problemas en todos los sistemss conocidos., Resultan i)ro-
it N * o ° ’ )

| pensos al dafio, especialmente;euando la cosechadors se mie—

ve hacia a:l:ré.e. En determinadas condiciones del auelo, Jos

palpadores cortan sobre la superficie, prOporcionando una

‘uind‘icacidn erronea. La inercia en el movimiento de los pal-

padores tiende a retarda;‘r_la respuesta. del sistema de con-

h

trol de altura.
" ' El sistema automdtico mejorado de control de altura de
mesa: de -cosechadora combinada, estd destinado a une de 48~
tas méquinas, compuesta por b!astidon, ruedas docionadas que
apoyan el bastidor sobre el. suselo, acclongmiento también
en, el bastidor, conectado a di'chas ruedas accionada.s, car-
casa elevedors unida. glratoriagmente al bastidox, mesa co-
sechadora unidaal extren;; 1ibre de la, carcasg elevedora,
cilindro hidriulico unido al ':{gstidon ya la carcasa eleva-
dora, accionable para hacer “subir o bajar is mesa cosecha~
dora; y una vélvu.la hidréulica para: diz:igi:: el fluido hi-
dréaulico a través del cilindro.-Un cnn;jun‘ao sensor de altu-
ra va unido a.*-la base de ‘la mesa. cosechadora. Igualmenﬁe,
"un sistemz;. de ocmtnol Ve ;Jaido al conjunto sensor de al'l:ura

Yy a la va,lvu];.a, hidréulica. Rl sistema de control 1ncluye

' "."'«-1 ‘f
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el eje, para asegurar que la posicidén del eje en relacién

un intermuptoxr conectado al accionamiento de ruedas, el
oual eleva la mesa sl invertir la direccidn de marcha.
El sistems de contnol inc’luye también un medldon de

tiempo, que limita el periodo de tiempo duraﬁte el cual, la

mespa cosechadora estd elevada, oﬁa.ndo pe olerra el intorrup
tor conectado al accilonamiento &e ruedas.

El sistema de control incluye también un eircuito de
sujecién conectado al interruptor que a su vez va coriecta~
do al accionamiento de ruedas. Este circuito de sujeeién
desactiva él control automitico de altura cu.ando el medidor
de tiempo interrumpe lg -elevacién de la mesa.

Se dispone de un interruptor en la mdquina, para el
descenso y elevacidén de lg mesa cosechadora. Este interyup-
A'tor'f menual excluye el control sutomdtico de elevacidn y '
desocenso de la mesa. Cuando el intexruptor manual se colo-
ca en posici&n de neﬁtral, el sistema de contwol inicia
inmediatemente el ajuste gutomdtico de altura de mesa, Cuan
;io el cireouito de sujecidn ha QesaatiVado el sistema de
control, para control automét‘icb de gltura de mesa, movien-
do el interruptor msnual g una posicién inferior se remoti-
va el sistema _d_e control, :

E1l conjunto sensor de alturs incluye un eje éopome de
paipadores, nontado girstoriemente en la parte infexdior de
la mésa cosechadora. Se giispéne de un muelle para hacen
glrar dicho eje en una’ direceién. Varios palpadores de con-
tacto sobre el suelo van unidos. giratoriamente al eje so-
porte de palpadores. Se dispone ‘de une conexién de movimiend
to perdido o juego libre entre cede uno de los palpadores y| .

con la mesa, estd controlada pomr el palpedor que hace con-
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‘co me:jorado de altura-de. meaa._

tacto con el punto del suelo més préximo s la mesa cosecha~
déra. La carga méximp de cada palpador es la ejercida por
el muelle conectado al eje, ¥ perte del peso del propio pal-

‘| pador. En condiciones normales, cada palpador de contacto

szne ‘el suelo, no ha de soportar a ningin otro palpador.

Une gleta de hierro va instalade: en un extremo del eje

-soporte de palpadores. En le mesa ooaeohadora ¥ en posicién

‘adyacente ‘@ lg sleta de hierro, ven instaledos dos interrup

tores de proximidad. La posicidn de éstos, en relacién con

la mese es ajustable, para determinar la altura a la que

| dicha mess deberd mantenerse sobxe el suelo, La distancis

entne -1os interruptores de proximidad es ajustable, para

determinar le variecién admisible en la eltura de corte en

el pfunto en que la mesa cosechadors estd mds prdéxima al
i - ’ . - .

suelo,

La figura 1 es una vista lateral elevada de la parte

delahtera de una méquina combinada" cosechadora y trilladora

'y de" la. ‘mesa. redolectora de ‘guano, con’ el contxol eutomiti-~

Ia Pigura 2 es una vista latersl anmen‘bada de ung pa:c—

te del extremo de la mesa cosechadora, con las piezas su~

‘| pexrficiales rotas para mostnar los detalles @el conjunto

sensor de altura: de la mesg. ;

La figura 3 es una vista pancial seccional, tomada a 1o
largo de la lines 3-3 de le figura 2, mostrando una parte
del.conjunto sensor de-altura de mesa.

" Ta figure 4 es una vista seccional tomada a lo largo de

.la linea 4-4 de 1a__figu1"£a. 2, mostrando una parte del con-

Junto senéon de gltura de mesa y del conjunto recolector de

£grano.
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| recolectado hasta los oonjuntds trillzdor y limpiador, den-

Ta figura 5 es una viste secclonel tomada & lo largo
de la linea 5-5 de la figura 4, mostrando une pante del cont
Jjunto sensor de altura do mesa.

‘ Ia figure 6 es wia viste seccional tomads a lo largo
de la linea 6-6 de la figura 4, mostrando la conexidén entre
los palpadores de contacto sobre el suelo Yy el eje soporte
de palpadores.

La figura 7 eé un diagrema esquemdtico del circnito
eléctrico de control.

La cosechadora combinada 10, como parcislmente asparece
en la figura 1, incluye un bastidox 12 zpoyado sobre sl
suelo G mediante varies ruedas 1l4. En la parte avanzada del
basﬁidor 12 va instalado un puestn de operadox 16. Dicho
pueétp de operador 16 incluye un volante de direceidn 18,
as{ oomo los demds mandos que se precisan para el manejo
de la cosechadore combinada: 10,

Una carcasg eievadora 20 tiene su parte posterior uni-
da girgtorismente g la parte frontal del bastidor 12. Un
conjunto transportadoz (no mogtnado en la fignra) dentro de

la carcesa elevadore 20, sinve pars trensportar el material

tro del cuerpo 22 de la cosechadora combinada.
\Un cilindro hidréulico 24 tiene uno de sus exiremos uni-
do gifatoriamente a dos soportes 26, medisnte un pasador 28,
Los soportes 26 van soldedos gl eje frontal  30. Dicho eje
forma parte integrante del bastidor 12, El otmo extzemo del
cilindro hidréulico 24 va wnido giratoriamente al extremo
delantexo de la carcasa elevadora 20. La extensién y re-
traccidn del véstago de pistén 32 del cilindwo hidrdulico

24, hace girar el extremo trasero de la carcasg elevadoras
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20, alrededox de su conexidén giratoria al bastidor 12, con
1o»qu{e se produce lg elevacién o Gescenso:de la parte de-

lgntera de la carcasa elevadora. Ia mayor parte de las co-
sechadoras combinadas utilizen dos cilindros hidréulicos 24
bara elevar y descender dicha parte delantera de la cercase

elevadora 20. El mimero de cilindros hidréulicos s emplear

fdepende del peso .de la mesa cosechadora 34 y del tamafio del

cilindro hidrdulico 24 gue se emplee.
. / Ia mesa cosechadora 34 va unida g la parte delentera de
1a‘ carcasa elevadora 20, en forma tal que pueda gexr separa-

da,. Dicha, mese - 34 incluye una base 36, una pered posterior

. 38 ¥ dos paredes laterales 40. Un conjunto de cuhillas 42

va unido gl borde delantero de ls base de mesa 36, exten-

diéndose desde una a la. otre pared laterel 40. E1 conjunto
de cuch.illas 42 incluye varias guardas de cuchilla 44, fi-
Jas rigidemente a una barna en dngulo 46, en el borde de-
19’,ntero de. lg baée de mesa 36, as{ eomo varias secciomes de
cquhilla 48, sobne ung barrs 90. Esta barrs: 50 es desplagza-
da e delante y atrds mediante‘ un sistemg de accionamiento

(no mostnado en la i’i;zura),. pars segan el material a reco-
lectar.

.. Una rueda de paletas 52 con su eje 54, montado girato-
ria;hxente.sobne bloques de cojinetes 56, va sostenlda por
‘brazo-s de apoyo 58 unidos a un soporte 60 en cada pared
lateral 40 de la mesa. La rueds de Apaletas 52 consta de
varies estrellas o crucetas 62. En éstes van inataladas
sels paletas 64, El eje de rueda de paletas 54 es gccions-
do de forma tal que las paletas 64 sostienen el material a
recolectan al tiempo que es cortado por el conjunto de cu~

chilla_s 42. Las paletas 64 ayudan también a desplazar hacia
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atrds el material reoidén segado por el cnjunto de omchi-~
llas 42, haeste ser recibido pox los transportedores. Eutos

trensportadores desplazan el material recolectado haste los

mecenismos de trilla y separscidn, dentro del cuerpo 22 de

le cosechadors combinads. Plantas s cosechar tales como la

‘sb;)a, deben ser coxtadas por el conjuntc de cuchillas 42,

tan cerca del suelo G como resulte posible. Esto serig re-
lativamente sencillo si los campos fuersn perfectamente 1li-
so8, y tuvieran une.. superficie uniforme sin zonas hlandes,
En la:prdotice se ha comprobado que los campos presentan
pequefias crestas o rebordes dificiles de ver desde ol pueé--
to del opersdor 16. Igualmente, la superficie del suelo G
suele: tener tembién algunas zonss méds blandes, que permiten
que 'fu:aa de las ruedas 14 se introduzcs en la tierra més que
las otras. Esto puede dar origen a que la mess cosechadora
34 descienda por un extremo y se levante por otro. Con fre-
cuencia también, ‘108 rebordes y zonas blgndas clitados hacen
que la base de la:mesg 36 ¥ e‘l conjunto de cuchillas 42,
hagan contacto con el suelo G. Igualmente, también con fre-
cuencla ocurme gque pledras y 'lfierna: entren dentro de la me—
sa. Cuando esto sucede, el Operadon ha de detener la mqui-
na pere limpiarlg ¥y eliminar lé. tlerra y rocas citadas.
Océsionalmente, ls cosechadore combinads 10 results daffeda.
Se han desarrolledo unos controles sutomdticos de altu-
ra de mess, pera eliminar el dafio que puedan sufrimr las '
cosechadorgs combinadas 10, asi como Para asegurer que la
cosec;ha sea segada tan baja como resulte'posible, o0 g la
eltura deseada sobre el nivgl del suelo G, E1l control auto-
nédtico de altura de mesa incluys un conjunto sensor de al-
turs, 6§ y un sistema de control 68, mostrado esquendtioa=
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mente en la figura 7. '

~El con;junto sensor de alturas 66 incluye un eje SOporte
de palpadoree 70, sostenido ga.ratoriamente por vaxrlos coji-
netes 72, debajo del borde delsniero de la hage de mesa. 36.
Los cojine‘ces 72 se componen de una plsta gira‘toria inte-
rion 74 y de une pista exterion. 76." L, pie'be. exterior va
fi;ja, g ung barvs en éngulo 46.. Ia superficie eaférica exte-
rioz: de la pista 1nterior 74 y le superficie esférica inte-
_rior de la piste exterior 76 facilitan la alineacién del
eje _s?po:-te de palpsdores 70 y cojinetes T2.

Un muelle ,(.ie tYorsién 78 rodea el eje soporte de palpa-
doresl70.' Un extremo de espira de muelle sobresale a través
de una ebertura en la pista exterior 76 del cojinete adya=
cente 72. El otro extremo del muelle de torsién 78 penetra
en una abertura de un collar 80 del eje stpon-te de palpa-
dores 70. E1 muelle de toz:sidn 78 presione, y desvia el co~
1lar 80 hac::!.a. un pivote 82 “Dichod piv;ote 82 engarza'.. en ung
‘muesca 84 situada, en ' costado del oollar 80, resi;zjui;ndo
as:r. el’ movimiento del’ collax 80 respeoﬂo gl eje de apoyo de
palpadorea 70. El collar 80 puede giran- en relaoién con el
eje 70, cargendo asi gl muelle de torsién 78, de forms que
tiende & hacer girar el eje -soporte de pa.lpé.ﬁores 70 en

direocién contraria a las agujas del reloj, e:omo se nuestra

LORE

| en 1as ﬂiguras 1, 2y 6. Un plvo,te 86 situado en el eje’

30porte de palpadores: 70, enga:rza con la parte del muelle
de’ torsién 7/8 que sobresale a través de la pista, exterior
76 de un cojinete 72, limi'cando as:[ el giro del e;}e 70.

s as:t ée pﬂecisa,"pueden diaponerse varios muelled de tor-
sidn 78, Normaglmente solo hace falta uno. °

En el éje soporte de palpadores 70 se instalan girato-
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Cadé’ uno de dstos sujetadores 90 cnents: con una patilla 92
en un extuemo, que engarza én una rapura 94 del extremo de-
1antéro del palpador de cpntae:to. sobre él suelo 88. El otro
extremo del sujetador 90 se fija al palpador 88 mediante
un tornillo 96, El sujetadon 90 y el palpador de contacto
sobre el suelo 88 quedan flojos en el eje soporte 70.

Un pasadon 98 atraviesa una renura 100 en cads uno de
los palpadores 88, pasa & través del eje soporte 70 y a tre-
vés del sujetador 90, E1 pasador 98 impide que cada uno de
los palpadores 88 se desplaceilateralmente por: el eje sopor-
te 70. Tas renuras 100 y 102 permiten un giro limitado del
palpador 88 respecto al eje soporte 70. Eéte eje dispone
de 'véﬁ.?os orificios, de modo que cada pelpador de contawtp
gobre el suelo 88 puede ser colocado en la posicién deseads
a 10 largo del eje‘ soporte 70. Para algunos tipos de cose-

ches & recolectan, los pa.'lpa'.dores’sobne el suelo 88 deben

1 ser colocados de forma tal que resbalen por la cresta de

los surcos, o por el fondo de" datos, entre dos crestas.
Normalmente, debe haber un palpazdor sobre el suelo 88
cada 50 o 100 centimetxos, & lo la,rgo de la mess eosechgdo-~

- | ra 34. Una mese. de siete metnos debe ir dotada de siete a

guince palpadores, uniformemente espaciados. E1l palpadon: 88
en contaoto con el punto del terreno G més préximo a la
base de mesa 36, debe estar también en contacto con el pa-
sador 98 que lo mantiene en su posicién en el eje soporte
de palpadores, y que hace girar a dicho ele 76 venciendo
la resi‘s"bencia, del muelle de toraidén 78. ILos restantes seis
a catorce palpadores sobue el suelo 88, normaelmente no es-

tardn intentando hacen girar el eje soporte 70 en ninguna
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direceidn. Todos menos uno de los palpadores 88 tienen ,una

parte de su peso apoyads sobne el suelo. ¥y la otra pante

‘apoyads en el eje de palpadores 70. ELl pelpador 88 en con-
i L

|| tacto con el punto del suelo G mds prdéximo & la base de

mesa 36, tiene une parte de su peso ¥y la carga resultante
de la accidn del muelle en espiras 78, apoyada sobre el sue-
lo.: .pili'ante el funcionamiento 'po:-mal, ningin palpador 88
SOpo'rta el peso de otro.,.La'carg'a total soportada por cada
pelpedor sobre el suelo, en un momento dado, es por lo tan-
'ﬂo',» pequefia, Esto frae como resultado un reducido desgaste
¥ sobretodo, elimine la tendencia de los palpadores 88 a

producir un corte sobxe el ter_ﬁzeno G, dendo asi una falsa

,indic;,cién. .

Un véstego 104 va wnido giratoriamente al extremo pos-
terior de cads palpador 88. Le parte posterior de cada uno

de los véstagos 104, pase a través de una abertura en una

1 barms, eﬁ éngulo 106, montads en la panmte inferion trasera
| ae 1a base de mee;a, 36. El extremo libre de cada véstago 104

1
.} 1leve un tope 108. Este tope hace contacto con la barra en

éngulo 106, para 1imitar el movimiento hacis abajo de los

palpadores 88, cusndo se eleve la mesa cosechadora 34 has-
ta, un punto tal en que dichos palpadores 88 queden sobre
el suelo G. Ios véstagos 104 reducen lg posibilidad de que

los palpadores sobre el suelo 88 resulten dafiados, al mover

‘hacie: atrés la. cosechajora combinads 10.

.- Un manguito 110 va montado giretoriamente en un extremo
del eje soporie de palpadores 70, en posicién edyacente al
borde exterior de una de las paredes lgterales de mesa 40.
Una Ylaca 112 va unida rigidemente al manguito 110, prolon-

géndose desde éste hacia arriba.
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Un motor 114 de corriente continua con cabeze de engrane,
unido como parte iz.ltegﬁan'te a ung placa de montaje 116, va
instalado giratoriemente en un eje 118 mediente un conjunto
de oé)jinete 120. E1 eje 118 va unido rigidamente al extremo
superior libre de lg placa 112. Un retenedor 121 mantiene
el conjunto de conjinete 120 en ol é;je 118. El engranaje de
sa.l:gda 122 de 1a‘cé,beza de engrene del motor 114 de altura
de corte, engrana con los dientes 124 de la cremallere ar—
queads 126. La cremallers: arqueada 126 va unide rigidemente
& la pared lateral de mesa 40.mediante dos torniillos 128,
Unos espaciadores 130, montados en los tornillos 128, enire
la pared lateral de mesa 40 y.;el extremo: superior libre de
la plé,ca 112, mantienen a la oremailera arqueade 126 sepa-
rada '!de lg pared lateral de mesa 40, de foxms éue el engra-
naje de salide 122, pueds engrener completamente con los
dientes 124, sin hacer contacto con la pared lateral de me-
sa 40. Un muelle de tensién 132 va unido pox un extxemo a
un soporte 134 situado g un lado de la placa 112, El otro
extnemo del muelle de tensidx; 132 ve unido & lg plaeca inte-
gral de montaje 116, para hg.cer glrar la cabezs de engrane
del motor de gltura de conte 1.14,‘ glrededor del eje 118,
maniveniendo asd el engranaje de salida 122 en contactio con
los dientes de c:nemallera. 124. ’

Un interruptor elevadon de proximida.d 136 ve instalado
en el soporte 134 mediante tornillos 138, El interruptor de
proximidad ineluye un intermuptor de lémins y una magneto
que produce un cempo mggnético, manteniendo el interxuptor
de lémina cerrado, El intermuptor de proximidad va dotado
de una rsnura. Cugndo una pieza de hierro se coloca en lg

renura, el campo magnético se interrumpe, abriéndose el
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i:iltermpjbon de lémina. ,

E  Una pegunda placa 140 va montasda giratorismente en el
ese soporte de pelpadores: 70, junto al menguito 110, La
piaca se prolonga hacia arriba desde el eje 70, en posicién
adyacénte a la: place 112. Un interruptor- de proximidad para
_descenso 142 va unido s un soporte 144 en lgo segunds placa
140, n;ediante tornillos 146. Los extremos superlores de la
piacazllz y de la segunda placa 140 ven unidos entre si
me;diénte un tornillo 148, E1 tornills 148 pase a través de |
una reonure 150 en la segunda placa 140. Ia ranura 150 per-
mite que la segunda placs 140'pueda:giran-alrededon-del
eje soporte de palpadores. 70, paré ajustar la distencia
entre:log interruptores de proximiéad de elevgeidn 136 y de
deséenso 142. - ]

Un menguito 152 va unido rigidamente gl extremo exterior
del eje éoporte de palpadores 70.- Ung aleta de hierro 154-V4
acoplada rigidemente al menguito 152, extendiéndose hacie
arriba. El extremo superior de la sletas de hiermwo 154, co-
mo se muestma en lasfiguras f, 2 ¥4, se gitda en lag ranu-
ras existentes entre las patillas 156 y 158 del interrupﬁor
de proximidad elevadon 136 & del de descenso 142. En ésta
pgeicién, la aleta 154 interrumpe el campo megnético en los
dog_interruptores de ldmina 136 y 142, gbriéndose ambos.

Si el conjunto de cuchillas 42 estd demasiado altio en
tode su longitud, los, palpadores sobre el suelo 88 se des-
plazarén hasta la posicién indiceda por lines de trasmos en
la figwre 2. Esto pexrmitird que el muelle de espiras 78
hega girar al eje soporte de palpadores T0 en direccién
contraria a las sgujas del reloj, como se muestra en la fi-

gura 2. La alete 154 saldrd de entre las patillas 156, 158
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del intermuptor de proximided pera descenso 142, Este in-
terruptor entonces se cierra, y envis una sefigl pars descen-
der la mesa cosechadora 34. El sistems de control 68 proce-
deré‘entonces a descender dicha mesg 34, hasta que la aleta
154 retorne de nuevo g lé renurs entre las patillas 156, 158
abriéndose asl el interruptor de proximidad para desocensa
142,

8i el conjunto de ocuchillas 42 estd demasiado cerca del
suelo G en uno o més lugares & lo largo de su longitud, por
lo menos uno de los palpadores 88 hard girar el eje sopoxte
de palpadores 70 en direccién de las sgujas del reloj, con-
tr;rrestando el efecto del mueile 78, como se indicag en la
ﬁgur;a 2. Esto hard que la aleta 154 salga de entre las pa-
tillaé 156, 158, del interruptor de proximidad elevadon 136.
Este intermuptor entonces se clerra, y envia ung sefial pare
elevar lg mesg cosechadors 34. El sistema de control 68
procederd entonces a elevar la.mésa cosechadora 34, hasta
qué 1la aleta 154 retorne de nuevo a la ramura entre las
patillas 156 y‘158, abriéndos; asi el interruptbn-de proxi~
midad para elevacién 1354’ ' _
1 Ia elfira sobze el suelb G & la que el control gutomd-

1

tico de altura de‘ﬁé;éﬂﬁaﬁféndré a la mesa cosechadora 34,
pu;de ser éjuatado accionando la'éabeza de engrane del moto
de alturs de corte 114, para cambiar la posicién de los in-
terruptores de proximidad de Eié?écidn ¥y descenso 136, 142,
El campo de itxabejo o banda muerta entre las alturas de cor-

te inferior y superior, sin mover lg mess cosechadora 34 en

el tornillo 148 ¥y cambiando la posicidén de la segunda placa

140, en relecidén con lg place 112. La posicién de la placa
- KRR {
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'descenso 136, 14Z, y por lo. tan‘to, determina los grados

114, en posicién tal que no se cierre para‘élevar la mesa

' --respecto‘al‘intermptor elevador 136, en posicién tal que

-entre las glturas de trabajo __superior e inferion, Las cabe-

I mgtico de altura de mesa, un interruptor de exclusién 166
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112 regpecto a la segunda placa, 140, determina 1a dista.ncia
etitpe los. 1nterz:uptores de pronmidad de elevacidén y de

que deberé, girar el eje soporte de palpadores 70, ‘desde el

momento en que se abpe un interruptor de proximidasd hasta
que el otro se cierma.

1E1 interruptor de proximided elevador 136 puede colocar

se por la cabezn de engrane del motor de altura de corte

hasta: que la distancia del:-i'.tonﬁunto ‘de cuchillas 42 al sue=-
lo sea menor de dos centinietms,f en un punto g lo largoe
de la mese: cosechadorsa 34 ELl, in‘termptozr de proxd.midad pa_
ra descenso 142 puede ser colocado por el tomillo 148,

quel intermapton 142 no se clerre hasta que el conjunto de
cuchillas 42 esté sobre el su.elo G amés de siete centime-

tros. Este ajuste produce un ‘,campo de cineo centimetros.

zo: de enguene del motor 114 de altura de corte podria hhora
pon: accionade pare desplazar los dos interruptores de pro-
ximidad 136, 142, y cembiar la eltura minima de trabajo &
siete oentimetroa, por ejemplo. E1 campo seguiria siendo de
cinqo q.entimetnos, ¥ la alture superior de trabajo seria
ghors. de doce centimetros.

. El sistems de control 68, como se muestra en la figura

7, se compone de un interruptor de control manusl 160, un

interruptor 162 para conectar y desconectar el control autod

para; marcha atrds, un intermuptor 168 de &l turs de corte,

unag vélvula 170 de control del cabemml segador, con un sole-
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‘dors, 34, o desde dichos cilindros 24 hasta el depésito (no

' elevacidn de mesa, en resPuesta axuna sefial procedente del
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noide 172 elevador de mesa, un solenoide 174 para descenso
de mesa y un relé de oinco médulos 176.

Le vélvula 170 de control -del cabezal segador dirige el
acei%e desde unag bombw.(no mostnads en las figuras) hasta

los cilindros hidrdulicos 24, ‘para elevar la mesa cosecha-

mostnado en las figuras), para hacer descender la mesa 34.
La vélvula citada 170 es sctivada poxr uno de los solenoldes
172, 174, paras elevar o descender la mese cosechadora 34.
Los solenoides son accibnados;fya.sea menuslmente mediante
el interruptor de control manual 160, o por medio del relé
de- cinco mddulos 176. Este relé activa el solenoide 172 de

interruptor de proximidad elevador 136, o del interwuptor
de exclusién 166 para marcha atrgs. E1l relé de cineo médulog
176 activa el solenoide 174 de descenso de mesa, en Tespues-
ta @ una sefial procedente‘delkinternupton-de p:oximidad ya=-
re descenso 142.' | e '

El interruptor de altura.ae corte 168 acciona el motor
de alture de corte 114. La funcién de éste motor es colocar
de\nuevn en sus sitios los interruptores de proximidad 136,

142, como se ha explicado anteriormente.

"De vez en cuando se precisa,mover la méquina.marcha
atrds. Este novimiento puede dafiar los palpadorea sobre
el suelo' 88, si la mesa cosechadora 34 no se levanta previe-
mente, El internuptonr de exclusidém pars marchs atrds 166
g8 clerras ocuando en la ceja de ocambios de la méquiné (no
nostneds en las figuras), se introduce dicha marchs astrés
Para accionar asl las ruedas 14. Cuendo el relé de cinoo
médulos 176 recibe una sefial procedente del interruptor de
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de mesa 172 se activa sutomgticamente durante un determina-|

' ael;s 172, 174 de .elevacién y descenso de mesa.

-eiénl72, “haste que el medidor de tiempo 178 interrumpe el
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exclusién pare. marche atréds 166, el sdlenoide de elevak':idn

! . .
do periocdo de tiempo, mediante el medidon 178.

Los interruptores de prgximidad para elevacién y desceny
BO 136., 142, emrian sefigles al relé de cinco médulos 176,
pars elevar o descender la mese cosechadora 34, cuando uno
de los dos interrupitores citados se cierna. Se precisa el
relé de cineo médulos 176 debido a que lg corriente porte-
da.pow los internuptores de proximidad pars elevacidn.y dest
ceélso 136, 142, no es suficiente pai'a acciongr los solenoi-

f ‘Cuando el interruptor 166 se cierxs, la corriente fluye

a través del electroimén 180, cernéndose el interruptor 182
y abriéndose el 184,; La funcidén del intgrmptoi"18‘4 serd
e:;plicada més adelante. E1 interruptor 182 activa el medi-
dér de tiempo 178, el cual, en consecnencia, procede g en-
viar corriente g través del electroimdn 186 durante un pe-
r:ll.‘odo de tiempo establecido. El electroimdn 186 cierra el

interruptor 188 y la corriente fluye 21 solenoide de eleva-

paso de 1o corriente a través del electzoimén 186, gbrién-
dose el intermptor 188.

o Durente el Funcionamiento normal del conti-ol automgtico |
de slturs de mesa, cusndo la mesa: eosechadora 34 estd dema-
siado elta, la aleta 154 sale de la ranura entre las pati-
1lgs 156 y 158 del intermuptor de proximidad para descenso
142, éste interruptor se ciermra, el electuoimdn 196 88 o=
tive, se clerms el interruptor 192 y se activa el solenoide|
174 de descenso de mesa. Este solenoide 174 mantiene la v4ld

vulg de control 170 de la cebezs segadora enum posicidn
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més baja hasta que 1a gleta 154 se sitda en la ranura.entre
las patillas 156 y 158 del intermuptor de proximidad para
descenso 142;“€s%é interruptor se abue, ol solenoide 174

de descenso de mesa-se desactive ¥ la vélvula 170 de con-
trol de cabeza segadora cambia a posicién de sujeciéﬁ.

Durante el funcionsmiento normagl del control automético
de altura de mesa, ocuando la meéa eoéechadora eatd demasia-
do baja, la -aleta 154 sale de la ranura entre las patillas
156 y‘158 del interpuptor de proximided fara elevacidn 136,
éste interruptor se clerna, el eleciroimdn 194 se activa
cerrando el interruptor 196 y'ei'éolenoide 172 de elevacién
de mesa se activa. Dicho solenoide 172 mantiene la vélwila
170 @e control de cabezs segadora en posicién de elevacidn
hasfa que la aleta 154 entna en la ranurs enixe las patillad
156'y:158,déi interruptor de proximidad para elevacién 136,
éste interruptor se sbre, el solenoide 172 de elevacidén de
mesg se desactiva y la‘Vélvula 170 de control de cabeza se-
gadora cambia a posicién de sujecién.

Parg poner en funcionamiento el control sutomgtico de
eltura de mesa se precisan dos pesos. El primero es cerxar
el interruptor 162. E1 segundo es pasar el interruptor de
contxol menual 160 a 1g posioidén inferior. En ésta posicién,
el ﬁiembro 198 hace contacto con el contacto inferiox 200,
con 1o que se mctiva el electroimdn 202, Este electroimén
eierra el interruptor 204, con lo que se,conectaﬁ todos los
relés del reld de cinco médulos 176, a una fuente de energia
a través del fusible 206..El electrdinmdn 208 ge activa cuan-
do se clerra el interruptor 204. Este electroimgén entonces,
mantiene cerrado el interruptor 204.

E1l interruptor 204 puede ser sbierto, abriendo el inte-
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rnuptoz-l62, con lotque se desconects el control sntomdtico
de altura de mesa. EL interwuptor 204 puede abriree también
introduciendo la mércha atréds en la tnansmisién, Al hacer
ésto dltimo se cierrs el interruptor 166, se éctiva el elec
tproimén 180 y el interzupton 184, normalmente cerrsdo, se
abre, como se explicd snteriormente.

!Al abrimr el interruptor 184, el electroimin 208 se
desective y el interruptor 204 se abre. Este dltimo perma-
nece gbierto hasta que el electroimén 202 se active, como
se expuso snteriormente. .

Ios dos electroimanes 202-y 208, junto con el interrup~
tor 204, constituyen un relé de sujecién, Este relé de su-
jecién mantiene conectado el .control automatlco de altura
de mesa hasta que se gbre el interruptor 162 o hasta que se
cierra el interruptor 166 de exclusidn en marcha atrés.

El contnol automéfico de altura de mesa puede ser exclu
ido en cuslquier momento por el opersdor, poniendo el miem-
bro 198 del interrupton de contnol manual 160 en contacto |
oon el contacto de elevacién 210. Con ésto so aotiva el
solenoide de elevacién de mesa ¥ la vdlvule 170 de contxol
de cabeza segadora pasa a la ﬁosioidn de elevacién. Dicha
vélvula 170 permanecerd en ls posicién de elevaoién hasta
qué-el operadon deshage el contacto entre el miembro 198
y el‘contactn de elevacién 210. Tan pronto como el miembro
198 se separs del contacto 210, el control autbmético de
altura de mess comienza a sctuar inmedistemente, situendo
la mesa en lg glturg predetermingds, a menos que se halle
Ja dentro del cempo de dicha altura.

En resumen, la Patente de Invencidn que aqui se solicitg

deberd iecaer sobne las siguientes reivindicaciones.
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REIVINDICAC TONES

1.~ Un control automdtico meJorado de altura de
mesa de cosechadora combinada (10), que incluye un bastidor
de cosechadora combinada (12), ruedas accionadas (14) que‘
sirven de apoyo sobre el suelo G al bastidor (12), medios de
accionamiento sobre el bastidor (12) conectados a las ruedas
accionadas (14), una carcasa elevadora (20) unida giratoria
mente al bastidor.(12), una mesa cosechadora (34) unida al
extremo libre de la carcasa elevadora (20), un cilindro hi-
dréuliéo'(Bﬂ) unido al bastidor (12) y a la carcasa elevado
ra (20), cuyo accionamiento produce la elevacidén y descenso
de la mesa cosechadora (34), una vdlvula hidréulica (170) -
capaz de dirigir ei ligquido hidréulico a travé§ del cilindrg
hidréulico.(24), un conjunto sensor de altura (66) unido a
la mesa cosechadora (34), y un sistema de control (68) uni-
do operativamente al conjunto sensor de altura (66)33 la vdl
vu}a hidrédulica (170), caracterizado por la conexiéﬁ entre
los medios de accionamiento y‘las ruedas accionadss (14), -
incluyendo una transmision con marcha stras, y porque el sig
tema de control incluye un interruptor (166) conectado g la
transmisién reversible y a la vdlvula hidrdulica (170), ca-
paz de elevar la mesa cosecﬁadora (34), al introducir la mar
cha atris en la transmisién. '

2.- Un control sutomitico nejorado de altura de
mesa de cosechadora combinada (10), segin la reivindicacidn
1, caracterizado porque el sistema de control (68) incluye
un medidor de tiempo (178), conectado al interruptor (166),
el dual a8 su vez ve conectado a la transmisién reversible y
a la vélvula hidrdulica (170), y cuyo funcionamiento limite

el tiempo durante el cusl la mesa cosechadora (34) estd en




[

10

15

20

" 28

30

‘posicién elevada, en respuesta al cierre del interruptor -

mesa de ¢osechadora combinada segin la reivindicacién 2, ca
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(166) conectado a la transmisién.
3.~ Un cont;ol auﬁométiCO‘mejérado de altura de
mesa de cosechadora combinada (10) segin la reivindicacién
1, -caracterizado porque el sistema -de control (68) incluye
un circuito de sujecibn, conectado al interruptor (166), al
cual. a su vez va conectado a la-transmisién reversible, ca-
paz de desactivar el sistema de control (68).. .

4.- Un control automdtico mejorado de altura de

ractericado porque el éistema de control incluye un circui-
to de sujecidn (176), congctado al interruptor que a su veg
va cdnectado a’la transmisidén reversible, capaz de desacti-
var el sistema de control. .

. 5.~ Un control automético mejorado de altura ée
mesa de cosechadora combinada (10) segin la reivindicacidn
3, caracterizado por un interruptor (160) de elevacidn y de%
ceﬁso, de accionamiento manua}, conectado a la vadlvula hi-
drédulica (170) y al circuito de sujecién (176), para activar
el sistema de control (68) de elevacién y descenso autométi-
co de la mesa cosechadora (34), al ser colocado en posicidn
de descenso de dicha mesa (34).

‘ 6.~ Un control automitico mejorado de altura de
mesa de cosechadora combinada (160) segin la reivindicacidn
4, caracterizado por un interruptor (160) de elevacidn y des
censo, de accionamiento manual, conectado a la valvula hi-
drdulica (170) y al circuito de sujecién (176), para activar
el sistema de control (68) de elevacién y déscenso automati |
co de la mesa cosechadora (34), al ser colocado en posicidn

de descenso de dicha mesa (54).




10

15

20

25

30

Imente en la base (36) d6 la mess cosechadora (34), un siste-

lra (34), capaz de desplazar la placa (112. 140) en relacitn

-2~

~  7.- Un control outomdtico mojorado de alturn de
mesa de cosechadora combinada (10), segin la reivindicscidn
1, caracterizado porque el conjunto sensor de altura (66) in

cluye un eje soporte de palpadores (70), montado giratoris-

ma de muelles (78) unido al eje soporte de palpadores (70) y
8 la mesa cosechadoras (34), capaz de hacer girar el eje so-
porte 'de palpadores (70) en una direccidn, varios palpadores
(88) de contacto sobre el suelo, unidos giratorismente al eje
soporte'de palpadores (70) y medios para loger movimiento pey
dido o Jjuego libre (98, 100), uniendo los palpadores de con-
tacto sobre el suelo (88) y'el eje soporte de palpadores (70}
8.- Un control sutomédtico mejorado de altura de -
mesa de coséchadofa combinada (10) segin la reivindicacién 7
caracterizado por una aleta de hierro (154) unida rigidamen-
té al eje soporte de palpadores (70), y por lo menos un'intg
rruptor de proximidad (136, 142), asociado & dicha aleta de
hierro (154). |

9.- Un control asutomdtico mejorado de altura de +
mesa de cosechadora combinada (10) segﬁn la reivindipacibn 8
caracterizado por una placa movil (140, 112), montada en la
mesa cosechadora (34), dos ihterruptores de proximidad (136,
142).montados'en la placa (112, 140), en posicién adyacente a
la zona de recorrido de la aleta de hierro (154) y conecta-
dos al sistema de control (68), y un conjunto para ajuste de
la altura de corte (114, 116, 118, 120, 122, 124, 126), uni-

do a la placa (112, 140) mévil montada en la mesa cosechado-
%

con el eje soporte de palpadores (70), para ajustar la eltu-

ra de corte de la mesa cosechadora (%4), sostenida por el sig

i
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“ltema de control (68); - o

" lmesa de cosechadora combinada (10) segin la reivindicacidn

UN CONTROL AUTOMATICO MEJORADO DE ALTURA DE MESA COSECHADORA
\

- Dl
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10.- Un confrol automAtico mejorado de altura de
mesa de cosechadora combinada (10) segin la reivindicacibn
8, caracteiizado pof una place (112, 140), montada giratoria
mente en el eje de soporte de palpadores (70), dos interrup-
tores de proximidad (136, 142), montados en la placa (112,
140),- en posicibén adyacente a la zoma de recorrido de la ale
ta de hierro (154) ¥ conectados al sistema de control (68),
y un conjunto de ajuste de altura de corte (114, 116, 118,12
122, 124, 126), unido a la placa (112, 140), y a 1a mesa co-‘
sechadora .(34), capaz de desplazar los interruptores de pro-
‘ximidéd (126, 142), a 1o largo de un aréo, para ajustar la -
altura de corte'de'la mesa cosechadora (34), sostenida por -

el sistema de control.

11.- Un control automdtico mejorado de altura de

10, caracterizado porque la placa (112, 140), incluye medios
de ajuste (148, 150), pars ajustar la distancia entro los in
terruptores de proximidad (136, 142).-

12.~ Un control automdtico mejorado de altura de
mesa de cosechadora combinada (10) segin la reivindicacién 9
caracterizado porque la placé (112, 140), incluye medios de
ajusﬁe (148, 150), para.ajustar la distancia entre los inte-
rruptores de proximidad (136, 142).

13.- Se reivindica por Gltimo como objeto sobre

el que ha de recaer la patente de invencioén que se solicita:

1

A

X
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Todo conforme quoda descrito y relvindicodo en
le presente memoria doscriptiva que consta de veinticineo

paginas mecanografisdas y dibujos adjuntos.

‘Madrid, 20 Marzo 1979
BERNARDO UNGRIA

P«D-

%
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