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La presente invencién se refiere a wn sistema de : .

ad . —

N . . N . s / <N
manipuwlacién o tratemiento de la informacién. ‘ =

El sistemz es particulamente aplicable &.los vegg-
culos. Bn los vehfculos de hoy ‘en dfa, el equipo eléctrico;
suele controlarse por medio de wna forma de cables o de_coff
nexionado. Al haber aumentado el equipo eléctrico de lcé véQ
hiculos, también lo ha hecho la complejidad de la forma de
cables correspondiente. Esto ha dado lugar a dlflcult?des
de instalacién, mayores “gastos y, cuando se han producldo"
averias, mayores d;flcultades para localizar en qué parte
de la forma de cables est4 situada la averiz y cudl es la _
parte, por lo tanto, que precisa de una sustitucidn. Awm ..
cuando las averias se localicen non toda rapidez, su repa— 
racién real y efectiva, que implica la sustitucién o repa—ﬂ
racién de una parte de lg formé de cables, d,Aen casos ex-
tremos, la sustitucién de la foma entera, es wa operac16n
costosa y laborlosa en la que, a menudo, interviene el em=-

pleo de mano de obra adiestrada o de un complicado equipo

| de diagnéstico o localizacién de averias.

Se han efectuado intentos de superar las desventa-
jas de tales sistemas, usando wn equipo fisico a base de se-
miconductores con un monitor o microordenador central que §
controle cada wno de varios puestos locales, gue a su vez -
controlan unos elementos o artfculos prefijados del equipo...
eléctrico del vehfculo. Las desventajas de tal disposicién.

son que el microordenador es actualmente bastante costoso, -

| ciertamente la parte més costosa del sistema gldbal, Vs ngi

en caso de producirse une averia en él,es también correspon-

dientemente dificil de corregir., Y no sélo eso, sino que, co

mo todosrlos puestog locales son subordinados del microorde
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__frecuenc:.a, sufre una interrupcidn o parada eléctrica com-

1 lojn nﬁm 2

nador, caso de ocurmr une averia en §ste el vehiculo, con

pleta, pues no suele entonces ser posible que los puestos
locales sean interrogedos y/o instruidos acerca de su esta-
do y del estado de los elementos individuales del equipo
eléctrico controlado por los mismos.

Con arreglo a la presente invencién, se habilita_ un
gistema miltiple de manipulacién de informacién, que cdﬁprep_
de wa pluralidad de wnidades locales de tratemiento interco
nectadas por medio de una barra colectora de sefiales ¥y una
barra colectora de energia o de alimentacidén, comprendiendo
cada unidad wmos medios para recibif sefiales ¥y unos medios
para transmitir sefiales a lo largo de la barra colectora de
sefieles, mediante lo cual la infumacidén concerniente al es-
tado operacional de una o més piezas de equipo »de control qu
de llevarse a cada una de las unidades de tratemiento localep
por medio de la barra colectora de sefiales, ¥y la informacién
concerniente al estado operacional de las piezas de équipo
destinadas a se‘r controladas por las piezas de equipo de con
trol puede tembién llevarse a cada una de las unidades de
tratamiento locales, .

Para que la invencién pueda comprenderse més cla-
ramente, se describird ahora una’ determinada forme de eje~
cucién del mvento, a titulo de e;]emplo, con referencia a
los dlbuJOB adjuntos, en los cuales-

- la figura 1 es un esquema funcional o por blo-
ques de w1 transmisor de wna wnidad local de trateniento, de
w sistema de nenipulacién de informacidén para wn vehiculo;
| - lg figura 2 es wn esquema funcional de un recep-
tor de una wmidad locsl de tratamiento, de un sistema de

manipulacién de informecidén para un vehiculo; .
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| para wn sistema de manlpulaca.én de mfomac:LcSn parza wn vehi-

‘|%acién combinada 54 y una base de enchufe 55 de salida pa-
) ra la barra colectora 54. Ias entradas 51, incluidas las en

|tradas 514 que vienen de los interruptores y de los detecto-

Hofu ntim. 3

’

i - las figuras 3, 3z ¥y 3} son wnos diagramas que
ilustran la regulacién de tiempos, o temporizacidn,:para
el f:ransmisqr de la fig. 1;

- ~ las figuras 4, 4a, 4b y 4c son wnos diagremas
que ilustran la temporizacidén para el receptor de la fiz_-;.‘
2;

~ la figura 5 es wma vista esquemética en perspec-
tiva de una unidad 1oca.1 de ‘cratamien‘so s Dara wn s:Ls'bem?
de manipulacidn de :.nformac:ldn-

- la figura 6 es wn vocablo de muestra trensmiti-
do -desde el transmisor de una de laé tnidades locales de

tratemiento de la fig. 1; ¥
cién de identificacién y presentacidn visual de averias,

culo, o
| En los dibujos, las designaciones de los tiﬁos de
impulsos son las siguientes: impulso de puerta, GP; impul-
so de in'berruptor; SWP; impulso de sincronismo, SCP; e im-
pulso de mues’cra; SE. | ' .
El gistema de menipulacidn de informacidn compren=
de wna pluralidad de wmidades locales de ‘trabamiento del .
tipo representado en la fige 5 ‘(-con 1z tape retirada). Ca-
da wa de eé‘bas midades tiene una pluralidad de entradas

51, una pluralidad de salidas 52, una base de enchufe de

entrads 53 para una barra colectora de sefiales ¥ de alimen~

res o sensores analégicos, conducen a la circuiterfas (de

- la figura 7 ilustra esquem&ticamente wna disposi |
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donde también parten las salidas 52) contenida en una caja
"0 envolvente de alojamiento 56 dotada de wnas patillas o
apéndices 57 perforados para su conexién a un soporte con-
veniente, , |

En esta disposicién se prevén ocho unidades loca-
les de tratamiento conectadas en serie., Cada unidad tiéh; |
custro entradas y cuabro salidas, dendo wn total de trsir-
ta y dos entradas y ’creinta y dos salidas. Bs posible dis-
poner més entradas y salidas (asf como, naturalmente, nés
ﬁnidades), pero la circuiteris de cada unidad habré de ser
aumentada sobre 1o que se va a déscribir para poder manipu-
lar las entradas y salidas adicionales. Al conectarse en
serie las wnidedes locales de tratamiento, cuzlquier sefial
presente en la barra colectors de sefiales es recibida por
todas las wnidades locales de tratamiento., No- se requiere,
por iohtanto, uwnidad central de tratam;ento alguna, que
decrete cull de las unidades 1ocaies de tratamiento subsi-
dlarias ha de recibir la infomacién que sea. Como la barra
colectora de seflales transporta fodas las seliales qﬁe van
y vienen de todas las unidades, se requiere algin sistema
de identificacién de seflales para que cualquier entrada pue-
da reconocer wma seflal que le vaya destinsda. Ademés, el
sistema estd ideado ¥y cohstrg;do de modo que sélo una de
las unidades locales de trataﬁi%nto pueda transmitir en wn
momento dgdo cuglquiera.

El sistema estd destinado a su empleo en un vehi-
culo, en particular de los de tipo familiar producido en
series relativamente pequefias, Sustituird a las actuales
formas de cable de tipo uéual, que se van haciendo cada

vez més complicadas, costosas y dificiles de instalar. La
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'principai, disponiéndose en ella las wnidades locales dé

|7, como se indica en 59 en la fig., 5, para dar wna flexibi-

Hojn nam, 5

barra colectora combinade, de sefiales ¥y de alimentacidn de
energfa puede llevarse Sencillamente dando la vuelta al ve-

hicvlo, de manera similar a la de un anillo de aliméntacidn

tratemiento, en las posiciones apropiadas. La combinaqién
de ias lfneas de sefial y de aslimentzeidn en wna barra éo—-
-J..ec’aors. de seﬁaléé- tiene otras ventajas. La barra coleciora
comprende unos conductores interior y exterior, 54A y 54B,
concéntricamente dis;;;.é'étos. El conductor exterior, que -con_é
-i:ituy':e 1a‘ linea de alimentacidn, contiene una cantidad subs-
tencial de cobre, 1o que asegzra w buen efecto de pantaila
para el conductor interior que constituye.la linea de éeﬁ.a—
les. Este efecto de apantallado redueiréd 21 minimo la ten-
dencia a captar en la barra colecltora de sefiales, los imptg._
sos-transitorios de tensidén, que provengan del equipo eléc-
trico del vehfculo. Asimismo, el efecto de pentalla reduci-
r4 ol minimo la interferencia producide en la recepcién de
radio del wvehfcuwlo por los impulsos presentes en la barra co
lectora deAseﬁales. Ademés, la disposicién coaxil es conve-
niente para wna conexién de base y clavija de enchufe mol-
‘deada para cada wnidad local de tratemiento, en la que el
&rea grande pro;;orcionada por el contacto exterior serd la-
que lleve la corriente de' intensidad elevada.

' las bases de enchufe de entrada y salida 53 y 55
de cada uwnidad local de tratamiento estén dispuestas en po-

sicibén coaxil. Es posible disponer unas uniones coaxiles en

1idad total 21 conexionado.de la barra colectora, que puede
formar bucles o anillos con ranaies donde haga falta. Esto

permitirs equilibrar las necesidades de corriente para dise |
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1 t;i.n't:as cargas, de modo q_ué sebevi'ba que el conducter exte-
| rior coaxil 54B haya de tener une capacidad po:’tadom de
corriente nuy elevada o substencial. El cable coaxil 1'10, tig
ne que ser necesariamente flexible, ni se requiere el uso

5 de costosas trencillas conductoras. las wnidades locales ‘dg
trateniento estén repartidas a lo largo de la barra cbiec-
tora combinada de sefiales y alimentacién, a uwnos intervalos
,adécua&os determinados por las necesidades‘de carge y de |
conmutacién o interrupcién del vehfculo en el cual vaya 'ingl
10 telado el sistema,

Ia circuiterfa de cada unidad local de tra‘bamien'bo
comprende wn receptor y un transmisor. Cada 'bransmlsor fu.n—
cione trensmitiendo informacién, en forma numérica, repie-
sentativa del estado operacional de los diversos controles
15 ¥ cargas conectados a la wnidad locel de tratamiento corres
pondiente., Cada receptor funciona recibiendo las {ransmi-
siones procedentes de los transmisorss de las unidades lo-
cales de 'bra'ﬁamiento apropiadas a las entradas de la uni-
dad correspondiente. Para transportar datos.de wn punto a
20 otro del vehficuwlo se transmife en este caso un vocablo que
contiens ocho bitios, respectivamente numerados de l.a8..
Le orgenizacién del vocablo esté représeﬁtada en la fig, 6.
Ires bitios, numerados 2, 3 y 4 respectivemente, identifi-
cen cudl de las ocho unidédes\v'a" a recibir el voeablo trang
25 mitido, y los bitios 6 y 7 identificarén cubl de las cuabro
direcciones de acceso de salida de wa unidad dada va a re-
‘eibir los datos.

" Dos bitios del vocablo (numerados 5 y 1) se usan
como bitic;s de verificacién de paridad del nimero de unidad
30 1y el nfmero de direccidn de acceso.

05049
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El 6ltimo bitio a transmitir, el bitio 8, contiene
"los datos. Se transmite wn “cero® para indicar oue una car-

ga debe estar activadsd, y se transmite un "™uno" para indi-

car que una carga debe desactivarse. Para los datos analé~

glcos, la altura del octavo impulso de bitio es pfoporcio-
nal a la magnitud de la cantidad transmitida, tal como,por
ejemplo, la cantidad de gasolina que haya en el depbsite de
 gasolina. | '
Cada recuade o caja transmite los cuatro vocéﬁlos
ée ocho bitios, apropiados a sus cuétro entrédas, en 2 mi-
lisegundos, y luego, no vuelve a transmitir durante 32 ni-

lisegmdos. Durante esbe retardo estén enviando datos obros

| trensnisores de otras cajas. Al cabo de los 32 milisegundds

de retardo, wm transmisor vuelve a interrogar a la barqu

colectora de sefiales y, si se encuentra ésta a un nivel de
sefial bajo durante un periodo mayor de 0,5 ms, la transmi-
sién empieza de nuevo. De esta manéra, todos los transmiso-
res tienen emplia oportunidad para transmitir. Todos y cada
wno de los datos apropiados paras wna entrada se transmiten
cada 32 milisegundos, o sea umas -30 veces por segundo.

| ElL estado de la salida s¢lo cambia si se ha hecho
funcionar wn intefrupéor de entrada. Para que wn sistema
tenga &xito, s6lo es necesario enviar cada dato con wn ré-
gimen superior a las cuatro veces por segundo. Hay mucho 4m
bito_paré expandir o empliar el sistema, anmenfando.para

ello la longitud de cada vocable y, por tanto, aumentando

| el nfmero de wnidades y de direcciones de acceso de salida.

‘En los circunitos indicados se hace uso de cireui-
tos integrados del tipo de semiconductor de éxido metélico |

controlado (CHOS) normales, pero se tiene la intencidén final




DY TP Y

10

15

" 25

30

05049

| integrados. El sistema est4 ideado para facilitar la trans-
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de que el circuito emtero se integre en uno o més circuitos

formacidn o mudanza a esa fase de ejecucién. Las patillas '
de los diversos circuitos integrados indicadas en las fi-'
gui'as de los dibujos tienen los simbolos de referencia si—‘
guientes: activacidn, S; reposicién o desactivecién, R (o

CR); reloj, CK; habilitar, EZ.

Cada wnidad local de tratemientc funciona de la
siguiente manera: Con referencia a la fig. 1, el contivi die
la temporizacién se deriva de un oscilador pé.t:ndn astable '
10 (4047) que'-pmduce unos impulsos de 2 microsegundos,’ Ca~
da trensmisor/receptor de cada unidad local de trateniao
tendréd su propio oscilador, ¥ el sistema no necesita que
los osciladores vayen sincronizados ni que estén exacteman~—
te a la misma frecuencia, pues podria tolerarse vma amplia
veriacidn,

El sistema esté.. marchando .'bodo el ﬁempo, ya que
e wnidad déda transmite todos sus vocablos de datos (cua-
tro por ocho bi’cibs) en un bloque de datos, y lueg no vuel-
ve a fransmitir por algin tiempo. Durante este retardo o
lapso de inactividad estén transmi‘biehd_o otras unidades, y
todas las unidades estén recibiendo todas y cada wna de las
transmisiones. Para detener e} sistema, hay un interruptor
S1 que conecta la berra col’ec'lgdg‘%a. 544 de sefiales, por medio
de wa resistencia de 10 kilohmios, al temminal o "barrote"
positivo (véase la fig. 1). Como el transmisor es asincrono,
¥y transmite sélo cuando la barra colectora 54A de sefiales |
ha estado continuamente a nivel bajo d_ufante w perfodo da-
do, el hecho de conectarse la barra colectora 544 a un ni-

vel alto corta o imposibilita toda transmisién. El inte-

IR —
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rrpptor-Sl, que éonsti'l:uye un mando principal de marcha/pa-
 rada pare todo el sistema, puede alojarse en wa widad por
separado, la cual puede llevar previstos uhos dispositivos
de seguridad. Como variante, el interruptor puede es.tar com
binzdo con wma cerrad.ura u oftro dispositivo de segurida_.d. '
Si se para el sistema, la barra colectora de sefiales 544 es
t4 a nivelf alto ¥y se carga w condensador Cl, por medic ;d”e
wna resistencia Rl de 10 megohmios, en un tiempo de 0,5 mi-
crosegundos. EL qondéﬁéador Cl esti conec'badq a la ehtfeid”ai
de una puerta inversora o de inhibicién (m inversor de :
Schmitt) I1, cuya salida pasa al nivel bajo cuando Cl se -
carga, dese,c"ci\randp asi al oscilador astable 10 (4047), 'fque
entonces se pal;a. Como t;:dos los eircuitos son CEOS, ciuedé-—
rén todos "congelados" o inmovilizados en su dltimo esiado.
La salida de la puerta inversora Il se lleva a la entrada de
otra puerta inversofa I2, cuya salida I1 va conectada a wa |

puerta disywntiva G (véase la fig. 2). Los pﬁn‘bos sefialados

|eon asteriscos ("t y *) indican wnos puntos de conexidn del

transnisor (fig. i) al receptor (fig. 2). La s2lidz de la
puerta G se lleva, a través de una puerta inversora I, =l
terminel de reposicidn o desactivacidn de un circuito de ce-
rrojo o enganche 20 (74C1l75) y al terminal de reposicidn de
otro cerrojo 21 (4723/A), que forma parfe de la circuiteria
de receplor de la unidad. Asi, wna seflal procedente de la
puerta I2 despeja o desactiva los cerrojos 20 (74Cl75) y 21
(4723/4) ¥y, por tantp,’ todas las sélidas pasan al estado_ de
desactivadas. El sistema no toma entonces corriente alguna
de la alimentacidn. ' |
Cuando inicialmente, 0 por primera vez, se aplica

energla a1 sistemaz, un nivel de sefial alto, procedente de la|
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puerta I7, se produce durante 100 xﬁicrbseg&mdbs, para des-
pejar o desactivar todas las funcio’nes. Al principio de la
transmisién, se produce un im;g.aulso de sincronismo en una de
las salidas Q8 de wn contador 12 (4040) (fig. 1). Este im-
pulso de sincronismo despeja muchos contadores y circt_zitps
biestables, tanto en el transmisor (fig. 1) como en 'ell_'réi-
ceptor (f:{g. 2). Este despejo o desactivacic}n de ciersds -
circuitos del receptor es esencial para evitar que exista
un solo error de recuento indefinidemente. Iedisnte la. i'es‘r
activacién del receptor una vez en cada ciclo de la trans~
misién, wm error de recuento que aparezca en la recepcidn
producird 8610 un error para cualquier carga dada. Alguncs
c.ircuitos no son despejados por el impulso de sineronisiro,
tgl como sucede con los cerrojos de salida 21 (4723/A) y 20
(74C175), los contadores 12 (4040) y 22 (4520/11) de la fig.
7y ¥ el circuito biestable 23 (4013/BR) , pues es necesario
que éstos se desactiven de otras meneras.

Con referencia de nuevo a lg fig. 1, el transmisor
comprende un'oont.ador 13. de catorce pasos (4020), alimenta-
do con impulsos de 2 microsegundos procedentes del oscila-
dor 10 (4047). Al cabo de 32 milisegundos, la salida Ql4
sube de nivel, habilitando ¢ poniendo e,‘la barra colectora
54A de sefiales en el estado de ser interrogada por medio de
wna puerts invérsora I3. si la %arra colectora 54A de sefia-
les est4 al nivel bajo (esto es, en reposo), la reposicién
(desactivacién) del contador 12 (4040) pasa al nivel bajo,
¥ éste empleza & contar impulsos de oscilador. AL cabo de
0,5 milisegundos, la salida Q8 del contador 12 (4040) sube
de nivel, si la barra colectora 544 de seﬁalés ha eata&o

en reposo dursnte todo esbe espacio de 0,5 milisegundos. Es- ,

#
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tc s6lo puede ocurrir si no hay ningma otra unidad trans-

(mitiendo. A1 subir al nivel alto la salida Q8, el borde de’

atague del impizléso de sincronismo desactiva muchas funcio-
nes, El siguiente impulso del oscilador recibe paso con Q8,
dando un nivel alto en la linea F, que activa el circuito
15 (4013/A/’.F.') ¥y desactiva o despeja el contador 13 (4026);'
Una vez despejado el contador 13 (4020), la sefial que de-
cae en lz salida Ql4 despeja el contador 12 (4040) por me-

3 .4' : L] - - - 3 § o
.dio de la puerta GL de coincidencia con inversién, y tgzadu-:-

ce el borde:descenden'be de la sefial que hay en la linea 7,’
¥y del impulso .de sincronismo. Esta temporizacién se ilusira
en la fig. 3a (principio de trensmisién). Al é.ctivarse el
circuito 15 (4013/4T), la salida Q sube de nivel y habilii-
ta un interruptor analgico 451 del circuito 14 (4066), que
perm:.'l:e la trensmisién de datos por la barra colectora 544
de seﬁales, por medio de wna pareja de trans:.s’cores 5y
T16 (BCL84L y BF741) de tipo NPN. La salida Q del circui-.
%o 15 (4013/AT) permanece “alta" durante 2 milisegundos,
tiempo en el cual se han. transmitido todos los vocablos de |
cuatro por ocho bitios, en unién del impulso de reloj de 32
microsegundos que precede a cada bitio. La salida Q10 del
contador 13 (4020) sube al nivel alto y transfiere el "ce~
ro" que tieﬁe en la entrada D a la salida Q del circuito
15 (4013/a1), desacfivando, por tanto, al biestable, que a
su vez :mhab::.llta la transmisién al abrir el interruptor
analégico AS1l del circuito 14 (4066) de :Lnterm'o‘tor anglé-
gico.. .

- Los impulsos de reloj de 32 microsegundos se obtie-
nen invirtiendo la salida Q4 del contador 13 (4020). Ios im

pulsos son transmitidos por las secclones analégicas AS2 y-
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Al del interruptor 14 (4066). Los vbi‘tbios individuaies de
“cada voceblo son de 20 microsegundos de longitud o duracidn,
y wen colocados antre impulsos de reloj de 32 microsegundos.
Le temporizacién de los bitios se produce en la salida Q
del circuito 16 (4013/B?) (fig. 3_12), activada por la s'a..lirt_i'a
Ql del cireuito 17 (4022/T) que es wn contador vdescodi:ﬁ:fi.'c'a-
do de ochc{ pasos. El circuito 16 (4013/BT) es desactivaidc;'
por la salida Q6 procedente del contador 17 (4022/T) y, por
tanto, la salida Q del circuito 16 (4013/BT) sube furente 20
microsegudos. El contador 17 (4022/7) se habilita tan sé-
lo pare contaf durante wn nivel bajo de la sefia.l de zl'elojfi-y,
por lo tanto, el intervalo de bitio de 20 microsegundoquﬁg_
da situado entre los impulsos de reloj y desplazado en 2 m;_'g
crosegundos respecto del borde descendente o de cafda del
impulso de reloj. Esta temporizacidri ge ilustra en la fig.
3y enla fig. 4. | " ’

Ta sefial de reloj presente en la puérta inversora
Ia es transmitida a la barra colectora 54A de. sefiales por
medio del interruptor AS2, hebilitado por la salida Q del
circuito 16 (4013/BT), excepto cuando el intervalo de bitio
de 20 microsegundos se gemers en la salida Q procedente del
cireuito 16 (4013/BT), y el interruptor AS3 se abre para
transmitir los bitios apropiados al cerrarse el interruptor

As2.

o~

En esta forma de ejecucidén, los bitios soﬁ genera-
dos por cuatro interruptores o conmutadores de ocho vias
sS4, 85, S6, ST, ¥ el octavo bitio de datos estd bajb el con |
trol de otros interruptores S2 y 33, que constituyen unas
entradas del sistema. Al cerrarse, se genera wn "cero", ¥

cuando estén abiertos la resistencia R2 de recuperacidn, de
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10 k‘ilohm‘i'o,s, Que hay a la salida de wn multiplicador ana-
F'ldgico 18 _(4052/.5.) de cuatro a uno, produce un “"uno", Unas
resistencias variables RA3 y RA4 retienen los datos 2nalé-
gicos, y la al'buz;a de impulso trensmitida depende de la ra-

-

z6n- o relacidén del valor de la resistencia variable respec-

_ ~ Los bitios son explorados por turno, médiante \c':ua-
tro miltipladores mnalégicos 194 a D (4051) de ocho a wmo,
que ven seguidos del ;ﬁltiplicador 18 (4052/.4.} de cuativ a
umo. i.as- direcciones de acceso para la multii)lacidn se deri
ven direc’cgmen’ce de vnas selidas Q5 a Q9 del contador 13 
(4020), como se ilustra en la fig. 3. Los muitipladore;s 18
¥ 194 a D son inhibidos por la salida T del circuito 16 -
(4013/3F), o sea, en otros términos, los bitios son mulii-
plados y puestos en barra colectora tan sélo cuando la sa-
lidg Q.del circuito 16 (4013/BT) sube de nivel durante 20
microsegundos, definiendo el intervalo de tiempo de bitio
(fige 3b). '

El recepltor opera discriminando entre los impulsocs
de reloj, de 32 microsegundos de duracidén, y los impulsos
de bitio de 20 microsegundos de duracién., Habiendo obtenido
un impulso de reloj, el receplor genera un impulsc de mues-
Tra de 8 microsegmdbs, que cae dentro del intervalo de tiem
po de bitio de 20 microsegundos, y es la témporizacidn que '
se va a sincroniizar a partir del borde de.calda de.cpda im
pulso de reloj. De esta menera, cada receptor se >sin'cr-oniza
con el reloj de los transmisores. Como 1s temporizacién bé-
sica para wm fecep‘bor dado se obtiene a partir del oscilador '

contenido en la unidad: de transmisor/receptor deda, y éste

no esté sincronizado con el oscilador del transmisor, el
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impulso de muestra SP y otros impulsos derivados de é1 no .

con el intervalo de tiempo de bitic, sino que caen entre

dos posiciones, representadas una de ellas con linea llena |

¥ la otra con linea de trazo y punto én la fig; 4.

Cuando la barra colectora 544 de seflales esté a n1
vel alto, la salida de la puerta I3 pasa al nivel baao 2
el contador 22 (4520/1) empieza a contar impulsos de osci-
lador de 2 microsegundos. Si el impulsc? presente en la ha.-;

rre colectora 54A de sefiales excede de los 28 microsegundoé

de duracién, las salidas Ql, Q2 ¥ Q3 del contador 22 (4520/1?

pasan al nivel alto, produciéndose un nivel bzjo en A, en
la entrada de reloj (CK) del circuito 24 (4013/AR). In A es
mantenido el nivel bgjo, por la salida Q4 que llega‘po“ pul
dio de la puerta disyun‘b:.va J.nversora K1, hasta que el im-
pulso termina, el contador 22 (4520/1) se repone y 4 sube
gl nivel alto, cambiando el estado del circuito 24 (4013/AR)
Si en la barra colectors 54A de sefiales hay presente wn im-
pulso de menos de 28 microsegundos, no sre 'produce ningtn
impulso negativo en A ¥y, de esta manera, los impuisos de |
reloj de 32 microsegundos y los mpulsos de bitio de 20 mi~
crosegundos son discriminados tm'l:re si. . ‘

La selida J del circuito 24 (4013/AR) decae al caer
el borde del perfil de reloj, &’isemite al contador 25 (4022
/R) contar, Las salidas Q2 y Q3 de franqueo de paso _generan
un impulso de muestra de 8 microsegumdos, que cae dentro
del intervalo de tiempo de bitio de 20 microsegundos, co-
mo ge indica en la fig. 4. Este impulso de muestra (SP) se
aplica a la entrada de reloj de un'reg;i.stro de desplazamien

to 26 (74C164), y la inversa del bitio presente enl la barra
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colectora 544 de sefiales se coloca en el registro de des-
plazamlento 26 en la entrada H de serie.

Los impulsos de muestra son contados por un conta-
dor 27 (45204) ¥ la salida Q4 del contador 27 (45204) se
sincroniza con el octave impulso de nuestra. Ia salida Q4
del contador 27 genera el impulso de frangueo de paso, y'
coineide é;n el final de transmisién de w vocablo de ccho
bitios. El contador 27 (4520A) es repuesto por G2 ¥y G3 cuen
do Q4 (45204) en un16n de la salida Q4 del contador 25 i
(4022R) estén a nivel alto (la temporizacién se ilustra en:

la fig, 4).

Después de recibir ocho bitiecs, el vocablo se o
loca en el reégistro de desplazamiento 26 (740164), verlfl—

céndose la paridad del mismo mediante unas puertas disyun-

tivas exclusivas Ga a G8 inclusive. F1 c6digo dado por les

salidas Q2, Q3, Q4 del registro de desplazamiento 26 (740164
se compara éon el ntmero de wnidad retenido ﬁor la vnided
264, mediante las puerﬁas disyuntivas exclusivas G9, GO ¥
Gll. En les pﬁertés»GlB e I8 se obtiene uné salida cuando

el vocablo del registro de desplazamiento retiene el némero

de unidad adecuado, cuando la paridad es la correcta o ade-.
cuada y cuando estd presente el impulso de puerta. Los da-
tos presentes en lag salida Q8 del registro de desplzzamien-
to 26 (74CLl64) Se colocan en la patilla D del circuito de
cerrojo accesible 21 (4723/A), en la direccién de écceso '
determinada'por las salidas Q6 y Q7 del registro de despla-
zamiento 26 (74C164). EL circuito 28 (4052B) se usa como

-desﬁultiplador, ¥ el impulso presente en la barra colectora

de sefiales- durante el octavo iniervalo de bitio de tiempo

|puede ser de wma altura anfloga, ¥y éste se presenta a la sa-

P,

)
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lida seléccionada para acceso del circuito 28 (4052/B).
B Ios impulsos de puerta son contados por el conta~
dor 29 (4520/B), produciéndose un impulso en la salida Q3 de
contador 29, traes el cuarto impulso de puerta, mediante el
franqueo de pago de éste con la salida Q5 del contador 25 :
(4022R). Por tanto, en el punto 0C se produce wn impulso

de in'berrd/ptor (57P) tras haberse recibido los cuatro voce-
btlos de ocho bitios. La temporizacidn es la representa'd_a:én
le fig. 4, EL impuldo de interruptor trensfiere los aat‘o's'i
numéricos desde el cerrojo accesiblé él (4723/A) hagta el ;
cerrojo de salida 20 (74CL75), que inicia la conmubacién °
interrupcidri de las cargas apropiadas, si las seiiales en la
salida del cerrojo 20 (74CL75) estén al nivel alto. De !es-v-
ta manera se difiere la conmubtacidén de todas las ca‘rgas has
ta el final de la trensmisién, y los transitorios provenien
tes de la conmutacién no pueden interferir en la transmi-
aidh de datos. EL circulto biestable 23 (4013/BR) esté sim
plemente para detectar la presencia de wn error de paridad,
¥ al aparecer tal error se enciende wn diodo emisor de luz
30 |

Asf, pues, la sucesién de acontecimientos en el .
funcionamiento de cada transmisor es la siguiente:

1) §i la salida Q14 del contador 13 (4020) estd a -
nivel alto, el contador 12 (40‘48) interroga a la barra cq-;
lectora 54A de sefiales, ¥y si ésfa se halla énivel bajo du-
rente 0,5 ms continuamente, se genera wn impulso de sincro-
nismo SCP que aespeja los contadores, ¥y la ti‘ansmisidn em-
pieze (fig. 3a). ) '

e . 2) Se transﬁiten alternativemente los impulsoé de
reloj de 32 microsegumdos seguidos de intervalos de bitio

e
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de 20 microsegundos hasta enviarse los cuatro vocablos
"apro;;iados de "6cho bitic;s a ias entradas del transmisor,
en lo que se invierte un tiempo de 2 milisegundos (ifig. 3z)
. 3) Tras los 2 ms, la salida Q0 del contador 13
(4020) se pone a nivel alto, y la transmisién termina.

_ 4) El contador 13 (4020) sigue contendo, y la
transmisidn esté dgsac‘hivada 0 inhabilitada hasta que la
salida Ql4 del contador 13 (4020) se pone a nivel alto, =l
cabo de wn tiempo de'&’,’,z HS. |
' 5) Se vuelve a interrogar la barra .colecﬁora 544 d¢
seflales, y la secuencia se repite.

Ie sucesién de acontecimientos en el funcionamien-
to de cada receptor es la siguiente: .

1) Si en la barra colectora 544 de sefiales hay pre
sente un impulso de duracidn mayor de 28 microsegzumdos (es-
to es, wn impulso de reloj), se produce entonces wn impulso |
A negativo en.la entrada de reloj al contador 24 (4013/4R)
(fig. 4a). ' '

. 2) Fl impulso A cambia el estado del contador 24
(4013/AR) y habilita al contedor 25 (4022/R) para contar. |
Las salidas descodificadas del contado:é 25 (4022/R) se ha-
Cen pasar pars producir w impulso de muestra de 8 microse-‘
gundos, que cae dentro de:l tiempo de transmisién de bitio
(figs. 4 y 4a). . ’ .

3) Los impulsos de muestra in’r;mciucen conforme a

‘reloj la inversa de los bitios, presentes en la barra co-

4) El contador 27 (4520A) produce un impulso de

puerta en coincidencia con el octavo impulso de muestra
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(g, 4Db).
B 5) El impulso de puerta permite verificar la pari-
dad del vocablo recibido, y comparzar el nilmero de unidad o
de caja con el céddigo interior.

6) Si la verificacién efectuada en el punto 5 da la
‘paridad correcta, los datos que haya en la barra colectora
54A de seflales se encaminan a la direccidn de acceso de an
1ida analégica apropiada. | a

7) Los datos numéricos de la salida Q8 del regié;
fro de desplazamiento 26 (74C164) se ponen e le direccién
de acceso aproplada del cerrojo accesible 21 (4723/A).

8) EL contador 29 (4520/B) cuenta los impulsos de
pﬁerta, generdndose wn impulso de interruptor tres gl nues-
treo del *trigésimo segundo bitio (fig. 4c).

9) Los datos se transfieren al cerrojo de salidy
20 (T4CL75), ¥ se inicia la conmutacién de cargas segim lu
apropiado.. | : L

A continuacidén se describird, a titulo de ejemplo,
una marcha de los sucesos para iniciar wma accidn concreta
¥y especifica. La accidn requerida es la conexién o puesta
en actividad de los limpiaparabrisas del vehfculo, Por ejem
plo, los limpiaparabrisas van conecfados a la direccidn de
ecceso nf, 3 de salida nﬁmérica de la wnidad o caja ne. 5,
¥ el interruptor de mando deiiiﬁpiaparabrisas es la entrada
nf, 2 de la unidad o caja neo. 3. | ‘

Fl cédigo para la entrada nf. 2 de la caja nf, .3

es:
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8 7 6 5 4 3 2 1
1l 0 0 0 0 1 0 0
Estado de des- ' Bitio que
conexién de lim . ' se envia
piapargbrisas primero

Todas las cajas reciben la inversa de este vocgblio
bl

de'datos, 2 saber:

0 1 1l 1 1 0 1 i
. v : v
A C6digo bina- | - C6digo binario 5
‘rio 3 " | (s6lo responde la
(acceso a 32 caja ne 5)
salida)
Bitio de pa-
ridad impar ~ Bitio de
N : / g /peridad
- Y v impar
Paridad com- . Paridad compro- L )
probeda en bada en estos 4 S ;
estos 3 bi~ bitios ‘
$ios
Datos numé-
ricos indi~
cativos de
LINPIAPARABRI-
SAS DESCONECTA

0

Al recibirse esfe vocablo, sélo responde la caja
ne. 5; ¥, si la paridad es la adecuada, se coloca uwn bitio
de dato "cero" en la salida ne. 3 de la caja no. 5, después
de la transmisién de los 32 bitios desde la eaja n¢. 3.

| Al “cerrarse" o activarse el inerruptor del limpia-
parabrisas, el @ltimo bitio a enviar (el bitic 8) cambia a
“"cero". Por lo tanto, &l producirse la siguiente transmisién

de la caja n2. 3 aparece un bitio 1 de datos en el registro
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de desplazamiento de la caja ne, 5e E‘t.lila direccién.de ac-
ceso ne, 3 de la caja n®. 5.se pone wn "uno', al producir-
se el impulso de interruptor, y el motor del limpiaparabri-
sas empieza a moverse. Este "umo" se recibe 30 veces cada
segundo, ¥ el motor sigue g,:i.randé hasta que se envia wm
"cero", resultente de la apertura del interruptor del lim-
piaparabrisas. A continuacién se envian “"ceros" 30 veces ca
da segﬁndo, ¥ el motor permanece parado. | - '
' Como puede verse, el hecho de recibir um solo eie—-
nmento de datos falso no tendria consecuencia alguna, pues
gse corregiria en la transmisién siguiente, 32 milisegmdos
més tarde. Este tiempo de 32 ms es demasiado répido para
que de la sefial falsa pueda resultar una accién cualquiera.
Amnque esta accién no fuese demasiado répida, y hubiese pro
babilidad de que produjera wn falso resultado, serfa posi-
ble introducir wm tiempo de retardo en el elemento o piezé.
espéc:tficé. de equipo, para impedirlo. ., R

Para controlar la velocidad del motor del limpia-
para‘brisas podrfa usarse una resistencia variable en lugar
de wm interruptor, empleando la misma entrada ne, 2 de 1'a'
caja n2., 3. Se aplicarfa el mismo c6édigo, con la salvedad
de que la circuiteria de accionamiento o excitacién del mo-
tor estaria conectada a la sa.‘Lifla analdgica ne, 3 de la ca-
Ja ne, 5, ¥y no a la salidae nwné;ica. |

En la salide n9e 3 de la caja nf. 5 aparecerla un
impulso, de wma altura determinada por la resistencia de
control de entrada, 30 veces cada segundo. La circuiteria
de accionemiento harfa un muestreo ¥y retencién de estos im-

pulsos, y usaria la magnitud de la ftensidn para regular di-

rectazmente la velocidad del motor del limpiaparabrisas.
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7 Todos los circuitos de la forma de ejecucién arri-

Fba deserita son del género CLOS, sea de la serie 4000, sea

tde la serie 7460. Los de la serie T400 son compaiibles, en

patillas, con los 74000 TTL, pero en la actualidad s6lo son

| fabricados por la National Semiconductors, con la identifi-

| cacidn tipo IM 7400011l. Los de la serie 4000 son manufactu-

rados por varios fgbricantes. El céddigo de la Nabtional Se~
miconductors es el CD4000 BCN, en tanto que el cfdigo de la
RCA es el CD4000 AE,.; el cddigo de la liotorola es el %G 1
4000 BCP. Los nfmeros o cantidades, tipos y descripciones de

los diversos circuitos CHOS empleados son los siguientes:

Ne Tipo Descripcidn _

2 4520 Contador de dos por cuatro bitios

1 4047 Hultivibrador . _

1 740164  Registro de desplazemiento de ocho bitios .

2. - 4013 Biestable D doble 7 '

2 4022 Contador descodificado de 8 pasos

1 4723 Cerrojo accesible de cuatro bitios

o 4052 Multiplador/desmultiplador analégico de
4/1 doble ' '

1 T4C1T5 Biestable tipo D cuddruple

3 74632 Puerta disyuntiva cuddruple de dos entradas

1 74008 = Puerta de coincidencia cuédruple de dos en-
trades '

74CL4  Inversor de Schmitt Hex (séxtuplo)
74086 Puerta disywntiva exelusiva cuddruple

1l
2
1 74C30 Puerta de coincidencia de 8 entradas
1l 4040 Contadqr.de 12 pasos

1l

28%2 0 Interruptor analégico cuddruple
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Ne . Tino Deserineidn

1 4020 Contador de 14 pasos

4 4051  IHultiplador/desmultiplador enalégico de 8/1

1 4073  Puerta de coincidencia triple de tres en-
tradasg v

1 74004 Invérsor Hex (séxtuplo)

En un vehiculo, las cargas tales como bocinas, lé,g'
pares, limpiaparabrisas, ebc. tendrén averias. Es posible
desarrollar circuitos, en combinacidn con la circuiteria
de interruptores de alimentacidn, para vigilar el estado de
la carga y generar un ™wmo" légico sila carga se pone en
circuito abierto., Como variante, podrfa generarse un "uno"
légico aparte o por separado si la carga se pone en corto-
circuito, caso en el cuzl se inhibe lg alimentacién de ener
gla a la carga y, por tanto, se eliminarfa la necesidacd de
colocar fusibles en el sistema. -

El impulso indicativo de que una carge particular
tiene averia se lleva a wma de las.entradas de la caja que
elimenta a esa carga, y este impulso es transmitido de la
manera nomal, con un cddigo asociado, Una caja especiel
(por ejemplo, la caja n¢. 8 de la fig. 7) se dedica a la
recepcién de todos estos datos de averia, px;)cedentes de
las carges, de todo el w}ehiculo',*_ Esta caje especial no trang
mite, ni tiéne entradas procedentes de interruptores ni se~
lidas a lag cargas. Su funcidn es la de recibir, descodifi-
car y presentar visualmente las sefiales de averia géﬁéradais
en todas las demds cajas y transmitidas por ellas.

Los vocablos se reciben de la manera anteriormente
descx"itéfy ge colocan en wn registro de desplazamiento 62 |

(74C164), como sntes, mediante la generacién de unos impul-

-

e
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1 (74C175). Los bitios Q7, Q6, Q5 retienen el nfmero de cd-
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sos de muestra gplicado.s a-la entrada de reloj 61, ‘para
introducir datos por let::'t:u.“c‘a, por la entrada 60, en se-
'rie, No hay necesided de bitios de paridad, y el cdédisgo
para ls ca‘ja'ng.”8 serfa el 1000, colocado en Q4 2 QlL, en
el registro de desplazamiento 62. Este se identifica de la
manera antes descrita, comparando este cddigo con el cbdi-
go 63 definido por conexionado fijo, por medio de las puer~
tas diéy’untivas exclusivas 64 (74C86). La salida de la puer
ta de coincidenciaﬁg se pone a nivel alto &l recibirse un
impulso de puerta o de franqueo de paso (GP) generado de
la manera antes descrita, cuando se presents en wnién de 1la
identificacidn correcta de la cajs. Esto retiene los cua‘-*.ro"_

bitios N8 a Q5 inclusive en el biestable cuddruple 65

digo de la averia transmitida, en tanto que el Q8 retienz
el bitio de datos indicativo de que existe wa averfa (si
estd a nivel alto) o de que no existe (si est4 "bajo"). ILos
bitios Q7, Q6, Q5 son descodificados por wn descodificador
67, ¥ las sefiéles se aplican para excitar un elemento de
presentacidén visuzl 68 de siete segmentos. Esta presenta-
cién se enciende al conducir el transistor 69, sumiendo o
rebajando la corriente que viene del éatodo ‘comin. EL tren- |
sistor 69 conduce o se activa ten s6lo cuando el bitio de
datos Q1 contenido en el cerrojo 65 estd a nivel alto. .
El ejemplo que sigue ilustra la accién de este sis-
tema, Una lémpara de faro, codificada con el ne. 5, queda |
en circuito abierto. La lémpara estd alimentada desde la
caja nf, 2, que con‘oiehe la circuiteria parza percibir o de~
tectar el estado de la lémi)ara. Al detectarse el estado de

"eircuito abierto", se transmite wn estado de "cexro" desde
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une de las entradas queée hay en la caja ne, 2. El c8digo frang

"mitido serfa el siguiente: i

.0 1 010 | o111

pero en el registro de desplazamiento 62 apareceria el in-

verso, o seal

Q8 Q1
1 101 1000
————— ——
Presentado cédigo Caja
cbdigo de ne 5 ne 8

averia

El resultado es que se enciende la presgntacién en
}siete segnentos, y se presenta wn "5", Se interpreta el ni-
mero "5" y se identifica la averfa exacta, esto es, fallo en
le lémpara de un faro. Cuando no existe averfa, Q8 contiene
siempre un “cero" y la presentacién no se énciende. Cada 32
milisegundos z¢ transmite infbrmacidn acerce del estado de
las ca&gas que contienen la circuiterfa apropiade. Las trang|
misiones erréneas no tienen consecuencia alguna, pues herian
falta alrededor de ld seflales incorrectas sucesivgs para pro|
ducir un parpadeo en la presentacidn en siete segmentos, La
informacidén indicativa de quehcada carga de las que se es-
ténqdetecﬁanto se halla libre de averia, se estd transmi-
tiendo también 30 veces cada segundo,

Como se apreciard, la forma de ejecucidn arriba ig
dicada se ha deserito a titulo de ejemplo tnicamente, y son |
posibles muchas variantes sin sslirse del &mbito de las rei

vindicaciones finales. En el sentido més amplio, la inven-
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¢ién es aplicable en gene:;'al a los sistemas de trensmisién
Hie. informacidn. Como veriante respecto al control de apara-
tos eléctricos de vehfculos, el sistema nodria aplicerse -
con igué.l idoneldad a los sistemas de seguridad de fineas

y edificios, donde, por ejemplo, se realice una vigilancia
mediante &isposi‘civoé de inspeceién visual y actstica con-
trolables ‘/a distancia, y las seflales se reciban de modo de-

pendierite de las condiciones vigiladas.

..,

En el sentido concreto y especifico, el sistema i
descrito podria ampliarse para admifir vocablos mAs comgle:-
jos ¥ para w mayor nmero de funciones del vehfculo, Avn
cuando se han usado dispositivos de contador de Cli0OS para
el ejemplo, podrfan usarse, como alternativa, disposit';xips
de otros tipos. Por ejemplo, serda posible emplear éiréui-
tos monoestables en lugar de los contadores, aun cuando se
cree que esfo no daria una disposicidn prictica ten facti-

ble como 1z dependiente de los contadores.
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B REIVITDICACIONES |

|

. .

Los puntos de invencidén propia ¥y nueva que se pre-

senten pe.r"a que sean objeto de esta solicitud de Patente de
Invencién en Espafia, por VELITE afiog, son los que se reco;

gen en las reivindicaciones siguientes: B |

l2,- Un sistema miltiplex de tratemiento de infoi\}-

macién, que comprende una pluralidad de unidadés locales de

tratemiento interconectadas por medio de una barra colecto-

|ra de sefiales y wna barra colecltore de energla o de alimen-

tacién, comprendiendo cada unidad unos medios para recibiv
sefiales y wnos medios para transmitir sefiales a lo large de
le barra colectora de 'sefiales, mediente lo cual la informa-
cién concerniente al estado operacional de una o més piezas
de equipo de control puede llevarse a2 cade wna de las wi-
dades loczles de tratamiento, por medio de la barra colec-
tora de sefiales, y la informaecidn concemiente al estado opg
racional de las plezas de equi_po destinedas a ser controla-
das por las piezas de equipo de control pﬁede también lle~-
varse a cada una de 1as«uni<.1ades loceles de tra‘bam:iento-.
2&,- El sistema de la teivindicacidén 1lg, en el que

1z barra colectora de sefiales y la barra colectora de ener-

gla constituyen wn solo cable coaexil, siendo la barra co-

lectora de sefiales el conductor interior o central del ca~
ble y siendo la barra colectora de energila la pantalla del

cable.

38,- El sistema de 1a_reivindicaci6n 12 o la 28,

N
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en el que cada wnidad local de tratamiento comprende wn re- |
1o0j. - '
2,- El sistema de cualquiera de las reivindica- '
ciones precedentes, en el que cada wnidad local de trata- -
miento comprende unos medios capaces de operar detectando
el momen‘bo, u ocasidn en que la barra colectora de sefiales
no ha llei/rado sefial ;lguna durente wn tiempo prefijadc, ¥

activando a continuacidn los medios de transmisién.

52,- El sistema de cualquiera de las reivindice-
ciones prec'édentes, en el que cade unidad local de trate~-
miento compreride vneg pluralidad de entradas ;lestinadas a
recibir; en-fmcionemiento, informacidén en forma numérica
(de dfgitos) o informacidén en forma analdzica.

f&,~ El sistemg de cualquiera de las reivindica~-
ciones precedentes, en el que cada unidad local de trata-
miento- comprende wma pluralidad de entradas destinadas a’
transmitir, en funcionamiento, informacidn’ en forma nuné-
rica o informzcidn en foma analdgica.

78,~ El sistema_de cualquiera de las reivindica-
ciones precedentes, en el que los medios de controlar los
estados operacionales de las piezas de equipo estén contro-
lados para funcionar fuera de los tiempos de transrflisidn
de los medios de transmitir sefiales, con el fin de evitar
la interferencia y la corrupcién de las sefiales de control
transportadas por la barra colectora de sefiales, por la ac-
cidén de los transitorios creados en la barra de energla por
la conmutacidén del equipo.

82.~ El sistema de cualguiera de las relvindica-
ciones precedentes, en el que el tiempo de repeticién ci-

clica de los.datos transmitidos estd elegido de modo que sea




10

15

20

25

T

30
05049

- Hoja nam, 28

més répido que la constzm‘l}e de tiempo de cualquiera de lvas
[piezas de éqﬁipo controladas, de manera que la transmisién
de wn error en un deteminado ciclo de_ datos transmitidos '
se' corrija en el ciclo inmediatamente sucesivo sin que se .
registre sefial alguna de error en la pieza de equipo. -

98,~ El sistema de cualquiera de las reivindicacig
nes 12 a 718 y en el que se prevén medios de introducir elec-
trénicamente wma constante de tiempo para una pieza de éi;_iz_:}_
po que se vaya & controlar, con él fin de inhibir el regié"-
tro de una sefial de defecto o averfa en un déterminado ci;-:
clo de transmisién, por parte de dicha pieza de equipo, hag
ta que esa éeﬁal de defecto o zveris pueda corregirse en el
ciclo de transmisién inmediato sucesivo.

102,~ El sistene de cuslquiera de las reivindica-
clones precedentes, en el que se prevén unos nedios de so-
licitaeién o polarizacidén, para predisponer a la pieza, ¢
a cada pieza, de equipo que sé vaye a controiar, a activar-.
se més deprisa de 1o que tarda en desactivarse.

112,~ El sistema de cualquiera de las reivindicacio
nes 12 a 9%, en el que se prevén wnos medios de solicita- |
¢ién o polarizacidén, para predisponer a la pieza, 0 a cada
.pieZa, de equipo gue se vaya a controlar, a desactivarse méds
deprisa de 10 que tarda en activarse. ‘

122,~ Z1 sistema de ciialquiera de las reivindicacio-
nes precedentes, en el cual, en cada traasmisidén, se emplea
una altura de impulsos que transporta informacién en foma
analdgica.

132,~ El sisteme de cualquiera de las reivindicacio-
nes precedenfes, en el que se prevén medios de aplicar ima.

seiiel a la barra colectora de sefiales, para inhibir la trang

EYOR PP s
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misién o la recepcidn.
B 142, El sistema de la reivindicacién 132, en el
que los medios de eplicar una seflal estén destinados 2 apli
car, en fﬁncions.miento, wmea sefigl de corriente continua.
158.~ Fl sistema de la reivindicacidn 132 o la 1l4g,
en el que los medios de aplicar wna seiial estan sujetos o

sonetidos a2 w dispositivo de seguridad, para esi contro-

bilitacién del sistems entero.

162, El sistema de la reivindicacidn 158, en el
cual el dispositivo de seguridad es wna cerradura. )

178 .~ El sistema de cualquiera de Vlas reivindica-
ciones precedentes, en el que los medios para las 4s¢‘sfria1es
transmitidas se inhabilitan o desactivan, en funcionamien-
.to, durante un tiempo prefijado, tras la transmisién.
| . 18&.- E siétema de cualquiera de las reivindica-
ciones precedentes, en el que los medios de transmitir se-
flales son capaces de funcionar -trensmitiendo informacién enr
forma de wa vecablo binario que comprende la direccidn de
»acceso. de la unidaé a la que se destina la seifal, seéuida
de la direccibén de acceso de la salida de la wnidad, segx;.i-
da de los datos desti;lados a esa salida.

192.— El sistema de la reivindicacién 182, en el
{cugl, en funcionamiento, el vocablo comprende adicionalmen-
te was verificaciones de paridad, par o impar, para las
dirgcciones de acceso; ¥y los receptores comprencden medios
de interpretar estas verificaciones de paridad.

202.~ El sistema de la reivindicacién 182 o la 1§g,
en el que los medios d_e recibir sefigles comprenden w regis-

tro de desplazamiento que tiene vn nfmero de pasos o etapas
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equivalente al de bitios de los vocablos que se van a reci-
bir, ¥ wa circﬁiteria légica de puertas de sazlida para
comparar los bitios de acceso del vocablo recibido con un
c6digo previanente programado, contenido también en los nme-

dios de recibir.

ciones precedentes, en el gue las unidades locales de tra-
temiento comprenden unos medios de transmitir wa sefial de
averia, representativa de wna condicién de averfa en cuai?
quier pieza de equipo controlada por aquellaé, y se prevén
medios de recibir wna sefiel de averia y para identificar
por ella la fuente de la averia. ’

228,- Kl sisteme de la reivindicacién 212, en el
que 1os medios de recibir la sefial de averfa estén dispueé—

t08 en wna unidad locel adicionzl de tratamiento.

‘én el que hay wos medios de presentacidn visual asociados
a log medios de recibir'informacidn de averia, capaces de
operar presentsndo el sitio de localizacién de la averfa o
la quelée refiere la sefial de averlia recibida. '

242,~ Fl sigtema de cualquiera de las reivindica~
ciones precedentes, éniel que todas las sefiales transmiti-
das llevan wa identificaci6§ codificada. '_

058.~ El sistema de 14 reivindicacifn 242, en el
que la identificacién codificada hace uso de un dispositivo
de presentecién numérica de siefe segmentos.

268,~ El sisteme de la reivindicacidén 248, en el
que la identificacién codificada héce uso de wna presenta-
cién alfabética. |

272,~ El sistema de la reivindicacidn 242, en el

218,~ El sistema de cualquiera de las reivindica-

238,~ EL sistema de la reivindicacidén 218 o lg 228,
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que la identificacién codificada hace uso de wna presenta-

282.- Un sistema multiplex de tratemiento de infor-|
macidh. ¢

Tal y como ée ha descrito en la llemoris que ante-
cede, representado en los dibujos que se acompafien y con
los fines que se han especificado.
Esta. Memoria consta de TREINTA Y UNA hojas escr:.-

tas a méquina por una sola carz.

Hadridy o | 1BR1879

P.A. .

Alberte de 5lzchure

Por Poder, f
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