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El invento se refiere a un dispositivo mecanico
destinado a asociarse a miquinas de ariete para autp
matizar el mando del cabrestante de elevacidn del pe
g0 sonda de estaz mAquinas y permitir el trabajo con
dos velocidades de perforaciin,

Actuslmente las mAquinas de arlete provistas de
cabreétan&e que se utiliZan para la realizacién de ~
poZos o para sondeos, constan de un mecanismo gue —
sirve pera ponsr en contacto por aproximscidn el tag
vor del cabrestante que lleva el cable de sostén y -
de elevacidn de la sonda y la corona de transmisidn
de movimiénto,transmitido por el motor, con el fin -
de hacerlos solidarios, por medio de un embréé&é anu
lar (las rotaclones de dicha corona y de dicho tambor
mientras dura el contacto). LA

Este mecanismo de aproximacidn se menda por me—
dlo de une palanca accionada a mano de tal modo que —
gn el momento mismo en que se acciona la paiéﬁgh. el
cabrestante se pone a tirar por la accidén dé1- motor y
levante la sonda pesads a una altura determinada por
el tiempo durante el que se actlia sobre la palanca;
en cuanto se libera la palanca el cabestrante se suel
ta de la corona y el peso de la sonda cae haclendo -
deslizar livremente el cable y, por consigniente, ha-
ciendo girar 1 tambor que ya no estd acoplado con la
corona y efectuando de este modo una operaciln de per
foracidn del pozo.

Es evidente que deberén controlar dicha mdquina
unos operadores exactos y habilidosos que no podrén,

sin embargo. reslizar mds de cincuente operaciones -
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por minuto, lo cual representa el 1fmite humano, fis}
¢o y de coordinaclén mental. |
El objeto del prasente invento consiste en auto-
matizar complatamente ¢l trabejo ds la mlquina de arig
te y prever al mismo tiempo dos velocidndes Giferentes
de perforscidn, siendo la segunds con toda seguridad
superior & la velocidad de un operario podréd slcenzar
a mano. |
Se consigue dicho objetivo segin el invento sco-
plando a la palanca de mando del cebrestante una bie~
la articulada regulable provista de un resorte de {rg
nado incorporados dlcha blela s mandada por--el- motor
del cabrestante por medio de dos pifiones, por 1o meé-
nos, con relsciones de enzranaje variables por medio
de un cambio de velocidad, que oacila entre 3/1 y i2/1.
Degeste modo es posible sfectuar, en cada.revoly
cidn de la corona denteda con la que puede acoplarse
por medio del ombrague o1 tambor del cabreetéhﬁe. una
o varias operaciones de perforacién oon el peap B0N0R.
Se ha descrito a continuaciln, a titulo de ejem~
plo no limitativo una forme do realizacién del inven~
to con referencia a los planos adjuntos siendos
-~ la figura 1, una vista eaquemética del conjunto de
dispositivos segin el invento con la miquina de arie-
te, es decir, con su cabrestants.
~ la figura £ es una vista sn perspectiva de la biela
de control de dispositivo de la figura 1.
- la figura 3 es una vista en seccidn de la caja de vy
locldades de mando dé la biela Yy, ¥
- la figura 4 es una viata en perspectiva del cambio -
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de velocidad que pertensce & la caja de la figura 3,

En el ¢Jemplo representado 1 desligna el motor -
eléctrico o térmico 08 la méquina de ariete, motor -
cuyo movimiento se transmite por medlo de las poless
2 y 8, unidas por la correa 4, a la corona denteda b,
por mediacidn del piudn 6 y a los engranajes del dig
positivo segin el invento por el 4rbol interwedio 7.
£1 dispositivo segln el invento puede acoplarse tem=
bien a las mfquinas, sin interposicidn de un 4rbol in
termedio por acoplamiento dirscto de los Srganos ex—
tremos en movimlento.

En la caje de velocidades 8, el Arbol s ¥ntrada
&' va unido al &rbol intérmedio 7, en 8l chual va en-
chavetado ¢l pindn hellcoidal 9, siempre acgplado di-
rectamente con el pindn 10 del arbol secundario 11,
eén el cual van aenchavetados pifiones de dentedura rec-
ta 12 y 13, que 86 encheniran a su vez acoplados sieg
pre directamente con los engranajes coaxiales 14 y 16
de diémetrns y relaclones diferentes, slendo &xtos 41

timos solidarios del 4rbol de salida 16 y con veloci-

dades dirérgntes gracias a un sistema de cruceta des—
plazable 27 mandando desde el exterior por la empu-
fadura 17. Bl Arbol 16 transmite movimiento por media
eidn de la menivels 18, & la biela 19 provista del -
resorte 20 de frenado, de la Junta cardén 21, as{ co-
mo del tornillo de regulacidn 22, La bisla 19 va acg
plada por las aletas 23', por medio de pgrnos, con la
palanca d¢ mando de la wiquina del ariete 28 provis-
ta del tambor de cabrestante 24, que lleva el cable =~
256 que sost@ena el peso sonda y va mandado por la,co-
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rona & por mediacién del dlspositivo de embregue 26.

Se ha descrito a comtinuacidn la instalacién y
el funcionamiento del dispositivo segin el invento.

Se acopla en primer lugar el frbol de entrada
8' de la oaja de velocidsdes con el &rbol intermedio
7y 0 blen con cualquier toma de movimiento del motor:
se acopla seguidamonte la biela 19 por medio de tor-
nillos que pasan en las aletas 23', con la palance -
de mando del cabrestante de modo que esia palanca qug
de controlada automfticamente a partir de sse momen-
to, En efecto, la rotacifn del Arbol &' se transmite
a los pifiones 9, 10, 12, 13, ¥, por consiguiente, al
drool 11, segln las relaciones respectivas as{ como
& Jlus figuras 14 y 15 que se sncueniran sieapre aco-
pladas dirsctamente con los pifiones 12 y 13 respact}
vamente, _

Es uno de estos pifiones, 14, 16, el que transmi
te su movimiento segfn la relacién de engranafs co-
rrespondiente al drbol de ealida 16 de la caja d¢ Ve~
locidad, segin la posicifn del embrague de cFucets -
&7 que coopers con los alojamientos interiores correg
pondientes de dichos pinionas 14 y 15, slendo mendado
dicho embrague por laempulsdura exterior de palanca
17. Se ha previsto también una posicién de marcha sn
vacfo de la empufiadure por medio del alojamiento de
dicha cruceta en una ranura convenientemente practi-
cada én la parte de la pariferia interior de los pie
noness en dicha posicidn de maroha en vacfo el &rdol
do salide 16 permanece inmdvil misntras que el mando .
automitico Gel cabrestante queda bdloqueado. |
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La biela 19, mandada por la manivela 18, ejerce,
seglin ung de las dos velocldedes alegidas, una presién
sobre el resorte de frenado 20 y actis sobre la palan
ca de mando del tambor 24 haclendo sublir de este modo
¥ baJjar respectivaments el peso sonda sostenido por -
el cable 25, por ejemplo, por término medio de 30 & -
42 vacas. por minuto en primera velocidad y de 50 & &0
veces por minuto en segunda veloecidad. Es evidente que
aungue con relaciones diferentes, el movimisnto de la
cabeza de 1a biels estd sincronizado con el movimiento
de rotacidn de la corona dentada 5. Se ha comprobade
que la relscidn dptima de rotacidn entre los pifiones
era de 6:1; sin embargo el dispositivo segin el inven-
to, puede trabajer con todas las rélaclones,comprendi—
das entre 3/1 y 12/1. .

Dursnte el movimiento de retorno de la blela 19,
1a palanca de control vuelve lentemente hacia atrds —
graclas & la presencia del resorte de frenads £0, deg
prendidndose de este modo el cabrestante 24'def1a cO=
rona 5 y dejando, por consiguiente, libre el -2able 28,
de modo que el peso sonda vuelva a casr para una nie-
va perforacifn.
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REJVINDICACIONES

ERIMERA .~ "DISPOSITIVO MECANICO AUTOMATICO IE DOS

VELOCIVADES PARA PILOTAR CABRUSTANTES
IZ MAQUINAS CON ARIETEY, para automstizar el cone
trol del cabrestente de elevacién del peso sonda
de dichas miquinas, que se caracteriza por el hecho
da que an la palanca de control del cabrestants se
acopla una biela articuleds, regulable, provista de
un resorte de frenado ineorporado, mendsda por el
motor del cabrestants por mediacidn de por lo menos
dos pifiones y con el fin de obtener por medio de mn
camblo de velocidad conveniente las relaciones de ~
angranaje de 3/1 a 12/1.
AEQ - "DISPOSITIVO MECANICO AUTOMATICO DE DOS

VELOCIDADES PARA PILOTAR CABHESTANTES
PE MAQUINAS CON ARIETE", segin la reivindicacién sp
terior, en la qua 8e ha previsto una ceja de velocj
dades 8 en la que se aloje un &bbol de emtrada &' -
movide por un motor 1 y en el que seé ha enchavetado
un pindn helicoidsl 9 en acoplamiento directo con -
un pifdn 10 que lleva el &rbol sscundario 11 en el
que van asimismo enchavetados unos pifiones 12, 13,
siempre acoplados directamente con los pifiones 14,
15, respectivamente de didmetros y relsciones de g
granajes diferentes; dichos pitiones van montados sg
bre o1 drbol de salida 16 con el que pueden solidae
rizarse por medio de un cembio de velocidad de oru-
ceta 27, desplazable en 4os posiciones Que COrresw -
ponden respect{vamente & 34 a 42 golpes de perfora-
cifn por minuto en primera velocidad y 60 & 80 gol-
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pes de perforacidn por minuto en sogunda velocidad
y ademds una posicidn de marcha en vacfo. ,
TERCERA = "DISPORITIVO MECANICO AUTCMATICO DE DOB
VELOCIDADES PARA PILOTAR CABRESTANTES
IE MAQUINAS CON ARIETE", segliin las reivindicaciones
anteriores, en el que el movimiento de la cabeze de
la biela (19).estd sincronizado con el movimisnto
de rotacidn de la corona dentada del cebrestante. !
CUARTA.~ “DISPOSITIVO MECANICO AUTOMATICO DE DOS
SLOCIDADES PARA PILOTAR CABRESTANTES LE
MAGUINAS CON ARIETE", |
Todo tal como se describe en la prosente memo-
rias, que consta de slete hojas folladas y me€anogra-~
fiadas por unae sola de sus caras y planos parg st ~
mejor comprensidn.
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