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El invento se refiere a un dispositivo mecánico 

destinado a asociarse a máquinas de ariete para auto 

matizar el mando del cabrestante de elevación del pe 

so sonda de estas máquinas y permitir el trabajo con 

dos velocidades de perforación.

Actualmente las máquinas de ariete provistas de 

cabrestante que se utilizan para la realización de - 

pozos o para sondeos, constan de un mecanismo que - 

sirve para poner en contacto por aproximación el tam 

bor del Cabrestante que lleva el cable de sostén y - 

de elevación de la sonda y la corona de transmisión 

de movimiento transmitido por el motor, con el fin - 

de nacerlos solidarios, por medio de un embrague anu 

lar (las rotaciones de dicha corona y de dicho tambor 

mientras dura el contacto).

Este mecanismo de aproximación se manda por me­

dio de una palanca accionada a mano de tal modo que - 

en el momento mismo en que se acciona la palanca, el 

cabrestante se pone a tirar por la acción del motor y 

levanta la sonda pasada a una altura determinada por 

el tiempo durante el que se actúa sobre la palanca: 

en cuanto se libera la palanca el cabestrante se sue¡L 

ta de la corona y el peso de la sonda cae haciendo - 

deslizar libremente el cable y, por consiguiente, ha­

ciendo girar él tambor que ya no está acoplado con la 

corona y efectuando de este modo una operación de per 

foración del pozo,

Es evidente que deberán controlar dicha máquina 

unos operadores exactos y habilidosos que no podrán* 

sin embargo- realizar más de cincuenta operaciones -



por miento, lo cual representa el límite humano, tísi 

co y de coordinación mental.

El objeto del presente Invento consiste en auto­

matizar completamente el trabajo de la máquina de arl& 

te y prever al mismo tiempo dos velocidades diferentes 

de perforación, siendo la segunda con toda seguridad 

superior a la velocidad de un operario podrá alcanzar 

a mano.

Se consigue dicho objetivo según el Invento aco­

plando a la palanca de mando del cabrestante una bie­

la articulada regulable provista de un resorte de fig 

nado Incorporado; dicha biela es mandada por el motor 

del cabrestante por medio de dos piñones, por lo me­

nos, con relaciones de engranaje variables ppr.medio 

de un cambio de velocidad, que oscila entre 3/i y 13/1.

Deeeste modo es posible efectuar, en cada revolg 

ción de la corona dentada con la que puede acoplarse 

por medio del embrague el tambor del cabrestante, una 

o varias operaciones de perforación con el peco sonda,

se ha descrito a continuación, a titulo dé ejem­

plo no limitativo una forma de realización del inven­

to con referencia a los planos adjuntos siendo;

- la figura i, una visi&a esquemática del conjunto de 

dispositivos según el invento con la máquina de arie­

te, es decir, con su cabrestante.

- la figura 3 es una vista en perspectiva de la biela 

de control de dispositivo de la figura i.

- la figura 3 es una vista en sección de la caja de v&

locldades de mando dé la biela y, t

- la figura 4 es una vista en perspectiva del cambio -



de velocidad que pertenece a la caja de la figura 3.

En el ejemplo representado i designa el motor - 

eléctrico o térmico de la máquina de ariete, motor - 

cuyo movimiento se transmite por medio de las poleas 

2 y 3, unidas por la correa 4, a la corona dentada 5, 

por mediación del pisón 6 y a los engranajes del dig 

positivo según el^ invento por el árbol intermedio 7. 

El dispositivo según el invento puede acoplarse tam­

bién a las máquinas, sin interposición de un árbol i& 

termedio por acoplamiento directo de los órganos ex­

tremos en movimiento.

En la caja de velocidades 8, el árbol (RT entrada 

8' va unido al árbol intermedio 7, en el cual va en- 

chavetado el piñón helicoidal 9, siempre acoplado di­

rectamente con el piHón 10 del árbol secundario ii, 

en el cual van enchavetadoa pisones de dentadura rec­

ta 12 y 13, que se encuentran a su vez acoplaos sleg 

pro directamente con los engranajes coaxiales R4 y 15 

de diámetros y relaciones diferentes, siendo estos úl 

timos solidarios del árbol de salida 16 y con veloci­

dades diferentes gracias a un sistema de cruceta des- 

plazable 27, mandando desde el exterior por la empu­

ñadura 17. El árbol 16 transmite movimiento por media 

clon de la manivela 18, a la biela 19 provista del - 

resorte 20 de frenado, de la junta cardán 21, así co­

mo del tomillo de regulación 22. La biela 19 va ac& 

piada por las aletas 23', por medio de pernos, con la 

palanca de cando da la máquina del ariete 23 provis­

ta del tambor de cabrestante 24, que lleva el cable - 

28 que sostiene el peso sonda y va mandado por la.co-



roña 6 por mediación del dispositivo de embrague 26.

se na descrito a continuación la instalación y 

el funcionamiento del dispositivo según al invento.

Se acopla en primer lugar el árbol de entrada 

8' de la caja de velocidades con el árbol intermedio 

7, o bien con cualquier toma de movimiento del motor; 

se acopla seguidamente la biela ib por medio de tor­

nillos que pasan en las aletas 23', con la palanca - 

de mando del cabrestante de modo que esta palanca qu& 

de controlada automáticamente a partir de ese momen­

to. En efecto, la rotación del árbol 8' se transmite 

a los piñones 9, 10, 12, 13, y, por consiguiente, al 

árbol il, según las relaciones respectivas asi como 

a las figuras 14 y 18 que se encuentran siempre aco­

pladas directamente con los piñones 12 y 13 respecta 

vanante.

Es uno de estos piñones, 14, 18, el que transa^ 

te su movimiento según la relación de engranaba co­

rrespondiente al árbol de salida 18 de la caja de ve­

locidad, según la posición del embrague de cruceta - 

27 que coopera con los alojamientos interiores correg 

pendientes de dichos piñones 14 y 18, siendo mandado 

dicho embrague por ía'ampuladura exterior de palanca 

17. Se ha previsto tamblán una posición de marcha en 

vacio de la empuñadura por medio del alojamiento de 

dicha cruceta en una ranura convenientemente practi­

cada en la parte de la periferia interior de los pi­

ñones; en dicha posición de marcha en vacío el árbol 

de salida 16 permanece Inmóvil mientras que el mando ̂  

automático del cabrestante queda bloqueado.
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La biela 19, mandada por la manivela 18, ejerce, 

según una de las dos velocidades elegidas, una presión 

sobre el resorte de frenado 20 y actúa sobre la palag 

ca de mando del tambor 24 naciendo subir de este ¡nodo 

y bajar respectivamente el peso sonda sostenido por - 

el cable 88, por ejemplo, por termino medio de 30 á - 

43 veces por minuto en primera velocidad y de 80 á 80 

veces por minuto en segunda velocidad. Es evidente que 

aunque con relaciones diferentes, el movimiento de la 

cabeza de la biela está sincronizado con el movimiento 

de rotación de la corona dentada 8. Se ha comprobado 

que la relación óptima de rotación entre los peones 

era de 6:1; sin embargo el dispositivo según el inven­

to, puede trabajar con todas las relaciones comprendi­

das entre 3/1 y 12/1.

Durante el movimiento de retomo de la biela 19, 

la palanca de control vuelve lentamente M o l a  atrás - 

gracias a la presencia del resorte de frenado so, des 

prendiéndose de este modo el cabrestante 24 de la co­

rona 8 y dejando, por consiguiente, libre el cable 28, 

de modo que el peso sonda vuelva a caer para una nue­

va perforación,



n..B.y.Y.i.
PRIMERA.- "DISPOSITIVO MECANICO AUTOMATICO CE DOS 

VELOCIDADES PARA PILOTAR CABRESTANTES 

ES MAQUINAS CON ARIETE", para automatizar al con­

trol Cal cabrestante Ce elevación Cal paso sonda 

de dichas máquinas, que sa caracteriza por el hacho 

de que en la palanca da control del cabrestante sa 

acopla una biela articulada, regulable, provista da 

un resorte de frenado incorporado, mandada por el 

motor del cabrestante por mediación de por lo menos 

dos piñones y con el fin da obtener por medio de un 

cambio de velocidad conveniente las relaciones da - 

engranaje de 3/1 a 12/1.

SEGUNDA.- "DISPOSITIVO MECANICO AUTOMATICO ES DOR 

VELOCIDADES PARA PILOTAR CABRESTANTES 

DE MAQUINAS CON ARIETE", sagón la reivindicación a& 

terior, en la que se ha previsto una caja de velocj, 

dadas 6 en la que se aloja un ahbol de entrada 8/ - 

movido por un motor i y en el que se ha enchavatado 

un piñón helicoidal 9 en acoplamiento directo con - 

un piñón iO que lleva el árbol secundario ii en el 

que ven asimismo enchavetados unos piñoneo 12, 13, 

siempre acoplados directamente con los piñones 14, 

16, respectivamente de diámetros y relaciones de e& 

granajes diferentes; dichos piñones van montados sq 

bre el árbol de salida 16 con el que pueden solida­

rizarse por medio de un cambio de velocidad de cru­

ceta 27, despiazable en dos posiciones que corres­

ponden respectivamente a 34 a 42 golpes de perfora­

ción por minuto en primera velocidad y 60 a 80 gol­
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pes de perforación por minuto en secunda velocidad 

y además una posición de marcha en vacío*

TERCERA,- "DISPOSITIVO MECANICO AUT^ATICO DE DOS 

VELOCIDADES PARA PILOTAR CABRESTANTES 

H3 MAQUINAS CON ARIFTE", segón las reivindicaciones 

anteriores, en el que el movimiento de la cabeza de 

la biela (19^ está sincronizado con el movimiento 

de rotación de la corona dentada del cabrestante* 

COARTA.- "DISPOSITIVO MECANICO AUTOMATICO BE DOS 

VELOCIDADES PARA PILOTAR CABRESTANTES DE 

MAQUINAS CON ARIETE".

Todo tal como se describe en la presento memo­

ria, que consta de siete hojas foliadas y mecanogra­

fiadas por una sola de sus caras y planos para su - 

mejor comprensión.

P.A.
ALEJANDRO HU!Z COLLAR





P O O R

Q U A L iT V


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



