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MLMORIA DESCRIPTIVA

£l presanto invento se rafiere a unos perfecclonamiog
tos introducldos en los adaptadores para barras da toma de co-
rrisnte monofésico § bisn poliffsico, que estén dotadas de unas
barras conductoras as{ como do unas ranuras de soporte; llovan—
do los mismos una conmutacién do Pases quo con el adaptador en-
chufado pusde ser manejada desds el oxterior; aequipados con un
respectivo ejo de maniobra para las lengliatas de contacio y pa=-
ra las longlietas da soporte, y que tambien pusden ssr mnngja=
dos por la parte oxterior de Sote adaptador y los que estin —
dispuostas en la forma de un cerrcjo do rotacidn, cstando los
dos ejes de maniobra en 8ste caso gobernados entre si por el =
movimiento, en una relaciéin reciproca, y aesto de una forma tal
que el asccionamiento del sje de maniobre para las lenglietas de
cantacto tan a&lo puade tener lugar al estar onclavado el ejer-
de maniobra para las loengillotas de soportse, mientras que ol de-
senclavamiento de éste Gltimo solamente se produce al no estar
cantactado sl eje ds maniobra para las lengliotas de contacto.-

£l adaptador antes descrito (V8asa la Patente Aloma=
na Ndm. DE = 0S 24 11 976) posee dos ejes de maniobra que, se -
encuentran dispuestos coaxialmonte, es docir, que ol gjo do ma=
niobra para las lenglictas de soporte ost§ dontro del oje da ma=
niobra para las longliotas de contactoe €l oje de maniobra para
las longlietas do soporte facilita, al no estar en cantocto, el
enclavamiento do 8ste adaptador dentro do las ranuras de sopors=
ta do la barra do toma de corrientes Para ello, las lengliotas -

do soporte son introducidas, mediante un giro, on las ranuras -
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do soporte en forme ds unos corrojos de rotacidn. [l eju de mg
niobra para las lenglistas da contacto llsva tres contactos de
fases as{ como un contacto de conductor noutro. Las lenglistas
de contocto estén olojados con un resorte, y las mismas pusden
ser colocadas en su posicidn do contacto por modio de un movie
miento giratorio del eje de maniobra. £n sl caso del ya conoc}
do adaptador resulta ser de especial convaniencia sl mando dsl
movimianto para los dos ojes de maniobra, al cual se razliza en
una relacién rec{proce ontras los mismos y de una manera tal que
un gccionamiento del ejo de manicbra para las lengliotas ds cop
tacto tan sflo podr§ eer ofectuado al estar enclavado o) ejs =
do maniobra para las lenglisatas de saporte, mientras que el de-
senclavaniento do ésta Jltimo solamente tiens lugar al estar =
ain contactar el eje do maniobra para las lenglletas de contac—
to e

Adomde en el ya conocido adaptador es canveniente el
hecho de que una gran parte ds las piezas componontes paras al
funcionaniento y de éste modo también las piszas componentes =
para ol conmutador selector de fases ss encucntren dispuestas,
al estar el adaptador enchufado, dentro del canal de toma de -~
Sste adaptador .-

Mo obstante, sl ys conocido adaptador, descrito al =
principio, es cansidarado como susceptible de un perfecciona=~-
mionto por el hacho de que las resistencias de contacto axise
tontes dificultan la instalacidn de una potencia eléctrics de

mayor envergadurae. Aparte del contasto de paso de la lenglata
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de contacto dsl conductor neutro s la barra conductora y de la
longtieta do contacto de fasos a la barra conduGtora, rospecti-
vamento, el ya conocido adaptador comprends un paso do contacto
adicional para el conmutador saelector de fases el qua, como -
tal, constituye a su vez un punto de contacto. Sobre todo on =
el caso on que ol mismo contacto do paso de la longliata de cog
tacto de fases al conmutador solector de fases y el mismo pun-
to do contacte do sste conmutador solector do fases no soar fg
bricados de una manera cuidadosa, se puede producir en estos -
puntos de contacts una cafda deo tensidn que como tal rosulta =
molssia ¥y qua ante todo en ol caso de una potencia oléctcica -
instslada con una mayor envergadura pucds toner como cunsecdqn
cia un calontamiento de este adaptadore=-

£l problema on ol gue 3@ basa el presante lnvento, =
se puede conslderar que consiste en el hocho de mejorar el ndsg
tador descrito al principl& con ol mantenimlicente do las venta-
Jas del mismo con una sencills forma de construccién y por la

raoduccifn do la resistencia total de contactos. 0o acuerdsc con

8l presente invento, Soto problema ha slido resuslto por el he~

cho de que sl oje de maniobra para las lenglictas do soporte =
lleva distanciada dol ejo de maniobra para las longlistas de -
contacto una lenglieta de contacto de conductor noutro, mientras
que el ejo de maniobra para las lenglietas de contacto llovg -~
tan edlo una longlicta de contacto do fase y ol mismo a@s aparto
do tenor la posibllidad de glro adicionalmente desplazable de
forma axial dosde sl exterlor al oncontrarse el adaptadar ene-

chufado; asf como por ol hecho de quo ol mando recf{praocc de los
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dos ajes de maniobra ss realizado por medio de un trinquate que
80 oncuontra guiado de una manera mévil, entre los dos sjos.~
En coanformidad con el presents invento, sl sje ds mg
niobra de las lenglietas de contacto estf provisto de un grado
85  gdicional de libortad en forma de traslacifn en el sentido exial.
Gracias a sllo oxiste la posibilidad de que el dnico contacto
de fascs pusda ser desplazado al sncontrarss enchufado el adap
tador a lo largo de las borras conductores, que sstén conccta=
das s las difcrentos fases, con ol Pin dae sor sacado, para la
S0 fase doseada, a la altura de ls raospectiva barrs conductors ==
siendo en ate caso el contscto do fasss pueato en contacto con
ésta barra conductora. Debido sl hecho de qus, conforme a la =
presente invencidn, la lenglleta de contacto del conductor nau-
tro estd ddspuests para el ojs de maniocbra ds la lengleta de -
95 saporte, al dosarrollo del movimisnto en el efo de maniobra pg
ra las lengletas do contacto se pusde limitar exclusivaments -
al accionamiento de la dnica lengliets de contacto de fases, lo
cual constituye una condicidn previa pars conseguir una forms
gsncilla da construccidn. En cuanto & lo demfs, el adaptador -
100 do acuerdo con el presents invento puede sor empleade, sin reg
1izar ninguna modificacidn en su forma do construccién s dibre
oleccidn para las barres do toma de corrisnte monoffsica, biff
sica 4 bien corrients triffsica asf como también dospufs de ——
una modificacifn correspondiente para las barras de toma de cg

105 rrients con més do tres fases,=

Cn ol caso del adaptador segin el presante invento,

g8 suprims un conmutador solsctor separado para las fases dado
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que la conmutacidn de fasas es reslizada al mi:imo tiempo por
el ejs de maniobra de las lengiletas de contacto qﬁa llova tan
s8dlo una lsngliota de contacto de Pasas.=

£1 adaptador de acucrdo con =21 prasente Lfnventa po=-
gee en comparaecién con el ya conocldo adaptador descrito al =
principio tan sélo la resistencia de contacto on la zona de =
contacta do laé lengulitas do contacto (lenglicta de contacto du
fase; longlieta do contacto de canductor neutro) con las harras
conductoras. Debido a que astas zonas de contacto pusdon ser
muy bien dominadas, ante todo tambidn por la aplicacidn do —
una preaidn de contacto relstivamente olovada, resulta yue la
reaistancia de contacto es durante ol funciunamténta, y con =
ollo tambidn la cafda de tensidn, reletivaments reducida, lo
cual se expresa, en sl cass de una potencia oléctrica de mayor
gnvergadura, de una manera convoniente por una amplia SHPT g
s8idn del calor de cantacto.-

La presentas invencidn, sin embarga, no podfa limie
tarse solamente a la conveniente reduccifn de la resistencia
total do contacto, ya que al mismo tiempo existfa la obligatg
ria exigencia de mantsner la ventajosa relacidn reciproca sn
el mano do movimients de los dos sjes de maninbra dal ya cong
cido adaptador deserite al principio. 0o acuerdo con 8l pra=e
sente invents, el mando raciproco de los dos 6jes de maniobra
so realiza por msdio de un trinquots § gatille que de una ma-
nora mdvil se encuontra guiado esntre los mismos.=

Utras convenientes caracterfsticas da la presentsn =

invencidn gse desprendan do las rolvindicaciones secundarias =
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as{ como do la descripcidn do los planoca, en unidn de Sstos (le
timas o=

Un preferido ejemplo para la raalizocidn ds la presep
te invencidn ha sido reprasantada con ms detalles en 108 plaw-
nos adjuntos, en los gues

La Figura 1 musstra un adaptador antos de ser snchufg
do en una barrs da toms de corriente;

La figurs 2 indicea el adaptador conforms a la f;guta
1, estando el mismo en la posicidn que adopta al estar enchufaw
do y enclavado en la barra de toma de corrientes

La Pigura 3 muostra una vista lateral dal adaptgdot,
realizada de acuerdo con la flecha 111 indiceda en la figcra 13

La figura 4 indica el adaptador en sy posicién encla=-
vada conforme a la Plecha IV indicadas en la figura 2 (Ha cido -
suprimida la barra do toms de corrisnteg A

La figura S5 musstra una vista an plentas del adaoptador,
de acyerdo con la flecha V indicada en la figura 33

La Pigura 6 indica una vista dsl adaptador raslizada
desde abajo y conforms s la Plecha indicada con la referancia -~
VI on la figurs 3;

La Pigurs 7 muestra una vista de seccién longitudinel
de 8ste adaptador, en conformidad con la l{nea de seccién indi-
cada con VII = VII en la Pigura 1;

La figura 8 indica una vista de ssccifn dol afae de mg
niobra de las lengliotas de contacto as{ como de las partes co~-
lindantes de la carcasas, de acuerdo con la lfnea de seccién VI1II

« Y111 indicada en la figura 3, al oncontrarse el 6js de manio=-
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bra do las lenglistas de contacto en su primer posicidn axialj

La Pigura 9 muestrae una representacidn que corros——
ponde a le da la figura 8 y qus refleja otra posicidn axial -
dal sje do maniobra para las lenglietas de contacto;

La Pigura 10 indica una vista de seccidn transvarsal
de 8sto adaptador, realizada conforms a la l1fnoa de seccidn X
=~ X indicada en la figura 73

La figura 11 muostra una vista de seccibn del adap-
tador, reaslizada conforme a la lfnea do seccidn XI = XI indi-
cada en la figura 7} ‘

La fPigura 12 indica una vista do seccidn transversal
do féste adaptador realizada segfn la 1{nea de seccién XII = =
%11 indicada on la figura 7; on &ste caso, la posicidn do man
do do los dos ojes de maniobra corrasponde a la roprasaentacidn
gréfica do la Plgura 1;

La figura 13 musstra una viota gque es similar a la
vista do la figura 12 perc en la que, oin smbargo, yé SG Ane=
cuentra enclavado ol eje de manejo de las lengiiotas de soporte;
mientras que

La figura 14 indica una vista quo es similar a la
vista de la Pigura 13; los dos ejes de manajo estln enclavados,
1o que corraspende a la representacidn ds la Pigura 2.-

En los planos, ol adaptador ha sido indicado, como
tal, con 8l nimero de roferencia 10.=

Tal como se puede desprender de las figuras 1y 2,
1a barra dc toma ds corriente 11, que estd eguipada con un ca

nal do cogida 12 para el adaptador, tiens dos perfiles de un
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material aialantn,;13, 14, quo son aproximadamonte do la ssc~
gifén trensversal en la forma de psine y que estdn in-troducy
dos a prosidn, con un enclavamiento de golpe; perfilcs &stos
@n 1o cuales sa oncuentran cogidas, en arrastre do forma § -
por unién positiva, unas barras slectroconductoras. De estas
barras electroconductoras, la barra de nesutro ha sido indica-
da con "MP", miontras que las barras conductoras de fasus van
provistas tal como e8 usual de las siglas de reforencia "R",
agn y nyw o

La barra de toma de corriente 11 tiwne, ademis dos
ranuras de soporte 15 qua entre si se aencuentran diametralmen
te opucstas. Por debajo de la ranura de soporte 15, quu ha s}
do indicada en ls parte dorecha de la figura 1, se ha intrody
cido por el perfil de 8sta barra de toma de corriente 11 una
barra conductora do puesta a tiorra "E".~

Ls barra de toma de corriente 11 estd constitufda -
par un perfil extruf-do de motal ligero, miontras que luas cop
ductores eléctricos "mpe, PA", "S® y w77 x8f como la barra =
conductora do tisrra "E" estén Pabricados de un perfil plano
de cobros-

El adaptador 10, con su carcass 18 que en la essn~—
clal ostd compuesta por dos placas, 16 y 17, poses por su pag
te oxtorior 19 una plaza de onchufe 20.-

Tal como 8o pucds observar en la figurs 1, ol adap-
tador 10 es enchufado, con su pileza de enchufe 20 por delante,
gn el canal de cogida 12 para el adaptador, y dentro de &ste

canal ol adoptador es snclavado, tal como ssto se pueds obsap
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var on la Pigura Z. fCllo a@o realiza do una forma netamente mg
cdnica y en primer lugar por ol hecho de que una palanca gira
toria 21 qus puads sBer airada por un 8ngule ds circunferencia
de aproximadamente 902 y que atraviesa la earcasa 18 del adap
tador a través do una hondidura 22 es colocada, desds la posi
eifn neutral que ha side indicada on la Pigura 1, en su posie-
cién de enclavamicnto (Segdn la figura 2). En conjunto con la
palanca giratoria 21 pucde ser desplazado giratoriamento tam=
bién el eojs de maniobra A para las longliestas.de soportes, nue
a continuacién se describird todavfa con mds detalles. 5i el
eje de maniobra A vs colocads, dasde la posicidn neutral ine—
dicada en la figura 1, a la posicidn da enclavamients segin -
la figura 2, por ambos lados de la carcasa 18 dal adaptador sg
len, de unas randijas 23, las langﬁeéaa de soporte 24 y hacen
que 8l adaptador 10 guede enclavado dentro do iaa ranuras ds
soporte 1S. Gracias al accionamlento do la palancs giratoria
21 se extrae tambidn una lenglicta de contacto de conductor ney
tro "MPk". Lallengﬂeta de contacto de conductor neutro "@IPK"
aprieta contra la barra de conductor neutro "MP" =

Despufs del accionamiento de la palanca giratoria =
21 (y la salida simultfnea ds la lenglieta do contacto de con=
ductor neutro "WMPk") conforme a lo indicado en la figura 2 =~
puede toner lugar sequidamente el giro hacla fuera de la lene
glista da contacto de fasss "P', Tal come ss puede desprondor
de la figura 2, la lenglicta de contacto de fases "P® aprieta
contra la barra conductora de fase "R". La longlista do contag

to de Pase "P", que on arrasirc de giro estd fijada on ol oje
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da maniabra “B" pars las longliotas do contacto, el cual ha de
sor descrito s continuacidn todavia con mds detalles, puode sp
trar on contacto, de una forma altornativa, tambidn con las ba
rras conductoras de las Pases "5" y *T", Cstas dos posicionss
alternativas de la langliota de contacto do fase "P" sa han indi
cado en la Figura 2 por las li{ncas de trazos.=

£l contscto do tierra "fk", que ha sido previsto pa-
ra la puesta & tiorra do Sstae sistema, estd constitufdo por un
contacto da muolle que durante la introduccidn del adoptador se
desliza en una posicifn adelantads y en sl sentido de anchufwm
"x" g lo largo de la barra conductora de contacto da tierra “E™.
Con 8l fin de que sl adaptador tan edlo puodn ser intraducido
en una posicidn y de una manera insqufvoca, ®l mismo posee por
una parte latoral un nervio polar 25 que entra, tal como eato
punde saer observado en su conjunto eon las figures 1 y 2, an ye
na renura polar 26.-

En las Piguras 3 hasta 6 se pueden obsarvar otrgs =-
vistas del adaptador 10.-

Los tornillos Pladores 27 sujetan las dos carcasas 6
mitades, 16 y 17, ontras si, miontras que otro tornille fiador
28 sirvo para la Pljacifn de los accesorios de sujescidn que en
dsto caso no han aldokindicadoa como, por ojemplo, los accesa=
rios do sujecidn para 18mpnras.-

Utros dotolles de 8ste adoptador se puedon obsorvar
en las figuras 7 hasta 14.~

Tal como 8sto ha eido indicado en la figura 7, el oje

de naniobra A para las laenglictas do soporte ss encuentra alojg



-12 -
do, de una Porma giratoria, dentro de la semicarcasa 16+ Do =
270 la figura 7 tambiln se pucden obsecrvar claoramente las lonoplie-
tas do soporte 24, que se encusntran on su posicidn neutral,
as{ como una rendija 23 qus estd prevista paras una lenglicta =
deo soporta.-
£1 oje de maniobra "A" pars las lengliotas do sopor-—
275 te ha sido realizado en la forma de un cusrpo hueco ques por =
sy parte interior recibe las piezas do conexidn para la langlig
ta de contacto del conductor noutrg "M Pké. La lengiinto do ==
contacto do conductor noutro "il Pk" tiene su final on una bor
na ds caonexidn 29 on la gue es Fijodo un cable do cnnex;6n —
280 que conduce, por ejemplo, a una limpara. Uns similar borna de
conexidn 34 se ha provisto para ol contacto de tisrra "Ck". =
La langliota de contacto de conductor neutro "MPk" pucde sor -
introducida ds una forma elistica, en contra de la fusrza de
retrnﬁeso de un resorte en la forma ds ballsesta 30 que por un
290 enclavaniento a presidn estd dispuesto en la parte intorior -
dael eje de manlohte A" para las lenglatas do soporte. Do una
forma que as esencialmente fgual, también puede ser introduci
da elfsticamente on contra de la Puerza do rstroceso de un rg
sorte de tipo ballosta 30 la longtieta de contacto do la Fase
298 npe, la cual se encuentra Pijada en la parte intorior del ojo
de manigbre "8" pars las lenglietas de contacto. De la figura
7 so observan claraments las rondijas, 31 y 32, a travfs do =
las cuales pueden sor [jiradas hacla Puera; a travfs de la pa=-
red da la corcasa 18 del adaptador, la lenglieta de contacte dol

300 conductor noeutro "Mok" y la longlieta de contacto de la fase "pv,
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respectivamente, al ser realizado el giro del eje de maniobra
*A* § bien ol giro del eje de maniobra "8% .=

También la longlieta de contacto de fases "P* tiens =
su final dentro de una borna de conexifn 33 en la que pusde ser

305 unido un csble de conexién qus conduce hacia fusra,a una limpg
ra, por ejemplo.~

fientras qus ol eja de maniobra "A" para las lenglie~
tas do soporte puede ser accionado por medio de le palancs gi=-
ratoriea 21, que puede sar girada por un Sngulo de circunfe;on-

310 cla de 909, sl eje de maniobra "8" para las lengletas de Cone
tacto puede ssr girado por mediao de un botdn de manejo 35 qus
estd acoplado a un arrastre de yiro mediante dos :anuta; a;ia~
les 36 que 88 hen dispuesto en sl ejs de maniobra "A" para las
laengletas de contacto.- )

315 En la figura 7 tnmﬁiﬁn se puode obsarvar con especisl
claridad qus sl aji de maniobra "AR" para las lenglietas de 80~
porte se sncuentra distanciado del eje de maniobra "B" paca =
las lengliotas de contacto. El ajo de maniaobra "B" de las langlig
tas de contacto puode ser desplazado axialmente por modio de =

320 un botén da mansjo 35, lo cual 8e realiza en contra de la fusp
za de un resorte de comprasién 373 botdn éste qus, a su vez, =
s¢ oncuentra constantemente apretado, mediante un resorte de -~
camproaién 38, contra la carcasa 18 del adaptador, Si. en con=
formidad con ello, el eje do maniobra "8" de las langliotas de

325 contacto tisne que ser desplazado desds una posicidn axial su-
perior hacia una posicidn exial inferior, el botén de manejo -

35 es bajado, on la mayorfa de los casos, despufs do ser efec~
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tuads un giro. Tan pronto se encusntra fijado sl sje da mao~—
niocbra "B" para las longliotas de contacto deniro de su posi-
cidn axial, el botén do manejo 35 pueds volver de una meners
elistica bajo el efocto do resorte de compresién 38 a su pow
sicién de partida, que est§ dispuesta en la curcasa, por lo
que el adaptador 10 ofrecs siempre, independientemente de la
posicidn del desplazamionto axial del ojo de manicbra “B" pa
ra las lenglictas de contacte, un aspocts gue esenclalmonto no
sufre ninguna modificacibne.~

En la cercanfa del eje de maniobra "8" para las len
gllatas de contacto se han provisto sn la carcasa 18 de {ate
adaptador unas aberturas de pssg y rendijas, rsspactivamente,
32 (vbase las figuras 3 y 4), las que de acusrdo con la dirag
cién axial del sje de maniobra "B" estdn dispusstas de una ma
nera altarna, sn adaptacidn a la distancia axisl entre las ba
rras oléctro-conductoras como, por ejoemplo, "S" y "T*. Paras
facilitar el pase de la langlleta de contacto del conductor -
neutro "MPkY sa ha previsto, tan sdlo por un lado de la car=-
casa 18 de 8sto adaptador, una rendija y abertura de pasa, rog
pactivamente, 31. De dste modo qusda impedido que la lengiie=
ta do contacto del conductor nsutro "0Pk" pueda establecer, =
por un error, contacto con la barra conductora ds la fases "T".

€l eje de maniocbra "B" para las lengiietas de contag
to tiene, para roa-lizar la ratencifn del mismo en una detere-
minada posicidn de ajuste y en una posicidn do fase, respecti
vamonta, una lengieta do rotenciln 39 que a libre eleccidn en

tra por unos huecos de qufa, 40 y 40a, que estdn Pormades por
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la corcasa 10 del adasptador y yue van provistos de unaes supsp
ficios do tope. tatas clrecunstancias se obsorven claraemente,
ante todo por medio de las Piguras 7 hasta 10, Latando en ay
posicién axial superior de ajuste, la longlieta de retencifn 39
entra on sl hueco do gufa 40, do modo que la lengliota de cone
tacto de fase "P", que de una menors anti-giratoria sa encusep
tr=a on unidn con ol eje ds maniobra "A" pars las longlintas -
de soporte, pueds antrer en cantacto a libre oleccidn y a, trg
vés de las rondijas 32, que an 8ste caso so encuentran .dispusg
tas en frente de‘la misma (Véonse también las figuras 2 y @)
con la barra conductora da la fase "R" & bian con la barra cp
ductorn de la fase "3%, En 8ste caso, @l sje de maniobra "g®
pars las lenglietas do contacto e mantonido bajo el efecto del
rosorto de comprosidn 37 de una manera automética dontro ds -
la posicién axial ouperior de sjuste dal mismo. Si ahora hace
falta desplazar sl eje de maniobra "8% para las lenglietas de
contacto, desde la posicidn axial superior de ajucste hasta la
posicidn axial inferior ds ajusta, con el fin de yue la len=-
gllets de contacto da fase pueda entrar en contacto (s través
de la rondija 32) con la harra conductora da la fase "T", el
botén de manejo 35 es girado en primer luger do tal modo que
lo lengliete de retencidn 39 adapte la posicidn gque ha sido ip
dicada en la Pigura 10. Concratamente as asf{ que la lenglista
da Piljacién 8 retuncidn 39, al astar en la posicidn giratoria
ropresentada por la flgura 14, no ofrece ninguna rasistencia
a un dosplazaniento axial dado que el macenismo do dotencidn,

50 y 51, respectivomente, de la longllata de retencién no se =
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encuentra sn engrans con los huocos ds gufa,40 y 408, respecti
vamente. A continuacifn de ello, y por mocio del botdn do mang
Jo 35, el ojc de maniocbre "B" para las lengliotas do contacto pug
da ser bajado, por lo que se produca un giro de 909 gue hace =
qua la lenglieta de contacto de fass "P" ontre on contacto con
la barra conductora de la fase "T", miontras qus la lenglieta de
rotencidn 39 entra an su mecani{smo.detantor 50 on ol husco de
yufa 40a. Con 8sta posicidn rosulta que estd siendo comprimido
el rasorte de compresidn 37. Una Palsa maniobre ofectuada para
la lengiiota de contacto do Pase "P" se slimina en la posicidn
axial inferior de ajuste por el hacho do que la semicarcasa 16
no posee en la parte, qua va dirloida hacia la barra conducto=
ra de ncutro "WP", a la altura de 8stabarra conductora de neu=
tro "MP", ninguna sbertura de paso ni rendija 32. £n cuanto a
lo domés, sobrs la cara inferior de dste adaptador (Vdase la -
figura 6) se ha indicado un esquoms para ol sjuste, sl ostilo
de un cambio en forma de "H" para los autombviles. Cn ?ste caso,
al encontrarse en la posicién axial ol botdn interior 52, guo =
sostiens ol raesorte de compresidn, sa puode al mismo tiompo raco
nocar s8i la lengliata do contacto "P" se encuentra on la poSie-
cidn supsrior de la Pase "R" § bion "S5 § en la posicidn infe=
rior do la fase "T" (V8anse las Piguras B y 9).=

ademfia, an las figuras 7 y 12 hasta 14 ss pucde obser
var claremento que el mando rec{proco do los dos ejes de mando
"A" y "8", 88 rvalizado por medis de un tringusts “G" que pue-
do sor desplazado entro los mismos sjes. Tal como 8ste se pucde

desprender de las figuras 12 hasta 14, la respectiva saccifn =
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transversal de los éjaa de maniobra "A" y "G" ss, a la altura
da éste tringuste "G", esencislments deo forma circular, los =
reepectives ejos de maniobra, "A" y "B", constituyen con sus -
superficies latorales circulares lae superficies de distribyw=
cién "FY y "fFe E1 trinquete é gatillo en forma de pasador ss
encuantra gulado para reaslizar, a lo largo de sy propio ojo «-
longitudinal, un movimiento radial con respecto a los dos ejes
da maniobra, "A" y "B", por las superficises interiores dg la =~
pared de la pleza do anchufe-20. La conveniente gufa latarel y
gufa do altura de 8ste trinquets "G" por las superficies ihto»
riores de ls carcasa se puede observar, sin ninguna dificultad,
en la figura 11.-

L1 trinquete & gatillo "G" puede ser gulado con sus
dos caras frontales por la respectiva superficie de circunfe~—
roncia de los ojes de maniobra colindantes, “A" y "B", la cual
forma la superficie de distribucién, "F" Y "Ty"s ¥ 6l mismo =
gatillo pueds estar snclavado en sl rsapectivo lugar & punto -
de bloqueo y de enclavamiento, 41/42 y 43/44. Para ello, la dig
poaicién se ha adoptadec de tal manera que en el caso ds una pg
sicidn de contacto psra la lenglista de contacto de fase “"P" y
para la lenglieta de contacto del conductor de neutra "MPk" as{
como, al mismo tiempo, con una posicidn de enclavamiento para
el aje de maniobrs "A* de las longlietas de saporte (Véase la -
figura 14), el punto de bloqueo y de enclavamiento 41/42, que
sstd situado en ol aje de maniobra "A", se sncuentra dispuesto
de una forma alterna por un &ngulo de circunfersncia de 909 =

con tuspecto al lugar de blogqueo y de enclavamiento 43/44 del
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eje deo maniobra "8". En las dos caras frontales de &ste trin—
gquate "G" se ha dispussto una respsctiva leva de enclavamiento,
42 y 44, Cada una de las levas de enclavamiento, 42 y 44, actian
en conjunto con una escotadura de enclavamionto, 41 y 43, ros-

440 pectivamente. La longitud axiasl exterior "G," de &ste trinque=
te "G" entro las levas de gnclavamiento, 42 y 44 (Vfase la Fi~
gura 14) ha sido dimensionada aproximadaments de una manera tal
que la misma es por una determinada holgura mds pequefa.qus la
anchura de la luz "R,“ medida en el sentido radisl entre el =

445 punto mds profundo de la respactiva escotadura ds enclavamien=
to, 41 y 43 (Véasa la figura 12) y le superficiec de disiribue=
cidn que estd dispucsta en frente, "Fp" Y "F" reapactluaﬁan-
te. Do 8ata manere se puede conseguir la dependencia de movie
miento para los dos ejes de maniobra, "A" y "0", ontre si..Se=

450 glin 1a figura 12, la leva de enclavamiento 44 se encuentfa-dqg
tro do sy correspondiente escotadura do onclavamiento 43, .mien
tras qua la lsva de snclavomiento 42 se encuentra puesta a toe-
pe en la supaerficis da distribucidn “Fo" del eje de maniobra =
"A*, Esto significa que el eje de manfobra "B" para las lenglie

455 tas de contecto no puade sar movido misntras gque no haya sido
conseguida la posicifn que se ha indicado en la figurat3. La =
cara frontal dol tringuete "G", 1la que so puesds cohservar en la
parto derechs da la figura 7 asf como on las Piguras 12 hasta
14, ostd atravesads por una pieza telescdpica suplemsntaria -

460 46 que por medio de un resorte de comprosidn 45 es empu jade =-—
conatantemente hacla Puora; pieza t elescédpica &sta con cuya sy

porficie frontal 47 que vetd puosta o tape con la superficie -
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da distribucidn "F," del eje de manicbra "8" colindante puede
ser pusnteade la correspondiente ascotadura de enclavamiento =
44, Estos dotalles se indican claramente en la Pigura 13. La -
pieza tolescdpica suplementaria 46, que bajo ol efscto del re-
sorte de compresién 45 presiona hacia fuers, empuje todo sl o=
trinquete "B* hacia la izquierda, y ésto de una forma tal que
la leva de enclavamiento 42 es colocada dentro de la rsespectiva
escotadura des enclavamiento 41. La leva de anclavaniento? 44, «
en camblo, %e sncuentra dispuesta por fuera de la corra#p&h—-
diente escotadura de enclavamiento 43, Por lo tanto, el sje ds
maniobra "B" para las lenglietas de contacto puade ser girsde por
90¢, de modo que se consigus el posicionamiento indicade en la
tigura 14 (y segdn la figura 2, respectivementa). Segin lo indi
cado en la figura 14, sl aje do manlobra "A" para las lengliotas
gda soporte tiene impedido su movimiento giratorio. £l oje dg =

maniobra "A* tan sdlo pueda ser movido de nuevo cuando se en=
cuontra fuora de sngrana la lengiiste de contecto de fase "P",
tal et el caso qus se ha ilustrado sn la figura 13.~

La leva do onclavamianto 44 y la correspondiante escg
tadura de enclavamiento 43 han sido realizadas, sn lo ssencial,
en forma de trapecio, mientras que la lava de enclavamiento 42,
qua gstf dispussta en la otra cara frontal del trinquets "G",
es por fuera de una forma puntiaguda, y la correspondientes es-
cotadura de enclavamiento 41 ha sido realizada do una forma =

cdncava. Do ésts modo, la leva de enclavamisnto puntiaguda 42

se puede salir deslizando do la gscotadura de enclavomiento =

abovedada 41 si el cje de maniobra "A" para lao longliatas de ~
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soparte ha de ser colocado, mediante un giro, desde la posi-
cién indicada en la figura 13 hacia la posicién reflejada en
la figura 12.,~

En la cara Prontal 47 de la pieza telsacdpica suplg
mentaria 46 se ha Pormado una leva de deslizamients 48 de for
ma convexa y que entra al estar el aje de maniobra "B" para
las lengliatas de contacto en la posicidn de contacto en unas
escotaduras auxiliares 49 que se han dispuesto en una canti-
dad correspondiente al nimoro de las fases previstas. Al pro
duélree el enclavamiento de la lava de desllzamisnto 40 en =
una de las oscotaduras auxilisres 49 (V6ase la figura 14), -
s@ puede sscuchar un ruido de entrada gue acdsticaments eo -
muy bien perceptibls, mientras qua al mismo tiempo ha de ser
voncida una notable reaistencia si el eje de maniobra "B" pa
ra las lenglietas de contacto ha de ser puesto, desde su posi
cidn de maniobra indicada por la figura 14, a la posicién que
refleja la Pigura 13.-

Ha de ser Indicado todavia que la sscotadura de ep
clavamiento 43 dispuesta en gl oje de maniobra para las len=
glistas de contacto tiene una longitud axial que ha sido adap
tada a la traslacién axial de 8ste eje do maniobra "B" para
las lengtiotas de contacto (V8ass la figura 7). La fuerzaflc 18
trocesa dsl resorte de compresidn 37 es, por unas razonas -~
que saltan a la vista, esencinlmente més olevada que la fuer
za do rotrocesc del resorte do comprosidn 38.-

Daserita suficiontomente la naturaleza y alcanco =

do la presente invencidn se hace constar que en la misma po-
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drén ser variasbles los matoriales y dimensionss y en general =
aquellos otros detalles sccsaarios o secundariocs qﬁn no altaren,
cambion o modifiquen la ssencialidad propusstae.=

Los t‘rmlpos en qus queda radactada &ste memoria son
ciortos y fiel reflejo del objeto descrita, debiéndose intsrpry

tar an un sentido mds smplioc y nunca an forma limitativa.~
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REIVIHOICACIONES
18 ,~ Porfaccionamisntos introducidos en los adaptadorss para =
barras do toma do corriente monofdsica 4 bien poliffsica; que
estin dotadas de unas barras slestroconductoras asf como do =
unas ranuras de soporte, con conmutacidn de Pases gue con el -
adaptador enchufado puade ser manejada desde el axterior,. con
un rospectivo sje de maniaobra para las lengiistas de contacto -
y para las longlietas de soporte, ejes 8atos que también puoden
ser mansjados desde el sxteorior del adaptador y quo estfin dis=
puastos en forma de cerrojo de rotacidn, estando los dos @jes
de maniobra gobarnados sntre si por el mavimianté, an ralacidn
raciproca, y 8sto de tal Porma que el accionamiento del cjo de
maniobra para las lenglictas de contacto tan sélo tienc lugar =
al sstar enclavado el eoje de maniobra pata las lengliotas do sg
porte, miontras ques el desenclavamiento de &ste Jltimo solamen
te 88 produce al no encontrarse contactado ol aje de maniobra
de las lenglictas de contacto) caracterizados porque ol ajw de
maniobra de las lengliotas do soporte lleva distanciada del eje
de maniobra de las lenglletas de contacto una laenglicta de contag
to de caonductor neutro, miontras quo sl sje do maniobra de las
lengliotas da contacto lleva tan sdlo una lenglicta de caﬁtacto
de faseo, y el mismo oje es aparte de su posibilidad de rotacidn
adicionalmente desplazable axialmente desde el exterior, al =
encontrarse el adaptador enc*ufads, y que el mando rec{proco
de los dos sjes de maniobra es realizado por medio de un trip

quate que se oncusntra gulado de una manera mSvil sntre log =

dog ojes.-
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S50 28y Parfaccionamiantos;'cOnforml a la reivindicacién 1, carag
terizados porque en la proximidad del eje ds maniobra para las
lenglietas de contacto estén dispueatas an ls carcasa del adap=—

tador unas aberturas ds paso que wtén situadas alternativamene

te on sentido axial del mismo eje y de una forma correspondiep

358 te a la distancia ;ntrn las barras electroconductoras, sstando
las mismas aberturas pravistas para ls lenglieta de sontacto de

fases .~

38,~ Parfeccionamientos; conforme a la reivindicacién 2, carag
terizados porque la carcasa desl adaptador tiens, en la proximi
S60 dad del eje de maniobra de las langlietas do soports, una aber-
tura da paso para la lenglieta do contecto del conductor neutro.-
48,~ Perfeccionamientos; conforme a la reivindicacién 1 & bien
a una de las reivindicaciones sigulentes, carscterizados _porw
que el ejo de msniobra de las longlictas de contacto posee para
56§ la Pijacidn del mismo dentro de una dsterminada posicidn axial
de regulecidn y do fase, rospectivamonte una lenglieta de fija=
cidn que entra, a libre oleccidn, en los huecos de gufa que sg
tén constitufdos por la cercasa del sdaptador y que ven provig
tos de supecficies de topo.=
370 58,~ Perfeccionamientos; conforme a la reivindicacién 1 6 bien
una de las reivindicacionss siguientes, caracterizados parque
sl eje do maniobra do las lenglietas de contacto pueda ser dee-
plazado axialmente, vanciendo la presidn de un rusorte.~
68.~ Perfoccionanicntos; conforms a la reivindicacidn 1 4 bien
578 a una de las reivindicaciocnes siguientas, caractorizados poree
que el trinquete & gatillo eatd constitufds por un pasador, -
gulado para un movimionto en sentido longitudinal y ajustado
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entre los dos cusrpos de los ejes do maniobra, las cuales gson

de una seccifn transversal qua es esencialments do forma circy
lar, pasador éste que con eus dos respuctivas caras Prontales
puede ser guiado en la superficie de circunferoncia del cusrepo
calindante del 6jo de manicbra, la cual constituye la respascti
va superficis de distribucidn, y puade ser enclavado en §ste -
cyorpo dontro de un respectivo punto de blogqueo y do enclavamisp
to.-

78,~ Perfoccionamientos; conforme a la reivindicacidn 6, cerac
terizados porqus, al estar la lengleta de contacio de fPadss as{
como la lengtlete da contacto dal conductor neutro en sus posie
ciones de contacto y al encontrarse on su posicién do enclavae
miento 8l eje de maniobra para las lenglietas de soporte, el pun
to de bloqueo y de enclavamientc do éste (ltimo se encuentra duz
plazado con respecto al punto de bloqueo y da enclavamiento pa
ra el oje do maniobra de las leongiletas de contacto por um Engg
lo de circunferencia de 902.- '
88.~ Porfoccionamientas; conforme a las reivindicaciones 6 § -
bien 7, caracterimados porque una cara Frontal del trinquete -
6 gatillo estd atravesada por una pisza tolvscépica suplementg
ria que con la fuerza de un resorte apricta hacis abajo y can
cuya superficie frontal que estd pussta a tope con la superfi-
cio do distribucidn del cuerps colindanta del sjo de maniobra
puade ser pusnteado el correspondisnte lugar do bloqueo y de -
enclavamionto.~

98,~ Parfeccionamiontos; conforme a la reivindicacidn 6 6 bien

a una de las reivindicaciones siguiontes, caracterizados porque
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on cada una de las dos caras frontales dsl trinquete § pasador
wstd dispuesta la rospectiva leva de snclavamionto que sctda sn
conjunto con una correspondients escotadura de bloqueo y ds ep
clavamiento dol cuerpo colindante del sje de maniobra.-
108,~ Perfeccionamientos; conforme a la reivindicecifn 9, Caw=
racterizados porgque una leva ds onclavamiento esté realizads =
essncialmente an forma rectangular & bien en forma de trapse=-
cio, sstando la respoctive mscotadura ds bloquen y de qqc;yv:~
miento adaptada a esta forma, misntras que la leva de wnciava-
miento, que estd dispuesta en la otra cara frontal del frinqug
te & gatillo, es por fusra de una forma puntiagudas & bisn re—-
dondeada, actuando la misme en conjunto con una escotacura de
blogueo y de enclavamiento del cuerpo colindanta del eje do =

a

maniobrs, la cual es da forma céncava.-

- LY

118,= Porfoccionamientos; confarme s la reivindicacidn & 4 bien
a una e las relvindicaciones sigulentss, caracterizados pore-

4yue la superficie frontal de la pieze telescépica auplemQ;ta-

ria constituye en la cercan{a del eaje de maniobra para les lep

glietas de cantacto una leva de deslizamionto que ss de forma =

convexa y engrana al sstar sl ejs da maniobra para las lenglie-

tas de contacto en su posicién de contacto an una de las esco=

tedurss auxiliares, que ostén pravistas en una cantidad'currqg

pondilante al ndmerc de fasss axistentes.=

122 .= Perfaccionamientos; conformes a la reivindicacién 9 § bien
a una de las rolivindicaciones siguiontes, ceracterizados porque

la gscotadura de enclavamiento, gque estd dispuests en el ajs de

maniobra para las longlictas de contacto, es de una longitud ~=
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axial que est§ adaptada a la traslacidn axial do dste ejo de =
maniobra para las lenglictas do contactoe.~

138,~ Parfoccionamientos; conforme a la reivindicacidn 1 § bien
a una de las reivindicaciones siguientes, caracterizados pore
que el baotén de accionamiento, que para 8l manejo del ejo do -
maniobra do las lenglietas de contacto astd dispuesto on la pag
te oxterior do la carcasa de &atoc adaptadar, se encuentra aco-
plado por medio de por lo menos una ranura axial, provistn en
el eje de maniobra para las lengliotas de contacto, axialmente
dosplazable al arrastre de giro, y ol mismo botén estd siendo
aprotado constantoments por madio do un resorts contra la cér—

casa de 8ste adaptador.=

148 .~ "DERFLCCIANAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LOS ADAPTADORES PARA

DARRAS DE TOMA DE CURRICNTE MUNOFASICA O BIEN POLIFASICAT,=

Consta la presente memoria dutcrip
tiva de veintisois hojas numoradas y mocanografiadas por una =
sola cara, a las qua sa les acumpafian siete planus para su me=

jor ontendimionto.-
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