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P!f.mORIA DESCRIPTIVA

El prosanto invento so refiere a unos perfeccionan)!en 

toa introducidos en los adaptadores para barras da toma do co­

rriente monofásico ó bisn polifásico, que están dotadas do unas 

barras conductoras asi como da unas ranuras da soporta; llevan­

do los mismos una conmutación do fases quo con el adaptador en­

chufado puedo sor manejada desda al exterior; equipados con un 

respectivo eje de maniobra para las lengüetas de contacto y pa­

ra las longüetas da soporte, y que también puedan ser maneja­

dos por la parte exterior de date adaptador y los que están —  

dispuestos en la forma de un cerrojo de rotación, estando loa - 

dos ejes do maniobra en áste caso gobernados entra si por el - 

movimiento, en uno relación reciproca, y esto de una forma tal 
que el accionamiento del eje do maniobra para las lengüetas de 

contacto tan sólo puede tener lugar ai estar enclavado el eje - 

de maniobra para las lengüetas da soporte, mientras que el da- 

senclavamiento de óste óltimo solamente se produce al no estar 

contactado al eje da maniobra para las lengüetas de contacto.-

El adaptador antes descrito (Véaao la Patente alema­

na Mdm. 0E - OS 24 11 976) posee dos ejes de maniobra que, se - 

encuentran dispuestos coaxialmonte, eo decir, que el ojo do ma­

niobra para las lengüetas de soporte está dentro del eje da ma­

niobra para las lengüetas de contacto. El eje da maniobra para 

las longüetas do soporte facilita, al no estar an contacto, al 

enciavamianto de áste adaptador dentro da las ranuras de sopor­
ta do la barra de toma do corriente# Para ello, las lengüetas - 

de soporte son introducidas, mediante un giro, on las ranuras -
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do soporta on forma da unos corrojos de rotación. El ajo da m& 

niobra para las lengüetas do contacto lleva tres contactos da 

30 fases así como un contacto de conductor neutro. Las lengüetas 

de contacto están alojados con un resorte, y las mismas pueden 

sor colocadas en su posición do contacto por medio de un movi­

miento giratorio del eje de maniobra. En el caso del ya conocí 

do adaptador resulta ser da espacial conveniencia el mando del 

33 movimiento para loa dos ejes de maniobra, el cual ae realiza en 

una relación recíproca entre los miamos y de una manera tal que 

un accionamiento del eje de maniobra para las lengüetea de cogí 

tacto tan sólo podrá ser efectuado al estar enclavado el aja - 
do maniobra para las lengüetas de soporte, mientras que al de- 

40 aanclavomiento do ósta óltimo solamente tiene lugar al estar - 

ain contactar el eje do maniobra para laa lengüeta# de contac­
to .-

Además en el ya conocido adaptador aa conveníante el 

hecho da que una gran parta do laa piezaa componente# pare al 

45 funcionamiento y de áste modo también lee piezee componentes - 

para oi conmutador selector de faaae ee encuentren dispusetas, 
al estar el adaptador enchufado, dentro del canal da tome de - 

áste adaptador
No obstante, al ye conocido adaptador, descrito el - 

50 principio, ea conaidarado como auacaptibla da un perfecciona­

miento por ol hacho de que laa reaietenciee de contacto axis—  
tontea dificultan la instalación de une potencie eléctrica de 
mayor envergadura. Aparte del contacto da paso de la lengüeta



de contacto del conductor neutro a la barra conductora y da la 

SS lengüeta da contacto da fosos a la barra conductora, respecti­

vamente, el ya conocido adaptador comprenda un paso do contacto, 

adicional para el conmutador selector de fases el que, como —  

tal, constituye a su vez un punto do contacto# sobre todo en — 

el caao en que el mismo contacto da paso de la lengüeta de co&
60

tacto de fases al conmutador selector da fases y el mismo pun­

to de contacto de este conmutador selector do fases no soar fa, 

bricadoa de una manera cuidadosa, so puede producir en estos - 

puntos de contacto una caída de tensión que como tal resulta - 

molesta y que ante todo an el caso de una potencia eléctrica - 

65 instalada con una mayor envergadura pueda tenor como con3acuca 

cía un calentamiento de este adaptador#-

El problema on el que se basa el presante invento, - 

se puede considerar que consiste en el hecho de mejorar el ad^i 
tador descrito al principio con al mantenimiento do las venta— 

70 jas del mismo con una sencilla forma de construcción y por la 

reducción de la resistencia total de contactos# 0a acuerdo con 

al presenta invento, óate problema ha sido resuelto por el he­

cho de que el eje da maniobra para las lengüetas de soporte —  

lleva distanciada del eje de maniobra para las lengüetas de - 

7S contacto una lengüeta de contacto da conductor neutro, mientras 

que el eje da maniobra para las lengüetas da contacto lleva —  

tan sólo una lengüeta de contacto de faae y el mismo es aparto 

do tener la posibilidad de giro adicionalmsnte desplazadle de 

forma axial desde el exterior al encontrarse al adaptador en—  

80 chufado; asi como por al hecho da qua el mando reciproco de loo

— 4 —
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dos ajaa da maniobra aa realizada por medio da un trinquete que 

ao oncuontra guiado de una manara móvil, entre loe doa ejea.- 

En conformidad con al preaente invento, el eje de m& 

niobra de lea longüataa do contacto eaté proviato da un grado 

adicional de libertad en forma de traalación en el sentido axial. 

Gracias a ello existo la posibilidad de que el único contacto 

de faaea pueda ser desplazado al encontrarse enchufado el adaR 

tador a lo largo da las barras conductoras, que aetén connota­

das a las diferentes faaea, con el fin de ser sacado, para la 

feas deseada, a la altura do la respectiva barra conductora —  

aiando an data caso al contacto do faaao puesto en contacto con 

¿ata barra conductora. Debido al hecho de que, conforme a la — 

preaente invención, la lengüeta de contacto del conductor neu­

tro eaté ddspuesta para el eje de maniobra da la lengüeta de — 

soporte, al deaarrollo del movimiento en el ajo de maniobra pR 

ra las lengüetas do contaoto aa puede limitar exclusivamente - 

al accionamiento de la única lengüeta de contacto da faaea, lo 
cual constituya una condición previa pare coneaguir una forma 

aancilla do conatrucoión. En cuanto a lo demóa, el adaptador — 

do acuerdo con el preaente invento puedo aer empleado, sin rs& 

lizar ninguna modificación an eu forma de construcción a Aibra 
olacción para laa barree do toma da corriente monoféeioa, bif^ 

aica ó bien corriente trifóaica sai como también deapuéa de —  

una modificación correspondiente para laa barraa da toma de CR 

rriente con mée da trae faaea*-
En al caso del adaptador aagún el preaente invento, 

sa suprimo un conmutador colector separado para laa fiases dado
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qua la conmutación do fases as realizada al mi: mo tiempo por 

al aje de maniobra de las lengüetas de contacto que lleva tan 

sólo una lengüeta de contacto de fases

E1 adaptador de acuerdo con al presente invento po­

see en comparación con el ya conocido adaptador descrito al - 

principio tan sólo la resistencia do contacto en la zona do - 

contacto de las lengüetas de contacto (lengüeta da contacto do 

fase; lengüeta do contacto do conductor neutro) con las barras 

conductoras. Debido a que astas zonas do contacto pueden ser 

muy bien dominadas, ante todo temblón por la aplicación do —  

una prealón de contacto relativamente elevada, resulta que la 

resistencia de contacto es durante el funcionamiento, y con - 

ello también la caída de tensión, relativamente reducida, lo 

cual se expresa, en el caso do una potencia eléctrica do mayor 
envergadura, da una manara conveníante por una amplia supre­

sión del calor de contacto
La presenta invención, sin embargo, no podía limi­

tarse solamente a la conveniente reducción da la resistencia 
total da contacto, ya que al mismo tiempo existía la oblígate 
ría exigencia de mantener la ventajosa relación reciproca en 

el mano de movimiento de loa dos ajos de maniobra del ya cont) 

cido adaptador descrito al principio. Be acuerdo con el pre­

sente invento, el mando reciproco de loa do3 ejes de maniobra 
se realiza por medio de un trinquete ó gatillo que do una ma­

nera móvil se encuentra guiado entre los miamos.-
Otras convenientes características da la prosonto - 

invención se desprendan do las rolvindlcaclonee secundarias —
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asi como de la descripción do loo planea, an unión da óstoe ól— 

timos.-

Un preferido ejemplo para la roalizoción do la preseg 

ta invención ha eido representado con móa datallaa on loa pla­

nos adjuntos, an los que!

La figura 1 muestra un adaptador antes de sar enchufa 

do en una barra da toma da corriente;

La figura 2 indica al adaptador conforma a la figura 

1, estando el mismo en la posición que adapta al astar enchufa­
do y enclavado an la barra de toma da corriente;

La figura 3 muestra una vista lateral dai adaptador, 

realizada do acuerdo con la flecha 111 indicada an la figura 1;
La figura 4 indica al adaptador an su posición encla­

vada conforma a la flecha IV indicada en la figura 2 (Ha sido - 

suprimida la barra de toma da corriente;
La figura S muestra una vista on planta del adaptador!, 

de acuerdo con la flacha V indicada an la figura 3;

La figura 6 indica una vista dal adaptador realizada 
desde abajo y conforma a la flecha indicada con la rofarancla — 

VI en la figura 3;

La figura 7 muestra una vista da sección longitudinal 
de íate adaptador, en conformidad con la linea de sección indi­

cada con VII - VII an la figura 1;
La figura 8 indica una vista de sección dol eje de mg 

niobra de las lengüetas de contacto asi como de las partes co­
lindantes da la carcasa, de acuerdo con la linea da sección VIII 
-VIII indicada an la figura 3, al encontrarse el eje de manió-

-  7 -
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bra do las lengüetas da contacto en su primer posición axial;

La figura 9 muestra una representación que corres­

ponde a la da la figura 8 y que refleja otra posición axial - 

185 dal eje da maniobra para las lengüetas de contacto;

La figura 10 indica una vista de sección transversal 

da éste adaptador, realizada conforme a la línea de sección X 

— X indicada en la figura 7;

La figura 11 muestra una vista de sección del adap- 

170 tador, realizada conforme a la linea de sección XI - XI indi­

cada en la figura 7;

La figura 12 indica una vista do sección transversal 

de éste adaptador realizada sagón la linea do sección XII - - 

XII indicada en la figura 7; en éste caso, la posición do man 

175 do de los dos ajes de maniobra correspondo a la representación 

gráfica da la figura 1;
La figura 13 muestra una vista qua es similar a la 

vista de la figura 12 paro en la que, sin embargo, ya sa en­

cuentra enclavado el eje de manejo de las lengüetas de soporte; 
180 mientras que

La figura 14 indica una vista que es similar a la 
vista de la figura 13; los dos ejes de manejo estén enclavados, 

lo que corresponde a la representación da la figura 2.-

Ln los planos, el adaptador ha sido indicado, como 

185 tal, con el nómero do referencia 10.-
Tal como oa puado desprender do las figuras 1 y 2, 

la barra do toma da corriente 11, que esta equipada con un ca 

nal de cogida 12 para al adaptador, tiene dos perfilas da un



material atalanto, 13, 14, que aon aproximadamente da la aec- 

190 oién ttanavoraal an la forma do poíno y que estén in-troduc^ 

do a a prosién, con un enclavamiento da golpe; parflloa 4a toa 

an loo cualea oe encuentran cogidae, on arraatro do forma 4 — 

por unión positiva, unaa barreo electroconductorao. Do eatoo 

barrea electroconductorao, la barra do neutro ha oido indica- 
195 ge con "!8P", mientrao quo lao barrao eonductoraa do faaoo van 

provistaa tal como oo uaual do lao oiglao do referencia "R", 

"3" y "T".-
La barra do toma de corriente 11 tiene, adaméa doe 

ranuraa do soporte 15 quo antro oi oe encuentran diametralmo& 

200 ^  opuostae. Por debajo de la ranura do soporte 15, quo ha ô ,

do indicada an la parte derecha de la figura 1, ao ha introt^ 

cido por el perfil da ésta barra de toma de corriente 11 una 

barra conductora de puesta a tierra "E".-

La barra da toma de corriente 11 oat4 constituida - 

205 par un perfil extrui-do de metal ligero, mientras qua loa co& 

ductores eléctricos "MP", "R", "S" y "T" así como la barra —  

conductora do tierra "E" estén fabricadoa da un perfil plano 

de cobro.-
E1 adaptador 10, con au carcaaa 10 que en lo eaen—  

210 cial esté compuesta por dos placaa, 16 y 17, poaea por su pa& 

te oxtorior 19 una piara de enchufe 20.-
Tal como so pueda observar an la figura 1, al adap­

tador 10 ea enchufado, con au piara de enchufe 20 por delante, 

en el canal de cogida 12 para el adaptador, y dentro da éste 
SIS canal el adaptador as enclavado, tal como esto se puede obaqg,

- 9 -
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var en la figura 2. Ello aa raaliza da una forma ñatamente me 

cánica y en primer lugar por el hecho da que una palanca gira 

toria 21 que puede ser girada por un ángulo de circunferencia 

de aproximadamente 906 y que atraviesa la carcaaa 18 del ada& 

tador a traváe do una hendidura 22 es colocada, desda la poeĵ  

ción neutral qua ha sido indicada en la figura 1, en su posi­

ción de enclavamiento (Sogdn la figura 2). En conjunto con la 

palanca giratoria 21 puede aer desplazado giratoriamente tam­

bién el eje da maniobra A para las lengüetas.da soporte, que 

a continuación se describirá todavía con más detalles. Si el 

eje de maniobra A os colocado, desda la posición neutral in­

dicada en la figura 1, a la posición de andavamiente sagón - 

la figura 2, por ambos lados de la carcasa 18 del adaptador a& 

lan, de unas rendijas 23, las lengüetas de soporto 24 y hacen 

que el adaptador 10 quede enclavado dentro do las ranuras de 

soporte 15. Gracias al accionamiento do la palanca giratoria 
21 se extrae también una lengüeta da contacto de conductor neu 

tro "!3Pk". La lengüeta de contacto da conductor neutro "MPk" 

aprieta contra la barra da conductor neutro "NP".—

Oaspuás del accionamiento do la palanca giratoria - 
21 (y la aaüda oimultánea de la lengüeta da contacto da con­

ductor neutro "MPk") conforma a lo indicado en la figura 2 —  

puede tenar lugar seguidamente el giro hacia fuera de la len­

güeta do contacto de fasaa "P". Tal como se puede desprender 
de la figura 2, la lengüeta de contacto de fases "P" aprieta 
contra la barra conductora de fase "8". La lengüeta de contaje 

to de fase "P", que en arrastro de giro está fijada en el eje



da maniobra "8" para laa lengüetas do contacto, al cual ha da 
sor descrito a continuación todavía con más datallos, puado a& 
trar on contacto, do una forma alternativa, tambián con laa b¿ 

245 rraa conductoras do las fases "S" y *T", Catas dos posiciones

alternativas de la lengüeta da contacto do faae "P* so han ind&. 

cado en la figura 2 por las líneas da trazoa.-
Ei contacto do tierra "Ek", qua ha aido praviato pa­

ra la puesta a tierra do ásta aiatama, está constituido por un 

250 contacto da muelle quo durante la introducción dal adoptador aa 

desliza en una posición adelantada y an al sentido de enchufa 

"x" a lo largo da la barra conductora do contacto da tierra "E". 

Con el fin de que el adaptador tan aólo puoda ser introducido 
en una pooición y de una manera inequívoca, al mismo poaea por 

255 una parta lateral un nervio polar 25 quo antro, tal como oato 
puedo aer observado en au conjunto en las figuras 1 y 2, en ti­

na ranura polar 26.-

En las figuras 3 hasta 6 so pueden observar otras —  

vistas del adaptador 10.-

260 Loa tornillos fiadoras 27 sujetan las dos carcasas ó
mitadso, 16 y 17, ontra si, mientras que otro tornillo fiador 

28 sirvo para la fijación de los accesorios de sujeción que on 

dato caso no han aido indicados como, por ejemplo, los acceso­

rios do sujeción para lámparas.-
265 Otros detallas do óate adaptador se pueden obaorvar

en laa figuras 7 hasta 14.-

Tal como ásto ha sido indicado on la figura 7, al ojo 
de maniobra A para las iengOotas do soporto se encuentra aloj&

-  11 -
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do, do una forma giratoria, dentro de la aemicarcaaa 16. Da - 

la figura 7 tambián so pueden observar claramente las lengüe­

tas de soporte 24, que 30 encuentran an su posición neutral, 

así como una rendija 23 que está prevista para una lengüeta - 

da soporte.-
El eje de maniobra "A" pare las lengüetas de sopor­

to ha sido realizado en la forma do un cuerpo hueco que por — 

su parte interior recibe las piezaa de conexión para la langüe 

ta de contacto del conductor neutro "fü Pk". La lengüeta de —  

contacto de conductor noutro "fü Pk" tiene su final on una bor, 

na de conexión 29 en la que es fijado un cabla de conexión —  

que conduce, por ejemplo, a una lámpara. Una similar boma de 

conexión 34 se ha provisto para el contacto de tierra "Ek". - 

La lengüeta da contacto de conductor neutro "MPk" pueda sor - 

introducida de una forma elástica, an centra de la fuerza da 

retroceso do un resorte en la forma de ballesta 3Q que por un 
enclavaaiento a presión está dispuesto en la parte interior - 

del eje da maniobra "A" para las lengüetas do soporte. De una 

forma que os esencialmente igual, tambián puede ser introducJL 

da elásticamente en contra do la fuerza do retroceso de un re 

sorte de tipo ballesta 30 la lengüeta de contacto do la fase 

"P", la cual se encuentra fijada en la parte interior del eje 

de maniobre "8" para las lengüetas da contacto. De la figura 

7 se observan claramente las rendijas, 31 y 32, a travás de - 

las cuales pueden sar giradas hacia fuera, a travás de la pa­
red de la carcasa 18 del adaptador, la lengüeta de contacto del 

conductor neutro "NPk" y la lengüeta do contacto de ia fase "P",

- 12 -
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reapectivamenta, al aer realizado al giro del aja da maniobra 

"A" 6 bien el giro del aja de maniobra "8".-

Tambián la lengüeta da contacto da faaaa "P" tiene - 

su final dentro da una boma da conexión 33 en la que pueda aer 

305 unido un cabla da conexión que conduce hacia fuera,a una lómpa 
ra, por ejemplo

Mientra# que al ajo da maniobra "A" para laa lengüe­

ta# do aoporte puede aer accionado por medio de la palanca gi­

ratoria 21, que puede aor girada por un óngulo da circunforan- 

310 cia tfa 90 s, al eje de maniobra "8" para laa lengüetea de con­
tacto puede aer girado por medio da un botón de manejo 3S que 

oató acoplado a un arraatra de giro mediante doa ranuraa axia­

les 36 que aa han dispuesto en el aja da maniobra "A" para laa 

langOetaa de contacto

315 En la figura 7 tambión ae puede observar con espacial

claridad que al eje da maniobra "A" para laa lengüetas de so­

porta ae encuentra diatanciado del eje da maniobra "8" para —  

laa lengüetea de contacto. El aja da maniobra "8" de laa langü& 

tas de contacto puede aer desplazado axialmente por medio da - 

320 un botón da manejo 3S, lo cual ae realiza en contra de la futg, 

za de un resorte da compresión 37; botón óata que, a au vez, - 

ae encuentra constantemente apretado, mediante un resorte da - 

compresión 38, contra la carcasa 18 del adaptador, Si. en con­

formidad con ello, el eje de maniobra "8" da laa lengüetea da 

325 contacto tiene que aer desplazado deade una posición axial su­
perior hacia una posición axial inferior, el botón de manejo — 
35 es bajado, on la mayoría do loa caeos, despuóa de aer efec-
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tuado un giro# Tan pronto aa encuentra fijado el eje de ma­

niobra "B" para las longüetaa da contacto dentro de su posi­

ción axial, el botón de manejo 35 puede volver de una manera 

elástica bajo el efecto de resorte da compresión 38 a au po­

sición de partida, que está dispuesta en la carcasa, por lo 

que el adaptador 10 ofrece siempre, independientemente de la 

posición del desplazamiento axial del eje dec maniobra "0" p¡a 

ra las lengüetas de contacto, un aspecto que esencialmente no 

sufre ninguna modificación.-

En la cercanía del eje de maniobra "8" para las Ion. 

güetas de contacto se han provisto en la carcasa 18 de date 

adaptador unas aberturas da paso y rendijas, respectivamente, 
32 (Véase las figuras 3 y 4), las que de acuerdo con la dire& 

ción axial del eje de maniobra "3" están dispuestas de uña ma 

ñera alterna, en adaptación a la distancia axial entre las ba 
tras eláctro-conductoras como, por ejemplo, "S" y "T". Para 

facilitar el paso de la lengüeta de contacto dal conductor - 
neutro "MPk" aa ha previsto, tan sólo por un lado de la car­
casa 18 da éste adaptador, una rendija y abertura de paso, res, 

pectivamonto, 31. Oe áate modo queda impedido que la lengüe­

ta do contacto del conductor neutro "HlPk" pueda establecer, - 

por un error, contacto con la barra conductora de la fase "T".
El eje de maniobra "8" para las lengüetas de contag, 

to tiene, para rea-lizar la retención del mismo en una deter­
minada posición de ajuste y en una posición da fase, respecta 

vamente, una lengüeta do retención 39 que a libre elección en 

tro por unoe huecos de guia, 40 y 40a, que eatan formados por
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la carcasa 10 dal adaptador y que van provistos da unas *upw& 

fielos do topa. Catas circunstancias aa observan claramente, 
anta todo por medio da las figuras 7 hasta 10. Estando en su 

posición axial auperior da ajusta, la lengüeta da retención 39 

entra on al hueco do guia 40, da modo que la lengüeta de con- 

360 tacto da fase "P", que de una manera anti-giratoria aa encueg, 

tr-a en unión con al eje da maniobra "A" para las lengüetas - 

de soporta, puedo entrar en contacto a libre olección y, a, tr& 

vóo da las rendijas 32, que an óste caso so encuentran diapuag. 

tas on frente de la misma (VÓansa tambión las figuras 2 y 8) 

365 con la barra conductora do la faae "R" ó bian con la barra c& 

ductora de la fase "s". En óste oaao, el aje de maniobra "B" 

para las langüataa do contacto a mantenido bajo el afecto del 

rosorto de compresión 37 de una manera automática dentro da — 

la poaleiÓn axial auparior de ajuata dal miamo. Si ahora hace 

370 falta deaplazar el eje da maniobra "8* para laa langüataa,de 

contacto, desde la poaición axial superior de ajuete haata la 

posición axial inferior de ajuste, con el fin de que la len­

güeta da contacto da faaa pueda entrar en contacto (a través 

da la rendija 32) con la barra conductora da la faaa "T", si 
375 botón de manejo 35 es girado an primer lugar do tal modo qua 

la lengüeta da retención 39 adopte la posición quo ha sido i& 

dicada an la figura 1Q. Concretamente as así qua la lengüeta 

do fijación ó retención 39, al aatar en la poaleiÓn giratoria 
representada por la figura 13, no ofrece ninguna rasiatencia 

300 a un desplazamiento axial dado que al mocaniamo da detención,
50 y 51, respectivamente, do la lengüeta da retención no ae -
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encuentra en angrana con loa huncos da guia,40 y 40a, respacti 

vanante, A continuación de olio, y por medio dal botón do man^ 
jo 35, el eje da maniobra "8" para las lengüetas do contacto puo, 

385 da ser bajado, por lo que aa producá un giro de 90a que haca - 

quo la lengüeta da contacto de fase "P" ontrc en contacto con 

la barra conductora de la fase "T", miontraa qua la lengüeta de 

retención 39 entra en su mecanismo detantor 50 en al hueco de 

guía 40a. Can ósta posición resulta que está alando comprimido 

390 al resorte da compresión 37. Una falsa maniobra efectuada para 

la lengüeta da contacto da fase "P" se elimina en la posición 

axial inferior do ajuste por el hacno da que la somicarcaaa 16 

nú posea en la parta, qua va dirigida hacia la barra conducto­

ra de neutro "ü!P", a la altura de ástabarra conductora da neu— 

395 tro "MP", ninguna abertura da paso ni rendija 32. Cn cuanto a 

lo demás, sobra la cara inferior de ósto adaptador (vóasa la - 

figura 6) so ha indicado un esquema para el ajuste, al estilo 

da un cambio an forma de "M" para loo automóviles. Cn fsta caso, 

al encontrarse an la posición axial el botón interior 52, quo - 
400 sostiene al resorte de compresión, sa puode al mismo tiempo reqj 

nocor si la lengüeta do contacto "P" se encuentra an la posi­

ción superior da la fase "3" ó bien "5" ó an la posición infe­

rior do la fase "T" (véanse las figuras 0 y 9).—

además, an las figuras 7 y 12 hasta 14 se puede obsar 

405 var claramente que ai mando reciproco de los dos ajas da mando 

"A" y "B", es realizado por medio de un trinquete "G" qua pue­

de sor desplazado entre los mismos ajea. Tal como ósto se puode 

desprender de las figuras 12 hasta 14, la respectiva sección -



410

415

420

42S

430

transversal da las ajes da maniobra "4" y "B" es, a la altura 

do áste trinquete "G", esencialmente da forma circular, loa —  

respectivos ajos da maniobra, "4" y "8", constituyan con aue - 

suparfieiaa laterales circularaa las auparficios de distribu­

ción y "fy. El trinquete ó gatillo en forma de paeedor se 

encuentra guiado para realizar, a lo largo de su propio aje —  

longitudinal, un movimiento radial con respecto a loe dos ajas 
de maniobra, "A" y "9", por las superficies interioras da la - 

parad de la pieza do enchufa 20. La conveniente guía lateral y 
guía da altura de 6ate trinquete "6" por las superficies inte* 

riorea de la carcasa se puede observar, sin ninguna dificulta^ 

en la figura 11*—

El trinquete 6 gatillo "G" pueda ser guiado con sus 

dos caras frontales por la respectiva superficie da circunfe­

rencia de loa ejes da maniobra colindantes, "A" y "B", la cual 

forma la superficie de distribución, y y el mismo —

gatillo puede estar enclavado en al respectivo lugar ó punto - 

de bloqueo y de anclavamiento, 41/42 y 43/44. Para ello, le dig 
posición aa ha adoptado de tal manara que en el caso de une pg 

alción da contacto para la lengüeta de contacto da fase "P" y 

para la lengüeta de contacto del conductor de neutro "MPh" asi 

como, al mismo tiempo, con una posición de anclavamiento para 

el eje de maniobra "A" da las lengüetas de soporte (Vóase la — 

figura 14), el punto de bloqueo y de anclavamiento 41/42, que 

estó situado en ol aje de maniobra "A", se encuentra dispuesto 
da una forma alterna por un ángulo da circunferencia da 904 —  
con respecto al lugar da bloqueo y de anclavamiento 43/44 del

-  17 -

435
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eje de maniobra "8". En las dos caras frontales de ésta trin­

quete "G" so ha dispuesto una respectiva lava de enclavamiento, 

42 y 44. Cada una de las levas da enclavamiento, 42 y 44, actúan 

en conjunto con una escotadura de enclavamionto, 41 y 43, ras- 

440 pactivamente. La longitud axial exterior "G^" da éste trinque­

te "G" entra las levas da enclavamiento, 42 y 44 (Véase la fi­

gura 14) ha sido dimensionada aproximadamente de una manera tal 

que la misma es por Una determinada holgura más pequeña.que la 

anchura de la lux "R^" medida en el sentido radial Bntra el —  

445 punto más profundo do la respectiva escotadura da enclavamien­

to, 41 y 43 (véasa la figura 12) y la superficie de distribu­

ción que está dispuesta en frente, "F^" y "F^", respectivamen­

te. Da ésta manera se puede conseguir la dependencia de movi­

miento para los dos ejes de maniobra, "A" y "B", entre si..Sa- 

450 ia figura 12, la leva de enclavamiento 44 se encuentra den

tro da su correspondiente escotadura da enclavamiento 43, niea 

tras que la lava da enclavamiento 42 se encuentra puesta a to­

pe en la superficie da distribución "Fg" del eje de maniobra - 

"A". Eeto significa que el eje de maniobra "B" para las langBja 

455 tas de contacto no puede ser movido mientras que no haya sido 

conseguida la posición que se ha indicado en la figura13. La — 

cara frontal del trinquete "G", la que se puede observar en la 

parte derecha de la figura 7 así como en las figuras 12 hasta 

14, está atravesada por una pieza telescópica suplementaria — 
460 46 que por medio de un resorte de compresión 45 os empujada —

constantemente hacia fuera; pieza t elascópica ésta con cuya st¿ 
porfíelo frontal 47 que está puesta a tapo con la superficie -



19
de distribución del eje de maniobre "8" colindante puede 

aer puanteada la correspondiente aacotadura de anclavamiento - 

44. Eetoa dotallea ee indican claramente en le figure 13. La - 

pieza tolaacópica suplementaria 46, que bajo al efecto del re­

sorte de compresión 45 presiona hacia fuere, empuja todo el —  

trinquete "B" hacia la izquierda, y ósto de una forma tal que 

la leva de enclavamiento 42 es colocada dentro de le respective 

470 escotadura da enclavamiento 41. La lava de anclavamiento 44, — 

en cambio, so encuentra dispuesta por fuera da la correspon­

diente escotadura de enclavamiento 43, Por lo tanto, el eje de 

maniobra "6" para las lengüetas de contacto puede aer girado por 

90s, de modo que ae consigue el poaicionamiento indicado en la 

47S figura 14 (y aagón la figura 2, respectivamente). Sagóo lo ind^ 

eado en la figura 14, al eje da maniobra "4" para las lengüetas 

da soporte tiene impedido au movimiento giratorio. El oja da - 

maniobra "4" tan sólo pueda sor movido do nuevo cuando ae en­

cuentra fuera da engrane la lengüeta de contacto de faaa "P",

480 tal as al caso que ee ha ilustrado en la figura 13.-

La leva do enclavamiento 44 y la correapendiente esc& 

tadura de enclavamiento 43 han sido realizadas, an lo esencial, 

an forma da trapecio, miantraa que ia lava de enclavamiento 42, 

qua está dispuesta en ia otra cara frontal dai trinquete "G",

4CS es por fuera de una forma puntiaguda, y la correspondiente es­

cotadura da enclavamiento 41 ha sido realizada de una forma —  
cóncava. 0o óata modo, la lava de anclavamiento puntiaguda 42 
ae puede aalir deslizando do la escotadura do enclavamiento - 

abovedada 41 ai al oja de maniobra "4" para iaa lengüetas de -
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490 soporte ha de ser colocado, mediante un giro, desde la posi­

ción indicada en la figura 13 hacia la posición reflejada en 

la figura 12.-
Ln la cara frontal 47 de la pieza telescópica suple 

mentarla 46 se ha formado una leva de deslizamiento 40 da foĵ  

495 ma convexa y que entra al estar el eje da maniobra "B" para 

las lengüetas de contacto en la posición da contacto en unas 

escotaduras auxiliares 49 que sa han dispuesto en una canti­

dad correspondiente al número de las fases previstas. Al pro, 

ducirse al enclavamiento de la lava de deslizamiento 40 en - 

500 una da las escotaduras auxiliaros 49 (Uóaaa la figura 14), - 

se puede escuchar un ruido de entrada que acústicamente es - 

muy bien perceptible, mientras que al mismo tiempo ha de ser 

vencida una notable resistencia si al eje de maniobra "Q" pa 

ra las lengüetas de contacto ha de ser puesto, desde su posi 

SOS ción de maniobra indicada por la figura 14, a la posición que 

refleja la figura 13.-

Ha de ser indicado todavía que la escotadura de en 

elevamiento 43 dispuesta en el eje de maniobra para las len­

güetas de contacto tiene una longitud axial que ha sido adaji 

S10 tada a la traslación axial de ósta eje do maniobra "9" para 

las lengüetas de contacto (Véaaa la figura 7). La fuarzpüe re 

troceso del resorte de compresión 37 es, por unas razones —  

que saltan a la vista, esencialmente más olevada que la fuer 

za da retroceso del resorte da compresión 38.- 
S1S Descrita suficientemente la naturaleza y alcance -

de la presente invención sa hace constar que en la misma po—
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drán ser variables loa Materiales y dimensiones y en general - 

aquellos otroa detallas accesorios o secundarios que no altaran, 

caabian o Modifiquen la eaancialidad propueata.- 

520 Los términos an que queda redactada ¿ata Memoria son

ciertos y fiel reflejo del objeto descrito, dabifndoa* Ínter ptg. 

tar an un sentido m¿s amplio y nunca an forma limitativa.-
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530

535

540

545

REIVINDICACIONES
1*.- Perfeccionamientos introducidos an loa adaptadores para - 

barras de toma de corriente monofásica ó bien polifásica; que 

estén dotadas do unas barras alactrocoaductoras asi como da —  
unas ranuras de soporta, con conmutación de fases que con el - 

adaptador enchufado puede aer manejada desde el exterior, con 

un respectivo eje de maniobra para las lengüetas da contacto - 

y para las longüataa do soporte, ejes éstos que también pueden 

ser manejados desde el exterior dal adaptador y que est^n dis­

puestos en forma da cerrojo da rotación, estando loa dos ajea 

de maniobra gobernados entra ai por el movimiento, an relación 

reciproca, y ésto de tal forma que al accionamiento del ojo do 

maniobra para las lengüetas de contacto tan sólo tiene lugar - 

al estar enclavado el eje de maniobra para las lengüetas do so 

porte, mientras que el desanclavamiento da ésts óltimo solamen 

te ae produce al no encontrarse contactado el eje de maniobra 

de las lengüetas de contacto; caracterizados porque el eje de 

maniobra de las lengüetas de soporte lleva distanciada del eje 

da maniobra de las lengüetas do contacto una lengüeta de contare 

to de conductor neutro, mientras que el aja de maniobra de las 
lengüetas de contacto lleva tan sólo una lengüeta da contacto 

de fase, y el mismo eje es aparte de su posibilidad de rotación 

adicionalmente deaplazabla axialmonte desda el exterior, al - 

encontrarse ai adaptador enchufado, y que el mando reciproco 
de los dos ejes de maniobra es realizado por medio de un trin 

quete que se encuentra guiado de una manera móvil entre los - 

dos ejes.-



23
S50

535

560
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2*.— Perfeccionamientos; conforma a la reivindicación 1, carag 

tarizadoa porque an la proximidad del aja da maniobra para laa 

lengüetea de contacto están diapueataa en la careaaa del adap­

tador unae aberturas do paao que están aituadaa alternativamen­

te an sentido axial dal mismo aja y do una forma correspondía^ 

te a la distancia entre las barrea alactroconductoraa, matando 

laa mismas aberturas previstas para la lengüeta do contacto de 
fases.—

30.- Perfeccionamientos; conforma a la reivindicación 2, carag 
tarizadoa porque la carcasa dal adaptador tiene, an la proxitaj, 

dad del aja de maniobra da laa lengüetas da soporta, una aber­

tura do paao para la lengüeta de contacto del conductor nautro.- 

40.- Perfeccionamientos; conforma a la reivindicación 1 ó bien 

a una de laa reivindicaciones aiguientaa, caracterizados .por- 

quo al ojo da maniobra de laa lengüetas da contacto posea para 

la fijación del mismo dentro da una determinada posición axial 

da regulación y do fosa, respectivamente una lengüeta de fija­

ción que entra, a libre elección, en loa huecos da guia qua eg 

tán constituídoa por la careaaa del adaptador y que ven provig 

toa de superficies de topa.-

5*.- Perfeccionamientos; conforme a la reivindicación 1 ó bien 

una de laa reivindicacionaa aiguientaa, caracterizados porque 

el eje do maniobra do laa lengüeta# da contacto pueda aar daa- 

plazado axialmente, venciendo la preelón de un roaorta.— 

ga.- Perfeccionamientos; conforma a la reivindicación 1 ó bien 

a una de laa reivindicaciones aiguientaa, caracterizados por­
que el trinquete ó gatillo oató constituido por un pasador, —  
guiado para un movimionto en sentido longitudinal y ajustado
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entra loe dos cuorpoa de loa ajes do maniobra, los cuales son 

do una sección transversal que es esencialmente do forma circjj 

580 lar, pasador ésta que con sua dos rsspoctivaa caras frontales 

pueda ser guiado en la superficie da circunferencia del cuerpo 

colindante del ajo da maniobra, la cual constituye la respecta 

va superficie de distribución, y puedo ser enclavado en óste - 

cuerpo dentro da un respectivo punto da bloqueo y do enelavamion^ 

S3S to.-

74.- Perfeccionamientos; conforme a la reivindicación 6,. cerac 

tarizados porque, al sotar la iengOata de contacto da faáea aai 

como la lengüeta da contacto dal conductor neutro en sus posi­

ciones da contacto y al encontrarse en au posición do eñcíáva- 

S90 miento al ajo da maniobra para las lengüetas da soporte, el pun 

to de bloqueo y da anclavamlento de éste óltimo se encuentra de3 

plazado con respecto al punto da bloqueo y do endavamiento pa 

ra al eje de maniobra de las lengüetas de contacto por un ángu 

lo de circunferencia de 90R.-

595 39*- Perfeccionamientos; conforme a las reivindicacionee 6 6 -

bien 7, caracterizados porque una cara frontal del trinquete - 

ó gatillo está atravesada por una pieza telescópica suplemento 

ria que con la fuerza de un resorte aprieta hacia abajo y con 

cuya superficie frontal que está puesta a tope con la suporfi- 

600 cié de distribución del cuerpo colindante del ojo do maniobra 

puede ser puenteado el correspondiente lugar de bloqueo y de - 

enclavamiento.-
99.- Perfeccionamientos; conforme a la reivindicación 6 ó bien 

a una de las reivindicaciones siguiontos, caracterizados porque
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en cada una da laa doa caras frontales dal trinquete 4 paaador 

está diapueota la rospectiva lava da enclavamiento qua actda an 
conjunto con una correspondiente escotadura da bloqueo y da an 

elevamiento del cuerpo colindanta dal aja da maniobra.- 

10*.- Perfeccionamientos; conforme a la reivindicación 9, ca­

racterizados porque una leva de enclavadanto está realizada - 

esencialmente en forma rectangular ó bien en forma da trape­
cio, estando la respectiva escotadura da bloqueo y de anclava- 

mianto adaptada a eota forma, mientras que la lava da wnclawa- 

mlento, que está dispuesta an la otro cara frontal del trinque 

ta ó gatillo, aa por fuera da uno forma puntiaguda ó bien re­
dondeada, actuando la misma an conjunto con una escotadura da 

bloqueo y da enclavamiento dal cuerpo colindante dal eje da —  

maniobra, la cual as da forma eóncava.-
11*.- Perfeccionamientos; conforme a la reivindicación 0 ó bien 

a una da laa reivindicaciones siguientes, caracterizados por­

que la superficie frontal da la pieza telescópica auplaganta—  

ria constituya an la cercanía dal aja da maniobra para laa lan 

güetaa da contacto una leva da deslizamiento que ea de forma - 

convexa y engrana al estar al eje de maniobra para laa lengüe­

tea de contacto an su posición da contacto an una da laa aaco- 

taduraa auxiliares, que están previstas an una cantidad corra& 

pondianta al ndmaro da fases axiatantea.-

12*.- Perfeccionamientos; conforma a la reivindicación 9 ó bian 
a una de las reivindicaciones alguientea, caracterizados porque 
la escotadura de enclavamiento, qua está dispuesta en al aja da 
maniobra para laa lengüetas de contacto, ee da una longitud —
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axial que está adaptada a la traslación axial do ésto ajo da - 

maniobra para laa lengüetas da contacto.-

138.— Perfeccionamientos; conforme a la reivindicación 1 ó bien 

635 a una de laa reivindicaciones siguientes, caracterizados por­

que al botón da accionamiento, que para al manejo del aje de - 

maniobra do las lengüetas de contacto está dispuesto en la par. 

te oxtarior do la carcasa da ésto adaptador, se encuentra aco­

plado por medio de por lo manos una ranura axial, provista en 

640 el oja da maniobra para las lengüetas de contacto, axiaimonte 

desplazable al arrastre da giro, y al mismo botón está siendo 

apretado constantomente por modio da un resorta contra la car­

casa de ésta adaptador

149.- "PERFECCI0MA!'"IENT0S INTRODUCIDOS EN LOS ADAPTADORES PARA 

OARRAS DE TONA 0E CORRIENTE MONOFASICA 0 BIEN POLIFASICA",-

Consta la presante memoria daucrig 

tiva de vointiaois hojas numeradas y mocanografiadae por una - 

aola cara, a las qua sa lo8 acompañan siete planos para su me­

jor entendimiento.-



FIRMA ERCO LEUCHTEN GMBH fSIETE PLANOS) H03A1_a





FIRMA ERCO LEUCHTEN GMBH fSIETE PLANOS) H03A 38

F!G.5



FIRMA ERCO LEUCHTEN GMBH fSIETE PLANOS) H03A 43

FtG.7



FIRMA ERCO LEUCHTEN GMBH (SIETE PLANOS) HOPA 58

43



FIRMA ERCO LEUCHTEN GMBH (SIETE PLANOS) HOJA 6S



FIRMA ERCO LEUCHTEN GMBH (SIETE PLANOS) H03A 79


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



