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~ 2 < RER.: Case 28/002

La presente invencidn se refiere a un conjunto
de espejo retrovisor controlado a distancia que incluye'una
envoltura, un elemento reflectante inclinable montado en una
base fija de la envoltura, estando el elemento reflectante
montado de modo que pueda realigzar un movimiento de inclina-
cidén alrededor de dos ejes mutuamente perpendiculares y estan -
do prevista una holgura entre el borde o los bordes periféri-
cos del elemento reflectante y la envoltura, y un cohtrol a
distancia conectado por un sistema articuiado con el elemento
reflectanfe con el fin de producir dicho movimiento de incli-
nacién. Generalmente el elemento reflectahté es el espejo su
jeto en una placa de soporte que tiene unos puntos de fijacién
para el sistema articulade. Sin embargo, es posible ccnectar
directamente el sistema articulado con el espejo, y se utili-
za el término “elemento reflectante" para cubrir amias posibi
lidades. La referencia a un “elemento reflectante®™ y a un
"sistema articulado " que conecta el elemento de control con
el "elemento reflectante" estd destinada también a cubrir tan-
tos sistemas manuales como accionados por motor de irclinacidn
del elemento reflectante. Sin embargo, la invencidn estd par-
ticularmente bien adaptada para sistemas manuwales, taies como
control por “tres alambres", formando los tres alambres un sis
tema articulado entre el elemento reflectante y un elemento ac
cignable manualmente tal como una palanca de mando. Los siste
mas accionados por energia mecanica pueden incluir uno o va-
rios motores eléctricos de tipo miniatura o uno o varios sole
noides energizados para inclinar el elemento reflectante en la
base fija. Cuando el conjunto de espejo retrovisor estd monta
do en un vehiculo, el reglaje del control a distancia hace que

el elemento reflectante se incline en diréccidn y elevacidn,
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pudiendo dichos movimientos ser separados o combinados.

En algunos conjuntos del tipo mencionado mas
arriba, el elcmento reflectante no es totalmente estable en
su punto de pivotamiento, o soporte de inclinacidn de la ba-
se fija de la envoltura. En tal caso, cuando se acciona con
tinuamente el control a distancia, el elemento reflectante
puede girar en su propio plano, con 1o cual sus bordes peri-
féricos entran en contacto con los lados de la envoltura y
producen atasco, o vibraciones. Este defécto se ve agravado
cuando se da al|espejo un mayor tamafio y una forma rectangu-
lar, en razbn la resistencia al viento en el vehiculo en
movimiento e igualmente en razbdn de las vibraciones prqduci—
das. La presente invencién aporta una solucidn a este proble
ma de falta dezestabilidad, porque el elemento reflectante es-
ta4 anclado por medioc de un elemento bifurcado en la bage con
el objeto de mantener la holgura entre el borde o los bordes
periféricos del elemento reflectante y la envoltura. ElL ele-
mento bifurcado tiene unos brazos conectados con los lados o=~
puestos respectivos del elemento reflectante y tiene una par-
te de unidn conectada de manera pivotante con la base. En un
modo de realizacidn preferido, el elemento bifurcado tiene la
forma de un montante sustancialmente en V, hecho de varilla,
cuya parte de unién tiene la forma de un bucle para consti-
tuir una porcidn en forma de cuello que sujeta la base permi-
tiendo sin embargo el movimiento pivotante. La sujecién de la
base ayuda a amortiguar cualquier movimiento indeseable del
elemento reflectante debido a vibraciones. Las extremidades
alejadas del montante en forma de V estdn sujetas de manera pi
votante en los lados opuestos del elemento reflectante.

En los conjuntos del tipo mencionado més arriba,
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se presenta otro problema cuando existe una gran distancia en

tre el elemento reflectante y su puﬁto de pivotamiento en la

base fija. BEste problema se ve agravado cuando se realiza un

movimiento de inclinacidn en dos ejes mutuamente perpendicula
res para reglaje en direccidn y élevacién. A menudo se utili
zan dos puntos de pivotamiento o ejes de inclinacidn separados,
uno encima del otro, lo que aumenta la distancia entre el ele-
mento reflectante y uno de los puntos de pivotamiento. Un
ejemplo de un soporte de este tipo se describe en la Patente

del Reino Unido No. 1421407 en la cual, por ejemplo un elemen

" to reflectante estd montado de modo que pueda realizar un mo~

vimiento de inclinacidn (alrededor de un eje) en salientes he
misféricos o cilindricos, y también (alrededor de otro eje),
en un borde vivo curvo que estd situado en un ‘surco correspon
diente; BEn esta 0ltima disposicibén, la forma del borde vivo
es la mismé que la del surco correspondienté péra impedir cual
quier torsidén lateral y por tanto cualquier rotacidn del ele-
mento reflectante en su propio plano. Sin embargo, cuanto mis
importante es la distancila en?re el elemento reflectante y su
punto de pivotamiento més extérno, cuanto mayor es la posibi-
lidad de inestabilidad. Un mayor efecto de palanca rpuede ser
ejercido alrededor del punto de pivotamiento, por ejemplo por
la presidén del viento que actia sobre la superficie del elemen
to-reflectante mientras el vehiculo esti en movimiento. La
tendencia moderna de realizar espejos retrovisores més amplios
y de forma rectangular cuyo eje longitudinal estid normalmente
situado en el plano de azimut, aumenta este efecto de palanca
y la fuerza producida por el viento. Por tanto, otro problema
con el cual se enfrenta la invencién, consiste en reducir la

distancia entre el elemento reflectante y su punto de pivota-
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miento o eje de inclinacién en la base fija.

L La solucibn facilitada por la invencidn, que
es ;plicable cuando el elemento reflectante y la base fija
estén provistos de uno u otro de los dos elementos constitui_
dos por un surco sustancialmente en forma de V y un borde vi
vo curvo, consiste en hacer que el A&ngulo incluido del surco
sea superior al &ngulo incluido del borde vivo, y en hacer
que el borde vivo pﬁeda al mismo tiempo inclinarse y déslizag
se en el eje longitudinal del surco. Bsta disposicibén permi-
te el reglaje respectivo en direccidén y en elevacidn del espe
jo alrededor de un punto de pivotamiento sustancialmente co-
min que estd proximo a la superficie superior del elemento re
flectante. En un modo de realizacibn preferido, el surco en
Forma de V se extiende linealmente y recibe el borde vivo cur
vo. Ya que los &ngulos incluidos sin diferentes, el borde vi
vo puede inclinarse transversalmente respecto al surco para
permitir el movimiento de elevacién. Puesto que el borde vi
VO es curvo y que el surco es recto, el borde vivo puede tam-
bién bascular y deslizarse en la direccidn longitudinal del
surco para permitir el reglajé en direccidn.

Este {iltimo soporte de inclinacidn del borde vi-
vo del elemento reflectante se utiliza conjuntamente con el
elemento de anclaje bifurcado para constituir un conjunto es-—
table en el cual se elimina o se reduce sustancialmente cual-
quier movimiento indeseable del elemento reflectante debido a
la utilizacidn del control a distancia, a las vibraciones y a
la presidn del vientd, 0 a combinaciones de estos Fenbmenos.

El control a distancia y su elemento de articu-
lacidn pueden estar constituidos por un dispositivo de accio-

namiento mecénico, eléctrico o por fluido del tipo conocido en
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la técnica. Un sistema de accionamiento mecdnico incluye nor-
malmente un sistema de, "tres alambres", en el cual los alaum-
bres, por una extremidad, est2n conectados en los puntos de
un tridngulo equildtero con la parte posterior del elementb
reflectante, y por otra parte, con un control a distancia tal
como una palanca de mando. Si no se utiligzan alambres de con-
trol como sistema de articulacidén mecédnico, puede ser necesa-
rio orientar el elenento reflectante hacia la base fija pera
mantener el contacto y asegurar al mismo tiempo el movimiento
de inclinacidn necesario. En el caso de la ubtilizacidén de alam
bres de control, se preverin adecuadamente uncs dispositivos
de ofientacibn; en el control a distancia para tensar los alam
bres y mantener asi el acoplamiento entre el elemento reflec-
tante y la base fija.

El punto de pivotamiento del elemento reflectan
te estad situado preferentemente cerca de su centro geométrico.

Preferentemente, la parte de unidén del elemento
bifurcado estad sujeta en la base fija en un punto espaciado a
partir del punto de pivotamiento que no estd a menos de la mi-
tad de la distancia mas corta entre la periferia del elemento
reflectante y su punto de pivotamiento.

§ En el modo ce realizacidn preferido de la inven
cién en el cual el elemento bifurcado en forma de V estd hecho
de varilla de alambre, que tiene una forme tal que sus extreml-
dades libres estén retenidas (por accion de muelle) de modc -
que puedan reeslizar un movimiento pivotante, en unos orificios
0 surcos coaxiales formados en elementos salienfes situados en
la cara inferior cdel elemento reflectante, ﬁn eje comin que ~
pasa por los puntos de pivotamiento atraviesa perpendicular-
mente el eje longitudinal del surco en forma ée V ea un punto

situado de manera sustancial directamente encima del punto de

.



10

15

20

25

30

i
\
\
\
\

con%acto del borde vivo curvo en el surco.
E En un sistema de control del tipo de "tres alam
bresf, el control a distancia puede incluir un goporte de for
ma cilindrica que tiene en una extremidad un elemento de cone
xidn con los manguitos externos de los cables de control y

que tiene, en su otra extremidad, una palanca accionable ma-~
nualmente con la cual estén unidos los alambres internos de
los cables. Los alambres estén sujetos en tres puntos~éepapg
dos por distanciasiguales respecto a un punto & pivotamiento
comin. Por ejemplo, la palanca tiene una extremidad parcial-
mente esférica o en forma de bola que esti mantenida en el so
porte de forma cilindrica y que estd dotada de emplazamientos
periféricos, equidistantes, para los casquillos sujetos en los
alambres internos de los cables de control. En las otras ex-—
tremidades de los cables, los manguitos se apoyan schre la ba
se¢ fija y los alambres interncs estén conectados con la cara
inferior del elementp reflectante en unos puntos que correspon
den a los vértices de un tridngulo equildtero. Un sistema de
control de “dos alambres" puede también utilizarse y en este
sictema se utilizan como anteriormente dos cables con sus alam
bres internos, formando el tercer punto del tridngule equilé-
tero un punto de pivotamiento comin para el reglaje del elemen
to reflectante en direccidén y en elevacibén. Es posible impe-
dir que la extremidad parcialmente esférica o extremidad en
forma de bola de la palanca pueda girar alrededor del eje ci-
lindrico central del soporte situando una clavija en la pared
del goporte en cooperacién con una ranura formada en dicha ex
tremidad o viceversa., Preferentemente, el soporte.cilindriu
co contiene un pistdn que tiene un lado que estd en contacto

con las extremidades de los manguitos de los cables de control
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mientras que el otro lado estd en contacto con un muelle, si
tuado en el interior del soporte cilindrico, para tensar 1os
alambres internos. La otra extremidad del muelle puede estar
situada contra una paréd intermedia del soporte cilindrico pa
ra impedir que el muelle interfiera con el movimiento de la
palanca. La pared intermedia puede tener un saliente que se
extiende a partir de ella para constituir un punto de pivota
miento para la extremidad hemisférica o en.forma de bola de
la palanca. ]
eferentemente, la base fija en la cual el elg

mento reflectante estld soportado de manera inclinable, esté
dotada de gulas para los cables de control, y estas gulas man
tienen los manguitos externos de. cable y tienen unos sur-
cos u orificioé para doblar los alambres internos, por ejem—
plo con un &ngulo de 90°, antes de éu fijacibén en los puntos
respectivos en la parte posterior del elemento reflectente.

En lo que sigue se describe un modo de realiza-
cién de la invencidn, con referencia a los dibujos que ilus -
tran solamente un modo de rea}izacién particular, y en los

|4

cuales:

La figura 1 es una vista en alzado lateral toma
da a través de una parte del conjunto de espejo retrovisor
controlado a distancia, que representa un elemento reflectan—
te-inclinable montado en una base fija en el interior de una
envéltura;

La figura 2 es una vista de la cara inferior de
una parte del subconjunto representado en la figura 1 y que
ilustra un borde vivo sobre el cual el elemento reflectante

estd soportado de manera inclinable;

La figura 3 es una vista esquemitica en perspec
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tiva de un control a distancia utilizado en el conjunto de
las figuras 1 y 2;

La figura 3a es una vista en seccidn tomada a
1o largo de la linca A-A de la figura 3; y

La figura 4 es una vista de extremidad que re
presenta una parte del subconjunto de la figura 1.

Haciendo referencia a los dibujos, se ve que el
conjunto incluye un elemento reflectante 1 que estd sujeto en
una placa de soporte 2 que tiene un borde vivo curvo 3 que so
bresale a partir de ella. La placa 2 tiene tres puntos de co
nexién 4, 5 y € para las extremidades de los alambres inter—
nos 4', 5' y 6} de los cables de control respectivos. S5e ha
previsto igualTente un par de salientes dotados de surcos que
permiten situar de manera pivotante las respectivas extremida
des libres de un montante de varilla en forma de V 3. Una par
te de unién 10 del montante 9 tiene la forma de un bucle cir-
cular para definir una porcién en forma de cuello 11 que abra
za una parte en forma de aleta 12 de una placa de base 13 cuan
do el bucle 10 estd situado en una ranura 14. Llas conexiones
pivotantes de las extremidadeé libres del montante 9 son coa—
xiales y el eje comin corta perpendicularmente el eje longitu
dinal del borde vivo 3, segiun se representa en la figura 2.

La base 13 estd igualmente provista de un salien
te 15 que tiene un surco en forma de V 16, El 4ngulo inclui-
do del surco 16 es superior al angulo incluido del borde vivo
3 para permitir un efecto de basculamiento perpendicularmente
al surco. El borde vivo 3 puede igualmente efectuar un movi-
miento longitudinal en la ranura 16 pero se impide totalmente
su rotacidén (en razdén de la accidn del borde vivo y de la ra-

nura). La base 13 estd igualmente dotada de tres gulas 17
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(de las cuales solamente una sé ve en la figura 1) para alber
gar los manguitos respectivos 24, 25 y 26 de los alambres de
control 4', 5' y 6', respectivamente. Das guias 17 estén do-
tadas cada una de un agujero destinado a recibir la extremidad
del manguito correspondiente Que'se apoya en €l y estén dota-
das de surcos curvos adyacentes que doblan el alambre de con—
trol respectivo 90° como se representa en la figura 1.

En las figuras 3 y 3a se représenta un disposi~
tivo de control a distancia que incluye un soporte cilindrico
27 y que tiene en una extremidad un agujero 28 donde estén si
tuados un pistén 37 y los manguitos 24, 25 y 26. En su otra
extremidad se halla una palanca de control 29 con una extremi-~
dad farcialmente esférica 30 que estd mantenida respecto al so
porte 27 por medio de una clavija 31 y de unbsurco 32, La cla
vija 31 y el surco 32 pueden intercambiarse de modo que pueden
preverse bien en la extremidad parcialmente esférica 30 o bien
en el soporte 27. Preferentemente, la clavija y el surco es—
tén formados en cada lado de la extremidad parcialmente esfé
rica 30 con 1o cual la palanca 29 puede ser desplazada, a la
manera de una junta universal}al mismo tiempo que se impide la
rotacién de la extremidad 30 alrededor del eje longitudihal
del soporte 27. . Una pared intermedia 33 tiene un saliente 34
destinado al montaje de un saliente central 35 en la extremi-
dad 30 de la palanca con lo cual se obtiene un punto de pivo-
tamiento. Un muelle helicoidal 36 estd situado en el interior
del soporte 27 entre la pared 33 y el pistdn 37. EL piston
37 mantiene las extremidades de los manguitos 24, 25 y 26 pe=-
ro tiene unos agujeros respectivos a través de los cuales pue
den pésar los alambres de control 4', 5 ' y 6', BEstos alam-

bres atraviesan la pared 33 y se terminan en unos casquillos
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resbectivos 44, 45 y 46 (figura 3) que estin situados en unas
ranﬁras correspondientes formadas en la porcidn de extremidad
30 dp la palanca 29,

! Haciendo referencia a la figura 2, se ve que el
subconjunto que incluye el mecanismo de inclinacidén del ele-
mento reflectante 1 estl contenido en una envoltura 40. La
base 13 estd sujeta en la envoltura por medio de tornillos 41
que atraviesan unos agujeros respectivos 42 y penetran.en man
guitos roscados 43 que estdn sujetos en la pared interna de
la envoltura. _

Para el anclaje de la placa 2 en la parte en for
ma de aleta 12 de la base 13, el borde vivo 3 tiende a desli-
zarse al mismo tiempo que tiende a pivotar cuando se acciona
el dispositivo de control a distancia para inclinar el elemen
to reflectante 1 en la direccidn de las flechas que ce repre-
sentan en la figura 1. La junta universal constituida por el
borde vivo 3 y el surco 16 conjuntamente con el montante 9 y
su porcién enforma de cuello 11 ayuda a amortiguar cualquier
movimiento indeseable del elemento reflectante 1, producido
por ejemplo por vibraciones cﬁando el vehiculo donde el conjun
to estd montado esti en movimiento. Como se representa en la
figura 3, los casquillos 44, 45 y 46 estan situados preferente
mente en los puntos de un tridngulo equilitero (aunque puede
pfeverse cualquier otra configuracidn con relacibén al punto de
pivotamiento entre los salientes 34 y 35), para permitir un
control progresivo del movimiento de inclinacibén del elemento
reflectante cuando se acciona la palanca 29. '

Durante el funcionamiento, se acciona la palan-

ca 29, como una palanca de mando, para atraer o empujar los

respectivos alambres de control 4%, 5' y 6' para transmitir al
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elemento reflectante 1 el movimiento de inclinacidn deseado.
Ya que el borde vivo 3 puede bascular transvergalmente resgpec
to al surco 16 al mismo tiempo que puede pivotar y deslizarse
longitudinalmente en el surco, es posible efectuar el reglaje
tanto de direccidn como de elevacidén del elemento reflectante
1 con movimientos compuestos para situar el elemento reflec-
tante 1 como 1o desea el conductor de un vehiculo donde estéa
montado el conjunto. ' '

Preferenteménte, el borde vivo 3 estd hecho de
metal y el salipnte 15 provisto de surco esta hecho de plasti
co para faciliflar la amortiguacién de cualquier vibracidn in-
deseable del elemento 1.

‘ 1 elemento de anclaje bifurcado o mentante en
forma de V 9 puede utilizarse para estabilizar conjuntos de es
pejo controlados a distancia en los cuales el elemento reflec
tante o espejo esti soportado de modoc que pueda efectuar un
movimiento de in¢linacidn en uwna junta universal distinta de
la disposicidén de borde vivo descrita més arriba.

En resumen, la presente Patente de irnvencidn que
se solicita deberd recaer en las siguientes: '
REIVINDICACIONES

1.) Conjunto de espejo retrovisor controlado a
distancia, que incluye una envoltura, un elemento reflectante
inclinable montado en una base fija en la envoltura, estando
el elemento reflectante montado de modo que pueda realizar un
movimiento de inclinacidn alrededor de dos ejes mutuamente
perpendiculares y estando prevista una holgura entre el borde
o los bordes periféricos del elemento reflectante y la envol-
tura, v un dispositivo de control a distancia conectado por

medio de un sistema articulado con el elemento reflectante pa
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ra producir dicho movimiento de inclinacidn, caracterizado
porque el elemnto refleétante estd anclado por un elemento
bifurcado en la base, con el objeto de mantener la holgura
entre el borde o los bordes periféricos del elemento reflec~
tante y la envoltura, teniendo el elementc bifurcado unos bra
z0s conectados de manera pivotante con los lados opuestos res
pectivos del elemento reflectante y teniendo un elemento de
unibén conectado de manera pivotante con la base.

2.) Conjunto segiin la reivindicacién 1, cavac-
terizado porque el elemento bifurcado tiene la forma de un
montante sustancialmente en forma de V, teniendo el elemento
de unién la forma de un bucle que constituye una porcifn de
cuello que abraza la base permitiendo asi dicho, movimiento pi
votante.

3.) Conjunto segin la reivindicacidn 2, carac-
terizado porque las extremidades del montante en forma de V
estin dobladas hacia arriba y estén situadas, bajo la forma
de pivotes, en surcos coaxiales y separados formados en salien
tes situados en los lados opuéstos del elemento reflecrante,

4,) Conjunto segin una cualquiera de Las ante-
riores reivindicaciones, en el cual el elemento reflectante y
la base fija estén dotados de uno uw otro de los elementos
congtituidos por un surco sustancialmente en forma de Vy un
borde vivo curvo para realizar dicho movimiento de inclina-
cibn, caracterizado porque el &ngulo incluido del surco es su
perior al dngulo incluido del borde vivo, y porque el borde
vivo puede a la vez inclinarse y deslizarse en el eje longitu
dinal del surco.

5,) Conjunto segin la reivindicacién 4, carac-

terizado porque el surco en forma de V &s de forma liheal; in
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clinéndose el borde vivo curvo transversalmente al surco pa-~
ra permitir el movimiento de elevacibén del elemento reflectan
te y basculando y deslizéndose el borde vivo curvo en la direc
cidn longitudinal del surco para permitir el reglaje de direc-
cibn del elemento reflectante.

6.) Conjunto segiin la reivindicacién 4 6 5 en
el cual el punto de pivotamiento del elemento reflectante es-
té sustancialmente en su centro geométrico, caracterizado por
que el elemento de unidn del elemento bifurcado estd sujeto en
la base fija en un punto que no esti a menos de la mitad de la
distancia mr corta entre la periferia del elemente reflectan-—
te;y‘su punto de pivotamiento.

‘ 7.) Conjunto segin una cualquiera de las reivin-
dicaciones 4 a 6, en la medida en que depende de la reivindica
cibn 3, caracterizado porque las extremidades del moatante en
forma de V estén situadas e 10s surcos coaxialeé en un eje co-
min que i:asa POr el eje longitudinal del surco en forma de V
en un punto de manera sustancial directamente encima del pun-
to de contacto del borde vivo curvo en el surco.

8.) Conjunto seéﬁn una cualquiera de las anterig
res reivindicaciones, en el cual el sistema articulaao entre
el dispositivo de control a distancia y el elemento reflectan
te es un sistema de cables, estando una extremidad del siste-
ma de cables sujeta por lo menos en dos de los tres puntos sg
parédos en forma de triadngulo, caracterizado porque el borde
vivo y el surco estin dispuestos en un plano que corta el
triangulo. _

9.) Conjunto segun una cualquiera de las anterio
res reivindicaciones, en el cual el sistema articulado entre

el dispositivo de control a distancia y el elemento reflectan
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te es un sistema de cable; el control a distancia incluye una
palanca conectada con una junta pivotante montada en un sopor
te; y el sistema de cable tiene unos alambres internos conec-
tados con dicha junta y tiene unos manguitos, para dichos a -
lambres, situados contra -el soporte, caracterizado porque di-
cho soporte tiene la forma de un tubo y los manguitos estén
situados contra un pistén que puede deslizarse en el tubo, eg
tando previsto un muelle entre el pistén y un tope en el inte
rior del tubo p’ a tensar los alambres internos y mantener. la
palanca y la jupta.

10/) Be reivindics por filtimo como objztc sobre
el que ha de rpcaer la Patente de Invencidn que se sclicita:
CONJUNTO DE ESPEJO RETROVISOR CONTROLADO A DISTANCIA.

Todo conforme queda descrito y reivindicado en

la presente Memoria descriptiva que consta de quince paginas

necanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid 22 de Febrero 1.979
BERNARDO UNGRIA
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