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El presente invento se refiere a un dispositivo 

"de dirección asistida de un vehículo que incluye medios pi­

lotos que actúan sobre medios de orientación, teniendo di­

chos medios pilotos un elemento de transmisión en dos pa,rtes 

la s cuales están previstas con una holgura angular relativa 

limitada que pemite un desplazamiento angular entre dichas 

partes bajo la  acción de dichos medios uilotos, v medios de;- y v ,

asistencia oue, en respuesta a dicho desplazamiento snnularj 
pueden acunar so ore los medios de orientación en el mismo t 
sentido que los medios pilotos.

Las disposiciones propuestas hasta ahora para per 

mitir y limitar esta holgura angular relativa, tienen gene­

ralmente una construcción frág il y/o compleja.

Tales disposiciones consisten, por ejemplo, en un 
pasador llevado por une. de la s partes e introducido en una 

lumbrera de la  otra. Pero esta disposición debilita la  resis 
tencía de la  construcción.

Se ha propuesto igualmente formar un dentado exte­

rior sobre una de la s partes y engranarlo con un dentado in 

terior, del mismo paso pero con dientes menos gruesos, dis­

puesto en una perforación ciega de la  otra parte. Esta otra 
parte tiene un diámetro exterior más importante en la  zona 

de la  perforación ciega, lo que complica su. forma, y aumente, 

su desarrollo radial. Ademán, la  formación de acanaladuras - 
en una perforación ciega es d ifíc il y plantea el problema 

de una evacuación completa de la  materia cortada en el fon­
do de esta perforación ciega.

El presente invento tiene por objeto un dis*oosi— 
uivo ac dirección asistida, que está exento de estos incon­

venientes y en el cual la  holgura angular relativa limitada

*
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entre las dos curtes del clcmcnuo de transmisión es realisa- 

-da de una r.aacra particularícente sencilla y fuerte.
Según el invento, este dispositivo está caracteri­

zado corquc estas partes presentan, respectivamente, dos ex­

tremos próximos uno a otro y que tienen dentados externos, 

mientras que una pieza exterior, dentada interiormente, es 

aplicada sobre los dos citados dentados externos, con una 

holgura angular en al menos uno de ellos. Lista holgura pue­

de estar prevista, tanto en uno como en otro y ser, bien ma­

yor en uno que en otro, bien, de preferencia, igual. La hol­
gura puede tambión no estar prevista más que en uno solamen 

te de los dos dentados externos.
Gracias a la  disposición según el invento, los ex­

tremos de las dos partes contiguas una a otra tienen una es­
tructura análoga, presentando un dentado externo, mas fácil 

de realizar que un dentado intemo en una perforación ciega.
Por el contrario, el dentado interno es realizado fácilmen­

te en la  pieza extema suplementaria prevista a este efecto. 

Esta pieza puede tener una forma sencilla, de manera que las 

acanaladuras desembocan a los dos lados, por ejemplo, puede 

consistir en un manguito cilindrico o, según una variante, 
en un disco. Este puede ser utilizado para otra función, por 

ejemplo, como elemento de un distribuidor hidráulico de los 

medios de asistencia.
Formas.de ejecución del invento se describen a 

continuación a titulo de ejemplo con referencia a los dibu­

jos anejos, en los cuales:
la  figura 1 es una v ista  esquemática en perspec­

tiva; de. un dispositivo de dirección asistida para vehículo 

automóvil según el invento;
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la  figura 2 es una v ista  de este dispositivo, en 
corte longitudinal;

la  figura 3 es una v ista a mayor escala del medio 

para realizar una holgura angular relativa limitada entre 
las dos partes de la. columna de dirección;

 ̂ la s figuras 4 y 5 son vistas correspondientes, 
respectivamente, en corte según la  línea IV-IV, y según la  
línea V-V, de le. figura 3;

la s  figuras 6 y 7 son vistas análogas a las f i ­
guras 4 y 5, pero se refieren a una variante;

la s  figuras 8 y 9 son vistas análogas a la s f i ­
guras 4 y 5 ó a la s figuras 6 y 7, pero se refieren a otra 
varíente;

la  figura 10 se refiere todavía a otra variante.
Ee el modo de realización representado.en las 

figuras 1 a 5, un dispositivo de dirección asistida según 

el invento es aplicado, a título de ejemplo, a un vehículo 
automóvil.

Este dispositivo incluye (figura 1) medios pilo­
sos 10 cuc actúan sobre medios de orientación tales como 

bielas 11. Los medios pilotos 10 incluyen un volante 12 y 

una columna de dirección 13. Esta lleva dos partes alinea­

das 13A y 13B acopladas una a otra con una holgura angular 

relativa limitada, que permite un desplazamiento angular 
enbrc las partes 13¿ y 133 bajo la  acción de los medios pi­

lotos 10. La parte 13A es solidaria del volante 12, mientras 

que la  parte 13B os solidaria de un pifión 14 que engrana 

con una. cremallera 15. Esta manda la  orientación de ruedas 
airee brices 16 cel veniculo por medio de las bielas de orien 
tación 11.
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Una central hidráulica de asistencia (figuras 1 
"y 2) incluye un depósito 20 y una bomba. 21 que carra en ca­

te depósito 20. Un ¡pato hidráulico 23 tiene un pistón 24, 

cuyo vástalo 25 actúa sobre la  cremallera 15. El pistón 24 

define en el rato 23 dos cámaras 26 y 27. Un distribuidor 

hidráulico 29 está interpuesto entre la  bomba 21 y el ¿ato 

23 y está sensiblemente a una distancia angular de las dos 

partes 13A y 133, para hacer actuar el gato 23 sobre las bie 

las de orientación 11 en el mismo sentido que los medios 
pilotos 10.

El distribuidor hidráulico 29 puede tener cual­

quier forma apropiada. Incluye, por ejemplo, un cuerpo 30, 
que rodea las partes 13A y 133, y un manguito tubular 31, 

inserto entre la  parte 13A y este cuerpo 30. En las piezas 

13A y 31) están previstas diversas muescas convenientemente 
repartidas, tales como la  muesca 32.

El cuerpo 30 incluye cuatro orificios 34, 35, 36 
y 37. El orificio 34 está unido a un conducto de impulsión

39 de la  bomba 21. El orificio 35 está unido a un conducto

40 de retomo al depósito 2C. El orificio 36 está unido por 

un conducto 41 a la  cámara 26 del gato 23. El orificio 37 

está unido por un conducto 42 a la  cámara 27 ¿el gato 23.

Para realizar la  holgura angular relativa limi­

tada, las dos partes 13A y 133 están acopladas con dicha 

holgura. Estas partes 13A y 133 incluyen, respectivamente, 

dos extremos 50 y 51 contiguos uno a otro (figura 3). El ex­

tremo 50 incluye un dentado exterior 52 y, de una misma ma­

nera, el extremo 51 incluye un dentado exterior 53.

Los dentados 52 y 53 tienen el mismo paso. Una 

pieza exterior 54 cubre los extremos 50 y 51 y presenta un
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dentado interior 55 que tiene el mismo paso que los denta­

dos 52 y 53, y es aplicado sobre éstos, con una holgara an­
gular en al menos uno de ellos.

En el ejemplo de recAización de las figuras 4 y 5, 
el dentado 55 es aplicado sobre los dentados 52 y 53 con 

une, no 1 gura anular 2 JA sobre el dentado 52 y una holru^a 

angular 2 JB so ore el dentado 53* Los dientes del dentado 

52 son más gruesos que los dientes del dentado 53, lo que 

se traduce en intervalos IA menores para el dentado 52 oue 

los Intervalos 13 para el dentado 53, siendo la  holgura 2 
JB mayor que la  holgura 2 JA.

Se apreciará que la, holgura angular total entre 

la s partes 13A y 133 es asi 2 JA + 2 JB, es decir, dos veces 

el valor V = JA + JB, que está previsto en cada uno de los 
dos sentidos, a partir de una posición media de renoso. Es­

ta  tiende a ser atraída y mantenida por una barra de tor­
sión 18 (figura 2) que acopla elásticamente las dos partes 

13A y 133. En la  práctica, el valor V es de algunos grados.

En otro ejemplo de realización (figuras 6 y 7),
JA = JB e IA = IB, lo que presenta la  ventaja de una cons­

trucción más normalizada, siendo los dentados 52 y 53 idén­
ticos.

En oüro ejemplo todavía de realizs.ción (figuras 8 
y 9), el dentado 55 es aplicado sin holgura sobre el denta­
do 52 y con la  holgura 2 JB sobre el dentado 53.

En todos los casos, se procede para que el valor 

V = JA + J3 corresponda exactamente a un valor predetermi­
nado deseado, igual a algunos grados, a partir de la  posi­
ción media de renoso.

na la. rigura 3, como en cada una de las figuras
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4, 5 6 6, 7, ó incluso 8, 9, Ir. pieza 54 consiste en un 

"simple manguito cilindrico de pequeño yo  sor, que -me de 

tener una cierta libertad cs:irl y que se incorpora fác il­

mente en el cuerpo del distribuidor 29.

Se apreciará la  construcción particularmente sen­

c illa  de los medios 58, 53 y 55 para realizar la  holgura, 

angular relativa limitada, los dentados 52 y 53, que son 
extcrioros, son fácilmente mecanizados sobre las partes 13A 

y 13B. Por otro lado, el dentado interior 55 es fácilmente 

realizable sobre el manguito 54, teniendo en cuenta la  forma 

sencilla de este último, por ejemplo por nandrilado.

En ausencia de acción del conductor, los orificios 

34 y 35 son puestos en comunicación, de modo que la  insta­

lación funciona a centro abierto, sin efecto sobre el cato 

23. Cuando el conductor ejerce una acción sobre el volante 
12 para orientar la  rueda 16, la s partes 13A y 133 son des­
plazadas angularmente una respecto a otra, en un sentido de 
terminado por esta acción sobre el volante, y el distribui­

dor 29 envía la  presión de la  bomba 21 a la  cámara corres­

pondiente 26 ó 27 del gato 23 y asegura el retomo de la  

otra cámara hacia el.depósito 20. Cuando el desplazamiento 

angular es invertido, es la  otra cámara del gato 23 la  que 
es alimentada por la  bomba 21.

En caso de fallo  de los medios ¿e asistencia, la  

acción sobre el volante 12 para orientar tiene por efecto, 

en primer lugar, absorber la  holgura angular relativa limi­

tada entre las partes 13A y 133, superando la. resistencia 
elástica, opuesta por la  barra, de torsión 18 y, a continua­

ción, arrastrar en rotación en 52-55-53 la  parte 133 solida­

riamente con la  parte 13A, lo que asegura la. orientación.
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Los puntos 3c invención propia, y nueva ouc se

presentan para que sean objeto de esta solicitud de laten­

te de Invención en España, por VEIEIE años, son los que se 
recogen en las reivindicaciones siguientes:

1&.- Dispositivo de dirección asistida de un 

vehículo, que incluye medios pilotos que actúan sobre me­

dios de orientación, teniendo dichos medios pilotos un ele­

mento de transmisión en dos partes, las cuales están previs 

tas con una holgura anguiar relativa limitada que pemite un 
desplazamiento angular entre dichas partes bajo la  acción 

de dichos medios pilotos, y medios de asistencia que, en 
respuesta a dicho desplazamiento angular, pueden actuar so­
bre los medios de orientación, en el mismo sentido que los 

medios pilotos, dispositivo caracterizado porque dichas par 

tes presentan, respectivamente, dos entremos contiguos uno 

a otro y que tienen dentados externos, mientras que una pie 

za exterior dentada interioimente es aplicada sobre los dos 

dentados externos citados, con una holgura angular en al 
menos uno de ellos.

2S.- Dispositivo según la  reivindicación ic , ca­
racterizado porque dicha pieza exterior dentada interioimen 
te es aplicada sobre los dos dentados externos citados, con 
una holgura angular en uno y otro.

3^.- Dispositivo según la  reivindicación 2^, ca­

racterizado porque dicha holgura, angular es mayor en uno
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de dichos dos dentados externos que cu el otro.

43.- Dispositivo según lo. reivindicación 28, ca­

racterizado porque dicha holgura angular es igual en uno y 
otro de dichos dentados externos.

53.- Dispositivo según la  reivindicación 18, ca­
racterizado porque dicha pieza exterior dentada interiora en 
te es aplicada con holgura sobre uno de dichos dentados v 
sin holgura sobre el otro.

6a.- Dispositivo según una cualquiera de las rei­

vindicaciones la  a 5-, caracterizado porque dicha pieza ex­
terior dentada interiormente es un manguito cilindrico.

78.- Dispositivo según una cualquiera de las rei­

vindicaciones 18 a 5&, caracterizado porque dicha pieza ex­
terior dentada interiormente es un disco.

88.- Dispositivo según una cualquiera de la s rei­
vindicaciones 18 a 58, en el cual dichos medios de asisten­
cia incluyen una central hidráulica que tiene una bomba y 

un depósito, un gato hidráulico que actúa sobre dichos me­

dios de orientación y un distribuidor hidráulico interpues­
to entre la  central y el gato, dispositivo caracterizado 

porque dicha pieza exterior dentada es un disco rotor de 
este distribuidor.

98.- Dispositivo según la  reivindicación 88, ca­
racterizado porque dicho distribuidor presenta otro disco 

rotor que está engranado sin holgura con aquúl de los den- 

tacos exteriores que recibe el primer disco rotor con dicha 
holgara- angular relativa limitada.

108.- Dispositivo de dirección asistida de un vehí­
culo .

Tal y como se ha descrito en la  Hemoria que ante-
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cede, representado en los dibujos que se acocarían y con 
los fines que se han especificado.

Esta Hcnioria consta de DIlZ hojas escritas a r.d- 
quina por una sola cara.

Madrid, 15. MAR 1379
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