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1 Pundamentos dsl invento

sste invento se refiere genuralmente al sector
de aparatos para deshuesar frutos del +tipo de la drupa o
de frutos con huesgo. Mds particulormente, se refiere a aya
5 ratos para deshuesaor por par de toreidn selectivamente a
los frutos que tienen huesos sanos y pura deshuesar con cu
chara auvtomdtica y selectivamente los Crutos que tienen
huesos partidos, independientemente dzl orden en que se
presenten 2l nuesto deshuesador los frutos que tienen hue-—
10, | sos sanos y los frutos que tienen huesos partides.

El método y el aparato mds comunes utilizados pa-
ra deshuesar frutos del tipo de frutos con hueso, tales coH
mo melocotones, albaricoques y similares,'diSﬁonen el des~ |
huesado por par de torsidén del fruto. En esta tdéenica, las
15 mitades de los cuerpos de los frutos son bhisectadas subs-
tancialmente y el hueso es sujeto impidiehdo su rotacidén
mient}as gue las mitades de cuerpos de frutos son hechas
girar con relacién a, y alrededor de, un eje que se extien
de a2 través del hueso, retorciendo de este mod.o las mita~-
.20 des de cuerpos de frutos dejdndolas libres dél hueso. No
obstante, no deja de ser normal para algunos de los frutos
presentados 2l puesto deshuesazdor el hecho de que tengan
huesos -enfermos o partidos, entremezcléndose estos frutos
con otros frutos que tiemen huesos sanos, Si la técnica.de
25 deshuesado por par de torsidn es utilizada con frutos que
tienen huesos partidos, generalmente todo lo cue se Yogra
es bisectar al fruto y a su hueso partido en dos mitedes,
¥ luego hacér pasar las mitzdes de cuerpos de frutos con

sus mitades de huesos unidas sobre puestos subsiguientes,

30 en donde estas mitades de cuerpos de frutos deben volver
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- g ser deshucsadas con una cucheara desnuesadora para elimi-

.del hueso propiamente dicho. Zsto da lugar a una pérdida

Hoja ni. 2

nar estas mitades de huesos partidos.

Una solucidn del problema aparentemente evidente
consiste en utilizor una mdquina deshuesadora por cucharas
para cortar un ndcleo, que incluye el hueso partido, a par-
+ir de cada uno de los frutos preosentados, indepencdicriene
te de que dicho fruto tenga un hueso partido o un huego ﬁa~
no., No obstante, dado que la mdquina deshuesadora por' cu-
charas debe cortar necesariamente un nicleo de cada fruto
al menos tan grande como el mayor hucso previsto, nccesa-
riamente elimina algo de la pulpa, © carne, adyacente al

hueso, con el fin de que aquélla pueda quedar despejuda

de pulpa de fruto vendible procedente de frutos gue +iznen
huesos sanos, la cual pérdida no se produciria si se hubieb
ra utilizado el deshuesado por par de iorsidén. Se han in-
tentédo por parte de los enletadores diversas soluciones

de compromiso para egte problema. Una de dichas solucliones
ha consistido en disponer por separado instalaciones de
deshuesado por par de torsién y de deshuesado por cucharasg
en las factorias de enlatado, en donde tandas de frutog
que gon sospechosas de tener un elevado porcentaje de pre-
sentacién de huesos partidos son tratadas a lo largo de la
instalacidén de deshuesado por cucharas y siendo tratado el
resto de todos los ofros frutos a lo largo de la instala-

cién de deshuesado por par de torsién. Este compromiso ha

resuliado insatisfactorio por requerir diferentes Jjuegos

de equipos de deshuesado por per de torsidén y de deshuesa-
do por cucharas, algunos de los cuales pueden quedar en mar

cha en vacio si no se dlspone de frutos que tienen huesos‘
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 partidos o huesos senos. Adicionalmente, quedard provable

Hojn ntm.

nente el requisito de deshuesar con cucharas el nidmero co

siderable todavie existente de frutos con huesos partidos

tratados junto con la linea de deshuesado por par de tor-|

sidn,

Una mejora con respecto al compromiso inicial
puede encontrarse utilizando el equipo convertible giwilex
al descrito en la patente de los Zstados Unidos de Bﬁown
ne 3.829.591 y en el aparato deshuesador selectivo -adn md:

-

mejorado de la patente de Bstados Unidos de Spence nuimero

4.C54.675. 3Zn la estructura de la patente de Spence-unm uni

co aparato deshuesador detecta la presencia de hvesos-pard
tidos o huesos senos, y ajusta de modo correspondiente el
aparato. Asi, con el zparato de Spence, un fruto que ﬁierﬁ
huesos sanos puede ser deshuesado por par de torsidn, pars
reducir la pérdida de pulpa de fruto dispénible, mientras
que un fruto que tenzsa huesos partidos seri generalmente

deshuesado por cucheras, seguin se regquiera. Mediente la

disposicidén de dicho sparato selectivo se puede reducir

la duplicacidn, innecesaria y rica en pérdidas, de equipos

Y se puede obtener un rendimiento substancialmente mayor
de frutos adecuadamente deshuesados. No obstente, incluso
cuando el gparato de Spence estd en su modo de funciona-
miento de deshuesado por cucharas, resuiere gue les mita-
ées de frutos sgean hechas girar, izual que en el deshuesas
do por par de torsibn, s lo largo de un pleno circulo con
relacidén a una cuchille desnucleadora estacionsria y al-
rededor de un eje perpendicular al plano de suturg del frw
to. Zsta rotacidén no solamente puede rasgar le pulpa del

fruto cuando éste es hecho girar por la cuchills bisecta-

3
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~ dora, sino que btambién corta necesariamente un nicleo se-

Hojn noim, 4’

nerglmente esférico muchisimo mayor sue el hueso oblongo.
Ia rotacidén de las mitaces de fruto tiende también a cor=-
tar y a retirar de la zona de deshuesado trozos del frubo,
Bstos trozos del fruto, que normalmente son bastanite dei-
dos; gon lanzados entonces dentro de otras partes 3el apa-
rato de tratamiento, y han favorecido el enrofiamientc y
la corrosidn de otras piczas metdlicas, y han requerido
una limpieza adicional de la zona de deshuesado.

En lo mgyor parte de los aparatos doshueszdores
automdticos de la técnica anterior, dichos aparatos fun-
cionan ciclicamente; realizando una secuencia previanente
determinada de operaciones independientemente de que un
fruto sea recibido @ partir de un puesto de tratamizrvo
precédente dentro del puesto deshuesador, o no lo seg. Di4
chas operaciones han inclufdo tipicamente el accionamiente
de las cuchilles bisectadoras de cuerpos de frutos y el
accionamiento de log elementos sgarradores de mitades de'
cuerpos de frutos. Dichos elementos sgarradores han inclui-
do dedos deformables o desviables y también copas eldsti~
cas hinchables, mutuamente opuestas., Una desventaja de la
téenica anterior ha consistido en que dicho aparato aza-
rrador es accionado de modo acostumbrado y puede interfe~
rir con el apafato bisectgdor de cuerpos de frutos y el
aparsto agarrador de huesos, cuando no se presenta ningin

fruto al puesto deshuesador durente un ciclo de operacilo=-

nes egtablecido, Dicha circunstancia puede conducir al des
gaste y al deterioro prematuros para la estrucitura agarra%
dora de cuerpos de frutos o para la estructura bisectadori

¥y agarradora de cuerpos de la deshuesadora.
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to es lograr dicho deshuesado con pérdida minima de pulpa

_es detenido por la aplicacidén de agarre del hueso, ¥y los
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Resumen del invento

Pare superar las desventajas de la téenica ante-
rior, wn objeto del presente invento es crear un aparato
deshuesador de frutos en que es percibida la presencia o
ausencia de un fruto a rresentar procedente de un puesto
precedente al puesto deshuesador, y es efectuada cualquier
modificacidn necesaria del funcionamiento del deshuesa-
dor. Otro objeto es crear un método y un aparato para des-
huesado de frutos con huesos, en que el fruto presentado
puede ser deshuesado selectivamente por par de torsidn o
por cucﬂaras seglin se requiera, a causa del cardcter sano

o enfermo aparente de su hueso. Otro objeto de este inven—

de fruto comestible.

Para lograr los objetos precedentes, asi como
otros, se crea un aparato para percibir la preéencia )
ausencia de un fruto a suminisi{rar procedente de un
puesto de tratamiento precedente al puesto deshuesador;
y para deshuesar selectivamente frutos con hueso preséntaf
dos de este modoi oue tienen huesos sanos 0 huesos enfer—.
mos. Este método y este aparato disponen la presentacién j
el soporte del fruto a un vnico puesto deshuesador con su

sutura substancialmente en un plano previamente determinad

do, que bisccta substancialmente el cucrpo del fruto en ege

plano y se mueve opuestamente a medios de agarre de hueso
frente dl cuerpo del frute en el plano hacia los bordes del
hueso mientras que unos medios de accionamicento ‘se aplican
con agarre & les mitades del cuerpo de fruto. Si el hueso

esta sano, el movimiento de los medios de agarre de hueso

v erwaas
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medios de arorre de hucso sostienen 4l hueso contra roto-
cién mientras que las mitades ¢el cuerno de fruto son he-
chas girar con relacidn al hueso nara corter las mitades

de cuerpo de fruto respecto del hucso sano. Si el hueso esd

dios de agarre de huecso hasta 1la pocicidn de arnrre de hue
80 dentro del hueco, los medios de ogurre de hucsco son mo-
vidos divergentemente del hucso y a través del cuerpo de
fruto para llevar a una cuchara desnucleadora, que estd sc
parada de los medios de agarre de hueso, a una posicidn en
el pléno'que estd adyacente al hueso partido. Entonces, la
cuchara desnucleadora es hecha girar alrededor de un eje
que se exticnde a trovés del hueso partido de manera tal
gue la rotacidn de la cuchara desnucleadora describe un
cuerpo de revolucidn y corta un nicleo, que incluye el hug
s0 partido, que corresponde al cuerpo de rotacién proceden
te de las mitades de frutos. Si se percibe la ausencia, cn
un puesto de tratamiento que precede inmediatamente al
puesto Geshuesador, de un fruto que ha de ser suministrado
al puesto deshuesador, se inhabilitan los medios de aplica
cién con agarre.

Breve descripcidn de los dibujos

El invento serd descrito con respecto a une forma

de realizacidén particularmente preferida, en que:

la figura 1 es una vista en perspectiva delante-~
ra parcial del aparato de este invento;
la figura 2 es una vista en alzado lateral frag-

mentaria del aparato de la figura 1 para trensferir un fry
\

L}
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tHoja ndun. 7

%o desde un puesto de tratamientc precedente al puesto des

huesador;

Lo figura 3 es una viste en plénta del aparato
de la figura 2;

la figura 4 es una vista en alzado delantepg de]
aparato de la figura 2; .i

la figura 5 es una vista en alzado delanté?é,
parciglmente en silueta; del gparato de la figura }f'”

1s figura 6 es une vista en seccién lateral, tod
reda g lo largo de le linea 6-6, del aparato de la figura
53 |

la figura 7 es una vista en seccidén lateral, to-
mada a 1lo lergo de la linea 7-7, de una porcidn del gpara-
to dGe la figura 5;

' ls figura 8 es una vista en seccidn lateral, que
corresponde 2 la figura 7, estando las cuchillas cortado-
ras desplazades a la posicidn de deshuesado con cucharasj

1a figura S es una vista en seccidn lateral frag
mentaris similar a la figura é, pero gue muestra el aparas-
t0 en su configuracﬁdn de agarre de hueso para deshuesar
por per de torsidng

1z figura 10 es una vista en alzado delantera
fragmentaria, cue ilustra el funcionamiento de los cabeza-
les agarradores para deshuesar por par de torsidén wn fru-
$0 que tiene un hueso sanoj

la figura 1l es una vista en seceidn lateral
fragmentaria, tomada a lo largo de la linea 11-~11 de una
porcidn del aparato de la figura 9

lg figura 12 es una vista en seceidn lateral

fragmentaria, correspondiente a la figura 11, aque ilustra

1
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"rante su movimiento de accionamiento;

ttoja niun. 8

el accionamiento de una porcién del aparato cuando no se
presenta ningdn fruto al puesto deshucsador procedente de
un puesto precedente;

le figura 13 es una vista en seccidén lateral
fragmentaria, tomada a 1o largo de la linea 13~13 de la ff
gura 5, do la estructura de levas de accionamiento da.i con
junto de cuchillas; i

|

la fizure 14 es una vista en planta del aparatd
de la figura 13;

le figura 15 es una vista en geccidn lateral

fragmentaria, gue corresponde a la figura 13, del conjunid

de leves de accionamicnto de cuchillas en otra posicién ay

la figura 16 es una viste despiezada del aparata
de la figura 1;

la figura 17 es una representacidn esquemédtica
del sistems de sccionamiento por fliido del aparato de la
figura 1; ¥

la figura 18 es un diagrama de sincronizacién
del aparato de la figura 1.

Descripeién de una forma preferida de

realizacidn

Una forna pariicularnente preferida para practl-
car las ensefianzes del invento se ilustra en los dibujos,

Tal como se ilustra en la figura 1, este aparatd
comprende; en genersl, una caja de engranajes y un aloja-
miento de levas 2, que es propulsade de una nanera convens
cional por medios sproplados ‘eles como un motor eléetricg
(no mostrado) para proporcionar el neceserio accionamientq

necdnico al sparaté. La caja de engranajes 2 y el resto de
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deshuesador se monian sobre un bastidor 4, del cual se
miestira un fragmento. Fijado a la porcidn superior de la
caja de engranajes 2 mediente ménsulas apropliadas no mos~
tradas, se encuentra un piveotie 6 de cabezal agarrador en
el que estan moniados pivoitablemente los braszog 12 y‘14
de cabezal agarrador y ls palanca scodada 16 que hadefgi-
rar &l cabegal agarrador,. Adyacentemente g los-extéémos
mds inferiores de cada uno de los brazos 12 y 14 del. cabe-
zal agarrador, se encueniran los respectivos conjuntes de
cabezales agarradores de cuerpos de frutos, indicados ge-
nergluente por los nimeros de referencia 18 y 20, Estén
dispuesios entre los dos conjuntos 18 y 20 de cabezales
agarradores el conjunto de cuchillas superiores 22 y el
conjunto movible de cuchillas inferiores 24. Un alimenta-
dor 26 de copas es moniado pivoiablemente por el drbol 25
g una poreidn del bastidor 4 para moverse hacia y desde
conjuntos de garras 22 y 24 cuando es accionado por la ba-
rra de accionamiento 27. Una palanca acodada 29, montada
pivotablemente y propulsade por la caja de engranajes 2,
estd conectada por ura barra empujadora superior 31 a un
brazo 14 de cabezal agarrador montado pivoiablemente y por
una barra empujadors inferior 33; 2l otro brazo 12 de ca-
bezal agarrador montado pivotablemente, Por 1o tanto, la
rotacidn dextrorsa de ;a palanca acodada 29 servird para
hacer pivotar los dos brazes 12 y 14 pars llever a reunir-
se a los conjuntos 18 y 20 de cebezales agarradores, mo-
viendo divergenvemente a estos cabezales agarradores la ro
tacidn sinistrorsa de la palanca acodada 29.

Tal como se muestra en la figura 1 y con mayor

claridad en las Tiguras 2 hasta 4, este aparato deshuesado:?
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| incluye tambidn aparetos para transferir frutos desde un
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precedente puesto 20 de iratamiento de frutos, que puede

ser apropiacdamente un alineador o un orientador pars ali-
near los frutos con hueso, tales como melocotones, z una

orientacidn tal como se describird mds adelante. Este apa+
rato de/transferencia, indicado generalmente por el aﬁmerﬁ
de referencia 30, estd montado sobre una porcidn do tasti-t
dor de soporte 4 para movimicnto pivoltante entre une pogiq
cién para recibir con agarre frutos procedentes del puestd
do tratamieﬁto preccdento 28 y una posididn en quc lia copr
de alimentacidn 26 pucde recoger dicho fruto para insertml-
1o en el rosto del aparato deshucsador.

Este gparato de transferencia 30 incluye brazos
agarradores 32 y 34, junto a cuyo extremo superior se en-
cuenfra un cabezal 36 de agarrador de frutos. Estos brozog
32 y 34 son moniados, mediante drboles de pivotamiento 38
y 40, en un miembro de soporte 42, que a su vez estd rontg-
do pivotablemente por el 4rbol 44 en el bastidor 4. Unas
prolongaciones de los brazos 32 y 34 son articuladas fun=-
cionalmente de modo conjunto por la articulacidén 46, de
menera que el movimiento de pivoiemiento de uno serd itrang-
ferido al otro.

Bl movimiento del miembro 42 alrededor de su &r-
bol de pivotamiento 44 es contreolado por la barra empuja=
dora 48 que es acclonads por la palanca acodada 50 propuls
sada por la caja de engranajes 52, que @ su vez €s pPropul-
sada por el drbol 54 procedente de la caja de engranajes 2.
También estd propulsade por lo caja de engranajes 52 la pa=
laﬁca acodada 56, que acciona al 4rbol 58 y mueve pivote-

blemente a la palance acodada 60 alrededor de su fijacidn
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1 | pivotante 62 al bastidor 4. Tel como se ve en las figuras
2y 4, el movimiento dextrorso de la palanca acodada 60
ejerce una presidén hacia arriba sobre resortes 64, que se
apoyan contra el lado inferior de la prolongacidén del brago
P agarrador de frutos 32. Esta presidén hacia arriba contra 6l
resorte 64 empuja de este modo al brazo 32, ¥y a sq'béézo
articulado 34, para pivotar hacia dentro, en direc§ién a
la posicidn de linea de silueta de la figura 4. Siun fru-
to estd presente entre los cabezales agarradores 6§$Efan3w
10 | ferencia 36, este pivotamiento hacia dentro serd defenido
por contacto con el cuerpo de fruto. Una barra 66 de -accig-
ramiento de vdlvula se extiende hacia fuera desde 1£i§or-
c¢idn inferior del brazo agarrador 34 y es movible“pivbtanu
temente con ese brazo agarrador entre la posicidn dé,iinea
15 llena y la posicidn de 1lfnea de silueta, que se ilustran
en la figura 4. Una vdlvula 67 pera aire estd montada en |
el bastidor 4 en una posicidn tal que sersd sccionada, parg
las finalidades que se van a describir mds adelante, sélo
cuando el brezo 66 de accionamiento de vdlvula sea movido
20 a si posicidn mds superior, tal como se mﬁestra de silueta
en la figura 4, la cual posicidn sélo puede ser alcanzada
cuando ningin fruto estd interpuesto entre los cabezales
36 agarradores de frutos.

Bl povimiento de pivotamiento del cuexrpo 42 es
25 conirolado por la barra empujadora 48 y la palanca acoda~-
da 50 para mover los cgbezmales ggarradores de transferen-~
cia 36 entre una posicidn en que un fruto procedente del
puesto de tratamiento precedente 28 es presentado al apa-

rato de transiferencia 30 para el deshuesado, y una posi=

0%839 cidén en que el alimentador 26 de copas puede recoger un
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aparato deshuesador.

Tal como se muestra en la figura 1, y con mayor
claridad en la figura 5, un brezo 68 de palance acodada
estd montado pivotablemente por la caja de engranajes 2
¥ es propulsado por ella. Este brazo de palanca acndada
es conectado por la barra empujadora 70 con un brauo de i
articulacién T2, gue ests monfado por el drbol de pivotal
miento 74, e la pslanca acodada 16. Cuando este miembro
de articulacidén 72 es pivotado a su posicidén extrema dex—

trorsa, que se muestra en la figura 5, se proporcicna un

espacio entre el extremo situado aguas arriba de este miem

bro 72 y un apéndice o saliente de accionauniento T¢ por en

cima de la palanca acodada 16. %n esta posicidn un fiador
e accionaniento 78 puede ser hecho pivotar sobre su drbol
80 bajo accionamiento por el cilindro neumdtico 82 entre
dos 'posiciones. Una posicidn es la posicidn aplicada con
el fiador 78 interpuesto entre el apéndice 76 y el extrerd
guperior del miembro 72, y la otra posicidn es la posicidn
desaplicada que gse ilustra en la figura 5, siendo levante-
do el fiador 78 desde el espacio entre el apéndice 76 y
el miembro 72, todo ello con las finalidades que se van

e describir mds adelante.

Ios conjuntos 22 y 24 de mandibulas o cuchillas
se ilustran del mejor de los modos en las vistas en seccid
laterales de las figuras 6 hasta 9. EL conjunto superior
29 de cuchillas comprende generalmente una cuchilla 84
cortadora y agarradora de huesos fijade rigidamente al tra
z0 de monteje 66, el cual a su vez estéd montado pivotable~

mente en el aparato deshmesador por un 4rvol €8, Ia cuchin-

‘..
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‘mado enire la cuchilla &4 edyacentemente a la abertura,

tojn nom. 3]
1ls cortadora 84 incluye en sus porciones delantera‘e in-
ferior unas superficies cortadoras afiladas 90, que inclu
yen una pluralidad de dientes 92 de agarre de huesos.
Inmediatamente adyacente y detrds de la cuchilla
84 se encuentra un soporte 94 de cuchara desnucleadora,
que aprdpiadamente es de un materisl de chapa metéiibé%si
milar 2l de la cuchills 84 y también estd fijado rfgida-
mente al soporte 86. 4 lo largo del borde mis inferiér
del soporde de cuchars desnucleadora 94 esta dispuééﬁé
vna ranura que recibe de manera capaz de girar el ériol
96 de la cuchara deshuesadora 98. La cuchara deshuesadora
98, tal como se ilustra, tiene generalmente uns fofﬂé@ﬁe
U aplenada o semi-eliptica, extendiéndose las porcionés
de drbol 96 y 100 hacie fuera desde los extremos de. las
alas de la U. Ie porcidn de la cuchara desnucleadora 98
enfrenteda hacia fuera del plano del pepel de las figuras
6, Ty 9 estd afilada para form;r uns. superficie cortadora.
Ta porcién de drbol 100 de la cuchara estd alojada de ma=

nera capaz de girsr dentro de un apoyo de pivotamiento fox

dentro de la cual estd alojada la cuchara 98. Mediante el
soporte del drvol 96 en la ranura sobre el soporte 94 y
la porcién de apoyo 100 dentro del apoyo de pivofamiento
en la cuchille 84, la cuchara es soportada de este modo
para girar galrededor de un eje que generalmente se extient
de transversalmente a las alas de la U. %1 extremo del érd
bol 96 alejado de la cuchara 98 es recibido dentro de un
montaje de cojinete o apoyo' 102. Sobre el lado opuesto.del

montaje de cojinete o apoyo 102 estd montado.un pifidn 104

=

en el érbol 96, Z1 4rbol 96 conbtinda hasta llegar al pifid)




s e a itV et o = e m v €

10

15

20

25

30
05039

Hojn nitim. 14

104, a través del segundo nontaje de cojinate 106, y tiene
un apéndice 108 para colocacidén de euchillss fijado rizi-
damente a su extremo alejado de la cuchara desnucleadora
98, Cuando el conjunte 22 de cuchiilas superiores ecté en
su posicidn superior, tgl como se ilusira en las figuras

6, Ty 9, este apéndice 108 es recibido dentro de un canal

~—1

formgdo por un par de placas separadas 110 impidicado de
esta manera la rotacidn del drbol 96 y sosteniendo ia cu=
chara desnucleadora 98 en una posicidn situada en 21 pland
de la cuchilla superior 84 y por lo tanto cubierta por esg
cuchiila.

El conjunto 24 de cuchillas o garras inferiores
ineluye lz cuchillae inferior 112 que tiene un filo corta~
dor afilado 114 con ung pluralided de dientes 116 de aga-
rre de huesos, Ista cuchilla inferior 112 estd fijada ri-
gidamente al montaje de cuchillas 118, que estd montado
pivotablemente por el drbol 120 en el brazo 86 de montaje

de cuchillas superiores., =1 extremo del brazo de acciona-

miento 118 estd conectado pivotablemente a la barra empujq
dora bifurcada 122 (mostrada de silueta en la figura 6),

que & su vez estd conectada eldsticamente con la palanca

124 propulsada por la caja de engrenajes 2. La conexidn en

tre la barra empujadors 122 y le palanca 124 proporciona

ung articulaci&n de movimiento perdido, empujeda por resox
te; pera funcionar de una manera que posteriormente se va
a descfibir. Un golpeador 126 de huesos se extiende a lo

largo de la cuchille superior 84 y estd fijado rigidamente
al brazo 126, que estd montado pivoiablemente en el brago
de montaje de cuchilla superior 86 por el pivote 130. Zgte

brezo 128 estd conectado también, por conexidn pivotante
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-mosirada en la figura 9, de la manera indicada en léé“fig%
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rra empujadora bifurcada 122, para wnoverse con el conjunto
24 de cuchillas inferiores y para otras finalidades que
més adelante se van a describir.

Los respectivos conjuntos de cuchillas 22 v 24

son capaces de dos modos diferentes de movmmlento.‘uﬁ w

- primer modo, el conjuntc 22 de cuchillas supevlores perm -

TA#

nece estacionario, mientras que el pivotamiento de: trorso
del brazo de palanca acodada 124 mueve a la barrsg ée éon~

rol 122 ¥y por lo fanto al brazo 118 de control de duchl—
1lla 1nfer or, para hacer pivotar la cuchills 1nferlor 112

hacia la cuchilla superior 84 hasta la primera posmclén,

ras 6 ¥ 9. Iste movimiento de la palanca 124 y de 1a’ barra)
de control 122 tambidn hace pivotar al brazo 128 en sentid
dextrorso, tal como se indica en esas mismas figuras.

. Un segundo tipo de movimiento de los conjuntos
de cuchillas se ilustra en las figuras 7y 8, en que el

conjunto 24 de cuchilles superiores ha sido hecho pivotar

més alld de la primera posicidn hasta una segunda posicidén

que se muestrg en la figura 7, en inmediate proximidad al
conjunto 22 de cuchillas superiores y luego ambos conjunto
de cuchillas han sido movidos conjuntamente de modo pivo-
tante en un trecho previamente determinado en una direc-
cidn sinistrorsa en el montaje pivotante del 4rbol 88, has
ta una.tercera posicidn, mostrada en la figura 8. Bste se-
gundo modo de pivotamiento, ilustrado en las figuras f'y 8

se efectda bajo control del conjunto de levas rotatorias

134, que se ilustra con mayor detalle en las figuras 13 has

ta 15 y funciona de.la menera siguiente,
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Cuando el aparato deshucsador da8 este invento

da 124 gira en sentido dextrorso para cerrar el conjunto
24 de cuchillas inferiores hacia un fruto insertado en
los conjuntos de cuchillas superiores e inferiores, Si,
tal como ocurre en la figura 9, un fruto (mostrado en si-
lueta) con un hueso sano, ha sido insertado entre la cu-
chilla superior 84 y la cuchilla inferior 112, el movimien=-
to pivotante de la cuchilla inferior 112 y su brazo-de so+
porte 118; y por 1o tanto el brazo 128 golpeador de huo-
pog, conectado, gord detenido en ou movimiento junto a la

primera posicién por la aplicacidn de ese hueso entre las

cuéhillas, tal como se ilustra en la figura 9. %n este es-
tado, el elenento 136 formador de convacto situado sobre
el bfazo 128 serd detenido en su movimiento antes de en-
trar en contacto con el émbolo empujador 138. Si, tal comg
ocurre en la figura 7, el hueso del fruto insertado estd
partido, la cuchilla inferior 112 y su brazo de montaje
118, y por lo tanto el bfazo conectado 128, continuwardn
su rotacidén hasta ilegar a la primera posicidén hasta que
el miembro 136 formador de contacto se aplique y empuje

hacia atrds al émbolo empujador 138. Zste émbolo 138 esta

conectado, a través de una articulacién de movimiento per;
dido empujeda por resorte, con el brazo 140, que estd co-
nectado por el pivote 142 con el seguidor de leva 144 y
con el brazo 146 de seguidor de leva. Zste movimiento del
émbolo 138, en la direccién de la flecha en la figura %,
mueve por lo tanto al escaldn 150 sobre el brazo 140 bajo
el miembro de accionamiento 152, conectado con el brazo

de pivotamiento 154, que estd fijado rigidamente al drbol
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de pivotamiento 156, tal como se ilustra en la figura T,
Con este escalén 150, colocado por debajo del miembro de
accionamiento ajustable 152 del drbol 154, el paso de 1lg
leva de rebote 148 detectora de huesos partidos bajo el
geguidor de leva 144 propulsard al brazo 140, y por lo
tanto al miembro de accionamiento 152 hacia arribaé4é3?

brazo de pivotamiento 154 y al drbol 156 en una direeeidn

“

dextrorsa. Este pivotamiento dextrorso del érbol 156.2fec+

N ~

tda el accionamiento del conjunto de levas 134 de Ia‘mane+

-

ra siguiente. . e

. Bl conjunto de levas 134 incluye la‘leva‘ﬁEé}
que estd apoyada pivotantemente para girar libremeﬁ%éxél-
rededor del drbol 160. Tste drbol 160 es propulsadd'por
le, caja de engranajes 2 y propulsa & la leva de reﬁbféﬁlAﬁ
Pambidn estd fijado rigidamente al drbol rotaborio 160 .
el brazo 162 propulsor de leva. Una dlaca deslizante 164
estd fijada de manera capaz de deslizar dentro del canal
166 hacie el lado de la leva 158 y es suscepbtible de des-
lizar entre las vposiciones indicadas por la representacidy
en 1inea llena y la representacidn en linéa de silueta de
la figura 13. Cuando estd en la posicidn de linea de si=-
lucta de la figura 13, el cursor topa con el extremo inw-
ferior 168 del miembro blogueador 170 y de este modo es
restringido reépecto de un movimiento sinistrorso. No Obs-
tante, cuando el miembro de cursor 164 ha sido empujado hy
cie la izquierda a la posicidn de 1inea llena de la figura
13, estd libre de su aplicacidén con el miembro retenedor
170 y, juntamente con la leva 158, puede girar en una di-
reccidn sinistrorsa. Con fines explicativos, el extremo de

la placa de cursor 154 que se muestra en silueta aplicdndo
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se al miembro blogueador 170 de la fizgura 13 serd denoming-
do como el primer extremo de esa vlaca 154, siendo denomi-
nado él extremo opuesto como el segundo extremo. Fijado a
la placa de cursor 164 y extendiéndose lateralmente hacia
fuera de formaradyacente al segundo extremo se cncuentra

un apéndice propulsor 172 el cual, cuando es empujadv ha-
cia la posicidn de la figura 14, que corresponde a la re-
presentacidn de linea llena de la figura 13, se encuéntré
en la trayectoria de rotacidén del brazo propulsor 162. Asil,
la rotacidén del drbol 160 y del bragzo propulsor 162 aplice-
ré a este apéndice propulsor 172 y propulsara a la placae

de cursor 164 y a su leva concctada 158 junto con lz rota-

Dentro de la pista formada por el 1ldbulo imte-
ripr"l74 y la pista exterior parcial 156 de la leva 158
degliza el seguidor de leva 178, que estd fijado al sopor-
te 86 de cuchilla superior. Por la configuracién y la co-
locacidn de la leva 158 y la colocacidén del drbol de pivo-
tamiento 88 que soporta al montaje 86 de cuchilla supe-

rior, el conjunto 22 de cuchillas superiores y su conjuntq

retenido en la posicidn resaltada de la figura 7 cuando
la placa de cursor 164 estd aplicada al miembro blogueadox
170, tal como se ilustra de silueta en la figura 7. Cuandg
se permite a la leva 158 girar en una dirececidn sinistror-
58, $al como ge ilusira en la figura 8, la configuracidn
de la leva 158 permite al seguidor de leva 178 moverse a
unz posicidn que deja caer los conjuntos de cuchillas a 1d
posicidn descendida ilustrada en la figura 8. ¥ientras qug

la leva 158 puedéfser propulsada en rotacidn por el brazo
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propulsor 162 (figuras 13 y 14) el peso del conjunto de
cuchillas, propiamente dicho, puede ser suficiente para
hacerlo caer a la posicidn ilustrada en la figura.S. Tn eg
ta posicidn la cuchara desnucleadora 98 estd en posicidn
para deshuesar por cuchara un melocotdén de una manera.gue

g

se va & describir seguidamente. oo

Cuando el drbol 156 ha sido movido pivoténtémeA—

A LI

, - -« - ‘ '
te en sentido dextrorso, bajo el accionamiento de la leva

AL
-~ A

de rebote 148 detectora de huesos partidos, esto hageqpi—
votar también el brazo empujador 180 en sentido sinistror-
so, lo cual efectda el deslizamiento de la placa l6éifgera
de su aplicacidén con el extremo mds inferior 168 deiiiﬁemﬁ
bro blogueador 170. Este deslizamiento, hacia la izqqi%rda
en las figuras 13 y 14, de la placa de cursor 164, lie%a

también al apéndice propulsor 172 dentro de la trayectoria
del brazo propulsor 162, que estd fijado al drbol rotatorib
160. Asi, este deslizamiento de la placa 164 fuers de apli
cecibn con el miembro blogueador 1%0 proporciona la rota-

cidn de la leva 158 para vermitir jue los ‘conjuntos de cu-
chillas caigan a 1z posicidn de deshuesado con cuchara qué
se ilustra en la figura 8. Tal como se hace observar mds

arriba; la rotacidn dextrorsa del drbol 156 que inicia estg
cadena de sucesos es provocada a si vez por la rotacidén en

exceso del conjunto 24 de cuchillas inferiores y el acclo-

ngmiento del émbolo 138, que sirve por lo tanto para percis
bir la presencia de un hueso partido en el fruto presentad¢
al aparato deshuesador.

Tal como se ilusira en la figura 8, cuando los

conjuntos de cuchillas son hechos pivotar a su posicidn in

ferior de deshuesado con cuchara, el piiién 104 es pivotado
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miento de la cremallera 182 puede efeciuar la rotacién deg
nucleadora de la cuchara desnucleadora 98. Sste mismo movi-
miento de pivotamienio del conjunto de cuchillas hace des-
lizar también al apéndice 108 restrictor de rotacién, fijg-
do al cétremo trasero del 4rbol 96, fuera de aplicacidn
con el canal definido por la placa regtrictors 110, de na-
nera que puede tener lugar la rotacidn del drbol 96 des-
pués del accionamiento del pifién 104.

Cuando continda girando el drbol 160, propulsadc
por la caja de engfanajes 2, el brazo propulsor 162 contii-
nuard propulsando a la placa de cursor 164 fijeda & le leo
va 158, continuando de este modo 1a rotacién de esa leva
158. Cuando la leva os hecha girar substanclalmente hasta
la posicidn ilustrada en la figura 8, entonces el perfil
de la leva obliga al seguidor de leva 178 a moverse diver-
gentemente del Srbol 160, levantando y reajustando de este
modo al conjunto de cuchillas., Dado gue, en la ausencia defl
siguiente fruto gue también tisne un hueso partido, 21 ora-
zo 140 no estard en una posicidn pera efectuar un movimlen-
to del brazo de pivotamiento 154 y por lo tanto el pivota-

miento del drbvol 156 en una direccidn dexirorsa, el resor-

H

te de compresidén 184 empujard al brazo 154 hacia abajo con
tra el tope 186, gue estd fijado al bastidor de deshuesa~-
dor. BEn esta posicidn, el brazo 180 sera hecho pivotar a
1a.posicidn nostrada en la figura % ¥y en la representacidn
en 1fnea de siluets de la figura 13, fuers del camino de
movimiento de la placa dc cuwrsor 164 durante su robtacidn,
Tambidn éstd fijado al drbol 156 el brazo 188

de reajuste de placa de cursor, que se mueve conjuntamente
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con el pivotamiento del drbol 156 y el movimiento del brad

zo 180. Asi, cuando el brazo 130 empuje a la placa de cur-

gsor 164 a la izquierda de la figura 13, el brazo de reajug-

te 188 es levantado desde esa placa de cursor 164, Corres-
pondienﬁemenﬁe; cuando el paso de la leva de rebote detecs
tora 14é permite que el brazo 154 vuelva a su posié%ﬁﬁ;con—
tra el tope 186, el brazo de reajuste 188 serd hecﬁ&lgivo~
tar hacia abajo a vna posicidn en la trayectoria deligegur—
do extremo de la placa de cursor 164, gue estd sieﬁ§65§rom
pulsada por el miembro propulsor 162 en la figura 15, En
esta posicién, el brazo de reajuste 188 se aplica gl se-
gundo extremo de la placa de cursor 164 y la hace das2izay
generalnente hacia la derecha en la figura 15, Esté”m&%i—
mient6 de 1la placa de cursor 164 tiene dos resultadoép La
placa 164 es hecha deslizer de vuelta a aplicarse con el

extremo mds inferior 168 del miembro blogueador 170, impi-
diendo una rotacidn adicional de la leva 158, y el apéndi-
ce propulsor 172 fijado a la placa de cursor 164 es hecho
deslizar fuers de aplicacidn con el bragzo propulsor 162,

de maners que el brazo 162 puede continuar girando mien-

tras que el 4rbol 160 es propulsado sin efectuar ninguna
rotacidn de la leva 158, Zn este estado los conjuntos de

cuchillas son retenidos en la posicidn resaltada ilustradsg
en las figuras 6, 7y 9. E1 conjunto de cuchillas permanes
cerd por lo tanto en esa posicidn hasta que el émbolo l38

sea accionado de nusvo por el desplazamiento sobre él, deg

puds de cerrar el conjunto de cuchillas inferior 24, indi-
cando de nuevo un hueso partido.

Los cabezales 18 y 20 agarradores de frutos y su

método de funcionamiento se describen con getalle en la
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nada. Tal como se sefiala mas arriba, estos cabezales asa-
rraaofes estén colocados adyacentemente a log extremos in-
feriores de log bragos 12 y 14‘respectivamente, nontados
pilvotablemente. Cuando estos brazos 12 y 14 son movidos
pivotanﬁemente uno hacia el otro, por la accidn de iz pa-
lanca acodada 29, log cavezales agarradores 18 y 20 son
puestos en aplicacidn de agarre coaxial con las superfi-
cles exteriores de un fruto presentado al deshuesadn:r por
el brazo de alimentacidn 26. Tstos cabezales agarradores .
18 y 20 agarren de este modo el fruto por lados opuustos
del plano definido por los conjuntos de cuchillas 22 y 24,
estendo orientada la suturg del fruto para situarse gene-
ralmente en dicho plano con el extremo de tallo oricnvade
genefalmente hacia la parte trasera del aperato. 1 accio—
namiento de la védlwvula perceptora 67 (figuras 1y 4) por
accidén del conjunto de transferencia 30, tal como se des-
cribe més erriva, inhabilitard al sistema de control por
fldido suministrando fldido puesto a presién, spropiada-
mente aire, & las copas agarradoras hinchables pare evitar
un hinchado indeseado de las copas agarradoras 190, con-
troledas neundticamente, cuando no se presenta ningin fru-
$0 al deshuesador procedente del puesto de tratamicnto rre|
cedente.

Cuando se deses un deshuesado por par de torsidn

con este aparato, los cadbezales agarradores 18 y 20, cerra
dos y llevados a aplicacidén de agarre con las mitades de
cuerpos de frutos, mostradas de silueta en las figuras 7
¥ 9, son hechos girar zlrededor de su eje comin, que es

substancialmente perpendiculer al pleno de las cuchillas

g b s g sttt
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las cremalleras 192 y 194, que se aplican a pifiones 196
y 198, mostrados de silueta en la figura 10. Bstos vifiones
196 y 198 estan conectados, respectivamente, con los cabes
zales agerradores 18 y 20, Las cremalleras son movidas en
una direccién zeneralmente vertical por la oscilaciﬁnﬁde
la palanca acodada 16, bajo la influencia de la paiﬁnﬁé
68 propulsada por el conjunto de engranajes y levas ¥ de

uns menera gue se ve a describir mds adelante, R
Tal como se menciona anteriormente, se efectia
une previsidn en este aparato pera inhabilitar el Lincha-
miento de les copas agarradoeras 190 cuando no hay nié.gdn
fruto proporcionado desde el precedente puesto de ffa%a-
miento durante un ciclo de funcionamiento del deshuesedor.
Bn la ausencia de un fruto entre las cuchillas 84 y 112,
el conjunto 24 de cuchillas inferiores y el brazo 198 se
desplazarén uno encima del otro de la misma manera que
cuando se detecta un hueso partido, provocando de esta ma-
nera el accionamiento del aparato que mueve el éonjunto
de cuchillas para deshuesar con cuchars. Para eviiar un
desgaste innecesario del equipo, es deseable impedir dicho
funcionamiento innecesario del sparato movedor de conjun-—
tos de cuchillas y de los componentes deshuesadores por
cuchares. Estaé funciones inhabilitadoras como respuesta
a le ausencia de un fruto a suministrar sl aparato, son
proporcionadas por 10s componentes ilustrados con la mdxi-
kz claridad en les figuras 1l y 12. Tal como se muestra en
esas figuras, una leva 204 de accionamiento de vdlvula es
fijada rigidamente al drbol 160, que tambidn lleve la leva

de rebote detectora 148. Ista leva 204 de accionsmiento de
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tremo inferior del brazo 208, que estd moniado pivotante-|
mente al bastidor deshuesador sobre el drbol 210, Betd £t
jado al exiremo del brazo 208 opuestemente al seguidor de
leva 206 un accionador 212 de védlvula, gue cuando el des-
hue sador estd provisto con un fruto, se aplica el ho%4n
accionador 214 de la vdlvula para aire 216 con el »in de
proporcionar aire a las copas agarradoras 190. Tste brazo
208 es movido para llevar al accionador 212 a contzcbc opd-
rativo con el botdn accionador 214 cuando el seguidor de
leva 206 desliza sobre la seccidn alta de la seccidn de
leva 204, ilustrada en la figura 11.

. Tal como puede verse en la figura 11, el émbolo
138 que hace funcionar al aparato desplazador de cornjuntog
de cuchillas; es soportado en su extremo exterior en la
guia 216 que estd montada Jjunto a un extremo del brazo 224,
que a su vez esta montedo pivotantemente para girar libre-
mente alrededor del drbol 156, que estd fijado al bastidon
deshuesador. La vdlvula de aire 216 que suministra aire a
los cabezales agarrédores estd fijada también a este braszo
220. Bn la configuracién de la figura 11, que corresponde
& aquella en la cual estd dispuesto un fruto procedente
del precedente‘puesto de tratemiento pera deshuesado, el
brazo 220 se encuentra en la posicidn mosirada, que per-
mite un contacto entre el miembro accionador 212 y el bo~

tén de valvule 214 y que también permite la aplicacién en~

tre el accionador 136 y el émbolo 138, si el hueso del fru
to presentado estd partido. Tn esta configuracidn el ex-
tremo del brazo 220 opuesto a aquél al que estd fijada la'

ménsula 218 tiene un saliente que se apoys contra el drbol
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1 _ retraido 222 del cilindro neumdtico 224. El brazo 220 es
mantenido en esta posicidn hajo el empuje del resorte de
compresidn 226, que se extiende entre 1a'porcién del bas-
tidor y el extremo opuesto del mierbro 220,
5 Cuando no se presenia ningin melocotdn al apara-
to de transferencia 30 para su insercién dentro del dcs- |
huesador, la vdlvula 67 (figuras 1y 4) es abierta;ﬁai C O~
no arriha se describe, y proporciones aire al cilind£5‘224,
propulsando a su 4rbol 222 hacia fuera y efectuandé.éi pi~
10 votaniento del miembro 220 en una direccidn dextraﬁéé con-
tra el resorte de compresidn 226, tal como se ilusira en
le figura 12. 2n esta configuracidn el pivotamient6~é§l
miembro 220 levanta la ménsula 218 y de este modo leventa
al émbolo 138 fuera de alineacidn con el accionador~i36,
15 de modo que el émbolo 138 no puede ser accionado. De este
modo el brazo 140 no es pivotado contra el resorte 141 pa~
ra llevar al escaldn 150 por debajo del miembro de accio-
namiento 152. De esta menera, cuando el pico de la leva
de rebote deteclora 148 levanta al seguidor de leva 144,
20 el brazo 140 se moverd hacia arriba hasta la posicidn de
linea de silueta de la figura 12, sin efectuar el pivota-
miento del drbol 156, no provocando de este modo nada del
accionamiento de la estructura de levas 134 del conjunto
de cuchillas que se describe con respecto a las figuras 13
25 a l15.
. Este mismo pivotamiento del brazo 220 levante

tambidn la vdlvula 216 de manera que el botén accionador
- 214 ya no estd en relecién opuesta con el miembro acciona=

dor 212 fijado al extremo del brazo 208, Asi, cuando el
30 brazo 208 es hecho pivotar en sentido dextrorse a la'posi-

05039
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cién de linea de siluetn de la figura 12, x0 habrd ningin
contacto con el botdn sccionador 214 y por lo tanto no se
suministrard sire a las copas agarradoras 190. Dado que 13
valvula 68 que suministra aire al cilindro 224 puede ser

abierta durante un periodo de tiempo mds corto gue un ci~
clo de deshuesado completo, durante el cual ciclo entero

se desea efectuar la inhabilitecién de las copas agerrado
ras, el miembro accionador 212 estd configurado de una ma-
nera tal que, después de hsber sido hecho pivotar on sen=-
tido dextrorso por la leva 204, el extremo del mismo des-
lizard bajo el apéndice 228 que forre una parte del brazo
220, tal como ge muestra de gilueta en la figure 1z. Zn

este estado el brazo 220 serd sostenido en su posicidn pid
votadé dextrorsa por la aplicacidn entre el miembro accio=
nador 212 y el apéndice 228 hasta que la porcidn baja de
le leva 204 sea llevada aproximadamente a aplicacidn con

el seguidor de leva 206, permitiendo de este modo que el

bro 212 hacia fuera desde por debajo del apéndice 228 parg
permitir gue el brazo 220 pivote en sentido sinistrorso
de nuevo a la posicidn descendida de la figura 1ll.

De la figura 11 puede observerse gue la poreidn
superior del miembro accionador 212 tiene una configura-
cién a modo delgancho, de menera tal que, en la ausencia
de pivotamiento del miembro 220 antes del pivotamiento
dextrorso del brazo 208, el miembro 212 se situard sobre
el apéndice 228 y sostendrd de esta manera al brazo 220
en lag posicidn mosirada en la figura 11, incluso ci se

gplica presién de aire al cilindro 224. lediante la utili

zacidn de toda esta estructura, puede verse que tanto el
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1 ~ hinchamiento de las copas agarradoras 190 como él novimien
to de los conjuntos de cuchillas necesarios para deshuesax
por cucharas pueden ser inhabilitados cuendo no se Propor-
ciona ningin melocotdén procedente del puesto de tratamien-
5 to precedente.

Preferiblemente, los diversos movimientog'ﬁfbpew
rzcionesg de este aparato son contfoladOS por oombiﬁaéibnes
de levas y varillgjes y cilindros neumgticos, que sé:ilus—

tran en la vista despiezada de la figura 16, en ef‘égque-
10 me del sictema de accionamiento por fliido de la-fiéﬁfa 1;
y en el diagrama de sincronizacidn de la figura 18{“ié'ma-
nera Je funcionar este aparato puede verse de esos:aiégrak
nas y se realiza generalmente del siguiente modo, o
_ Cuando ha comenzado el ciclo de funcionamicato
15 de este método y este aparato, los cabezales agarradores
36 del conjunto de transferencia 30 son colocados adyacen-
temente al puesto de tratemiento precedente 28, que puede
ser apropiadamente un alineador u orientador para alinear
el fruto de manera tal qué la sutura esté en un plano pre-
20 viemente determinaéo ¥y el extremo de tallo del fruto estd
orientado hecis abajo. 5i egtd preseate un fruto en ese
puesto precedente 28 para transferencia al deshuesador,
los brazos 32 y 34 y los cabezales agarradores 36‘de1 apa-
rato de transferencia 30 se cierran sobre ese fruto, lo
25 agarran y lo mueven a ls posicidn ilustrada en la figura
1, todo bajo el funcionamiento de la caja de engranajes 53
que es propulsada por el drbol 54 a paftir de la caja de
engranajes 2. En ese punto, el fruto en las mandivulas de

transferencia 36 se ercuentra entre el alimentador 26 y

05039 30 los conjuntos 22 y 24 de cuchillas déeshuesadoras, nuevaaern
3
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te tal como se ilustra en la figura l. Seguidamente, el
alimentador 26 pivota hacia las cuchillas 84 y 112 bisec~
tadoras de frutos abiertos, que recogen el frutec de las
mandibulas de transferencia 36, e insertan el fruto, pre-
feriblemente primero el extremo de tallo, entre las cuchisx
llas, Tal como se ha hecho observar anteriormente, 105 boy
des 90 y 114 de las respectivas cuchillas estdn afi]aios;
giendo provistas las porcionss ftraseras de las cuchillas!
con dientes 92 y 116 aparradores de huesos., Asf, cucudo el
brazo alimentador de frutos y la copa 26 pivotan hacie el
conjunto de manéibulas, el fruto es ingertado sobre, y

recibido por, los filos de corte S0 y 114 de las cuchillag

un corte parcial en la pulpa o carne del fruto y fornando
el élimentador 26 al fruto hacié la parte trasera del oris
ficio de las cuchillas hasta que el hueso se aplique a la
poréidn tragers vertical de la cuchilla inferipr y detengg
wne. inscercidn sdicional. De 1la figura 1 puede observarse
que el alimentador 26 cstd provisto con una rendija de ma+t
nera que el brazo puede colocarse g horcajadas sobre las
cuchillas superior e inferior cuando se inserta el fruto
dentro del espacio onire las cuchillas., |
Cuando el frubto ha sido insertado plenamente de$-
tro del espacio entre las cuchillas superior e inferior
84 y 112, la cuchilla inferior 112 es hecha pivotar hacia
la cuchilla superior 84 bajo la accidn de la barra empujat
dora 122 propulsada por la palanca 124 desde la caje de
engranajes 2, 5i el fruto tiene un hueso sano, continda
el pivotaniento de la cuchilla inferior hesta que los diexj-

tes inferiores 116.y los dicnibes superiores 92 se aplican
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L.y agarran al hueso del fruto, tal como se ilustra en ls
Tfigura 9.

Cuando se han cerrado las cuchillas supsrior e
inferior 84 y 112, y de este modo han azarrado el hueso
del fruuo para retensrio evitando su rotacidn, los fllOS
afllados 90 y 114 de las cuchillas han coritado tamblér al
menos parcialmente a través de la pulpa o carne del fruto
generaimente en 21 plano de la sutura, definiendo dérégte
modo dos mitades de Trutos que estdn adheridas al hueso,

Substancialmente al mismo tieupo gue se efzsctda
el cierre de las cu¢hillas, propulsadas por la disp6é§éién
de engraenajes y levas dentro del alojamiento 2, ese"diémo
813uema de engranajes y levas efectds una rotacién siais—
trorsa de la palanca acodada 29. 21 movimisnto de la nqlan

ca acodada 29 es transmitido de este modo g través de ba-~

brazos 12 y 14 alrededor del pivote 6 monitado en bastidor,
desde la posicidn ilustrada en la figura 1 a la ilustrada
en la vista fragmenteria de la fiszura 10, Zste movimiento
pivotante de los brazos 12 y 14 lleva de esté modo a los

cabezales agarradores opuestos 18 y 20 desde una colocacidy
distante de las cuchillas superior e inferior a una ﬁosicic

préxima g esas cuchillas, y a lados opuestos de las cuchi-
cabezales agarradores 18 y 20 son colocados adyacentemente
rre a ¢sas mitades de frutos,

Substancialmente gl mismo tiempo que los cabeza-

les agarradores son cerrados sobre las mitades de frutos,

rras empujadoras 31 y 33 para hacer pivotar los respectivo%

1

llaes y del plano definidos por ellas, de manera tal que los

& las respectivas mitades de frutos para aplicarse con aga-

la rotacidn de la leva 204 lleva al miembro de accionamient

n
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212 gituado gobre el extreno del brazo 208 a aplicacidn

.operante con el botén de accionamiento 214 de la vdlvula

30

Hojn nam,

216, cuyo huso es desplazado entonces hacia la derecha
(figura 17) pars suministrar sire a través de las conduc~
ciones hasta las copas o .diafragmas 13C situzadas sobre 1o£
cabezalds asarradores 18 y 20, para hinchar esas copas y
proporcionar una aplicacién por agarre eldstico de las miT
tades de cuerpos de frutos.

Tal como se ilustra en la fizura 9, la aplica~
cidn del hueso de fruto entre los dientes sobre las cuchi+
llas éupcrior o inferior detiene un pivotamiento adicionaf
de la cuchilla inferior 112 hacia la cuchilla superior en
una primers posicidén e impide de este modo gque el aiembro
de accionamiento 136 deprima al émbolo 138 y accione 1a
gctividad del hueso partido., Asi, cuando el seguidor de

leva 148 es hecho rebotar por la leva detectora 144, el

escaldén 150 del brazo 140 no se aplicard al accionador 152
Correspondientemente, los conjuntos 22 y 24 de cuchillas
permanecerdn en la posicidén resaltada mostrada en la figu-
ra 9 y el aparato deshuesador por cucharas no serd accio-
nado.

Cuando los conjuntos de cuchillas estédn en su
posicidén superior, tal como se muestrs en la fizura 9, el
brazo 232 fijado al conjunto 22 de cuchillas superiores
estd en la posicidn mostrada que empuja al huso de la v4l-
vula 234 hacia la derecha en contra de su carga por resor-
te. En esta posicidn se suministra aire a la vidlvula 236
tal como se muestre en la figura 17. intes del pivotamien-
to dextrorso gel brazo 68 de palanca por la caja de engra-

najes 2 desde la posicién de linea llena mostrada en la
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_ figura 17, se suministra aire a presién al lado izguierdo

31
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del accionador 82 para propulsar o retener al fiador 78
hacia abajo dentro del espacio entre el brazo T2 v el apén~
dice 76 sobre la palanca acodada 16, Bsta misma presidn
neungtica propulsa también al drbol del accionador 240 ha-
cia la derecha, menteniéndolo fuera de aplicacidn con el
agujero 244 en el extremo de ls palanca acodada 16. Zstan-
do el fiador 78 interpuesto entre el extremo del b?az¢,72
y el apéndice T6 sobre la palanca acodada 16, la rotaqidn
dextrorsa del brazo de palanca 68 por la caja de engranajes
2 efectuard un pivotaniento sinistrorso de la palaficalaco-
dads 15 alrededor del drbol de pivotamiento 6. Diche movi-
mlento levanta la cremallera 192 y desciende la cremallery
194, propulsando asi a sus respectivos pifiones 196.y 198
en direcciones opuestas. Dado que esbos pifiones 196 y 198
estdn consctados rizidamente con cabezales agarradores 18
y 20 respectiVamente; montados de manera capaz de girar,
este movimiento de las cremalleras 192 y 194 hace girar
de este modo a los cabegales agarradores 18 y 20, que estdn
aplicdndose con agarre a las mitades opuestas de cuerpos
de frutos, en direcciones opuesias para efectuar la sepa-
racidn por par de torsidn de las dos mitades de me locotdn
una de otra y desde el hueso agarrado, de la manera bien
conocids. Dado que el pivotamiento en sentido dextrorso
del brazo de palanca 69 cierra ambas vdlvulas 236 ¥ 238,
los cilindros neumdticos 82 y 240 son retenidos en sus po-
sicionas, arriva observadas, durante el movimiento de ese
brazo de palanca 68. Bsas posiciones serdn retenidas en
cualonier tiempo en que a la vdlvula 234 no se le permita

dzsplazarse hacia la igguierda bajo la influencia de su
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~ resorte por el descenso del conjunto 22 de mandibulas in.

cuerpos de frutos, es evacuado a la atmésfera, liberando
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feriores{

En el momento en gue he tenido lugar esta sepz-
racidén de las mitades de cuerpos de melocotdn desde el hu&
80, la leva 204 ha girado lo suficiente para llevar a sus
porciones de perfiles inferiores a contacto con el segui-
dor de leva 206, perritiendo de esta manera que el reso;ég
de traccidn 209 mueva al micmbro de sccionamiento 212 gi.
vergentemente del botdén de accionamiento de valvuls 214,
En eate estado, el aire puesto a nresidn que provoca jue
log diafragmas de azarvo oldsticos 190 en los cabesaics

agarradores de huesos 18 y 20 agarren a las mitades de

de este modo el ggarre de los cgbezales agarradorec sobre
las ﬁitades de cuerpos de melocotones. Tambidn en este mo-
mento el conjunto 2 de engranajes y levas hace gque la pa-
1ancé acodada 31 gire en sentido sinistrorso, moviendo de
egte modo divergentemente a los brazos 12 y 14 y a sus ca+
bezales agarradores asociados, a la posicidn ilustrada en
la figura 1. 3stando liberado el agarre sobre las mivades
de cuerpos de melocotones, 2ste moviuiento divergente de
los cabezales agarradores permite de este modo que las nuio
tades de cuerpos de frutos caigan libremente dentro de me-
dios coleetores apropiados. Zste mismo momento, el conjunt
de engranajes y levas empuja al brazo de palanca 124 en
una direccidén sinistrorsa, empujando de esta manera a la
barra empujadore 122 hacia delante y haciendo pivotar al
conjunto 24 de cuchillas inferiores aslejdndose de la cu-

chilla superior y liberando de esta manera el agarre so=-

bre el hueso del frato. 1 movimienio descendente del con-

0
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junto 24 de cuchillas inferiores estd acompafiado necesarig
L :

y forna parte del mismo, Por le¢ tanto, este golpeadof ine

dada 16 a su posicidn original, "desenrollando" la rotacidn

tHoja atm. 33

mente por- la rotacién sinistrorsa del brazo 128, al que eg
t4 fijado el elemento golpeador 124 de huesos, alargado.

Por lo tanto, el movimiento de la cuchilla inferior diver-
gentemente de la cuchilla superior serd acompafiado pof un
movimiento de reptado del golpeador 126 de huesos hacia

abajo a lo largo de la cuchilla superior 864 para golpear %
soltar cualquier hueso adherido o sujeto en los pies 92

de agarre de huesos de la cuchilla superior. Durante el pi

votamiento hacia abajo del conjunto de cuchillas infario-

res, éste es movido hasta el golpeador inferior 242 de hue

sos que estd fijado al soporte 86 de cuchillas superiores

ferior 242 de huesos sirve para soltar por golpeo cuzlquiep
hueso adherido en los dientes 116 sujetadores de huescs de
la cuchilla inferior.

Bl retorno del brazo de palanca 68 a la posicién

mostrada en las figuras 1y 5 hard volver a la palanca aco

previa de los cabezales agarradores 18 y 20.

La secuencia precedente de sucesos refleja la mar
nera de deshuesar un fruto que tiene un hueso sano, No obs+
tante, en funcionamiento, un fruto que tiene huesos parii-

dos puede ser presentado a este aparato deshuesador, en es

tado entremezclado con frutos gue tienen huesos sanos. Una
caractéristica del presente método y del presente aparato

eés que cuglguier tipo de fruto puede s2r deshuesado en cua
: 1

[} ol

quicr sscuencia sin modificacidn del averato. Ta maners de
percibir y deshuesar un frubto que tiene un hueso partido

es generalmente como sigue.

~,
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pivotando hacia la cuchilla superior bajo la influencia
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. Un fruto que tiene un hueso partido es presenta«
do a este aparato deshuesador de la misna manera que un
fruto que tiene huesos sanos, impulsando el alimentador 26
al fruto entre la cuchilla superior y la cuchilla inferiox
84 y 112, respectivazente, las cuales estdn distanciadas
entre si. La cuchilla inferior es hecha pivotar hacia la
cuchille superior de la mancra arriba descrita, y 1o0s caj
bezales agarradores 18 y 20 se cierran para agarrar y apli
cerge al fruto, tambidn tal como se describe anteriormentg
No obstante, la preszencla de un hueso vartido dentro del
fruto permitird que la cuchilla inrerior 12, y por lo tan,

to todo el conjunto 24 de cuchillas inferiores contimien

propulsors de la palanca 124 y de la barra empujadora bi-
furcada 122. Zsta rotacidn excesiva del conjunio de cvchis
1llas inferiores hace que la cuchilla inferior pase entre
las mitades del hueso partido sin ser detenido por aplica-
cién, tal como ocurriria con un hueso sano. Bsta rotacidén
excesiva, bajo la influencia propulsora del conjunto de

barrs empujadora 122, provocard similermente una rotacidn
excesiva del brazo 128. Tal rotacidn excesiva del brazo

128 llevard al elemento 136 formedor de contacto a contac
to empujador con el émbolo 138. E1 empuje sobre el émbolo
138 hard pivotar al brazo 140 para llevar al escaldn 150
bajo el miembro de accionamiento 152 conectedo con el bra-
zo de pivotamiento 154, Zn esta configuracién, el paso de
la leva de rebote detectora 148 bajo el seguidor de leva
144 levantard al brazo 140 y por lo ianto al miembro de

gcciongmiento 152, y herd pivotar al £rbol 156, con sus

brazos fijados 180 y 183, en una direccidn dextrorsa.

S —
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Tal como se describe con respecto a las figuras
13~15, el accionzziento de los brazos 160 y 188 mueve a
la placa de cursor 164 fuera de aplicacidn con el miembro
blogueador 170 y a aplicacidn con el brazo propulsor 162,
para hacer girer la leva 158 en una direccidn sinistroréa.
Dicha rotacién de la leva 158 permite un movimiento del ;
seguidor de leva 178 en una direccién generalmente hacia)
1z parte trasera del deshuesador. Dado gque este segugqor-
de leva 178 estd fijado a la porcidn inferior del 6qﬁjunt$
122 de cuchillas superiores y del brazo 232, que estdn mon
tados para movimiento de pivotamiento sobre el drbol 38,

este movimiento del seguidor de leva 178 provoca el.pivo-

superiores y del brago 232,
‘ Cuendo el brazo 232 pivota alejdndose de su apli-
cacién con la vdlvula de cuatro vies 234 (figura 17) la
caréa por resorte en esa vdlvula propulsard 2l huso hacia
la izquierda. En esta configuracidén, el aire puesto a pre+
sién procedente del manantiel circulard a través de la vdle
vula 234 hasta la vdlvula 238, mientras qie la conduccidn
procedente e la vdlvula 236 es evacuada, estando la pa~
lemea 69 en este punto en le posicidn ilustrada en ia re-
presentacidn de linea llena de la figura 17. Desde la vdls
vula 238 el aire puesto a presidn circulard hasta el lado
derecho tanto del cilindro neumdtico 82 como del cilindro
neundtico 240, Dicha circulacidn de aire propulsard al
pistdn del accionador 82 hacia la isquierda, haciendo pi-
voter al fiador 78 haciac arriba y fuera de su posicidn
entre el extremo del brazo 72 y del apéndice de acciona-

miento 76 sobre larpalanca acodade 16, El aire suministra+t
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— do al cilindro 240 propulsard a su pisidén hacia fuera del

~ tanto no hay ninguna rotacidn de los cabezales agarvadoresg

" mente hacia abajo desde la posicidn de la figura 7 c la

1ojn nisa 36

cilindro, propulsendo al drbol asuzado 246 dentro del ziu-
jero de enclgvamiento 244 de la palanca acodadz 16 y en-
clavando de esta mancra la palenca acodada contra cualguier
movimiecnto pivotante alrcdedor del érbol 6. Estando blo-
queada de este modo la palanca acodada 16 no puede haber

ningin movimiento de las cremalleras 192 y 194, y por lo%

de frutos.
4l mismo tiempo que el ®razo 232 se mueve Tucra
de aplicacidn con el dmbolo de la vélvula 234, todo cl con

junto 22 de cuchillas superiores pivota correspondicile~

posicidn de la firura 8. Zste pivotamiento del conjunto 22
de cuchillas superiores, bajo el accionaamiento de 1a leva
158 y del seguidor de leva 178, lleva a la cuchara desnu-
cleadora 98 a posicidn que forma arco justamenie por en~
cima gel hueso del fruto (mostrado de silueta) agarrado

por los cabezales agarradores de frutos., Tal cowo se desw-

ceribe con respecto a la figura 8, este moviriento de vivo-

tamiento del conjunto de cuchillgs superiores lleva tam-
bién g una eplicacién de engrane entre la cremallera 182
y el pifién 104, que estd conectado a itravés del drbol 96

con la cuchara desnucleadora 98. Dicho movimiento del cons

¥

junto de cuchillas mueve también al apéndice 1€8 colocado;
de cuchilles, fijado a2l drbol 96, fuera del canal fornmado
por el per de placas distanciadas 110, de manera que el
grbol 96 ya no es retenido para eviiar su rotacidn,
Zstendo.enclavada la palenca acodada 16 para

evitar su movimiento, la cuchilla suparior se mueve a trgr
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vés del fruto entre las mitades de cuerpo & de hueso, la
cuchera desnucleadora 98 se mueve desde su posicidn dig-
tanciada del fruto a una posicidn inmediabtamente adyacen=
te al hueso pertido, y el pifién 104 se aplica a la crema-
llera 182, y el aparato estd configurasdo pera deshuesar
por cucharg. En este punto, el conjunto de engranaje y lé-
vas 2 efectds el pivotamiento dextrorso normal del brazo!
de palanca 68, que se produce en cada ciclo de deshuesadq
Asi, el movimiento del brazo de palanca 68, a la p;giéién
de 1ines rota de la figura 17, efectia un blogueo qé;la
vélvula 236 y 238, refeniendo a los cilindros neumdticos
82 y 240 en la posicidén a la que han sido propulsaéés, y
efectia un empuje sobre ls barra empujadora T0 y por lo
tanto sobre la porcidn inferior del brazo de articuiasién
72. Dado gue el fizdor 78 ha sido retirado de una posicidz
entre el extremo superior éel brazo de articulaci6n~72 y
el apéndice de accionamiento 76 por encima de la péiéﬁca
gcodada 16, el bragzo pivota libremente alrededor.de su
conexidén pivotante 74 con la palance ecodada 16, mientras
que no efectia ningin movimiento de esa palanca acodads
16. La porcidn inferior del brazo T2 estd también conec-
tade, & través de la barra empujadora 248 con el brazo de
pivotaniento 250, que estd fijado pivotantemente al des-
huesador en un lugar intermedio entre los extremos del
miembro 250. E1 extremo del brazo de pivotamiente 250
opuesto al conectado con la barra empujadora 248 estd co-
nectado, a través de un varillaje 252, con la cremallera
182, de manera tal quc el movimiento de pivotamiento del
brazo 250 efectuaré un movimiento longitudingl de la creo-

mgllera 182. Asi, el pivotamiento dextrorso del brazo de |
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_crito por la rotacidn de la cuchara desnucleadors 98.
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palanca 62 efectuard un pivotamiento dextrorso similar
del brazo de palanca 250 y el movimiento de la cremallera
182 en la direccién indicada por la flecha de le figura
16. Las aplicaciones entre la cremallera 182 y el pifién
184 propulserdn a ese pifién, al drbol §6 y a la cuchars
desnuclcadora 98 en una direccidn dextrorsa, definiendo
la rotacidn de la cuchera desnucleadora 38 un cuerpo de
revolucibén. Esta rotacién de la cuchara desnucleadors 98,
controlada por la seleccidn apropiada de los varillajes
a una revolucidn completa, corta efectivamente un micleo,
que ihcluye el huego partido, desde el cuerpo de fruto,

correspondiendo dicho micleo al cuerpo de revoluciébn des~

la sincronizscién de las levas es tal que, poco
después de que el nidcleo sea cortado desde el fruto, la
rotacién de la leva 158 bajo la fuerza del brazo de acscio
namiento 162 que actie sobre la parte trasera de acciona-
miento 172 de la placa de cursor 164 comenzard a propul-
ser al conjunto 22 de cuchillas superiores de vuelta & su
posicidén resalteda.

En este mismo momento, la continuscidn de rota-
cidn de la leva 204 hard que el seguidor de leva 206 se
mieve desde la porcidén alta sobre las porciones de perfil
inferior de la leva, provocendo de esta manera que el
accionedor 212 de vdlvula se mueva alejédndose de la vdl-
vula él6 y permita que el huso de esa vdlvulas se mueva de
retorno hacia la igguierda. En esta configuracidn se blo-
quea la circulacidn adicional de aire comprimido desde el
manantiel y el aire gituado en los cabezales agarradores

18 y 20 es evacuédg.a la atnésfera, liberando de este mo-
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do la aeplicecidn de azarre de los cabezales agarradores
situados sobre las mitades de cuerpos de frutos para des-
prender a dichas mitades de frutos desnucleadas. En este
momento tambidn el conjunto 2 de engranasje y leva estd ha
ciendo que el brazo de palanca 29 pivote de retorno en un
direccién sinigstrorsa, provocando de este modo que los
brazos 12 y 14 de cabezales agarradores se muevan separan
dose y divergiendo de los conjuntos de cuchillss ﬁéré’li-
berar los micleos y mitades de frutos, de la manerd antes
descrita. 7 ok |
El levantamiento del conjunfo 22 de cuchillas
superiores da lugar tembién a que el brazo 232 propulse
al huso de vdlvula 234 de vuelta a la derecha, $a) .como
se ilustra en la figura 17. Este misme accidn hacé desli-
ger tembidn al pifién 104 fuera de aplicacién con ia cre-
mallera 182 y lleva al apéndice 108 de retorno al cafiel
formado por el per de placas opuestas 110, impidiendo de
esta manera la rotacidn del drbol 96 y sosteniendo a la
cuchera desnucleadora 956 en su posicidn situada en el pla
no de la cuchille superior 84 y cubierte por dicha cuchiw-
lla superior. En este punto, el conjunto 2 de engranaje
y leva hace pivotar al brazo de palanca 62 en sentiéo sim
nistrorso de vuelts a su posicidn originasl, moviendo si~-
milarmente al braze 72 de varillaje de vuellta a su posi-
cidn original y al brazo de pivotamiento 250 y por lo tan
to a la cremallerg 182 de vuelta a sus posiciones origina
les, dispuestas pera un ciclo subsiguiente.
Substanciglmente al mismo viempo gue estid siend
evacuado aire couprimido desde bs cabezales agarradores

18 y 20 y que el conjunto 22 de cuchillas superiores estd
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~siendo levantado a su posicidn original, el conjunto 2 de
engreriaje y leva hace pivoter al brazo de palanca 124 en
mna direccidn sinistrorsa (figura 6) para propulser hacia
adelante a la barra empujadors 122 y hacer pivotar de eg=
te modo a la cuchilla inferior 112 divergentemente de la
cuchilla/superior 84, 21 pivotamicnto sinistrorso de la cu
chilla inferior 112 la mueve hasta cl golpeador 242 de hue
s0s que exprimird cualquier hueso gl que se gpliguen dien-
tes 116 de la cuchilla de inferior, liberdndolo de c¢icua
aplicecién péra despejar a la cuchilla inferior. Similar-
mente, el movimiento de avence de la barra empujadcre 122
hace pivotar 2l brazo 128 'y a su golpeador 126 de hucso
superipr, fijado, substancizlmente en sentido sinisirorso
para barrer a ese empujador de hueso 126 hasta y prdziaa-
menté-adyacente a los dientes 92 de la cuchilla superior
84 para desprender por golpeo a cualguier hueso al que se
apliguen esos dientes, E1 brago de palanca 124 pivota en=-
tonces en un corto camino de retorno en una direccidn dex~
trorsa para leventar el golpeador 126 de huesos divergen~
teimente de los dientes 92 y para llevar a la cuchilla in-
ferior 112 de retorno g su posicidn original, receptora

de frutos, con el fin de recibir al siguiente fruto Que
ha de ser movido por el ciclo de deshuesado,

Tal como se indica anteriormente; la leva 148
detectpra de huesos partidos es una leva de "rebote" que
actis sdélo momentdneamente para iniciar el ciclo de Ges-
huesado por cucharas., La finslidad de este accionamiento
nomentdneo es la de proporcionar la operacidn de deshuesa-
do por cucharas sélo si el hueso partido es detectado en

0 cerca del comienzo de un ciclo de deshuesado y antes de
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cuglquier movimiento de la palanca acodada 16 y por lo
tanto cualguier rotacidn de los cabezales 18 y 20 agarra~-
dores de cuerpos de frutos. Asi, si los dientes 92 y 116
agarradores de huesos de las cuchilles 84 y 112 se gpli-
cen momenténeamente y agarran los bordes de un hueso apa-
rentemente sano, y luego en cuslquier momento subsiguien-
te, tal como durante la rotacidén de los cabezales agerra-
dores 18 y 20, se mueven haste la posicidn de aga;b?i@e
huesos entre las mitades de dicho hueso, indicandoque el
hueso ha sido partido, la cuchilla y el aparato desplaza-
dor dé conjuntos de cuchillas y accionador de cuchara: des
nucleadora serdn inhabilitados y no serdn puestos en ac~
cién. Esta medida necesaricmente derd como resultado el
deshuesado por var de torsidn vy la particidn sin retirada
de un cierto mimero de huesos enfermos, aungue el mimero
de dichos huesos partidos y no retirados serd relaj%vgr
mente pequefio.

10 que antecede describe el funcionamiento ci-
clico normal de este aparato deshuesgdor selectivo, indi-
cando las operaciones realizadas cuando es pregentado un
fruto que tiene un hueso sano y las operaciones realizads
cuando es presenvado al deshuesador wn fruto gue tiene un
nueso partido. Por diversas razones, no ohstente, puede
haber casos en que el puesto precedente de tratamiento de
frutos, tal como un alineador u orientador 28, que orien-
te el extreno de surco y la sutura del fruto en una di-

reccién deseada, no es capaz de presentar un fruto al pue]

to deshuesadjor durante uno de los ciclos previamente deter

minados. Dicho cago puede presentarse debido a un blogueo

en la 2limentezcidn de un fruto al alineador o por otras

}
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rezones, In dichos casos ¢35 deseable no accionar el avnral

to agarrador de huesos tal como puede funcionar convenien
temente por hinchado tal como arriba se describo; con el
fin de cvitar un desgaste innecesario gobre los diafreg-
mas agarradores de huesos. También es deseable, en inte~

rés de reducir un accionamiento innecesario y producior

de desgaste del aparato, evitar el accionamiento del apa~
[
rato desnucleador de huesos partidos. La inhabilitasidn

de estas dos porciones del aparato se puede realizar en

esta forma de realizacidn preferida, de la siguiente manef

hat= 1%

Cuando no hay ninzin fruto a suministrar deade

cidén del ciclo de funcionamiento por el puesto desnucsa~
dor, no habrd ningdn fruto para detensr el movimiento de
los cabezzles agarradores de transfercncia 36 uno hacia
otroy, tal como se describe con respecto a las fizuras 2-4,
Asi, los brazos 32 ¥y 34 que soportan a estos cabezales

agerradores girardn en exceso uno hacia otro y hardn que
la berra 66 accionadora de védlvula fijada adyacentemente g
la base del orazo 34, se apliquen al émbolo de la vdlvula
67 y propulsen su huso hacia la derecha de la figurae 17,

Bntonces dicho accionamiento proporcionard aire conmprimido
al extremo trasero del cilindro 224, propulsando a su émbo
1o 222 hacia fuera en la direceidn indicada en las figurag
12 y 17. Tal como se describe con respecto a las figuras

11 y 12, este accionamiento del cilindro 224 hace pivotar
al miembro 220 en una direccidn dextrorsa, levantando la

ménsula 218 y por lo tanto levantando al émbolo 138 fuera

de alineacién con el accionador 136, de manera que el dumbo

»

H
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lo 138 no puede ser sccionado por el brazo 140, tal como
@s necesario para iniciar la secuencia de fﬁncionamiento
con huegos partidos. 21 mismo pivotamiento del brazo 220
levanta también la v4lvula 216 de manera que ésta ya no
puede s%r acclonada por el miembro 212 fijado al extremo
del brazo 208. Asf, cuando el miembro 212 sobre el brazo
208 es hecho pivotar subsiguientemente hacia la vdlvula
216 por la leva 204, no habrd ningin accionamiento de esa
vélvala ¥ por 10 tanto no se suministrard nada de aire a

los conjuntos de cabezales agarradores 18 y 20 pars hin-

chamiento de las copas agarradoras 190, S
Cuando el miembro 220 es hecho pivotar poﬁ'el
accionador 224 en el momento en que el miembro accionador
212 situado sobre el brazo 208 es movido hacia esa vdivu-
la 216, ese miembro 212 deslizard bajo el apéndice 223,
tal como se muestra en la figura 12, y retendrd al miembre
220 en su posicidn pivotada en sentido dextrorso por la
duracibn de la porcidn alta de la leva 204, incluso aunque
sea suprimido el suministro de aire a presidén al accions~
dor 224, antes del final del ciclo de desﬁuasado. Después
del paso de la porcidén alta de lo leva 204 mds alld del
seguidor de leva 206, el miembro 212 serd hecho pivotar
haciz fuera desde por debajo del apéndice 228, habilitdn~
dolo de este modo para caer de vuelta a la posicidn ilus~
trada en la figurae 11 en que le vdlvula 216 puede ser
accioﬁada por el miembro 212 hasta el siguiente ciclo.
Tal como ge ilustra en la fizura 11, una vez que
el mieabro 212 ha comenzado su acclongnicnto de la vdlvuld
216, su confisuracidn g modo de gancho se sitda sobre el

apéndice 228 e impide cualquier pivotamiento pardsito in-
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deseado del miembro 220 cuando un Iruto ha sido preseniado

al puesto deshuesador,

Aungue 10 sue anteczde descrive una forma perti-
cularmente preferida del aparato de este invento, ha de g
reconocerse que se les ocurrirdn con facilidad a los ex~
pertos en la técnica otras numerosas variaciones y modi-
ficaciones de este aparato, todas ellas dentro del alcan-
ce del presente invento. Asi, se pretende que la descrip-
cidén precedente sea solamente ilusirativa de los prinzi-
plios del invento y no sea considerada como limitativa del
mismo; giendo definido el alcance de a2ste invento cxelu~
sivemente por las reivindicacioncs anejas al mismo ¢ ine
cluyendo todos log eguivalentes de la estructura reivin-

dicadé..
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~ REIVINDICACIONES -~

Los puntos de invencidn propia y nueva. que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten-

te de Invencidén en Espziie, por VEINTE afios, son los que se

- recogen en las reivindicaciones siguientes: -

12,~ Aparato a utilizar en el puesto deshuesa-
dor de una operacidén de tratamiento de drupas, en que fru-
tos de} tipo de frutos con hueso son tratados en wna serie
de puestos de fratamiento, funcionande dicho aparato ol
cliczmente a una velocidad previamente determinada y pro-
porcionando durante cada ciclo para la carga de no mis de
un dﬁico fruto recibido de un puesto precedenté ¥y luego
bisectando y deshuesando el frﬁto,'independientemente de
si su hueso es sano o estd partido o estd enfermo por otra
razén, que comprende: un par de cuchillas bisectoras de
cuerpos, generalmente coplanarias, que tienen bhordes cor-
tadores Opuestos} medios parea soportar dichas cuchillas
para recibir dicho fruto desde dicho puesto precedente y,
después de que dicho fruto sea colocaqo entre dichas cu=
chillas con su sutura geﬁeralmenﬁe en el plano de dichas
cuchillas, para mover una cuchilla hacia la otra en dichg
plano parcialmente a través de dicho fruto para aplicarse
a dicho hueso en cualquiera entre wna primera posicién en
que dichas cuchillas estén en‘relacién de agarre con un

hueso sano o mds alld de dicha posicién a una segunda posi|

(<
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| cion en que ol menos una de dichas cuchillas estd dentro
de un hueso partido; medios. agarragorss ds frutos dispucs-
tos a&yacentemente a lados opucstos de dicho plano y so-
portados para movimicento en relacidn de agarre coaxial con
}as mitades de un fruto y susceptibles de ser hechos fun-
cionar para aplicacidn de agerre con dichas mitudes de fru
tog, siendo bisectado el cuerpo del fruto por dichas cu~
chillas y aplicdndose dichas cuchillas al hueso del fruto,
¥y medios para mover de este modo a dichos medios azgarrado-
res y‘para hacerlos girar alrededor de un eje que Se ex—
tiende transversalmente a dicho plano despuds de la aplicas
cién con agarre a un hucso sano por parte de dichas cuchi-
llas para cortar diches mitzdes de frutos desde dicho hues
sano; una cuchara desnucleadora montada junto a una de di-
chas cuchillas para rotacién alrededor de un eje gque sc ex
tiende a‘través de dicha cuchara desnucleadora, estando
configurg@a ¥y dimensionade dichia cuchara desnucleadora de
manera tql’que dicha rotacidén alrededor de dicho eje des-
cribird up cuerpo de revolucion al menos tan grande como
dicho hueso, y estando montada dicha cuchara desnucleadora
dentro de une aberturs que se extiende a través de dicha
cuchilla y que estd distencinda desde dicho filo de corte
~de cuchilla, con lo cual la porcién de cuchilla entre el
filo de corte y la abertura sirve para cubrir la cuchara
desnucleadora durante el movimiento de la cuchilla a tra-
vés del fruto; medios que responden al movimiento de dicha
una cuchilla & dicha segunda posicidén para desplazar di-
chas cuchillas y dicha cuchara desnucleadora a través del
fruto desde dicha segunda posicién, en que dicha cuchara

desnucleadora estd alejada de dicho huesb, a una tercera

i
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_posicidn en que dichos filos de corte de. cuchilla estdn

alejados de dicho huese ¥y en que dicha abértura de cuchi-
1lla y dicha cuchara desnucleadorz estin adyacentes a di-
chag mitodes de frulos agarradas y adyscentemente a una
porcién de dicho hueso; y medios accionadores de cuchara
desnucleadora conectados funcionalmente con dichs cuchara
desnucleadors para hacer girar a dicha cuchara desnﬁcleadg
ra alrededor de dicho.eje de rotacidn de cuchara cuando
dichas cuchillas y dicha cuchara desnucleadora son despla-

zadas a dicha tercera posicion, con lo cual la rdétacidn de

 la cuchara desnucleadora cortard al hueso partide respectod

de las mitades de frutos.

28, - El aparato de la reivindicacioén 12, que
comprende ademds medios para inhabilitar dicha rotacién.de
dichos medios agarradores de frutos después de la percep-
cidn de un hueso partido, con lo cual las mitades de un
fruto'qué tiene un huveso pertido pueden ser mantenidéé
substancialmente estacionarias durante el funcionamiento
de la cuchara desnucleadora para cortar un hueso partido
desde las mitades de fru%os.,

32,- E1 aparato de la reivindicacidén 13, que
comprende ademés medios para inhabilitar automdticamente
dichos medios desplazadores de cuchillas y ‘de cuchara des-
nucleadors, si no se detecta ningin hueso partido antes de
la iniciacién de la rotacidn de dichos medios agarradores
de frutos, .} | .

42,- Aparato de acuerdo con la reivindicacidﬁ
12, que comprende ademds: medios para percibir la presen-
cia o la ausencia de un fruto que ha de ser suministrado

desde el precedente puesto de tratamiento a dicho puesto

| er@y
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|_deshuesador; medios conectados tuacionalmente con dichos
medios perceptores de presencis de fruto para transferir
frutos a dicho puesto deshucsador desde dicho puesto pre-
cedente; y medios para inhabilitar la operacién de agarre
de dichos medios agarradores de frutos pera uno de dichos
‘ciclos después de que dichos medios perceptores de presen—
cia de frdto hayon percibido la ausencia de un fruto para
su transferencia o dicho puesto deshuesador.

58,- &l aparato de la reivindicacion 42, que
comprende ademds medios para inhabilitar el funcionamiento
de dichgs medios desplazadores de cuchillas para uno de
dichos ciclos después de que los medios perceptores de pre
sencia de frutos hayan percibido la ausencia de un fruto
para su transferencia a dicho puesto deshuesador.

68.- Aparato a utilizar en el puesto deshuesa-
dor de una operacién de tratamiento de drupas.

"Tal y como se ha descrito en la Hemoria gue
antecede, representado en los dibujos que se acompaiian ¥y
con los fines que se han esvecificado.

Esta Memoria consta de cuarenta y ocho hojas
escritas a mdquina por una sola cara. N
‘ ' Medrid, 10,A60.1979

P.A,

oo
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L DESCRIPCION DT LAS LEYINDAS V¥ LOS DIBLJICS
A -~ Alimentacidn de aife a presibdn -
A - Mordazas de trausferencia

B - Transferencia

C - A4limentacidn

D - Hoja inferior

E - Leva de detector

F -~ Leva de la védlvula de aire de la copa
G - Aire a la copa

H -~ Placa deslizante .

I ~ Leva para nover la mordéza superior

J - Inhabilitacibn de la rotacién de la cabeza
K - Rotacién de la cabeza

L - Cremallera

M - Percutor del hueso

1 - Cerraduras

2 - 8in fruto

3 - hblertas

4 ~ Junto al alimentador

5 -« Junto al orientador

6 - 4

7 - Desde

8 - Abierta para la recepciéﬂ del fruto

9 -~ Cerrada a través del hueso partido
10- Cerrada sobre el hueso entero

11~ Deteccibn de hueso partido

12 ﬁo se detecta fruto

13- Escape

Hoja nOm 49
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Yresidn

Bajada

Cuchara junto al hueso partido
Subida

Conexién

Desconexibn para hueso partido
Giro sebre hueso entero

Movimicnto de la cremallera para deshuesar con la
cuchara

Moviniento de la placa deslizante

Bajada. Expulsibn ‘del hueso
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