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Este invento se refiere a un instrumento dental
de tipo manual, que puede ser sgarrado por la mano del den
tista para limar o pulir los dientes del Paciente. més par
ticularmente, el presente invento se refiere a un instrumen
to dental de uso manual perfeccionado provisto en el mismo
con un motor de aire comprimido de pequeila velocided en el
mismo con un motor de aire comprimido de pequefia velocidad
para accionar un elemento de un instrumento dental, tal co
mo un pulidor, adhesivo o limador de dientes.

Fundamento bésido del invento

Generalmente, un instrumento dental de tipo ma-
nual debe ser de peso ligero, de forma gque un dentlsta pue
da manejarlo fécilmente: debe producir solamente un pequefio
sonido o rukdo, de forma que el paciente no se sienta scbre
saltedo o que no se cienta inedmodo: no debe ser imporituna
do a menudo, ¢ incluso si sufre molestas, deben ser repsrag
das fécilmente.

Existen dos tipos de instrumentos dentales tipo
msnual, es deeir, uno con un motor de pequeiia velocidad -
(eproximadamente 5.000 - 13.000 rpm.) y el otro con un mo-
tor de rotacidén de extremadamente alta velocidad (aproximg
demente 200,000 - 500,000 rpm.). El instrumento dental con
vencional de uso manual que adopta un motor de aire compri
mido de pequefia velocidad, tiene varios defectos estructu~
rales. De acuerdo con la estructura convencional, es deifi
¢il hebilitar un cilindre colocado excéntricemente con re-
lacién & una estructura y, por lo tanto, un trebajo preci-
s0 y colocacién pueden no conseguirse. Ademéds, puesto que

se produce una gran resistencia s la corriente en los con-

ductos de aire conforme a la estructura convencional, un -
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elevado momento de torsién, que es necesaric para el trats
niento de los dientes puede no ser obtenido mediante una -
simple rotacién a baja velocidad del motor de sire aompri-
mido, Por lo tanto, al objeto de producir un alte momento
de torsién rotatorio nscesario para el funcionsmiento del -
instrumento dental, un motor de turbina de aire de tipo -
pequefio © tipo-de vértice usado, fué sccionado a una extre
mademente slta velocidad. Asi obtenids fuerza rotatoria &
alte velocidad fué trensmitida a un disposifivo de deéele-
racién, tal como engransjes planetarios, de forma que sesn
decelerados segin se requiera pars el funcionamiento del -
elemento del instrumento dental. Por consiguiente, un inse
trumento cnnvencional debe ser provisto con un dispositivo
de engranaje pars deseleracidén o retarde, conectado a ux -
eje de rotor del motor de aire compriﬁido encerrado én“un
mango, a cuyo dispositivo un portabrocas o dispositivd- de
apoyo estéd conectado para sujetar o soportar el elemento,
tal como un elemento para limedo de dientes, Esto es, des ~
acuerdo con el instrumento convencional, el rotor del motor
de aire comprimido y el dispositive portabroca estén sepa-
rados uno de otro, de formas que un dispositivo de dscelers
cién o retardo se encuentra intermedio entre los dos.
Consiguientemente, puesto que un dispositivo de
engranaje esté aslojado en el mango, el mango debe ser volu
minoso y de peso fuerte y, asi, el dentista sncuentra inqg,
venientes para manejar el instrumento., Ademis, dado que el
ruido de los engranajes producido por el funcienamiento del
dispositivo de engranaje, hace que el cliente se sienta mo

lesto y asustado., También, ademas de esto, el dispositivo

de engranajes se estopea 8 manedo y precisa frecuentes re~
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Exposicién del Invento

8e ba habilitado un instrumento dental perfeccio
nado de tipo menual, que tiene una estructura que preduce
un alto momento de torsién medisnte la rotaeién a pequefia
velocidad de solemente un motor de aire comprimide, que no
requiere dispositivo de deceleracifin, Esto, mediante la ha
bilitecién, de una estructurs en la cusl el eje del ruotor
del motor de aire comprimido esté conectsdo a un dispositi
vo portaherramientas, los inconvenientes de los instrumen-
tos convencionales pueden ser eliminsados. |

De acuerdo con el invento, se ha hsbilitado un =
instrumento dental de tipo manual accionado por un motor -de
aire ocomprimido de pegquefia velocidad comprendiendo, ex qom
binacién, un mange consistente de una estructura contenien
do un motor de aire comprimido, y un dispositivo portakerra
mienta para montaje de un elemento de tratemiento dental,
tal como elementos pars el limado o adhesive de dientes en
una posicidén concéntrica con un rotor del motor: dicha es-
tructura tiene una eémsra delsnters y une trasera; dicha -
¢émara delantera incluye una diversidad de conductos de su
ministro de aire y conductos de escape definidos por medio
de salientes longitudinales previstos alrededor de la su-
perficlie interior de la estruectura; un cilindre encerrado
concéntricamente en la cémars delantera o enterior y habi-
litado con entradas y salidas de aire las cusles se correg
ponden con dichos conductoes de aire; un rotor emcerrado ro
tatoriemente en dicho cilindro y que tiene un eje de rotor

proyectado desde la estructura; un tube de vélvula que tig

ne a través del mismo conductos de suministro y salida de
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aire comunicéndose con los citados condugtos de la cémara
delanterat y estd montado en le cémara trasera; las mangue
ras de suministro y salida de aire comunicadas con dichos
conductos de suministro y salida de aire, respectivamente.

El elemento del instrumento dental, tal como un
elemento de limado o pulide, estéd conectado direectamente -
al eje del rotor por medie de wn dispositive partahsn;ggiqg
tas, o mediante un eje de transmisién encerrado en una nia-
necilla angulada. |

El tubo de vAlvula estd funcionalmente montado -
en la ohmare trasera de la estructura, de manera qus’pueﬂa
ger colocado en tres posiciones de situacién, es decir, u-
na posicién normal de situscién cuando los eonductos de-z2n
trads y salida de aire previstos en la vélvuls estén aoneg
tados & los conductos de entrada y sslida de aire previstos
en la cémsra anterior/delanters, respectivamente; una. posi
eién de situacién cerrada donde los conductos estén cerra-
dos por la superficie terminal trasera de la estructura; y
una posiclén de situmcién invertids donde el osonducto de -
suninistro de la vélvula conecta con el conducto de emcape
en la cémars anterior, mientrass el sonducto de escape de =~
la vélvula conecta con el conducto de suministro de la .cé-
nara snterioxr.

La posicién de situacién normal ee para el funsio
nameinto del instrumento en un tratamiento normal, mientras
que la posicién de situscién invertids es utilizads por un
dentista zurdo o en un momento en que el elemento del ins~
trumento es sacado del eje del rotor.

El rotor previsto en el cilindro tiene, en su su

perficie exterior, ranuras radiales en las cusles se inser
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ten cuchillas deslizantes. Ademés, el rotor tiene desvia-
ciones para introducir el aire comprimido en los fondos de
las renuras en el lado del suminigtro de asire, es decir, -
en la posicidén superior de las cuchillas, de forma que la
rotacidén de las cuchillas pueden ser acelerada.

Para el tratamiento de los dientes mediante el -
instrumento objeto del invento, el aire comprimido del con
ducto de vadlvula es obligedo a entrar en el conduoto de ai
re de la estructura, después introducido, a través de aber
Yuras de entrada, en el cilindro y hace girar el rotor pro
porcionando la presibén de alre a las ecuchillas,. Mediante
la rotacién del motor, el aire afluye hacis fuera por las
eberturas de salids previstas en el cilindro hacia los ¢on
ductos de escape. 7 oo, -

De acuerdo con el invento, pueste que los cénduc
tos de aire estén previstos alrededor de la superficis:in-
torior de la estructura por medio de salientes cuyas altu-
ras son diferentes entre si, el aire fluye suavemente a tra
vés de los conductos sin que sea debilitado ni disminuido
por la resistencia al caudal de corriente. Ademés, un ci-
iindro cuyas paredes tisnen un grosor uniforme puede ser -
colocado excéntricamente a la estructura dentro de una hi-
lera de salientes proyectados desde la estructura, un tra-
bajo més preciso y mejor colocacidén del e¢ilindro, puede e~
fectuarse siendo superior al obtenido con el c¢cilindro con-
vencional cuyo grosor de paredes no se ha hecho de manera
tan uniforme, de forma que el cilindro pueda ser colocado
excéntricamente con relacién a la estructura. Por consi-
guliente, la pérdida de aire vieme a ser disminuida, dando

como resultadeo una mejor eficacia rotatoria. Asi pues, el
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alto momento de torsién rotatorio del rotor en una rotacién
de pequefia velocidad puede conseguirse.

Por lo tanto, no es necesario hader girar el mo-
tor de aire comprimido a alta velocided y decelerar la ve-
locidad de rotacidn, segin ocurre con la estructura conven
cionsal. Esté es, puesto que la fuerza del rotor a pequefia
velocidad puede ser transmitida directamente al elemento de
tratamiento, el elemento del instrumento puede girsar & un
alto momento de torsién y s una velocidad de singronismo -
con la del rotcr y, de esta manera;wgi es necesario ningin
dispositivo de engranajes para reducir/decelerar la velsol
dad.

El instrumento del invento puede ser de pesv li-
gero y de corta longitud, en comparacién ocon ¢l converéio~
nal que estd equipado con un dispositivo de deceleracidn.

Puesto que un engranaje no es utilirado, el -Afune
ro de elementog que constituyen el instrumento es disminui
do. Por lo tanto, la produccién del instrumento viene a xe
sultar méds fécil y no hay complicaciones ni problemss con
el engrsnaje. Ademéis, no se produce el ruido desagradsble
de los engransjes.

Adicionalmente, puesto que estédn previstas tam-
bién desviaciones de aire para introducir aire complementa
rio en los extremos de lss ranuras de cuchilles, la puesta
en marchs del rotor es acelerada, 1o que da por resultado
un posterior reforzamiento del momento de torsiém.

Mejor msnera pers la realiracién del Invento

En los dibujos, la Figes 1 es una vista en la que

gse represents que un instrumento para tratamiento B, con-

sistente de un eje b y de un elemento de instrumento b', -
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tal como elemento para limado o pulido de dientes, esté co
nectado de menera desmontable a un motor de aire comprimi-
do contenido en un mango A.

Dicho mango A consiste de una estructura ¢ilin-
drica hecha de fundicién a presién 10 de un tamafio que pue
de ser facilmente agarrado por la mano del dentista, exac-
tamente como une plums estilogréfica, y contiene el motor
de aire comprimido. El motor de aire comprimido cnmeiste -
de un cilindro 2, un rotor 3 y un retenedor 4 y un tubo de
valvula 5, segln pedrd verse en la Fig. 2.

Dicha estructura 10 tiene una porcién frontal X0*
de menor tameafio, la cual eaté separada por una divisiéﬁ 11
de la porcién principal de la estructura. La divisién 11 -
esté provista, en su poreidén central, de una'abertura pears
eje de rotor 3'. 5.

La estructura 10 estéd provista de diversas pro-
Feociones o salientes longitudineles 13 sobre su superficie
de manera que no pueda deslizarse hacls fuera cusndo es ~
agarrada por el dentista. La estructura 10 define en la -
nisma una cémara delantera a' una cémars trasera a', dividi

das en la posicibén sproximedamente medie de su lomgitud. Di

" cha cémara trasera a' estd concéntrica con la estructura -

10, esto es, la superficie redonda interior de la estructu
ra forma la cémara &', tal como se verd en la Fig. 4. Mien
tras, una cantidad de salientes 14 cada una de cuyas longi
tudes es diferente, se proyectan desde la superficie inte-
rior de la estrﬁctura en la cémara delantera 2 y, asi un -
espacio redondo 15 que es excéntrico a la estructura 10, se

forma dentro de la hilera de estos salientes 14 en la céma

ra anterior. Entre los sallentes 14 se forman ranuras entre
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las cuales las ranuras més profundas funcionan cemo condug
tos de suninistro de aire 6, mientras que ranuras poco pry
fundas funcionan como conductos de escape.

Tal como se verd en la Fig. 3, el interior de lia
cémars delsntera a esté provisto de su lado exséntrico, -
con un pequefio saliente 14', de formea que uns ranura 16 de
un c¢ilindro 2, que esté colocado en dicho espacio redondo
15, puede conectar con el saliente 14'. Ademés, como ze ve
ré en la Fig. 4 un saliente 14'' esta previsfo en la super
ficie interior de la estructura para la fijacién de un re-
tenedor 4 encerrado en la cémara trasera a' de maners fitw
memente sujeta sl envolvente o estructura 10.

Dicho cilindro 2, soloocado en el espacie redendo
15, estéd provisto de aberturas de aire 8 que conectan .gon
los conductoe de aire 6 y con las aberturas de escape que
conectan con los conductos do escape 7, respectivamente.:
Tal como se indica més arriba, conforme la ranurs 16 del w
cilindro 2 conecta con el saliente 14' de la estructura 2,
ge evita la libre rotacién del cilindro 2,

El retenedor 4 estd montado en la poreidn final
del cilindro 2, y estd fijado por el saliente 14'', El re~
tenedor 4 tiene una sbertura central 17 que esth comcéntri
ca con la de la estruotura 4 (Fig. 4,) '

A travée del cilindro 2, estd previsto un rotor
3. E1 rotor 3 tiene ejes de rotor salientes 3' en la posi-
cién delantera y 3'' en la posicién trasera los cuales pa-
san a través de las aberturas 12 y 17, respectivamente, de
msners conséntrica a la estructura 10/ (Fig« 2). E1 rotor
estd soportado rotatorismente smobre cojinetes 18 y 19. El

rotor estéd provisto, en su superficie, de ranuras rsdisles
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20 en las cuales son insertadas deslizeblemente cuchillas
21, Lae cuchillas 21 son empujadas de manera profunda y po
¢o profunda en las ranuras 20, de acusrdo con la rotacién
del rotor 3.

El retenedor 4 estd apretado contra los salien-
tes 14 y contre la superficie trasera del c¢ilindro 2 por -
medio de un tubo de valvula 5, dando como resultado el que
el ¢ilindro 2 no ser sacado y que las rsnurss estén cerra-
das, El propio reftenedor 4 estd fijo por medio del tubo de
vélvula 5 y la rotacién del mismo viene impostkbilitada por
el paliente 14''. El retenedor 4 esté provisto de condustos
22 ¥ 23 los cuales comunican con los conductos de éire 6y
los conductos de escape 7, respectivemente, y se abren en
una entraeds 22' y una salida 23', En la parte delantersd del
retenedor 4, estén previstos conduetos 24 que comunican con
las ranures 20 del rotor 3, y cemunican, por via de desvia
cidén, con un conducto 23,

El tubo de valvula 5 consiste de un diseo 5' mon
tado deslizablemente en la camars trasera a' y al extremo
de una porsién 5'' que se extiende en menor tamafio desde -
dentre de la estructura 10. Como podrd verse en la Fig. 2,
une tapa 25 esta montada sobre la porecibén extendida 5'', de
maners que pueda ser atornillada en l1la estructuré 10. De es
ta manera, la parte delantera de la tapa 25 f£ija el disco
5! por medio de una arandels/empaquetadura 25's

Le porcidén extensible 5' tieme un snilleo 26 sobre
el cual esti montado un mango de funcionamiento 27 de forma
que pueda hacerse girar la vélvula 5. Ademés, la porcién «
5'* estd provista de un condueto de aire 28 y de un condug

to de escape 29 conectados a la comunicacién 28' y 29!, reg
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pectivamente. Las comunicaciones 28' y 29' estd previstas
de msnera que cuando una comunicecién 28' correspende a una
entrads 22', la otra 29' corresponde a la salida 23' (posi
cién de situacidén normsl, Fig. 4), que, cusndoe el dieco 5'
se hace girar y una comunicacién 28' corresponde & la sali
da 23', la otra 29' corresponde & la entrada 22' (pesicién
de situscién invertida, Fig. 9) y que, en la posieién inter
media, la comunigsecién 28' no corresponds a ninguna de lms
aberturas 22', 23' (posicién de situasién cerrada, Fig. 10).

Al objeto de llevar a cabo la preciss solocacién
de lss comunissciones 28', 29', uno de los pssadores 30,, -
30! estén previstos desde el extremo del retenedor 4 para
conactar con un margen de la comunicacidén 29'; segln ge o
vera en la Fig., 4, de forma que la posicién de situscién ~
normal o invertide de los conductos pueda obtenerse. i-gs-
te respecto, una indicacién de ajuste sefialando la sijua~
cién normal, invertida o cerrada, estd prevista en el man-
go © asgarraders 27 y la tapa 25. Dichos cenductos 28 y 29
estén conectados a uns menguera de aire pars introducir ai
re comprimido, y una manguera de escepe 32, respectivemens-
te.

El aire comprimido es introduscido en el condusto
de eire 28 desde una manguera de alre 31, el aire fluye a
través de una comunicacién 28', una entrada 22', un gondug
to 22, y conductos 6, 6 desde los cuales afluye el oiliné
dro 2, segfin se verd en la Fig. 2. Dentro del cilindro 2,
el aire se mueve para hacer girar les cuchillas 21, y el «
rotor 3 se hace girar. Después de sire sale por las sbertu

ras de salida 9, 9 y refluye a través de los conductos de

escape 7, 7, a un conducto 23, salids 23', a una comuni-
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cacién 29', a un conducto 29 J & manguers de escape (Pogi-
cién desituseién normal, Pig. 4). E1 continuo suministro de
aire hace girar el rotor 3 y también el eje del rotor 3 -
formado integralmente con dicho rotor 3.

Una parte del aire del conducto de escape 23 pue
de afluir, via la desviacién 24 y el conducto 24', hacia -
las ranures del rotor 20, 20 en el lado del conducto de Bu
ministro de aire, de forma que venga a acelerar la rotacidn
de las cuchillas 21, .

Cuando el tubo de valvula 5 estd colocado en la
posicién invertida (Fig, 9) medisnte el funcionamiento dsl
mengo 27, el aire suministrado desde la manguera de aire 31
en el conducto de suministro de sire 28, fluye a través del
sonducto 28', la salida 23', el conducto de escape 23, son
ductos 7, 7 y aberturas 9,9, en el eilindro 2, de maners -~
gue haga girar el rotor 3 en la direccién inverse a la men
cionada anteriormente. El aire en esta fase de inversién -
pasa desde las aberturas del cilindro 8, 8, condustos 6, 6,
el conducto 22, la entrada 22', la comunicacién 29" y el -
conducto 29. El aire puede embtrar en la ranurs 20 también
en esta fase de inversién, a través de la desviaeién 24 y
el conducto 24', de forma que acelere la rotacién de las -
cuchillas 21. _

Al mange A mencionado mis arriba se le monta un
dispositivo portaherramientas o de sujeccién 40, el cual =~
sujeta o soporta un elemento del instrumento B. Desde el ~
envolvente o estructura mis pequedla 10', un eje de rotor -
3' es proyectado el cual tiene un elemento cilindrico 41 -
en el cual, a su vez, se inserta un eje del elenento/pieza
B.
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El eje de rotor 3' tilene un psasador que penetrs
de parte a parte 43 en la posicién inmediatamente despuds
del elemento cilindrico 41. Un trinquete de cierre 44 es ~-
montado y una tuerca 45 es atornillads sobre el e;énento -
41, Sobre la tuercs 45 se monta un perro de sbrazadera 46.
En la estructura més pequefla 10' es atornillado un aro de
abrazadera 48 el cual es sujetado por medio de un puntal de
amarre 49 y cubre el eje del rotor 3' el frinqua de qiefre
44 y la tuerca 45 y asi sucesivamente. a

El trinquete de cierre 44 tiene un tope 52 y es
1levado adelante por medio de un resorte 50. Cuando el trin
quete 44 ge desplaza hacla atrés, un diente 51 previsto -
dentro del trinquete 44, conecta con el pasador 43. El inte
rior del extremo delantero de la tuerca 45 es shusado, zegs
gin se representa en la referencia 53 de forma que se 2jus
te al extremo del elemento cilindrico 4l. S

El perro de abragadera 46 tiene un diente 54' que:
engrsns con un diente 54 de la tuerca 45, y los brazos 55
pueden deslizarse a través de una mirilla 56 prevista en -
la tapa 47,

Quando el anillo de abrazadera 48 se empuja ha-
cia atrés con el dedo, el perro de abrazadera 46 y el trin
quete de clerre 44 son empujados y, asi, el diento‘54' del
trinquete 46 engrana con el diénﬁe 54 de la tuercse 45 mien
tras que el diente 51 del trinquete 44 engrana con el pass
dor 43. Ademés, el brazo 52 del trinquete 44 conecta con la
abertura 56, de la tapa 47. En consecuencha, la retencién
es evitada (Figures 5 a 7). |

Cuando el snillo de sbrazadera 48 se hacs girar,

el eje del rotor 3' se cierra por medic del engranade del
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trinquete de cierre 44, el pasador 43 y la tape 47, y la -
tuerca del cilindro 45 es atornillsda sobre el cilindro 41
del eje del rotor cerrado 3', dando como resultado que la
tuerca 5 se despleza hacie atréds. Cuando el anillo de sbra
zadera 48 se hace girsr en direccién inversa, la tuerca -
del cilindro 45 se desplaza hacie delante sobre el c¢ilin-
dro 41,

Cuendo la tuerca 45 se desplaza hacla atris, ua
cilindro ahusado 51 es apretado sobre el cilindro 41 de -
forma que el ejebesté conectado al cilindro 41. Cuando la
tuerca se desplaza hacia delsnte, el ellindro shusado. b3 se
saca del cilindro 41 y, asi, el eje b puede ser sacado del
cilindro 41. |

Después que la tuerca 45 es atornillada, si el
anille de mbrazadera 48 se vuelve atras, el perro de abra-
zadera 46 y el trinquete de cierre 44 vuelven & la posicibén
original sin esfuerzo adicionsal, mediante la paremiante -
fuerza del muelle 50.

, De esta manera, el conectar el eje b del elemento
del instrumento B al eje del rotor 3', por medio de un disg
positivo de sujecién o portaherraméentas 40, la potencia -
dél rotor es transmitida directamente al eje b.

La Fig. 11 es una vista que'representa que el e~
lemento del instrumento B' es slojado en una conocida mang
cilla engulada O, La manecilla angulada ¢ contiene un eje
de trnasmizsidén conectado al motor de sire comprimide, de -
forma que la fuerza rotatoria transmitide por el rotor del
motor puede ser transmitida al elemento del instrumento b.
Esto es, el eje D del elemento del instrumento es insertado

en ol cilindro 41 del eje del rotor 3' por medio del dispo
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sitivo de sujecién portasherramientas 40, tal como ha sido
mencionado.

4, BREVE DESCRIPCION DE 1OS DIBUJOS,

La Fig. 1 es una vista de perspectiva del instru
mento dental, de acuerdo son el inventoj

Ia Fig. 2 es una vista lateral longitudinal del
ingtrumento representando que el dispositivo portsherramien

tas estd desenganchado; .

La Fig. 3 es una seccién a 1o largo de la linea
(III) - (III) de la Fig. 2

La Fig. 4 es una secoidn a lo largo de la linos
(IV) - (IV) de la Fig. 2;

La Fige. 5 es uns vista lateral longitudinal dsl
ingtrumento representande que el dispositive portahercsmien

tas esta cerrado;

La Fige. 6 es una secoién a lo largo de la lirea
(VI) - (VI) de la Fig. 5;

La FPig. 7 es una seccién a lo largo de la linea
(VII) - (VII) de la Fig. 53

La Fig. 8 es una seccién similar a la de la Fig.
3, pero representa una posicién de situacién invertida del
rotor;

La Fige 9 e2 una seccién similar a la de la Fig.
4, pero presenta una posicidén de situacién invertida del ro
tor;

La Fig. 10 es una seccién similar s la de la Fig.
6, pero representa una posicién de situacidn cerrads;

La Fig 11 es una vista de perspectiva de otra in

corporscién del invento representando que el instrumento es

utilizado junto con una mano angulads.
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En los dibujos,

una referencia A es un nange (agarradero)
10 es una estructura (un envolvente);

2 es un cilindre

3 es un rotoxr

es un retenedor

es un tubo de vélvula

es un conducto de suministro de aire

es un conducto de escape

® ~ O W\ F

es una abertura de entrada de alre
9 es una aberture de salidm
3! es un eje de rotor,

a es uns cémares delsntera

a' es una camara trasera,

20 es una ranura,

2l es una cuchilla

24 es un conducto

24' es una desviacidn

28 es un conducto de aire,
29 es un conducto de escape
31 es una manguera de aire,
%2 es una manguera de escape

40 es un dispositivo portsherramientas

B y B' son elementos del ingtrumento dental

b es un eje para este elemento, ¥

C es unsa manecilla angular
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REIVINDICAQCTIONSES
l.~ Instrumento dental tipo masnual accionado poxr

motor de aire comprimido de pequefia velocidad, comprendien
do, en combinacidn, un mango consistente en uns estructura
conteniendo un motor de aire comprimido y un dispesitivo -
portabrocss pars montaje de un elemento de trktamiento den
tal, tal como unos elementos para afinado o limade de dien
tes o adhesivos en una posicién concéntricamente situmda--
respecto de un rotor del motor; dicha estrustura tiene una
cémara delantera y una trasera} dicha cémara delantera in-
cluye una diversidad de condustos de suministro de aire'y
conductoe de escape definidos por medio de proyecciones -
longitudinales previstas alrededor de la superficie inte-
rior de la estructura; un cilindro eneerrado exséniricsmen
te en la cémara delantera y provisto de entradas de aire y
palides las cusles se correasponden con diohos-oonductbt Ce
aire; un motor encerrade rotatorismente en dicho cilindro
y teniendo un eje de rotor proyeotado desde la estrusturs;
un tubo de vAlvula que tiene a través del mismo condustos
de suministro y salida de aire comunicsndo eon los condug
tor mencionados previstos en la cémara delantera, y estd
montade en la cémara trasera; manguerss de entrada y sali
da de aire comunicadas con dichos conductos de suministro
y salida de sire, respectivamente.;

2.~ Instrumento dental tipo menusl accionsde por
netor de aire comprimido de pequefia velocidad, sonforme a
la reivindicacién 1, caracterizado en que la longitud de -
los saslientes longitudineles, es diferente una de otra, de
forma que el oilindre eircular colecado dentro de la hile-

ra de sallientes estéd situado excentricsmente a la estruc-
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tura.

7 3.~ Ingtrumento dental tipo manual accionado por
motor de aire comprimido de pequefia velocidad, conforme a
la reivindicacién 1, caracterizado en que, el dispositivo
portabroca tiene una estructura en la que el elemento del
instrumento puede ser fijado o quitado mediante una senci-
lla operacidén del dedo smobre el disefo.

4.~ Instrumento dental tipo manual accionado por
motor de aire comprimido de pequefia velocidad, conforme a
la reivindicacién 1, caracterizado porque el eje del ele- -
mento del instrumento puede ser fijado directamente al 23je
del rotor por medio del dispositivo portabrocas.

5.= Instrumento dental tipo manual accionado:gor
motor de aire comprimido de pequefia velocidad, conforme x
la reivindicaecién 1, caracterizado porque una menecille an
gular esté conectada & la parte superior de la estructurs,
Y que la manecilla angular contiene un eje de transmisién
que estd conectado al eje del rotor y al elemento del ins~
trumento.

6.~ Instrumento dental tipo manual accionado por
motor de aire comprimido de pequefia velocidad, conforme a
la reivindigacién 1, caracterizado porque el rotor tiene -
une estructura que tiene sus renuras radiales en las cuales
estén insertadas deslizablemente las pertinentes cuchillss,
¥ que estén previstes desviaciones para introducir aire con
primido en los fondoé de las ranuras en el lado del sumi-
nistro de aire, es decir, en la posicién superior de las -
¢uchillas en las ranuras.

7.~ Instrumento dental tipo manual accionado por

motor de aire comprimido de pequefia velocidad, conforme a
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la reivindicacién 1, caracterizado porque el tubo de valvu
la montado en la cémara trasera, puede ser accionado de ma
ners que el conducto de suministro de aire en la cémars de
lantera corresponda a los condustos de salids de la vélvu-
la y el conducto de salida de la cémara delantera corres-
ponda al conducto de suministro de la vélvula, de forma -~
que el rotor pueda hacerse girar en direccién invertida.

8.~ INSTRUMENTO DENTAL TIPO MANUAL ACCIONADO PUR
MOTOR DE AIRE QOMPRIMIDO DE PEQUENA VELOCIDAD,

Todo conforme se describe en la memoria que ante
cede, se ilustra acomo ejemplo de ejecucién en los plenvs -
unidos 8 ella y se reivindies.

Esta Memoria consta de diecinueve hojas foliedas
7y escritas a miquina por una sola cara y planos que 13 asom
pafisn.

Madrid, 21 de Febrero de 1979
USHIO KOGYO Ce., LD,
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